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Vorwort

Vorwort

Hinweise zur Sicherheit

WARNUNG: Gerate-Installation & Bedienung

Dieses Gerat muss gemal den mitgelieferten Dokumenten installiert,
in Betrieb gesetzt und bedient werden. Nichtbefolgung kann zu
Verletzungen, Schiden am Boot oder unbefriedigender Leistung

fj} fithren.

WARNUNG: Spannungsversorgung ausschalten

Schalten Sie vor Beginn der Installation unbedingt die

Spannungsversorgung aus. Nehmen Sie KEINE Anschlussarbeiten vor,

wenn das Gerit eingeschaltet ist, es sei denn, es wird in diesem
A Handbuch beschrieben.

WARNUNG Nawgatorlsche Slcherhelt

—~— Dieses Ger

4 \Seekari:ep uncNVIeIdungen enthalten alle fiir el here N wgatlon
notwendigen Infgrmatuohen E liegt in der Ver t r!gpgdes

N Kapiténs bzw. des Anwende rs(, stets diese Kargn l::fd Meldungen zu

—

nutzen und zusatzlich se méannische Féhigkeiten und gute
‘ Se manns/chaft be}\Anwendung dlese oder andere Gerat;ﬂon
\— ~~—Raymarine einzusetzen:

VORSICHT: Ersatzteile

Dieses Gerit enthilt keine vom Anwender zu wartenden Teile. Wenn eine
Reparatur ansteht, lassen Sie diese Arbeit bitte nur von autorisierten
Raymarine-Handlern durchfiihren. Nicht autorisierte Reparaturen kénnen
Ihre Garantieanspriiche beeintrachtigen.

EMV (Elektromagnetische Vertraglichkeit)

Alle Raymarine-Gerate werden nach den strengen Industriestandards flr die
Sportschifffahrt hergestellt. Sie entsprechen den Richtlinien fir die EMV
(elektromagnetische Vertraglichkeit), jedoch ist eine korrekte Installation unbedingt
erforderlich, damit die Leistung nicht beeintrachtigt wird.

Hochdruckreinigung

Unterziehen Sie NIEMALS ein Raymarine-Gerat einer Hochdruckreinigung!

Bei einer Hochdruckreinigung kénnen Schaden durch Wassereintritt sowie
Fehlfunktionen nicht ausgeschlossen werden. Raymarine Gbernimmt daher keine
Garantie fir Gerate, die einer Hochdruckreinigung unterzogen wurden.

4~ 4
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Zertifizierte Installation

Raymarine empfiehlt, das Gerat von einem von Raymarine zugelassenen Techniker
installieren zu lassen. Eine zertifizierte Installation berechtigt zu erweiterten
Garantieleistungen. Kontaktieren Sie Ihren Raymarine-Handler zwecks weiterer
Informationen und lesen Sie sich die separat beiligenden Garantiebestimmungen
durch.

Gerate-Unterlagen

Folgende Gerate-Unterlagen fiir das ST70+ stehen zur Verfiigung:

» ST70+ Kurzanleitung mit einzelnen Karten fir alltagliche Bedien- und Einstell-
vorgange. Fur alle Anwender konzipiert.

+ ST70+ Bedienung (vorliegendens Dokument). Konzipiert fir Anwender im Allge-
meinen und Fachleute fiir die Inbetriebnahme. Es umfasst:
* Inbetriebnahme-Verfahren. Dabei werden die Einstellungen an den ST70+

Displays nach dem ersten Einschalten nach der Installation beschrieben.

» Setup-Verfahren, die nicht in der Kurzanleitung aufgefiihrt sind.
* Routine-Wartungsarbeiten
* Problembehandlung

- _ST70#nstaftation. W -
(/ . Mentage derST70 Displays'und derT statu en. L ‘ \
\\ +  Anschlussarbeiten fL\J( ST70+ erat)e / — ~

*—Inbetriebnahme- Verfahren // N
N ere Inforhqatlone/n/Zu Rayrﬁarlne Sea'Falk”g Syst men find SIL im Se/Télk”g
Man uch—

Technische Genauigkeit

Die Informationen war nach unserem besten Wissen und Gewissen bei Drucklegung
korrekt. Raymarine GUbernimmt daher keine Haftung flr fehlerhafte Inhalte.

Im Zuge der stédndigen Verbesserung behalt Raymarine sich das Recht vor, technische
Anderungen am Produkt ohne vorherige Ankiindigung durchzufilhren. Raymarine
kann daher fir Differenzen zwischen Produkt und Dokumentation nicht verantwortlich
gemacht werden.

Produkt-Entsorgung

Waste Electrical and Electronic (WEEE) Directive
Diese WEEE-Richtlinie fordert das Recycling von elektrischen und elektroni-
=mm Schen Geréten.

Obwohl diese Direktive nicht auf alle Raymarine-Produkte zutrifft, bitten wir
um Beachtung bei der Entsorgung dieses Gerates.

Die oben gezeigte durchgestrichene Miilltonne auf unseren Produkten bedeutet,
dass dieses Gerat nicht Giber den Hausmiill entsorgt werden darf.

Bitte erfragen Sie bei Ihrem &rtlichen Wertstoffhof, Inrem Fachhandler oder lhrem

Raymarine-Distributor, wie das Gerat zu entsorgen ist.

—

ﬁ%
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Kapitel 1: Allgemeine Informationen

1.1

Einleitung

Dieses Handbuch beinhaltet Informationen zur Inbetriebnahme und zu weiteren
Einstellungen an den ST70+ Displays sowie den dazugehérenden Tastaturen. Auch
fir Anwender, die mehr zum Konzept des ST70+ wissen und alles aus lhrem Gerat
sherausholen“ mochten, ist dieses Handbuch geschrieben worden.

Fir den alltédglichen Gebrauch Ihre Gerates benutzen Sie bitte die ST70+
Kurzanleitung.

Basisgerate

Zu einem ST70+ System gehdren ein oder mehrere Displays, die Uiber eine oder
mehrere Tastaturen bedient werden. Wahrend des Ersten Setups wird ein ST70+
Display entweder als Instrument oder als Autopilot-Bedieneinheit eingestellt. Das
Erste Setup ist Teil des Inbetriebnahme-Verfahrens (siehe Kapitel 2:,
Inbetriebnahme).

D11039-1

Autopilot-Tastatur
fur Segelyachten

ST70+ Displays werden mit abgesetzten Bedieneinheitenn gesteuert:

* Instrument-Tastaturen bedienen Displays, die als Instrument eingestellt wurden.

» Ein Tastaturtyp wird fir Segelyachten benutzt, um Displays zu bedienen, die als
Autopilot-Bedienung eingestellt wurden.

» Einweiterer Tastaturtyp ist fiir Motoryachten bestimmt, um Displays zu bedienen,
die als Autopilot-Bedienung eingestellt wurden.

In jedem beliebigen ST70+ System kdnnen Displays und Tastaturen bestimmten

Gruppen zugeordnet werden. So kann z.B. ein System (iber drei Gruppen verfiigen

(Kartentisch, Steuerstand und Mast) plus zwei Autopilot-Bediengruppen (Ruder BB

und Ruder Stb.).

Ein Display oder eine Displaygruppe kann nur mit eine dafiir passenden Tastatur
bedient werden.

Tastaturen & Bedienfunktionen

Alle ST70+ Einstell- und Bedienschritte werden mit Hilfe der Tastaturknépfe
ausgefihrt. Jede Tastatur verflgt tber:

+ Power-Taste @ Hiermit wird das Gerét ein- und ausgeschaltet.

» Taste zur Anzeigen-Auswahl (Select Display) @ Wird in Systemen mit mehr als
einer Anzeige zur Auswahl benutzt. Wird die Taste einmal gedriickt, wird die aktu-

4~ 4
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ell gewahlte Anzeige markiert. Bei nochmaligem Driicken der Taste (d.h. inner-
halb von 6 Sekunden) wird die nachste Anzeige im System bzw. in der Gruppe
ausgewahlt. Bei jedem weiteren Druck auf diese Taste werden nacheinander die
Anzeige eingeblendet.

* CANCEL-Taste. Wird wahrend Eisntellungsvorgangen benutzt, um Setup-Funk-
tionen zu beenden, ohne daran Anderungen vorgenommen zu haben.

Weitere Tasten und Funktionen sind je nach Tastaturtyp vorhanden.

Autopilot-Tastatur (Segelboote)

Die Tasten und Funktionen auf der Segelboot-Autopilot-

Tastatur sind Folgende:

* MENU-Taste. Zum Aufrufen des Hauptmeniis, um = (9 o o
Zugang zu folgenden Funktionen zu erlangen:
* Windfahnenmodus.

TR 5T 07

» AutoTack BB und Stb - nur fiir Segelboote.

» Setup- und Resetfunktionen.

* Eigentest und Diagnose.

» Autopilot-Ansicht - eben, 2D oder 3D (gedriickt hal-
ten).

D11402-1

1 °—Schrach Backbord

erschiedenen Meni-Optionenund zum
ilot-Steuerung. In' 10°-Schritten

* OK-Taste. Wird benutzt, um Einstellungen und Werte zu bestatigen.

* AUTO-Taste. Zum Einkuppeln des Autopiloten.

* STANDBY-Taste. Zurlickkehren zur Handsteuerung.

* TRACK-Taste. Einschalten des Track-Modus.

» DODGE-Taste. Unterbricht die Autopilot-Steuerung, um Hindernissen auf dem
geplotteten Kurs ausweichen zu kénnen.

Autopilot-Tastatur (Motorboote)
Die Tasten und Funktionen auf der Motorboot-Autopilot-
Tastatur sind Folgende:
* MENU-Taste. Zum Aufrufen des Hauptmeniis, um Zugang
zu folgenden Funktionen zu erlangen:
* Fahrmuster zum Fischen.
» Power-Steuerung.
» Setup- und Resetfunktionen.
+ Eigentest und Diagnose.
» Autopilot-Ansicht - eben, 2D oder 3D (gedriickt hal-
ten).

o
S
<
=}

Drehknopf.

* Drehknopf: Driicken fir OK

%

Werte/Auswahlen einstellen

ﬁ
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» FurKursénderungen unter Autopilot-Steuerung. Fir Kursdnderungen nach
Steuerbord im Uhrzeigersinn, fir Anderungen nach Backbord gegen den Uhr-
zeigersinn drehen.

Ein Klick = ein Grad Kursanderung (auf3er im Power-Steer-Modus).

» Dricken, um ‘OK’-Funktion auszufiihren (zum Bestéatigen von Einstellungen
und Werten).

* Drehen, um zu verschiedenen Meni-Optionen zu scrollen oder um Einstell-
werte zu andern.

* AUTO-Taste. Zum Einkuppeln des Autopiloten.

* STANDBY-Taste. Zurlickkehren zur Handsteuerung.

* TRACK-Taste. Einschalten des Track-Modus.

* DODGE-Taste. Unterbricht die Autopilot-Steuerung, um Hindernissen auf dem
geplotteten Kurs ausweichen zu kdnnen.

Instrumenten-Tastatur

Die Tasten und Funktionen auf der Instrumenten-Tastatur

sind Folgende:

* MENU-Tasten. Zum Aufrufen des Hauptmeniis, das FEEe
Zugang ermaoglicht zu:

PAGE UP

———+—Setup-un i
. \ . ) "

/ &Eég\‘::tgstun Diagnosé. \.\‘ D
\ * PAG PAGE DN-Tasten (Seiterauf bzw. runter):

__* ZumScrollen zu\verschiedenen Bedienseiten.
\ \N;umAus ahlen auf den Setup-Anzeigen. D
\ ,,,,:—D—r}“!mo o = ~ — Drehknopf
v ~+Drlicken, um ‘OK’-Funktion auszufiihren (zum Besta- DruckenflﬁOK.

tigen von Einstellungen und Werten). Werte/Auswahlen einstellen

* Drehen, um zu verschiedenen Men(i-Optionen zu
scrollen oder um Einstellwerte zu andern.
Tastaturkiirzel

Es stehen folgende Tastaturkirzel fir den schnellen Zugang zu verschiedenen
Funktionen zur Verfligung:

Funktion Bedingungen Gleichzeitig driicken
Aufrufen des Power- Verfuigbar auf Autopilot-Tastatur AUTO und STANDBY
Steer-Modus (Motorboot), wenn sich der Autopi-  (drlicken und loslassen)
lotim Standby- oder Automodus
befindet.
Aufrufen des Windfah- Verfugbar auf Autopilot-Tastatur AUTO und STANDBY
nenmodus (Segelboot), wenn sich der Autopi-  (drlicken und loslassen)
lot im Standby- oder Automodus
befindet.

.
4~ ~¢|0
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Funktion Bedingungen Gleichzeitig driicken
Einleiten Wende nach Verfligbar auf Autopilot-Tastatur _ #1und +10
Steuerbord (Segelboot), wenn sich der Autopi-  (drlicken und loslassen)

lotim Automodus befindet.

Einleiten Wende nach Verflgbar auf Autopilot-Tastatur -1und-10
Backbord (Segelboot), wenn sich der Autopi-  (driicken und loslassen)
lotim Automodus befindet.
Aufruf der Seite Verfligbar auf jeder Autopilot- MENU und CANCEL
Kursempfindlichkeit Tastatur. (dricken und loslassen)
Aufruf der Seite fur Verfligbar auf Autopilot-Tastatur _ *+1und-1
Ruderdampfung (Segelboot). (driicken und loslassen)
Aufruf der Seite flir Rud-  Verfligbar auf Autopilot-Tastatur +1und 1
ermenge (Segelboot). (hold down for 3 s)
Starten der Einstellhilfe ~ Verfiigbar auf jeder Tastatur. Select Display und MENU
(hold down for 3 s)
Me' n fiir W ‘
schnittswerte | )

4 -
Anzelgen fur Maxmh Mlndést- undD rch/ chnittswerte glbte?m es‘(:hwingigkeit,
) \

\A@;eschvs«ndlgkwnd Wln\s«vmkel ﬁefolgend Abbildung )
\ N ) P - ) /

\/ — Apparent Wirid - Schei er Wind

’D-.‘— —— Mittelwert-Anzeige

Mindestwert-Anzeige ——>».
I 60

5

<—Ho6chstwert-Anzeige

Allgemein benutzte Bedienfunktionen

Viele der ST70+ Setup-Funktionen und -werte, sowie viele der Displayoptionen
werden durch Scrollen zur/m gewlinschten Funktion/Wert gewahlt und dann
bestatigt. Die Art und Weise hangt dabei von lhrem Tastaturtyp ab.

Scroll-Funktion.

Um zur einer Option zu scrollen oder einen Wert od.
einzustellen, gehen Sie so vor:

+ Driicken Sie auf der Segelboot-Tastatur die Tasten Scrollen/Blattern

<und >, bzw.

4~ 4
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» Drehen Sie auf der Motorboot- oder der Instrumenten-Tastatur den Drehknopf.

OK-Funktion
Die Art und Weise der Bestatigung (d.h. ‘OK’) hangt vom
Tastaturtyp ab, den Sie benutzen. =
» Auf einer Segelboot-Tastatur driicken Sie einmal kurz die
OK-Taste.
» Auf einer Motorboot- oder der Instrumenten-Tastatur dri-
cken Sie einmal kurz auf die Mitte des Drehknopfes. OK-Funktionen
N

7
/
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1.3 Setup-Prinzipien

Ein neuinstalliertes ST70+ System muss vor dem ersten Einsatz in Betrieb
genommen werden - siche Kapitel 2:, Inbetriebnahme.

Erste Benutzung nach der Installation

Der erste Teil der Inbetriebnahme ist das Erste Setup (Ubersicht in Abb.1-1), das
automatisch nach dem ersten Einschalten nach der Installation gestartet wird.

Erstes Einschalten

Gedriickt halten @

EINSCHALTEN

English (UK)

Erstes Setup

Sprachauswahlseite

N

BegriiRungsseite

N

‘ SCHIFFSTYPAUSWAHLEN’

jmmmmm e - -
,  Displaytyp- & Gruppensetup :
| Siehe Abb. 1-2 |

e — o

UBERSICHT ZEIT & DATUM

= —

Wenn sich die Displayfunktion andert (von Instrumenten-

)
) Eins eIIungs@é
Y p-Assistent)

UBERSICHT EINH%ITEN ‘ ’

‘ EINHEITEN-SETUP ’

Speichern und Setup-Assistent verlassen

zu Autopilot-Bedienung oder umgekehrt),
startet das Display erneut
an diesem Punkt.

L

ZEIT- & DATUMSSETUP

’

Ist das Display als Instrument eingestellt, wird eine
Bedienseite angezeigt.

Ist das Display als Autopilot-Bedienung eingestellt, und
der Autopilot wurde NICHT in Betrieb genommen,
startet der Inbetriebnahme-Prozess automatisch.
Lesen sie dazu das Kapitel 2.

D111134-1

Abb. 1-1: Erstes Einschalten und Setup-Ablaufe

ﬁ%
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Bei den ersten Setup-Schritten kénnen Sie:

« die System-Sprache wahlen.

» den Schiffstyp wahlen.

» Displaytypen & -gruppen einstellen (sehe Abb. 1-2)
» Zeit- und Datumsformate einstellen.

» Ortzeitwert einstellen.
» Einheiten einstellen.

Displaytypen & -gruppierungen

\onder —p
Bootstyp-

Einstellung aus ?

—

—

System-
Konfiguration

Konfiguriert
die Anzeige

Sind alle
Gruppen & Anzeigen
korrekt einge-
stellt?

alle Anzeigen in einer Gruppe

Zur Ubersicht

Ist verschieden fii
nzeige in einer G

A
°_> Reihenfolge i
Gruppe festl.

jede

Grupp&/

zuordnen@)

Ordnet Tastatur
einer Gruppe zu

Tastatur
dieser Gruppe
zuordnen?

Auf der zuzuordnenden Tastatur

driicken Sie -

Popup

Abb. 1-2: Ubersicht Displaytypen & -gruppen-Setup

D11148-1

Zeit & Datum

Wahrend des ersten Setups bestimmen Sie, ob ein ST70+ Display als Instrumenten-
oder als Autopilot-Tastatur fungieren soll; danach werden Instrumenten- und

Autopilot-Tastaturen Gruppen zugewiesen (siehe Abb. 1-2:, Ubersicht Displaytypen
& -gruppen-Setup). Jede Gruppe wird mit einer oder mehreren normalen Tastaturen
bedient. Sie kdnnten z.B. alle am Steuerstand installierten Instrumente einer Gruppe
zuweisen und diese Uber eine einzige Tastatur bedienen.

Wenn Displays zu einer Gruppe zusammengefiigt werden, gelten folgende Regeln:
» Alle Displays einer Gruppe miissen entweder als Instrumenten- oder als Autopi-
lot-Tastaturen bestimmmt sein.
» Eine Gruppe kann aus nur einem Displays oder aus bis zu maximal vier Displays
bestehen.

ﬁ%

ﬁ%
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» Die einer Gruppe zugewiesene(n)Tastature(en) muss/mussen der Dsiplay-Funk-
tion entsprechen, d.h. eine Instrumenten-Tastatur gehért in eine Instrumenten-
gruppe, eine Autopilot-Tastatur in eine Autopilotengruppe.

1.4 Normalbetrieb

ST70+ Autopilot-Bedienungen und -Instrumente werden mit bestimmten Autopilot-
bzw. Instrumenten-Tastaturen bedient. Es gibt zwei Autopilot-Tastaturen; eine fiir
Segelyachten und eine fiir Motoryachten.

Autopilot-Bedienungen

ST70+ Autopilot-Bedieneinheiten werden zur Bedienung von Raymarine-
Autopiloten benutzt. Eine Ubersicht der gewshnlichen Funktionen von ST70+
Autopiloten-Tastaturen finden Sie in Abb. 1-3.

Segelbootfunktionen

Zusatzlich zu den allgemeinen in Abb. 1-3 dargestellten Autopilotfunktionen, haben
Sie den Tastaturen fiir Segelboote auch Zugang zum Windfahnen- und AutoTack-
Modus und zwar Giber das Hauptmenii.

Wmdfahnenmodus

ﬁWmdfahneﬂmodus Wﬁ i i i
indwinkel gehalt\& Andert sich der\Wlndwl el, stellt sich det oll}(urs neu ein, um

{n ursprungllchen%«ndwﬁkel einzu alteyw siehe ST70+ Kurzanleitung)-- /
utoTack-Betrieb | L N

M| utoTacI%aben;‘/e die Mo chkeltaUSyorherfe tgelegten Wendewink nzu

V&ahleﬁ Bi&(ﬁptlonen Tack Port ( aekbord) und Taek ord) stehen

zur Verfigung.

Wenn Sie AutoTack aufderhalb des Windfahnenmodus benutzen (Standard
AutoTack), ist der AutoTack-Winkel der Winkel zwischen einer Backbord- und einer
Steuerbord-Wende. Die Standard-Einstellung ist 100°.

Wenn Sie AutoTack im Windfahnen-Modus anwenden, wendet das Boot durch den
AutoTack-Winkel. Der Autopilot passt dann spiegelbildlich die Richtung des
Windwinkels zum gewahlten Kurs

Details zur Benutzung von AutoTack finden Sie in der ST70+ Kurzanleitung.

—

ﬁ%

*

*@%
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—

Gedriickt halten

@ EINSCHALTEN
|

Es wird beim Ein-
schalten wieder
dieselbe Autopilot-

Tastatur-Funktionen

Driicken & loslassen

Ansicht angezeigt
wie beim letzten
Ausschalten.

Gedrlickt halten, um durch die
verschiedenen Seiten zu blattern
Gedriickt halten Gedruckt halten, um

auptmeni zu wahlen

MENU

@_.
W
@7
@7

—»|Profilabhingige Optionen fiir:

;_ Hauptmenii :
|
|

Normalbetrieb

Wahlt n&chste Autopilot-Tastatur
in der Gruppe

Wahlt Standby-Modus
manuelle Steuerung)

Wahlt Auto-Modus
(Autopilot steuert nach festem Kurs)

Wahlt Track-Modus

(Autopilot fahrt voreingestellten
Kurs ab)

Fihrt Ausweichmandver durch
(manuelle Steuerung um ein
Hlndernls)

Fischerboot \

Benutzer-Setup

Segaont
&\D_/E/_}[EMPFINDLI%EIEP |

' ANZEIGE-EINSTELLUNGEN

: > | Zeit- & Datum* Einheiten*

i Helligkeit Empfindlichkeit

: Farben (Tag-/Nachtoption) ~Datenfenster

|

| | ->{AUTOPILOTANSICHT

| Ebene

i 2D

3D

|

: > ERWEITERTE OPTIONEN

| Einstellungshilfe ~ Windrichtung

| Gebereinstellung ~ Missweisung
Countd bi i Sprache* Boat-Show-Modus

ountdown pis zum Bootstyp* Werksreset

AUSSCHALTEN !

|

| > DIAGNOSE

| Info Anzeige

| Selbsttest

|

Abb. 1-3: Allgemeine Autopilot-Bedienfunktionen

%

* Teil des Ersten Setups

D11136-1

ﬁ




g%% 85024 1.book Seite 10 Donnerstag, 2. April 2009 10:29 10

4

10

ST70+ Benutzer-Handbuch

Motorbootfunktionen

Zusétzlich zu den allgemeinen Autopilot-Bedienfunktionen (Abb. 7-3 ) haben Sie bei
den Autopilot-Tastaturen fiir Motorboote Zugang zu Fahrmustern zum Fischen, und
zwar Uber das Hauptmenti.

Fahrmuster zum Fischen
Mit den Mustern kdnnen Sie automatisch einen voreingestellen Kurs im Auto-Modus
abfahren. Es gibt folgende Muster:

* Kreis

» Zickzack
* Kleeblatt
» Spirale

* Kreis gegen den Kurs
* Achtknoten

* Mustersuche

* 180°-Wende

* Fenstersuche

Sie kdnnen jedes Muster Ihrem Bedarf (Reichweite) anpassen (siehe Seite 63).

Auf Fischerbooten haben Sie mit den Optionen MUSTER 1 und MUSTER 2 die
Maglichkeit eines von den zwei meistbenutzten Mustern zu wahlen.
L () D
Instrumen} N
Uber5|cht der gﬁvohnhchen Funk&r/r n fur ST70+ Instru ent sehen SLe in
1-4, Nbfmalerﬁlneb Detaillierte Qvelsunge finden Sje in der ST70+‘
Kur Ie/tung - _

~

—

*

*@%

ﬁ%
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Gedriickt halten

@ EINSCHALTEN

|

|

Instrument-Tastatur

Es wird beim Ein-

schalten wieder Wahlt vorherige

dieselbe Bedienseite Bedienseite aus

angezeigt wie beim . .

letzten Ausschalten. Wahlt néchste @
Bedienseite aus

Driicken & loslassen

Reset der Datenseiten

Nur zurticksetzbare Datentypen auf der
aktuellen Bedienseite sind verfligbar.

ALARME

@ Gedrlickt halten @ Driicken & loslassen ~ Gedriickt halten °7

Normalbetrieb

> Wahlt nachstes Instru-
ment der Gruppe aus.

Benutzer-
Setup

Alarme bearbeiten

I

SEITENLAYOUT

Blende Seite ein/aus
Seite wiederaufbauen
Daten/Parameter andern

ERWEITERTE OPTIONEN
Einstellungshilfe

Gebereinstellung

Sprache*®

Bootstyp*

Windrichtung

Missweisung

Boat-Show-Modus

Werksreset

DIAGNOSE

Info Anzeige
Selbsttest

* ebenfalss Teil des Ersten Setups

Y

Countdown bis zum
AUSSCHALTEN

D11135-1

Abb. 1-4: Normaler Betrieb

%

ﬁ
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1.5 System-Informationen

ST70+ Displays und Tastaturen werden an Raymarine SeaTalk"-Systeme
angeschlossen. Weiterfiihrende Informationen zu SeaTalk™ sind im SeaTalk™ -
Handbuch aufgefiihrt.

Bei Anschluss von ST70 Displays an ein SeaTalk"-System, geben ST70+ Displays
Daten Uber einen Bus weiter. Sie kdnnen die Aktualisierungszeiten der Display-
Anzeigen individuell einstellen. Sie kdnnen die Systemanderungen nur vornemhen,
wenn diese nicht schon an einem anderen Gerat durchgefiihrt worden sind.

Sie kdnnen auch die System-Geber kalibrieren und die Einheiten, in denen die Daten
im System angezegit werden sollen, einstellen.

Einschalt-Protokoll

Mit der Power-Taste@ wird das ST70+ ein- und ausgeschaltet (wie beschrieben in
der ST70+ Kurzanleitung). Sind jedoch auch Instrumente in das System integriert, ist
es vorteilhafter das gesamte System Uiber einen zentralen Trennschalter ein- und
auszuschalten.

Wird das System dann wieder EINgeschaltet, werden

+ die ST70+ Instrumente, die beim letzten Ausschalten noch eingeschaltet waren,
wrederrﬁ den| E/IN Z -

/ die SWO+ Ins\umente d|e beim 1etzte ?@@ha ten bereits aus#geschaﬁet

\waren bleiben z geschaltetund n einzeln wieder feder Power-
“Taste elngeschaltet werden \ ™
™~ )
D = J/ /

L \/

*@%
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1.6 Anforderungen fiir die Inbetriebnahme

WARNUNG: Produktinstallation & Bedienung

ST70+ Geriate miissen vor der ersten Benutzung geméR der

Inbetriebnahme-Anleitungen vorbereitet werden, es sei denn, sie
sind Teil eines SeaTalk"9-Systems, in dem mindestens ein anderes ST70+
Display bereits eingestellt und in Betrieb ist. Die Nichtbeachtung dieses
Warnhinweises kann zu Tod, Verletzungen, Schiden am Boot und/oder
schlechter Geriateleistung fithren!

Nach der Installation muss jedes ST70+ Display, das NICHT Teil eines SeaTalk"-
Systems ist, in dem bereits mindestens ein weiteres ST70+ Display eingestellt und in
Betrieb ist, zunachst nach den in Kapitel 2: Inbetriebnahme beschriebenen
Anweisungen in Betrieb genommen werden.

Inder ST70+ Kurzanleitung finden Sie die Anleitung flr den tagtéaglichn Gebrauch der
ST70+ Geréte.

Autopilot-Kalibrierung

Die einzelnen Anforderungen fiir die Autopilot-Kalibrierung hangen vom jeweiligen

Autopilottyp 9b Diein dlesem Handbuch beschrlebenen Verfahren gelten flr
//"',,typrséhe “Raymari eVerfahren lhrem

System angepasstWerden We\nn Sle d ei H|I e benotlﬁ V\fenden §e sichan

Ilhren Raymaﬂn\ Han}{Ier _

\ / / - —
\\ _ \\ \ //// T N \\\
) \\ v4 L ’\\

_ - _J

RN

\/ — \//

*@%
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Kapitel 2: Inbetriebnahme

2.1 Anforderungen

WARNUNG: Produktinstallation & Bedienung
A An SeaTalk"? angeschlossene ST70+ Gerate miissen vor der
ersten Benutzung gemaR der Inbetriebnahme-Anleitungen
vorbereitet werden, Die Nichtheachtung dieses Warnhinweises
kann zu Tod, Verletzungen, Schiden am Boot und/oder

schlechter Gerateleistung fithren.
Bevor ein ST70+ System zum ersten Mal benutzt werden kann, muss es gemaR den

in diesem Kapitel gegebenen Anweisungen in Betrieb genommen werden. Die Inbe-
triebnahme umfasst folgende Schritte:

1. Erstes Setup.

2. Setupim Hafen.

3. Kalibrierung auf See.

4. Uberpriifung der Autopilot-Funktionen.

Hinweis: Wery Ihr ST70+ Gerat an ein bestehendes SeaTalk™- System angeschlossen wird,

//"" da&bere?seﬁolgrel tnoch einmal die-
( serrﬂ/en‘ahrem@terzogen werdeh

\ J\utopllo Kal\ibrlerﬁng

Die elnEeInen forderungen fir dleAutopllot-

\
Lgen voyjewelllgen
elten fir ,typische”

Raymarine-Autopilotsysteme. Bei Bedarf kénnen diese Verfahren lhrem System
angepasst werden. Wenn Sie dabei Hilfe bendtigen, wenden Sie sich an lhren
Raymarine-Handler.

Bedienungsinformationen

Da an den ST70+ Displays keine Bedieneinheiten angeschlossen sind, erfolgen alle
Bedienaktionen - also jeder Tastendruck oder jede Funktionsauswabhl Giber die
entsprechenden ST70+ Tastaturen.

2.2 Erstes Setup

Fuhren Sie das Erste Setup in folgender Reihenfolge aus:

» Einschalten.

» Sprache auswahlen.

» Schiffstyp einstellen.

* Anzeige-Typen und -gruppen einrichten.

» Tastatur zuweisen.

* Datums- und Zeitformat einstellen (nur wenn einGPS angeschlossen ist).
» Korrekte Ortszeit einstellen (nur wenn einGPS angeschlossen ist).

« Erforderliche Dateneinheiten einstellen.

4~ 4

*@%




6%8 85024 1.book Seite 16 Donnerstag, 2. April 2009 10:29 10

4

16

ST70+ Benutzer-Handbuch

Einschalten. T

Driicken Sie auf lhre ST70+ Tastatur die Power- !
Taste, um das Display einzuschalten. Wird ein "= >
ST70+ System das erste Mal nach der Installation

eingeschaltet, zeigt ein Display das Sprache-Menu Engllsh (UK)

an. Dies ist das aktive Display.

Auf anderen Displays finden Sie das Anzeige-

D11140-1

auswahl-Symbol @ Driicke OK zum Auswaéhlen

Bei Bedarf driicken Sie die Taste mit diesem Symbol auf einer beliebigen andren
ST70+ Tastatur, wenn Sie ein anderes Display als aktives Display auswahlen
mochten,so dass nun darauf das Sprache-Menii angezeigt wird.

Ausgewéhltes Display

Sprache auswahlen
Scrollen Sie nun zur gewiinschten Sprache.

VORSICHT:

Achten Sie auf Auswahl der korrekten Sprache! Wenn Sie die falsche
Sprache auswahlen und diese nicht verstehen, konnen Sie das ST70+
System eventuell nicht bedienen.

Nach Auswahl der gewlinschten Sprache driicken Sie OK zur Bestatigung. Es
erscheint nun die BegriiRungsanzeige.

Um fortzufahren driicken Sie nun OK, um das Bootstyp-MenU aufzurufen.

%

—

ﬁ

*
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Bootstyp einstellen
Mit dem Bootstyp-Menu kénnen Sie automatisch : ]
die optimalen Instrumenten-Einstellungen fir lhr o || o || <X
Schiff erhalten. Folgende Optionen sind verfligbar::
» Racer » Speedboat Einbau Speedboat Einbaumaschine
* SegelbOOt  Power Cruiser 1* Ibig Auswahl_des B_ootstyp hilft uns
« Katamaran « Power Cruiser 2* bei der Konfiguration Ihres Systems
: BORPRN  Driicke OK zur Auswahl __§
* Arbeitsboot » Power Cruiser 3 DilcreDRZu S svab

Schlauchboot (RIB)  Sportfischer
Speedboat AuRenborder < Angelboot

*Power Cruiser-Einstellungen. Bei den Power Cruiser-Einstellungen sind folgende
Unterteilungen zu beachten:

Power Cruiser 1 - Boote mit Geschwindigkeiten bis zu 12 Knoten.
Power Cruiser 2 - Boote mit Geschwindigkeiten bis zu 30 Knoten.
Power Cruiser 3 - Boote mit Geschwindigkeiten tiber 30 Knoten.

Typauswahl

Scrollen Sle}u dem Bootstyp, der dem lhren am ehesten entspricht.

/ i:s WQhI‘ tcken Si zurBestat ng die OK-T. éste\DleZelb\und
u Dat wert wie die Elnhe n, dle.‘ er Wahl am meisten ntspre(yen werden

\\ nun automatls\k\auflh ST70+ angewandt und es-wird einie-automatische

~. Prifung der Systempar:

\

Konfi@atio@élte auf aN&DsmlaYsam Syste angezeigt.

eterdu @efuhrt Danach wird einT System-

_

Dlsplaytyp und -gruppe auswahlen

Im Folgenden gehen Sie so vor:

Wahlen Sie die Anzeige, die Sie einrichten mdéchten.

Stellen Sie den Anzeigetyp fiir jedes Display ein (Instrument- oder Autopilot).
Ordnen Sie jedes Display einer Gruppe zu.

Legen Sie die Laufnummer jedes Display innerhalb einer Gruppe fest.
Weisen Sie mindestens eine Tastatur jeder einzelnen Gruppe zu.

So gehen Sie vor:

1.

Driicken Sie OK auf der angezeigten System-
Konfiguration-Seite, um die Seite Diese

Anzeige konfigurieren aufzurufen.
Bei noch nicht zugeordneten Displays (z.B. |;!|

beim Ersten Einschalten), werden die Legen- Nummer

den Gruppe und Nummer angezeigt. Wurde
das gewahlte Display bereits eingerichtet, wird IzWuah'i ks . oo O

die aktuelle Gruppe und Nummer jetzt ange-
zeigt.

D11143-1

Driicke OK fiir Anzeigenkonfig.

Bei Bedarf driicken sie die Anzeigeauswahl-Taste, um das Display zu markieren,
das Sie einstellen méchten (also das gewahlte Display).

4~ 4
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3. Driicken Sie OK, um die Einstellseite flir den

Anzeigetyp einzublenden.
4. Scrollen Sie nach Bedarf entweder zu Instru-
ment oder Autopilot. <

>

Autopilot

Hinweis: Von diesem Zeitpunkt an miissen Sie die fiir
das gewdhlte Display passende Tastatur benutzen.

Konfiguriere diese Anzeige als Instrument oder
Autopilot Bediengerét.

Driicke OK zum Ubernehmen
5. Bestatigen Sie mit OK den Anzeigetyp und zei-

gen die Seite Gruppe zuweisen an.
6. Scrollen Sie zum Namen der Gruppe, der Sie
das Display zuordnen mdchten. <
» Folgende Gruppennamen fir Autopiloten
sind verfligbar:
Pilot-1, Pilot-2, Pilot-3, Pilot-4 und Pilot-5 Ifiu"ﬁ;fe“n]%ﬂi@iﬁ;ﬁhﬁeﬁeﬁim
*  Gruppennamen flr Instrumente sind:
Inst-Helm1, Inst-Helm2, Inst-Cockpit,
Inst-Flyb., Inst-Mast, Inst-1, Inst-2, Inst-3, Inst-4, Inst-5, Inst-6, Inst-7, Inst-8,
Inst-9, Inst-10, Inst- 11 Inst-12, Inst-13, Inst-14 und Inst-15.
7. Mito ichefn Si ordnung : o ——
und |genmglte R |henfolge n Grﬁppe

D11144-1

Pilot-2 »

D11145-1

Driicke OK zum Ubernehmen

welche die Reihenfolge i ~
Grupp e-wahrend des Nor [ )
estlmmywen e auf die Anzeigeausy | uy

\/Tastedfuckﬁ I I Reihenfolge dieser Anzeige
8. Scrollen Sie zur gewiinschten Nummer. innerhalb der Gruppe zuweisen.

Driicke OK zum Ubernehmen

D11146-1

9. Mit OK speichern Sie die Gruppeneinstellun-
gen und zeigen die Seite Tastatur einer Gruppe zuweisen an.

10. Wenn Sie der Gruppe mit dem einzustellenden Display noch keine Tastatur zuge-
ordnet haben:
i. Driicken Sie OK auf der Tastatur, die sie dieser Gruppe zuweisen mochten.
ii. Warten Sie, bis das Popup-Fenster mit der Bestatigung eingeblendet wird.
iii. Wiederholen Sie die Schritte i und ii firr jede weitere Tastatur, die Sie in diese

Gruppe einbinden méchten.

Hinweis: Denken Sie daran, dass Instrument-Tastatu-  FEr e R R o

ren nur in Instrumentgruppen und Autopilot-Tastaturen

Driicke OK auf jeder

nur in Autopilotgruppen eingebunden werden kénnen. Tastatur, die dieser
. Anzei -
11. Wenn alle Tastaturen dieser Gruppe zugeord- e ope 2.19¢

net sind, speichern Sie mit MENU die Einstel-
lungen und zeigen die Seite Diese Anzeige
konfigurieren an.

12. Wiederholen Sie die Schritte 3 bis 11 fir jedes
Display.

D11147-1

Driicke MENU zum Beenden

ﬁ%

—
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13. Nach Einrichtung aller Displays driicken Sie auf der Seite Diese Anzeige konfigu-
rieren die MENU-Taste, um den Vorgang Einstellung von Anzeigetypen und Grup-
pen zu beenden und eine der folgenden Ubersichtsseiten anzuzeigen:

» Zeit & Datum, wenn lhr System GPS-Daten liefert, oder
+ Einheiten-Ubersicht, wenn keine GPS-Daten verfiigbar sind.

Datum & Zeit
Die Ubersichtsseite Zeit & Datum zeigt die aktuell
von lhrem ST70+ System benutzten Werte an. Time 11:01:03

. . . . " 1? , |Date 14/06/07
Hinweis: Wenn Ihr Display keine GPS-Daten empféngt, ! Time Offset 1 Hrs
wird dieSeite Zeit & Datum nicht angezeigt. In diesem Fall Time Format 24-hour
fahren Sie mit dem unten beschriebenen Dateneinheiten- Date Format  dd/mm/yy
Setup fort.

Uberpriifen Sie die Daten auf der Zeit & Datum-

Ubersichtsseite und driicken dann OK,um das Zeit Driicke OK zum Fortsetzen

& Datum-Setupmen einzublenden.

IDies sind die aktuellen Einstellungen.

D11149-1

Sie kdnnen nun verschiedene Parameter andern:

» Wahlen Sie entweder tt/mm/jj oder mm/tt/jj fiir das Datumsformat

f/ﬂéj[llen 9@ fiir das Zeitformat entweder 12-Studen (am/pm) oder 24-Studnen.
// . @IT'@nSi%:jer‘r ert fir den Zeitunterschied fir die O it ein. —
‘ Wenn-Sie Zeit /Datum-Werte ahdern ;\*n"chten, Uhren Si nach Beda@ie Verfahren
\\ Datumsforméha(nstel/ , Zeitformat instellen bzw. Ortszeitginstelien wie weiter

( \unten\beschriebe‘n aus. \‘
| / -
Wenn Sie keipe//&nderung n \m/rrtehmén mdchten, fahren Sie fort nlit/Da/tums- & Zeit-

|~ Setup beenden (siehe weiter unten).

Datumsformat einstellen Zeit & Datum

( | )
1. Im Setup-Menii Time & Date scrollen Sie zur y O @E
Option Setze Datumsformat. Driicken Sie dann

OK, um die Setze Datumsformat-Seite ’ Setze Datumsformat ‘
anzuzeigen.

So stellen Sie das gewlinschte Datumsformat ein:

D11153-1

Driicke OK zum Auswahlen

2. Scrollen Sie nun zum gewtinschten Formatund
driicken OK, um zu speichern und zur

Ubersicht Zeit & Datum zuriickzukehren. O
3. Wahlen Sie nun mit OK das Setup-Menti Zeit & @C 4 dd/mmyyy b

Datum.

Setze Datumsformat

CANCEL bricht ohne Speichern ab.

IWerte mit < & > einstellen. ]

D11154-1

Driicke OK zum Ubernehmen

- —4®
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Zeitformat einstellen

Zeit & Datum
So stellen Sie das gewiinschte Zeitformat ein: ¢ L )
=0
1. Im angezeigten Zeit & Datum-Setup-Menu 4 @ »
scrollen Sie zur Option Time Format und
dricken OK, um die Seite Setze Zeitformat ’ Setze Zeitformat ‘

einzublenden.

Driicke OK zum Auswéhlen

2. Gehen Sie nun zum gewlinschten Zeitformat
und speichern dieses mit OK ab. Sie kehren zur

Ubersichtsseite Zeit & Datum zuriick.
3. Driicken Sie wieder OK, um das Zeit & Datum- @B 412 Stunden P

Setup-Meni zu wahlen.

Setze Zeitformat

Ortszeit einstellen

Hinweis: Wenn Ihr ST70+ Display an ein Multifunktions-
display von Raymarine angeschlossen ist, wird der Zeit-
unterschied lber das Multifunktionssdisplay geregelt so

Ao |
So passen e Zeitanzeige der O szeité 4

Im Setup-M t&D. hlen Sj
Im Setup- enu?é\ atum wahlen Si

e Option Setze Zeitunterschi « @
um die Seite Setze —

\ - Zei aufzurufen.

Werte mit < & > einstellen.
CANCEL bricht ohne Speichern ab.

Setze Zeitu nterschled

D11157-1

Driicke OK zum Auswahlen

2. Scrollen Sie zum gewuinschten Wert, um die
korrekte Ortszeit einzustellen. Liegt die
Ortszeit z.B. 1 Stunde hinter GMT (Greenwich o
Mean Time), stellen Sie -1 ein. Q\; 4>

3. Driicken Sie OK, um die Einstellung zu spei-

chern und zum Zeit & Datum-Setup-Men(
zurlickzukehren.

Setze Zeitunterschied

Werte mit < & > einstellen.
CANCEL bricht ohne Speichern ab.

Driicke OK zum Ubernehmen
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Datums- & Zeit-Setup beenden

Nach Einstellung aller Datums- und Zeitformate:

1. Scrollen Sie im Setup-Menu Zeit & Datum zur
Option Weiter.

2. Drlicken Sie OK, um zur Seite Einheiten
Zusammenfassung zu gelangen.

3. Gehen Sie nun weiter vor mit Dateneinheiten
(siehe unten).

Zeit & Datum

D11150-1

Driicke OK zum Auswéhlen

Dateneinheiten

Die Einheiten Zusammenfassung umfasst zwei
Seiten und listet alle aktuell benutzten Einheiten

Einheiten Zusammenfassung

. . N . Speed KTS
auf. Sie kdnnen diese libernehmen oder auch XG)m Distance M
. . . ——— e
einzelne Einstellungen é&ndern, und zwar: Wind Speed KTS
. . iy . . Headi M
+ Geschwindigkeit in Meilen/Stunde, Kilometer/ Flow Rate o
Stunde oder Knoten. Temperature oC
» Entfernung in Meilen, Seemeilen oder IDies sind die aktuellen ‘

. Einstellungen. [~
Kilometern . B
Driicke OK zum Fortsetzen 3

+ TiefeinF /ull% Faden oder Metern.
keitin Knotenbder

g d@%@/r:n i
euerkurs'magnetisch ode wahr

\\ . Durchflussﬁenge S-Gallone/Stunde, UK-Gallone/
pera urin Celsius oder Fa
\- Druckin ﬂuZd pro Quadratzo 2
—Volumen in US-Gallonen; UK-Gallonen oder Litern
* Anzahl der Motoren von 1 bis 5.
* Anzahl der Batterien von 1 bis 5.
* Anzahl der Kraftstofftanks von 1 bis 5.
Driicken Sie OK, um die zweite Einheiten-Ubersichtsseite anzuzeigen. Wenn Sie von
der zweiten zur ersten Seite zuriickkehren moéchten, driicken Sie CANCEL.

l:.:JberprUfen Sie die Daten auf den Einheiten -

Ubersichtsseiten und driicken dann OK, um das C — )

Menii Einheiten wéhlen anzuzeigen. e 2

e S 4.7 | =R {B »
Wenn Sie Anderungen an den Daten-einheiten e
vornehmen mdchten, fahren sie fort mit Einheiten
&ndern (siehe folgenden Abschnitt)).

Einheit Windgeschwindigk.

Wéhle die zu andernden Einheiten

Sollen keine Anderungen durchgefiihrt werden, mit < oder >. -
fahren Sie fort mit Einheiten-Setup beenden (siehe IR ST
weiter unten).

Einheiten andern

So andern sie Daten-Einheiten:
1. Im Men0 Einheiten wahlen scrollen Sie zum Datentyp, dessen Wert Sie andern
mochten, z.B. Geschwindigkeit, Tiefe, Entfernung , Windgeschwindigkeit, etc.

- —4®
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2. Mit OK zeigen Sie die Setup-Seite fiir die aus-
gewahlten Einheiten an.

. Wéhlen Sie die gewlnschten Einheiten. e
4. Mit OK speichern Sie und kehren zur ersten @ \ KTS |
Seite der Einheiten Zusammenfassung zuriick.

5. Dricken Sie zweimal OK, um das Menii
Einheiten wéihlen aufzurufen. IWéhIe gewlinschte Einheit mit < 0. >.

w

CANCEL bricht ohne Speichern ab

6. Wenn Sie weitere Einheiten &ndern mochten,
wiederholen Sie die Schritte 1 bis 5.

D11106-1

Einheiten-Setup beenden

Wenn Sie alle Einheiten wunschgemaR eingestellt | ]

haben:

1. Scrollen Sie im Men Einheiten wéahlen zur

Option Weiter. weiter

2. Drucken Sie OK. Wahle die zu &ndernden Einheiteﬁ

Das Erste Setup wird nun beendet. mit < oder >. o
| Driicke OK zum Auswéhlen 3

Erstes Setyp abschlieRen

ylurde die Fun s Di it dem Einschalten geandert (d.h. ein-

‘Instrume unqu erumg kehrt) s arter{ die releyanten

acheln eventuellen Neustart wird a demlnstr ment bzw. der Autopilot-)
B ungeln/e Bedieriseite abhg ngl /onEervorher ewahlten Anz |gefuy14/on
a,ngezergTBas Display befindet nunim Betriebsmodus.

Die nachsten Schritte
Flhren Sie nun die noch ausstehenden Hafeneinstellungen aus.

2.3 Setup im Hafen
Das Setup im Hafen wird in folgender Reihenfolge durchgefiihrt:
» Autopilotsystem.
* Geber-Setup.
* Weitere Einstellungen.

Autopilotsystem
VORSICHT:
Bevor Sie mit dem Hafen-Setup starten, vergewissern Sie sich, dass das
Boot gut langsseits vertaut ist.
Das Autopilot-Setup im Hafen umfasst folgende Punkte:
» Benutzung der Hafeneinstellungen (Setup-Assistent), um:
» den Antriebstyp einzustellen.
» die Motorpolaritat zu prifen.

.

- 4~ 4
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» die Funktion und Drehrichtung des Ruders zu prifen.
» die Ruderlegezeit Hart/Hart einzustellen.
Der genaue Ablauf hangt vom Autopilottyp ab. Im Folgenden finden Sie typische
Verfahrensweisen, die Sie jedoch auf Ihre Installation zugeschnitten anpassen
kénnen. Wenn Sie Hilfe benétigen, fragen Sie bitte Ihren Raymarine-Handler.

Hafen-Einstellungen (Setup-Assistent)

So starten Sie den Assistenten.

Auf der entsprechenden Autopilot-Tastatur:

1. Driicken Sie MENU, um das Hauptmenii anzuzeigen.

2. Gehen Sie zu Autopilot Kalibrierung und driicken OK, um das Men Autopilot
Autokalibrierung einzublenden.

3. Nunwahlen Sie Inbetriebname, driicken OK,
um das MenU Inbetriebnahme aufzurufen. @ [Bevor der Pilot verwendet

4. Scrollen Sie jetzt zu Hafeneinstellungen und I i
starten mit OK den Assistenten. Nun wird die
Hafenkalibrierung-Seite angezeigt.

Driicke CANCEL zum
Beenden ohne Speichern.

/T
/ AnG\ebsty\ejnste len ¢ \\‘

\ Mit der angezeigten Hafenkalibrierung-Seite Anmebswp
\\ __driicken Sie OK auf der'entsprec! en Tastatur, C
et
@)

f\um dIeSelte&Az}ﬁebstyp nzuzeigen:. 7
A Scrollen udem lh mBgotentsprech -

" den Autopilot-Antriebstyp. Die verfiigbaren

D11164-1

Driicke OK zum Fortsetzen

Typ 1 Li
Optionen hangen vom Typ lhres Autopiloten yp near
ab, jedoch werden folgende Antriebstypen Ii"ulf_ lfcﬁ':ecﬂeﬁl" vorherigen Seite ] _
unterstdtzt: Driicke OK zum Auswdhlen §
Typ 1 Linear Jet-Antrieb (Fly-by-Wire
Typ 2 Linear Radantrieb

Typ 2 Hydraulisch Linear Pinnenpilot-Antrieb Hydraulikpumpe Typ 1
Typ 3 Hydraulisch Linear Dauerlauferpumpe Mag- Hydraulikpumpe Typ 2

netventil
Z-Antrieb (1/0 Stern) Sportantrieb Hydraulikpumpe Typ 3
IPS-Antrieb Getriebemotor Typ 1 Dauerlauferpumpe

Jet-Antrieb (Pumpe) Getriebemotor Typ 2 Verado
Hinweis: /st Ihr Antriebstyp nicht dabei, fragen Sie Ihr Raymarine-Héndler um Rat.
2. Speichern Sie lhre Einstellung mit OK. Die nachste Setup-Seite wird nun einge-
blendet, und zwar entweder:
» Die Seite Ruder priifen (Mitte), wenn das Boot liber einen Ruderlagengeber
verfugt,
oder
* Die Seite Motorphase nicht zugewiesen, wenn das Boot nicht mit einem
Ruderlagengeber ausgestattet ist.

4~ 4
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3. Mit OK fahren Sie mit den Ruder- und Motorprifungen fort. Wenden Sie nun - je
nach Bedarf - entweder das Verfahren Systeme mit Ruderlagengeber oder Sys-
teme ohne Ruderlagengeber an.

Ruder- und Motorchecks fiir Systeme mit Ruderlagengeber

Nach Einstellung des Antriebstyps, wird die

Ruder-Uberprifungsseite (Mitte) angezeigt, wenn

Ihr System Uber einen Ruderlagengeber verfiigt.

In diesem Fall fiihren Sie die Ruder- und ;J < ’
Motorchecks folgendermafen aus:

1. Zentrieren Sie manuell das Ruder.

Zentriere Ruder und driicke OK.
Mit CANCEL abbrechen.

Driicke OK zum Ubernehmen

D11170-1

2. Driicken Sie OK, um die Seite Ruder-Check
(Backbord) anzuzeigen.

3. Drehen Sie das Rad nun ganz nach Backbord.
9 A (@}

Bl Drehe das erhart BB un licke
il OK. Mit CANCELabbrechen.

Ruder-Check

Driicke OK zum Ubernehmen

D11168-1

Drehe das Ruder hart Stb und driicke
OK. Mit CANCEL abbrechen.

6. Dricken Sie OK, um wieder die Seite Ruder-

Check (Mitte) anzuzeigen.
Ao

IZentriere Ruder und driicke OK.

Mit CANCEL abbrechen.

Driicke OK zum Ubernehmen

D11170-1

- 4~ 4
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7. Dricken Sie OK, um die Seite Ruder-Check

erfolgreich abgeschlossen einzublenden.

IAufgabe erfolgreich abgeschlossen. ]

Driicke CANCEL zum Verlassen

} Driicke OK zum Fortsetzen
8. Drlcken Sie OK, um die Seite Motor priifen ein-  prprssmprmom

zublenden.
@ T

IST ES SICHER das Steuer zu Uber-
nehmen? CANCEL zum Beenden

1171-1

D11610-1

Driicke OK zum Fortsetzen
9. Dricken Sie OK, um die Motor priifen-Warn- Motorphase nicht zugewiesen

seite anzuzeigen. Stellen Sie das Ruder in
@ die Mitte und I6sen Sie

5 v uell dle Kupplung.

i 'e Steuerung
u men kann.
10. Zentrieren Sie manuell das Ruder und driicken
OK, sobald alles sicher ist. Der Autopilot bringt a
i . . . uderantrieb wurde erkannt.
das Ruder automatisch in eine Richtung. (54 Driicken Sie OK, wenn sicher
Danach wird eine Ergebnis-Seite angezeigt. ist,dass das Ruder in entge-

gengesetzter Richtung
aktiviert werden kann.

D11611-1

Driicke CANCEL zum Stoppen

Motor prifen

Driicke CANCEL zum Stoppen é
11. Nach Uberprtifen der Sicherheit fahren Sie T o

fort, indem Sie OK driicken.

Nun setzt der Autopilot das Ruder in die entge- Q J

gengesetzte Richtung. Wenn die Uberpriifung < ’
beendet ist, erscheint die Seite Motor priifen
Vorgang beendet - Erfolg.

12. Mit OK beenden Sie die Autopilot-Hafen-Ein- I Vorgang beendet - Erfolg ] ‘

stellungen. Driicke CANCEL zum Stoppen B

4~ ~¢|0
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Ruder- und Motorchecks fiir Systeme ohne Ruderlagengeber

Nach Einstellen des Antriebstyps wird die erste
Seite Motorphase nicht zugewiesen angezeigt,
wenn lhr System nicht tiber einen
Ruderlagengeber verflgt.

Motorphase nicht zugewiesen

"R

I IST ES SICHER das Steuer zu

ibernehmen? CANCEL z. Beenden

Driicke OK zum Fortsetzen

D11614-1

Fihren Sie die Ruder- und Motorpriifungen wie folgt aus:

1. Zeigen Sie mit OK die Motor priifen-Warnseite
an.

2. Wenn Sie sicher fortflihren kénnen, driicken
Sie OK und Uberprufen die Ruderrichtung.

3. JﬂidieBaQ kbord-Ergebnisseite angezeigt,

Motorphase nicht zugewiesen
4

Stellen Sie das Ruder in die
Mitte und |&sen Sie eventuell
die Kupplung. Driicken Sie OK,
wenn sicher ist, dass der
Autopilot die Steuerung
tibernehmen kann.

DT1675-T

Driicke CANCEL zum

Stoppen

|

4. Wenn Sie OK driicken, wird eine zweite Motor
priifen-Warnseite angezeigt.

5. Istalles sicher, driicken Sie OK und priifen
dann, in welche Richtung der Autopilot das
Ruder bewegt.

6. Wenn Sie OK driicken, wird noch eine Motor
priifen-Warnseite angezeigt.

1 i BB bewegt?
CANCEL fir NEIN.

D11613-1

Driicke OK fir JA

Motor priifen

&

Driicken Sie OK, wenn sicher
ist, dass der Ruderantrieb in
entgegengesetzter Richtung
aktiviert werden kann.

Driicke CANCEL zum Stoppen B

—

ﬁ%
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‘ N
~

7. Wird die STBD-Ergebnisseite angezeigt, dri- [T
cken Sie entweder:

* OK, wenn sich das Ruder nach Steuerbord ;
bewegt, oder & J ¢ '

¢« CANCEL, wenn sich das Ruder nicht nach
steurbord bewegt hat.

Hat sich das Ruder nach STB bewegt?
CANCEL fur NEIN.

Driicke OK fiir JA

D11618-1

8. Wenn Sie nun OK driicken, wird die Vorgangs-

abschlussseite eingeblendet.

9. Nochmal OK driicken, um die Hafen-Einstel- (iJ
lungen zu beenden. = 4 »

Ruderlegezeit Hart/Hart

Hinweis: Nicht anwendbar bei Booten mit Ruderlagen- n Vorgang beendet - Erfolg ]

riickgebern. . "

Auf Booten ohne Ruderlagenriickgeber ist es [ e e o e .

//,,,Zluﬁgrﬁs;wightig, die Ruderlegezeit Hart/Hart einzustellen, um einen genauen
// Autopilotbetrieb zu erzielen. So'gehen Sievor:) \\
‘ Auf dergeeigneten Autopilot-Tastatur! )

1. Driicken SWENU enli anzuzeigen T
@
_J

> | ™
( T T'Sepgllen Sie zu Autopilot-Kalibrierung und driicken dann OK, um das/Menu Auto-
__ pilot Autokalibrierung anzuzeigen.” /

|3, Scrollen Sie zur Option triebseinstelluﬁben und driicken dann OK, um das
MenU Antriebseinstellungen anzuzeigen.

4. Wahlen Sie die Option Hart/Hart Legezeit und
driicken dann OK, um die Seite Hart/Hart

Legezeit anzuzeigen. ¢ ;
5. Messen Sie die Zeit, die der Autopilot benétigt, MJ \ 12 4

um das Ruder von hart Backbord nach hart
Steuerbord zu legen.

6. Auf der Seite Hart/Hart Legezeit scrollen Sie, I ﬁeittfﬂr Ruderlegen von Hart nach
art.

um die entsprechende Zeitim Bearbeitungs- Driicke OK zum Ubernehmen &

fenster einzustellen.
7. MitOK speichern Sie die Einstellung und kehren zum MenU Antriebseinstellungen
zurlick.

K=

Ende des Autopilot-Hafensetups

Am Ende des Autopilot-Hafensetups driicken Sie die CANCEL-Taste, um zu einer
Autopilot-Bedienseite zurlickzukehren. Bevor Sie Priifungen oder weitere -
kalibrierungen auf See starten, fiihren Sie das Geber-Setup und Weitere Setups
(siehe weiter unten) durch.

- —4®
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Geber-Setup

VORSICHT:

Bevor Sie mit dem Geber-Setup im Hafen starten, vergewissern Sie sich,
dass das Boot gut langsseits vertaut ist.

Fuhren Sie folgende Einstellungsverfahren durch:

+ Abweichungen von Tiefe und Temperatur korrigieren.

* Die Methode zur Bestimmung des Bodenwindes festlegen.

+ Die magnetische Abweichung korrigieren.

» Die Display-Empfindlichkeit festlegen.

* Die Trimmklappen kalibrieren.

Einleitung zum Geber-Setup

Tiefe, Geschwindigkeit und Temperatur werden von Gebern im Rumpf gemessen.

Jede der folgenden Geber-Konfigurationen liefert diese Daten:

» Konventionelle Geber, z.B. Tiefe und Geschwindigkeit, dabei ist der Temperatur-
sensor im Geschwindigkeitsgeber integriert.

+ Smart Transducer (entweder kombiniert Tiefe/Geschwindigkeit/Temperatur
(DST) oder kombiniert Tiefe/Temperatur (DT)).

Ist ein’ \Ahndmessgéber Lnsialheﬂ,ileied; QLGgsghmnngkeJLundBmhiung des Win-

/dés. ‘\; NN § I

\ bwelchungen vonil'l\eefe un\:{Temper tur wefden bei/den Hafene nstellungeﬁ korri-
gieren, die jeweilige M thode\hangtvo den eingesetzten Gebern *\
%:I konventlo ellen Gebern werden kae und Te peratur@e nt kalibriert.

| LemerP(Sm ransducerwe;defn Tlefe und-Temperaturinnerhalb ei

V" Ablaufs kalibriert.

Geschwindigkeit und Wind werden bei den Einstellungen auf See kalibriert.

Tiefen-Offsets

Tiefen werden vom Geber bis zum Meeresboden gemessen. Sie kdnnen jedoch
einen Tiefenoffset-Wert anwenden, so dass die Tiefenanzeige entweder einen Wert
ab Kielunterseite oder ab Wasserlinie anzeigt.

serlinie angezeigt wird.

Wird kein Offset angegeben, entspricht die angezeigte Tiefe der Entfernung
zwischen Geber und Meeresgrund.

Bevor Sie versuchen ein Wasserlinien- oder Kiel -Offset einzustellen, miissen Sie
zunachste den vertikalen Abstand zwischen Geber und entweder der Wasserlinie
oder der Kielunterseite herausfinden (siehe Abb. 2-1).

—

ﬁ%
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e

Wasserlinien- Offset-Wert
Offset 0,0

—

Abb. 2-1 Tiefen-Offsets

D9343-1

Aufrufen des Geber-Setups

ie Anzeige-Auswahltaste ment-Tastatur,

—Drt S 1
/ um'ein Instrument auszuwahlen, mit denmydas Hafen-Setup fiin das System

rhalten Sie Zugang (

“ 1.Menseite
\/ ——Si , um das Hauptmenii
2. Scrollen Sie zu Erweiterte Optionen und

driicken OK.

Im Menu Erweiterte Optionen scrollen Sie zu )
Geber-EinsteIIung. Gebereinstellungen

w

D11172-1

Driicke OK zum Auswahlen

4. Drucken Sie OK, um die Geber-Einstellung-
Suchseite einzublenden.

Gebereinstellung
ST70+ sucht nun im

Netzwerk nach Gebern.
&?’
g Driicke CANCEL zum
Abbrechen.

Driicke OK zum Fortsetzen

4~ 4
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5. Wieder OK driicken, um die systemweite

Suche nach Gebern zu starten. Am Ende der

Gefunden:

Suchaktion erscheint die Seite Suchergeb- 1 Tiefe
. @ 1 Geschwindigkeit
nisse. 1 wind
0 DST800

0 DT800
1 Trimm-Tabs

Verbindungen priifen.

Driicke OK zum Fortsetzen

IWenn falsch: CANCEL driicken und ‘

211208-1

6. Dricken Sie OK, um Zugang zum Menl Gefundene Geber

Gefundene Geber zu erhalten. C — )
7. Stellen Sie Folgendes ein:
* Den korerkten Tiefen-Offeset mit denunter ¢ I! ? E> ’

Kalibrierung konventioneller Geber oder
Kalibrierung von Smart Transducern
beschriebenen Verfahren. ngay_marhne 135260 ]
+ Die korrekte Wassertemperature mit dem v =
b ) Driicke OK zum Auswahlen
unter Kalibrierung konventioneller Geber
____oder Kalibrierung von Smart Transducern bgschriebenen Verfahren.

"+ Tfim-Tabs (falls vorhanden). ) \
T \ B

\(@Iibrieruﬁ\g\kqnve tioneller Geber

@éﬁ&éﬁiiesewfahren n, um Tiefén&Temperaturwerte fiir erkbmmhe
\\Ge er einzus ellen. // B D /

Tiefe

D11174-1

Einstellen des Tiefen-Offsets
Wenn Sie ein Offset fiir Ihre Tiefenanzeige einstellen méchten, MUSSEN Sie
unbedingt darauf achten, dass der Wert korrekt ist, damit Sie sich spater auf die
Tiefendaten verlassen konnen.

WARNUNG: Anwendung eines korrekten Tiefenoffsets

Fiir die Sicherheit an Bord ist es duferst wichtig ein korrektes

Tiefenoffset einzustellen, da mit falschen Tiefendaten die Gefahr besteht
auf Grund zu laufen. Seien Sie daher bei der Einstellung des Offsetwertes
ganz besonders vorsichtig.
So stellen Sie das korrekte Tiefen-Offset ein:

1. Aufder Anzeige Gefundene Geber wahlen Sie

Tiefe, um das Gebermenti Tiefe anzuzeigen. C — )
2. Im Tiefe-Menu scrollen Sie zur Option Offset O || e O
Tiefe und driicken OK um die Einstellseite Off- | | [l il ’

set Tiefe aufzurufen.
y Offset Tief
«  Uberpriifen Sie Typ und Wert des aktuellen /— set Tiete

Offsets: Raymarine
Serien-Nr. 211342 Iz

» Istder Offsettyp und der Wert korrekt fur Ihr

Boot, driicken Sie CANCEL, um zum Men(
Tiefe zurlickzukehren und mit Schritt 6 weiterzumachen.

4~ 4
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* Andernfalls starten Sie mit Schritt 3.
3. BeiBedarfdriicken Sie PAGE UP, um das obere
i 5 (e
Elnstellfen.ster (Offsettyp) zu wéahlen. 4
4. Scrollen Sie nach Bedarf entweder zu @ -
Wasserlinie, Kiel oder Geber. Wenn Sie Geber
wahlen, wird automatisch ein Offset-Wert FT
angewendet. [emimammee |
5. Wenn Sie

« Wasserlinie oder Kiel wahlen, driicken Sie
PAGE DN, um das untere Einstellfenster (Offsetwert) auszuwahlen. Dann
stellen Sie den korrekten Wert ein.
¢ Geber wahlen, achten Sie darauf, dass der Wert Null ist.
6. Speichern Sie mit OK den Offset-Wert und zeigen das Gebermenu Tiefe an.
7. Mit CANCEL kehren Sie zum Men( Gefundene Geber zurtick.

Wassertemperatur
So stellen Sie die korrekte Wassertemperatur ein:

1. Im MenU Gefundene Geber scrollen Sie zur Gefundene Geber

Option Geschwindigkeit. : —
2. Dricken Sie OK, um das Geber-Setup-Menl

//@féhwidégk itanzuzei = - ‘L E\—% Eq 4
‘ 3. [Q”,\ei zur v eschwindigkeit ‘

Abweichung, e

. . . . R .

T 4-Zelgen SiemtoKd f QS soss ) L
\ a%w ungan. B Driicke OK zum Auswahlen
\ o - p—

-~ —

5. Miteinem geeigneten Thermometer messen Temperatur-Abweichung

Sie die Wassertemperatur und scrollen dann,
um den korrekten Wert einzustellen. :

6. Mit OK Gibernehmen Sie den Wert und kehren {15 < U ’
zum Gebermen( Geschwindigkeit zuriick.

7. Mit CANCEL kehren Sie zum Meni Gefundene
Geber zurtick. I Temperatur einstellen, bis aktuelle

. . . . Seetemperatur angezeigt wird.

8. Mit CANCEL kehren Sie zur Ubersicht = =
Suchergebnisse zurtick.

9. Mit CANCEL kehren Sie zur Startseite Gebereinstellung zurtick.

10. Mit CANCEL kehren Sie zum Menu Erweiterte Optionen zurick.

— _—

D11179-1
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Kalibrierung von Smart Transducern

WARNUNG: Anwendung eines korrekten Tiefenoffsets

Fiir die Sicherheit an Bord ist es duBerst wichtig ein korrektes Tiefenoffset
einzustellen, da mit falschen Tiefendaten die Gefahr besteht auf Grund zu
laufen. Seien Sie daher bei der Einstellung des Offsetwertes ganz besonders
vorsichtig.

Stellen Sie den Offset fur Tiefe & Temperatur bei einem Smart Transducer wie folgt
ein:

1. Im Menil Gefundene Geber wahlen Sie DST

Details

oder DT zur Anzeige der Details-Seite. Hercteller Airmar
2. Dricken Sie OK zur Anzeige der Offset Tiefe ﬁ Geber DST
Seite. Modell-Nr. DST800
3. Priifen Sie den aktuell eingestellten Typ und Serien-Nr.
Wert fir den Offset: ﬁzfrtdwwa:e
+ |Istder Typ und Wert bereits richtig eingestellt, Voltage
drucken Sie CANCEL zur Rickkehr in das

Tiefe Geber-Mend, fahren Sie fort mit
Schritt 7.

. Ansgnsteer\achen Sie weiter mit Schritt 4

Druc en Sie ében nfalls PA UP\zur
wahl desoberen Einstellfensters oterIR

\\men) ‘
\ Serollen Sie entweder zu Wasserlinie, Ki

eber. Wghlen Sie' Geber, wird automatisch eln
‘ on

| —OffsetvenNull eingetragen.

6. Wenn Sie: i |
+ EntwederWasserlinie oder Kiel gewahlthaben,

driicken Sie PAGE DN zur Auswahl des unte-
ren Einstellfensters (Offset-Wert), stellen Sie hier den gewlinschten Wert ein.
» Geber gewahlt haben, muss der Offset Null sein.

7. Dricken Sie OK zum Speichern des Offset-
Wertes und Aufrufen der SeiteTemp.-
Abweichung.

8. Messen Sie die Wassertemperatur mit einem {15 A / 4
Thermometer und stellen Sie diesen Wert ein.

9. Driicken Sie OK zur Ubernahme des Wertes.

10. Driicken Sie CANCEL. I Temperatur einstellen, bis aktuelle

Seetemperatur angezeigt wird. 5

Driicke OK zum Ubernehmen §

D11176-1

—
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Trimmklappen kalibrieren
Wenn das Boot tiber Trimmklappen verfiigt, gehen Sie wie folgt vor:

1. AL.deer Anzeigg Gefunde_ne Geber \{\_/éhlen Sie

Trimtabs, um die Seite Trim-Tabs-Uberprii-

fung (oben) anzuzeigen. Priffe, ob beide
2. Fahren Sie die Trim-Tabs ganz nach oben und ié { Z,':Q”;Jﬁ,?so?(be" 4
drucken dann OK. Nun wird die Seite Trim-

Tabs-Uberpriifung (unten) angezeigt.
3. Fahren Sie die Trimmklappen ganz nach unten IDrﬁcke CANCEL zum Verlassen. ‘

und driicken dann bei Aufforderung OK. = = M
Driicke OK zum Ubernehmen H

Ende des Geber-Setups

Wenn Sie alle Geber-Setupverfahren durchgefiihrt haben, fahren Sie mit den
relevanten Weiteren Einstellungen fort.

Weitere Einstellungen

Einstellung des Bodenwindes

Sie kdnnen entweder dle Geschwmdlgkelt Uber Grund (Speed Over Ground, SOG)
— odﬁ%ff@séhm digkeitdu -\ A -STW) als Bezug fur
/ dle%eschvhq}gkelt des Bode‘wmdep

\\ So stellen Sie ie jeweilige Methode di:

s N Aufderlnstrument- astatur driig
\2 Scr IIen u Erweiterte Optlon%ﬂ und dri

nQK um das MenU Erweiterte Optionenzu

wahlen

3. Wahlen Sie dann die Option Bodenwind. J ﬂ?@ @ ’ me 4
i Bodenwind ‘

4. Mit OK zeigen Sie das Einstellfenster Boden-

wind an.
5. Wahlen Sie nun entweder STW oder SOG und

driicken dann OK, um zum Menu Advanced SOG

Options zurlickzukehren.
Fahren Sie nun mit der Einstellung der

magnetischen Missweisung fort. nWéhIe Datenquelle fiir Windrichtun%
Magnetische Missweisung ein- Drucke OKzum Ubernehmen 2
stellen

Die magnetische Missweisung beschreibt die Steuerkurs-Differenz zwischen Wahr
Nord und Magnetisch Nord. Bevor Sie die Einstellung vornehmen, ermitteln Sie

.

4~ 4
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anhand einer aktuellen Karte lhres Fahrtgebietes den korrekten Wert der
magnetischen Missweisung.

Hinweis: Da die magnetische Missweisung von lhrem geografischen Standort abhéngt, miis-
sen Sie bei einer langen Seereise eventuell den Missweisungswert &ndern.

So stellen Sie die Missweisung ein: Erweiterte Optionen
1. Im Menu Erweiterte Optionen (wie oben) C — )

scrollen Sie zur Missweisung-Optionn.
& Qﬂ9 (=
Missweisung

Driicke OK zum Auswahlen

2. Mit OK zeigen Sie das Einstellfenster
Missweisung an. Dort sehen Sie zwei Felder,
das obere zeigt die Betriebsart, das untere den 4 Ein >
Wert der Missweisung. n ~

3. Drucken Sie bei Bedarf PAGE UP zur Auswahl e
Emétellfensteps@etnebsartgi .
A/ Scrollen Sie Z\I\Qusw | der Bet |ebs%:
- Wahlen Sie wenn eine Missweisun
~eingegeben werden soll.
danm‘nﬁdas gesamte System. -
ahlen/Sle , wenn die Missweistng nicht mit einbezogenwe enisiglw
. W|rd SLAVE im Fenster Betriebsart angezeigt, wurde die Missweisung durch
ein anderes Gerat im System festgelegt, der Wert wird im unteren Fenster
dargestellt. In diesem Fall kdnnen Sie die Missweisung nicht &ndern
5. Haben Sie AUS oder SLAVE gewahlt, geht es weiter mit Schritt 6. In der
Betriebsart EIN:
i. Driicken Sie PAGE DN zur Auswahl des unteren Fensters.
ii. Scrollen Sie zur Einstellung der korrekten Missweisung.
6. Driicken Sie OK, um den Wert zu GUbernehmen und zum Menu Erweiterte
Optionen zuriickzukehren.
7. Driicken Sie CANCEL zur Ruckkehr zum Hauptmenii.
Fahren Sie fort mit dem Changing response rate.

Driicke CANCEL|zum Abbre\ghen
ohne Spe|chernJ

\/

Andern der Display-Empfindlichkeit

Die Display-Empfindlichkeit bestimmt, wie haufig Daten auf der Anzeige aktualisiert
werden. Die Empfindlichkeit kann fir jedes Display und fiirindividuelle Daten
getrennt nach Ihren Wiinschen eingestellt werden.

4~ 4
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/—/*j:fff/ \ - —
/ 5. %KQQMOK. r Anzeig des\\

\

\

So andern Sie die Empfindlichkeit an einem beliebigen Display:
1. Im Hauptmenii gehen Sie zu Anzeige Einstellun-
gen.

2. Dricken Sie OK, um das Menu Anzeige Einstel-
lungen einzublenden. ¢ Kbﬂl L] }

3. Im Anzeige Einstellungen-Menu scrollen Sie zur
Option Empfindlichkeit.

Anzeige Einstellungen

Empfindlichkeit

I Auswahl der Anzeigen-Empfindlichkeit

D11184-1

Driicke OK zum Auswéhlen

4. Dricken Sie OK zur Anzeige des Empfindlichkeit
Empfindlichkeit-Men(s und scrollen dann zu o )
den gewlinschten Daten (in diesem Fall: o> = -
Geschwindigkeit). ¢ Ll | le | Lle | ’

Geschwindigkeit

. — N\, N . Geschwindigkeit
Einstellfensters fir die Empfindlichkeit der I

~—__gewahlten Daten. =
6. Scrollen Sie zur Einst lung der Empfindlichkeit. < 4
_ ,,:;:Jéiﬁff]/ti r Wert ergibteine-hdhere Empfind-
lichkeit und umgekehrt.

(i i (’ < & > stellen die Empfindlichkeit ein.
7. Dricken Sie OK zur Ubernahme des Wertes CANCEL et Shoe Spaichern 2 ]

und Ruckkehr zum Empfindlichkeit-Men.

8. Soll die Empfindlichkeit auch fir andere Daten
geandert werden, wahlen Sie hier den entsprechenden Typ und wiederholen Sie
die Schritte 5 bis 7.

9. Zum Verlassen der Einstellungen muss das Empfindlichkeit-Meni angezeigt
werden, dann:
i. Driicken Sie CANCEL zur Riickkehr zum Meni Anzeige Einstellungen.
ii. Driicken Sie CANCEL zur Riickkehr zum Hauptmenii.
iii. Driicken Sie CANCEL zur Riickkehr zur normalen Bedienanzeige.

D11186-T

Ruderlimit

Die Funktion Ruder Limit ist nur bei installiertem Ruderlagengeber verfiigbar. Damit

verhindern Sie, dass der Antrieb unter Autopilot bis in die Endanschlage fahrt. Gehen

Sie folgendermalen vor:

1. Auf einer Autopilot-Tastatur driicken Sie MENU, um das Hauptmenii anzuzeigen.

2. Gehen Sie zu Autopilot Kalibrierung und driicken dann OK, um das Menu Autopilot
Kalibrierung anzuzeigen.

.
4~ ~¢|0
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3. Scrollen Sie zu Antriebseinstellungen, driicken Sie dann OK zur Anzeige des
Antriebseinstellungen-MenUs.
4. Dann scrollen Sie zu Ruder Limit, driicken Sie
dann OK zur Anzeige der Seite Ruder Limit .
5. Drehen Sie das Ruder mit dem Steuerrad:
* In den Backbord-Endanschlag - notieren Sie Q?J "
den Wert der Ruderlage.
* Inden Steuerbord-Endanschlag - notieren
Sie den Wert der Ruderlage.
6. Aufder Seite Ruder Limit stellen Sie nun 5° we-
niger als den kleineren der notierten Winkel ein.

7. Dricken Sie OK, um den Wert zu tibernehmen und um zum Meni
Antriebseinstellungen zuriickzukehren.

Ruderlimit

ISetzt das Ruderlimit. ]

Driicke OK zum Ubernehmen

Ruder-Offset einstellen
Die Funktion Ruder Offset ist nur bei installiertem Ruderlagengeber verfiigbar; damit
wird dieser ausgerichtet. So gehen Sie dabei vor:

1. Im Menu Antriebseinstellungen scrollen Sie zu  FEEEET
Ruder Offset.

2. /I\AitOKzepggifg die Seite Ruder Offsetan. |
i

/(DrehQSeda ad, um das Ruder zu entrie- ¥ } ne\ ’

| ren. T
~auf der Seite Ru&r\Offse scrollen

NYY@ETHU%Q angzzpe%t wird. L
\5 t OK tspeichern Sie die Einstellungund

"~ kehrenzum Menii Antriebseinstellungen
zuriick.

Nachste Schritte

Wenn die Vorgange Erstes Setup und Setup im Hafen abgeschlossen sind, erfolgt die
Kalibrierung auf See (siehe unten).

[

ISetzt den Ruder{Offset. \‘ ]

BB Driicke OK zum Ubernehmen

D11327-1

—
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2.4 Kalibrierung auf See

WARNUNG: Fiir die Kalibrierung muss geniigend freier Seeraum
A vorhanden sein!

Fiihren Sie diese Kalibrierung in einem freien und bekannten Seegebiet
aus, wo geniigend Wassertiefe vorhanden ist. Minimieren Sie die
Gefahr von Kollisionen mit anderen Booten oder festen Hindernissen.

WARNUNG: Plotzliche Wenden

A Der Autopilot kann wahrend der Kalibrierung unerwartet Weden
ausfiihren. Fahren Sie daher fiir solche Mandver mit einer sicheren
Geschwindigkeit.

Die Abschnitte Erstes Setup und Setup im Hafen missen vollstandig abgeschlossen
sein. Fahren Sie dann in einen freien Seeraum, um die Kalibrierung auf See fiir
Autopilot- bzw. Instrument-Systeme durchzuflhren.

Segelboote sollten die Einstellungen unter Maschine vornehmen.

Hinweis: Sie kénnen die Kalibrierung jederzeit mit CANCEL auf der ST70+ Tastatur abbre-
chen. Beim nédchsten Einschalten werden Sie dann zur Vervollstdndigung der Kalibrierung auf-
gefordert.

\/\/

'\\\~_ o \\‘:‘ \\ \// T
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Autopiloten

Autopilot-Tast. Hauptmenu

GPS an Bord?

Autopilot-Kalibrierment ‘ Mit GPS abgleichen ’

‘ Kompass ausrichten ’

Wahlt Inbetriebnahme @
oK

o

Inbetriebnahme-Menii Autolearn
Wihlt See-Erprobung (BegriiBung)
0K
) Autolearn
Startseite See-Erprobung (Warnung)

? U

\arnmeldung .-Erpromngx

utolearn
(Lernen)

]

(N

(o]

I
X@WER
oK

| pass-Kalibrierung
(oot

earn-Ergebnis

! _
ESC LAGEN
0K

Ende der Kalibrierung
Autopilot im Standby-Modus

| ——
Autolearn wiederholen

ADD. Z-Z Ubersicht der Autopilot-Kalibrierung aut offener See

Kalibrierung auf See starten

Wird die See-Erprobung-Seite nicht angezeigt,

gelangen Sie auf folgendem Weg dorthin:

1. Mitder Display-Taste der Autopilot-Tastatur
wabhlen Sie eine Anzeige, auf der die Kalibrie-
rung durchgefiihrt werden soll.

2. Auf der Autopilot-Tastatur driicken Sie MENU
zur Anzeige der Hauptmenii-Seite.

3. Scrollen Sie zu Autopilot Kalibrierung, dann dri-
cken Sie OK zur Anzeige des Meniis Autopilot
Kalibrierung.

See-Erprobung

Bevor der Pilot genutzt
werden kann, muss eine
See-Erprobung
durchgefiihrt werden.

©
==

Das Wasser sollte ruhig bei
leichtem Wind sein.

Achten Sie auf
ausreichend Platz fur -
Mandver. b

Driicke OK zum Fortsetzen F

4. Scrollen Sie zu Inbetriebnahme und driicken dann OK, um das Menu

Inbetriebnahme anzuzeigen.

5. Blattern Sie zu SeaTrial Wizard, driicken Sie dann OK zur Anzeige der Start Seite.

6. Driicken Sie OK zur Anzeige des Warnhinweises

%

—

ﬁ
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7. Dricken Sie OK zur Anzeige der Seite Drehe Kompass und folgen Sie dem unten
beschriebenen Ablauf.

Kompass-Kalibrierung

TBei der Kompass Kalibrierung wird:
* Der Kompass gedreht.
* Der Kompass ausgerichtet.

Kompass drehen

Der Vorgang der Korrektur der magnetischen Abweichung (gemeinhin als ,Drehen
des Kompass* bekannt) erfordert, dass lhr Boot in langsamen Kreisen gedreht wird.
Damit kann der Autopilot die Abweichung bestimmen und erforderliche Korrekturen
anwenden. Diese Prozedur reduziert die Abweichung auf wenige Grad.

Da die magnetisches Abweichung signifikante Kompassfehler verursacht, MUSS
das Drehen des Kompass’ vor allen anderen Einstellungen auf See durchgefiihrt
werden.

Rufen Sie zunachst die Seite Drehe Kompass auf, wenn Sie bereit sind, das Boot zu
drehen:

1. Driicken Sie OK und drehen Sie das Boot
LANGSAM in gleichmaBigen Kreisen (miteiner

) (@ \i>
— =

liDrehe in iinem langsamen Kreis.
i Drijcke CANCEL zum}eénden.

Dricke OK zum Start

Drehe Kompass

r//""””ffés’éﬁwfnd\jg it klei Kroten).
/ Je,gg[é@& Kreg soll min%kesten?s
\ zwei Minuten dauern. /
‘,\\ — Fahrer:ﬂép mindestens zw i
\ D@ht lhr B/odt zu schnell, erschgfg;t langsamer
L 7:::,4,'43Ldér,Anzeige. Geben Sie dann weniger—

Ruder, um einen groReren Kreis zu fahren.

2. Istdie Kalibrierung beendet, wird die ermittelte Abweichung angezeigt. Ist die Ab-

weichung groRer 5 Grad:

i. Beenden Sie die Kalibrierung.

ii. Versetzen Sie den Kompass an einen Ort ohne magnetische Stérungen.

iii. Wiederholden Sie die Kalibrierung.

Bleibt die Abweichung gréRer als 5 Grad, fragen Sie Ihren Raymarine-Fach-
handler um Rat.

Ubersteigt die Abweichung 15°, wird der Kompass massiv durch magnetische
Objekte an Bord gestort. Versetzen Sie den Kompass an einen besseren Ort. Auf
Stahlschiffen sind héhere Werte der Abweichung akzeptabel.

3. stdie Abweichung akzeptabel, driicken Sie OK zum Fortsetzen der Kalibrierung:
*  Wenn GPS Daten im System vorhanden sind, wird die Justiere Kompass - GPS

Seite angezeigt. Flihren Sie die Prozedur Kompass nach GPS ausrichten
aus.

* Wenn keine GPS-Daten im System vorhanden sind, wird die Seite Kompass
Offset angezeigt. Flihren Sie das Verfahren Kompass manuell ausrichten
durch.

.

4~ 4
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Kompass nach GPS ausrichten

Wenn ein GPS an lhr Datennetzwerk angeschlossen ist (SeaTalk, SeaTalk™ oder
NMEA), wird der Kurs des Autopiloten auf den GPS-Kurs gestellt, wahrend Sie einen
konstanten Kurs steuern. Dadurch findet eine grobe Ausrichtung statt, um die Menge
an nachfolgenden Einstellungsanforderungen zu vermindern.

Sind GPS-Daten verflgbar, justieren Sie den

Kompass wie folgt:

1. Steuern Sie das Boot mit mehr als 3 Koten auf
einem geraden Kurs.

2. Folgen Sie den Anleitungenin der Anzeige, bis
die Nachricht ‘OK’ im Fenster erscheint;
driicken Sie dann OK zum Fortsetzen mit der
AutolLearn-Startseite.

Kompass manuell ausrichten

Sind keine GPS Daten verfligbar, muss der Kom-
pass manuell ausgerichtet werden:

Steuern Sie das Boot mit mehr als drei Koten auf
einem geraden Kurs; andern Sle den Wertim

ﬁberenF Joiéder
‘ it der Anzeige Ihri ySchi skompas

erelnstlmmt T x

mwels\ Zwischen der Anderung des Offset i
ster und der Verﬁng des Kursesim uriteren
(:en kannjé ein rze Verzégerung n. _

For | 2w

Mit GPS abgleichen

o

I Das Boot auf einen festen Kurs

&

P

steuern. Mit CANCEL abbrechen.
Driicke OK zum Fortsetzen

T
P

248°\
IMit den Tasten -yund -1 dgn/ ]

Steuerkurs einstellen.—

D11202-1

3/ Wenn sich der aktuell Kurswert stabilsiert aht, driicken Sie OK, um mit der

Startseite AutoLearn fortzufahren.

—

ﬁ%
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AutoLearn

Durch AutoLearn ,erlernt* der Autopilot die Steuereigenschaften Ihres Bootes, indem
er eine Reihe von Mandvern ausflhrt.

j WARNUNG: Freie See

Zum Durchfiihren von Autolearn muss geniigend freier Seeraum nach
vorn und zu beiden Seiten des Schiffes vorhanden sein, da bei den
Manévern auch scharfe Kursidnderungen durchgefiihrt werden.

2 WARNUNG: Sicherheit des Bootes

Durch Driicken der Standby-Taste konnen Sie jederzeit wahrend der
AutoLearn-Routine zur Handsteuerung zuriickkehren. Die Sicherheit
des Bootes darf NIEMALS beeintrachtigt werden.

Viel Freiraum als Voraussetzung

Bei AutoLearn wird eine Reihe von 7 bis 8

I - . Autolearn
Kursanderungen bei Marschfahrt durchgefihrt.

@ Der Autopilot muss die
Die GroRe des freien Seeraums ist von der @ Bootes erlernen, und fanrt
Marschgeschwindigkeit abhéngig, die deshalb einige Manover.
M- A .

Stellen Sie sicher, dass der

Bereicﬁﬁﬂ%r;\'\ breit und

“SOOm voraus) frei ist.

— deru

/ . 'ijpis\chérVer ranger
\\ 100 minder Breite.und 500
—=__ EintypischerGleitermit 20 K|

\ '500.m in der Breite u
)
~ Ablauf

1. Wenndie AutolLearn-Startseite angezeigt wird,

driicken Sie OK, um den AutoLearn-\Warnhin-

weis anzuzeigen. 1L® _
2. Jetztbendtigen Sie den freien Seeraum, damit N

AutoLearn sicher durchgefiihrt werden kann.

plétzliche Kursanderungen.

Driicke AUTO zum Fortsetzen
3. Wenn alles sicher ist, driicken Sie AUTO zum

Starten von AutoLearn. Wahrend AutoLearn:

» Halten Sie eine normale Marschgeschwin- & Lemen
digkeit ein (mindestens 3 Knoten). ‘Ll-\ 5KTS

» Folgen Sie den Anweisungen, die nachein-
ILernen ]

ander angezeigt werden.
Driicke STANDBY zum Abbrechen§

I Das Boot fahrt Zickzack und macht ]

D11204-1

206-1
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4. Wenn AutoLearn abgeschloss.en ist,"wird dig

Meldung BESTANDEN angezeigt. Driicken Sie
OK zum Verlassen der Kalibrierung und Ruick- o

kehr zur normalen Bedienung in der Betriebsart ‘LLQ 4{|BESTANDEN»
Standby. Sie haben das Steuer.

Wird FEHLER angezeigt, driicken Sie OK und

wiederholen den AutoLearn-Vorgang.

Néchste Schritte Driicke OK zum Fortsetzen
Fahren Sie nun auf offener See mit der Kalibrierung des Instrumentensystems fort.

ISie haben das Steuer.

2112051

Kalibrierung des Instrumentensystems

Istdie Kalibrierung im Hafen abgeschlossen, fahren Sie Ihr Boot an eine Stelle mit viel
freiem Seeraum und fiihren dort die Kalibrierung lhrer ST70+ Instrumente durch.

Die Instrumenten-Kalibrierung auf offener See umfasst einige einleitende Schritte
und anschlieender:

»  Windkalibrierung & -ausrichtung.

» Geschwindigkeitskalibrierung.

Sind die Kalibrierungen abqeschlossen fahren Sie fort mit Ruckkehrzum

fcﬁ)rmalb@’/eb\ ) D
E\nleltende Se(lrltt

Zum Ausfiihren der Kalibrieru ie das System ein. Wenn eine nc%‘nale
%Bdignungj%egiw@gézeigt wird: = D /
1, Driicken Sie MENU, um das tmenii auszuwahlen.————
2. Scrollen Sie zu Erweiterte Optionen.
3. Driicken Sie OK zur Anzeige des Menis Erweiterte Optionen
Erweiterte Optionen. ¢ — )
4. Scrollen Sie zur Gebereinstellungen-Option
und driicken dann OK zur Anzeige derp { é@ @ @gj ’
Gebereinstellungen-Suchbeginnseite. ’7

5. Dricken Sie wieder OK, um die Suche nacham
System angeschlossene Geber zu starten.

Geber Einstellungen ‘

112071

Driicke OK zum Auswéahlen

6. Nach Abschluss der Suche wird die
Suchergebnisse-Seite angezeigt.

Suchergebnisse

J Gefunden:
1 Tiefe
F 1 Geschwindigkeit

1 Wind

0 DST800
0 DT800
1 Trimm-Tabs

Wenn falsch: CANCEL driicken und
Verbindungen priifen.

ﬁ%

Driicke OK zum Fortsetzen

ﬁ%

.
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7. Zeigen Sie mit OK das MenU Gefundene Geber

an.
8. Wenn Sie: {
» einen Windgeber haben, machen Sie
weiter mit Windgeber einstellen (unten). Tlefe
» einen Loggeber haben, fiihren Sie
Geschwindigkeitskalibrierung auf Seite 44 Igg\rflf;f‘ r:\j‘re 135260

D11174-1

aus.
Windgeber einstellen

Das Windgeber-Setup wird benutzt zum:
» Linearisieren der Windfahne.

* Ausrichten der Windfahne.

» Kalibrieren der Windgeschwindigkeit.

Linearisierung

So linearisieren Sie die Windfahne: Gefundene Geber

1. Im Menu Gefundene Geber (siehe Einleitende

Schritte auf Seite 42), scrollen Sie zur Option
Wind. @
. i .

wm\
I g;m 176342 ]

Driicke OK zum Auswahlen
I
Wind
C )
-
4 ﬁ@ ﬁé@ \\T> >
Windgeber kalibrieren
Raymarine
Serien-Nr. 176342 %
Driicke OK zum Auswahlen 3

4. Mit OK wahlen Sie die Startanzeige Windgeber
kalibrieren.

5. Halten Sie die Geschwindigkeit bei 2 Knoten @\
und beachten dabei die Anzeige. Drehen Sie & J »
das Boot im Kreis, driicken Sie dann OK zum
Starten der Kalibrierung.

6. Beobachten Sie dieAnzeige Windgeber kalibri- Ii’gﬁ:: ;i?%:glgg?f :cnrfﬁ;u”n ‘
eren und fahren Sie weiter im Kreis.

« Ist die Geschwindigkeit wahrend der Kalibrie-

rung zu hoch, erscheint langsamer in der Anzeige. Reduzieren sie dann die
Geschwindigkeit.

» Die Kalibrierung endet automatisch.
7. lIstdie Kalibrierung vollstandig, wird das Wind-Geber-Setupmenii angezeigt.

T s
N

D11211-1

N119131

.
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Ausrichtung

So richten Sie die Windfahne aus: Windgeber ausrichten

1. Im Wind-Gebermenu scrollen Sie zu Windgeber
ausrlghten _und driicken c_iann OK, um die 7 26° S
Anzeige Windgeber ausrichten einzublenden.

2. Steuern Sie das Boot direkt gegen den Wind,
driicken Sie dann OK , um die Ausrichtung zu
(] (1 Wi Jetzt Windrichtung einstellen. Steuer das
Ube..mlfhnlzez und zum Gebermend Wind Boot direkt in den Wind und driicke OK.  |[=
zuruckzukenren. Driicke OK zum Ubernehmen [

Hinweis: Fahren Sie an ruhigen Tagen schnell genug,
um ,eigenen Wind“zu machen.

Sollte Ihnen die Ausrichtung der Windfahne nicht genau genug sein, dann:

1. Im Wind-Gebermenil wahlen Sie Windgeber Windgeber ausrichten

ausrichten, um die Anzeige Windgeber

ausrichten aufzurufen. o
2. Steuern Sie das Boot direkt gegen den Wind, ‘“—T&) (¢ 206 4

scrollen Sie dann solange, bis die Windrichtung

0° zeigt.
3. DrUcken Sie OK zur Ubernahme des Wertes n Windmessgeber manuell einstellen. ] i
~und ehr/z”dm\Mndﬁebetmeg = Driicke OK zum Ubernehmen
/4/ Mit CANCEL lékkren Sie zum Menii Gtﬁmd e ‘

Geber zuriick.—
\\mhdgeschwmdlgat kali ) \\
‘ stellen%Anzelg ,,Scheln are W|n ge§chwindi keit (AWS) ko rektein/:‘

_J

Kalibrierfaktor

Kalibrieren

Kallbrleren und driicken dann OK, um die
Anzeige Kalibrieren einzublenden.

2. Scrollen Sie, um den Kalibrierfakor —————
einzustellen, so dass der AWS-Wertim ﬁii 4 0.73
Infofenster dem korrekten Wert entspricht. B

3. Ubernehmen Sie mit OK den Wert und kehren

zum Gebermeni Wind zurtick. I Siehe Handbuch f. manuel. Kalibrierung
4. Mit CANCEL kehren Sie zum Menii Gefundene |[BAWS: 3,2KTS____ g
Geber zuriick OK zum Ubernehmen |5

- - - = AWS-Wert
Geschwindigkeitskalibrierung
Ziel der Geschwindigkeitskalibrierung ist die genaue Anzeige der
Bootsgeschwindigkeit aufden ST70+ Instrumenten lber den gesamten Bereich, also
vom Stand bis zur Hochstgeschwindigkeit.

Um die unterschiedliche Strdomungscharakteristik des Wassers bei verschiedenen
Geschwindigkeiten zu beriicksichtigen sollte die Kalibrierung bei so vielen
Geschwindigkeiten wie moglich gemacht werden. Bei Gleitern ist dies besonders
wichtig.

ﬁ%

—
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Bei konventionellen Gebern kann an maximal finf Geschwindigkeiten kalibriert
werden, bei Smart Transducern (DST800) bis zu acht. Die korrekte Kalibrierung bei
jeder Geschwindigkeiten wird jeweils durch einen Kalibrierfaktor festgelegt.

Um genaue Ergebnisse zu erzielen, muss die Geschwindigkeitskalibrierung bei Null
Tide und Null Strémung erfolgen.

Je nach Geber fiihren Sie Geschwindigkeitskalibrierung konventioneller Loggeber
oder Geschwindigkeitskalibrierung fiir ,Smart Transducer”aus.

Geschwindigkeitskalibrierung konventioneller Loggeber

Bei der Kalibrierung eines konventionellen Loggebers kdnnen Sie den Kalibrierfaktor

nach zwei verschiedenen Methoden ermitteln:

» Beivorhandenen SOG-Informationen kénnen diese als Referenz fiir den
Kalibrierfaktor verwendet werden.

» Sind SOG-Informationen nicht verfligbar, muss der Kalibrierfaktor manuell
berechnet werden.

Fihren Sie die Aktion Geschwindigkeitskalibrierung starten (siehe unten) aus;

danach folgt entweder:

» das Verfahren Einstellen auf SOG (Seite 46), oder

+ das Verfgh\ren Manuelle Geschwindigkeitskalibrierung (Seite 47).

/ ’ chwindigkeitskalibrierung starten ‘ N
S :
1

-

|

ok “b”'eﬂiﬂ ie den Loggeber: Gefundene Gebe

. Im Menu @unden Geber (s inleitende ( — —
~ —Schritte auf Seite 42), scrollen sig mit einer
\ icsmumeyéstaturz r Option Speed. { E> @ 4
“\ _ 7!:::::/,// — = —
v ’ Geschwindigkeit ‘
Raymarine ]
Serien-Nr. 19863 é
2. Wahlen Sie mit OK das Gebermenii
Geschwindigkeit. ( — )
3. Scrollen Sie dann zur Option Kalibrierung. O (o)
‘a = U
Kalibierung ‘
IRaymarine ]
Serien-Nr. 19863

Driicke OK zum Auswahlen

D11231-1
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4. Drucken Sie OK, um die Anzeige Kalibrierung Kalibriergeschwindigkeit
aufzurufen

5. Driicken Sie PAGE UP, um das Feld mit der Kali- l_
briergeschwindigkeit zu markieren. 4 >
& 2.0KTS

6. Scrollen Sie zur niedrigsten <
Kalibriergeschwindigkeit. 3
7. Weisen Sie den entsprechenden Kalibrierfaktor ];;
wie folgt zu: ‘
» Sind SOG-Informationen verfiigbar, gehen __ _
Sie wie unter Einstellen auf SOG | Driicke OK zum Ube
beschrieben vor. Infofenster-Inhalt  Kalibrierfaktor

+ Sind keine SOG-Informationen verfligbar,  variiert je nach
gehen Sie wie unter Manuelle Geschwindig- Kalibriermodus
keitskalibrierung vor (Seite 47)

Einstellen auf SOG

Um SOG fur das Einstellen der korrekten Geschwindigkeit zu verwenden:

1. Fuhren Sie das Verfahren Geschwindigkeitskalibrierung starten durch (oben).
2. Markieren Sie mit PAGE DN das Kalibrierfaktor-Feld.

3. Be|NuIIT|deundStromung . Lo
besc n/Sle KaIlbrlerg@g:thndlgkelt

/Kallb rgeschwindigkeit mit der ¢ OG 1
\\als Richtwert. — < 20

Stellen Sie den Kal Prlerfa tor so ei
‘\d;@ss d\aktuerl(}eschwm |gke|tde L Aktueller E:'>

G entspricl
5/ Markieren Sie mit PAGE UP das so6 =09
Kalibriergeschwindigkeit-Feld. nSpeed =12 ]
6. Scrollen Sie zur Auswahl der T R Driicke OK zum Uber
. o . . Geschwind.-
nachsten Kalibriergeschwindigkeit. wert

7. Wiederholen Sie die Schritte 2 bis 6, Kalibrierfaktor

bis alle Werte fir die Kalibriergeschwindigkeiten ermittelt wurden.

8. Speichern Sie mit OK die Werte und kehren Sie zum Gebermenl Geschwindigkeit
zuriick.

9. Mit CANCEL kehren Sie zum Menu Gefundene Geber zurtick.
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Manuelle Geschwindigkeitskalibrierung
Manuelles Kalibrieren muss nur

Kalibriergeschwindigkeit

durchgefiihrt werden, wenn keine SOG __

verfligbar ist. Haben Sie Ihr System bereits l_

mit SOG erfolgreich kalibriert, ignorieren y KTS »

Sie diesen Abschnitt. C@ 2.0

So kalibrieren Sie einen konventionellen 1.8

Geschwindigkeitsgeber manuell: A

1. Nach dem Verfahren I Siehe Handbuch fiir manuelle Kalibrierung
Geschwindigkeitskalibrierung starten Speed = 1.2 KTS

\

~—

9.

(oben) wird die Anzeige Kalibrierung glt(at:frlwl\;vinmg D (O i Ulo

eingeblendet. Wahlen Sie das Feld wert Kalibrierfaktor

Kalibriergeschwindigkeit.

Bei Null Tide und Strémungbeschleunigen Sie auf die gewéhlte Kalibrierge-

schwindigkeit Gber eine abgesteckte Entfernung. Notieren Sie dabei:

+ Die aktuell angezeigte Geschwindigkeit.

» Die zum Zurlcklegen der Strecke bendtigte Zeit.

Berechnen Sie die tatsdchliche Geschwindigkeit wahrend der zuriickgelegten

Strecke (Entfernung / Zeit).
dle/bereehneteeesehw

B

t d\\angeéelgten GeSchwmdl

eltu ereinstim t die Ka\brlerung
korrek rdlesk Gesch 'ndlg}< it, machen Sie weite jmtSchnt’fG
+ Mitdera gezelg\ten Geschwin

digkeit nicht Gberei stl mt: \\
\,Berec n Sie e‘t? neue ’Kahbrlerfaktor wie fol

akt Geschw. Yﬁte*r#aﬂb‘ﬂmfaktm*
angezeigte Geschw.

ii.Markieren Sie mit PAGE DN das Feld mit dem Kalibrierfaktor.
iii.Scrollen Sie, bis der Kalibrierfaktor mit dem neu berechneten Wert tiberein-
stimmt.

Wiederholen Sie die Schritte 2 bis 4, bis die angezeigte Geschwindigkeit jeweils
mit der berechneten Geschwindigkeiten tibereinstimmt.
Driicken Sie PAGE UP zur Auswahl des Feldes Kalibriergeschwindigkeit.
Scrollen Sie zur nachsten Kalibriergeschwindigkeit.
Wiederholen Sie die Schritte 2 bis 7, bis alle Kalibrierfaktorwerte bei den
Kalibriergeschwindigkeit stimmen.
Speichern Sie mit OK die Werte und kehren Sie zum Gebermenu Geschwindigkeit
zurlck.

neuer Kalibrierfaktor =

10. Mit CANCEL kehren Sie zum Menil Gefundene Geber zuriick.

Geschwindigkeitskalibrierung fiir ,Smart Transducer*

Wenn angeschlossen, wird ein Smart Transducer (DST800) bei sechs
Geschwindigkeiten kalibriert:

0,5Kn, 1,5 Kn, 2,8 Kn, 4,8 Kn, 10,6 Kn und 80 Kn

Unter den meisten Umstanden wird mit diesen Werten eine akzeptable

Geberleistung erzielt.

*@%
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Sie kdnnen jedoch - auf Ihr Boot angepasst - Kalibriergeschwindigkeiten (max. acht)
hinzufigen oder entfernen.

Gehen Sie folgendermalien dabei vor:

1. Im MenU Gefundene Geber (siehe Einleitende

Schritte auf Seite 42) scrollen Sie zur Option ¢ — )

DST. 96T |
2. Wahlen Sie mit OK die DST-Seite Details. Drii- | * (S— |_| ’

cken Sie wieder OK, um die Einstellseite Offset
Tiefe anzuzeigen.

3. Priifen Sie, dass der Offset stimmt, driicken Sie nRav_marine ]
Serien-Nr. 175417

dann OK zur Anzeige der DST-Seite Tempera-

tur.

D11235-1

4. Wieder OK driicken, um die Seite Geschwind-
igkeit Kalibrierung anzuzeigen. Die Tabelle
zeigt die Geschwindigkeiten, bei welcher der =
DST800 kalibriert wird.

5. Umdiese Geschwindigkeiten zu &ndern, dri-
cken Sie OK und zeigen das Menu Airmar
Geschwindigkeit Kalibrierung an. Hier finden

= =

Geschw.-Kalibrierung

1.5 Kn
2.8 Kn
4.8 Kn
10.6 Kn
80 Kn

//Sie f(@end\e\Sp{i\pne' N

6. Sie folgende-Optionen: / D, =
* Punkt setzen. %e Geschwindigkeit zur Kalibrierung hinzuftigen (§féhe\ljnten).

( - Punktléschen. Eine Ges hwindigk it zur Kalibrierung auF der Liste entfernen

(siehe y)nteny = )

|+ Werksreset. Die urspriinglic

Punkt setzen

So fiigen Sie eine Kalibriergeschwindigkeit hinzu:

1. Im Meni Airmar Geschwindigkeit Kalibrierung

scrollen Sie zu Punkt setzen und driicken OK,

um die Seite Punkt setzenanzuzeigen.
2. Fahren Sie so schnell, dass die angezeigte + "
SOG der Kalibriergeschwindigkeit entspricht.
3. Driicken Sie OK, um die Kalibriergeschwindig-

iste wiederherstellen.

keit zu tUbernehmen und zu Geschwindigkeit IGeschwindigkeit auf SOG stellen. Mit OK
Kalibrierung zuriickzuaelanaen aktuel. Geschw. auf SOG-Wert einstellen. :
9 g gen. Driicke OK zum Ubernehmen §

4. Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 3 fr alle Kali-
briergeschwindigkeiten.

Punkt l6schen

So entfernen Sie eine Kalibriergeschwindigkeit:

1. Im Meni Airmar Geschwindigkeit Kalibrierung scrollen Sie zu Punkt 16schen und
driicken dann OK, um die Seite Punkt I6schen anzuzeigen.

2. Scrollen Sie zur Anzeige der Kalibriergeschwindigkeit, die geldscht werden soll.

3. Driicken Sie OK, um die Kalibriergeschwindigkeit zu I6schen und zu Geschwin-
digkeit Kalibrierung zuriickzugelangen.

.

- 4~ 4
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4. Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 3 fur alle Kalibriergeschwindigkeiten, die
geléscht werden sollen.

Riickkehr zum Normalbetrieb

Sind die Kalibrierungen im Hafen und auf See abgeschlossen, kehren Sie wie folgt

zum normalen Betrieb zuriick:

1. Im Menl Gefundene Geber driicken Sie CANCEL, um die Seite Suchergebnisse
auszuwabhlen.

2. Dricken Sie CANCEL zur Auswahl der Gebereinstellungen -Seite, die den
Suchbeginn anzeigt.

3. Driicken Sie CANCEL, um das Menu Erweiterte Optionen zu wahlen.

4. Dricken Sie CANCEL, um Hauptmenii zu wahlen.

5. Driicken Sie CANCEL zur Riickkehr zum Normalbetrieb.

2.5 Uberpriifung der Autopilot-Funktionen

Allgemein

Nach Beendigung der Kallbrlerung prifen Sie die Funktlon des Autopiloten wie folgt:
4 ﬁteuerﬂ -und h schfahrt. Steuern
// ﬁe bei BBQarf dés. Boot elne Zelﬂ‘a/g/p/r Hand, um ie St?uerelgénschaften zu
\ Uberpriifen, \ J
\ 2 Wenn es smﬁer ist ther Auto}&qtéu fahren, driicken [Sie felnerl\utopllot -Tas-
\ ~tatur AUTOJm den aktuellen Qrs zu Ubernehmen. %Zu iger See sollte der
\ — Autppllotn n geradeaus fahren:—

Ve 3. Mit-1,+1,-10und +10 oder dem Drehknopflassen Sieden Autoplloten nun einige
Kursénderungen vornehmen.
4. Dricken Sie STANDBY, um zur Handsteuerung zuriickzukehren.

Rudermenge iiberpriifen

So priifen Sie, ob die Rudermenge richtig eingestellt ist:

1. Stellen Sie die Empfindlichkeit (Response) des Autopiloten auf Stufe 5 (siehe
oben).

2. Fahren Sie unter Motor und mit Marschgeschwindigkeit auf offener, freier See.

Bei ruhiger See ist es leichter, das Steuerverhalten des Autopiloten zu beurteilen.

3. Drlicken Sie AUTO, andern Sie dann den Kurs um 40°:

» Diese Kursanderung sollte zu einer knackigen Drehung fihren, an deren
Ende der Autopilot nicht mehr als 5° Gbersteuert. Die Rudermenge ist dann
richtig eingestellt.

+  Fihrt der Kurswechsel zu deutlichem Uberschiessen (mehr als 5°) und/oder
Sie sehen ein ‘S’ in der Kurslinie (wie in Ain Abb. 2-3), so ist die Rudermenge
zu hoch.

»  Wird der Kurswechsel nur schwerfallig durchgefiihrt und es dauert sehrlange,
die 40° Anderung zu vollenden, und Uberschiessen ist nicht festzustellen (wie
in Bin Abb. 2-3), ist die Rudermenge zu niedrig eingestellt.

*@%
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Neuer Kurs
B

Neuer Kurs
Rudermenge A

zu niedrig

Rudermenge Neuer Kurs

zu hoch

Korrekte
Rudermenge

D11622-1

Abb. 2-3 Die Auswirkung von verschiedenen Rudermengenwerten

Bei Bedarf fiihren Sie die unter Rudermenge (Rudder Gain) in Kapitel 3:Setup-
Informationen beschriebenen Schritte durch, um die Autopilotleistung zu verbessern.

?egemudér u ifen —
So priifen'Sie. die Einstellung des Geqenruder \ ;w
4\ Stellen Sie die E?npflndlld{\kelt (Re ) des Autopiloten Stufes
hren Sie unter Motor und mit Mar geschwm igkeit au offeTer freler\$ee
Z\Qucken |e AUTO, andem Sie dann den Kurs um 90°: J
. Sind-sowohl | Ruderverstarkung als auch Gegenruderfrchtrgangestellt fahrt
das Boot eine geschmeidige Drehung mit minimalem Uberschiessen.
» Istdas Gegenruder zu hoch, ,kampft“ das Boot gegen die Drehung und fiihrt
diese sehr zackelig durch; die Kurséanderung fuihlt sich sehr ,mechanisch® an.
Bei Bedarf fiihren Sie die unter Gegenruder (Counter Rudder) in Kapitel 3:Setup-
Informationen beschriebenen Schritte aus, um die Autopilotleistung zu verbessern.

Ruderdampfung

Wenn der Autopilot ,pendelt®, also der Antrieb sich stéandig grundlos hin- und
herbewegt, fiihren Sie die unter Ruderddmpfung (Rudder damping) in

Kapitel 3:Setup-Informationen beschriebenen Schritte aus, um die Stabilitat des
Autopiloten zu verbessern.

AutoTrim einstellen

AutoTrim bestimmt, wie schnell der Autopilot ,stehendes Ruder* fiir Korrekturen gibt,
die z.B. durch wechselnde Windlast des Aufbaus oder Ungleichgewicht von Maschi-
nen hervorgerufen werden.

*@%
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Die Erh6hung des AutoTrim-Wertes reduziert die Zeit, die der Autopilot fuir Kurskor-

rekturen bendtigt; das Boot wird jedoch instabiler. Wenn der Autopilot:

» den Kurs nicht stabil halt und das Boot sich um den Sollkurs ,schlangelt”,
vermindern Sie den AutoTrim-Wert.

» langere Zeit keine Kurskorrekturen durchfiihrt, erhéhen Sie den AutoTrim-Wert.

Bei Bedarf flihren Sie die unter AutoTrim in Kapitel 3:Setup-Informationen
beschriebenen Schritte aus, um die Leistung des Autopiloten zu verbessern.

2.6 Nach der Inbetriebnahme

Nach Beendigung der Kalibrierung und nachdem Sie zum normalen Betrieb
zuriickgekehrt sind, ist Inr ST70+ Instrumenten- und Autopilotsystem betriebsbereit.
In der ST70+ Kurzanleitung finden Sie alle Anweisungen fiir den taglichen Gebrauch
Ihres ST70+.

Machen Sie sich, bevor Sie das Autopilotsystem benutzen, vertraut mit der

Bedienung und allen Funktionen. Wichtig ist:

» die ST70+ Kurzanleitung zu lesen.

» eine Probefahrt unter Autopilotsteuerung in vertrauten Gewassern weit entfernt
von anderen Schiffen und sonstigen Hindernissen durchzufihren.

/,,,VORSICHI-WennﬁmzusatﬂlghgnAndgmnggnanjgnsystememstelIungen

// ' vornehmem{nuss\e\n Sie eventue“ denKalibriervor ang‘wuede?holen

\__EMV (EIekﬁomégnehSc\:Wg Vertraglich -

M

\ -
\Prufeﬂ@e stets bevorS\eln Se techen ob die Installation eventuell durch
elektromagn che Stothqgen gz,B Motorstart beeintrachti W|rd /

v Gehen Sie foIgendermafSen\vor
1. Schalten Sie alle sendenden Gerate ein (Radar, UKW-Funk etc.).
2. Prifen Sie, dass lhre Anlage nicht von den sendenden Geraten gestort wird.

*@%
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Kapitel 3: Setup-Informationen

3.1 Einleitung

Diese Kapitel beschreibt die Setup-Funktionen, die zwar nicht alltaglich benutzt,
jedoch ab und zu bendétigt werden, um die Leistung des ST70+ zu optimieren.

3.2 Aligemeines Setup
Viele Betriebsparameter werden wahrend des Inbetriebnahmeverfahren festgelegt
und brauchen spater nicht mehr gedndert zu werden. Folgende Parameter kénnen
jedoch bei Bedarf geandert werden:
» Die Sprache - siehe weiter unten.
» Der Schiffstyp - siehe weiter unten.
* Das Zeit-/Datumsformat - siehe weiter unten.
» Die Ortszeit-Einstellung - siehe weiter unten.
* Die Methode der Bodenwindberechnung - siehe Kapitel 2: Inbetriebnahme.
» Die Missweisung - siehe Kapitel 2: Inbetriebnahme.
* Anzeige-Aktualisierung des Instruments - siehe Kapitel 2: Inbetriebnahme.
* Anzeige- Seltenlayout und Inhalt - siehe ST70+ Kurzanleltung

/7~ An@re Setupflnsfe\lungen die Sle\ofl}t?ﬂstl ren mus E ind in deW\ST70+

—~

u Kurzanfeitung beschrieben und'werden/hier nicht wieder azu geport
/

’\\ +  Ortszeit- Eln\tellung\ / -

—~— /
|

\ . Daten- Einhelen  \ //;\ T )
. Andern der/ |Idsch|rm\<apeﬂ _J /

v ‘Timer einstellen

» Setup der Autopilot-Datenfenster

» Ein-/Ausschalten der Instrumentenseiten

* Rollover-Einstellung flr Instrumentseiten

* Information auf einer Instrumentenseite &ndern
+ Andern eines Instrumenten-Seitenlayout

* Benutzen von Timern

» Einstellen von Alarmen

Sprache andern

Wird die Sprache geandert, wirkt sich dies auf das gesamte ST70+ System aus.

So andern Sie die Spracheinstellung lhres ST70+ Systems:

1. Drlicken Sie auf der ST70+ Tastatur die Taste ,Select Display“, um die gewin-
schte Anzeige auszuwahlen. Driicken Sie dann MENU, um das Hauptmenii ein-
zublenden.

2. Blattern Sie zu Erweiterte Optionen und driicken OK, um das Men( Erweiterte
Optionen aufzurufen.

3. Scrollen Sie zur Option Sprache und driicken OK zur Anzeige des Sprache-
Menis.

4~ 4
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4. Wahlen Sie nun die gewlinschte Sprache.
VORSICHT:
Andern Sie die Sprache NICHT, bevor Sie nicht ganz sicher sind. Bei Wahl der

falschen Sprache kénnen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm nicht
verstehen.

5. Wenn Sie die gewahlte Sprache nicht bestatigen méchten, driicken Sie CANCEL.

Wenn Sie sicher sind, dass Sie die richtige Sprache gewahlt haben, bestatigen
Sie mit OK.

6. Mit CANCEL kehren Sie zum Men( Erweiterte Optionen zuriick.
Mit CANCEL kehren Sie zum Hauptmenii zuriick.
8. Mit CANCEL kehren Sie zu |hrer Bedienseite oder Autopilot-Ansicht zuriick.

N

Schiffstyp andern

: WARNUNG: Seien Sie vorsichtig bei der Anderung des Schiffstyps!

Bei der Einstellung eines anderen Schiffstyps werden auch andere
Parameter geandert. Diese Anderungen kénnen das Fahrverhalten
beeinflussen.

Der Schiffstyp wird wahrend der Inbetriebnahme eingestellt und muss spéter auch
icht meﬁ\mean \(verdte\n es sei denn, Sie bauen das ST70+ aufeinem aqderen

\Bootstyp e Anderungwirkt S|CH\aufdw/5/:;;m e ST70+ &stém aus. /

SQ andern Sie den S\hlﬁstyp\ /

‘ Drucken@e auf def ST70+ Tastatur éTaste ~Select Dispanﬁ1 m die geV\Aun-

1\'s\hte Anzplge a uwahler&DruglgenSie dann MENU, um(das auptmgnﬁ ein-

\_~zublenden.— g ‘

2. Scrollen Sie zu Erweiterte Optionen und driicken dann OK , um das Menu Erweit-
erte Optionen anzuzeigen.

3. Gehen Sie nun zur Option Schiffsyp und
driicken OK, um das Menu Schiffstyp ein-
zublenden

( ] )
Wiéhlen Sie den gewiinschten Schiffstyp. (= — | <=

Bootstyp

4,
5. Bestétigen Sie die Wahl mit OK. ) i
. ) . ) ’Speedboat Einbaumaschine
6. Mit CANCEL kehren Sie zum MenU Erweiterte
. " Die Auswahl des Bootstyp hilft uns
optlonen zurlck. nbei der Konfiguration Ihres Systemsi|=
7. Mit CANCEL kehren Sie zum Hauptmenii Driicke OK zur Auswahl

zurlck.
8. Mit CANCEL kehren Sie zu |hrer Bedienseite oder Autopilot-Ansicht zuriick.

*@%
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Zeit-/'Datumsformat dandern

So andern Sie das Format fiir Zeit oder Datum:

1. Dricken Sie auf der ST70+ Tastatur die Taste ,Select Display*“, um die gewtin-
schte Anzeige auszuwahlen. Driicken Sie dann MENU, um das Hauptmenii ein-
zublenden.

2. Scrollen Sie zu Anzeige Einstellungen und driicken dann OK, umd das Men(
Anzeige Einstellungen aufzurufen.

3. Wahlen Sie die Option Zeit & Datum und driicken OK , um das Menii Zeit & Datum
einzublenden. Hier wird der aktuelle Wert des ST70+ Systems angezeigt.

Hinweis: Empféngt Ihr Instrument keine Daten von einem GPS, stehen Zeit- und Datumsinfor-
mationen nicht zur Verfiigung.

4. Dricken Sie OK, um das Setup-Meni Zeit & Datum einzublenden.

5. Fihren Sie nun die in den Abschnitten Datumsformat einstellen und/oder
Zeitformat einstellen beschriebenen Schritte durch.

1. Im Setup-Mend Zeit & Datum scrollen Sie zur ‘ ;

Jtlone)tze Datumsformat und driicken dann

// ie| S Setze DaturITsfoRmate - ‘ (@er Datu}ﬂ\sformat

[ enden

\\ >

( \'\—\ Driicke OK zum Auswéhlen

\

N D /

Datumsformat einstellen EEE T
So stellen Sie das gewiinschte Datumsformat ein:

D11153-1

2. Scrollen Sie nun zum gwunschten
Datumsformat und speichern es mit OK.
AnschlieRend kehren Sie zur Ubersichtsseite
Zeit & Datum zurick.

3. Wahlen Sie mit OK das Setup-Mend Zeit &
Datum .

Setze Datumsformat

4 dd/mmpyy |p

5k
!

Werte mit < & > einstellen.
CANCEL bricht ohne Speichern ab.

Zeitformat einstellen

D11154-1

So stellen Sie das gewlinschte Zeitformat ein:
1. Aufder Ubersichtsseite Zeit & Datum driicken

Driicke OK zum Ubernehmen
Sie OK, um das Setup-Men Zeit & Datum zu
wahlen 4

\—/b
2. Scrollen Sie zur gewtnschten Zeit & Datum -

Option und driicken OK, um die Seite Setze Setze Zeitformat

Zeitformat anzuzeigen.
Driicke OK zum Auswahlen

Zeit & Datum

Tﬁ

D11155-1

4~ 4
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3. Scrollen. Sie nun zum gwunschtgn Zeitformat [y T ——

und speichern es mit OK. Anschlielend kehren
Sie zur Ubersichtsseite Zeit & Datum zuriick.
. g;\.; 4/ 12 Stunden |»
Datums- & Zeit-Setup beenden
Wenn Zeit und Datum wie gewilinscht eingestellt

sind: IWerte mit < & > einstellen. ]
. . o . . . CANCEL bricht oh Speich b.
1. Dricken Sie auf der Ubersichtsseite Zeit & TICht o€ Speienem a

Datum auf OK, um das Setup-Mendi Zeit &

Datum aufzurufen.
2. Scrollen Sie zur Option Fortsetzen, driicken Sie OK, um zum Men( Anzeige
Einstellungen zurlickzuschalten.
Driicken Sie CANCEL, um zum Hauptmenii zuriickzukehren.
4. Driicken Sie CANCEL, um zu lhrer Bedienseite oder Autopilot-Ansicht zurtick-
zukehren.

3.3 Autopilot-Setup

Justieren der Autopilot-Einstellungen
den Autopﬂof |n steffungen gelangen &qe Uberdas Autopil ibriermend. Um
arametéﬁemzus en, &en Sie zms\nachst ie unt rEmIelteEde $chritte
Kschrleben vor, um\Z\ugang\zu erhalte\ n folgende Sie den fii jed&Ejpétellung

egebenen Anwelsungen \ // ) N
( // \\
\%?@npfehle\ / \ > %

Y vorAnéerung |rgende|nes Autorf’lot Parameter&dTerReakhons#Empfmdllch—
keitsstufe auf das Level 5 einzustellen.

* nach jeder Justierung einen Testlauf im Autopilotbetrieb durchzufiihren, um
sicher zu sein, dass der Autpilot so arbeitet, wie Sie es wiinschen.

D11156-T

o

\Q.

Einleitende Schritte

So justieren Sie manuell die Autopilot-Einstellungen:

1. Auf einer Autopilot-Tastatur driicken Sie die Taste ,Display“, um eine geeignete
Autopilot-Bedienanzeige aufzurufen. Dann:

2. Rufen Sie mit MENU das Hauptmenii auf.

3. Scrollen Sie zur option Autopilot Kalibrierung und driicken OK,um das Menui Auto-
pilot Kalibrierung zu wahlen.

4. Gehen Sie nun zur Option Steuer Einstellungen und driicken OK, um das Menu
Steuer Einstellungen zu wahlen.

5. Scrollen Sie zum einzustellendenParameter und driicken OK, um die entsprech-
ende Setup-Seite aufzurufen. Folgende Parameters sind justierbar:
* Reaktionsstufe/Empfindlichkeit + Drehgeschwindigkeitslimit

* Rudermenge * Power Steer (Joystick)

¢ Gegenruder * Breitengrad

¢ Ruderddampfung * Umkehren der Ruderrichtung
e AutoTrim * Ruder-Offset

.

4~ 4
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* AutoTurn *  Ruderlimit
* Kursversatzalarm * Hart/Hart Legezeit

6. Mit OK wird die Setup-Seite fiir den gewahlten Parameter angezeigt.
7. Folgen Sie dann den weiter unten stehenden Anweisungen zur Einstellung von
Parametern.

Empfindlichkeitsstufen (Response Level)
Bevor Sie andere Justierungen vornehmen,

stellen Sie folgendermafen die Reaktionsstufe

des Autopiloten auf 5 ein: =
1. Gehen Sie wie oben beschrieben vor, um die a < 4 ’

Seite Empfindlichkeirtsstufen einzublenden.
2. Scrollen Sie zum Wert 5.
. : [ f Die Empfindlichkeitsstufe bestimmt, wie
3. Speichern Sie mit OK und kehren Sie zum schnell der Atopilot auf Kursfehler reagiert

Men Steuer Einstellungen zurtick.
Rudermenge (Rudder Gain)

Mit der Rudermenge wird gemessen, wieviel Ruder der Autopilot gibt, um Kursfehler
auszuglelcrpn Je héher die Einstellung, umso mehr Ruder wird eingesetzt. durch

Ju{erum\rd%f{ud menge Wi d@sAuto ilotsSteuerverha nbee‘nﬁkusst

‘ So stellen-Sie die Ru
__1. Blenden S\mlt Hil aEi
\2 “Schritte c;ee&hderme ge-Seite ein.
Scrpllen zum gewt s@errWert
Spelchern Sie mit OK und kehren Sie zum
Menii Steuer Einstellungen zurtick.

D11244-1

Definieren Sie die Rudermenge
zur Korrektur des Schiffskurses.

Gegenruder (Counter Rudder)

Gegenruder ist die Rudermenge, die der AutopilotSmartPilot X gibt, um eine
Kursabweichung zu verhindern. Je hoher die Einstellung, umso mehr Gegenruder
wird gegebend.

So justieren Sie das Gegenruder:

1. Blenden Sie mit Hilfe der o.a. Einleitende

Schritte die Gegenruder-Seite ein. ( ; <>
2. Scrollen Sie zum gewlinschten Wert. b J
3. Speichern Sie mit OK und kehren Sie zum
Men( Steuer Einstellungen zurtick.

D11320-1

neuem Kurs.

Driicke OK zum Ubernehmen

n Menge des Gegenruders, wenn auf ]

D11321-1

4~ 4
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Ruderdampfung (Rudder damping)

IWenn ein Ruderlagen-Riickgeber installiert ist, konnen Sie mit der Ruderdampfung

verhindern, dass der Autopilot stédndig nach vorn und hinten ,schwingt®.

So stellen Sie die Ruderdampfung ein:

1. Wie unter Einleitende Schritte beschrieben,
rufen Sie die Seite Ruderdampfung auf.

2. Scrollen Sie zum gelinschten Wert.

3. Speichern Sie die Einstellung mit OK und
kehren zum Meni Steuer Einstellungen zurtck.

Ruderdampfung

e (5

I Verhindert das Schwingen des Ruders

AutoTrim

Mit AutoTrim wird das Ausmalf? festgelegt, bei der
AutopilotSmartPilot X ,,stehend Ruder gibt“, um Trimmanderungen zu korrigieren, die
z.B. durch geanderte Windlast auf die Segel oder auf Decksaufbauten verursacht
wurden.

]
N
>
I~

Driicke OK zum Ubernehmen

Wird die AutoTrim-Stufe erhéht, verringert sich die Zeit, die der Autopilot benétigt, um
auf den korrekten Kurs zu kommen. Dabei wird das jedoch Boot instabiler. Wenn das
Boot:

+ auf igstapilem}qrs fahrt und ,schlangelt”, verringern Sie die AutoTrim-Stufe.

%/z/ﬁfla g’éZé?t\v%TLKu abkommt, erhéhen
(Wenn Sie die Einste | ng andern mis en,e:‘ (
St\ufe und arbeiten S\le\imme mit dem kleins —
instellungsbereich reicht von\ OFF/AUS\(Kéine Trimmkorrektu )bisr(schn(%te
mkorremn). Nehrmen Sie keine Autgfﬂm-EinsteIungenv r, solange Sie nicht
g;nugendEffahf g mit lhrem Autopilotsystem g —

Sojustieren Sie AutoTrim:

1. Istdas Menu Steuer Einstellungen angezeigt,

(siehe Einleitende Schritte oben), scrollen Sie o
zu AutoTrim und driicken OK , um die Seite gch ¢ 1 ’
Autotrim anzuzeigen.

2. Gehen Sie zum gewtnschten AutoTrim-Wert

(nach oben oder unten, je nach Bedarf). Is;lgf/;?;ilgunr;geium Kompensieren

3. Speichern Sie die Einstellung mit OK und

kehren zum Menu Steuer Einstellungen zuriick.

. Is ei
nuj umje/wgi s eine

=

méglichen Wert. <

D11323-1

Drehgeschwindigkeit (Turn Rate Limit)
Diese Funktion begrenzt die Drehgeschwindigkeit

lhres Bootes im Autopilot-Modus:

1. Im Mend Steuer Einstellungen (siehe 5
Einleitende Schritte oben) scrollen Sie zu é { deg/sec ’
Drehratenlimit und zeigen mit OK die Seite
Drehratenlimit an.

2. Scrollen Sie, um den einen Wert einzustellen Setzen Sie die maximale Drehrate
0 In: ° . ° X unter Autopilotkontrolle.
(von 15° bis 30° pro Sekunde, in 1°-Schritten).

Driicke OK zum Ubernehmen

D11324-1

ﬁ%
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\

3. Mit OK speichern Sie und kehren zum Meni Drive settings zurtick.

Kursversatzalarm(Off Course Alarm)

Auf der Kursversatzalarm -Seite wird bestimmt, bei welchem Winkel der
Kursversatzalarm ausgeldst werden soll. Der Kursversatzalarm setzt ein, wenn der
Autopilot fur langer als 20 Sekunden vom festgelegten Winkel abweicht:

1. Im Men( Steuer Einstellungen (siehe
Einleitende Schritte oben) scrollen Sie zu Kurs-
versatzalarm und zeigen mit OK die Seite Kurs-
versatzalarm an.

2. Scrollen Sie, um den einen Wert einzustellen
(von 15° bis 40°, in 1°-Schritten).

3. Mit OK speichern Sie und kehren zum Meni
Drive settings zurlick.

Ruderlimit

Kursversatzalarm

Definieren Sie den Kursfehler, bei
dem ein Alarm ausgeldst wird.

Driicke OK zum Ubernehmen

Nur wenn ein Ruderlagen-Riickgeber montiert ist, kbnnen Sie Uiber die Ruderlimit-
Seite die Grenzen innerhalb der mechanischen Endstopps des Ruders festlegen und
damit verhindern, dass unnétige Belastungen auf das Steuersystem einwirken

Gehen Sie sovor: \
1. (Wie unter Einleitende Schritte beschri
2. DrehenSie das Steuerrad,

* bis zunﬁiB—En

das Ruder zu bewegen:

en, zeigen S@é Séi{E\Rugerlimit an.

.

———zeige angegeben wird-.

3. Aufder Seite Ruderlimit stellen den Wert auf 5°
unterhalb des jeweils kleinsten Winkels, den
Sie sich fir beide Falle notiert haben, ein.

4. Speichern Sie mit OK die Einstellung und

kehren zum Men( Steuer Einstellungen zurtick.

Ruder-Offset einstellen

Nur wenn ein Ruderlagen-Rickgeber montiert ist,

koénnen Sie Uber die Seite Ruder offset die

Ruderlagenanzeige folgendermafien ausrichten:

1. Wie unter Einleitende Schritte beschrieben,
rufen Sie die Seite Ruder Offset auf.

2. Drehen Sie das Rad, um das Ruder zu zentri-
eren.

3. AufderRuder Offset-Seite, scrollen Sie, umden
Offset-Wert auf 0 einzustellen.

4. Speichern Sie mit OK die Einstellung und

kehren zum Menu Steuer Einstellungen zurtick.

ﬁ%

\\\ ‘ Sie sich den Winkel-der auf der Ruderan-
u\\"‘""‘\\zeige angegebenwird. L )

_* biszumStb-Endstapp. Notieren Sie sich den Winkel, der aufd)/Ruderan-
\ \/7— — 7 C —

Ruderlimit

“d  ®

ISetzt das Ruderlimit. ]

Driicke OK zum Ubernehmen

Ruder-Offset

A o

ISetzt den Ruder-Offset. ]

Driicke OK zum Ubernehmen

ﬁ%

D11326-1

D11327-1
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Joystick (Power Steer)

Hier kann eingestellt werden , wie die Power-
Steer-Funktion das Boot steuern soll. Die
Optionen sind:

* OFF

+ BangBang

* Proportional

Kompassdampfung (Breite)

Wenn keine gultigen Breitengraddaten vorliegen,
benutzt das System diese Einstellung, die die
notwendige Anpassung an héhere Breitengrade
ermoglicht:

1. Wie unter Einleitende Schritte beschrieben,
rufen Sie die Seite Kompassdampfung Breite
auf

2. Stellen Sie den Wert nach Bedarf auf Ein oder
Aus ein.

3. Speiche[n Sieyit OK die Einstellung und kehren zum Menu Steuer Einstellungen

Power Steer

. <
Wahle Power-Steer-Modus.

Driicke OK zum Ubernehmen

LAT Kompass Dampfung

“ o

ISetze Breite flr Fahrt ein.

Driicke OK zum Ubernehmen

BangBang |

D11328-1

D11329-1

urck. |

ieser Einstellu@estim en Siedi

Kursé'\rl\clverungy&usfijhr ng einer uto-

1. Wie unter Einleitende Schritte beschrieben,
rufen Sie die Seite AutoTurn auf

2. Stellen Sie den gewiinschten Wert ein.

3. Speichern Sie mit OK die Einstellung und
kehren zum Menu Steuer Einstellungen zurtick.

Ruderrichtung umkehren

Die Seite Ruder-Referenz umkehren ist nur
verfugbar, wenn die Ruderlagengeber-Option
montiert ist. Damit kdnnen Sie die Richtung der
Ruderlagenanzeige énern.

Uberpriifen des Autopilot-Be-
triebs

Uberpriifen Sie nach jeder Anderung an den
Einstellungen, ob der Autopilot zufriedenstellend
arbeitet. Gehen Sie folgendermalen vor:

\“‘pre! ung. ,/ -

D

Definiert die Kursanderung fur
eine automatische Drehung.

Ruder-Refernez umkehren

e

Dreht die Ruderrichtung.

Driicke OK zum Ubernehmen

D11331-1

1. Zeigen Sie ein Autopilot-Seite an. Wenn das Steuer Einstellungen eingeblendet

ist:

2. Kehren Sie mit CANCEL zum Men( Erweiterte Optionen zur(ick.

.

- 4~

—

ﬁ%
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3. Dricken Sie CANCEL, um zur Autopilot-Ansicht zurlickzukehren.

4. Vergewissern Sie sich, dass Sie ohne Gefahr den Autopiloten einschalten kon-
nen; driicken Sie dann AUTO, um die Autopilotleistung im Auto-Modus tber-
prifen zu kénnen.

5. Wenn der Autopilot:

» zufriedenstellend arbeitet, ist das Setup abgeschlossen.

« nicht zufriedenstellend funktioniert, driicken Sie STANDBY, um in den
Standby-Modus zuriickzuschalten und die notwendigen Nachjustierungen
vorzunehmen.

Zusitzliche Segelboot-Einstellungen

Die Autopilot-Segelbooteinstellungen sind nur fir Segelboottypen verfigbar. Zu den
Parameter gelangen Sie iber das Autopilot-Kalibriermen(i. Um einen Parameter zu
justieren, gehen Sie wie unten unter Einleitende Schritte beschrieben vor, um
zunachst einen Zugang zu erhalten. Folgen Sie dann den fiir jede Einstellung
gegebenen Anweisungen.

Einleitende Schritte
So justieren Sie manuell die Autop|Iot-SegeIboot-ElnsteIIungen
-t )ﬁu;tfﬁmef/AutopHet-IastatuFd;"
/ g\eelgneievﬁ\utor}itot Bedlenanzebe
\ 2. RufenSie- tMENU das Ha tmq auf. e
S ~3. Scrollen Sgur option Autopi tK librierung und drii ken K um das Men Auto-

‘\\ “pilot Kalibrierung zu wéhlen.
‘ 4. Geb/en Sle{lrjm zur Option Segelboot Einstellungen un ucken OK/m das Menu
" Segelboot Einstellungen zu wihlen.
5. Scrollen Sie zum einzustellendenParameter und driicken OK, um die entsprech-
ende Setup-Seite aufzurufen. Folgende Parameters sind justierbar:
* AutoTack-Verzégerung ¢ Wind trim-Reaktion
* Halsensperre *  Windtyp-Auswahl

6. Mit OK wird die Setup-Seite fiir den gewahlten Parameter angezeigt.
7. Folgen Sie dann den weiter unten stehenden Anweisungen zur Einstellung von
Parametern.

AutoTack-Verzégerung

Auf der Seite AutoTack delay kdnnen Sie die Verzdégerungszeit zwischen einer

AutoTack-Anforderung und dessen Ausfihrung durch den Autopiloten festlegen.

Gehen Sie folgendermalen vor:

1. Wenn das Menii Segelboot Einstellungen angezeigt ist, folgen Sie den unter
Einleitende Schritte gegebenen Anweisungen, um die Seite AutoTack
Verzégerung aufzurufen.

2. Scrollen Sie zur gewlinschten Verzégerungs-Einstellung.

3. Speichern Sie mit OK und kehren zum Menu Steuer Einstellungen zuriick.

4~ 4
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// Wem@as Mem@ege oot Elnst
\ angezeigtist, folgen Sie d unterE e/terrd
Schrltte gegeben\n Anw |sungen m ie

Halsensperre (Gybe Inhibit)

Bei deaktivierter Halsensperre:

* konnen Sie automatische Wenden in den Wind ausfiihren

» Der Autopilot fihrt keine AutoTack-Wende weg vom Wind aus, um unvorhergese-
hen Halsen zu vermeiden.

Bei aktivierter Halsensperre kdnnen Sie automatische Wenden in den bzw. weg vom

Wind ausfihren.

So stellen Sie die Halsensperre ein:

1. Wenn das Menu Segelboot Einstellungen angezeigt ist, folgen Sie den unter
Einleitende Schritte gegebenen Anweisungen, um die Seite Haslensperre
anzuzeigen.

2. Scrollen Sie zur gewlinschten Einstellung.

3. Speichern Sie mit OK und kehren zum Meni Steuer Einstellungen zuriick.

Windtyp-Auswahl

Hinweis: Nurméglich, wenn Winddaten verfiigbar sind.

Auf der Windtyp-Seite legen Sie fest, ob das Boot = -
X . egelboot Einstellungen
im Windfahnen-Modus nach wahrem oder

scheanaremWLnd/s‘teugmsQJLSQgehen Sievor:

|teW dtypelnz blenden.
2 crollen Sle na edarfen\%de/zurwahr ,, i
\~oder Scheinbar.

3. Speichern Sie mit OK und kehren zum Menli
Steuer Einstellungen zurtick.

WindTrim-Stufen

WindTrim legt fest, wie schnell der Autopilot auf Windanderungen reagiert, wobei
hohere Einstellungen schnellere Reaktionen hervorrufen.

Die Werte sind:

» 1bis 3 - Geringe Reaktion auf Windanderungen - geringe Autopilot-Aktivitat.

* 4bis 6 - Moderate Reaktion auf Windanderungen

* T7bis9- Starke Reaktion auf Windanderungen - hohe Autopilot-Aktivitat.

So stellen Sie die WindTrim-Reaktionsstufe ein:

1. Wenn das Menu Segelboot Einstellungen angezeigt ist, folgen Sie den unter
Einleitende Schritte gegebenen Anweisungen, um die Seite WindTrim response
einzublenden.

2. Scrollen Sie zur gewlnschten Einstellung.

3. Speichern Sie mit OK und kehren zum MenU Steuer Einstellungen zurtick.

D10855-1

ﬁ%
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Setup fiir Motor-und Fischerboote

Es gibt eine Reihe von Fahrmustern zum Fischen - jedes mit einem oder mehreren
Parametern, aus den Sie auswahlen kénnen.

Fir jedes Muster kénnen Sie die Fahrtrichtung
einstellen

Weitere anderbare Parameter finden Sie im Folgenden. Der rote Strich in jedem
Symbol zeigt die jeweils einstellbare Dimension:

IS

Kreis Radius -% Achtknoten Radius <®@
@

21N

Zickzack Winkel Mustersuche Breite

Zickzack Lange Mustersuche Hohe

/Kle@&‘-/u;f\
N

N

Spirale
Radiusunterschied

€© O
Kreis ,Auf-Kurs“-Radius Fenstersuche Hohe ED
Kreis ,Auf-Kurs“-Distanz m 180 -Wende m

So stellen Sie ein Fahrmuster zum Fischen ein:

Mustersuche HéhenuTter- \ '
schie )
_ _J ///

Fenstersuche Breite

1. Am Autopilot-Bediengerat driicken Sie MENU, PRy
um das Hauptmentii einzublenden. C — )
2. Scrollen Sie zur Option Alle Muster und { £ }
driicken OK, um das Menu Alle Muster Ve
anzuzeigen. Kreis
3. Gehen Sie zum gewtunschten Muster und
dricken OK.

I
&
12

Driicke OK zum Auswahlen

4~ 4
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4. Die Muster-Anzeigeseite wird eingeblendet und zeigt die aktuellen Parameter fiir
das gewahlte Muster an. So kdnnen Sie Parameter andern:

i W?hlen Sieden f’arameter, den Sie énderp

mochten, und driicken dann OK, um das die

Setup-Anzeige aufzurufen. o
L . . R « 150
ii. Mitdem Drehknopf stellen Sie den gewtin- v
(ST meters

schten Wert ein und speichern diesen mit

OK. Sie kehren nun zur Musterseite zuruick.
iii. BeiBedarfwiederholen Sie die Schritte 1 und ISte"e Muster-Radius ein. ]

2 fur jeden Parameter, den Sie &ndern wol-

’ Driicke OK zur Ubernahme
len.

3.4 System-Konfiguration

Die System-Konfiguration bestimmt die Funktion jeder Anzeige (Instrumenten- oder
Autopilot-Tastatur) sowie die Art und Weise, wie Displays und Tastaturen gruppiert
sind.

Die System-Konfiguration &ndern

Die System Konﬂg}dratlon wird wahrend des Inbetrelbnahme Verfahrens eingestellt,
elne optimale Sy %temlﬁstung furdas Bootzuerzielen. Es missen im Nac\hhlneln
rmaler%euse keine/Anderungen m hr dara orgemommen erdén es se/denn

d\s Boot oder die Bed\enungswelsew rde/| gréReren Umfa ,\anderr Bevor

ilee(nderungen an der| System Konfig a’uon vornehmen, planen Tle diese §anz

au! /\” ’
|~ WARNUNG: N~ ]

Nehmen Sie keine Anderungen an der Konfiguration des ST70+ vor,
bevor das Schiff langsseits fest vertaut ist und die Maschinen
ausgeschaltet sind.

So andern Sie die Konfiguration des ST70+Systems:

1. Aufeiner beliebigen Anzeige driicken Sie MENU, um das Hauptmenii
anzuzeigen. Scrollen Sie zu to Erweiterte Optionen und driicken dannOK, um das
entsprechende Ment einzublenden.

2. Scrollen Sie zu Einstellungshilfe.

Dies ist der letzte Schritt, bei dem Sie noch entscheiden kbnnen, ob Sie fort-
fahren mochten oder nicht. Wenn Sie die Aktion lieber abbrechen moéchten,
driicken Sie CANCEL.

3. Wenn Sie fortfahren mdchten, driicken Sie OK, um die Einstellhilfe (Setup Wiz-
ard) zu starten.

4. Im Kapitel 2:Inbetriebnahme, lesen Sie, wie Sie das Erstes Setup von Sprache
auswéhlen bis Einheiten-Setup beenden (Seiten 16 bis 22) ausfihren kdnnen.

ﬁ%

ﬁ%
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Kapitel 4: Wartung & Problemlosung

4.1

e
(

o

\\ ml’tKaQeIn oder Steckern, wenn n
. EMV (Elektromagnetlsch =

4.2

Einleitung

In diesem Kapitel erhalten Sie Informationen, die Ihnen helfen, wenn Sie Probleme
mit lhrem Gerat haben. Aufierdem geben wir lhnen Tipps zur Wartung Ihres ST70+
Systems und nennen lhnen die notwendigen Adressen, falls Sie einmal Technische
Unterstitzung benétigen.

Raymarine-Gerate werden so hergestellt, dass Sie jahrelang ohne Probleme Freude
daran haben. Sie werden strengsten Uberpriifungen und
Qualitatssicherungsverfahren unterzogen, bevor sie ausgeliefert werden.

Sollten Sie wider Erwarten ein Problem mit lhrem ST70+ haben, kénnen Sie
zunachst mit Hilfe der in diesem Kapitel gegebenen Tipps versuchen, es eventuell
selbst zu beheben. Wenn dies nicht moglich ist, lesen Sie die Informationen im
Abschnitt Technische Unterstiitzung am Ende dieses Kapitels.

Service & Sicherheit
Sofern keine anderen Anweisungen gegeben werden, sollten Gerate von Raymarine
nur von autorisierten Raymarine-Technikern gewartet werden. Diese stellen sicher,

daSS immer die richtigen Service-Verfahre Ersatztejle angewendet bzw.
verwendet w@den so dass dle\@etneb @istung nicht be Hntr#chtlgt wird.

E|n|ge RaymarTre Geréte erzeudic: l—}échspan

H Spannun

ungen. haT’rﬁeren Sie dgher niemals
am Ger?zEt anITegt' )

_
keit)
Wenn elektrische Geréate eingeschaltet sind, erzeugen diese elektromagnetische
Felder. Hierdurch kann es zu Stérimpulsen zwischen benachbarten Geraten und
nachfolgend zu einer eingeschrankten Betriebsleistung kommen. Um diese Effekte
weitestgehend zu minimieren und eine bestmogliche Leistung Ihres Raymarine-
Gerates zu erzielen, beachten Sie bitte die im Installationshandbuch vorgegebenen
Richtlinien.Berichten Sie alle EMV-Probleme immer an Ihren 6rtlichen Fachhandler.
Nur mit Ihrer Hilfe lassen sich lastige Storeffekte langfristig aus den Geréaten
verbannen und unsere Qualitatsstandards verbessern.Bei manchen Installationen
kénnen externe Einflisse nicht komplett ausgeschaltet werden. Im Aligemeinen wird
Ihr Gerat dadurch nicht beschadigt, es kann allerdings zu lastigen Reset-
Erscheinungen oder zu kurzfristigen Betriebsausfallen kommen.

—

Wartung

Die ST70+ Displays und Tastaturen sind versiegelte Einheiten und enthalten KEINE

vom Anwender reparierbaren Teile. Die Wartung durch den Anwender beschrankt

sich daher auf folgende Routeine-Arbeiten:

* RegelmaRige Reinigung der ST70+ Gerate gemald den unter Reinigung (siehe
weiter unten) gegebenen Anweisungen.

+ Uberpriifung aller Kabelanschliisse auf sicheren Sitz.

4~ 4
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+ Uberpriifung der Gerate und der Kabel auf Schaden und Abnutzung und
eventeueller Ersatz beschadigter Komponenten.

Wenn Sie versuchen die Gerate auseinanderzunehmen, verlieren Sie alle
Garantieanspriiche.

Reinigung

VORSICHT: Vermeiden Sie Beschadigungen bei der Reinigung!
Wischen Sie das Display NICHT mit einem trockenen Tuch ab, da
dies Kratzer auf der Beschichtung hervorrufen kénnte.

Benutzen Sie fiir die Reinigung KEINE chemischen oder kratzenden Mittel.

Reinigen Sie das ST70+ Display regelmaflig mit einem weichen, feuchten Tuch.

Kabel

Uberpriifen Sie regelmaRig alle Kabel auf Schidden und ersetzen und befestigen Sie
diese bei Bedarf.

4.3 Problemlésung

Sollten Sie wider Erwarten ein Problem mit lhrem ST70+ Display haben, kénnen Sie

z/unachsmeH-Tlfé der Ir‘Rﬁ{QSéTﬁ"K?a_pitéf \ ‘
/selbstzubeheben\ \ ) L |
4

ste Uberle\gungen \ l ™
n IhrST?0+ Sys/lém nicht sb arbeitet, v Wie Sie es rwarten, verg W|ssern/%|e sich
@machsbob&e es korrekt und so(vwe in der ST70+ Bedienungbeschrieben,
bedient haben.

Dann:

+ Uberpriifen Sie, ob die Daten, die nicht angezeigt werden, iiberhaupt auf Ihrem
Schiff verfigbar sind. Wenn z.B. kein Windgeber an Bord installiert ist, kbnnen
auch keine Winddaten oder windrelevanten Daten angezeigt werden.

+ Bitte beachten Sie, dass eventuell vorgenommene Anderungen am elektrischen
System lhres Schiffes den Betrieb lhres ST70+-Systems beeinflussen kdnnen.

* Auchin der Nahe lhres Schiffes ausgesendete Funksignale (z.B. von einem
anderen Boot oder einer Kiistenstation) kdnnen den Betrieb lhres ST70+-Sys-
tems beeinflussen.

Wenn Sie sicher sind, dass lhr Problem nicht auf einen der o.a. Punkte
zurlickzufiihren ist, folgen Sie den nachstehend aufgefiihrten Schritten, um somit
durch ein Ausschlussverfahren die Ursache des Problems eingrenzen zu kdnnen.

Vorgehensweise

Da Ihr ST70+ Displays vom zufriedenstellenden Betrieb anderer, externer Gerate
abhangt, versuchen Sie zunachst mit Hilfe der folgenden Tabelle, das Problem zu
finden, bevor Sie denFehler beim ST70+-System suchen.

ﬁ%

—
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Symptom Mogliche Ursache/L6sung

Display ist leer. Keine Spannung. Siehe Diagnose-Karte 1.
Autopilot-Display zeigt Striche  Die Autopilot-Bedieneinheit empfangt nicht die nétigen
an. Daten von anderen Instrumenten. Kabel Gberpriifen.
Angezeigter Kompasskurs Sie haben den Kompass nicht kalibriert. Flihren Sie die
stimmt nicht mit dem Deviationskorrektur und die erforderlichen Einstellun-
Schiffskurs liberein. gen dazu aus (siehe Kapitel 2: Inbetriebnahme).
Das Boot dreht nur langsam, Rudermenge zu niedrig. Flihren Sie AutoLearn durch

und es dauert (zu) lange, bis es  oder erhdhen Sie die Rudermenge (siehe Kapitel 3:
aufKurs kommtunter Autopilot- Setup-Informationen).

Steuerung.

Boot ,liberschieft“, wenn Sie Rudermenge zu hoch. Fiihren Sie AutoLearn durch
auf einen neuen Kurs gehen oder verringern Sie die Rudermenge (siehe Kapitel 3:
unter Autopilot- Steuerung. Setup-Informationen).

Der Autopilot ,,jagt“, wenn Sie  Erhéhen Sie um 1 Dampfungsstufe, dann ggfs. um wei-
versuchen, das Ruder richtig zu tere Stufen, bis der Autopilot nicht mehr ,jagt‘. Nehmen
positionieren. Sie immer die niedrigst mdgli-che Stufe (siehe
N Kapitel 3: Setup-Informationen).

u\/ Wennr dasS%+ auch nach Uberprzj/;U/@mm r nocht nicht szrleder}s’tellend

arbeltet uberI:J\uIen Sléanhand ten aufgefiihrten S ptonme:; WI%ias Problem

N uell zu beheben ist;
\ Auf der An |ge ist méths zu sehéﬁ siehe Abb. 4-1, Prob emlosu/g Karte 1.
~—Esfehlen Daten aufder\é«rfzelge siehe Abbﬁ#;roﬁemfosung Karte 2.
+ Die Daten auf der Anzeige sind unvollstandig bzw. unlesbar — siehe Abb. 4-3 Pro-
blemlésung Karte 3.
» Spezifische Datentypen fehlen oder werden falsch angezeigt:
+  Uberpriifen Sie Geber und Pod inkl. der Verbindungen untereinander und der
Anschlisse am System.
* Wenn Geschwindigkeitsdaten nicht bzw. falsch angezeigt werden, kann es
sein, dass das Paddelrad des Geschwindigkeitsgebers verschmutzt ist und
eine Reinigung bendtigt.

*@%
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ST70+ Problemlésung
Keine Anzeige Karte 1
<
<
Istirgendein Gerat im System
eingeschaltet?*
Nein > |
System einschalten
Ist das Spannungskabel hinten |
am Display angeschlossen? N
Besteht das Problem
immer noch?
(@)
Konnep-Sie mit der— | N2 .
Tastatur einschalten? ‘ D
D,
\
| Ist das\D{play beleuc}lg? |
Nein >
® v
Sind alle Anschlisse im
System korrekt
ausgefihrt?
Display-Helligkeitseinstellung
Uberpriifen und evtl. justieren
(siehe Kurzanleitung)
Besteht das Problem
immer noch?
. N
| Arbeitet das Display gut? Nein 7
e
Ja
A4 A
Zuriick Technische Zuriick
zum Hilfe zum
Normalbetrieb Beantragen Normalbetrieb | 3

Abb. 4-1: Problemlésung Karte 1
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ST70+ Problemlésung
Fehlende Daten Karte 2
Display beleuchtet?
> I siehe Karte 1
Sind einige Daten-
typen vorhanden?
Nein >
Fehlen von mehreren
Geréten im Syst
im Sys emj )
\ — |
SV |
4 \
A4
| Anschiiisse an denidie JAIIe,Anse’rfTésse im
Geber und Pod(s) System Uberpriifen
Uberpriifen.
| Sind alle Daten verngbar’?|
Nein
Ja
Benutze Geber-Setup (Hauptmenii/
Erweiterte Optionen), um zu checken Vv
welche Geber im System erfasst sind. | Sind Daten jetzt da? |
Mit der Funktion Info Anzeige
die Produktinfos aufrufen.
v v
Zuriick zum Technische Zuriick zum
Normalbetrieb Hilfe Normalbetrieb
beantragen 3

Abb. 4-2: Problemldsung Karte 2
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ST70+ Probleml6ésung
Verstiimmelte Infos Karte 3

auf dem Bildschirm

Arbeiten andere Displays
im System OK?

Nein > |
Alle Anschliissse im
System uberpriifen
Arbeiten andere Displays |
in derselben Gruppe Ist das Problem noch
zufriedenstellend? vorhanden?

Uberpriifen, ob alle An- Qa
schliisse IN der Gruppe ok
—— sind.
Kann die Tastat&;\wirl \
isplay kommunizieren

Ist das Problem noch
Y vorhanden?

a

J

\'4
Y

&
B
.

A

Wenn mdglich, mit der Funktion
Info Anzeige die Produktinfos

aufrufen.
N4
Technische Zuriick zum
Hilfe Normalbetrieb
beantragen

D11619-1

Abb. 4-3: Problemlésung Karte 3
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Anwenden der Eigeniiberwachungsfunktionen

ST70+ Displays verfugen Uiber Eigeniberwachungsfunktionen, die Sie benutzen

sollten, bevor Sie bei Problemen technische Hilfe anfordern. Diese Funktionen sind:

* Info-Anzeige

» Info Autopilot (nur verfligbar bei Displays, die als Autopilot-Bedienung eingestellt
sind).

Info Anzeige (About Display)
Die Funktion ,Info Anzeige“ bietet Ihnen Informationen zum jeweiligen Display.

So durchlaufen Sie die Funktion ,Info Anzeige*:

1. Bei eingeschaltetem Displ:ay drUckgn Sie ——
MENU, um das Hauptmenii anzuzeigen. Scrol- C — 5
len Sie dann zur Option Diagnose. o )

2. Mit OK zeigen Sie das Menii Diagnose an. 4 3% ) - >

3. Im Diagnose-Mend scrollen Sie zu Option Info
Anzeige und driicken OK, um die Seite Info
Anzeige anzuzeigen. Diese informiert tber:
» Software-Versionsnummer

~__+ Hardware-Versionsnummer

/ g (ﬁié\o\oﬂcg\qer: rsionsnuiﬁwé\r\ )
( « “Temperatur ‘

Diagnose

D11344-1

Driicke OK zum Auswaéhlen

\\\ . VoItag&Spann ng) /é
\ """"\E"eak;g(tége (Sp\t:span ng)
__* Current(Stromstarke) —
"+ Peak Current (Stromspitze)

*  Gesamtlaufzeit
4. Bitte beachten Sie:
* Die Temperatur sollte im Bereich zwischen -

Software Ver.

30°C und +70°C liegen gsgctiz(v;ree V\«Z
*  Volt muss zwischen 9 V und 16 V liegen. Temperatur
» Max. Volt sollte zwischen 9 Vund 16 V lie- \pfloali Volt
gen Strom
) Max. Strom
« Strom und Max. Strom darf nicht groRer als Laufzeit

D11345-1

220 mA sein. Driicke OK zum Fortsetzen
5. Notieren Sie sich die Daten, die Sie bendétigen,
und driicken dann OK:.
» Sind keine weiteren Daten vorhanden, wird das Diagnose-Menii angezeigt.
» Sind mehr Daten vorhanden, wird die nachste Seite Info Anzeige eingeblen-
det. Wiederholen Sie Schritt 5, bis das Diagnose-Menii einblendet wird.

Ist das Display als Instrument konfiguriert, ist hiermit die Selbstiiberpriifung beendet.

4~ 4
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Info Autopilot
Ist das Display als Autopilot-Bedienung eingestellt, iberpriifen Sie Folgendes:

1. Im Diagnose-Menii scrollen Sie zur Option Info Autopilot und driicken dann OK,
um die Seite Info Autopilot anzuzeigen. Diese informiert Gber:

» Einschaltzeit. +  Temperatur

* NMEA Hersteller Produktcode » Voltage (Spannung)

» Raymarine Geratebeschreibung. * Peak Volt. (Spitzenspannung)
* Raymarine Produktidentitat » Current (Strom)

» Software-Versionsnummer * Peak current (Stromspitze)

» Hardware-Versionsnummer *  Gesamtlaufzeit

* Bootloader-Versionsnummer

2. Bitte beachten Sie:
* Die Temperatur sollte im Bereich zwischen -

Info Autopilot

Software Ver.

30°C und +70°C liegen. Hardware Ver
Bootloader Ver.
* Volt(CAN) muss 12 V betragen. ﬁ;péfﬁur
Ol
» Volts soll zwischen 9 V und 16 V liegen. V0|t( _ )
3. Notieren Sie sich die Daten, die Sie benétigen, borone funden

D11408-1

/ 'und d?\ucken dﬁ{n OK\\ N ' ) ~
\ + Sindkeineweiteren Daten vorhandeh Driicke OK zum Fortsetzen

das Dlagnose\Menu angezeigt. /
ehr Daten vorhénden wir de nachste Seite Inf Au pllot angezelgt
\ Wled/rholegs/e Schrltt\§ bis die Aﬁzelge da Diagnos -Me a elnblgrfdet
\/
Techmsche Unterstiitzung

Raymarine bietet Ihnen einen umfangreichen Service im Internet, iber das weltweite
Handlernetz und Uber eine telefonische Hotline. Bitte bedienen Sie sich einer dieser
Einrichtungen, wenn Sie ein Probelm zu I6sen haben.

Internet
Besuchen Sie den Bereich Customer Support (Kundendienst) auf der Website:
WWW.raymarine.com

Hier finden Sie (alles in englischer Sprache) haufig gestellte Fragen, Service-
Informationen, E-Mail-Zugang zur Technischen Abteilung von Raymarine, Details zu
Raymarines weltweitem Handlernetz.

Telefonische Hilfe

Falls Sie keinen Internet-Zugang haben, kontaktieren Sie die Raymarine-Hotline.
In den USA:

+ +1603 8815200 Durchwahl 2444

In UK, Europa, im Mittleren und Fernen Osten:

+  +44(0)23 9271 4713 (Telefon)

+  +44(0) 23 9266 1228 (Fax)

ﬁ%

—
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Anhang 1: Spezifikation

Display
Bildschirm 6,5” (16,4 cm) VGA TFT-Farb-LCD
Bildformat 4:3
Auflésung 640 x 480 Bildpunkte
Sichtwinkel (max.) 55° von jeder Seite, 30° von oben, 60° von unten
Hintergrundbeleuchtung Weiles LED,
Abmessungen
Insgesamt 7189 mm x 152 mm x 48,8 mm
Gewicht 1 kg
Spannungsversorgung
Spannung (bei Betrieb): 10 Vbis16 VDC
Voltage (nominal): 12VvDC
Leistungsaufnahme: Maximal 11 W, Standby 3 W
Einschaltstrom (max.): 1A
SeaTalk"%-
Spannungsversorgung
Spannung (bel 59U|eb): 9Vbis16 VDC
—Spannung (neminal ) W — —
LEN: m& \ \ \ | N
\\ Elnschaltstrom (max\ \\ 1 A / < ‘:i::\/
Zulassungen \ EMC %/ ive 2004/108/EC \\
\ BN : \ Australian/NZ C-Tick ‘ )
Tastaturen
Alle Typen
Spannung (SeaTalk™)
Spannung (bei Betrieb): 9V bis16 VDC
Spannung (nominal): 12vDC
Leistungsaufnahme: Maximal 11 W, Standby 3 W
LEN: 2
Einschaltstrom (max.): 1A
Gewicht 300 g
Zulassungen EMC Directive 2004/108/EC
Australian/NZ C-Tick
Instrument-Tastatur
Abmessungen (insgesamt) 92 mm x 136 mm x 57 mm
Tasten Power (@ ) Display-Auswahl (@ )
CANCEL PAGE UP
MENU PAGE DN
Drehknopf Drehen zum Auswahlen/Einstellen

Driicken, um die OK-Funktion auszufiihren

4~ ~¢|0
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Tastatur Autopilot-Bedienung (Motoryacht)

Abmessungen (insgesamt) 92 mm x 136 mm x 57 mm

Tasten Power (@ ) Display-Auswahl (@ )
STANDBY AUTO
MENU DODGE

Drehknopf Drehen zum Auswahlen/Einstellen

Driicken, um die OK-Funktion auszufiihren

Tastatur Autopilot-Bedienung (Segelyacht)

Abmessungen (insgesamt) 92 mm x 136 mm x 41,5 mm
Tasten Power ( @) Display-Auswahl (@ )
STANDBY AUTO
MENU DODGE
CANCEL TRACK
-1 +1
-10 +10
OK

- 4~ 4
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Anhang 2: Glossar

Fachbegriff Beschreibung

ac Wechselstrom (Alternating current).

AutoLearn Selbstlernende Kalibrierfunktion.

AutoTack Automatische Wende-Funktion. Bei Anwendung:

» ohne Windfahnenmodus (Standard AutoTack) wendet das Boot in
einem festgelegten Winkel. Standard-AutoTack-winkel ist100°.

+ im Windfahnenmodus wendet das Boot durch den AutoTack-
Winkel. Es wird dnn spiegelbildlich die Richtung des Windwinkels
zum gewahlten Kurs angepasst.

AutoTrim Mit AutoTrim wird das Ausmal festgelegt, bei dem ,stehendes Ruder”
gegeben wird, um Trimmanderungen zu korrigieren, die z.B. durch
geanderte Windlast auf die Segel oder auf Decksaufbauten verursacht

wurden.
AutoTurn /Automatlsche Funktion, die festlegt, wie ein Boot nach BB oder Stb.
/’/ — urn-Winkel. Standard

\ "' \ |
AWA\ S\hembar@r WlndW\QK/ (Apparent Wind AZ@@)L T \\

N :
AhS\ //‘ %elnbareNdegescthndlgke (Apparent Wind Speeeﬂ

\/ —
BTW Peilung zum Wegpunkt (Bearing to waypoint)
COoG Kurs Gber Grund (Course Over Ground)

Counterrudder Gegenruder ist die Rudermenge, die der Autopilot einsetzt, um zu
verhindern, dass das Boot vom Kurs abkommt. Je hoher die
Gegenruder-Einstellung, desto mehr Ruder wird angewandt.

dc Gleichstrom (Direct current).

EMC Elekromagnetische Vertraglichkeit. Bei Einschalten eines Gerates
werden elektromagnetische Felder verursacht, die sich auf andere
Gerateinder Nahe ausbreiten kdnnen. Dabei kénnen Leistungsabfalle
auftreten. Lesen Sie die in diesem Handbuch gegebenen EMV-
Richtlinien, um einen optimalen Betrieb zu erzielen und unerwiinschte
Interaktionen zu vermeiden.

Fluxgate Standard-Raymarine-Kompass, der zum Lieferumfang des SPX-5
Sport-Systems gehort.

GPS Global Positioning System.

*@%
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Fachbegriff Beschreibung
HDOP Horizontal Dilution Of Position
MOB Mann Gber Bord.
NM Seemeile (Nautical mile).
NMEA National Maritime Electronics Association Protocol. Dies ist ein

international anerkannter Seriellschnittstellen-Standard der
Kommunication zum Austausch von Daten zwischen elektronischen
Geraten.

Response « Die Autopilot-Reaktionsstufe hat Auswirkungen auf das Verhaltnis
zwischen Steuerverhalten und der Rudermenge/Antriebsaktivitat.
» Die Display-Reaktion bestimmt, wie oft Informationen auf der
Anzeige aktualisiert werden.

Rudder gain Mit der Rudermenge wird gemessen, wieviel Ruder der Autopilot gibt,
um Kursfehler auszugleichen. Je héher die Einstellung, desto mehr
nRudejmenge wird elngesetzt

T

— //* // \\ ~ T~
SeaTa@ N Ray\ahneggenes Korpmunik ionssystem, ub%rda# Spanneu\/ng und
t werden

\\ Daten'gemeinsam in einem integrierten System
. ~—___ Variante davor\smd Seg\‘f\ ’ and Seatalk™ \\‘
SM | Erltlsph/ Landme}e  (Statute mlle) ) |
SOG Geschwindigkeit tiber Grund (Speed Over Ground)
STW Geschwindigkeit durchs Wasser (Speed Through Water)
TWA Wahrer Windwinkel (True Wind Angle)
TWS Wahre Windgeschwindigkeit (True Wind Speed)
VHF UKW-Bereich (Very High Frequency).
VMG Gutgemachte Geschwindigkeit (Velocity Made Good)
WEEE Waste Electrical and Electronic Equipment
XTE Kursversatz
XTE Kursversatz.
Yaw Drehgeschwindigkeit des Bootes (°/sec).

ﬁ%

—
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