Dreame [ 40s Pro Ultra DREAME

Robot Vacuum and Mop with

Auto-Empty and Mop Self-Cleaning
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual carefully before
using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions -This product should not be used by children younger than 8 years old nor
persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience
or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

-The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the
appliance.

-This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

- Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance.
Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is
operating.

-Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the
pools.

-This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

-Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.
Otherwise, do not use the appliance.

-If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or
assembly available from the manufacturer or its service agent.

-Do not use the robot in an area suspended above ground level without a
protective barrier.



Safety Information

Usage Restrictions

-Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or

bumper as a handle for the robot.

-Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and

below 40°C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.

-To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the

floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before operating
the appliance.

-Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping

into and damaging them.

-Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the

robot.

-Keep the cleaning tool out of reach of children.
-Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.
-Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

-Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added

to the clean water tank. Do not add any other liquid such as alcohol or
disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clean water can be checked
on the cleaning solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach of
children.

-Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick

up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or
solvents.




Safety Information

Usage Restrictions

-Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

-Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining

the appliance.

-Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with

any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling
and using them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.

Batteries and
Charging

Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of
this product.

-Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used

with the model RCLEO101-1 base station.

-Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station

on your own.

-Do not place the base station near a heat source.
-Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's

charging contacts.

-Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

-If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and

contact after-sales service.



Safety Information

Batteries and -Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its
Charging original packaging if possible.
-If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then
turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once
every 3 months to avoid over-discharging the battery.

Laser Safety -The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
Information A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact
with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

ﬁ For indoor use only

Read operator's manual

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLL74CE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The
full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs




Product Overview

Package Contents

Other Accessories

B iR

Power Cord Base Station Ramp User Manual Auto-Detergent Dust Bag x 2
. Extension Plate Compartment (1 pre-installed)
(pre-installed)

prrre I —— Y

ol J
,_%:_—_:%ﬂ Mop Pad x 2 Mop Pad Washboard Filter Cleaning Solution Cleaning Tool
Base Station (pre-installed) Holder x 2 (pre-installed)



Product Overview

Robot

° (] Spot Cleaning Button
- Press to start spot cleaning

o (h Power / Clean Button

- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press to start cleaning after the robot is turned on

( o 0O IO)
\\ o 1O Dock Button

- Press to send the robot back to the base station
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleanup completed

- Breathing White: Charging (not low battery)

- Solid Orange: Standby at low battery or paused at low battery
- Breathing Orange: Charging (low battery)

- Blinking Orange: Error

Note:

- Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning
or returning to charge.

- Child Lock can be enabled/disabled through the Dreamehome

App.



Product Overview

Robot and Sensors

—————— Reset Button
- Press and hold

for 3 seconds to
restore to factory
settings

. . Cover o
o LED Auxiliary Light

Charging o——
o Al IR Camera omne

Contacts

\\ o Al HD Camera o Wi-Fi Indicator
o Microphones
to LDS Cover
= NS o Laser Distance Sensor (LDS) ° Edge Sensor

o Automatic
Water
Auto-empty Vent Refilling Inlet

Bumper
)

o Bumper Window

o Connectors

o 3D Dual-Line Laser Sensors



Product Overview

Robot and Sensors

Cliff Sensors
Carpet Sensor o— o Omnidirectional Wheel
Side Brush Extension Assembly o——
—
Brush Guard 1 U ° Main Brushes
Auxiliary Climbing Wheel { ) Auxiliary Climbing Wheel
Main Wheel Main Wheel

MopExtend Assembly o—

o Brush Guard Clips

o Mop Pad Holder Mounting Holes

Mop Assembly
,—o Dust Box Clip Mop Pad ©

— Attachment Area

Auto-Empty Vent o

s Filter Clip

Filter © Mop Pad Holder Mop Pad



Product Overview

Base Station Used Water Tank
|
I
( \ |
|
|

Covero——1

Water Tank Clip

s ] Float Ball
Used water Tank o——A—— ! ]

Clean Water Tank o

N\ A

Dust Tank Cover o H “'”HH’HHHH HH.HH o Water Tank Clip

Washboard © m o Water Pipe
Washboard Filter o—————H—&—=1 <X S o
A
Ramp Extension Plate o——— g > Filter
o Scale Inhibitor
o Floater




Product Overview

Base Station

———o Status Indicator
- Solid White: The base station
is connected to power
- Solid Orange: The base

e )
] station has an error

» Reserved Slot for Connecting
the Water Hookup Kit for Auto
Refilling and Draining

0 0 : OFF
k ﬁ“ l’j k Power Port
o Dust Bag Slot Power Cord Storage Slot
N o
Auto-Detergent o ‘x\ 2|
Compartment
Filter S

o

Auto-Empty Vents
Signaling Area

o Charging Contacts

o Automatic Water % o D ¢

Adding Outlet -

Note: The water hookup kit for auto refilling and draining needs to be
purchased separately. (Only available in specific regions)
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Preparing Your Home

Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or dangerous Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs to ensure
items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp objects on the secure and smooth operations of the robot.

the ground to avoid being entangled, scratched or knocked over by the robot

and causing losses.

R | ann
2V 4 S

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper To prevent the robot from missing areas that need to be cleaned, do not
place to leave more space. stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.
Note:

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.
- The LED auxiliary light will provide auxiliary lighting in dimly lit environments.
- Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may be scratched.

11



Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet 2. Install the Ramp Extension Plate

Place the base station in a location that is as open as possible with

a good Wi-Fi signal. Leave enough space as shown in the figure and
remove any objects in the shaded area. Insert the power cord into the
base station and plug it into the socket.

Washboard Filter

Note: Ensure the washboard filter is installed into place.

°1:0N
i 0: OFF
S
0 Firmly insert the power cord

- 4@ upwards until the indicator
¢ ) turns on.
Note:

- Make sure that no objects might block the signaling area.
- To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the
base station on tile floors or marble floors is recommended.

~
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Before Use

3. Remove Robot Protections and Install the Mop Assembly 4. Connect the Robot to the Base Station

Press and hold the button (/) on the robot for 3 seconds to turn it
on. Place the robot onto the base station with the mop assembly
facing toward the washboard. Then you will hear a voice notification
when the robot successfully connects to the base station. After the
robot is fully charged, the status indicators on the robot and the
base station will remain lit for 10 minutes and then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When
the robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect
the robot with the station to charge it.

13



Before Use

5. Add the Cleaning Solution 6. Add Water to the Clean Water Tank

(1) Remove the dust tank cover and pull out the auto-detergent Take out the clean water tank from the base station and fill up the
compartment. tank with clean water. Then install it back into the base station.

(2) Open the upper lid of the compartment and add the cleaning
solution.

(3) Close the lid of the compartment, put it back into the base
station, and then reinstall the dust tank cover. The cleaning solution
will be added automatically while working.

Note: Do not add hot water into the water tank, as this may cause the tank to

Note: ) , . ) become deformed.
- The auto-detergent compartment can be filled up with cleaning solution

for use. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning
solution to help prevent malfunction.
- Install the auto-detergent compartment until it clicks into place.

14




Connecting with the Dreamehome App

1. Download the Dreamehome App 2. Add Device
Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to connect’, and scan
store to download and install the app. the same QR code on the robot again to add the device. Please follow

the prompts to finish the Wi-Fi connection.

Note: To reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts to finish the
Wi-Fi connection.

o Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly:
To be connected

- Blinking quickly:
Connecting

- On: Connected

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ
from the directions in this manual. Please follow the instructions based on
the current app version.

15



How to Use

Turn On/Off

Press and hold the button () for 3 seconds to turn on the robot. The
power indicator will remain lit. Or, place the robot onto the base
station by aligning the charging contacts of the robot with those of
the base station, and then the robot will turn on automatically and
begin charging. To turn off the robot, move the robot away from the
base station and press and hold the button (/) for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the
instructions in the app to quickly create a map. The robot will start
mapping without cleaning. When the robot returns to the base
station, the mapping process has been completed and the map will
be saved automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically
enters sleep mode. All indicators on the robot will turn off. Press
any button on the robot, or use the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base station, the current
cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the
base station to charge. After charging to the appropriate battery
level, it will resume unfinished cleaning tasks.

Note:To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot
will be prevented from resuming cleaning. The DND mode is
disabled by default at the factory. You can use the app to enable
the DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-
8:00 by default.

Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the DND
period.
- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, press briefly the button {3 to enable
the spot cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-
shaped area of 1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting
point once the spot cleaning is completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and
hold the button () for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press
and hold the button ()) for 3 seconds to turn the robot on.

16
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How to Use

Vacuum and Mop

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the
"Vacuum and Mop" task by default.

1. Start cleaning

Press the button () on the robot, or use the app to make the robot
start from the base station. Then the robot will plan the optimal
cleaning route and perform the cleaning task based on the created
map.

Note:

- To ensure the robot easily returns to the base station after cleaning, it is
recommended to make the robot start from the base station.

- The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please wait
patiently.

- Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or
the washboard filter during operation.

- Hot water cleaning can be enabled in the app for mop pad cleaning, which
applies to all modes. To prevent scalding, do not touch the water outlet
when the function is on.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to the base
station to wash mop pads based on the mop pad cleaning
frequency specified in the app. The base station will automatically
refill the robot's water tank and the robot will resume cleanup.




How to Use

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the
mop pads

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base
station to charge, the base station will automatically empty the dust
box and then wash and dry the mop pads.

Note:

- If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not
automatically empty the dust box.

- The base station will empty the dust box according to the setting in the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed its task, please clean the used water
tank to prevent any odor.

Mop after Vacuuming

Enable the mopping after vacuuming function in the app, and the
robot will automatically remove the mop assembly on the base
station to vacuum the floor. After vacuuming is completed, the
robot will return to the base station to install the mop assembly
and the base station will automatically empty the dust box. And
then, the robot will start mopping after the main brushes and side
brush are raised.

Vacuum Only

Enable the vacuuming function in the app, and the robot will
automatically remove the mop assembly on the base station and
start vacuuming.

Enable the mopping function in the app, and the robot will
automatically check if the mop assembly is installed on the base
station. If not, the robot will install the mop assembly and start
mopping after the main brushes and side brush are raised.

18



Routine Maintenance

19

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine

maintenance.

Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Used water tank

After each use

Clean water tank

Main brushes

Dust box's filter

Side brush

Mop pad holders

Once every 2 weeks

Bumper window

Every 6 to 12 months

Bumper

Every 3 to 6 months

Robot's automatic
water refilling inlet

Bottom of the robot

Once every month

Washboard filter

Once every 1to 2 months

Base station's
signaling area

Charging contacts

Auto-empty vents

Omnidirectional wheel

Edge sensor

Laser Distance Sensor
(LDS)

3D dual-line laser
sensors

Carpet sensor

Cliff sensors

Once every month

Dust box

Main wheels

Auxiliary climbing
wheels

Clean it as needed

Dust bag

Mop pads

Scale inhibitor

Every 2 to 4 months

Every 1 to 3 months

Every 18 to 36 months

Note: The frequency of maintenance and replacement depends on actual
usage. If an exception occurs due to special circumstances, prompt
maintenance or replacement is recommended.



Routine Maintenance

Washboard Filter

1. Take out the robot and remove the washboard filter after the mop 3. Use the app or press the button ) to return the robot to the base
pad cleaning is complete. station, or manually put the robot back.

2. Rinse the washboard filter with clean water, wipe it clean, and
then reinstall it in the washboard.

20



Routine Maintenance

Dust Bag

1. Remove the dust tank cover and discard the dust bag. 3. Install a new dust bag.

' S

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust
and debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth. 4. Reinstall the dust tank cover.

21



Routine Maintenance

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard, 3. With the screen-printed arrows facing upwards, insert the main
and then lift the brushes out of the robot. brush holder into the slots downwards in an inclined way.

2. Pull out the brushes as shown in the figure. Use the provided 4. Align the front end of the brush guard with the slot, insert it
cleaning tool to remove any hair tangled in the brushes. After downwards in an inclined way, and then press it into place.
cleaning, push the brushes firmly into the main brush holder until

they click into place.

Note: Be careful while pulling out the main brushes to prevent injury.
22




Routine Maintenance

Side Brush Omnidirectional Wheel

Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the hair from the
brush, and then screw it back on.

Note:
- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

Mop Pad Holders - Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back

Remove and clean the mop pad holders. after drying it completely.

23



Routine Maintenance

Auxiliary Climbing Wheels and Main Wheels

1. Rotate the auxiliary climbing wheel until the "OUT" arrow is
facing upward, and then pull out the wheel.

2. Use a proper tool to clean the hair tangled in the main wheel and
auxiliary climbing wheel.

7

=

=5

3. After cleaning, rotate the main wheel to align the two arrows (see
Figure @ ). Then, with the "IN" arrow facing downward, insert the
left and right auxiliary climbing wheels accordingly until they click
into place. (see Figure @ ).

24



Routine Maintenance

Dust Box and Filter

1. Open the robot cover and press the dust box clip to remove the
dust box.

3. Gently tap the basket of the filter to remove the dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects
to prevent damage.

4. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely
before reinstalling.

Note:
-Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent.

-Use the dust box and filter only when they are completely dry.

25



Routine Maintenance

Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth, as shown in
the below figure:

o 3D Dual-Line Laser
Sensors

Laser Distance

Sensor (LDS) o Bumper Window

o Edge Sensor
o Bumper

—o Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the
base station. Please use a dry cloth for cleaning.

Charging Contacts and Signaling Area

Clean the charging contacts and the signaling area with a soft and
dry cloth.

Auto-Empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a
soft and dry cloth.

26
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Routine Maintenance

Used Water Tank

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the
used water.

2. Rinse the used water tank with clean water, and use the provided
cleaning tool to clean the inner wall of the used water tank.

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not apply too
much force when cleaning it to avoid damaging it.

Remove the mop pads from the mop pad holders to replace them.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack.
Make sure that the battery remains well-charged for daily use to
maintain optimal battery performance. If the robot is not used for
an extended period of time, turn it off and put it away. To prevent
damage from over-discharging, charge the robot at least once
every three months.



Troubleshooting

Problem

Solution

The robot will not
turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a
temperature between 0°C (32°F ) and 40°C (104°F ).

The robot will not
charge.

The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly
plugged in.

The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the
charging contacts.

Check whether there is any foreign object at the connectors of the robot and remove the foreign object if
any.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network
is correct.

The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi
connection.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as
instructed.

The robot cannot
find and return to
the base station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the
base station to the power supply or place the robot onto the base station to charge.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area.
Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the
robot is too far from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which
case you will need to manually place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

28



Troubleshooting

Problem Solution

Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from
being blocked.

The robot gets stuck in The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

front of the base station The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before
and cannot return to it. trying again.

It is recommended to move the base station to a different place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base

The robot will not turn station, and then press and hold the button () for 3 seconds to turn it off.

off. If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the button () for 10 seconds to forcibly
turn off the robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

It takes about 3.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will
automatically slow down to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base station may be dirty, please wipe them with a dry
cloth.

The charging speed is
slow.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it or replace it.
A hard object may be caught in the main brushes or the dust box. Check and remove any hard object.
The main brushes or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.

The noise increases
while the robot is

operating. Switch the suction mode to Standard or Quiet.
Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.
The robot moves Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places
without following the before using the robot.
set route. Wipe the bumper window and 3D dual-line laser sensors on the robot with a clean, soft cloth to keep them

clean and unobstructed.

29



Troubleshooting

Problem

Solution

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.
The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work
abnormally. Please try drying the floor before using the robot.

The robot will not
resume cleaning after
charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming
cleaning.

The robot will not resume cleaning after you manually place the robot on the base station or send the
robot to charge via the app or the button (.

The station cannot
automatically empty
the dust box.

Check whether the dust bag in the dust tank is full.
If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the
base station, or the dust box. If any, clean the blocked part in time.

The water level in
the washboard is
abnormal.

Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if
so. If the problem persists, please contact the after-sales service team.

Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.

Remove the washboard filter and check whether the sewage drain outlet is blocked and clean it.

Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution.

The mop pad holder
is raised abnormally.

Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the
robot. If the problem persists, please contact the after-sales service team.

There is water under
the clean water tank
or around the seal.

When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the
seal. This is normal. Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com

30



Specifications

Base Station

Model RLL74CE Model RCLEO101-1
Charging Time Approx. 3.5 hours Rated Input 220-240 V ~ 50-60 Hz
Rated Voltage 144V = Rated Output 20V=2A
Rated Power 25 W Rated Power (during dust 200 W
emptying)
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz Rated Powe.r (during hot 1160 W
water cleaning)
Maximum Output Power < 20dBm Rated Power (during —_—
charging and drying)
Under normal use of condition, this equipment should be kept a Note:
separation distance of at least 20 cm between the antenna and the - Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the
body of the user. power value during the representative period (water temperature
25°C).

- Rated Power (during charging and drying) is determined by the
power value during full load period.

31



Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the
battery is removed by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;

- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;

- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.
Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.
Removal Guide:
1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information
All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should
not be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing
ﬂ over your waste equipment to a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment,
— appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential negative
consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information
about the location as well as terms and conditions of such collection points.
32
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Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und bewahren Sie sie zum spateren
Nachschlagen auf, um Stromschlédge, Brande oder Verletzungen durch unsachgeméaBen Gebrauch des Geréts zu vermeiden.

Nutzungsbeschran-
kungen

-Um einen sicherer Betrieb dieses Produkts zu gewahrleistet und um jegliche

Risiken zu vermeiden, darf es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von
Personen mit kérperlichen, sensorischen oder intellektuellen Defiziten bzw.
eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Eltern oder
eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder dirfen die Reinigung und
Wartung nicht ohne Aufsicht durchfthren.

-Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.
- Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden

kdnnen.

-Raumen Sie den zu reinigenden Bereich ab. Kinder durfen nicht mit dem Gerat

spielen. Achten Sie auf einen sicheren Abstand zwischen Kindern und Haustieren
und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.

-Das Gerat darf nicht in Badezimmern oder in der Nahe von Schwimmbecken

installiert, aufgeladen oder verwendet werden.

- Dieses Produkt ist nur flir die Bodenreinigung in Wohnraumen geeignet.

Verwenden Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als Bodenbelage
oder in einer gewerblichen oder industriellen Umgebung.

- Stellen Sie sicher, dass das Gerdat in einer geeigneten Umgebung

ordnungsgema@ funktioniert. Andernfalls dlrfen Sie das Gerat nicht verwenden.

- Bei Beschadigung des Netzkabels muss es durch ein spezielles Kabel oder

eine spezielle Einheit ersetzt werden, die Sie beim Hersteller oder seinem
Kundendienst erhalten kbnnen.



Sicherheitshinweise

Nutzungsbe-
schrankungen

-Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der Gber dem Boden freisteht,

ohne dass eine Schutzbarriere vorhanden ist.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung, die

Roboterabdeckung oder den StoBfanger nicht als Griff fur den Roboter.

-Verwenden Sie den Roboter in RGumen mit einer Umgebungstemperatur von

Uber 0 °C und unter 40 °C. Stellen Sie sicher, dass sich keine Flussigkeiten oder
klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden.

- Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstande

vom Boden, sowie alle auf dem Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder
Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen zu vermeiden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um eine

Kollision des Roboters mit diesen Gegenstanden und deren Beschadigung zu
vermeiden.

-Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saugéffnung des

Roboters fern.

- Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.
- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sauglingen oder

Kindern.

-Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den

Roboter befinden, unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

-In den Frischwasserbehdlter darf nur sauberes Wasser und die offiziell

zugelassene Reinigungsflissigkeit eingefullt werden. Fliigen Sie keine
anderen Flussigkeiten wie z. B. Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzu.

Das richtige Mischungsverhaltnis von Reinigungsflissigkeit und sauberem
Wasser steht auf der Flasche mit der Reinigungsflissigkeit. Bewahren Sie die
Reinigungsflissigkeit auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.
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Nutzungsbe-
schrankungen

Akkus und
Aufladen

-Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden

Gegenstanden. Verwenden Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder
brennbare Flussigkeiten, dtzende Gase oder unverdinnte Sauren oder
Lésungsmittel aufzusaugen.

-Keine harten oder scharfen Gegenstande aufsaugen. Verwenden Sie das Gerat

nicht zum Aufsaugen von Gegenstanden wie Steinen, groBen Papiersticken oder
anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des Gerats fuhren kénnen.

-Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose

gezogen werden.

-Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten Tuch ab

und sptlen Sie diese nicht mit Flussigkeiten aus. Lassen Sie die abwaschbaren
Teile nach der Reinigung vollstandig trocknen, bevor Sie sie wieder einbauen
und benutzen.

-Verwenden Sie dieses Gerat gemal den Anweisungen im Benutzerhandbuch.

Der Benutzer ist fur alle auf Grund einer unsachgemaBen Verwendung dieses
Produkts entstandenen Verluste oder Schaden verantwortlich.

-Verwenden Sie keine Akkus oder eine Basisstation von externen Anbietern. Der

Roboter kann nur mit der Basisstation Modell RCLEO101-1 verwendet werden.

-Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu

reparieren oder zu verandern.

- Stellen Sie die Basisstation nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.
-Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation niemals mit einem feuchten

Tuch oder nassen Handen.

-Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaB. Nicht bendétigte Batterien sollten

in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.



Sicherheitshinweise

Akkus und -Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die
Aufladen Verwendung sofort ein und wenden Sie sich an den Kundendienst.

-Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und
maoglichst in seiner Originalverpackung aufbewahrt wird.

-Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen,
danach ausgeschaltet und an einem kuhlen, trockenen Ort aufbewahrt
werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate auf, um eine
Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

Informationen zur -Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN
Lasersicherheit 60825-1:2014/A11:2021 fir Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist
direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

ﬁ Nur fir den Innenbereich geeignet

Bedienungsanleitung lesen

Hiermit erkldrt Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLL74CE den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU
entspricht. Der vollstandige Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar:
https://global.dreametech.com

Eine ausfihrliche elektronische Anleitung finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.
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Produktibersicht

Sonstiges Zubehor

E
Roboter

Netzkabel Rampenverlan- Benutzer- Reinigungsmittel-  Staubbeutel x 2
—— gerungsplatte der handbuch fach fir automati- (1 vorinstalliert)
Basisstation sches Hinzufligen

(vorinstalliert)

prrre I —— Y

WG

e

,_E:_—_:%ﬂ Wischpad x2  Wischpadhalter x 2 Waschplattenfilter Reinigungs- Reinigungs-
Basisstation (vorinstalliert) (vorinstalliert) flissigkeit werkzeug
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Produktibersicht

Roboter

o (] Taste fiir die Punktreinigung
- Dricken Sie diese Taste, um die Punktreinigung zu starten

o () Einschalt-/Reinigungstaste
- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrlckt, um das Gerat ein-
oder auszuschalten
Gibo) - Driicken Sie diese Taste, um die Reinigung nach dem Einschalten
des Roboters zu starten

o O Dockingtaste

- Driicken Sie diese Taste flr die Rickkehr des Roboters zur
Basisstation

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrilickt, um die
Kindersicherung zu deaktivieren

Status-Anzeige

- Leuchtet weiB: Reinigung oder Sduberung abgeschlossen

- Hauchend weiB: Aufladen (bei nicht niedrigem Akkustand)

- Leuchtet orange: Stand-by bei niedrigem Akkustand oder
angehalten bei niedrigem Akkustand

- Hauchend orange: Aufladen (bei niedrigem Akkustand)

- Blinkt orange: Fehler

Hinweis:
- Durch Dricken einer beliebigen Taste am Roboter kdnnen Sie
den Betrieb pausieren wahrend der Roboter reinigt oder zur
Ladestation zurtickkehrt.
- Die Kindersicherung kann tber die Dreamehome App aktiviert/
deaktiviert werden.
38



Produktibersicht

Roboter und Sensoren

—— Reset-Taste

- Halten Sie die Taste
3 Sekunden lang
gedrickt, um die
Werkseinstellungen
wiederherzustellen

Abdeckung o
Ladekontakte o——

o LED-Zusatzlicht
o KI-IR-Kamera

\\ o KI-HD-Kamera
o Mikrofone

o LDS-Abdeckung

o WLAN-Anzeige

— % o Laserdistanzsensor (LDS) ’ Rfandsen:sor
o Einlass fur
S StoBfanger automatische
Automatisch Wassernachfillung
o StoBfangerfenster entleerendes
> 3D-Doppellinien- Entluftungsventil o Anschliisse

Lasersensoren
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Produktibersicht

Roboter und Sensoren

Klippensensoren

I

Teppichsensor o—— o Omnidirektionales Rad

Seitenbursten- o——
Verldngerungseinheit

. (/
Burstenschutz 1 = o Hauptbursten
Hilfs-Kletterrad ‘O Hilfs-Kletterrad
Hauptrad

Hauptrad

MopExtend-Baugruppe o—
(Mopp-Verlangerungsbaugruppe)

o Klammer fir Blrstenschutz

o Befestigungsoffnungen
flr Wischpadhalter

Staubbehalter Wischmopp-Baugruppe

Staubbehalter- Wischpad- ¢

Clip . .
Automatisch o Befestigungsbereich

entleerendes
Entliftungsventil
Filter ©

Wischpadhalter Wischpad
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Produktibersicht

Abdeckungo————1——

Schmutzwasserbehalter o—A—— ! ]

R

Frischwassertbehalter o

N\ 4

Staubbehalterabdeckung e

Waschplatte o

Waschplattenfilter o———— S

Rampenverlangerungsplatte o———— g

41
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Schmutzwasserbehélter

Wasserbehalter-
Clip

Schwimmerkugel

o Wasserbehalter-
Clip
o Wasserleitung

o Filter
o Kalkschutzmittel
o Schwimmer



Produktibersicht

———o Status-Anzeige

- Leuchtet weiB: Die
Basisstation ist an
die Stromversorgung

— |
- angeschlossen
- Leuchtet orange:

- Reservierter Steckplatz
fir den Anschluss des
Wasseranschlusssets zum
automatischen Nachfullen
und Entleeren

D.|e Basisstation hat 0 0 AUS
einen Fehler
Stromanschluss
Reinigungsmittel- o k W ﬂ k : Y
fach fur automati- ‘& o Staubbeutel- . _—J Steckplatz fir Netzkabel
sches Hinzufligen \’ Schlitz
Filter 1

Automatisch entleerte o
Entluftungsoffnungen

Signalbereicho

o Ladekontakte

~—o Auslass fur % o D ©

automatische -
Wassernachfillung

Hinweis: Das Wasseranschlussset flir das automatische Nachfillen und
Entleeren muss separat erworben werden. (Nur in bestimmten Regionen
verfligbar)

42



Vorbereitung des Zuhauses

Entfernen Sie vor der Reinigung instabile, zerbrechliche, wertvolle oder Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten von
gefahrliche Gegenstdnde und rdumen Sie Kabel, Tlcher, Spielzeug, harte und Treppen, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu ermdéglichen.
scharfe Gegenstande vom FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder

Umfallen des Roboters und damit verbundene Verluste zu vermeiden.

R | ann
2V 4 S

Offnen Sie die Tur des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in die Um zu verhindern, dass der Roboter die zu reinigenden Bereiche nicht
geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen. erkennt, sollten Sie sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, Fluren oder
engen Stellen aufhalten.

Hinweis:

- Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme wahrend des Reinigungsvorgangs, um mdégliche Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

- LED-Zusatzlicht sorgt fur zusatzliche Beleuchtung in schwach beleuchteten Umgebungen.

- Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine, Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstédnde wie Bauschutt, Glasscherben und Nagel auf,

da dadurch der Boden verkratzt werden kann.
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Vor der Verwendung

1. Stellen Sie die Basisstation auf und stecken Sie den
Stecker in die Steckdose

Stellen Sie die Basisstation an einem mdglichst freistehenden Ort
mit gutem WLAN-Signal auf. Lassen Sie genligend Platz,wie in der
Abbildung gezeigt, und entfernen Sie alle Objekte im schattierten
Bereich. SchlieBen Sie das Netzkabel an die Basisstation und
stecken Sie es in die Steckdose.

° | 1 EIN
= 0 : AUS
0 Stecken Sie das Netzkabel

-g 4@ fest nach oben, bis die
v Anzeige aufleuchtet.

<

Hinweis: —

- Achten Sie darauf, dass keine Gegenstande den Signalisierungsbereich
blockieren.

- Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzb6den oder Teppiche ndssen,
empfiehlt es sich, die Basisstation auf Fliesen- oder MarmorfuBbdden zu stellen.

2. Installation der Rampenverldangerungsplatte

Waschplattenfilter

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass der Waschplattenfilter richtig eingesetzt ist.
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Vor der Verwendung

3. Entfernen Sie die Roboterschutzvorrichtungen und
installieren Sie die Mopp-Baugruppe

45

4. Den Roboter mit der Ladestation verbinden

Zum Einschalten des Roboters die Taste () am Roboter driicken

und 3 Sekunden lang gedruckt halten. Setzen Sie den Roboter so
auf die Basisstation, dass die Mopp-Baugruppe zur Waschplatte
zeigt. AnschlieBend horen Sie eine Sprachmeldung, wenn sich der
Roboter erfolgreich mit der Basisstation verbunden hat. Nach dem
vollstandigen Aufladen des Roboters leuchten die Status-Anzeigen
am Roboter und an der Basisstation 10 Minuten lang und erléschen
anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Inbetriebnahme
vollstandig aufzuladen. Wenn sich der Roboter aufgrund eines leeren Akkus
nicht einschalten lasst, verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der
Basisstation.



Vor der Verwendung

5. Fillen Sie die Reinigungsfllissigkeit ein

(1) Entfernen Sie die Abdeckung des Staubbehalters und ziehen
Sie das Fach flir automatische Nachfillung des Reinigungsmittels
heraus.

(2) Offnen Sie den oberen Deckel des Fachs und geben Sie die
Reinigungsldsung ein.

(3) SchlieBen Sie den Deckel des Fachs, setzen Sie es wieder in

die Basisstation ein, und bringen Sie dann die Abdeckung des
Staubbehalters wieder an. Die Reinigungsflissigkeit wird wahrend
des Betriebs automatisch zugefihrt.

Hinweis:

- Das Reinigungsmittelfach fir automatisches Hinzufligen kann mit
Reinigungslésung gefillt werden. Fligen Sie keine andere Flissigkeit als
die offiziell zugelassene Reinigungslésung hinzu, um Fehlfunktionen zu
vermeiden.

- Installieren Sie das Fach flr automatische Nachfillung des
Reinigungsmittels, bis es einrastet.

6. Wasser in den Frischwasserbehalter einflillen

Nehmen Sie den Frischwasserbehadlter aus der Basisstation heraus
und flullen Sie den Behalter mit sauberem Wasser. Danach setzen
Sie ihn wieder in die Basisstation ein.

Hinweis: Flllen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwasserbehdalter
verformt werden kann.
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Verbinden mit der Dreamehome App

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter 2. Gerat hinzufligen

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder suchen Sie im Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf ,,Scannen Sie den
App-Store nach ,Dreamehome”, um die App herunterzuladen und QR-Code zum verbinden” und scannen Sie denselben QR-Code auf
zu installieren. dem Roboter erneut, um das Gerat hinzuzufligen. Bitte folgen Sie

den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung herzustellen.

Hinweis: Zum Zuriicksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie Schritt 2
und folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu erstellen.

o WLAN-Anzeige
- Blinkt langsam:
Verbindung
wird hergestellt
- Blinkt schnell:
Am Verbinden
- Ein: Verbunden

Hinweis:

- Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstutzt.

- Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche
Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen
Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.
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Benutzung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters halten Sie die Taste ()) 3 Sekunden
lang gedrlickt. Die Betriebsanzeige leuchtet weiter. Oder stellen
Sie den Roboter auf die Basisstation, indem Sie die Ladekontakte
des Roboters mit denen der Basisstation ausrichten. Dann schaltet
sich der Roboter automatisch ein und beginnt mit dem Laden. Um
den Roboter auszuschalten, entfernen Sie den Roboter von der
Basisstation und halten Sie die Taste (/) 3 Sekunden lang gedrickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks folgen Sie
zur schnellen Kartenerstellung den Anweisungen in der App. Der
Roboter beginnt mit der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn
der Roboter zur Basisstation zurlickkehrt, ist die Kartenerstellung
abgeschlossen und die Karte wird automatisch gespeichert.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn
anzuhalten.

Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten, geht er
automatisch in den Ruhemodus Gber. Alle Anzeigen am Roboter
schalten sich aus. Driicken Sie eine beliebige Taste auf dem Roboter,

oder nutzen Sie die App, um den Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und auf die Basisstation gestellt,
endet die aktuelle Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter automatisch zur
Basisstation zum Aufladen zurtick. Wenn der Akku ausreichend
aufgeladen ist, setzt er die noch nicht abgeschlossenen
Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion mlssen Sie diese in der App aktivieren.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt, kann

er die Reinigung nicht fortsetzen. Der Nicht-Stéren-Modus (DND) ist

ab Werk standardmaBig deaktiviert. Sie kdnnen den Nicht-Storen-

Modus (DND) Uber die App aktivieren oder den DND-Zeitraum

andern. Der Nicht-Stéren-Zeitraum (DND) ist standardmaBig auf

22:00-8:00 Uhr eingestellt.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des Nicht-Stéren-
Zeitraums (DND) wie gewohnt ausgeflhrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf des DND-
Zeitraums aufgehort hat.

Punktreinigung

Drucken Sie im Standby-Modus des Roboters kurz die Taste {3 um
den Punktreinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt
der Roboter einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Meter um
ihn herum und kehrt zu seinem Ausgangspunkt zurtick, sobald die
Reinigung bestimmter Bereiche abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten
lasst, halten Sie die Taste (1) 10 Sekunden lang gedriickt, um

ihn zwangsweise auszuschalten. Halten Sie dann die Taste () 3
Sekunden lang gedriickt, um den Roboter einzuschalten.
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Staubsaugen und Wischen

Hinweis: Wenn Sie die Mopp-Baugruppe zum ersten Mal verwenden, fihrt
der Roboter standardmaBig die Aufgabe , Staubsaugen und Wischen" aus.

1. Beginne mit der Reinigung

Driicken Sie die Taste (/) am Roboter oder nutzen Sie die App, um
den Roboter von der Basisstation aus starten zu lassen. Dann
plant der Roboter die optimale Reinigungsroute und fuhrt die
Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der erstellten Karte aus.

Hinweis:

- Um eine problemlose Rickkehr des Roboters zur Basisstation nach der
Reinigung zu gewdhrleisten, empfiehlt es sich, den Roboter von der Basisstation
aus starten zu lassen.

- Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen beginnt,
bitte warten Sie mit Geduld.

- Bewegen Sie die Basisstation, den Frischwasserbehalter, den
Schmutzwasserbehélter oder das Waschbrettfilger wahrend der Reinigung nicht.

- Die HeiBwasserreinigung kann fir die Reinigung von Wischpads in der App
aktiviert werden, was fir alle Modi gilt. Beriihren Sie den Wasserauslass bei
aktivierter Funktion nicht, um Verbriihungen zu vermeiden.

2. Automatisches Waschen des Wischmopps

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboter automatisch zur
Basisstation zurtck, um die Wischmopps zu waschen, je nach der
in der App festgelegten Haufigkeit der Wischmoppreinigung. Die
Basisstation fullt automatisch den Wasserbehalter des Roboters auf
und der Roboter setzt die Reinigung fort.




Benutzung

3. Automatisches Entleeren des Staubbehdlters und
Waschen und Trocknen der Wischmopps

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe erledigt hat und
zum Aufladen zur Basisstation zurlickkehrt, entleert die Basisstation
automatisch den Staubbehdlter. AnschlieBend wdascht und trocknet
sie die Mopps.

Hinweis:

- Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App ausgeschaltet ist,
leert die Basisstation den Staubbehélter nicht automatisch.

- Die Basisstation leert den Staubbehdalter gemdaB der Einstellung in der App.

4. Reinigen Sie den Schmutzwasserbehalter

Nachdem der Roboter seine Aufgabe erfillt hat, reinigen Sie bitte
den Schmutzwasserbehalter, um Geruchsbildung zu vermeiden.

Wischen nach dem Staubsaugen

Aktivieren Sie in der App die Funktion ,Wischen nach dem
Staubsaugen”. Der Roboter nimmt dann automatisch den
Wischmopp an der Basisstation ab und staubsaugt den Boden.
Nach Beendigung des Staubsaugens kehrt der Roboter zur
Basisstation zuriick, um die Mopp-Baugruppe zu installieren, und
die Basisstation leert automatisch den Staubbehalter. Und dann
beginnt der Roboter mit dem Wischen, nachdem die HauptbUrsten
und die Seitenburste angehoben wurden.

Nur Staubsaugen

Aktivieren Sie in der App die Funktion ,Staubsaugen”. Der Roboter
nimmt dann automatisch die Mopp-Baugruppe von der Basisstation
ab und beginnt mit dem Staubsaugen.

Aktivieren Sie die Wischfunktion in der App, und der Roboter prift
automatisch, ob die Mopp-Baugruppe in der Basisstation installiert
ist. Wenn nicht, installiert der Roboter die Wischeinheit und beginnt
mit dem Wischen, nachdem die Hauptbursten und die SeitenbUrste
angehoben wurden.
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Regelmé&Bige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur
regelmaBigen Wartung des Zubehdrs zu beachten.

) ) Haufigkeit des ) . Haufigkeit des
Teil Wartungsintervall Austausches Teil Wartungsintervall Austausches
Schmutzwasserbehdlter | Nach jedem Gebrauch StoBfangerfenster

/
Frischwassertbehalter StoBfanger
Hauptbirsten Alle 6 bis 12 Monate Offnung fir i ot
Staubbehalterfilter Einmal alle 2 Wochen automatisches
Alle 3 bis 6 Monate Wassernachfullen des
SeitenbUrste Roboters
/

Wischpadhalter

Waschplattenfilter

Einmal alle 1 bis 2 Monate

Signalbereich der
Basisstation

Ladekontakte

Automatisch entleerte
Entliftungsoffnungen

Omnidirektionales Rad

Randsensor

Laserdistanzsensor
(LDS)

3D-Doppellinien-
Lasersensoren

Einmal im Monat

Unterseite des Roboters

Staubbehalter

Hauptrader

Hilfs-Kletterrader

Nach Bedarf reinigen

Staubbeutel

Wischpads

Kalkschutzmittel

Alle 2 bis 4 Monate

Alle 1 bis 3 Monate

Alle 18 bis 36
Monate

Hinweis: Die Haufigkeit der Wartung und des Ersatzes hangt von der
tatsachlichen Nutzung ab. Sollte durch besondere Umsténde eine Ausnahme
auftreten, wird eine sofortige Wartung oder ein sofortiger Ersatz empfohlen.

Teppichsensor

Klippensensoren
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RegelmaBige Wartung

Waschplattenfilter

1. Nehmen Sie den Roboter heraus und entfernen Sie den
Waschplattenfilter, nachdem die Reinigung des Wischpads
abgeschlossen ist.

3. Verwenden Sie die App oder driicken Sie die Taste (O, um den
Roboter zur Basisstation zurtickzubringen, oder setzen Sie den
Roboter manuell zurtck.

2. Spllen Sie den Waschplattenfilter mit sauberem Wasser ab,
wischen Sie ihn sauber und setzen Sie ihn dann wieder in die
Waschplatte ein.
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RegelmdaBige Wartung

Staubbeutel

1. Entfernen Sie die Staubbehélterabdeckung und entsorgen Sie 3. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein.
den Staubbeutel.

' S

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach oben ziehen, wird der Beutel verschlossen,
damit Staub und Schmutz nicht versehentlich herausfallen kénnen.

2. Entfernen Sie den Staub und die Verunreinigungen mit einem 4. Bringen Sie die Staubbehalterabdeckung wieder an.
trockenen Tuch vom Filter.
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RegelmaBige Wartung

Hauptbiirsten

1. Drlicken Sie den Burstenschutz-Clip nach innen, um den 3. FUhren Sie den Hauptburstenhalter mit den aufgedruckten
Blrstenschutz zu entfernen und die Burste aus dem Roboter zu heben.  Pfeilen, die nach oben zeigen, schrag nach unten in die Schlitze ein.

2. Ziehen Sie die Bursten wie in der Abbildung gezeigt heraus. 4. Richten Sie das vordere Ende des Burstenschutzes am Schlitz aus,
Entfernen Sie mit dem mitgelieferten Reinigungswerkzeug alle in setzen Sie ihn schrag nach unten ein und drlicken Sie ihn dann fest.
den Bursten verhedderten Haare. Nach der Reinigung driicken Sie

die Blrsten fest in den HauptbUrstenhalter, bis sie einrasten.

Klicken

Hinweis: Seien Sie beim Herausziehen der HauptbUirsten vorsichtig, um
Verletzungen zu vermeiden.
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RegelmdaBige Wartung

Seitenbiirste Omnidirektionales Rad

Schrauben Sie die Seitenbirste mit einem Schraubenzieher ab,
reinigen Sie die Haare von der Birste und schrauben Sie sie wieder an.

Hinweis:
- Trennen Sie die Achse und den Reifen des Rundumlaufrads mit einem

, Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei keine
Wischpadhalter ibermaBige Kraft aus.

Entfernen und reinigen Sie die Wischpadhalter. - Spllen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem Wasser ab und
setzen Sie es nach dem vollstdndigen Trocknen wieder ein.
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RegelmaBige Wartung

Hilfs-Kletterrader und Hauptrader

1. Drehen Sie das Hilfs-Kletterrad, bis der Pfeil ,,OUT” nach oben
zeigt, und ziehen Sie dann das Rad heraus.

2. Verwenden Sie ein geeignetes Werkzeug, um die Haare zu

entfernen, die sich im Hauptrad und Hilfs-Kletterrad verheddert haben.

7

=

=5

3. Drehen Sie nach der Reinigung das Hauptrad, um die beiden
Pfeile auszurichten (siehe Abbildung @ ). Stecken Sie dann mit
dem ,IN“-Pfeil nach unten das linke und rechte Zusatzsteigrad

entsprechend ein, bis sie einrasten. (siehe Abbildung @ ).
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RegelmdaBige Wartung

Staubbehalter und Filter

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken Sie den 3. Klopfen Sie leicht auf den Korb des Filters, um den Schmutz zu
Staubbehalter-Clip, um den Staubbehalter zu entfernen. entfernen.

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Biirste, einem Finger oder
scharfen Gegenstanden, um Schaden zu vermeiden.

2. Entfernen Sie den Staubbehalterfilter und leeren Sie anschlieBend 4. Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter mit Wasser ab und
den Staubbehalter. trocknen Sie sie vor dem Einbau vollstandig ab.

>
' Hinweis:
- Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser ab.
Keine Reinigungsmittel verwenden.
- Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur, wenn sie vollstandig
trocken sind.
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RegelmaBige Wartung

Roboter-Sensoren

Wischen Sie die Roboter-Sensoren mit einem weichen und
trockenen Tuch ab, wie in der folgenden Abbildung dargestellt:

o 3D-Doppellinien-
Lasersensoren

Laserdistanzsensor o StoBfangerfenster

(LDS)

o Randsensor
o StoBfanger

—o Teppichsensor

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im Inneren des
Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte nutzen Sie ein trockenes
Tuch zur Reinigung.

Ladekontakte und Signalbereich

Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich mit
einem weichen, trockenen Tuch.

Automatisch entleerte Entliiftungs6ffnungen

Reinigen Sie die automatisch entleerten Entliftungsventile des
Roboters und der Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.
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RegelmdaBige Wartung

Schmutzwasserbehalter Wischpads

1. Entfernen Sie den Schmutzwasserbehalter, 6ffnen Sie den Deckel Entfernen Sie die Wischpads aus den Wischpadhaltern, um sie
und gieBen Sie das Schmutzwasser aus. auszutauschen.

2. Spulen Sie den Schmutzwasserbehalter mit sauberem Wasser
aus, und reinigen Sie die Innenwand des Schmutzwasserbehalters

mit dem mitgelieferten Reinigungswerkzeug.
Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku.

Sorgen Sie bei taglichem Gebrauch um eine ausreichende Ladung
des Akkus, um eine optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten Sie
den Roboter bei langerem Nichtgebrauch aus und verstauen Sie
ihn. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle drei Monate auf,
um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwasserbehalter ist ein bewegliches
Teil. Uben Sie beim Reinigen nicht zu viel Kraft aus, um sie nicht zu beschddigen.
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Fehlersuche

Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich
nicht einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Die empfohlene Betriebstemperatur des Gerats liegt
zwischen 32 °F (0 °C ) und 104 °F (40 °C).

Der Roboter ladt sich
nicht auf.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden
des Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte reinigen
Sie die Ladekontakte.

Uberprufen Sie, ob sich an den Anschlissen des Roboters Fremdkérper befinden, und entfernen Sie ggf.
diese Fremdkaorper.

Der Roboter kann
keine Verbindung zum
WLAN herstellen.

Das Passwort fir das WLAN-Netzwerk ist falsch. Uberprifen Sie, ob das Passwort fir die Verbindung mit
lhrem WLAN-Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5 GHz-WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer
2,4-GHz-WLAN-Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-
Abdeckung befindet.

Der Roboter ist mdglicherweise nicht fir die Konfiguration bereit. Beenden Sie die App, starten Sie diese
erneut, und versuchen Sie es dann noch einmal wie angewiesen.

Der Roboter findet
nichts und kehrt
zur Basisstation
zurick.

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen oder wurde bewegt, wahrend der Roboter nicht
auf ihr steht. Bitte schlieBen Sie die Basisstation an das Stromnetz an oder stellen Sie den Roboter zum
Aufladen auf die Basisstation.

Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation herum. Platzieren Sie die Basisstation in einen
freistehenden Bereich.

Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich mdglicherweise neu positionieren, und er erstellt eine neue
Karte, wenn die Neupositionierung fehlschlagt. Wenn der Roboter zu weit von der Basisstation entfernt ist,
kann er moglicherweise nicht automatisch zuriickkehren. In diesem Fall miissen Sie den Roboter manuell
auf die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalisierungsbereich an der Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.
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Problem

Lésung

Der Roboter bleibt

vor der Basisstation
stecken und kann nicht
zu ihr zurtickkehren.

Prufen Sie, ob auf beiden Seiten bzw. vor der Basisstation gentigend Platz vorhanden ist, um ein Blockieren
des Roboters zu verhindern.

Der Weg fur die Rickkehr zum Aufladen ist blockiert, z. B. die Tur ist geschlossen.

Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor der Basisstation ibermdBig nass ist. Wenn dies der
Fall ist, entfernen Sie zundchst das Uberschlissige Wasser, bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort zu stellen und es erneut zu versuchen.
Vergewissern Sie sich, dass die Rampenverlangerungsplatte richtig installiert ist.

Der Roboter lasst sich
nicht ausschalten.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters
wird empfohlen, ihn von der Basisstation zu entfernen und die Taste (/) 3 Sekunden lang gedriickt zu halten.
Wenn sich der Roboter durch Ausfiihren von Schritt 1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die Taste () 10
Sekunden lang gedriickt, um ein Ausschalten des Roboters zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin
besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Die Aufladegeschwin-
digkeit ist langsam.

Es dauert etwa 3,5 Stunden, um den Roboter mit dem niedrigen Akkustand vollstdndig aufzuladen.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb des angegebenen Bereichs betreiben, wird die
Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen
Sie sie mit einem trockenen Tuch ab.

Die Gerausche
nehmen zu, wahrend
der Roboter in Betrieb
ist.

Prifen Sie, ob der Staubbehaélterfilter verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand kénnte in der Hauptbursten oder im Staubbehalter eingeklemmt sein. Priifen und
entfernen Sie alle harten Gegenstande.

Die HauptbUrsten oder die Seitenbdrste kann sich verheddern. Prifen und entfernen Sie alle Fremdkdrper.
Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter bewegt
sich, ohne der
festgelegten Route zu
folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz des Roboters aufgerdaumt werden.
Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen rutscht das Hauptrad durch. Es wird empfohlen, die
nassen Stellen vor dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Wischen Sie das StoBfangerfenster und die 3D-Doppellinien-Lasersensoren des Roboters mit einem
sauberen, weichen Tuch ab, um sie sauber und funktionsfahig zu halten.




Fehlersuche

Problem

Lésung

Der Roboter kann die
zu reinigenden Raume
nicht erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu reinigenden Raume offen sind.
Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht
und nicht ordnungsgemaB funktioniert. Trocknen Sie den Boden, bevor Sie den Roboter benutzen.

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem
Laden nicht wieder
auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt ist, da er dann
die Reinigung nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, nachdem Sie den Roboter manuell auf die Basisstation gestellt
haben oder den Roboter Uber die App oder durch Driicken der Taste {> zum Aufladen geschickt haben.

Die Station kann den
Staubbehalter nicht
automatisch leeren.

Prufen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehalter voll ist.

Wenn der Staubbeutel nicht voll ist, priifen Sie, ob die automatisch entleerten Entliftungséffnungen des
Roboters, der Basisstation oder des Staubbehalters verstopft sind. Falls ja, beseitigen Sie die Verstopfung
rechtzeitig.

Der Wasserstand der
Waschplatte ist nicht
normal.

Uberprifen Sie, ob die Dichtung am Schmutzwasserbehélter lose oder nicht richtig installiert ist, und
setzen Sie sie gegebenenfalls manuell zurlick. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte
an den Kundendienst.

Dricken Sie vorsichtig auf Schmutzwasserbehalter, um sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.
Nehmen Sie den Waschplattenfilter heraus und prifen Sie, ob der Abwasserabflussanschluss verstopft ist,
und reinigen Sie ihn.

Uberprufen Sie die Reinigungsflissigkeit. Fiigen Sie keine anderen Fliissigkeiten als die offiziell
zugelassene Reinigungsflissigkeit hinzu.

Der Wischpadhaltet ist
abnormal angehoben.

Bitte entfernen Sie den Wischpadhalter, prifen Sie, ob sich ein Fremdkérper darin befindet, und starten Sie
den Roboter neu. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Unter dem
Frischwasserbehalter
oder um die Dichtung
herum befindet sich
Wasser.

Wenn Sie den Frischwasserbehdlter herausnehmen, kann etwas Wasser in der Leitung unter dem Behdlter
oder um die Dichtung herum zurtickbleiben. Dies ist normal. Wischen Sie es bitte mit einem trockenen Tuch
ab.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://global.dreametech.com
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Spezifikationen

Modell RLL74CE Modell RCLEO101-1
Ladezeit Ca. 3,5 Stunden Nenneingang 220-240V ~50-60Hz
Bemessungsspannung 14,4V = Nennausgang 20V=2A

. Bemessungsleistung (beim
Bemessungsleistung 75 W ungsleistung (bei 700 W
Staubentleeren)

Bemessungsleistung
(wahrend der 1160 W
HeiBwasserreinigung)

Betriebsfrequenz 2400 - 2483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung | < 20 dBm

Bemessungsleistung
(wahrend des Ladens und 87 W
Trocknens)

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat in einem

Abstand von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem

Korper des Benutzers gehalten werden. . .
Hinweis:

- Die Bemessungsleistung (wahrend der HeiBwasserreinigung) wird
durch den Leistungswert wahrend des angegebenen Zeitraums
(Wassertemperatur 25 °C) bestimmt.

- Die Bemessungsleistung (beim Lade- und Trocknungsvorgang)
wird durch den Leistungswert wahrend der Volllastperiode
bestimmt.
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Entsorgung und Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefdhrdende Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die
Batterie von qualifizierten Technikern entfernt und in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

- Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat entfernt werden;
- Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom Stromnetz getrennt werden;

- Der Akku muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett leer laufen.
Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.
Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkeit aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie aus Versehen anfassen, spllen Sie mit
Wasser und suchen Sie medizinische Hilfe.

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Rickseite des Roboters und nehmen Sie
dann die Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.
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Entsorgung von elektrischen und elektronischen Geraten
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Z

Das Symbol auf dem Produkt oder der Verpackung bedeutet, dass das Produkt einer getrennten Erfassung fir elektrische
und elektronische Gerate zugefiihrt werden muss und nicht Gber den normalen Haushaltsabfall entsorgt werden darf. Bitte
entnehmen Sie Batterien und Lampen, die nicht vom Gerat umschlossen sind, vor der Abgabe aus dem Gerat und entsorgen
diese Uber die offiziellen Sammelstellen fur Batterien und Lampen.

Beim Kauf eines neuen Elektrogerates kdnnen Sie beim Vertreiber ein gleichartiges Altgerat unentgeltlich zuriickgeben.
Elektrogerate mit einer Kantenlange von maximal 25 cm kénnen unentgeltlich bei Vertreibern von Elektro- und
Elektronikgeraten mit einer Verkaufsfldche von mindestens 400 m? sowie in Geschaften des Lebensmittelhandels (z.B.
Supermadrkten, Lebensmitteldiscountern, Drogerien) mit einer Gesamtverkaufsfldche von mindestens 800 m?, die mehrmals
im Kalenderjahr oder dauerhaft Elektro- und Elektronikgerate anbieten und auf dem Markt bereitstellen, abgegeben werden,
ohne dass ein Neugerat erworben werden muss. GroBere Elektrogerate konnen kostenlos bei kommunalen Wertstoffhofen
abgegeben werden.

Durch die korrekte Entsorgung tragen Sie dazu bei, negative Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu
vermeiden, die durch unsachgemaBe Erfassung und Behandlung von Elektroaltgeraten entstehen kénnen.

Bitte l6schen Sie sdmtliche personenbezogenen Daten auf dem Geréat, bevor Sie es entsorgen.

Flr weitere Informationen kontaktieren sie bitte Ihnre Kommunalverwaltung, lhren 6rtlichen Abfallentsorger oder das Geschaft,
in dem Sie das Produkt erworben haben.



Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque d'électrocution, de départ de feu ou de blessures lié a une utilisation non conforme de l'appareil,
veuillez attentivement lire le mode d'emploi avant d'utiliser l'appareil et le conserver pour toute référence ultérieure.

Restrictions
d'utilisation

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans

et des personnes ayant un handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou
une connaissance ou une expérience limitée sans la surveillance d'un parent
ou d'un tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter

les risques. Les opérations de nettoyage et d'entretien ne doivent pas étre
effectuées par les enfants sans supervision.

-L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec

l'appareil.

- Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des

personnes qualifiées.

-Dégagez la surface a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec 'appareil.

Assurez-vous que les enfants et animaux de compagnie se tiennent a distance
du robot en fonctionnement.

- Evitez d'installer, de charger ou d'utiliser ['appareil dans les salles de bains ou

autour des piscines.

- Ce produit est concu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique

uniguement. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces brutes, ou dans un
milieu industriel ou commercial.

-Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement

approprié. Sinon, n'utilisez pas 'appareil.
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Informations sur la sécurité

67

Restrictions
d'utilisation

-Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un

assemblage ou cordon spécial disponible aupres du fabricant ou de son
réparateur agrée.

-N'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans

barriere de protection.

-Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le capot du robot ou

le pare-chocs comme poignée pour tenir le robot.

- Utilisez le robot dans des environnements a une température ambiante

supérieure a 0 °C et inférieure a 40 °C. Assurez-vous gu'il n'y a pas de liquide
ou de substance collante sur le sol.

-Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causé par un raclement,

retirez tous les objets mobiles du sol, ainsi que les cables ou cordons
d'alimentation sur l'itinéraire de nettoyage avant de faire fonctionner l'appareil.

- Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher

le robot de les heurter ou de les endommager.

-Tenez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps éloignés de l'orifice

d'aspiration du robot.

-Gardez l'outil de nettoyage hors de la portée des enfants.
-N'utilisez pas 'appareil dans une piece ou un nourrisson ou un enfant dort.
-Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot, qu'il

soit en marche ou a l'arrét.

-Vous pouvez uniquement verser de l'eau propre et la solution de nettoyage

agréée dans le réservoir d'eau propre. N'ajoutez pas un autre liquide tel que
de l'alcool ou un désinfectant. Le rapport entre la solution de nettoyage et



Informations sur la sécurité

Restrictions 'eau propre figure sur le flacon de solution de nettoyage. Gardez la solution de
d'utilisation nettoyage hors de la portée des enfants.

-N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brilent. N'utilisez pas le
robot pour ramasser des liquides combustibles ou inflammables, des gaz
corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.

-N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour
ramasser des objets tels que des cailloux, des gros morceaux de papier ou tout
objet susceptible d'obstruer l'appareil.

-La fiche doit étre débranchée de la prise avant de nettoyer ou d'entretenir
l'appareil.

-N'essuyez pas le robot ou la station de base avec un chiffon humide et ne les
rincez pas avec un liquide. Apres le nettoyage des pieces lavables, séchez-les
completement avant de les réinstaller et de les utiliser.

-Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le
monde d'emploi. Les utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout
dommage occasionné par une utilisation non conforme de ce produit.

Batteries et -N'utilisez pas de batterie ou de station de base tierce. Le robot ne peut étre
recharge utilisé qu'avec la station de base RCLE0101-1.
-N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station
de base vous-méme.
-Ne placez pas la station de base a proximité d'une source de chaleur.
-N'utilisez pas un chiffon mouillé ou et ne manipulez pas l'appareil les mains
humides pour essuyer ou nettoyer les contacts de charge de la station de base.
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Batteries et
recharge

Informations de
sécurité sur le laser

-N'éliminez pas les batteries usagées de maniéere inappropriée. Les batteries non
utilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.

-Si le cordon d'alimentation est endommagé ou coupé, arrétez de l'utiliser
immédiatement et contactez le service aprés-vente.

-Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le
dans son emballage d'origine si possible.

-Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le
completement, puis éteignez-le et rangez-le dans un endroit sec et frais.
Rechargez le robot au moins tous les 3 mois pour ne pas trop décharger la
batterie.

-Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 des appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder
directement le laser pendant 'utilisation.

APPAREIL A LASER DE CLASSE 1
APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC
EN 50689:2021

ﬁ Pour un usage en intérieur uniquement

Lire le mode d'emploi

Par le présent document, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que le modele d'équipement radio RLL74CE répond a la directive 2014/53/
UE. L'intégralité du texte de la déclaration UE de conformité est disponible a l'adresse Internet suivante : https://global.dreametech.com
Pour consulter le mode d'emploi en ligne, veuillez accéder a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags



Présentation du produit

Contenu de l'emballage

prrre I —— Y

ot

g

Station de base

Autres accessoires

=

i [

Cordon Plague d'extension Mode d'emploi compartiment
d’alimentation de rampe de la

station de base

Sac a poussiere x 2
de détergent (1 préinstallé)
automatique

(préinstallé)

B

Serpilliere x 2 Support de Filtre de la planche Solution de Outil de
(préinstallées) serpilliere x 2 a laver (préinstallé) nettoyage nettoyage
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Présentation du produit

Robot

© (] Bouton de nettoyage localisé
- Appuyez pour démarrer le nettoyage localisé

o (h Bouton d'alimentation/nettoyage
- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour allumer
ou éteindre
(9 T o O) - Appuyez pour commencer le nettoyage une fois le robot allumé

\\ o 1O Bouton de station d'accueil

- Appuyez pour renvoyer le robot a la station de base
- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
désactiver le Verrouillage enfants

Indicateur d’état

- Blanc fixe : Nettoyage ou lavage terminé

- Clignote lentement en blanc : En charge (pas de batterie faible)

- Orange fixe : En veille avec batterie faible ou en pause avec
batterie faible

- Clignote lentement en orange : En charge (batterie faible)

- Orange clignotant : Erreur

Remarque :

- Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire une pause
pendant que le robot nettoie ou revient pour se charger.

- Le Verrouillage enfants peut étre activé et désactivé avec
'application Dreamehome.
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Présentation du produit

Robot et capteurs

—— Bouton Réinitialisation

- Appuyez et
maintenez enfoncé
pendant 3 secondes
pour rétablir les
parametres d'usine

L . Capot ©
o Eclairage auxiliaire LED

Contacts o——

o Caméra IR IA
de charge

o Caméra HD IA o Indicateur Wi-Fi

o Microphones
o Couvercle LDS

- X o Capteur de distance laser (LDS) > Capteur de bord
o Orifice de
S Pare-chocs remplissage d'eau
Event de vidage automatique
o Vitre de pare-chocs automatique
o Deux capteurs laser ° Connecteurs

d’alignement 3D
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Présentation du produit

Robot et capteurs

Capteurs de chute

I

Capteur de tapis o—— o Roue omnidirectionnelle

Unité d'extension de o——
brosse latérale

. (/
Protection de brosse — U o Brosses principales
Roue agrippante { ) Roue agrippante
Roue principale T T Roue principale
Assemblage MopExtend o— o Fixation de la grille de
@ protection de la brosse

o Trous de montage du

support de serpilliere

Compartiment a poussiere Unité de serpilliere

Clip de Zone de fixation ©
comparFlment de serpilliere
Event de vidage e a poussiere

automatique

s Clip de filtre

Filtre © Support de serpilliere Serpilliere
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Présentation du produit

Capoto——1

Fixation du
réservoir d'eau

Boule flottante

r-———-——-—=-—=-—°94-—-=-=-=-- hl
Réservoir d'eau sale o——A—— ! ]

N

Réservoir d’eau propre ©

N A
Couvercle du e I H o Fixation du
réservoir a poussiere H HHHHHHH”H HH”H. réservoir d'eau
Planche a laver ¢ o Tuyau d’'eau
Filtre de la planche a laver o———H—&E—=1{ X S

I

Plague d'extension de rampe o——— g

o Filtre
o Anti-incrustant
o Flotteur
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Présentation du produit

Station de base

———— o Indicateur d’état
- Blanc fixe : La station
de base est connectée a
'alimentation

Q.? - Orange fixe : Erreur dans
la station de base

o Emplacement réservé au
raccordement du kit de
raccordement d'eau pour le
remplissage et la vidange
automatiques

| : MARCHE
O : ARRET

. Port d'alimentation
compartiment o

de détergent ‘& k o Fente ‘ Emplacement pour ranger le
automatique U = pour saca cordon d'alimentation

) Filtreo—L — poussiéere

Events de vidage o—

o Contacts de charge

o Sortie de % o D ¢

remplissage d'eau -
automatique

automatique
Zone d'émission o Q
du signal, <—

Remarque : Le kit de raccordement a l'eau pour le remplissage et la vidange
automatiques doit étre acheté séparément. (Disponible uniquement dans
certaines régions)
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Préparer son intérieur

Avant de procéder au nettoyage, éloignez les objets instables, fragiles,
précieux ou dangereux, et ramassez les cables, les chiffons, les jouets, les
objets durs et pointus qui se trouvent sur le sol, afin d'éviter que le robot ne
les emmeéle, ne les raye ou ne les renverse, ce qui entrainerait des pertes.

Avant le nettoyage, placez une barriere physique au bord de l'escalier pour
garantir la sécurité et le bon fonctionnement du robot.

000 00

v (2

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer et placez les meubles dans un espace
approprié pour laisser plus d'espace.
Remarque :

Pour permettre au robot de bien identifier les zones qui doivent étre nettoyées,
ne restez pas devant le robot, un seuil, un couloir ou des endroits étroits.

- A la premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel & temps.
- L'éclairage auxiliaire LED fournira un éclairage d'appoint dans les environnements faiblement éclairés.

N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des boules en acier et des piéces de jouet, ou des objets tranchants tels que des déchets de construction,
du verre brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.
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Avant l'utilisation

1. Placer la station de base et la brancher sur une prise 2. Installer la plaque d'extension de rampe
électrique

Placez la station de base dans un endroit le plus dégagé possible
et disposant d'un signal Wi-Fi satisfaisant. Libérez suffisamment
d’espace, comme montré sur le schéma, et retirez tous les objets de
la zone obscurcie. Insérez le cordon d'alimentation dans la station
de base et branchez-le sur la prise.

Filtre de la
planche a laver

Remarque : Vérifiez que le filtre de la planche a laver est correctement

° installée.
| : MARCHE

0 : ARRET

Insérez fermement le cordon
d'alimentation vers le haut

- —@ jusqu'a ce que l'indicateur

s'allume.

<| - j'
Remarque :

- Assurez-vous qu'aucun objet ne bloque la zone d'émission du signal.
- Pour éviter que l'eau ne mouille les parquets ou les tapis, il est recommandé

d'installer la station de base sur des sols en carrelage ou en marbre.
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Avant l'utilisation

3. Retirer les protections du robot et installer l'unité de
serpilliere

4. Connecter le robot a la station de base

Maintenez le bouton ()) du robot enfoncé pendant 3 secondes pour
l'allumer. Placez le robot sur la station de base avec l'unité de
serpilliere orientée vers la planche a laver. Une notification vocale
est émise lorsque le robot est bien connecté a la station de base.
Une fois le robot completement chargé, les indicateurs d'état sur
le robot et sur la station de base resteront allumés pendant 10
minutes, puis diminueront en luminosité.

Remarque : Il est conseillé de charger completement le robot avant la
premiére utilisation. Quand le robot ne peut pas étre activé lorsque la
batterie est déchargée, connectez manuellement le robot a la station pour le
recharger.
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Avant l'utilisation

5. Ajouter la solution de nettoyage

(1) Retirez le couvercle du réservoir a poussiere et sortez le
compartiment de détergent automatique.

(2) Ouvrez le couvercle supérieur du compartiment et ajoutez la
solution de nettoyage.

(3) Fermez le couvercle du compartiment, remettez-le dans la
station de base, puis replacez le couvercle du réservoir a poussiere.
La solution de nettoyage sera automatiquement ajoutée pendant le
fonctionnement.

Remarque :

- Le compartiment de détergent automatique peut étre rempli de solution
de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide autre que la solution de nettoyage
approuvée pour éviter toute défaillance.

- Installez le compartiment de détergent automatique en veillant a bien
l'engager.

6. Verser l'eau dans le réservoir d'eau propre

Retirez le réservoir d'eau propre de la station de base et remplissez-
le d'eau propre. Puis remettez-le en place dans la station de base.

Remarque : Ne versez pas d'eau chaude dans le réservoir d'eau car cela peut
le déformer.



Connexion a l'application Dreamehome

1. Télécharger l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot ou recherchez « Dreamehome »
dans l'App Store pour télécharger et installer ['application.

Remarque :

- Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

- Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les opérations
réelles peuvent donc différer des instructions de ce manuel. Veuillez
suivre les instructions selon la version actuelle de l'application.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur « Scannez le
code QR pour vous connecter » et scannez a nouveau le méme
code QR sur le robot pour ajouter l'appareil. Suivez les messages
d'instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Remarque : Si vous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, répétez 'étape 2, puis
suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

o |Indicateur Wi-Fi

- Clignote
lentement : A
connecter

- Clignote
rapidement :
Connexion en
cours

- Allumé : Connecté
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Mode d'utilisation

Allumer/Eteindre

Maintenez le bouton () du robot enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot. L'indicateur d'état reste allumé. Ou, placez le
robot sur la station de base en alignant les contacts de charge du
robot avec ceux de la station. Le robot s'allumera automatiquement
pour commencer la charge. Pour éteindre le robot, éloignez-le de
la station de base et maintenez le bouton () enfoncé pendant 3
secondes.

Cartographie rapide

Aprées avoir configuré le réseau pour la premiere fois, suivez les
instructions de l'application pour créer rapidement une carte. Le
robot commencera a cartographier sans nettoyage. Lorsque le
robot retourne a la station de base, le processus de cartographie
est terminé et la carte sera automatiquement enregistrée.

Pause/Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur n'importe quel bouton
pour le mettre en pause.

Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille. Tous les indicateurs sur le robot
s'éteindront. Appuyez sur n'importe quel bouton du robot, ou
utilisez 'application pour réactiver le robot.

Remarque : Si le robot est mis en pause et placé sur la station de base, le
processus de nettoyage en cours se terminera.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement
a la station de base pour se recharger. Aprés avoir rechargé la
batterie au niveau approprié, il reprendra les taches de nettoyage
inachevées.

Remarque :pour utiliser cette fonction, veuillez l'activer dans l'application.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas déranger (DND), il

lui sera impossible de reprendre le nettoyage. Le mode DND est

désactivé par défaut a l'usine. Vous pouvez utiliser l'application

pour activer le mode DND ou modifier la période DND. La période

DND est de 22h00 a 8h00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées comme d'habitude
pendant la période DND.

- Le robot reprendra le nettoyage la ou il s'est arrété a la fin de la période DND.

Nettoyage localiseé

Lorsque le robot est en veille, appuyez brievement sur le bouton

73 pour activer le mode de nettoyage localisé. Dans ce mode, le
robot nettoie une surface carrée de 1,5 x 1,5 metres autour de lui, et
retourne a son point de départ a la fin du nettoyage localisé.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre éteint, maintenez le
bouton () enfoncé pendant 10 secondes pour l'éteindre de force.
Ensuite, maintenez le bouton (/) enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot.



Mode d'utilisation

Aspiration et nettoyage

Remarque : Lors de la premiére utilisation de l'unité de serpilliere, le robot
effectue la tache « Aspiration et nettoyage » par défaut.

1. Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton () du robot ou utilisez l'application pour faire
démarrer le robot a partir de la station de base. Ensuite, le robot
planifiera l'itinéraire de nettoyage optimal et effectuera la tache de
nettoyage en fonction de la carte créée.

Remarque :

- Pour s'assurer que le robot retourne facilement a la station de base aprés
le nettoyage, il est recommandé de faire démarrer le robot a partir de la
station de base.

- Les serpillieres seront nettoyées avant que le robot ne commence a nettoyer,
veuillez patienter.

- Ne déplacez pas la station de base, le réservoir d'eau propre, le réservoir
d'eau sale ou la planche a laver pendant toute utilisation.

- Le nettoyage a l'eau chaude peut étre activé dans l'application pour les
taches de lavage de serpilliere. Cela s'applique a tous les modes. Pour éviter
les bralures, ne touchez pas la sortie d'eau lorsque la fonction est activée.

2. Lavage automatique des serpillieres

Lors du nettoyage, le robot retournera automatiquement a la station
de base pour laver les serpillieres en fonction de la fréquence de
nettoyage spécifiée des serpillieres dans l'application. La station

de base remplira automatiquement le réservoir d'eau du robot et le
robot reprendra le nettoyage.
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Mode d'utilisation

3. Vider automatiquement la compartiment a poussiere,
puis laver et sécher les serpillieres

Une fois que le robot a terminé une tache de nettoyage et
retourne a la station de base pour se recharger, la station de
base commencera automatiquement a vider le compartiment a
poussiere, puis nettoiera et séchera les serpillieres.

Remarque :
- Si la fonction de vidage automatique est désactivée dans l'application,
la station de base ne videra pas automatiquement le compartiment a

poussiére.
- La station de base videra le compartiment a poussiere en fonction du
réglage défini dans l'application.

4. Nettoyer le réservoir d'eau sale

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez nettoyer le
réservoir d'eau sale pour éviter toute odeur.

Nettoyage apreés l'aspiration

Activez la fonction de nettoyage apres l'aspiration dans
'application, et le robot retirera automatiquement ['unité de
serpilliere sur la station de base pour aspirer le sol. Une fois
|'aspiration terminée, le robot retournera a la station de base pour
installer 'unité de serpilliere et la station de base commencera
automatiquement a vider le compartiment a poussiere. Puis, le
robot commencera le nettoyage une fois les brosses principales et
la brosse latérale relevées.

Aspiration uniquement

Activez la fonction d'aspiration dans l'application, et le robot
retirera automatiquement l'unité de serpilliere sur la station de base
et commencera a aspirer.

Nettoyage uniquement

Activez la fonction de nettoyage dans l'application, et le robot
vérifiera automatiquement si l'unité de serpilliere est installée sur
la station de base. Sinon, le robot installera l'unité de lavage et
commencera a laver une fois les brosses principales et la brosse
latérale relevées.



Entretien de routine

Pieces

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a 'utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant
pour l'entretien de routine.

Supports de serpilliere

Dessous du robot

Filtre de la planche a laver

Tous les 1 a 2 mois

Zone d'émission du signal
de la station de base

Contacts de charge

Events de vidage
automatique

Roue omnidirectionnelle

Capteur de bord

Capteur de distance laser
(LDS)

Deux capteurs laser
d’alignement 3D

Capteur de tapis

Capteurs de chute

Une fois par mois

Compartiment a
poussiéere

Roues principales

Roues agrippantes

Nettoyez au besoin

. . ) . Période de . . ) . Période de
Piece Fréquence d'entretien remplacement Piece Fréquence d'entretien remplacement
Réservoir d’eau sale Aprés chaque utilisation Vitre de pare-chocs

/
Réservoir d’eau propre
Pare-chocs
Brosses principales Tous les 6 a 12 mois — - , )

- - - . Orifice de remplissage Une fois par mois
Filtre du compartiment a Une fois toutes les d’eau automatique du
poussiére 2 semaines Tous les 3 & 6 mois robot
Brosse latérale /

Sac a poussiere

Serpillieres

Anti-incrustant

Tous les 2 a 4 mois

Tous les 1 a 3 mois

Tous les 18 a 36 mois

Remarque : La fréquence d'entretien et de remplacement dépend de
l'utilisation. Si une exception se produit en raison de circonstances
particulieres, les pieces doivent étre entretenues ou remplacées.




Entretien de routine

Filtre de la planche a laver

1. Sortez le robot et retirez le filtre de la planche apres la fin du 3. Utilisez l'application ou appuyez sur le bouton 1O pour ramener
nettoyage de la serpillére. le robot a la station de base, ou replacez le robot manuellement.

2. Rincez le filtre de la planche a laver a l'eau propre, essuyez-le et
réinstallez-le sur la planche a laver.
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Entretien de routine

Sac a poussiere

1. Retirez le couvercle du réservoir a poussiére et jetez le sac 3. Installez un nouveau sac a poussiere.

a poussiere.

' S

Remarque : Tirez vers le haut sur la poignée pour verrouiller le sac et
empécher la poussiere et les débris de tomber accidentellement.

2. Retirez la poussiere et les débris du filtre avec un chiffon sec. 4. Réinstallez le couvercle du réservoir a poussiere.
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Entretien de routine

Brosses principales

1. Appuyez sur les clips de protection de brosse pour retirer la 3. Les fleches sérigraphiées orientées vers le haut, insérez le
protection de brosse et soulevez les brosses pour les retirer du robot. support de la brosse principale dans les fentes vers le bas et de
maniére inclinée.

2. Retirez les brosses comme illustré sur la figure. Utilisez l'outil de 4. Alignez l'extrémité avant de la protection de brosse avec la fente,
nettoyage fourni pour enlever les cheveux et poils emmélés dans insérez-la vers le bas de maniere inclinée, puis appuyez dessus
les brosses. Apres le nettoyage, poussez fermement les brosses pour la mettre en place.

dans le support de brosse principale jusqu'a ce qu'elles se mettent
en place en émettant un clic.

Remarque : Soyez prudent lorsque vous retirez les brosses principales afin
d'éviter toute blessure.
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Entretien de routine

Brosse latérale Roue omnidirectionnelle

Dévissez la brosse latérale a l'aide d'un tournevis, retirez les poils
de la brosse, puis revissez-la.

Remarque :
- Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu de

la roue omnidirectionnelle. N'utilisez pas une force excessive.
Supports de serpilliere - Rincez la roue omnidirectionnelle sous 'eau courante et remettez-la apres

Retirez et nettoyez les supports de serpilliere. V'avoir completement séchée.
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Entretien de routine

Roues principales et roues agrippantes

1. Tournez la roue agrippante jusqu'a ce que la fleche « OUT »
pointe vers le haut, puis tirez sur la roue.

2. Utilisez un outil approprié pour retirer les cheveux pris dans la
roue principale et la roue agrippante.

Z__a\

=5
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3. Apres le nettoyage, tournez la roue principale jusqu'a ce que les
deux fleches soient alignées (voir Figure @ ). Avec la fleche « IN »
pointée vers le bas, insérez les roues agrippantes droite et gauche
jusgu’a ce qu’elles se mettent en place en cliguant. (voir Figure @ ).




Entretien de routine

Filtre et compartiment a poussiere

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur la fixation de
compartiment a poussiere pour retirer le compartiment a poussiere.

3. Tapotez doucement le panier du filtre pour enlever la saleté.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, les doigts ou
des objets pointus pour éviter de 'endommager.

4. Rincez le compartiment a poussiere et le filtre a l'eau et séchez-

2. Retirez le filtre du compartiment a poussiere et videz le
les completement avant de les réinstaller.

compartiment.

>
' Remarque :
- Rincez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement a l'eau claire.

N'utilisez aucun détergent.
- Utilisez le compartiment a poussiere et le filtre uniguement lorsqu'ils sont

complétement secs.
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Entretien de routine

Capteurs de robot

Essuyez les capteurs de robot a 'aide d'un chiffon doux et sec,
comme illustré dans la figure ci-dessous :

o Deux capteurs laser
d'alignement 3D

Capteur de distance
laser (LDS)

o Vitre de pare-
chocs

o Capteur de bord
o Pare-chocs

—o Capteur de tapis

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles dans
le robot et la station de base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.
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Contacts de charge et zone d'émission du signal

Nettoyez les contacts de charge et la zone d'émission du signal
avec un chiffon doux et sec.

Events de vidage automatique

Nettoyez les évents de vidage automatique du robot et de la station
de base a l'aide d'un chiffon doux et sec.




Entretien de routine

Réservoir d'eau sale

1. Retirez le réservoir d'eau sale, enlevez son couvercle et évacuez
'eau sale.

2. Rincez le réservoir d'eau sale a l'eau claire et utilisez l'outil de
nettoyage fourni pour nettoyer la paroi intérieure du réservoir
d'eau sale.

Remarque : La boule flottante dans le réservoir d'eau sale est une piéce mobile.
N'appliquez pas une force excessive lorsque vous la nettoyez pour ne pas
l'endommager.

Serpillieres

Retirez les serpillieres du support pour les remplacer.

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance.
Assurez-vous que la batterie reste bien chargée pour une utilisation
quotidienne afin de maintenir les performances optimales de la
batterie. Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période,
éteignez-le et rangez-le. Pour éviter tout risque de dommages lié a
une décharge excessive, rechargez le robot au moins une fois tous
les trois mois.
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Dépannage

93

Probléeme

Solution

Le robot ne s'allume
pas.

La batterie est faible. Rechargez la batterie sur la base et réessayez.
La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner
'appareil a une température comprise entre 0° C (32 °F ) et 40 ° C (104 °F).

Le robot ne se
recharge pas.

La station de base n'est pas connectée a l'alimentation, veuillez vous assurer que les deux extrémités de
son cordon d'alimentation sont correctement branchées.

Le contact entre les contacts de charge sur la station de base et le robot est défaillant, veuillez nettoyer
les contacts de charge.

Vérifiez la présence d'objet étranger au niveau des connecteurs du robot et retirez-le le cas échéant.

Le robot ne se
connecte pas au
réseau Wi-Fi.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct. Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous
connecter a votre réseau Wi-Fi est correct.

Le robot ne prend pas en charge la connexion Wi-Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est relié a une
connexion Wi-Fi 2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans une zone avec une bonne couverture
Wi-Fi.

Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré. Veuillez quitter et rouvrir l'application, puis essayez a
nouveau comme indiqué.

Le robot ne peut pas
trouver la station de
base ety retourner.

La station de base est déconnectée de l'alimentation ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus.
Veuillez connecter la station de base a l'alimentation électrique ou placer le robot sur la station de base
pour le charger.

Ily a trop d'obstacles autour de la station de base. Placez la station de base dans une zone plus dégagée.
Tout déplacement du robot peut entrainer son repositionnement, il recréera alors une carte s'il n'est

pas correctement repositionné. Si le robot est trop éloigné de la station de base, il peut ne pas revenir
automatiquement a la station de base lui-méme, auquel cas vous devrez manuellement placer le robot
sur la station de base.

Essuyez la zone d'émission du signal sur la station de base pour éliminer la poussiére ou les débris.




Dépannage

Probléeme

Solution

Le robot reste bloqué
devant la station de
base et ne peut pas
retourner vers elle.

Assurez-vous qu'il y ait assez d’espace de chaque c6té et a l'avant de la station de base pour que le robot ne
soit pas bloqué.

L'itinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex. la porte est fermée.

Le robot peut glisser si le sol devant la station de base est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'exces d'eau
avant de réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station de base dans un autre endroit et réessayez.

Assurez-vous que la plaque d'extension de rampe est correctement installée.

Le robot ne s'éteint pas.

Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge. Il est recommandé de déplacer le robot de la
station de base, puis de maintenir le bouton (/) enfoncé pendant 3 secondes pour 'éteindre.

Si le robot ne peut pas étre éteint en effectuant 'étape 1, maintenez le bouton (/) enfoncé pendant 10
secondes pour éteindre le robot de force. Si le probleme persiste, contactez le service aprés-vente.

La vitesse de charge est
lente.

La charge compléte du robot, lorsque le niveau de la batterie est bas, dure environ 3,5 heures.

Si vous utilisez le robot a des températures en dehors de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira
automatiquement pour prolonger l'autonomie de la batterie.

Les contacts de charge sur le robot et la station de base peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un
chiffon sec.

Le bruit augmente lors
du fonctionnement du
robot.

Vérifiez si le compartiment a poussiére est bouché. Si c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet est peut-étre coincé dans les brosses principales ou le compartiment a poussiere. Vérifiez et retirez
l'objet.

Les brosses principales ou la brosse latérale sont peut-étre bloquées. Vérifiez et retirez tous les objets
étrangers.

Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silencieux.

Le robot se déplace
sans suivre l'itinéraire
défini.

Les objets tels que cordons d'alimentation et pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.

Les surfaces mouillées et glissantes peuvent faire patiner la roue principale. Il est recommandé de sécher les
endroits humides avant d'utiliser le robot.

Essuyez la vitre de pare-chocs et les capteurs laser d'alignement 3D sur le robot avec un chiffon propre et
doux pour les maintenir propres et dégagés.
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Dépannage
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Probléme

Solution

Le robot n'a pas
trouve les pieces a
nettoyer.

Assurez-vous que la porte de chaque piéce a nettoyer est ouverte.
La zone devant la piece a nettoyer est peut-étre glissante et mouillée, et le robot glisse et ne fonctionne
pas normalement. Séchez le sol avant d'utiliser le robot.

Le robot ne reprend
pas le nettoyage apres
la recharge.

Assurez-vous que le robot n'est pas programmeé sur le mode Ne pas déranger (DND), ce qui peut l'empécher
de reprendre le nettoyage.

Le robot ne reprendra pas le nettoyage apres l'avoir placé manuellement sur la station de base ou l'avoir
envoyeé se recharger via l'application ou le bouton (> .

La station ne vide pas
automatiqguement

le compartiment a
poussiere.

Vérifiez si le sac a poussiere dans le compartiment a poussiére est plein.
Si le sac a poussiere n'est pas plein, vérifiez si les évents de vidage automatique du robot, de la station de
base ou du compartiment a poussiére ne sont pas obstrués. Si c'est le cas, dégagez la piece bloquée.

Le niveau d'eau dans
la planche a laver est
anormal.

Vérifiez si le joint sur le réservoir d'eau sale est desserré ou mal installé, et fixez-le a nouveau
manuellement le cas échéant. Si le probleme persiste, contactez l'équipe de service apres-vente.
Enfoncez légérement le réservoir d'eau sale pour vous assurer qu'il est correctement installé.

Retirez la planche a laver et vérifiez si le tuyau d’eau sale est bouché, et nettoyez-le.

Vérifiez la solution de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide autre que la solution de nettoyage approuvée.

Le support de
serpilliere ne

se souleve pas
normalement.

Veuillez retirer le support de serpilliere pour vérifier la présence d'objet étranger coincé a l'intérieur, et
essayer de redémarrer le robot. Si le probléme persiste, contactez l'équipe de service aprés-vente.

De l'eau est présente
sous le réservoir d'eau
propre ou autour du
joint d'étanchéité.

Lorsque vous retirez le réservoir d'eau propre, de 'eau contenue dans le tuyau peut étre présente sous le
réservoir ou autour du joint d'étanchéité. Cela est normal. Veuillez essuyer a l'aide d'un chiffon sec.

Pour plus d'assistance, contactez-nous via https://global.dreametech.com




Caracteristiques techniques

Station de base

Modele RLL74CE Modele RCLEO101-1
Temps de charge Environ 3,5 h Entrée nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tension nominale 14,4V = Sortie nominale 20V=2A
Puissance nominale 75W Pulssance nomlnale
(pendant le vidage de la 700 W
Fréquence de poussiere)
. 2 400-2 483,5 MHz - -
fonctionnement Puissance nominale
Puissance de sortie (pendant le nettoyage a 1160 W
X < 20dBm '
maximale l'eau Chaude)
. o o ) Puissance nominale
I?ans dgs COﬂdI\tIOﬂS ngrmales d utl|l|sat|c?n, cet equpement doit (pendant la charge et le 87 W
étre maintenu a une distance de séparation d'au moins 20 cm séchage)
entre l'antenne et le corps de l'utilisateur.

Remarque :

- La puissance nominale (pendant le nettoyage a l'eau chaude)
est déterminée par la valeur de puissance pendant la période
représentative (température de l'eau a 25 °C).

- La puissance nominale (pendant la charge et le séchage) est
déterminée par la valeur de puissance pendant la période de
pleine charge.

il . REPRISE A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, ALALIVRAISON  EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires,

piles et cordons
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !
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Retrait et élimination de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour l'environnement. Avant d'éliminer la batterie, assurez-vous qu'elle
est enlevée par un technicien qualifié et déposée dans un centre de recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre mise au rebut ;
- l'appareil doit étre débranché de la source d'alimentation lors du retrait de la batterie ;
- la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

ATTENTION :

Avant d'enlever la batterie, débranchez l'appareil et déchargez au maximum la batterie.
Les batteries non utilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.
N'exposez pas la batterie dans un environnement a haute température pour éviter les risques d'explosion.

En cas d'usage abusif, du liquide peut s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :

1. Retournez le robot, utilisez 'outil adapté pour retirer les vis a l'arriere du robot, puis enlevez le couvercle.
2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE

Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE d'aprés la directive
ﬁ 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés avec les ordures ménageéres non triées. Vous devez protéger la santé humaine et
mmm l'€Nvironnement en déposant votre équipement usagé dans un point de collecte prévu a cet effet pour le recyclage des déchets
d'équipements électriques et électroniques, désigné par le gouvernement et les autorités locales. Des procédures d'élimination
et de recyclage adéquates permettent d'éviter les effets nocifs sur 'environnement et la santé humaine. Veuillez contacter
l'installateur ou les autorités locales pour plus d'informations sur le site, ainsi que les modalités et conditions des points de
collecte de ce type.
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Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere attentamente il

manuale d'uso prima di utilizzare 'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni di
utilizzo

-Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8

anni o da persone con deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza
0 conoscenze limitate senza la supervisione di un genitore o di un tutore per
garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

-L'apparecchio deve essere utilizzato solo con l'alimentatore fornito in dotazione.
-Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da

personale specializzato.

-Liberare 'area da pulire. | bambini non devono giocare con l'apparecchio.

Assicurarsi che bambini e animali domestici siano tenuti a distanza di sicurezza
dal robot durante il suo funzionamento.

-Non installare, caricare o utilizzare l'apparecchio nei bagni o intorno alle

piscine.

-Questo prodotto & destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in

ambiente domestico. Non utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in
ambienti commerciali o industriali.

- Assicurarsi che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente adeguato.

In caso contrario, non utilizzare l'apparecchio.

-Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito con un

cavo o un gruppo speciale disponibile presso il produttore o il suo agente di
assistenza.
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Informazioni sulla sicurezza
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Restrizioni di
utilizzo

-Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.

-Non posizionare il robot a testa in giu. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il

coperchio del robot o il paraurti come impugnatura del robot.

-Utilizzare il robot in ambienti con temperatura ambiente superiore a0 °Ce

inferiore a 40 °C. Assicurarsi che non vi siano liquidi o sostanze appiccicose sul
pavimento.

- Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione

'apparecchio, rimuovere tutti gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di
alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.

-Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li

urti e lidanneggi.

-Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione

del robot.

-Tenere lo strumento di pulizia fuori dalla portata dei bambini.
-Non mettere in funzione 'apparecchio in una stanza in cui dorme un neonato

0 un bambino.

-Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot,

indipendentemente dal fatto che sia fermo o in movimento.

-Nel serbatoio dell'acqua pulita e possibile aggiungere solo acqua pulita e la

soluzione detergente ufficialmente approvata. Non aggiungere altri liquidi
come alcol o disinfettanti. Il rapporto tra la soluzione detergente e l'acqua
pulita puo essere controllato sul flacone della soluzione detergente. Tenere la
soluzione detergente fuori dalla portata dei bambini.



Informazioni sulla sicurezza

Restrizioni di
utilizzo

Batterie e ricarica

-Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per

raccogliere liquidi inflammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi
non diluiti.

-Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare l'apparecchio per

raccogliere oggetti come sassi, grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto
che possa intasare l'apparecchio.

La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere alla

pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio.

-Non pulire il robot o la stazione base con un panno bagnato e non sciacquarli

con alcun liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente
prima di reinstallarle e utilizzarle.

-Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale

d'uso. Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti
dall'uso improprio di questo prodotto.

-Non utilizzare batterie o stazioni base di parte terza. Il robot puo essere

utilizzato solo con la stazione base modello RCLEO101-1.

-Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione

base.

-Non collocare la stazione base vicino a una fonte di calore.
-Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della

stazione base.

-Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie

devono essere smaltite presso un centro di riciclo appropriato.
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Informazioni sulla sicurezza

Batterie e ricarica -Se il cavo di alimentazione e danneggiato o rotto, interrompere

immediatamente 'uso e contattare il servizio di assistenza.

- Assicurarsi che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile,
conservato nell'imballaggio originale.

-Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo
completamente, quindi spegnerlo e conservarlo in un luogo fresco e asciutto.
Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di scaricare
eccessivamente la batteria.

Informazioni sulla -Il sensore laser di questo prodotto e conforme alla norma IEC 60825-1:2014/
sicurezza del laser EN 60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto
diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

ﬁ Solo per uso interno

Leggere il manuale d'uso

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio tipo RLL74CE e conforme alla direttiva 2014/53/UE. Il
testo completo della dichiarazione di conformita dell'UE e disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com
Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Introduzione al Prodotto

Contenuto della confezione

Altri accessori

=

i [

Cavo di Piastra di estensione  Manuale d'uso Scomparto per
———— alimentazione della rampa della

stazione base

Sacchetto della
il detergente polvere x 2
automatico (1 preinstallato)

(preinstallato)

prrre I —— Y

[ka: 0]
e S
,_E:_—_:%_. Tampone del Supporto per Filtro della piastra Soluzione Utensile di pulizia
Stazione base mocio x 2 iltampone del di lavaggio detergente
(preinstallato) mocio x 2 (preinstallato)
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Introduzione al Prodotto

Robot

° (JPulsante per la pulizia localizzata
- Premere per avviare la pulizia localizzata

o (b Pulsante di accensione / pulizia

- Tenere premuto per 3 secondi per accendere o spegnere il
dispositivo
(9 T o O) - Premere per avviare la pulizia dopo 'accensione del robot

\\ o {3 Pulsante Stazione

- Premere per rimandare il robot alla stazione base
- Tenere premuto per 3 secondi per disattivare il blocco bambini

Indicatore di stato

- Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

- Bianco intermittente: In carica (non batteria scarica)

- Arancione fisso: Standby a batteria scarica o in pausa a batteria
scarica

- Arancione lampeggiante: In carica (batteria scarica)

- Arancione lampeggiante: Errore

Nota:

- Premere un pulsante qualsiasi del robot per mettere in pausa il
robot durante la pulizia o la ricarica.

- Il blocco bambini puo essere attivato/disattivato tramite l'App
Dreamehome.
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Introduzione al Prodotto

Robot e sensori

—— Pulsante di ripristino
- Tenere premuto
per 3 secondi
per ristabilire le
impostazioni di
fabbrica

I Copertura o
o Luce ausiliaria a LED
Contatti di o——

o Fotocamera IR Al L
ricarica

o Fotocamera HD Al o Indicatore Wi-Fi

\\ o Microfoni

to Copertura LDS

° Sensore di bordo

= S o Sensore di distanza laser (LDS) :
o Ingresso per il
J Paraurti rifornimento
Bocchetta di automatico
° Finestra paraurti svuotamento dell'acqua

automatico o Connettori

o Sensori laser 3D
a doppia linea

104



Introduzione al Prodotto

Robot e sensori

Sensori di dislivello

I

Sensore tappeto o— o Ruota omnidirezionale

Gruppo di estensione della o——
spazzola laterale

Protezione della spazzola

Ruota di salita ausiliaria
Ruota principale

o Spazzole principali
Ruota di salita ausiliaria

Ruota principale

Gruppo di estensione del o—

) o Clip di protezione della spazzola
mocio (MopExtend)

o Fori di montaggio del supporto
del tampone di spazzolatura

Contenitore della polvere

o Clip del Area di attacco del o
Bocchetta di o contenitore tampone del mocio
svuotamento della polvere
automatico s Clip del filtro s

Supporto per il Tampone del
tampone del mocio mocio

Filtro °
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Introduzione al Prodotto

R

Coperturae————1

Serbatoio o———

dell'acqua usata

Serbatoio ¢
dell'acqua pulita

74

A

Coperchio del o
contenitore della polvere

Piastra di lavaggio ©

Filtro della piastra o————

i

=

Il

di lavaggio o

Piastra di estensione o———
della rampa

Serbatoio dell'acqua usata

Clip del serbatoio
dell'acqua

Sfera galleggiante

o Clip del serbatoio
dell'acqua

o Tubo dell'acqua

o Filtro
o Anticalcare
o Galleggiante
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Introduzione al Prodotto

—— o Indicatore di stato . .
o Fessura riservata per il

collegamento del kit di
allacciamento all'acqua
per il riempimento e lo
svuotamento automatici

- Bianco fisso: La
stazione base
e collegata

e - .
i all'alimentazione

- Arancione fisso: La

stazione base riporta

O 0 : Spento
un errore
Scomparto per o ﬁ“ l’j Porta di alimentazione
il detergente % —— k Alloggiamento per il cavo di
automatico o °

per il sacchetto alimentazione

Filtroo -] @

‘&i o Alloggiamento

U
Bocchette di o= S della polvere
svuotamento o Contatti di ricarica
automatico o006

Area di segnalazione

~——o Uscita automatica
per l'aggiunta di
acqua

<

Nota: Il kit di allacciamento all'acqua per il riempimento e lo svuotamento
automatico deve essere acquistato separatamente. (Disponibile solo in
alcune regioni)
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Preparare la casa

Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli oggetti instabili, fragili, di Prima della pulizia, posizionare una barriera fisica sul bordo delle scale per
valore o pericolosi e togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri e garantire il funzionamento sicuro e senza intoppi del robot.

gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per evitare che il robot possa

impigliarsi, graffiarsi o rovesciarsi e causare danni.

000 00

v (2

Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i mobili al loro posto per Per evitare che il robot non riconosca le aree da pulire, non sostare davanti
lasciare piu spazio. al robot, alle soglie, ai corridoi o ai luoghi angusti.
Nota:

- Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.
- Le luci a LED ausiliarie forniranno un'illuminazione ausiliaria negli ambienti scarsamente illuminati.
- Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili, vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il pavimento.
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Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione base e collegarla a una presa
elettrica

Collocare la stazione base in una posizione il pit possibile aperta
e con un buon segnale Wi-Fi. Lasciare uno spazio sufficiente come

mostrato nella figura e rimuovere gli oggetti nell'area ombreggiata.
Inserire il cavo di alimentazione nella stazione base e collegarlo

alla presa.
° | : Acceso
i 0 : Spento
- &= p
0 Inserire saldamente il cavo di
- 4@ alimentazione verso l'alto fino
¢ ) all'accensione dell'indicatore.
<3| - CJ~ j'
R
Nota:

- Assicurarsi che nessun oggetto possa bloccare l'area di segnalazione.
- Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti in legno o i tappeti, si

consiglia di posizionare la stazione base su pavimenti in piastrelle o in marmo.
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2. Installare la piastra di estensione della rampa

Filtro della piastra di
lavaggio

Nota: Assicurarsi che il filtro della piastra di lavaggio sia installato in
posizione.



Prima dell'uso

3. Rimuovere le protezioni del robot e installare il 4. Collegare il robot alla stazione base

gruppo mocio Tenere premuto il pulsante () sul robot per 3 secondi per

accenderlo. Posizionare il robot sulla stazione base con il gruppo
mocio rivolto verso la piastra di lavaggio. Quando il robot si
connette con successo alla stazione base, viene emessa una
notifica vocale. Dopo che il robot e stato completamente caricato,
gli indicatori di stato sul robot e sulla stazione base rimarranno
accesi per 10 minuti e poi si spegneranno.

Nota: si raccomanda di caricare completamente il robot prima del suo primo
utilizzo. Se non e possibile accendere il robot dopo l'esaurimento della
batteria, collegare manualmente il robot alla stazione per caricarlo.
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Prima dell'uso

5. Aggiungere la soluzione detergente

(1) Rimuovere il coperchio del contenitore della polvere ed estrarre
lo scomparto del detergente automatico.

(2) Aprire il coperchio superiore dello scomparto e aggiungere la
soluzione detergente.

(3) Chiudere il coperchio dello scomparto, reinserirlo nella stazione
base e rimontare il coperchio del contenitore della polvere. La
soluzione detergente verra aggiunta automaticamente durante il
lavoro.

Nota:

- Lo scomparto del detergente automatico puo essere riempito di soluzione
detergente per l'uso. Per evitare malfunzionamenti, non aggiungere altri
liquidi oltre alla soluzione detergente ufficialmente approvata.

- Installare lo scomparto del detergente automatico finché non scatta in
posizione.
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6. Aggiungere acqua al serbatoio dell'acqua pulita

Estrarre il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione base e riempirlo
con acqua pulita. Quindi reinserirlo nella stazione base.

Nota: Non aggiungere acqua calda nel serbatoio dell'acqua per evitare che il
serbatoio si deformi.



Collegamento con 'App Dreamehome

1. Scaricare '"App Dreamehome 2. Aggiungere il dispositivo
Effettuare la scansione del codice QR, oppure cercare Aprire l'app Dreamehome, toccare "Scansiona il codice QR per
"Dreamehome" nell’App Store per scaricare e installare l'app. connetterti" e scansionare nuovamente lo stesso codice QR sul robot

per aggiungere il dispositivo. Seguire le istruzioni per completare la
connessione Wi-Fi.

Nota: Per ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo 2 e seguire le istruzioni per
completare la connessione Wi-Fi.

: Indicatore Wi-Fi

- Lampeggia
lentamente: Da
connettere

- Lampeggia
rapidamente:
Connessione in
corso

- Fisso: Connesso

Nota:

- E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

- A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le operazioni effettive
potrebbero differire dalle indicazioni contenute nel presente manuale.
Seguire le istruzioni in base alla versione attuale dell'app.
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Modalita d'utilizzo

Accensione/spegnimento

Tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il

robot. L'indicatore di alimentazione rimane acceso. In alternativa,
posizionare il robot sulla stazione base allineando i contatti
diricarica del robot con quelli della stazione base; il robot si
accendera automaticamente e iniziera la ricarica. Per spegnere il
robot, allontanarlo dalla stazione base e tenere premuto il pulsante
() per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, seguire le
istruzioni dell'App per creare rapidamente una mappa. Il robot
iniziera a tracciare una mappa senza pulire. Quando il robot torna
alla stazione base, il processo di mappatura e stato completato e la
mappa viene salvata automaticamente.

Pausa/Riposo

Quando il robot e in funzione, premere un pulsante qualsiasi per
metterlo in pausa.

Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti, entra
automaticamente in modalita di riposo. Tutti gli indicatori del robot
si spengono. Premere un pulsante qualsiasi del robot o utilizzare
'app per attivarlo.

Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di
ricarica, il processo di pulizia in corso viene interrotto.
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Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot torna automaticamente alla
stazione base per ricaricarsi. Dopo la ricarica al livello di batteria
appropriato, riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Nota:Per utilizzare questa funzione, abilitarla nell'app.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot e impostato sulla modalita Non disturbare (DND), il
robot non potra riprendere la pulizia. La modalita DND e disattivata
per impostazione predefinita in fabbrica. Con l'app e possibile
attivare la modalita DND o modificare il periodo di DND. Per
impostazione predefinita, il periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

- Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come di consueto
durante il periodo di DND.

- Alla scadenza del periodo di DND, il robot riprendera la pulizia dal punto in
cui l'aveva lasciata.

Pulizia localizzata

Quando il robot e in standby, premere brevemente il pulsante 3
per attivare la modalita di pulizia localizzata. In questa modalita, il
robot pulisce un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a sé e torna
al punto di partenza una volta completata la pulizia localizzata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere
premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnerlo. Quindi tenere
premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot.



Modalita d'utilizzo

Aspirazione e lavaggio

Nota: Quando si utilizza il gruppo mocio per la prima volta, il robot esegue il
compito "Aspirazione e mocio" per impostazione predefinita.

1. Awvio della pulizia

Premere il pulsante () sul robot, oppure utilizzare l'app per far
partire il robot dalla stazione base. Quindi il robot pianifica il
percorso di pulizia ottimale ed esegue 'operazione di pulizia in
base alla mappa creata.

Nota:

- Per garantire che il robot torni facilmente alla stazione base dopo la pulizia, si
raccomanda di far partire il robot dalla stazione base.

- I tamponi del mocio verranno puliti prima che il robot inizi a pulire, attendere
pazientemente.

- Non spostare la stazione base, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua usata o la piastra di lavaggio durante il funzionamento.

- La pulizia con acqua calda pud essere attivata nell'app per le attivita di
pulizia del tampone del mocio, e questo vale per tutte le modalita. Per evitare
scottature, non toccare l'uscita dell'acqua quando la funzione é attiva.

2. Lavaggio automatico del mocio

Durante la pulizia, il robot torna automaticamente alla stazione
base per lavare i tamponi del mocio in base alla frequenza di
pulizia degli stessi specificata nell'app. La stazione base riempira
automaticamente il serbatoio dell'acqua del robot e quest'ultimo
riprendera le operazioni di pulizia.
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Modalita d'utilizzo

3. Svuota automaticamente il contenitore della polvere e Lavare dopo aver passato l'aspirapolvere

lava e asciuga i tamponi del mocio _ . _ e .
Selezionare "Lavaggio dopo l'aspirazione" nell'app e il robot

Dopo che il robot ha terminato un'attivita di pulizia e torna rimuovera automaticamente il gruppo mocio sulla stazione base per
alla stazione base per ricaricarsi, la stazione base svuota aspirare il pavimento. Al termine dell'aspirazione, il robot tornera
automaticamente il contenitore della polvere, quindi pulisce e alla stazione base per installare il gruppo mocio e la stazione base
asciuga i tamponi del mocio. svuotera automaticamente il contenitore della polvere. Quindi, il

robot iniziera a lavare dopo aver sollevato la spazzola principale e
la spazzola laterale.

Solo aspirapolvere

Abilitare la funzione di aspirazione nell'App e il robot rimuovera
automaticamente il gruppo mocio sulla stazione base e iniziera ad
aspirare.

Solo lavaggio

Selezionare la funzione di lavaggio nell'’App e il robot controllera
automaticamente se il gruppo mocio e installato sulla stazione
base. In caso contrario, il robot installera il gruppo mocio e iniziera
a lavare dopo aver sollevato le spazzole principali ela spazzola
laterale.

Nota:

- Se la funzione di svuotamento automatico e disattivata nell'app, la stazione
base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.

- La stazione base svuotera il contenitore della polvere in base alle
impostazioni dell'app.

4. Pulire il serbatoio dell'acqua usata

Dopo che il robot ha completato il suo compito, ti preghiamo di
pulire il serbatoio dell'acqua usata per evitare qualsiasi odore.
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Manutenzione ordinaria

Parti di ricambio

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per

la manutenzione ordinaria.

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Serbatoio dell'acqua usata

Dopo ogni utilizzo

Finestra paraurti

Paraurti

Ingresso per il rifornimento
automatico di acqua del robot

Una volta al mese

Sensore di bordo

Sensore di distanza laser
(LDS)

Sensori laser 3D a doppia
linea

Sensore tappeto

Sensori di dislivello

Una volta al mese

/
Serbatoio dell'acqua pulita
Spazzole principali 0gni 6-12 mesi
Filtro del contenitore della Una volta ogni 2
polvere settimane Ogni 3-6 mesi
Spazzola laterale
Supporti per il tampone del /
mocio
Filtro della piastra di lavaggio | Una volta ogni 1-2 mesi
Area di segnalazione della
stazione base
Contatti di ricarica
Bocchette di svuotamento
automatico
Ruota omnidirezionale /

Anticalcare

Fondo del robot /

Contenitore della polvere

Ruote principali Pulire se necessario

Ruote di salita ausiliarie

Sacchetto per la polvere 0Ogni 2-4 mesi
Tamponi del mocio / 0Ogni 1-3 mesi

Ogni 18-36 mesi

Nota: La frequenza della manutenzione e della sostituzione dipende dall'uso

effettivo. Se si verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, si
consiglia una manutenzione o una sostituzione tempestiva.
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Manutenzione ordinaria

Filtro della piastra di lavaggio

1. Al termine della pulizia del tampone del mocio, estrarre il robot e 3. Utilizzare l'app o premere il pulsante OO per riportare il robot alla
rimuovere il filtro della piastra di lavaggio. stazione base, oppure rimetterlo a posto manualmente.

2. Sciacquare il filtro della piastra di lavaggio con acqua pulita,
pulirlo e reinstallarlo nella piastra.
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Manutenzione ordinaria

Sacchetto per la polvere

1. Rimuovere il coperchio del contenitore della polvere e gettare il 3. Installare un nuovo sacchetto per la polvere.

sacchetto della polvere.

' S

Nota: Tirando verso l'alto la maniglia, il sacchetto viene sigillato per evitare
che polvere e detriti cadano accidentalmente.

2. Rimuovere la polvere e i detriti dal filtro con un panno asciutto. 4. Reinstallare il coperchio del contenitore della polvere.
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Manutenzione ordinaria

Spazzole principali

1. Premere i fermi della protezione della spazzola verso l'interno 3. Con le frecce serigrafate rivolte verso l'alto, inserire la staffa

per rimuoverla e sollevare le spazzole dal robot. della spazzola principale nelle fessure verso il basso in direzione
inclinata.

2. Estrarre e pulire le spazzole come mostrato in figura. Utilizzare 4. Allineare l'estremita anteriore della protezione della spazzola

lo strumento di pulizia in dotazione per rimuovere i peli impigliati alla fessura, inserirla verso il basso in direzione inclinata e quindi

nelle spazzole. Dopo la pulizia, spingere con forza le spazzole nella premerla in posizione.

staffa principale fino a farle scattare in posizione.

Nota: prestare attenzione durante l'estrazione delle spazzole principali per
evitare lesioni.
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Manutenzione ordinaria

Spazzola laterale Ruota omnidirezionale

Svitare la spazzola laterale con un cacciavite, pulire i peli dalla
spazzola e riavvitarla.

Nota:
- Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite, per separare
'asse e il pneumatico della ruota omnidirezionale. Non usare una forza

Supporti per il tampone del mocio eccessiva.

Rimuovere e pulire i supporti del tampone del mocio - Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto l'acqua corrente e rimontarla
dopo averla asciugata completamente.
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Manutenzione ordinaria

Ruote di salita ausiliarie e ruote principali

1. Girare la ruota ausiliaria di salita fino a quando la freccia "OUT" & 3. Dopo la pulizia, girare la ruota principale per allineare le due
rivolta verso l'alto, quindi estrarre la ruota. frecce (vedere Figura @ ). Quindi, con la freccia "IN" rivolta verso
il basso, inserire le ruote di salita ausiliarie destra e sinistra fino a

farle scattare in posizione. (vedere Figura @ ).

2. Utilizzare uno strumento adeguato per pulire i capelli
aggrovigliati nella ruota principale e nella ruota di salita ausiliaria.

V4
==
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Manutenzione ordinaria

Contenitore della polvere e filtro

1. Aprire il coperchio del robot e premere la clip del contenitore 3. Picchiettare delicatamente il cestello del filtro per rimuovere lo
della polvere per rimuoverlo. sporco.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o oggetti appuntiti per
evitare di danneggiarlo.

2. Rimuovere il filtro del contenitore della polvere e svuotare il 4. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro con acqua e
contenitore. asciugarli completamente prima di rimontarli.

A
- —_ vy
— - ®C
» a
i i v

>
' Nota:

- Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non
utilizzare alcun detergente.
- Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando sono
completamente asciutti.
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Manutenzione ordinaria

Sensori del robot

Pulire i sensori del robot con un panno morbido e asciutto, come
mostrato nella figura seguente:

o Sensori laser 3D a
doppia linea

Sensore di distanza
laser (LDS)

o Finestra paraurti

o Sensore di bordo
° Paraurti

——o Sensore tappeto

Nota: Un panno bagnato puo danneggiare gli elementi sensibili del robot e
della stazione base. Per la pulizia utilizzare un panno asciutto.
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Contatti di ricarica e area di segnalazione

Pulire i contatti di ricarica e l'area di segnalazione con un panno
morbido e asciutto.

Bocchette di svuotamento automatico

Pulire le bocchette di svuotamento automatico del robot e della
stazione base con un panno morbido e asciutto.




Manutenzione ordinaria

Serbatoio dell'acqua usata

1. Rimuovere il serbatoio dell'acqua usata, aprire il coperchio e
versare l'acqua.

2. Sciacquare il serbatoio dell'acqua usata con acqua pulita e
utilizzare lo strumento di pulizia in dotazione per pulire la parete
interna del serbatoio.

Nota: La sfera del galleggiante nel serbatoio dell'acqua usata e una parte mobile.
Non applicare troppa forza durante la pulizia per evitare di danneggiarla.

Tamponi del mocio

Per sostituirli, rimuovere i tamponi dal relativo supporto.

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni.
Assicurarsi che la batteria rimanga ben carica durante l'uso
quotidiano per mantenere prestazioni ottimali. Se il robot non viene
utilizzato per un tempo prolungato, spegnerlo e metterlo via. Per
evitare danni dovuti a scariche eccessive, caricare il robot almeno
una volta ogni tre mesi.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

ILrobot non si
accende.

La batteria e scarica. Ricaricare il robot sulla base e riprovare.
La temperatura della batteria e troppo bassa o troppo alta. Si raccomanda di far funzionare 'apparecchio
a una temperatura compresatra0°C(32°F)e40°C(104°F).

Il robot non si
carica.

La stazione base non é collegata all'alimentazione, accertarsi che entrambe le estremita del cavo di
alimentazione siano collegate correttamente.

Il contatto tra i contatti di ricarica della stazione base e il robot e insufficiente; pulire i contatti di ricarica.
Verificare la presenza di oggetti estranei sui connettori del robot ed eventualmente rimuoverli.

IL robot non riesce a
connettersi al Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non & corretta. Assicurarsi che la password utilizzata per la connessione
alla rete Wi-Fi sia corretta.

Il robot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Assicurarsi che il robot sia collegato a una
connessione Wi-Fi a 2,4 GHz.

Il segnale Wi-Fi e debole. Assicurarsi che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.
ILrobot potrebbe non essere pronto per essere configurato. Uscire e rientrare nell'app, quindi riprovare
come indicato.

ILrobot non riesce a
trovare e a tornare
alla stazione base.

La stazione base e stata scollegata dall'alimentazione o spostata mentre il robot non era su di essa.
Collegare la stazione base all'alimentazione o di posizionare il robot sulla stazione base per caricarlo.
Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione base. Posizionare la stazione base in un'area piu aperta.
Lo spostamento del robot puo comportare il suo riposizionamento e, se il riposizionamento non va a
buon fine, ricreera una mappa. Se il robot e troppo lontano dalla stazione base, potrebbe non essere in
grado di tornare automaticamente da solo, nel qual caso sara necessario posizionare manualmente il
robot sulla stazione base.

Pulire l'area di segnalazione della stazione base per rimuovere polvere o detriti.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

ILrobot si blocca
davanti alla stazione
base e nonriesce a
tornare indietro.

Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati o davanti alla stazione base e sufficiente per evitare
che il robot venga bloccato.

Il percorso di ritorno alla base di ricarica & bloccato, ad esempio la porta é chiusa.

Il robot pud scivolare se il pavimento davanti alla stazione base e troppo bagnato. In tal caso, pulire l'acqua
in eccesso prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione base in un altro luogo e riprovare.

Assicurarsi che la piastra di estensione della rampa sia installata correttamente.

IL robot non si spegne.

ILrobot non puo essere spento quando & in carica. Si consiglia di allontanare il robot dalla stazione base e
di tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per spegnerlo.

Se non & possibile spegnere il robot eseguendo il punto 1, tenere premuto il pulsante () per 10 secondi per
spegnere forzatamente il robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

La velocita di ricarica
lenta.

La ricarica completa del robot richiede circa 3,5 ore quando la batteria & scarica.

Se si utilizza il robot a temperature che non rientrano nell'intervallo specificato, la velocita di ricarica
rallentera automaticamente per prolungare la durata della batteria.

| contatti di ricarica del robot e della stazione base potrebbero essere sporchi; pulirli con un panno asciutto.

ILrumore aumenta
durante il
funzionamento del
robot.

Controllare se il filtro del contenitore della polvere € intasato. In tal caso, pulirlo o sostituirlo.

Un oggetto duro puo rimanere incastrato nelle spazzole principali o nel contenitore della polvere.
Controllare e rimuovere eventuali oggetti duri.

Le spazzole principali o quella laterale potrebbero incastrarsi. Controllare e rimuovere eventuali corpi
estranei.

Commutare la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

Il robot si muove senza
seguire il percorso
impostato.

0Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono essere rimossi prima di utilizzare il robot.

Il lavoro su superfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento della ruota principale. Si raccomanda di
asciugare i punti bagnati prima di utilizzare il robot.

Pulire la finestra del paraurti e i sensori laser 3D a doppia linea del robot con un panno morbido e pulito per
mantenerli puliti e non ostruiti.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

ILrobot non trova le
stanze da pulire.

Assicurarsi che le porte delle stanze da pulire siano aperte.
Il luogo antistante la stanza da pulire potrebbe essere bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del
robot e un funzionamento anomalo. Prima di utilizzare il robot, provare ad asciugare il pavimento.

IL robot non riprende
la pulizia dopo la
ricarica.

Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non disturbare (DND), che gli impedisce di
riprendere la pulizia.

IL robot non riprende la pulizia dopo che e stato riportato manualmente alla stazione base o inviato alla
ricarica tramite l'app o il pulsante (.

La stazione non
puo svuotare
automaticamente
il contenitore della
polvere.

Controllare se il sacchetto della polvere nel contenitore & pieno.

Se il sacchetto della polvere non € pieno, verificare se ci sono ostruzioni nelle bocchette di svuotamento
automatico del robot, della stazione base o del contenitore della polvere. In tal caso, pulire prontamente la
bocchetta ostruita.

ILlivello dell'acqua
nella piastra di
lavaggio € anomalo.

Controllare se la guarnizione del serbatoio dell'acqua usata é allentata o non é installata correttamente e,
in tal caso, ripristinarla manualmente. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

Premere delicatamente sul serbatoio dell'acqua usata per verificare che sia installato correttamente.
Rimuovere la piastra di lavaggio e controllare se lo scarico delle acque reflue e ostruito e pulirlo.
Controllare la soluzione detergente. Non aggiungere altri liquidi oltre alla soluzione detergente
ufficialmente approvata.

Il supporto del mocio
e sollevato in modo
anomalo.

Rimuovere il supporto del mocio per verificare che non vi siano oggetti estranei incastrati e provare a
riavviare il robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

Presenza di acqua
sotto il serbatoio
dell'acqua pulita
ointorno alla
guarnizione.

Quando si estrae il serbatoio dell'acqua pulita, e possibile che rimanga dell'acqua nel tubo sotto il
serbatoio o intorno alla guarnizione. Questo & normale. Pulire con un panno asciutto.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com
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Specifiche

Modello RLL74CE Modello RCLEO101-1
Tempo di ricarica Circa 3,5 ore Ingresso nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tensione nominale 14,4V = Uscita nominale 20V=2A
Potenza nominale 25 W Potenza nominale (durante

lo svuotamento della 700 W
Frequenza di polvere)

) 2400-2483,5 MHz -
funzionamento Potenza nominale (durante
. 1160 W

la pulizia con acqua calda)
Potenza di uscita massima < 20dBm

Potenza nominale (durante 87 W

In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve
essere tenuta a una distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il

corpo dell'utente.

PAP20 | Pap21 | PAP 22 PVC 3 PET 1 cPE7 |PE4/PP5 m
RACCOLTA DIFFERENZIATA

la carica e l'asciugatura)

Nota:

- La potenza nominale (durante la pulizia con acqua calda)
e determinata dal valore della potenza durante il periodo
rappresentativo (temperatura dell'acqua 25 °C).

- La potenza nominale (durante la carica e l'asciugatura) e
determinata dal valore della potenza a pieno carico.

Verifica le disposizioni del tuo Comune.

Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.
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Smaltimento e rimozione della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene sostanze pericolose per l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurarsi che venga
rimossa da tecnici qualificati e smaltita presso un centro di riciclo appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima di essere rottamata;
- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione quando si rimuove la batteria;

- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

CAUTELA:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare l'alimentazione ed esaurire la batteria il piu possibile.
Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di riciclo appropriato.
Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, € possibile che il liquido venga espulso dalla batteria. In caso di contatto, sciacquare con acqua e consultare
un medico.

Guida alla rimozione:

1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot, quindi rimuovere il coperchio.
2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE come da direttiva

ﬁ 2012/19/UE) che non devono essere mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati. Per proteggere la salute umana e l'ambiente,

mmm  NVECE, € necessario consegnare i rifiuti di apparecchiature a un punto di raccolta designato per il riciclaggio dei rifiuti di
apparecchiature elettriche ed elettroniche, nominato dal governo o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano
a prevenire potenziali conseguenze negative per l'ambiente e la salute umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui
termini e le condizioni di tali punti di raccolta, contattare l'installatore o le autorita locali.
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Informacién sobre seguridad

Para evitar una descarga eléctrica, incendios o lesiones provocados por un uso indebido del aparato, debe leer el manual de
usuario cuidadosamente antes de usar el aparato y guardarlo para consultas futuras.

Restricciones de uso

- Este producto no debe ser usado por niflos de menos de 8 afos ni

personas con deficiencias fisicas, sensoriales, intelectuales, o experiencia o
conocimiento limitados sin la supervision de un adulto o tutor para asegurar
un uso seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser
realizados por nifios sin supervision.

-El aparato unicamente se debe usar con la unidad de suministro de energia

proporcionada con el aparato.

- Este aparato cuenta con baterias que unicamente pueden ser sustituidas por

personas cualificadas.

-Despeje el area a limpiar. Los nifios no deben jugar con el aparato. Asegurese

de que nifios y mascotas se encuentren a una distancia segura del robot
mientras esté en funcionamiento.

-No instale, cargue ni use el aparato en los bafos o alrededor de las piscinas.
- Este producto es unicamente para la limpieza de suelos en un entorno

domeéstico. No lo use en exteriores, en superficies que no sean el suelo, ni en
un establecimiento comercial o industrial.

-Asegurese de que el aparato funciona correctamente en un ambiente

apropiado. De otro modo, no use el aparato.

-Si el cable de alimentacién esta dafiado, debe ser sustituido por un cable

especial o conjunto suministrado por el fabricante o su agente de servicio.
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Informacién sobre seguridad
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Restricciones de uso

-No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin

barrera protectora.

-No coloque el robot boca abajo. No use la tapa del LDS, la tapa del robot o el

paragolpes como asa para el robot.

-Use el robot en ambientes con una temperatura ambiente por encimade 0°Cy

por debajo de 40 °C. Asegurese de no haya liquido o sustancias pegajosas en
el suelo.

-Para evitar dafos por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los

cables o los cables de alimentacion del camino de limpieza antes de poner en
funcionamiento el aparato.

-Retire articulos fragiles o pequefnos del suelo para impedir que el robot choque

con ellos y los dafie.

-Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de

succion del robot.

-Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
-No utilice el aparato en una habitacion en la que duerman bebés o nifios.
-No coloque nifios, mascotas o algun articulo encima del robot,

independientemente de si esta parado o en movimiento.

-Unicamente agua limpia y la solucion de limpieza oficialmente aprobada

pueden afadirse al depdsito de agua limpia. No aflada otros liquidos tales
como alcohol o desinfectante. La proporcion de solucion de limpieza 'y agua
limpia puede comprobarse en la botella de solucién de limpieza. Mantenga la
solucion de limpieza fuera del alcance de los nifios.



Informacidn sobre seguridad

Restricciones de uso

Baterias y carga

-No use el robot para limpiar objetos que arden. No use el robot para recoger

liguidos inflamables o combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes sin
diluir.

-No aspire objetos duros o afilados. No use el aparato para recoger objetos

tales como piedras, pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda
taponar el aparato.

-Antes de limpiar o realizar el mantenimiento en el aparato hay que retirar el

enchufe de la toma de corriente.

-No restriegue el robot o la estacion base con un trapo mojado ni lo enjuague

con liquido. Después de limpiar las piezas lavables, séquelas totalmente antes
de volver a instalarlas y utilizarlas.

-Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios

son responsables de cualquier pérdida o dafio que puedan producirse por el
uso indebido de este producto.

-No use baterias o estaciones base de terceros. El robot Unicamente se puede

usar con la estacion base modelo RCLEO101-1.

-No intente usted mismo desensamblar, reparar o modificar la bateria o la

estacion base.

-No coloque la estacion base cerca de una fuente de calor.
-No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de

carga de la estacion base.

-No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias innecesarias

deben desecharse en instalaciones de reciclaje apropiadas.
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Informacién sobre seguridad

Baterias y carga

Informacion sobre
seguridad laser

-Si el cable de alimentacion se dafia o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato
y contacte con el servicio de posventa.

-Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y
manténgalo en su embalaje original si es posible.

-Si el robot no se va a usar durante un periodo de tiempo prolongado, carguelo
totalmente, apaguelo y almacénelo en un lugar fresco y seco. Recargue el
robot al menos una vez cada 3 meses para evitar que la bateria se descargue
en exceso.

-El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825- 1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto
directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1

PRODUCTO LASER DE CONSUMO

EN 50689:2021

ﬁ Solo para uso en interiores

Lea el manual del operador

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLL74CE cumple la Directiva 2014/53/UE. El texto
completo de la declaracién de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccion web: https://global.dreametech.com
Para un manual electronico detallado, vaya a la direccion https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Descripcion general del producto

Contenido del embalaje

Otros accesorios

=

]

Cable de Placa de extension Manual de Compartimento Bolsa de polvo x2
e —] alimentacién de rampa de la usuario de detergente (1 preinstalada)
B estacion base automatico

(preinstalado)

prrre I —— Y

e =)
,_E:_—_:%_. Mopa x 2 Soporte de Filtro de la bandeja Solucion de Herramienta de
Estacion base (preinstalado) almohadilla de lavar limpieza limpieza
de mopa x2 (preinstalado)
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Descripcidon general del producto

Robot

o (] Boton de limpieza localizada
- Pulse para empezar la limpieza localizada

o (hBoton de encendido / limpieza
- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o apagar
- Pulse para empezar a limpiar después de encender el robot

o {J Boton de atraque

- Pulse para enviar el robot de regreso a la estacién base

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para desactivar el bloqueo
infantil

Indicador de estado

- Blanco fijo: Limpieza completada

- Parpadeo lento en blanco: Carga (sin baja bateria)

- Naranja fijo: En espera con poca bateria o pausado con poca bateria
- Parpadeo lento en naranja: Carga (bateria baja)

- Parpadeo en naranja: Error

Nota:
- Pulse cualquier botdn en el robot para pausar mientras el robot

esté limpiando o volviendo para cargar.
- El bloqueo infantil se puede activar/desactivar mediante la
aplicacion Dreamehome.
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Descripcion general del producto

Robot y sensores

—— o Botdn de

restablecimiento

- Mantenga pulsado
durante 3 segundos
para restaurar los
ajustes de fabrica

- Tapa o
o Luz LED auxiliar
Contactos o—

o Cdmara IR con IA
de carga

\\ o CAmara HD con IA
o Micr6fonos

o Tapa del LDS

o Indicador Wi-Fi

° Sensor de bordes

— NS o Sensor laser de distancia (LDS)
o Entrada de recarga
J Parachoques automatica de
Respiradero de agua
o Ventanilla del parachoques vaciado automatico
o Conectores

o Sensores laser 3D de
doble linea
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Descripcidon general del producto

Robot y sensores

Sensores de precipicio

I

Sensor de alfombras o—— o Rueda omnidireccional

Conjunto de extension o——
de cepillo lateral
Protector de cepillo

Rueda de ascenso auxiliar
Rueda principal

o Cepillos principales
Rueda de ascenso auxiliar

Rueda principal

Conjunto MopExtend o— o Hebilla del protector

@ de cepillo
o Agujeros de montaje del

soporte de mopa

Caja de polvo Conjunto de mopa

Presilla de Area de fijacion o
caja de polvo de mopa

Respiradero de o

vaciado automatico / o Presilla de filtro

Filtro °
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Descripcidon general del producto

Tapao——1T—

L
Depdsito de agua usada o—A—— ! ]

Y

Depdsito de agua limpia ¢

A

74

Tapa del depdsito de polvo °

Bandeja de lavar e

Filtro de la bandeja de lavar o———— S

Placa de extension de rampa o———— g

I

Il
==

Deposito de agua usada

Presilla del depdsito
de agua

Bola flotante

o Presilla del depdsito
de agua

o Tubo de agua

o Filtro
o Inhibidor de
incrustaciones

o Flotador
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Descripcidon general del producto

——— o Indicador de estado
- Blanco fijo: La estacion
base esta conectada a la
alimentacion

I — - Naranja fijo: La estacién
-% base tiene un error

- Ranura reservada para conectar
el kit de enganche de agua para
llenado y vaciado automaticos

0: APAGADO

Compartimento o—
de detergente .

automatico ‘& o Ranura de —— Ranura de almacenamiento
Filtro o—-1 §®§ \’ bolsa de polvo del cable de alimentacion
Respiraderos de o = S -

vaciado automatico

Area de
sefalizacion

Puerto de carga

o Contactos de carga

L o Salida para % o D ¢
afadir agua -
automaticamente

Nota: El kit de enganche de agua para llenado y vaciado automadticos se tiene
que comprar por separado. (Unicamente disponible en regiones especificas)
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Preparando su hogar

Antes de limpiar, retire los articulos inestables, fragiles, valiosos o peligrosos, Antes de empezar a limpiar, ponga una barrera fisica en el borde de las
y recoja los cables, la ropa, los juguetes y los objetos afilados y rigidos escaleras para garantizar un funcionamiento seguro y fluido del robot.
del suelo para evitar que se enreden, se arafien o se golpeen con el robot

causando pérdidas.

000 00

v (2

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles en el Para evitar que el robot no reconozca dreas que se tienen que limpiar, no
lugar apropiado para hacer mas espacio. permanezca de pie delante del robot, el umbral, en el pasillo o lugares estrechos.
Nota:

- Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza la limpieza para quitar de inmediato cualquier obstdculo potencial.
- La luz LED auxiliar proporcionard iluminaciéon auxiliar en ambientes con poca luz.

- No aspire objetos rigidos como piedras, bolas de acero ni piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de construccion, cristales rotos y clavos,
de lo contrario el suelo podria rayarse.
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Antes de usar

1. Colocar la estacion base y conectar a una toma eléctrica 2. Instalar la placa de extension de rampa

Coloque la estacion base en un lugar lo mas abierto posible con
una buena sefial Wi-Fi. Deje suficiente espacio como se muestra en
la figura y reitre los objetos en el area sombreada. Inserte el cable
de alimentacién en la estacion base y conéctelo a la toma.

Filtro de la bandeja
de lavar

Nota: Asegurese de que el filtro de la bandeja de lavar esté instalado en su
——° I: ENCENDIDO sitio.

A 0: APAGADO

Inserte firmemente el cable de
I 4@ alimentacion hacia arriba hasta
J que se encienda el indicador.

Lo

Nota: —
- Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear el area de sefializacién.
- Para evitar que las manchas de agua mojen los suelos de madera o
las alfombras, se recomienda colocar la estacidon base sobre suelos de
baldosas o de marmol.
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Antes de usar

3. Retirar las protecciones del robot e instalar el conjunto 4. Conectar el Robot a la estacién base

de mopa Mantenga pulsado el botdon () en el robot durante 3 segundos para

encenderlo. Coloque el robot sobre la estacion base con el conjunto
de mopa mirando hacia la bandeja de lavar. Se oird una notificacion
por voz cuando el robot se conecte con éxito a la estacion base.
Después de cargar totalmente el robot, los indicadores de estado
en el robot y la estacion base permanecerdn iluminados durante 10
minutos y luego se atenuaran.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar totalmente
el robot. Cuando el robot no se pueda encender después de agotarse la
bateria, conecte manualmente el robot a la estacién base para cargarlo.
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Antes de usar

5. Anadir la solucion de limpieza

(1) Retire la tapa del depdsito de polvo y saque el compartimento
de detergente automatico.

(2) Abra la tapa superior del compartimento y aflada solucién de
limpieza.

(3) Cierre la tapa del compartimento, coléquelo de nuevo en la
estacion base y luego vuelva a montar la tapa del depdsito de
polvo. La solucion de limpieza se afiadird automaticamente al
trabajar.

Nota:

- El compartimento de detergente automatico se puede llenar con solucion
de limpieza para su uso. Para evitar un mal funcionamiento, no afiada
liquido distinto a la solucién de limpieza oficialmente aprobada.

- Instale el compartimento de detergente automatico hasta que encaje en
su sitio.
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6. Afiada agua al depdsito de agua limpia

Saque el deposito de agua limpia de la estacion base y llénelo
con agua limpia. A continuacion, instalelo de nuevo en la estacion
base.

Nota: No llene el depdsito de agua con agua caliente, esto podria provocar
que el deposito se deforme.



Conexion con la app Dreamehome

1. Descargar la app Dreamehome 2. Afadir un dispositivo
Escanee el codigo QR del robot, o busque "Dreamehome" en la App Abra la app Dreamehome, toque "Escanear el cédigo QR para
Store para descargarla e instalarla. conectarse" y vuelva a escanear el mismo cédigo QR en el robot

para afiadir el dispositivo. Siga las indicaciones para finalizar la
conexion Wi-Fi.

Nota: Para restablecer la Wi-Fi, repita el paso 2 y luego siga las indicaciones
para finalizar la conexién Wi-Fi.

Indicador Wi-Fi
- Parpadeo lento:
Esperando a

conectar
- Parpadeo rapido:
Nota:
- Solo compatible con Wi-Fi de 2,4 GHz. Conectando
- Debido a actualizaciones del software de la app, el funcionamiento - Encendido:

real puede diferir de las indicaciones que hay en este manual. Siga las Conectado
instrucciones en funcién de la version actual de la app.
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Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga pulsado el botén () durante 3 segundos para encender
el robot. El indicador de encendido permanecera encendido. O
bien, coloque el robot en la estacion base alineando los contactos
de carga del robot con los de la estacion base, y, a continuacion,

el robot se encenderd automdaticamente y empezara a cargar. Para
apagar el robot, aléjelo de la estacion base y mantenga pulsado el
botdn () durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones
de la aplicacion para crear rapidamente un mapa. El robot
comenzard a mapear sin limpiar. El proceso de mapeo se
completara cuando el robot regrese a la estacion base y el mapa se
guardard automadticamente.

Pausa/Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse cualquier boton para pausarlo.
Si el robot estd pausado mds de 10 minutos, entra automdaticamente
en modo de reposo. Todos los indicadores del robot se apagan.
Para activar el robot, pulse cualquier botédn del robot o la estacion
base, o use la app.

Nota: Si el robot se pone en pausay se coloca en la estacion base, termina el
proceso de limpieza actual.

Reanudacion automatica de la limpieza

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot vuelve
automaticamente a la estacion base para cargar. Después de
cargar hasta el nivel de bateria adecuado, el robot retomara las
tareas de limpieza no finalizadas.

145Nota: Para usar esta funcién, activela en la app.

Modo no molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar (DND), impedira

que el robot retome la limpieza. EL modo DND esta inhabilitado de

manera predeterminada desde la fabrica. Se puede usar la app

para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND. El periodo

DND es 22:00-8:00 de manera predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programada se realizaran de la manera habitual
durante el periodo DND.

- Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la limpieza donde la
dejo.

Limpieza localizada

Cuando el robot esta en espera, pulse brevemente el botéon 3
para habilitar el modo de limpieza localizada. En este modo, el
robot limpia un area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su
alrededor y vuelve a su punto de partida una vez que se completa
la limpieza localizada.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse, mantenga
pulsado el boton () durante 10 segundos para forzar el apagado.
A continuacion, mantenga pulsado el boton () durante 3 segundos
para encender el robot.



Modo de uso

Aspirar y pasar la mopa

Nota: Cuando se usa el conjunto de mopa por primera vez, el robot realiza la
tarea de "Aspirar y pasar la mopa" de manera predeterminada.

1. Empezar a limpiar

Pulse el botén (M) en el robot o use la app para que el robot empiece
desde la estacion base. Luego el robot planificara la ruta de
limpieza 6ptima y realizara la tarea de limpieza en funcién del
mapa creado.

Nota:
- Para asegurarse de que el robot vuelve facilmente a la estacion base

después de limpiar, se recomienda hacer que el robot empiece desde la
estacion base.

- Las mopas se limpiardn antes de que el robot comience a pasar la mopa,
espere con paciencia.

- No mueva la estacidn base, el depdsito de agua limpia, el depdsito de
agua usada o el filtro de la bandeja de lavar durante su funcionamiento.

- La limpieza con agua caliente puede activarse en la app para lavar las
mopas, lo que se aplica a todos los modos. Para evitar quemaduras, no
toque la salida de agua de cuando la funcién esté activada.

2. Lavado automatico de la mopa

Cuando esta limpiando, el robot vuelve automaticamente a la
estacion base para lavar las mopas en funcion de la frecuencia
de limpieza de mopa especificada en la App. La estacion base
recargara automaticamente el deposito de agua del robot y este
retomara la limpieza.
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Modo de uso

3. Vaciar automaticamente la caja de polvo y lavar y secar
las mopas

Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y vuelve a la estacion
base para cargarse, la estacion base vaciard automdaticamente la
caja de polvo y después lavard y secard las mopas.

Nota:
- Si la funcién de vaciado automadtico estd desactivada en la app, la estaciéon

base no vaciard automaticamente la caja de polvo.
- La estacion base vaciard la caja de polvo segun el ajuste en la app.

4. Limpieza del deposito de agua usada

Cuando el robot haya completado su tarea, limpie el depdsito de

agua usada para evitar olores.
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Pasar la mopa después de aspirar

Active la funcién de pasar la mopa después de aspiraren el appy el
robot retirara automaticamente el conjunto de mopa en la estacion
base para aspirar el suelo. Después de aspirar, el robot volvera a

la estacién base para instalar el conjunto de mopay la estacion
base vaciara automaticamente la caja de polvo. Y, a continuacion,
el robot empezara a pasar la mopa después de levantar los cepillos
principales y el cepillo lateral.

Active la funcion de aspirar en la app y el robot retirara
automaticamente el conjunto de mopa en la estacidn base 'y

empezara a aspirar.

Active la funcion de pasar la mopa en la app y el robot comprobara
automaticamente si el conjunto de mopa esta instalado en la
estacion base. Si no es asi, el robot instalara el conjunto de mopa
y empezara a pasarla después de subir los cepillos principalesy el

cepillo lateral.



Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la app o en la siguiente tabla de
mantenimiento rutinario.

Pieza

Frecuencia de
mantenimiento

Frecuencia de
sustitucion

Deposito de agua usada

Después de cada uso

Depdsito de agua limpia

Cepillos principales

Filtro de la caja de polvo

Cepillo lateral

Soportes de mopa

Una vez cada 2 semanas

Pieza

Frecuencia de
mantenimiento

Frecuencia de
sustitucion

Ventanilla del
parachoques

Cada 6 a 12 meses

Cada 3 a 6 meses

Parachoques

Entrada de recarga
automatica de agua
del robot

Filtro de la bandeja de
lavar

Unavez cada 1 a 2 meses

Area de sefalizacién de
la estacién base

Contactos de carga

Respiraderos de vaciado
automatico

Rueda omnidireccional

Sensor de bordes

Sensor laser de distancia
(LDS)

Sensores laser 3D de
doble linea

Sensor de Alfombras

Sensores de precipicio

Una vez al mes

Parte inferior del robot

Una vez al mes

Caja de polvo

Ruedas principal

Limpie cuando sea

incrustaciones

necesario
Ruedas de ascenso
auxiliares
Bolsa de polvo Cada 2 a4 meses
Mopas / Cada 1 a3 meses
Inhibidor de

Cada 18 a 36 meses

Nota: La frecuencia de mantenimiento y sustitucion depende del uso real. Si
ocurre una excepcion debido a circunstancias especiales, se recomienda un
mantenimiento o sustitucion inmediatos.

148



Mantenimiento rutinario

Filtro de la bandeja de lavar

1. Saque el robot y retire el filtro de la bandeja de lavar una vez se 3. Use la aplicacion o pulse el botén OO para devolver el robot a la

complete la limpieza de la mopa. estacion base, o coloquelo manualmente.

2. Enjuague el filtro de la bandeja de lavar con agua limpia,
limpieloy, a continuacion, vuelva a instalarlo en la bandeja de

lavar.
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Mantenimiento rutinario

Bolsa de polvo

1. Retire la tapa del depdsito de polvo y deseche la bolsa de polvo. 3. Instale una nueva bolsa de polvo.

' S

Nota: Tirar del tirador hacia arriba sellara la bolsa para evitar que polvo y
restos se caigan accidentalmente.

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafo seco. 4. Reinstale la tapa del depdsito de polvo.
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Mantenimiento rutinario

Cepillos principales

1. Presione las presillas del protector de cepillo hacia dentro para 3. Con las flechas impresas mirando hacia arriba, inserte el soporte
quitar el protector de cepillo y sacar los cepillos del robot. del cepillo principal en los huecos inclinandolo hacia abajo.

2. Saque los cepillos como se muestra en la figura. Use la 4. Alinee la parte delantera del protector de cepillo con el hueco,
herramienta de limpieza proporcionada para quitar los pelos insértelo inclinandolo hacia abajo, y luego presidnelo en su lugar.
enredados en los cepillos. Después de la limpieza, presione

firmemente para introducir los cepillos en el soporte del cepillo

principal hasta que escuche un chasquido.

Nota: Tenga cuidado cuando saque los cepillos principales para evitar
lesiones.



Mantenimiento rutinario

Cepillo lateral Rueda omnidireccional

Desenrosque el cepillo lateral con un desatornillador, quite el pelo

del cepillo, y vuelva a enroscarlo.

Nota:
- Use una herramienta como un pequefio destornillador para separar el eje y

el neumadtico de la rueda omnidireccional. No ejerza excesiva fuerza.

Soportes (o[] mopa - Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y vuelva a ponerla

. N . d 5s d l let. te.
Retire y limpie los soportes de mopa. €spues de secarla completamente
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Mantenimiento rutinario

Ruedas de ascenso auxiliares y ruedas principales

1. Gire la rueda de ascenso auxiliar hasta que la flecha "OUT" 3. Después de limpiar, gire la rueda principal para alinear las dos
apunte hacia arriba y, a continuacion, saque la rueda. flechas (véase la Figura @ ). A continuacion, con la fecha "IN"
apuntando hacia abajo, inserte las ruedas de ascenso auxiliares
izquierda y derecha como corresponde hasta que encajen en su
sitio. (véase la Figura @ ).

2. Utilice una herramienta adecuada para quitar los pelos
enredados en la rueda principal y la rueda de ascenso auxiliar.
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Mantenimiento rutinario

Caja de polvo y filtro

1. Abra la cubierta del robot y presione la presilla del recipiente

para retirar la caja de polvo.

3. Golpee suavemente la canasta del filtro para eliminar la suciedad.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u objetos afilados
para evitar dafios.

4. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y séquelos

completamente antes de reinstalar.

Nota:

- Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente. No utilice
detergente.
- Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén completamente

secos.
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Mantenimiento rutinario

Sensores del robot Contactos de carga y zona de sefalizacion

Limpie los sensores del robot usando un trapo suave y seco, como Limpie los contactos de carga y el area de sefializacién con un

se muestra en la siguiente figura: pafio suave y seco.

o Sensores laser 3D
@ de doble linea

—

Sensor laser de
distancia (LDS)

Ventanilla del
parachoques

Sensor de bordes
Parachoques

S = z . . -
S Respiraderos de vaciado automatico

Sensores de precipicio o . . .
precip Limpie los respiraderos de vaciado automatico del roboty la

L Sensor de estacion base con un pafio suave y seco.

alfombras

Nota: Un pafio humedo puede dafiar los elementos sensibles dentro del
robot y la estacién base. Utilice un pafio seco para la limpieza.
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Mantenimiento rutinario

Deposito de agua usada

1. Retire el deposito de agua usada, abra su tapay vierta el agua Retire las mopas de los soportes de mopa para sustituirlas.
usada.

2. Enjuague el deposito de agua usada con agua limpia, y use

la herramienta de limpieza proporcionada para limpiar la pared
R . Bateria
interior del depdsito de agua usada.

El robot cuenta con una bateria de iones de litio de alto
rendimiento. Asegurese de que la bateria permanezca bien cargada
para el uso diario a fin de mantener un rendimiento éptimo. Si el
robot se usa durante un periodo de tiempo prolongado, apagueloy
gudrdelo. Para evitar dafios por descarga excesiva, cargue el robot

al menos una vez cada tres meses.

Nota: La bola flotante en el depdsito de agua usada es una pieza movil.
No aplique demasiada fuerza al limpiarla para evitar dafarla.
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Resoluciéon de problemas

Problema

Solucion

El robot no se
enciende.

La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda hacer funcionar el
aparato a una temperatura entre 0 °C (32 °F ) y 40 °C (104 °F ).

El robot no se carga.

La estacion base no esta conectada a la fuente de alimentacion, asegurese de que ambos extremos del
cable de alimentacién estén enchufados correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de la estacion base y el robot es deficiente, por favor
limpie los contactos de carga.

Verifique si hay algun objeto extrafio en los conectores del robot y, si lo hay, eliminelo.

El robot no puede
conectarse a la red
Wi-Fi.

La contrasefia de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese de que la contrasefa utilizada para conectarse a su
red Wi-Fi sea correcta.

El robot no admite una conexidon Wi-Fi de 5 GHz. Asegurese de que el robot esté conectado a una conexion
Wi-Fi de 2,4 GHz.

La sefial de Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot esté en un drea con buena cobertura Wi-Fi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse. Salga de la aplicacion y vuelva a entrar, e inténtelo

de nuevo segun las instrucciones.

El robot no puede
encontrary regresar a
la estacién base.

La estacion base esta desconectada de la alimentacidn o se ha movido cuando el robot no estaba en ella.
Conecte la estacidn base al suministro de energia o coloque el robot sobre la estacién base para cargar.
Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion base. Coloque la estacion base en un area mas
abierta.

Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volvera a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si
el robot esta demasiado lejos de la estacion base, es posible que no pueda regresar automaticamente por
si solo, en cuyo caso debera colocar manualmente el robot en la estacién base.

Limpie el area de sefializacion de la estacion base para eliminar el polvo o la suciedad.
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Resolucion de problemas

Problema

Solucion

El robot se atasca
delante de la estacion
basey no puede
volver a ella.

Compruebe si hay suficiente espacio en ambos lados o delante de la estacion base para evitar que el robot
que bloqueado.

La ruta de regreso para cargar esta bloqueada, por ejemplo la puerta estd cerrada.

El robot puede resbalarse si el suelo delante de la estacién base estd demasiado mojado. Si es asi, elimine
el exceso de agua antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacion base a un lugar diferente y volver a intentarlo.

Asegurese de que la placa de extensidon de rampa esté instalada correctamente.

El robot no se apaga.

El robot no se puede apagar cuando esta cargando. Se recomienda mover el robot desde la estacion base
y luego mantener pulsado el boton () durante 3 segundos para apagarlo.

Si el robot no se puede apagar con el paso 1, mantenga pulsado el botén () durante 10 segundos para
forzar el apagado del robot. Si el problema persiste, contacte con el servicio posventa.

La velocidad de carga
es lenta.

Se necesitan aproximadamente 3,5 horas para cargar completamente el robot cuando la bateria tiene
poca carga.

Si utiliza el robot a temperaturas fuera del intervalo especificado, la velocidad de carga disminuira
automaticamente para prolongar la duracién de la bateria.

Los contactos de carga del robot y la estacion base pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

El ruido aumenta
mientras el robot esta
en funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo esta taponado. Si es asi, limpielo o sustituyalo.

Un objeto duro puede quedar atrapado en los cepillos principales o en la caja de polvo. Compruébeloy
retire cualquier objeto duro.

Los cepillos principales o el cepillo lateral pueden estar enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.
Cambie el modo de succion a Estandar o Silencio.

El robot se mueve
sin seguir la ruta
establecida.

Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas deben mantenerse ordenados antes de usar el robot.
Trabajar en superficies resbaladizas provoca que la rueda principal resbale. Se recomienda secar los
lugares mojados antes de usar el robot.

Limpie la ventanilla del parachoques y los sensores laser 3D de doble linea con un pafio limpio y suave y
para mantenerlos limpios y desobstruidos.
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Resoluciéon de problemas

Problema

Solucién

El robot omite las
habitaciones que
deben limpiarse.

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar estén abiertas.
El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado y resbaladizo, haciendo que el robot resbale y
trabaje anormalmente. Seque el suelo antes de usar el robot.

El robot no reanuda la
limpieza después de
la carga.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibira que reanude la limpieza.
El robot no reanudard la limpieza después de colocarlo manualmente en la estacién base o enviarlo a
cargar mediante la app o el boton (.

La estacion no
puede vaciar
automaticamente la
caja de polvo.

Compruebe si la bolsa de polvo en el deposito esta llena.
Si la bolsa de polvo no esta llena, compruebe si hay obstruccion en los respiraderos de vaciado automadtico
del robot, la estacion base o la caja de polvo. Si es asi, limpie oportunamente la parte bloqueada.

El nivel de agua en la
bandeja de lavar es
anomalo.

Compruebe si el sellado del depdsito de agua usada estd suelto o no estd instalado correctamente y,

en caso afirmativo, reajustelo manualmente. Si el problema persiste, contacte con el equipo de servicio
posventa.

Presione suavemente el depdsito de agua usada para asegurarse de que esté instalado correctamente.
Retire el filtro de la bandeja de lavar y compruebe si la salida de agua residual esta bloqueada y limpiela.
Compruebe la botella de solucién de limpieza. No afiada liquido distinto a la solucion de limpieza
aprobada oficialmente.

El soporte de mopa
se sube de manera
anomala.

Retire el soporte de mopa para comprobar si hay objetos extrafios atascados en él, e intente reiniciar el
robot. Si el problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.

Hay agua debajo del
deposito de agua
limpia o alrededor de
la junta de sellado.

Cuando se extrae el deposito de agua limpia, algo de agua del tubo puede quedar debajo del depdsito o
alrededor de la junta de sellado. Esto es normal. Restriegue con un trapo seco.

Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com
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Especificaciones

Modelo

RLL74CE

Modelo RCLEO101-1

Tiempo de carga

Aprox. 3,5 horas

Entrada nominal 220-240V ~ 50-60 Hz

Tension asignada 14,4V = Salida nominal 20V=2A
Potencia nominal 25 W Pot.enua nominal (durante el 200 W
vaciado de polvo)
Frecuencia de funciona- i i
. 2400-2483,5 MHz P.ote.naa nominal (dur_ante la 1160 W
miento limpieza con agua caliente)
Potencia maxima de salida < 20dBm Potencia nominal (durante la 87 W

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a
una distancia de, al menos, 20 cm entre la antena 'y el cuerpo del

usuario.

cargay el secado)

Nota:

- La potencia nominal (durante la limpieza con agua caliente)
se determina por el valor de potencia durante el periodo
representativo (temperatura de agua 25 °C).

- La potencia nominal (durante la carga y el secado) se determina
por el valor de potencia durante un periodo de carga completa.
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Eliminacién y retirada de la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene sustancias que son peligrosas para el medio ambiente. Antes de eliminar la bateria, asegurese
de que la bateria sea retirada por técnicos cualificados y desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- Se debe retirar la bateria del aparato antes de tirarlo;
- el aparato debe desconectarse del suministro eléctrico cuando se retire la bateria;

- asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria al maximo.
Las baterias innecesarias deben desecharse en instalaciones de reciclaje apropiadas.
No la exponga a ambientes de alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:

1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada para retirar los tornillos de la parte posterior del robot, y luego retire la tapa.
2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la placa PCB para retirar la bateria.

Informacion RAEE
Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electréonicos (RAEE segun la directiva 2012/19/
ﬁ UE) que no deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En cambio, debe proteger la salud humana y el medio
mmm 2Mbiente entregando sus residuos de aparatos a un punto de recogida designado para el reciclaje de basura de aparatos
eléctricos y electrénicos, nombrado por el gobierno o las autoridades locales. La correcta eliminacion y reciclaje ayudardn a evitar
posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana. Contacte con el instalador o las autoridades locales
para mas informacién acerca de la ubicacién asi como términos y condiciones de tales puntos de recogida.



Informacje o bezpieczenstwie

Celem niedopuszczenia do porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych niewtasciwym

uzytkowaniem urzgdzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig obstugi oraz zachowac jg na wypadek

koniecznosci skorzystania z niej w przysztosci.

Ograniczenia
uzytkowania

-Z niniejszego urzgdzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej 8

lat ani osoby o0 ograniczonych mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub
intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu lub wiedzy,
chyba ze znajdujg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci pozostajgce
bez nadzoru nie moggq czysci¢ urzgdzenia ani dokonywac czynnosci
konserwacyjnych.

-Urzgdzenie nalezy uzywac tylko wraz z modutem zasilania, z nim

dostarczanym.

-To urzgdzenie zawiera baterie, ktdre mogg by¢ wymieniane tylko przez

personel o odpowiednich umiejetnosciach.

-Uprzatnij teren, ktéry ma by¢ czyszczony. Nie wolno zezwalag, by dzieci

uzywaty urzgdzenia do zabawy. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe
pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

-Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzadzenia w tazienkach ani wokot

basendw.

-Niniejszy urzgdzenie przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtog w

warunkach domowych. Nie nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do
czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w obiektach komercyjnych lub
przemystowych.

-Upewnij sie, czy urzgdzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W

przeciwnym razie nie uzywaj urzgdzenia.
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Informacje o bezpieczenstwie

163

Ograniczenia
uzytkowania

-Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpic¢ specjalnym

przewodem lub zespotem dostepnym u producenta, lub u jego przedstawiciela
serwisowego.

-Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez

bariery ochronnej.

-Nie ustawiaj robota kotami do gory. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota

ani zderzaka w charakterze uchwytu.

-Uzywaj robot w srodowiskach, gdzie temperatura otoczenia wynosi powyzej 0 °C

i ponizej 40° C. Dbaj o to, by na podtodze nie byto cieczy ani substancji lepkich.

-Aby unikngc¢ uszkodzenia lub szkdd wskutek wtéczenia, usun wszelkie luzne

przedmioty z podtogi, usun kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim
uruchomisz urzgdzenie.

-Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie

robota oraz ich uszkodzeniu.

-Wtosow, palcéw i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssgcego

robota.

-Narzedzie do sprzgtania nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla

dzieci.

-Nie uzywaj urzgdzenia w pomieszczeniu, gdzie przebywa Spigce niemowle lub

dziecko.

- Dzieci, zwierzgt domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie,

bez wzgledu na to, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

Do zbiornika na czystg wode mozna wlewac wytgczenie czystg wode i

zatwierdzone przez producenta srodki czyszczgce. Nie dodawaj zadnej cieczy,
jak alkohol lub srodek dezynfekcyjny. Proporcje miedzy srodkiem czyszczgcym
do czystej wody mozna sprawdzi¢ na butelce z roztworem. Srodki czyszczgce
nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.



Informacje o bezpieczenstwie

Ograniczenia
uzytkowania

Baterie i
tadowanie

-Nie uzywaj robota do sprzgtania palgcych sie przedmiotow. Nie uzywaj robota

do zbierania cieczy zapalnych ani palnych, zrgcych cieczy, nierozcienczonych
kwasoéw ani rozpuszczalnikow.

-Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow. Nie uzywaj urzgdzenia do

zbierania przedmiotow takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne,
ktore mogtyby zatkac¢ urzgdzenie.

-Wtyczke nalezy wyjgc z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub

serwisowaniem urzgdzenia.

- Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg Scierkg ani nie zmywaj zadng

cieczg. Po wyczyszczeniu wszystkich elementéw, ktére mozna umy¢, przed ich
ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je doktadnie wysuszyc.

-Uzywaj to urzgdzenie zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub uszkodzenia
wynikte z nieprawidtowego uzycia urzgdzenia.

-Nie uzywaj akumulatora ani stacji dokujgcej innych producentéw. Robot moze

by¢ uzywany tylko ze stacjg bazowg modelu RCLE0O101-1.

-Nie probuj na wtasng reke demontowac, naprawiac ani modyfikowac

akumulatora lub stacji bazowej.

-Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrodta ciepta.
-Nie uzywaj mokrej sciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykow tadowania

stacji bazowe,;.

- Zuzytych akumulatoréw nie likwiduj w sposdb nieodpowiedni. Niepotrzebne

akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie
recyklingowym.
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Informacje o bezpieczenstwie

Baterie i -W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie
tadowanie uzywania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem posprzedaznym.

-Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci
przechowywany w oryginalnym opakowaniu.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni nataduj go,
wytgcz i zt6z w chtodnym, suchym miejscu. Akumulator nalezy natadowac
przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie dopusci sie do jego
nadmiernego roztadowania.

Informacja o - Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825- 1:2014/EN 60825-
bezpieczenstwie 1:2014/A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie
laserowym wolno kierowac bezposrednio w strone oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

G Wytgcznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych
Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

Niniejszym Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. deklaruje, ze sprzet radiowy typu RLL74CE pozostaje w zgodzie z Dyrektywg 2014/53/EU.
Petny tekst Deklaracji Zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: https://global.dreametech.com
Szczegotowy e-podrecznik, patrz https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Opis urzgdzenia

Zawartosc¢ opakowania

Inne akcesoria

=

i [

Kabel zasilania Ptytka wydtuzajgca Podrecznik Automatyczny Worek na kurz x 2
———— rampe stacji uzytkownika dozownik detergentu (1 wstepnie
bazowej (wstepnie zainstalowany)

zainstalowana)

prrre I —— Y

[ka: 0]
regE A
,_E:_—_:%_. Podktadka mopa x 2 Uchwyt Filtr tarki Srodek czyszczacy Narzedzie do
Stacja bazowa (wstepnie podktadki (wstepnie czyszczenia
zainstalowana) mopa x 2 zainstalowana)
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Opis urzgdzenia

Robot

° (] Przycisk czyszczenia punktowego
- Wcisnij, aby rozpoczgc¢ czyszczenie punktowe

o () Przycisk Zasilanie / Czyszczenie

- Wecisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ lub wytgczyc
- Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

(:onno_)

N

o O Przycisk dokowania

- Wcisnij, aby odestac robot do stacji bazowej
- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby dezaktywowac¢ Blokade
rodzicielska

Wskaznik stanu

- Ciaggty biaty: czyszczenie lub sprzatanie zakonczone

- Pulsujacy biaty: tadowanie (akumulator nie jest roztadowany)

- Ciggty pomaranczowy: gotowosc¢ lub pauza przy niskim poziomie
natadowania akumulatora

- Pulsujgcy pomaranczowy: tadowanie (niski stan natadowania
akumulatora)

- Migajgcy pomaranczowy: Btad

Uwaga:

- Podczas gdy robot sprzagta lub powraca do tadowania,
nacisniecie dowolnego przycisku na robocie powoduje
wstrzymanie jego dziatania.

- Blokade rodzicielskg mozna wtgczy¢/wytgczy¢ w aplikacji
Dreamehome.
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Opis urzgdzenia

Robot i czujniki

——  Przycisk Reset

- Wcisnij i
przytrzymaj
przez 3 sekundy,
aby przywracic

) Pokrywa o
o Lampka pomocnicza LED

o Kamera Al IR Styki ustawienia
tadowania fabryczne
o Wskaznik Wi-Fi

\\ o Kamera Al HD
o Mikrofony

to Pokrywa LDS

° Czujnik krawedzi

o Wlot

— N o Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)
automatycznego

J Zderzak
Odpowietrznik uzupetniania wody
o Okno zderzaka samooprozniania

o Ztgcza

o Dwuliniowe czujniki
laserowe 3D
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Opis urzgdzenia

Robot i czujniki

Czujniki klifu

I

Czujnik dywanu e—— o Kotko wielokierunkowe
Zespot przedtuzenia szczotki bocznej o——

Ostona szczotki — H
Pomocnicze kotko wspinaczkowe { Q
Koto gtéwne s S==m

o Szczotki gtowne

Pomocnicze kotko wspinaczkowe

Koto gtowne

Zespot przedtuzacza mopa o—

o Zacisk ostony szczotek

o Otwory montazowe uchwytu
podktadki mopa

Pojemnik na kurz Zespo6t mopa

Zatrzask Miejsce mocowania ©

pojemnika podktadki mopa
Odpowietrznik o na kurz

samooprozniania

- Zacisk filtra

Filtr © Uchwyt podktadki mopa Podktadka mopa
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Opis urzgdzenia

Stacja bazowa

Pokrywa o——1——

Zbiornik na brudng wode o——A—— ! ]

Y

Zbiornik na czystg wode

N\ 4

Pokrywa zbiornika na kurz o

Tarka ¢

Filtr tarki o——— S

Ptytka rozszerzajgca rampe o———— g

(T
=3

Zbiornik na brudng wode

Zacisk zbiornika
na wode

Kulka ptywajaca

o Zacisk zbiornika
na wode
o Rura wodna

o Filtr
o Inhibitor kamienia
o Ptywak
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Opis urzgdzenia

————o Woskaznik stanu < i trzes
- Ciggty biaty: stacja bazowa cezeling zas .rzezona
. I do podtgczania zestawu

jest podtgczona do zasilania )

. . przytgczeniowego do
] ' Clagty pomaraficzowy: auto-uzupetniania wody i
-? stacja bazowa ma btad e E— o - p ) Y
R . jej oprézniania
@%— I: WE.
O O: Wyt.
Automatyczny o— . I
dozownik L k . W“ ”j k Gniazdo zasilania

detergentu [ ‘& o Szczelina | — Szczelina do
Filtr o~ s worka na kurz magazynowania kabla

Wyloty — zasilajgcego

automatycznegoo 4\ ) :
. . o Styki tadowania
odpowietrzania
Obszar sygnalizacjio
= Wylot % o D ’

automatycznego -
dodawania wody

Uwaga: Zestaw do podtgczania wody stuzgcy do automatycznego

uzupetniania i oprézniania wymaga osobnego zakupu. (Dostepne tylko w

okreslonych regionach)
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Przygotowanie domu

Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, kruche, cenne
lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre
uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania lub uderzenia o robota i
spowodowania strat.

000

v

Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we wtasciwym
miejscu, aby zostawic wiecej przestrzeni.
Uwaga:

Przed sprzgtaniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodéw, aby
zapewnic bezproblemowe dziatanie robota.

1

Han

(2

Aby uchronic robota przed nierozpoznanymi miejscami wymagajacymi sprzatania,
nie stawaj przed nim, przed progiem, korytarzem lub wgskimi miejscami.

- Uruchamiajac robot po raz pierwszy sledz go wokét podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.
- Lampka pomocnicza LED zapewnia pomocnicze oswietlenie w zacienionym otoczeniu.
- Nie odkurzaj twardych przedmiotow, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie,

w przeciwnym razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.
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Przed uzyciem

1. Ustaw stacje bazowgq i podtgcz do gniazdka
elektrycznego

Umies¢ stacje bazowg w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym
sygnatem Wi-Fi. Wokot urzgdzenia pozostaw wystarczajgco duzo
miejsca, jak przedstawiono na ilustracji, a zacienionego obszaru
usun wszystkie przedmioty. Nastepnie wtdz przewadd zasilajgcy do
stacji bazowej i wetknij wtyczke do gniazdka.

I: Wt.
i 0: Wyt.
N y
0 Pewnie wtoz przewdd do gory,

-g 4@ az kontrolka sie zaswieci.

<

Uwaga: —

- Upewnij sie, czy zaden obiekt nie bedzie blokowac obszaru sygnalizacyjnego.

- Aby zapobiec zamoczeniu podtég drewnianych lub dywandéw, zalecane jest
umieszczanie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych lub marmurowych.
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2. Zainstaluj ptytke przedtuzajgcg rampy

Filtr tarki

Uwaga: Sprawdz, czy filtr tarki poprawnie zatozony.



Przed uzyciem

3. Usun zabezpieczenia robota i zainstaluj zespot mopa 4. Podtgcz robot do stacji bazowej

Wcisnij przycisk () na robocie na 3 sekundy, co spowoduje jego
wtgczenie. Umiesc robota w stacji bazowej z zespotem mopa
zwroconym w kierunku tarki. Wowczas ustyszysz instrukcje gtosowg,
gdy robot pomyslnie potgczy sie ze stacjg bazowg. Po petnym
natadowaniu akumulatora robota kontrolki stanu robota i stacji
bazowej bedg swiecic¢ przez 10 minut, a nastepnie zgasng.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym
uzyciem. Gdy robot nie moze by¢ wtgczony po wyczerpaniu sie baterii,
recznie potacz go ze stacjg bazowq i natadu;j.
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Przed uzyciem

5. Dodaj roztwor czyszczacy. 6. Dolej wody do zbiornika na czystg wode
(1) Zdejmij pokrywe pojemnika na kurz i wyciagnij automatyczny Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i napetnij go
zbiornik na detergent. czystg woda. Nastepnie zainstaluj go na powrot w stacji bazowej.

(2) Otworz gorng pokrywe komory i dodaj roztwor czyszczacy.

(3) Zamknij pokrywe komory, wtéz jg z powrotem do stacji bazowe;j
i ponownie zatdz pojemnik na kurz. Srodek czyszczgcy bedzie
dodawany automatycznie podczas pracy.

Uwaga: Nie dodawaj gorgcej wody do zbiornika, gdyz moze to spowodowac

Uwaga:
jego odksztatcenie.

- Automatyczny zbiornik na detergent mozna napetnic¢ srodkiem
czyszczgcym. Nie nalezy stosowac zadnego innego $rodka, niz zalecany
przez producenta, gdyz grozi to niewtasciwym dziataniem urzgdzenia.

- Zainstaluj automatyczny zbiornik na detergent, az sie zablokuje we
wtasciwym miejscu.
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tgczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj ,,Dreamehome” w sklepie
aplikacji, aby jg pobrac i zainstalowac.

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbiega¢ od instrukgcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzgdzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, dotknij ,,Zeskanuj kod QR, aby sie
potaczy¢” i ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie, aby
dodac urzgdzenie. Stosuj sie do wyswietlanych instrukgcji, aby
ukonczy¢ potaczenie Wi-Fi.

Uwaga: Celem zresetowania potgczenia Wi-Fi powtdrz etap 2, a nastepnie
postepuj zgodnie z poleceniami.

o Wskaznik Wi-Fi

- Miga powoli:
nalezy potgczyc

- Miga szybko:
tagczenie

- Wt.: Potgczony
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Uzytkowanie

Wtagczanie/wytgczanie

wcisnij przycisk () na 3 sekundy, co spowoduje wtgczenie robota.
Kontrolka zasilania nadal bedzie swieci¢. Mozna tez umiescic robota
w stacji bazowej, dopasowujgc styki tadujgce robota do stykow
stacji bazowej, a robot wtgczy sie automatycznie i rozpocznie
tadowanie. Chcgc wytgczyc robota odsun go od stacji bazowej, po
czym wecisnij przycisk () na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie do instrukgji w
aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape. Robot rozpocznie mapowanie bez
czyszczenia. Gdy robot powrdci do stacji bazowej, proces mapowania
jest zakonczony, a mapa zostanie automatycznie zapisana.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac.
Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi
w tryb uspienia. Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij
dowolny przycisk w robocie bgdz uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Uwaga: Jezeli robot jest wstrzymany i umieszczony w stacji bazowej, proces
biezgcego czyszczenia zostanie zakonczony.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie
powrdci do stacji bazowej w celu tadowania. Po dotadowaniu do
odpowiedniego poziomu, robot wznowi niedokonczone zadania
czyszczenia.

Uwaga:Aby skorzystac z tej funkcji, wtacz ja w aplikacji.
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Tryb Nie przeszkadzac (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb ,Nie Przeszkadzac¢” (DND), nie
wznowi sprzgtania. Tryb DND jest domyslnie dezaktywowany

w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do aktywacji trybu DND lub
zmodyfikowac¢ okres DND. Domyslnie okres DND wynosi 22:00-8:00.
Uwaga:

- W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie bedg wykonywane.
- Robot wznowi sprzgtanie po uptywie okresu DND.

Czyszczenie punktowe

Gdy robot jest w trybie czuwania, kréotkotrwale nacisnij przycisk
73, co spowoduje wtgczenie trybu czyszczenia punktowego. W
tym trybie robot czysci obszar kwadratowy 1,5 x 1,5 metra wokot
i powraca do punktu poczatkowego, zakohczywszy czyszczenie
punktowe.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytgczyc, wcisnij
przycisk (H na 10 sekund, co spowoduje wymuszone wytgczenie
urzgdzenia. Nastepnie, w celu wtgczenia robota, wciénij przycisk ()
na 3 sekundy.



Uzytkowanie

odkurzanie i mopowanie 2. Automatyczne pranie mopa

Uwaga: Uzywajgc zespot mopa po raz pierwszy robot wykonuje domyslnie Podczas sprzgtania robot bedzie automatycznie powracac do stacji
zadanie ,,0dkurzanie i mopowanie”. bazowej, aby wyprac scierki mopa w oparciu o czestotliwosc jej
uzycia okreslong w aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni
1. Rozpoczecie czyszczenia wodg zbiornik robota i ten wznowi sprzatanie.
W celu uruchomienia robota ze stacji bazowej nacisnij przycisk
(h na robocie lub postuz sie aplikacjg. Nastepnie robot zaplanuje
optymalng trase czyszczenia i wykona to zadanie w oparciu o

stworzong mape.

Uwaga:

- Aby zapewni¢ tatwy powrot robota do stacji bazowej po czyszczeniu,
zaleca sie jego uruchamianie ze stacji bazowej.

- Podktadki mopa bedg czyszczone przed rozpoczeciem mopowania przez
robota, czekaj cierpliwie.

- Podczas pracy nie poruszaj stacjg bazowa, zbiornikiem na czystg wode,
zbiornikiem na brudng wode ani filtrem tarki.

- Funkcje prania gorgcg wodg mozna wtgczy¢ w aplikacji w zaktadce zadan
prania podktadki mopa, a funkcja ta dziata we wszystkich trybach. Aby
zapobiec oparzeniu, nie dotykaj wylotu wody, gdy funkcja jest wtgczona.
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Uzytkowanie

3. Automatyczne oproznianie pojemnika na kurz oraz pranie
i suszenie naktadki mopa

Po zakonczeniu czyszczenia przez robota i jego powrocie do stacji
bazowej celem natadowania akumulatora, stacja automatycznie
oprézni pojemnik na kurz, a nastepnie wypierze i wysuszy
podktadki mopa.

Uwaga:

- Jezeli funkcja auto-oprdzniania jest wytgczona w aplikacji, stacja bazowa
nie bedzie automatycznie oprozniac¢ pojemnika na kurz.

- Stacja bazowa bedzie oprézniac¢ pojemnik na kurz zgodnie z ustawieniami
w aplikacji.

4. Wyczysc¢ zbiornik na brudng wode

Gdy robot zakonczy zadanie, umyj zbiornik na brudng wode, co
zapobiegnie powstawaniu nieprzyjemnego zapachu.
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Mopowanie po odkurzaniu

Aktywuj funkcje mopowania po odkurzaniu, a robot automatycznie
zdejmie zespot mopa w stacji bazowej, aby odkurzac podtoge. Z
zakonczeniem odkurzania robot powréci do stacji bazowej, aby
zamontowac zespot mopa, zas stacja automatycznie oprozni
pojemnik na kurz. Nastepnie robot rozpocznie mopowanie
podnidstszy szczotke gtéwng i szczotke boczng.

Tylko odkurzanie

Aktywuj funkcje odkurzania w aplikacji, a robot automatycznie
zdejmie zespot mopa w stacji bazowej i rozpocznie odkurzanie.

Tylko mopowanie

Aktywuj funkcje mopowania w aplikacji wybierz, a robot
automatycznie sprawdzi, czy zespot mopa jest zainstalowany w
stacji bazowej. Jesli nie, robot zamontuje zespdt mopa i rozpocznie
mopowanie po podniesieniu szczotki gtdwnej i szczotki bocznej.



Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriow w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej
konserwacji.

Czesc Czestotliwos¢ konserwacji | Okres wymiany Czesc Czestotliwos¢ konserwacji | Okres wymiany
Zbiornik na brudng . . Okno zderzaka
wode Po kazdym uzyciu ,

Zderzak

Zbiornik na czystg wode

Wlot automatycznego | Raz na miesigc

Szczotki gtdowne Co 6 do 12 miesiecy uzupetniania wody
Filtr pojemnika na kurz . robota
Raz na 2 tygodnie Co 3 do 6 miesiecy
Szczotka boczna Dno robota /
Uchwyty podidadek / Pojemnik na kurz
mopa
Filtr tarki Raz na 1 do 2 miesiecy Kétka gtowne

Czys¢ w miare potrzeby

Obszar sygnalizacyjny

= : Pomocnicze kotka
stacji bazowej

wspinaczkowe

Styki tadowania

Worek na kurz Co 2 do 4 miesiecy
Wyloty automatycznego

odpowietrzania Podktadki mopa / Co 1 do 3 miesiecy
Kotko wielokierunkowe

— - o / Inhibitor kamienia Co 18 do 36 miesiecy
Czujnik krawedzi Raz na miesigc
Czujnik dalmierza
laserowego (LDS) Uwaga: Czestotliwos¢ dokonywanie zabiegéw konserwacyjnych i wymiany
Dwuliniowe czujniki elementow zalezy od rzeczywistych warunkéw uzytkowania. Jesli wystgpi
laserowe 3D wyjatek ze wzgledu na szczegdlne okolicznosci, zalecamy niezwtoczne
Czujnik dywanu dokonanie przegladu lub wymiane czesci.
Czujniki klifu
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Rutynowa konserwacja

Filtr tarki
1. Po zakonczeniu prania podktadek mopa wyjmij robota i 3. Odeslij robota do stacji bazowej, uzywajgc aplikacji lub
naciskajgc przycisk 00, albo przenies$ go recznie.

wymontuj filtr tarki.

2. Wyptucz filtr tarki czystg wodg, wytrzyj go do sucha, a nastepnie
zamontuj go ponownie w tarce.
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Rutynowa konserwacja

1. Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyrzu¢ worek. 3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

' S

Uwaga: Pociggniecie do gory za uchwyt uszczelni worek na kurz, aby
zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i $mieci.

2. Kurz i smieci z filtra usuwaj suchg Sciereczka. 4. Zainstaluj na powrot pokrywe zbiornika.

182



Rutynowa konserwacja

Szczotki gtowne

1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjg¢ ostone, po 3. Ustawiajgc uchwyt gtéwnych szczotek nadrukowanymi strzatki
czym wyjmij szczotki z robota. skierowanymi ku gorze, wsun go w otwory w dét pod katem.

2. Wyjmij szczotki w sposob przestawiony na ilustracji. Narzedziem 4. Wyrownaj przedni koniec ostony szczotek ze szczeling, wsun jg w
do czyszczenia wchodzgcym w sktad wyposazenia usun wtosy dot pod katem, a nastepnie wcisnij na swoje miejsce.

wplatane w szczotki. Po wyczyszczeniu wcisnij szczotki mocno do

uchwytu gtéwnych szczotek, az zatrzasng sie na swoim miejscu.

Klikniecie

Uwaga: Podczas wyjmowania szczotek gtéwnych nalezy zachowac
ostroznos$¢, aby unikng¢ obrazen ciata.
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Rutynowa konserwacja

Szczotka boczna Kétko wielokierunkowe

Srubokretem odkre¢ szczotke boczng, usun z niej wtosy, a nastepnie
przykre¢ z powrotem.

Uwaga:
- Matym srubokretem oddziel 0$ od opony kétka wielokierunkowego. Nie

wywieraj nadmiernej sity.
Uchwyty podktadek mopa - Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatéz z powrotem po

Wyjmij i umyj uchwyty podktadek mopa. catkowitym wysuszeniu.
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Rutynowa konserwacja

Pomocnicze kétka wspinaczkowe i kotka gtéwne

1. Obroé¢ pomocnicze kétko wspinaczkowe w taki sposob, by strzatka 3. Po wyczyszczeniu obroc kotko gtowne ustawiajgc dwie strzatki
,OUT” byta skierowana ku gdrze, a nastepnie wyciggnij kotko. w linii (patrz Rysunek @ ). Nastepnie, po ustawieniu strzatkg
LIN” w dét, wtéz odpowiednio lewe i prawe pomocnicze kotko
wspinaczkowe, az zatrzasng sie na swoim miejscu. (patrz
Rysunek @ ).

2. Odpowiednim narzedziem usun wtosy zaplatane w kotko gtowne
i pomocnicze kotko wspinaczkowe.
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Rutynowa konserwacja

Pojemnik na kurz i filtr

1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby
go wyjgc.

3. Delikatnie stukaj w kosz filtra, aby usung¢ brud.

Uwaga: Nie probuj czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi przedmiotami,
gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

4. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed
ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:
- Pojemnik na kurz i filtr ptucz wytgcznie czystg wodg. Nie uzywaj detergentu.

- Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.
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Rutynowa konserwacja

Czujniki robota Styki tadowania i pole sygnalizacyjne

Czujniki robota przetrzyj miekkg i suchg sciereczkg, jak Styki tadowania i pole sygnalizacyjne czys¢ miekka, suchg sciereczkg.
przedstawiono na rysunku ponizej:

- o Dwuliniowe czujniki
@ laserowe 3D

Y

Czujnik dalmierza Okno zderzaka
laserowego (LDS)

Czujnik krawedzi

Zderzak
\} = _ a a
== - Wyloty automatycznego odpowietrzania
Czujniki klifu Wyloty automatycznego odpowietrzania robota i stacji bazowej

czys¢ miekkqg, suchg sciereczka.
—o Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra scierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota i stacji
bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki.
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Rutynowa konserwacja

Zbiornik na brudng wode

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otworz pokrywe i wylej
zawartosc.

2. Czystg wodg wyptucz zbiornik uzywanej wody, wykorzystujgc
odpowiednie narzedzie do czyszczenia $ciany wewnetrznej
zbiornika.

Uwaga: Ptywajaca kula w zbiorniku uzytej wody jest czescig ruchomga. Nie
wywieraj nadmiernej sity czyszczgac jg, aby unikng¢ uszkodzenia jej.

Podktadki mopa

Zdejmij podktadki mopa z uchwytow i wymien je.

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich
parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze
natadowany do codziennego uzytku, aby zachowac jego
parametry uzytkowe na optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, wytgcz go i ztdz. Aby unikng¢ szkod
wskutek nadmiernego roztadowania, robot nalezy dotadowywac
przynajmniej raz na trzy miesigce.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza
sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji bazowej i sprébuj ponownie.
Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie prace urzgdzenia w zakresie
temperatur od 0 °C (32 °F ) do 40 °C (104 °F ).

Robot nie taduje sie.

Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania, upewnij sig, czy oba konce kabla zasilania sg
prawidtowo wetkniete.

Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji bazowej i robocie, oczysc styki tadowania.
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma jakiegos ciata obcego, usun je w takim przypadku.

Robot nie tgczy sie z
Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi, jest
prawidtowe.

Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, czy robot jest potgczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.
Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprobuj
jeszcze raz zgodnie z instrukcjg.

Robot nie moze
znalez¢ i powracic
do stacji bazowej.

Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot znajdowat sie poza stacjg.
Potgcz stacje bazowg z zasilaniem lub umies¢ robot na stacji celem tadowania.

Za duzo jest przeszkod wokot stacji bazowej. Ustaw stacje bazowg w terenie bardziej otwartym.
Poruszenie robotem moze spowodowac ponowne jego pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne
tworzenie mapy, jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli robot jest zbyt daleko od stacji
bazowej, moze nie by¢ w stanie powrdci¢ samodzielnie, w ktorym to przypadku konieczne jest jego
reczne umieszczenie w stacji bazowej.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usung¢ kurz i Smieci.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot utyka przed

stacjg bazowg i nie
moze powroci¢ do

niej.

Sprawdz, czy jest wystarczajgco duzo miejsca po obu stronach stacji bazowej i przed nig, aby zapobiec
zablokowaniu robota.

Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np. zamkniete drzwi.

Robot moze slizgac sie, jezeli podtoga przed stacjg bazowg jest nadmiernie mokra. W takim przypadku
usun nadmiar wody przed podjeciem ponownej proby.

Zaleca sie przesuniecie stacji bazowej w innej miejsce i sprobowanie ponownie.

Upewnij sie, czy ptytka przedtuzajgca rampy jest prawidtowo zamontowane.

Robot nie wytgcza sie.

Robot nie moze by¢ wytgczony podczas tadowania. W celu wytgczenia robota zaleca sie odsuniecie robota
od stacji bazowej, a nastepnie wcisniecie przycisku () na 3 sekundy.

Jezeli robota nie mozna wytgczy¢ wykonujgc czynnosc 1, nalezy wcisng¢ przycisk () na 10 sekund, co
spowoduje wymuszenie wytgczenia robota. Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi
posprzedazne;.

Niska predkos¢
tadowania.

Petne natadowanie roztadowanego akumulatora robota trwa okoto 3,5 godziny.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej, predkos¢
tadowania automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzy¢ trwatos¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji bazowej mogg byc¢ zabrudzone, wytrzyj je suchg Sciereczka.

Hatas zwieksza sie,
gdy robot pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, oczy$¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mogt zostac¢ uchwycony przez szczotki gtowne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun
wszelkie twarde przedmioty.

Szczotki gtéwne lub boczna moze byc splgtana. Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetgcz na Standard lub Spokojny.

Robot porusza sie
nie trzymajac sie
ustalonej trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy zorganizowac przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, sliskich powierzchniach powoduje poslizg gtéwnego kotka. Zaleca sie wysuszenie
mokrych miejsc przed uzyciem robota.

Wytrzyj okno zderzaka i czujnik lasera dwuliniowego 3D w robocie czysta, miekka i sciereczkg, aby
utrzymac go w czystosci i wolnym od przeszkod.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot pomija
pomieszczenia, ktore
majg by¢ czyszczone.

Upewnij sie, czy drzwi sprzgtanych pomieszczen sg otwarte.
Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢ mokre lub Sliskie, powodujg poslizg robota i
nienormalng prace. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Robot nie wznawia
sprzgtania po
tadowaniu.

Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony w tryb ,Nie przeszkadzac¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie
sprzgtania.

Robot nie wznawia sprzgtania po recznym umieszczeniu go w stacji bazowej lub wystaniu go do tadowania
za pomocg aplikacji lub przycisku (.

Stacja nie moze
automatycznie
oprozni¢ pojemnika
na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.

Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiej$ przeszkody na automatycznych
odpowietrznikach robota, stacji bazowej lub pojemnika na kurz. W takim przypadku wyczy$¢ na czas
zablokowang czesc.

Poziom wody na tarce
nie jest prawidtowy.

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku uzywanej wody nie jest poluzowana lub niewtasciwie zatozona, recznie
skoryguj w razie potrzeby. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.
Delikatnie wcisnij w dot zbiornik na brudng wode sprawdzajac, czy jest prawidtowo zatozony.

Wymontuj filtr tarki i sprawdz, czy odptyw brudnej wody nie jest zatkany; jesli jest, udroznij go.

Sprawdz roztwor do czyszczenia. Nie dodawaj innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany roztwor czyszczgacy.

Uchwyt podktadki
mopa jest
nienormalnie
podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie utknety w nim jakie$ ciata obce, po czym uruchom robota
ponownie. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.

Pod zbiornikiem na
czystg wode lub wokot
uszczelki jest woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika na czystg wode w rurze pod zbiornikiem lub wokot uszczelki moze pozostawac
nieco wody. To jest normalne zjawisko. Wytrzyj suchg $ciereczkg.
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Dane techniczne

Stacja bazowa

Model RLL74CE Model RCLEO101-1
Czas tadowania Okoto 3,5 godziny Znamionowy prad zasilania | 220-240V ~ 50-60 Hz
Napiecie znamionowe 14,4V = Znta’m.lonowa moc 20V=2A

wyjsciowa

Moc znamionowa (podczas

Moc znamionowa 75 W o 700 W
oprézniania z kurzu)
Czestotliwos¢ robocza 2400-2483,5 MHz Moc znamionowa (podczas | . .
mycia gorgcg wodg)
Maksymalna moc wyjsciowa | < 20 dBm Moc znamionowa (podczas 87 W
tadowania i suszenia)
W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢ Uwaga:
utrzymywany w odstepie przynajmniej 20cm miedzy anteng i - Moc znamionowa (podczas czyszczenia gorgcg wodg) jest
ciatem uzytkownika. wyznaczana przez warto$¢ mocy w okresie reprezentatywnym

(temperatura wody 25 °C).
- Moc znamionowg (podczas tadowania i suszenia) determinuje
wartos¢ mocy podczas catego okresu tadowania.
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Wyjecie i likwidacja akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska. Przed utylizacjg, upewnij sie, czy
akumulator zostat wyjety przez personel fachowy i poddany ztomowaniu przez odpowiedni obiekt recyklingowy.

- akumulator przed ztomowaniem nalezy wyjac z urzgdzenia;

- podczas wyjmowania akumulatora urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania sieciowego;
- akumulator nalezy utylizowac w sposoéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora odtgcz zasilanie i roztaduj akumulator, ile sie da.

Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.
Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z akumulatora moze wydobywac sie elektrolit. W przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skore skazone miejsce nalezy przeptukac duzg iloscig wody, po czym zasiegngc porady lekarskiej.
Instruktaz usuwania:

1. Odwrdc robota, za pomocg odpowiedniego narzedzia odkrec sruby z tytu robota i zdejmij pokrywe.

2. Odtgcz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyjg¢ ten pierwszy.
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Ochrona srodowiska Akumulator LI-ION

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
EEuropejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
mmmm komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiorce i recyklingowi w i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w

wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie, warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla

zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla srodowiska urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu w rzeczywistosci moze sie roznic¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony srodowiska wada urzagdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
dotyczgcymi usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje na ten temat akumulatora, nie zaleca sig go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V lub
mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, 15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg

w ktorym produkt zostat zakupiony. je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania

akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
c Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce

Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu

uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong srodowiska, okreslajgcych suchym, z dala od stoica i ujemnych temperatur.

zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi, Akumulator LIPO

stworzonej przez producenta. ) . ) ) . .
Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktéry

z uwagi na swojq fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
w rzeczywistosci moze sie roznic¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos$¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancja. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wtasnym zakresie
lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie
uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgji obstugi,
nalezy regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennos¢ stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku wykrycia
lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ kroki
konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji
(czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci moze
doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi
odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegoétowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /producenta
dostepne na stronie internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja
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Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het toestel te voorkomen, dient u de
gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het toestel gebruikt en te bewaren voor toekomstig gebruik.

Gebruiksbeperkingen - Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt
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door kinderen jonger dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of
geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring of kennis, om een veilige
bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en onderhoud
mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

-Het toestel mag alleen worden gebruikt met de meegeleverde voeding.
- Dit toestel bevat batterijen die alleen door specialisten kunnen worden

vervangen.

-Maak de zone die gereinigd moet worden leeg. Kinderen mogen niet met

dit toestel spelen. Zorg ervoor dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in
werking is op veilige afstand blijven.

-Installeer, gebruik en laad het toestel niet op in badkamers of in de buurt van

zwembaden.

-Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke

omgeving. Gebruik het niet buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een
commerciéle of industriéle omgeving.

- Zorg ervoor dat het toestel correct werkt in een geschikte omgeving. Gebruik

het toestel anders niet.

-Als het netsnoer beschadigd is, dient het vervangen te worden door een

speciaal snoer of een samenstel dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of zijn
serviceagent.



Veiligheidsinformatie

Gebruiksbeperkingen - Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder

een veiligheidsbarriere.

- Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, klep van de
robot of stootrand niet als handgreep voor de robot.

- Gebruik de robot in omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan
0°Cen lagerdan 40 °C. Zorg ervoor dat er geen vloeistof of kleverige
substantie op de vloer ligt.

-0Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen
van de vloer en verwijdert u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat
u het toestel gebruikt.

-Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat
de robot er tegenaan stoot en deze beschadigt.

-Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening
van de robot.

-Houd het schoonmaakgereedschap buiten het bereik van kinderen.

- Gebruik het toestel niet in een kamer waar een baby of kind slaapt.

-Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot,
ongeacht of deze stilstaat of beweeqgt.

-Alleen schoon water en de officieel goedgekeurde reinigingsmiddel
mogen aan de schoonwatertank worden toegevoegd. Voeg geen andere
vloeistof toe, zoals alcohol of ontsmettingsmiddel. De verhouding tussen de
reinigingsmiddel en schoon water kan worden gecontroleerd op de fles met
reinigingsmiddel. Houd het reinigingsmiddel buiten het bereik van kinderen.
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Veiligheidsinformatie

Gebruiksbeperkingen - Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de

Batterijen en
opladen
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robot niet om ontvlambare of brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen,
onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

-Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het toestel niet om

voorwerpen op te rapen zoals stenen, grote stukken papier of andere
voorwerpen die het toestel kunnen verstoppen.

- De stekker moet uit het stopcontact worden gehaald alvorens het toestel

schoon te maken of te onderhouden.

-Veeg de robot of het basisstation niet af met een natte doek en spoel ze niet af

met een vloeistof. Laat wasbare en gereinigde onderdelen volledig opdrogen
alvorens ze weer te installeren en te gebruiken.

- Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding.

Gebruikers zijn verantwoordelijk voor verlies of schade als gevolg van onjuist
gebruik van dit product.

- Gebruik geen batterij of basisstation van derden. De robot kan alleen worden

gebruikt met een basisstation van het model RCLE0101-1.

-Probeer de batterij of het basisstation niet zelf te demonteren, repareren of

aan te passen.

- Plaats het basisstation niet in de buurt van een warmtebron.
- Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het

basisstation af te vegen of schoon te maken.

-Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Niet-gebruikte accu's moeten

worden afgevoerd naar een geschikt recyclingbedrijf.



Veiligheidsinformatie

Batterijen en -Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan onmiddellijk met het
opladen gebruik ervan en neem contact op met de klantenservice.
- Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien
mogelijk in de originele verpakking wordt bewaard.
-Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op,
schakel deze uit en bewaar deze op een koele, droge plaats. Laad de robot
minstens elke 3 maanden op om overontlading van de batterij te voorkomen.

Informatie over -De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014/EN 60825-
laserveiligheid 1:2014/A11:2021 norm voor klasse 1 laserproducten. Vermijd direct oogcontact
tijdens het gebruik.

KLASSE 1 LASERPRODUCT
LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN
EN 50689:2021

ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis

Lees de gebruikershandleiding

Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLL74CE in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/
EU. De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com
Ga voor een gedetailleerde elektronische handleiding naar https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Productoverzicht

Inhoud van de verpakking

prrre I —— Y

ot

g

Basisstation
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Andere accessoires

=

i [

Netsnoer Verlengplaat voor  Gebruikershand- Compartiment Stofzak x 2
oprijplaat van leiding voor automatisch (1 voorgeinstalleerd)
basisstation reinigingsmiddel

(voorgeinstalleerd)

B

Dweilpad x 2 Dweilpadhouder x 2 Wasbordfilter Reinigingsmiddel
(voorgeinstalleerd) (voorgeinstalleerd)

Schoonmaakge-
reedschap



Productoverzicht

Robot

° (] Spotreinigingsknop
- Druk hierop om spotreiniging te starten

o () Aan/Uit/Reinigen-knop

- Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te schakelen
- Druk hierop om het reinigen te starten nadat de robot is
ingeschakeld

° {3 Dockingknop

- Druk hierop om de robot terug te sturen naar het basisstation
- Houd 3 seconden ingedrukt om het kinderslot uit te schakelen

Statusindicator

- Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid

- Pulserend wit: Opladen (batterij niet bijna leeg)

- Continu oranje: Stand-by bij bijna lege batterij of gepauzeerd bij
bijna lege batterij

- Pulserend oranje: Opladen (batterij bijna leeg)

- Knipperend oranje: Fout

Opmerking:

- Druk op een willekeurige knop van de robot om te pauzeren
terwijl de robot aan het reinigen is of terugkeert om op te laden.

- Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via de
Dreamehome-app.
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Productoverzicht

Robot en sensoren

——— o Resetknop

- Houd 3 seconden
ingedrukt om de
fabrieksinstellingen
te herstellen

N Klep o
o LED-hulpverlichting

Oplaadcontacten o——
o Al IR-camera

\\ o Al HD-camera
o Microfoons

to LDS-afdekking

o Wifi-indicator

= % o Laserafstandssensor (LDS) ) Randsen.sor
o Automatische
J Stootrand watervulinlaat
Opening voor
o Stootrandvenster automatisch ledigen
o Connectoren

o 3D dubbele-lijnlasersensoren
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Productoverzicht

Robot en sensoren

Afgrondsensoren

I

Tapijtsensor o—

Verlengstuk voor zijborstel o——

o Rondomlopend wiel

Borstelbescherming [ ¢ 1 = > Hoofdborstels
Hulpklimwiel ‘O Hulpklimwiel
Hoofdwiel Hoofdwiel

MopExtend-montage o—

o Borstelbeschermingsclip

o Montagegaten voor

Stofbak
,—o Stofbakklem

Opening voor o
automatisch ledigen

- Filterklem
Filter ©

dweilpadhouder

Bevestigingsoppervlak °
voor dweilpad

Dweilpadhouder Dweilpad
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Productoverzicht

R

Klepo——T1T—

B
Vuilwatertank o———— ! ]

Schoonwatertank o

A

74

Stofreservoirdeksel o

Wasbord ¢

I

Wasbordfilter o———— S

Verlengplaat voor oprijplaat o———

Il
==
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Vuilwatertank

Watertankclip

Vlotterbal

o Watertankclip

o Waterleiding

o Filter
o Kalkaanslagremmer

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
o Vlotter |
|



Productoverzicht

———o Statusindicator
- Continu wit: Het
basisstation is op de
stroomvoorziening

— |
- aangesloten
- Continu oranje: Het

basisstation heeft een fout

Compartiment o
voor automatisch k
reinigingsmiddel ‘& o Stofzaksleuf
Filtero

AN T
Openingen voor o — =S

<1
automatisch ledigen
Signaleringsvlak

]

o Oplaadcontacten
OMO

= Automatische
watervuluitlaat

o Gereserveerde sleuf
voor het aansluiten van
de wateraansluitset
voor automatisch
bijvullen en afvoeren

0 o:uIr
ﬁ“ )’j k Stroompoort
C—— Opbergsleuf voor netsnoer

<| .-

Opmerking: De wateraansluitset voor automatisch bijvullen en aftappen
moet apart worden aangeschaft. (Alleen beschikbaar in bepaalde regio's)
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Bereid uw huis voor

Verwijder voor het reinigen onstabiele, breekbare, waardevolle of gevaarlijke Plaats voor het reinigen een fysieke barriere bij de rand van de trap, zodat de
voorwerpen en ruim kabels, doeken, speelgoed, harde voorwerpen en robot veilig en soepel kan werken.

scherpe voorwerpen op de vloer op om te voorkomen dat ze verstrikt raken,

gekrast of omgestoten worden door de robot en schade veroorzaken.

000 00

v (2

Open de deur van de kamer die moet worden gereinigd, en zet het meubilair Om te voorkomen dat de robot zones die gereinigd moeten worden niet
op de juiste plaats om meer ruimte over te laten. herkent, mag u niet voor de robot, drempel, gang of smalle plaatsen staan.
Opmerking:

- Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg deze dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels tijdig te verwijderen.
- De LED-hulpverlichting zorgt voor extra verlichting in slecht verlichte omgevingen.

- Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers,
anders kunnen de grond krassen oplopen.
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VAor gebruik

1. Het basisstation plaatsen en aansluiten op een stopcontact 2. Installeer de verlengplaat voor de oprijplaat

Plaats het basisstation op een plek die zo open mogelijk is met een

goed wifi-signaal. Laat genoeg ruimte over zoals aangegeven in de
afbeelding en verwijder alle voorwerpen in het gearceerde gebied.
Steek het netsnoer in het basisstation en steek de stekker in het

stopcontact.

_—

=D

Opmerking:

Wasbordfilter

Opmerking: Zorg ervoor dat het wasbordfilter op zijn plaats zit.

— ° 1 :AAN

o:uIr

Duw de stekker goed
naar boven totdat het
indicatielampje gaat branden.

4ol

- Zorg ervoor dat geen voorwerpen het signaleringsvlak blokkeren.
- Om te voorkomen dat watervlekken de houten vloeren of tapijten
beschadigen, wordt aanbevolen om het basisstation op tegel- of

marmeren vloeren te plaatsen.
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VAor gebruik

3. Verwijder de robotbeschermingen en installeer
de dweileenheid

4. De robot verbinden met het basisstation

Houd de knop () op de robot 3 seconden ingedrukt om deze in te
schakelen. Plaats de robot op het basisstation met de dweileenheid
in de richting van het wasbord. Vervolgens hoort u een gesproken
melding wanneer de robot met succes verbinding maakt met het
basisstation. Nadat de robot volledig is opgeladen, zullen de
statusindicatoren op de robot en het basisstation gedurende 10
minuten blijven branden en vervolgens dimmen.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te laden voor het
eerste gebruik ervan. Als de robot niet kan worden ingeschakeld nadat de
batterij leeg is, sluit deze dan handmatig aan op het basisstation om het op
te laden.



VAor gebruik

5. Reinigingsmiddel toevoegen

(1) Verwijder het stofreservoirdeksel en trek het compartiment voor
automatisch reinigingsmiddel eruit.

(2) Open het bovenste deksel van het compartiment en voeg het
reinigingsmiddel toe.

(3) Sluit het deksel van het compartiment, plaats het terug in het
basisstation en breng vervolgens het stofreservoirdeksel weer
aan. Het reinigingsmiddel wordt tijdens het gebruik automatisch
toegevoegd.

Opmerking:

- Het compartiment voor automatisch reinigingsmiddel kan worden gevuld
met reinigingsoplossing voor gebruik. Voeg geen andere vloeistof toe
dan het officieel goedgekeurde reinigingsmiddel om storingen te helpen
voorkomen.

- Installeer het compartiment voor automatisch reinigingsmiddel totdat deze
op zijn plaats vastklikt.

6. Voeg water toe aan de schoonwatertank

Haal de schoonwatertank uit het basisstation en vul de tank met
schoon water. Plaats het vervolgens terug in het basisstation.

Opmerking: Doe geen heet water in de watertank dit kan vervorming van de
tank veroorzaken.
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Verbinding maken met de Dreamehome-app

1. Download de Dreamehome-app

Scan de QR-code op de robot, of zoek "Dreamehome" in de app-
store om de app te downloaden en te installeren.

Opmerking:
- Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.
- Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de daadwerkelijke
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handelingen afwijken van de aanwijzingen in deze handleiding. Volg de
instructies op basis van de huidige app-versie.

2. Apparaat toevoegen

Open de Dreamehome-app, tik op "Scan QR-code om verbinding
te maken" en scan dezelfde QR-code op de robot opnieuw om
het apparaat toe te voegen. Volg de aanwijzingen om de wifi-
verbinding te voltooien.

Opmerking: Om wifi te resetten, herhaalt u stap 2 en volgt u de aanwijzingen
om de wifi-verbinding te voltooien.

o Wifi-indicator

- Knippert
langzaam:
Moet worden
verbonden

- Knippert snel:
Bezig met
verbinding maken

- Aan: Verbonden




Hoe te gebruiken

In-/uitschakelen

Houd de knop () 3 seconden ingedrukt om de robot in te schakelen.
De stroomindicator zal blijven branden. Of plaats de robot op het
basisstation door de oplaadcontacten van de robot uit te lijnen

met die van het basisstation, waarna de robot automatisch wordt
ingeschakeld en begint op te laden. Om de robot uit te schakelen,
verwijdert u de robot van het basisstation en houdt u de knop () 3
seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt geconfigureerd, volgt
u de instructies in de app om snel een kaart aan te maken. De robot
zal beginnen met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer
de robot terugkeert naar het basisstation, is het proces voor het in
kaart brengen voltooid en wordt de kaart automatisch opgeslagen.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop om deze te
pauzeren.

Als de robot langer dan 10 minuten is gepauzeerd, gaat deze
automatisch naar de slaapmodus. Alle indicatoren op de robot
zullen uitgaan. Druk op een willekeurige knop op de robot of
gebruik de app om de robot te ontwaken.

Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en in het basisstation wordt
geplaatst, wordt het huidige reinigingsproces beéindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch terug naar
het basisstation om op te laden. Na het opladen tot het juiste
batterijniveau zal deze onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Schakel deze functie in de app in om deze te gebruiken.

Niet-Storen-modus (DND)

Als de robot in de niet-storen-modus (DND) staat, zal deze het

reinigen niet kunnen hervatten. De DND-modus wordt in de fabriek

standaard uitgeschakeld. U kunt de app gebruiken om de DND-

modus in te schakelen of de DND-periode ervan aan te passen. De

DND-periode is standaard ingesteld op 22:00-08:00.

Opmerking:

- De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-periode gewoon
uitgevoerd.

- De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het reinigen hervatten
waar deze de vorige keer gestopt is.

Spotreiniging

Wanneer de robot in stand-by staat, drukt u kort op de knop {3 om
de spotreinigingsmodus in te schakelen. In deze modus reinigt de
robot een vierkant gebied van 1,5 x 1,5 meter rondom en keert deze
terug naar zijn beginpunt zodra de spotreiniging is voltooid.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden uitgezet,
houdt u de knop () 10 seconden ingedrukt om het uitschakelen te
forceren. Houd vervolgens de knop ()) 3 seconden ingedrukt om de
robot in te schakelen.
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Hoe te gebruiken

Stofzuigen en dweilen

Opmerking: Bij het eerste gebruik van de dweileenheid voert de robot
standaard de taak "Stofzuigen en dweilen" uit.

1. Starten met reiniging

Druk op de knop () op de robot, of gebruik de app om de robot te
laten starten vanaf het basisstation. De robot zal vervolgens de

optimale reinigingsroute bepalen en deze taak uitvoeren volgens
de plattegrond.

Opmerking:

- Het wordt aanbevolen de robot te laten starten vanuit het basisstation om
ervoor te zorgen dat de robot hier na het reinigen gemakkelijk naar kan
terugkeren.

- De dweilpads worden schoongemaakt voordat de robot begint te dweilen,
wacht geduldig.

- Verplaats het basisstation, de schoonwatertank, de vuilwatertank of het
wasbordfilter niet tijdens het gebruik.

- Heetwaterreiniging kan in de app worden ingeschakeld voor het
schoonmaken van de dweilpad, wat geldt voor alle modi. Raak de
waterafvoer niet aan wanneer de functie wordt ingeschakeld, om
verbranding te voorkomen.

2. Automatisch wassen van de dweil

Bij het reinigen keert de robot automatisch terug naar het
basisstation om de dweilpads te wassen op basis van de
schoonmaakfrequentie van de dweilpads die in de app is
opgegeven. Het basisstation zal automatisch de watertank van de
robot bijvullen en de robot zal verder gaan met reinigen.




Hoe te gebruiken

3. Automatisch ledigen van de stofbak en wassen en drogen
van de dweilpads

Nadat de robot klaar is met een reinigingstaak en naar het
basisstation terugkeert om op te laden, zal het basisstation de
stofbak automatisch ledigen en vervolgens de dweilpads wassen
en drogen.

Opmerking:

- Als de functie voor automatisch ledigen is uitgeschakeld in de app, zal het
basisstation de stofbak niet automatisch leegmaken.

- Het basisstation zal de stofbak ledigen volgens de instelling in de app.

4. De vuilwatertank schoonmaken

Nadat de robot zijn taak heeft voltooid, dient u de vuilwatertank
schoon te maken om geuren te voorkomen.

Dweilen na stofzuigen

Schakel de functie dweilen na stofzuigen in de app in, en de robot
verwijdert automatisch de dweileenheid op het basisstation om de
vloer te stofzuigen. Nadat het stofzuigen is voltooid, zal de robot
terugkeren naar het basisstation om de dweileenheid te installeren
en zal het basisstation automatisch de stofbak ledigen. Daarna
begint de robot te dweilen nadat de hoofdborstels en zijborstel
omhoog zijn gebracht.

Alleen stofzuigen

Schakel de functie stofzuigen in de app in, en de robot verwijdert
automatisch de dweileenheid op het basisstation en begint met
stofzuigen.

Alleen dweilen

Schakel de functie dweilen in de app in, en de robot controleert

automatisch of de dweileenheid is geinstalleerd op het basisstation.

Als dat niet het geval is, installeert de robot de dweileenheid en
begint te dweilen nadat de hoofdborstels en zijborstel omhoog zijn
gebracht.
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Onderdelen

Routinematig onderhoud

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor
routinematig onderhoud.

Filter van stofbak

Eens per 2 weken

Elke 3 tot 6 maanden

Automatische
watervulinlaat van de
robot

Eens per maand
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Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode
Vuilwatertank Na elk gebruik ) Stootrandvenster
Schoonwatertank
Stootrand
Elke 6 tot 12
Hoofdborstels maanden

Elke 2 tot 4 maanden

Elke 1 tot 3 maanden

Elke 18 tot 36
maanden

vervanging aanbevolen.

Zijborstel
Onderkant van de
Dweilpadhouders / robot
Wasbordfilter Eens per 1 tot 2 maanden Stofbak
Signaleringsvlak van o
het basisstation Hoofdwielen Ma;k het schoon indien
nodig
Oplaadcontacten
- Hulpklimwielen
Openingen voor
automatisch ledigen
- Stofzak
Rondomlopend wiel )
Randsensor Eens per maand Dweilpads /
Laserafstandssensor
(LDS) Kalkaanslagremmer
3D dubbele-
lijnlasersensoren Opmerking: De frequentie van onderhoud en vervanging is afhankelijk
Tapijtsensor van het daadwerkelijke gebruik. Indien er zich vanwege bijzondere
omstandigheden een uitzondering voordoet, wordt snel onderhoud of
Afgrondsensoren




Routinematig onderhoud

Wasbordfilter
1. Haal de robot uit het basisstation en verwijder het wasbordfilter 3. Gebruik de app of druk op de knop 0O om de robot terug te
nadat de reiniging van de dweilpad is voltooid. sturen naar het basisstation, of zet de robot handmatig terug.

2. Spoel het wasbordfilter af met schoon water, veeg het schoon en
plaats het vervolgens terug in het wasbord.
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Routinematig onderhoud

1. Verwijder het stofreservoirdeksel en gooi de stofzak weg. 3. Plaats een nieuwe stofzak.

' S

Opmerking: Door de hendel omhoog te trekken wordt de stofzak
afgesloten, zodat stof en vuil er niet per ongeluk uit kunnen vallen.

2. Verwijder het stof en vuil uit het filter met een droge doek. 4. Plaats het stofreservoirdeksel terug.
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Routinematig onderhoud

Hoofdborstels

1. Druk de clips van de borstelbescherming naar binnen om de 3. Plaats de hoofdborstelhouder, met de gezeefdrukte pijlen naar
borstelbescherming te verwijderen en til de borstels vervolgens boven gericht, schuin naar beneden in de sleuven.
uit de robot.

2. Trek de borstels eruit zoals in de afbeelding. Gebruik het 4. Lijn de voorkant van de borstelbescherming uit met de sleuf,
bijgeleverde schoonmaakgereedschap om haren die in de borstels plaats deze schuin naar beneden en druk het vervolgens op zijn
verstrikt zitten te verwijderen. Duw de borstels na het reinigen plaats.

stevig in de hoofdborstelhouder totdat ze op hun plaats vastklikken.

Opmerking: Wees voorzichtig bij het eruit trekken van de hoofdborstels om
letsel te voorkomen.
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Routinematig onderhoud

Rondomlopend wiel

Schroef de zijborstel los met een schroevendraaier, verwijder
haren van de borstel en schroef deze weer vast.

Opmerking:
- Gebruik een gereedschap zoals een kleine schroevendraaier om de as
en de band van het rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen
overmatige kracht.
- Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water en plaats het terug
nadat het volledig is gedroogd.

Verwijder de dweilpadhouders en maak ze schoon.
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Routinematig onderhoud

Hulpklimwielen en hoofdwielen

1. Draai het hulpklimwiel tot de pijl “UIT” omhoog wijst en trek
vervolgens het wiel eruit.

2. Gebruik een geschikt gereedschap om het haar te verwijderen
dat verstrikt zit in het hoofdwiel en het hulpklimwiel.

4
=

—7
15 =2

3. Draai na het schoonmaken het hoofdwiel om de twee pijlen uit
te lijnen (zie Afbeelding @ ). Plaats vervolgens de linker en rechter
hulpklimwielen met de“IN"-pijl omlaag gericht tot ze vastklikken. (zie

afbeelding @).
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Routinematig onderhoud

Stofbak en filter

1. Open het deksel van de robot en druk vervolgens op de klem van 3. Tik zachtjes op het korfje van het filter om het vuil te verwijderen.
de stofbak om de stofbak te verwijderen.

Opmerking: Pobeer het filter niet te schoon te maken met een borstel, vinger
of scherp voorwerp om schade te voorkomen.

2. Verwijder het filter van de stofbak en maak vervolgens de 4. Spoel de stofbak en het filter af met water en droog ze volledig
stofbak leeg. af alvorens ze opnieuw te installeren.

>
' Opmerking:

- Spoel de stofbak en het filter alleen af met schoon water. Gebruik geen
schoonmaakmiddel.
- Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig droog zijn.
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Routinematig onderhoud

Oplaadcontacten en signaleringsvlak

Veeg de robotsensoren schoon met een zachte en droge doek, Maak de oplaadcontacten en het signaleringsvlak schoon met een
zoals weergegeven in de onderstaande afbeelding: zachte, droge doek.
o 3D dubbele-
@ lijnlasersensoren
Laserafstandssensor Stootrandvenster
(LDS)
Randsensor
Stootrand
Ny —— z . . :
== Openingen voor automatisch ledigen
Afgrondsensoren Maak de openingen voor het automatisch ledigen van de robot en

het basisstation schoon met een zachte en droge doek.
—o Tapijtsensor r |

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de robot en het
basisstation beschadigen. Gebruik een droge doek voor het schoonmaken.
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Routinematig onderhoud

Vuilwatertank

1. Verwijder de vuilwatertank, open de klep en giet het gebruikte
water eruit.

2. Spoel de vuilwatertank uit met schoon water, en gebruik het
bijgeleverde schoonmaakgereedschap om de binnenwand van de
vuilwatertank schoon te maken.

Opmerking: De vlotterbal in de vuilwatertank is een bewegend onderdeel.
Gebruik niet teveel kracht tijdens het reinigen zodat deze niet beschadigt.

Verwijder de dweilpads uit de dweilpadhouder om ze te vervangen.

Batterij

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij. Zorg ervoor dat de
batterij goed opgeladen blijft voor dagelijks gebruik om optimale
prestaties van de batterij te behouden. Als de robot voor langere
tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op, schakel het

uit en bewaar het op een koele, droge plaats. Om schade door
overontlading te voorkomen, moet u de robot minimaal één keer
per drie maanden opladen.



Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

De robot schakelt
nietin.

De batterij is bijna leeg. Laad de robot op het basisstation op en probeer het opnieuw.
De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog. Het wordt aanbevolen om het apparaat te gebruiken
bij een temperatuur tussen 0°C (32°F)en 40°C (104 °F).

De robot laadt niet
op.

Het basisstation is niet op netstroom aangesloten, zorg dat beide uiteinden van het netsnoer goed zijn
aangedrukt.

Het contact tussen de oplaadcontacten op het basisstation en de robot is slecht, maak de
oplaadcontacten schoon.

Controleer of er vreemde voorwerpen zitten op de aansluitingen van de robot en verwijder deze als dat
zo is.

De robot kan geen
verbinding maken
met wifi.

Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist. Controleer of het wachtwoord waarmee u verbinding
maakt met uw wifi-netwerk correct is.

De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding. Zorg ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4 GHz
wifi-verbinding.

Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in een gebied met goede wifi-bereik bevindt.

De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd te worden. Sluit de app en open deze opnieuw en
probeer het opnieuw volgens de instructies.

De robot kan het
basisstation niet
vinden en keert niet
terug.

Het basisstation is niet op netstroom aangesloten of verplaatst terwijl de robot niet er niet op stond. Sluit
het basisstation aan op de stroomvoorziening of plaats de robot op het basisstation om op te laden.

Er zijn te veel obstakels rond het basisstation. Plaats het basisstation in een meer open plek.

Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat deze zich opnieuw positioneert, en een plattegrond
zal aanmaken als het opnieuw positioneren niet lukt. Als de robot zich te ver van het basisstation
bevindt, kan deze mogelijk niet automatisch terugkeren. In dat geval moet u de robot handmatig op het
basisstation plaatsen.

Veeg het signaleringsvlak van het basisstation af om stof en vuil te verwijderen.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

De robot zit vast
vOOr het basisstation
en kan er niet naar
terugkeren.

Controleer of er voldoende ruimte is aan beide kanten of voor het basisstation om te voorkomen dat de
robot geblokkeerd wordt.

De route richting het oplaadpunt is geblokkeerd, de deur is bijv. dicht.

De robot kan wegglijden als de vloer voér het basisstation heel erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer dan
droog en probeer het opnieuw.

Het wordt aangeraden het basisstation naar een andere plek te verplaatsen en het opnieuw te proberen.
Zorg ervoor dat de verlengplaat voor de oprijplaat correct is geinstalleerd.

De robot schakelt niet
uit.

De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet wordt opgeladen. Het wordt aanbevolen de
robot van het basisstation te halen en dan pas de knop () 3 seconden ingedrukt te houden om deze uit te
schakelen.

Als de robot niet kan worden uitgeschakeld door stap 1 uit te voeren, houdt u de knop (/) 10 seconden
ingedrukt om de robot geforceerd uit te schakelen. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met
de klantenservice.

De oplaadsnelheid is
traag.

Het duurt ongeveer 3,5 uur om de robot volledig op te laden als de batterij bijna leeg is.

Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch
vertragen om de levensduur van de batterij te verlengen.

De oplaadcontacten van zowel de robot als het basisstation kunnen vuil zijn, veeg ze af met een zachte doek.

Het geluid neemt toe
terwijl de robot werkt.

Controleer of het stofbakfilter verstopt is. Als dat het geval is, reinig of vervang deze dan.

Er kan zich een hard voorwerp in de hoofdborstels of de stofbak bevinden. Controleer dat en verwijder evt.
het harde voorwerp.

De hoofdborstels of de zijborstel kan verstrikt raken. Controleer dat en verwijder evt. vreemde voorwerpen.
Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil".

De robot beweegt
zonder de ingestelde
route te volgen.

Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en slippers opgeruimd zijn voordat u de robot gebruikt.
Werken op natte, gladde oppervlakken veroorzaakt slippen van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen om
de natte plekken te drogen voordat u de robot gebruikt.

Veeg het stootrandvenster en de 3D dubbele-lijnlasersensoren op de robot schoon met een schone, zachte
doek om ze schoon en vrij te houden.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

De robot mist de
kamers die moeten
worden gereinigd.

Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten worden gereinigd geopend zijn.
De plek vaor de kamer die moet worden gereinigd kan nat en glad zijn, waardoor de robot abnormaal
slipt en werkt. Probeer de vloer te drogen voordat u de robot gebruikt.

De robot zal na het
opladen niet verder
gaan met reinigen.

Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen
niet kan hervatten.

De robot zal de reiniging niet hervatten nadat u de robot handmatig op het basisstation hebt geplaatst of
via de app of de knop (> de robot hebt gestuurd om op te laden.

Het basisstation kan
niet automatisch de
stofbak ledigen.

Controleer of de stofzak in het stofreservoir vol is.
Als de stofzak niet vol zit, controleer dan of de openingen voor het automatisch ledigen van de robot, het
basisstation of de stofbak geblokkeerd zijn. Verwijder eventuele verstoppingen op tijd.

Het waterniveau
in het wasbord is
abnormaal.

Controleer of de afdichting op de vuilwatertank los zit, of onjuist geplaatst is, en corrigeer dit indien nodig.

Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.
Druk voorzichtig de vuilwatertank naar beneden om zeker te zijn dat deze correct geplaatst is.
Verwijder het wasbordfilter en controleer of de vuilwaterafvoer verstopt is en maak deze schoon.

Controleer het reinigingsmiddel. Vul niet bij met andere dan het officieel voorgeschreven reinigingsmiddel.

De dweilpadhouder is
abnormaal omhoog
gebracht.

Verwijder de dweilpadhouder om te controleren of er een vreemd voorwerp in vastzit en probeer de robot
opnieuw te starten. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

Er staat water onder
de schoonwatertank
of rond de afdichting.

Bij het uitnemen van de schoonwatertank kan er wat water in de leiding achterblijven onder de tank of
rond de afdichting. Dit is normaal. Veeg af met een droge doek.

Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via https://global.dreametech.com
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Specificaties

uitgangsvermogen

Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen
de antenne en het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm

bedragen.
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(tijdens opladen en drogen)

Model RLL74CE Model RCLEO101-1
Oplaadtijd Ongeveer 3,5 uur Nominale ingang 220-240V ~, 50-60 Hz
Nominale spanning 14,4V = Nominale uitgang 20V=2A
Nominaal vermogen 75 W N.clJmlnaalv'ermogen 700 W
(tijdens lediging van stof)
Werkingsfrequentie 2400-2483,5 MHz N_c')mlnaalvermogen. o 1160 W
(tijdens heetwaterreiniging)
Maximaal i
< 20 dBm Nominaal vermogen 87 W

Opmerking:

- Nominaal vermogen (tijdens heetwaterreiniging) wordt bepaald
door de vermogenswaarde tijdens de representatieve periode

(watertemperatuur 25 °C).

- Het nominaal vermogen (tijdens opladen en drogen) wordt
bepaald door de vermogenswaarde tijdens volledige belasting.




Weggooien en verwijderen van accu’s

De ingebouwde lithium-ion-accu bevat stoffen die gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de accu weggooit, moet u ervoor zorgen dat de
accu door gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

- de batterij moet uit het toestel worden verwijderd voordat deze wordt afgedankt;

- bij het verwijderen van de batterij moet het toestel van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;
- de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten lopen.
Niet-gebruikte accu's moeten worden afgevoerd naar een geschikt recyclingbedrijf.
Stel niet bloot aan een omgeving met hoge temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en zoek medische hulp.
Verwijderingsgids:
1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een geschikt gereedschap om de schroeven aan de achterkant van de robot te verwijderen en

verwijder vervolgens de afdekking.
2. Maak de klemmen tussen de batterij en de printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie

Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/EU)
ﬁ die niet samengevoegd mogen worden met ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid
mmm €0 hetmilieu beschermen door uw afgedankte apparatuur in te leveren bij een door de overheid of de plaatselijke autoriteiten
aangewezen inzamelpunt voor het recyclen van afgedankte elektrische en elektronische apparatuur. Een correcte verwijdering en
recycling zal mogelijke negatieve gevolgen voor het milieu en de volksgezondheid helpen voorkomen. Neem contact op met de
installateur of de plaatselijke autoriteiten voor meer informatie over de locatie en de voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.
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Sikkerhetsinformasjon

For a unnga elektrisk stgt, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese bruksanvisningen ngye far du
bruker apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger
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- Dette apparatet ma ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med

fysiske, sensoriske, intellektuelle mangler, eller med begrenset erfaring eller
kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en forelder eller foresatt for a sikre
sikker bruk og for & unnga risiko. Rengjgring og vedlikehold ma ikke utfgres av
sma barn uten tilsyn.

-Apparatet skal kun benyttes sammen med stremforsyningen som er levert med

apparatet.

-Dette apparatet inneholder batterier som bare kan byttes av erfarne personer.
-Rydd omradet som skal rengjgres. Barn skal ikke leke med apparatet. Sgrg for

at barn og kjeeledyr holdes pa trygg avstand fra roboten mens den er i drift.

-lIkke installer, lad eller bruk apparatet pa bad eller rundt bassenger.
- Dette apparatet er kun ment for gulvrengjaring i et hjemmemilja. Ikke bruk det

utendgars, pa andre overflater enn guly, eller i kommersielle eller industrielle
omgivelser.

-Sgrg for at apparatet fungerer som det skal og er i et riktig miljz. Ellers ma du

ikke bruke apparatet.

- Hvis stremledningen er skadet, ma den byttes av en spesiell ledning eller

enhet tilgjengelig fra produsenten eller deres servicerepresentant.

-Ikke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.



Sikkerhetsinformasjon

Bruksbegrensninger

-Ikke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller

stgtfangeren som handtak for roboten.

-Bruk roboten i miljger med en omgivelsestemperatur over 0 °C og under 40 °C.

Serg for at det ikke er vaeske eller klissete stoffer pa gulvet.

-For & forhindre skade eller at noe dras l@s, fjernes eventuelle lgse gjenstander

fra gulvet samt kabler eller stramledninger fra rengjgringsbanen fgr du bruker
apparatet.

-Fjern skjare eller sma gjenstander fra gulvet for a forhindre at roboten stgter

pa og skader dem.

-Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugeapning.
-Oppbevar rengjgringsverktgyet utilgjengelig for barn.

-Ikke bruk apparatet i et rom der et spedbarn eller barn sover.

-lIkke plasser barn, kjeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om

den star stille eller beveger seq.

-Kun rent vann og den offisielt godkjente rengjgringsmiddelet kan

tilsettes rentvannstanken. Ikke tilsett annen veeske som alkohol eller
desinfeksjonsmiddel. Forholdet mellom rengjgringsmiddel og rent vann kan
kontrolleres pa flasken med rengjgringsmiddel. Oppbevar rengjaringsmiddelet
utilgjengelig for barn.

-Ikke bruk roboten til & rengjare brennende gjenstander. Ikke bruk roboten til

plukke opp brannfarlige eller brennbare veesker, etsende gasser, ufortynnede
syrer eller lasemidler.
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Sikkerhetsinformasjon
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Bruksbegrensninger

Batterier og lading

- Ikke st@vsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til & plukke

opp gjenstander som steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan tette
apparatet.

- Stgpselet ma tas ut av stikkontakten fgr rengjgring eller vedlikehold av

apparatet.

-lkke tark robotst@vsugeren eller basestasjonen med en vat klut, og ikke skyll

dem med vaeske. Etter rengj@ring av vaskbare deler, tark delene helt fgr du
installerer og bruker dem igjen.

-Bruk dette apparatet i samsvar med instruksjonene i bruksanvisningen.

Brukerne er ansvarlige for tap eller skade som oppstar fra feil bruk av dette
apparatet.

- Ikke bruk batterier eller basestasjon fra tredjepart. Robotstgvsugeren kan kun

brukes med RCLE0101-1-basestasjonen.

-lIkke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller basestasjonen

pa egenhand.

-lIkke plasser basestasjonen neer en varmekilde.
-lIkke bruk en vat klut eller vate hender til & tarke eller rengjgre basens

ladekontakter.

-Ikke avhend gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et

passende gjenvinningsanlegg.

-Hvis stramledningen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte a bruke den

umiddelbart og kontakte produktstatten.



Sikkerhetsinformasjon

Batterier og lading -Sprg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares i
originalemballasjen hvis mulig.
- Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, ma den lades helt opp,
slds av og oppbevares pa et kjolig, tort sted. Lad opp roboten minst én gang
hver 3. maned for & unnga overutlading av batteriet.

Lasersikkerhets- -Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/EN
informasjon 60825-1:2014/A11:2021 for klasse 1-laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt
med den under bruk.

KLASSE 1-LASERPRODUKT
FORBRUKERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

ﬁ Kun for innendgrs bruk

Les bruksanvisningen

Med dette erkleerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. at radioutstyret type RLL74CE er i samsvar med direktiv 2014/53/EU.
EU-overensstemmelseserklaeringens fulle tekst kan man finne pa falgende internettadresse: https://global.dreametech.com
For en detaljert elektronisk bruksanvisning kan du besgke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Produktoversikt

Pakkens innhold

Annet tilbehar

<2

1 1O

=

Strgmledning  Forlengelsesplate for ~ Bruksanvisning Automatisk Stgvpose x 2
———— basestasjonrampe vaskemiddelrom (1 forhdndsmontert)
(forhandsmontert)

prrre I —— Y

ot

e

Moppepute x2 Moppeputeholder x 2 Vaskebrettfilter

Rengjgringsmiddel Rengjgringsverktay
Basestasjon (forhandsmontert) (forhandsmontert)
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Produktoversikt

Robot

o (3 Omraderengjgringsknapp
- Trykk for a starte punktrengjering

o (b Strem/rengjgringsknapp

- Trykk og hold i 3 sekunder for & sla den pa eller av
- Trykk for a starte rengjgringen etter at roboten er slatt pa

o O Dokkingknapp

- Trykk for & sende roboten tilbake til basestasjonen
- Trykk og hold i 3 sekunder for & deaktivere barnesikring

Statusindikator

- Fast hvit: Rengjgring eller opprydding er fullfgrt

- Pulserende hvit: Lader (ikke lavt batteri)

- Fast oransje: Standby ved lavt batteri eller pause ved lavt batteri
- Pulserende oransje: Lader (lavt batteri)

- Blinkende oransje: Feil

Merk:

- Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens roboten
rengjgr eller gar tilbake til lading.
- Barnesikring kan aktiveres/deaktiveres via Dreamehome-appen.

232



Produktoversikt

Robot og sensorer

—— o Tilbakestillingsknapp
- Trykk og hold i
3 sekunder for

« LED-hielpelys peleel ¢ 4 gjenopprette
R e Ladekontakter o—— fabrikkinnstillingene
\\ o KI HD-kamera o Wi-Fi-indikator
o Mikrofoner
to LDS-deksel
- NS o Laseravstandssensor (LDS) ) Kantsens.or
o Automatisk
J Stgtfanger vannpafyllingsinntak
Automatiske
o Stgtfangervindu temmingsventil
o Tilkoblinger

o 3D-dobbeltlinjelasersensorer
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Produktoversikt

Robot og sensorer

Trappesensorer
Teppesensor o— o Omnidireksjonelt hjul
Sidebgrsteforlengelsesenhet o——
Barstevern [ ¢ — U > Hovedbgrster
Hjelpeklatrehjul { ) Hjelpeklatrehjul
Hovedhjul Hovedhjul

MopExtend enhet o—

o Bgrstebeskyttelsesklemme

o Monteringshull for moppeputeholder

Stgvdunk Moppeenhet
,—o Klips for stgvdunk Moppeputens ©

— monteringsomrade

Automatiske o
tgmmingsventil

o Filterklips N
Filteret © Moppeputeholder Moppepute
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Produktoversikt

O

Dekselo———1—

-
Skittenvannstank o———— ! ]

Rentvannstank o

A

74

Stgvtankdeksel o

Vaskebrett o

I

Vaskebrettfilter o———— S

Forlengelsesplate for rampe o————

Il
==
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Skittenvannstank

Klips for vanntank

Flyteball

o Klips for vanntank

o Skittenvannsrar

o Filteret
o Avleiringshemmer
o Flottar



Produktoversikt

—— o Statusindikator

- Fast hvit: Basestasjonen er
koblet til strgm

- Fast oransje: Basestasjonen

Q.? har en feil

o Reservert spor for tilkobling
av vanntilkoplingssettet for
automatisk pafylling og tsmming

0: AV

Strgmport

‘& k o Spor for Ledningsoppbevaringsspor
= stgvpose
—

S
o Ladekontakter

o Automatisk % o D °

vanntilsettingsuttak -

Automatisk o—
vaskemiddelrom

Filteret o—{K

Automatiske o
tgmmingsventiler
Signalomrade o

Merk: Vanntilkoblingssettet for automatisk pafylling og tapping ma kjgpes
separat. (Kun tilgjengelig i bestemte regioner)
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Forberedelser i hjemmet ditt

Fgr rengjgring plasseres en fysisk barriere foran trapper for a sikre sikker og

Fgr rengjgring bes du fjerne ustabile, skjgre, verdifulle eller farlige
gjenstander. Rydd opp i kabler, kluter, leker, harde og skarpe gjenstander pa jevn drift av roboten.
gulvet. Det gj@res for & unnga mulige skader ved at de vikles inn, ripes eller

veltes av roboten.

R | ann
2V 4 S

For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet som rengjares, ma du ikke
sta foran roboten, derstokker, ganger eller trange steder.

Apne dgren til rommet som skal rengjgres og plasser mabler pa riktig sted for
a lage mer plass.

Merk:
- Nar du bruker roboten for farste gang, ma du falge den rundt mens den rengjer for a fierne eventuelle hindringer i tide.
- LED-hjelpelyset gir ekstra belysning i svakt opplyste omgivelser.
- Ikke stevsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og leketgysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall, knust glass og spiker, siden dette kan fare til
riper i gulvet.
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Far bruk

1. Plasser ladestasjonen og koble den til en stikkontakt 2. Monter forlengelsesplate for rampen

Plasser basestasjonen pa et sted som er s& dpent som mulig med et
godt Wi-Fi-signal. La det vaere nok plass som vist pa figuren og fjern
eventuelle gjenstander i det skraverte omradet. Sett stramledningen
inn i basen og plugg den inn i stikkontakten.

Vaskebrettfilter

Merk: Sgrg for at vaskebrettfilteret er installert pa plass.

° | :PA
] 0: AV

0 Fgr stramledningen godt

- 4@ oppover til indikatoren tennes.
Merk:

- Sgrg for at ingen objekter blokkerer signalomradet.
- For & hindre vannflekker fra a fukte tregulv eller tepper, anbefales det &
plassere basestasjonen pa flisgulv eller marmorgulv.

~
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For bruk

3. Fjern robotbeskyttelsen og installer moppeenheten 4. Koble roboten til basestasjonen

Trykk og hold inne ()) -knappen i tre sekunder for & sla pa den

pd. Plasser roboten pa basestasjonen med moppen vendt mot
vaskebrettet. Deretter hgrer du et talevarsel nar roboten kobles til
stasjonen. Etter at roboten er fulladet, forblir statusindikatorene pa
roboten og basestasjonen tent i 10 minutter fgr de dimmes.

Merk: Det anbefales & lade roboten helt opp fagr den tas i bruk for farste
gang. Hvis roboten ikke kan slas pa etter at batteriet er utladet, kobler du
roboten manuelt til stasjonen for & lade den.
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Far bruk

5. Tilsett rengjgringsmiddelet 6. Tilsett vann i rentvannstanken
(1) Ta av stevbeholderdekselet og trekk ut det automatisk Ta ut rentvannstanken fra basestasjonen og fyll den opp med rent
vaskemiddelrommet. vann. Installer den deretter tilbake i basestasjonen.

(2) Apne det gvre lokket p& rommet og tilsett rengjgringsmiddelet.
(3) Lukk lokket pa rommet, sett det tilbake i basestasjonen, og
sett deretter pd igjen stgvbeholderdekselet.. Rengjgringsmiddelet
tilsettes automatisk mens den arbeider.

Merk: Ikke tilsett varmt vann i vanntanken, siden dette kan fgre til at tanken
Merk: blir deformert.
- Det automatiske vaskemiddelrommet kan fylles med rengjgringsmiddel
for bruk. Ikke tilsett annen vaeske enn det offisielt godkjente
rengjgringsmiddelet for a forhindre funksjonsfeil.
- Installer det automatiske vaskemiddelrommet til det klikker p& plass.
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Koble til Dreamehome-appen

1. Last ned Dreamehome-appen

Skann QR-koden pa roboten eller sgk etter <Dreamehome» i
appbutikken for a laste ned og installere appen.

Merk:

- Bare 2,4 GHz Wi-Fi stgttes.

- Pa grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan de faktiske
operasjonene avvike fra setningene i denne bruksanvisningen. Fglg
instruksjonene i den gjeldende appversjonen.
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2. Legg til enhet

Apne Dreamhome-appen, trykk p& «Skanne QR-kode for & koble
til» og skann den samme QR-koden pé& roboten igjen for a legge til
enheten. Fglg instruksjonene for a fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.

Merk: For a tilbakestille Wi-Fi, gjentar du trinn 2 og falger deretter
instruksjonene for a fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.

o Wi-Fi-indikator

- Blinker sakte:
Skal tilkobles

- Blinker raskt:
Tilkobler

- Pa: Tilkoblet




Bruk

Sla pa/av

Trykk og hold inne () -knappen i 3 sekunder for & sla pa roboten.
Strgmindikatoren forblir tent. Eller plasser roboten pa basestasjonen
ved & justere ladekontaktene til roboten med de pa basestasjonen.
Deretter slar roboten seg pa automatisk og begynne & lade. For a
sla av roboten, flytter du roboten bort fra basestasjonen og trykker
pad og holder inne () -knappen i 3 sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for farste gang, falger du
instruksjonene i appen for raskt & lage et kart. Roboten vil begynne
a kartlegge uten rengjaring. Nar roboten kommer tilbake til
basestasjonen, er kartleggingsprosessen fullfgrt og kartet lagres
automatisk.

Na&r roboten er i bruk, kan du trykke pa en vilkarlig knapp for a sette
den péa pause.

Hvis roboten er satt pa pause i mer enn 10 minutter, gar den
automatisk i dvalemodus. Alle indikatorer pa roboten slar seg av.
Trykk pa en vilkarlig knapp péa roboten, eller trykk pa appen for &
vekke roboten.

Merk: Hvis roboten settes pa pause og plasseres pa basestasjonen, vil den
gjeldende rengjgringsprosessen avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjgring

Nar robotstgvsugeren har for lite batteri, gar den automatisk tilbake
til basestasjonen for lading. Etter & ha ladet til riktig batteriniva,
gjenopptar den uferdige rengjgringsoppgaver.

Merk:Aktiver den i appen for & bruke denne funksjonen.

Ikke forstyrr-modus

Nar roboten er satt til Ikke forstyrr-modus, forhindres den fra &
gjenoppta rengjgringen. Ikke forstyrr-modus er deaktivert som
standard. Du kan bruke appen til & aktivere Ikke forstyrr-modus eller
endre Ikke forstyrr-perioden. Ikke forstyrr-perioden er fra kl. 22:00
til kl. 08:00 som standard.

Merk:

- Planlagte rengjgringsoppgaver utfgres som normalt i Ikke forstyrr-
perioden.

- Roboten gjenopptar rengjagringen der den slapp etter at Ikke forstyrr-
perioden utlgper.

Omraderengjaring

Na&r roboten er i standby, trykker du kort pa £ -knappen for a
aktivere omraderengjgringsmodus. | denne modusen rengjgr
roboten et kvadratisk omrade pa 1,5 x 1,5 meter rundt seg, og gar
tilbake til startpunktet ndr omraderengjgringen er fullfert.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter & reagere eller ikke kan slas av, trykker du pa
og holder nede () -knappen i 10 sekunder for & tvinge den av.
Trykk deretter pa og hold inne () -knappen i 3 sekunder for & sl& pa
roboten.
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Bruk

Stgvsuge og moppe

Merk: Nar du bruker moppeenheten for fgrste gang, utfgrer roboten
«Stgvsuge og moppe»-oppgaven som standard.

1. Starte rengjgring

Trykk pa () -knappen pé roboten eller bruk appen for & fa
robotstgvsugeren til & starte fra basestasjonen. Deretter
planlegger roboten den optimale rengjgringsruten og utfagrer
rengjgringsoppgaven basert pa det opprettede kartet.

Merk:

- For & sikre at roboten enkelt returnerer til basestasjonen etter rengjgring,
anbefales det & fa roboten til & starte fra basestasjonen.

- Vent et gyeblikk mens moppeputene rengjgres fgr robotstgvsugeren starter
moppingen.

- Ikke flytt basestasjonen, rentvannstanken, skittenvannstanken eller
vaskebrettfilteret mens den er i drift.

- Varmtvannsrengjgring kan aktiveres i appen for rengjgring av moppeputer,
som gjelder for alle moduser. For & unnga skalding ma du ikke bergre
vannutlgpet nar funksjonen er pa.

2. Automatisk moppevask

Under rengjgring vil roboten automatisk ga tilbake til basestasjonen
for & vaske moppeputene, basert pa rengjgringsfrekvensen for
moppeputer spesifisert i appen. Basestasjonen fyller automatisk
robotens vanntank og roboten gjenopptar rengjgringen.




Bruk

3. Tem stgvboksen automatisk og vask og tgrk moppeputene

Etter at robotstgvsugeren har fullfert en rengjgringsoppgave og
gar tilbake til basestasjonen for a lade, begynner basestasjonen
automatisk & temme stgvdunken fgr den rengjer og terker
moppeputene.

Merk:

- Hvis den automatiske tammefunksjonen er slatt av i appen, vil ikke
basestasjonen automatisk temme stgvdunken.

- Basestasjonen tammer stgvdunken i henhold til innstillingene i appen.

4. Rengjgr skittenvanntanken

Etter at robotstgvsugeren har fullfert oppgaven, ma du rengjgre
skittenvannstanken for a forhindre lukt.

Mopping etter stavsuging

Aktiver mopping etter stgvsuging-funksjonen i appen, og roboten
fijerner automatisk moppeenheten pa basestasjonen for a stavsuge
gulvet. Etter at stavsugingen er fullfgrt, gar roboten tilbake til
basestasjonen for a installere moppen og basestasjonen temmer
automatisk stevdunken. Deretter begynner roboten & moppe etter
at hovedbgrstene og sidebgrsten er hevet.

Kun stgvsuge

Aktiver stgvsugingsfunksjonen i appen, og roboten fjerner
automatisk moppeenheten pa basestasjonen og starter stgvsuging.

Aktiver moppefunksjonen i appen, og roboten kontrollerer
automatisk om moppen er installert pa basestasjonen. Hvis
ikke, installerer roboten moppen og begynner & moppe etter at
hovedbgrstene og sidebgrsten er hevet.
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Rutinemessig vedlikehold

For a holde roboten i god stand, anbefales det & se bruken av tilbehgr i appen eller falgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Del Vedlikeholdshyppighet | Bytteperiode Del Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode
Skittenvannstank Etter hver bruk , Stgtfangervindu
Rentvannstank
Hovedbgrster Hver 6. til 12. maned stotfanger
Stgvdunkens filter En gang hver 2. uke Hver 3. tiL6. m&ned Robotens automatiske En gang hver maned
Sidebarste vers.tte.mane vannpafyllingsinntak
Moppeputeholdere / Robotens bunn /
Vaskebrettfilter Enngang hver 1. til 2.
maned Stgvdunk
Basestasjonens
signalomrade Hovedhjul Rengjgr ved behov
Ladekontakter
Automatiske Hjelpeklatrehjul
temmingsventiler .
Stgvpose Hver 2. til 4. maned
Omnidireksjonelt hjul /
Kantsensor En gang hver maned Moppeputer / Hver 1. til 3. maned
Laseravstandssensor » ) .
(LDS) Avleiringshemmer Hver 18. til 36. maned
3D-dobbeltlinjelaser-
sensorer Merk: Hyppigheten av vedlikehold og utskifting avhenger av faktisk bruk.
Teppesensor Hvis det oppstar et unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, anbefales
raskt vedlikehold eller utskifting.
Trappesensorer
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Rutinemessig vedlikehold

Vaskebrettfilter

1. Ta ut roboten og fjern vaskebrettfilteret etter at 3. Bruk appen eller trykk pa OO -knappen for & returnere roboten til
moppeputerengjgringen er fullfart. basestasjonen, eller sett roboten tilbake manuelt.

2. Skyll vaskebrettfilteret med rent vann, tark det rent, og installer
det deretter pa vaskebrettet.
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Rutinemessig vedlikehold

1. Fjern stgvtankdekselet og kast stgvposen. 3. Installer en ny st@vpose.

' S

Merk: Ved a trekke opp handtaket vil posen forsegles for a forhindre at stav
og smuss utilsiktet faller ut.

2. Fjern st@v og rusk fra filteret med en tarr klut. 4. Sett pa plass stovtankdekselet.
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Rutinemessig vedlikehold

Hovedbgrster

1. Trykk barstevernklipsen innover for & fierne bgrstevernet og laft 3. Med pilene pé& skjermen vendt oppover, setter du
barstene ut av roboten. hovedbgrsteholderen inn i sporene nedover pa en skrd mate.

2. Trekk ut bgrstene som vist i figuren. Bruk det medfglgende 4. Sentrer den fremre enden av bgrstevernet med sporet, sett den
rengjgringsverktgyet for a fijerne evt. har som er filtret i barstene. inn nedover pa en skrd mate og trykk den deretter pa plass.

Etter rengjgring setter du barstene tilbake i hovedbgrsteholderen til

de klikker pa plass.

Merk: Veer forsiktig nar du trekker ut hovedberstene for & unnga skade.
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Rutinemessig vedlikehold

Omnidireksjonelt hjul

Skru av sidebgrsten med en skrutrekker, rengjgr haret fra barsten og
skru den deretter pa igjen.

Merk:
- Bruk et verktay slik som en liten skrutrekker for a skille akselen og dekket pa

omnidireksjonshjulet. Ikke bruk overdreven kraft.
Moppeputeholdere - Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og plasser det tilbake etter

Fjern og rengjer moppeputeholderne. atdet har tarket helt.
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Rutinemessig vedlikehold

Hjelpeklatrehjul og hovedhjul

1. Roter det ekstra klatrehjulet til «<UT»-pilen peker oppover, og trekk 3. Etter rengjgring roteres hovedhjulet for a sentrere de to pilene (se
figur @ ). Med «INN»-pilen vendt nedover, settes deretter venstre og

deretter ut hjulet.
hayre hjelpeklatrehjul inn til de klikker pa plass. (se figur @ ).

2. Bruk et egnet verktay for & rengjgre haret som er vikletinn i
hovedhjulet og hjelpeklatrehjulet.

4
=

_7
7S =
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Rutinemessig vedlikehold

Stevbeholder og filter

1. Apne robotdekselet og trykk pa stevbeholderklemmen for & fjerne
stevbeholderen.

3. Bank forsiktig pa kurven til filteret for a fijerne smuss.

Merk: Ikke forsgk a rengjere filteret med en barste, en finger eller en skarp
gjenstand. Dette kan forarsake skade.

4. Skyll stavdunken og filteret under rennende vann, og la tarke far

2. Fjern stgvdunkfilteret og tgm stgvdunken.
du installerer dem igjen.

Merk:
-Skyll stgvdunken og filteret kun med rent vann. Ikke bruk noe vaskemiddel.

-Bruk stevdunken og filteret kun nar de er helt tgrre.
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Rutinemessig vedlikehold

Robotsensorer

Tork av robotsensorene ved & bruke en myk og tarr klut, som vist i
figuren nedenfor:

o 3D-dobbeltlinjela-

sersensorer
Laseravstandssensor ) : o Stgtfangervindu
(LDS) e
o Kantsensor
o Stgtfanger

——o Teppesensor

Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten og
basestasjonen. Bruk en tarr klut til rengjgring.

Ladekontakter og signalomrade

Rengjgr ladekontaktene og signalomradet med en myk og tarr klut.

Automatiske tsmmingsventiler

Rengjgr de automatiske temmingsventilene pa roboten og
basestasjonen med en myk og ta@rr klut.
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Rutinemessig vedlikehold

Skittenvannstank

1. Fjern skittenvanntanken, apne lokket og hell ut det skitne vannet.

2. Skyll skittenvanntanken med rent vann, og bruk det medfalgende
rengjgringsverktgyet til & rengjgre den indre veggen av
skittenvanntanken.

Merk: Flytekulen i skittenvanntanken er en bevegelig del. Ikke bruk for mye
kraft nar du rengjgr den for & unnga skader.

Moppeputer

Fjern moppeputene fra moppeputeholderne for & skifte dem.

Roboten inneholder en hgyytelses litium-ion batteripakke. Sarg for
at batteriet forblir godt ladet for daglig bruk, for & opprettholde
optimal batteriytelse. Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre
periode, slar du den av og legger den bort. For a forhindre skader
fra overutlading, lades roboten minst én gang hver tredje maned.



Feilsgking

Problem

Lgsning

Roboten slar seg
ikke pa.

Det er lite batteri. Lad opp roboten p& basen og prav deretter pa nytt.
Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy. Det anbefales & bruke apparatet ved en temperatur
mellom 32 °F (0°C) og 104 °F (40 °C).

Roboten vil ikke
lade.

Basestasjonen er ikke koblet til stram, sgrg for at begge endene av strgamledningen er riktig tilkoblet.
Kontakten mellom ladekontaktene pa basestasjonen og robotstavsugeren er darlig, rengjgr
ladekontaktene.

Kontroller om det er fremmedlegemer ved kontaktene til roboten og fjern eventuelt fremmedlegemer.

Roboten klarer ikke

Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at passordet som brukes for & koble til Wi-Fi-nettverket er riktig.

Roboten stagtter ikke en 5 GHz Wi-Fi-tilkobling. S@rg for at roboten er koblet til en 2,4 GHz Wi-Fi-tilkobling.

Wi-Fi-signalet er svakt. Sgrg for at roboten er i et omrade med god Wi-Fi-dekning.

a koble L Wi-Fi. Roboten er kanskje ikke klar til & konfigureres. Avslutt og ga inn i appen pa nytt, og prgv igjen som
instruert.
Basestasjonen kobles fra strgm eller flyttes nar roboten ikke er pa den. Koble basestasjonen til
stramforsyningen eller plasser roboten pd basestasjonen for a lade.

Robotstgvsugeren

kan ikke finne
og returnere til
basestasjonen.

Det er for mange hindringer rundt basestasjonen. Plasser basestasjonen i et mer dpent omrade.

Flytting av roboten kan fgre til at den endrer posisjon pa egen hand, og den lager et nytt kart dersom
omplasseringen mislykkes. Hvis roboten er for langt fra basestasjonen, kan det vaere den ikke returnerer
av seg selv til basen. |1 s& fall m& du manuelt plassere roboten pa basestasjonen.

Terk av signalomradet pa basestasjonen for a fierne stav eller rusk.
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Feilsgking

Problem

Lgsning

Roboten setter seg fast
foran basestasjonen og
kan ikke ga tilbake til
den.

Kontroller om det er nok plass pa begge sider eller foran basestasjonen for & hindre at roboten blir blokkert.
Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at daren er lukket.

Roboten kan gli hvis gulvet foran basestasjonen er for vatt. Rengjar i sa fall overflgdig vann fgr du praver
igjen.

Det anbefales & flytte basestasjonen til et annet sted og prgve pa nytt.

Sgrg for at rampens forlengelsesplate er ordentlig installert.

Roboten vil ikke sla seg
av.

Roboten kan ikke slds av nar den lader. Det anbefales & flytte robotstavsugeren fra basestasjonen, og
deretter trykke og holde inne (/) -knappen i tre sekunder for & sla den av.

Hvis roboten ikke kan sl&s av ved & utfgre trinn 1, trykker du p& og holder inne () -knappen i 10 sekunder for
a tvinge roboten av. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstatten.

Ladehastigheten er lav.

Det tar omtrent 3,5 timer a lade roboten helt nar batteriet er lavt.

Hvis du bruker roboten ved temperaturer utenfor det spesifiserte omradet, reduseres ladehastigheten
automatisk for a forlenge batteriets levetid.

Ladekontaktene pa bade roboten og basestasjonen kan vere skitne, terk dem av med en tarr klut.

Stgyen gker mens
roboten er i drift.

Kontroller om stgvdunkfilteret er tilstoppet. Hvis ja, rengjar den eller bytt den ut.

En hard gjenstand kan sette seg fast i hovedbgrstene eller i stavdunken. Kontroller og fjern eventuelle harde
gjenstander.

Hovedbgrstene eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret. Kontroller og fijern eventuelle fremmedobjekter.

Bytt sugemodus til Standard eller Stille.

Roboten beveger seg
uten & fglge den angitte
ruten.

Gjenstander som strgmledninger og tgfler bagr organiseres fgr du bruker roboten.

Arbeid pa vate og glatte overflater far hovedhjulet til & skli. Det anbefales a tarke de vate stedene fgr du
bruker roboten.

Terk av stgtfangervinduet og 3D-dobbeltlinjelasersensorene pa roboten med en ren, myk og terr klut for a
holde dem rene og uhindret.
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Feilsgking

Problem

Lgsning

Roboten gar glipp av
rommene som skal
rengjgres.

Serg for at dgrene til rommene som skal rengjgres er apne.
Omradet i rommet som skal rengjgres kan vaere vatt og glatt, noe som far roboten til & skli og fungere
unormalt. Tark gulvet fgr du bruker roboten.

Roboten vil

ikke gjenoppta
rengjgringen etter
lading.

Serg for at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-modus, som forhindrer at den fortsetter rengjgringen.

Roboten gjenopptar ikke rengjgringen etter at du manuelt har plassert roboten pa basestasjonen, eller
har sendt roboten til lading via appen eller (> -knappen.

Stasjonen kan ikke
temme stgvdunken

Kontroller om stgvposen i stavtanken er full.
Hvis stavposen ikke er full, ma du kontrollere om det er noen hindringer ved auto-tsmmeventilene til

automatisk. robotstavsugeren, basestasjonen eller stavdunken. | sa fall ma den blokkerte delen ryddes.
Kontroller om forseglingen pa skittenvannstanken er las eller ikke riktig installert, og tilbakestill den i sa
Vannivaet i fall manuelt. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstatten.
vaskebrettet er Trykk forsiktig ned péa skittenvanntanken for & sikre at den er riktig installert.
unormalt. Ta av vaskebrettfilteret, kontroller om avlgpet er blokkert og rengjar det.

Kontroller rengjgringsmiddelet. Ikke tilsett annen veeske enn det offisielt godkjente rengjaringsmiddelet.

Moppeputeholderen
heves unormalt.

Fjern moppeputeholderen for & kontrollere om det sitter fast fremmedlegemer i den, og prgv & starte
roboten pa nytt. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstatten.

Det er vann under
rentvannstanken eller
rundt pakningen.

Na&r du tar ut rentvannstanken, kan det veere igjen litt vann i rgret under tanken eller rundt pakningen.
Dette er normalt. Terk av med en myk klut.

For mer hjelp kan vi kontaktes via https://global.dreametech.com
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Spesifikasjoner

Under normal bruk far dette utstyret holdes i en avstand pa minst
20 cm mellom antennen og brukerens kropp.
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lading og tarking)

Modell RLL74CE Modell RCLEO101-1

Ladetid Ca. 3,5 timer Nominellinngang 220-240V ~ 50-60 Hz

Nominell spenning 14,4V = Nominell utgang 20V=2A

Nominell effekt 75 W Nominell ?ffekt (under 700 W
stgvtgmming)

Driftsfrekvens 2400 - 2483,5 MHz Nominell effekt (under 1160 W
varmtvannsrengjgring)

Maksimalt utgangseffekt < 20 dBm Nominell effekt (under 87 W

Merk:

- Nominell effekt (under varmtvannsrengjgring) avgjgres av
effektverdien i den representative perioden (vanntemperatur 25 °C).

- Nominell effekt (under lading og tarking) avgjares av
effektverdien under full belastningsperiode.




Avhending og fjerning av batteri

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder stoffer som er skadelige for miljget. Fgr du avhender batteriet, ma du sgrge for at
batteriet fiernes av kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet fgr det avhendes;
- apparatet ma kobles fra stremnettet nar du tar ut batteriet;

- batteriet m& avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:

For du tar ut batteriet, ma du koble fra stremmen og temme batteriet s@ mye som mulig.
Brukte batterier ma avhendes hos et passende gjenvinningsanlegg.
Ikke utsett batteriet for haye temperaturer for & unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan veeske lekke fra batteriet. Hvis det oppstar kontakt m& du skylle med vann og kontakte lege.

Veiledning for fjerning:

1. Snu roboten, bruk et riktig verktay for a fjerne skruene pa baksiden av roboten, og fjern deretter dekselet.
2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet for & fjerne batteriet.

EE-informasjon
Alle apparatene utstyrt med symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal
ﬁ blandes med usortert husholdningsavfall. Du bgr heller beskytte menneskers helse og miljget ved & overlevere kassert utstyr til
mmm  ctutpektinnsamlingspunkt for resirkulering av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt av myndighetene eller lokale myndigheter.
Riktig avhending og resirkulering bidrar til & forhindre mulige negative konsekvenser for miljget og menneskers helse. Kontakt
installatgren eller lokale myndigheter for mer informasjon om plasseringen, samt vilkar og betingelser for slike innsamlingssteder.
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Sakerhetsinformation

For att undvika elektriska stétar, brand eller skador orsakade av felaktig anvandning av apparaten, las bruksanvisningen
noggrant innan du anvander apparaten och spara den for framtida referens.

Anvandningsbe-
gransningar

259

-Denna produkt bor inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer med

fysiska, sensoriska eller intellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/
kunskap utan 6verinseende av en foralder/vardnadshavare for att sakerstalla
sdker anvandning och for att undvika risker. Rengoring och underhall far inte
utféras av barn utan tillsyn.

- Apparaten far endast anvdndas med den stromférsérjningsenhet som foljer

med apparaten.

-Den har apparaten innehaller batterier som endast kan bytas ut av fackman.
-Ta bort féremal frdn omradet som ska rengdras. Barn far inte leka med

apparaten. Sakerstdall att barn och husdjur halls pa sdkert avstand fran roboten
nar den ar i drift.

-Undvik att installera, ladda eller anvanda apparaten i badrum eller runt pooler.
-Den har apparaten ar endast avsedd for golvrengdring i hemmiljé. Anvand den

inte utomhus, pa icke-golvytor eller i kommersiella eller industriella miljoer.

-Kontrollera att apparaten fungerar korrekt pa en lamplig plats. | annat fall ska

du inte anvdnda enheten.

-0Om stromkabeln ar skadad maste den bytas ut mot en sarskild sladd eller

enhet som finns tillganglig hos tillverkaren eller dess servicepersonal.

-Anvand inte roboten i ett omrade hdngande ovan markniva utan

skyddsbarriar.



Sdkerhetsinformation

Anvandningsbe-
gransningar

-Placera inte roboten upp och ner. Anvand inte LDS-kdpan, robotkapan eller

stotfangaren som handtag for roboten.

-Roboten ska anvandas i miljder med en omgivningstemperatur éver 0 °C och

under 40 °C. Sakerstall att det inte finns ndgon vatska eller klibbig substans pa
golvet.

-For att forhindra att det uppstar skador fran att roboten fastnar bér du ta

bort l6sa foremal och sladdar fran golvet ldngs rengdringsrutten innan du
anvander roboten.

-Ta bort dmtdaliga eller sma féremal fran golvet sa att roboten inte krockar med

dem och skadar dem.

-Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotarnas sugéppning.
-Forvara rengoringsverktyget utom rackhall for barn.

-Anvand inte roboten i ett rum dar spadbarn eller barn sover.

-Placera inte barn, husdjur eller ndgot foremal pa roboten oavsett om den star

stilla eller ror sig.

-Endast rent vatten och officiellt godkant rengéringsmedel far tillsattas i

renvattentanken. Ingen annan vatska (t.ex. alkohol eller desinficeringsmedel)
far tillsattas. Pa flaskan med rengéringsmedlet anges hur stor mangd
rengoringsmedel som far tillsattas i det rena vattnet. Forvara rengéringsmedlet
utom rackhall for barn.

-Anvand inte roboten for att rengora brinnande féoremal. Anvand inte roboten

for att plocka upp brandfarliga eller brannbara vatskor, fratande gaser eller
outspadda syror eller ldsningsmedel.
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Sakerhetsinformation

261

Anvandningsbe-
gransningar

Batterier och
laddning

-Dammsug inte harda eller vassa féremal. Anvand inte apparaten for att plocka

upp féremal som stenar, stora pappersbitar eller ndgot som kan tappa till
apparaten.

- Stickkontakten maste dras ur vagguttaget innan du rengor eller underhaller

apparaten.

-Torka inte av roboten eller basstationen med en vat trasa eller skélj dem med

vatska. Efter rengdring av tvattbara delar, torka delarna helt innan du satter
tillbaka dem och anvander dem.

-Anvand apparaten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare ar

ansvariga for forlust eller skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning
av denna produkt.

-Anvand inte ett batteri eller en basstation fran tredje part. Roboten kan endast

anvandas med basstationsmodell RCLEO101-1.

-FOrsok inte ta isdr, reparera eller modifiera batteriet eller basstationen pa egen

hand.

-Placera inte basstationen nara en varmekalla.
-Anvand inte en vat trasa eller bléta hander for att torka eller rengéra

basstationens laddningskontakter.

-Kassera inte gamla batterier pd ett felaktigt satt. Batterier som forbrukats ska

kasseras pa ldmplig atervinningscentral.

-0Om stromsladden skadas eller gar sonder maste du sluta anvanda den direkt

och kontakta kundservice.



Sdkerhetsinformation

Batterier och -Sakerstall att roboten ar avstangd nar den transporteras och férvaras i
laddning originalférpackningen om majligt.
-Om roboten inte ska anvandas under en langre tid bor du ladda den helt,
sedan stdnga av den och forvara den pa en sval och torr plats. Ladda om
roboten minst en gang var 3:e manad for att undvika 6verurladdning av

batteriet.
Lasersdkerhetsin- -Lasersensorn i denna produkt uppfyller standardkraven IEC 60825-1:2014/EN
formation 60825-1:2014/A11:2021 for laserprodukter i klass 1. Undvik direkt 6gonkontakt

med den under anvandning.
LASERPRODUKT KLASS 1
LASERPRODUKT FOR KONSUMENTBRUK
EN 50689:2021

ﬁ Endast for inomhusbruk

Las bruksanvisningen

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. intygar hdrmed att radioutrustningen av typ RLL74CE 6verensstammer med direktiv 2014/53/EU. Den
fullsténdiga texten till EU-férsakran om Gverensstdmmelse finns pa foljande webbadress: https://global.dreametech.com
Om du vill ldsa en utforlig e-anvéandarhandbok, ga till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Produktoversikt

Forpackningens innehall

Andra tillbehor

e iR

Stromkabel Basstationsrampens  Bruksanvisning Fack med

Dammpase x 2
. forlangningsplatta automatiskt (1 forinstallerad)

rengéringsmedel
(forinstallerad)

prrre I —— Y

WG

reEE St

,_E:_—_:%_, Moppdyna x 2 Hallare for Filter till tvattbrada Rengéringsmedel  Rengdringsverktyg
Basstation (forinstallerad) moppdyna x 2 (forinstallerad)
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Produktoversikt

Robot

© (JFlackrengdringsknapp
- Tryck for att starta fldckrengéring

o (hKnapp fér strém/rengéring

- Hall den intryckt i tre sekunder for att sla pa eller stdnga av
- Tryck for att starta rengéringen efter att roboten har slagits pa

o O Dockningsknapp

- Tryck for att skicka roboten tillbaka till basstationen
- Hallden intryckt i tre sekunder for att inaktivera barnlaset

Statusindikator

- Helt vit: Rengdringen eller stadningen slutférdes

- Blinkande vit: Laddar (inte svagt batteri)

- Fast orange sken: Standbylage vid lagt batteri eller pausad vid
lagt batteri

- Andning Orange: Laddar (lagt batteri)

- Blinkande orange: Fel

Obs:

- Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nar den
stadar eller aker tillbaka for att ladda.
- Barnlas kan aktiveras/inaktiveras via appen Dreamehome.
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Produktoversikt

Robot och sensorer

—— o Aterstallningsknapp
- Tryck och héll ned
i 3 sekunder for att

Kdpa o 2 3lla ti ik-
o Extra LED-lampor p aterstalla till fabrik
Laddningskontakter o—— sinstallningarna
o Al IR-kamera
\\ ° Al HD-kamera o Wifi-indikator
o Mikrofoner
Lo LDS-lock
— NS o Laseravstandssensor (LDS) ° Kantsensor
i o Inlopp for
J Stotfangare automatisk
Ventil for automatisk vattenpafyllning
o Fonster for stotfangare témning
o Kontakter

o 3D-lasersensorer med
dubbla linjer
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Produktoversikt

Robot och sensorer

Trappsensorer
I
Mattsensor o—— o Vridbart hjul
Sidoborste med o——|
férldngningsenhet

Borstskydd [ ¢ 1 = o Huvudborstar
Klatterhjul o—{1=} 511 P— xteernjut
Huvudhjul B R Huvudhjul

MopExtend-enhet o—

o Klamma for borstskydd

o Monteringshal for mopphallare

Dammbehallare

Dammbehalla- omr&de for o
rens fastkldamma i
Ventil for o montering
automatisk av mopp

témning ', Filterfaste

Filter ©

nans hallare Moppdyna

Moppdy
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Produktoversikt

R

Kapao——1—

-
Smutsvattentank o———— ! ]

Renvattentank o

A

74

Lock pd dammbehallaren o

Tvattbrada o

I

Filter till tvattbrada o——— S

Forlangningsplatta ramp e———

Il
==
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Smutsvattentank

Kldmma for
vattentank
Flottdrkulan

o Klamma for
vattentank

o Vattenror

o Filter
o Kalkhdmmare
o Flottor



Produktoversikt

—— o Statusindikator

* Helt vit: Basstationen ar o Plats reserverad for anslutning

av vattenanslutningssatsen
for automatisk pafyllning och

ansluten till strom
- Fast orange sken:

Q.? Basstationen har ett fel R
i témning
0—F—— I:PA
O 0: AV
Stromforsorjningsport
Fack med o N ) W ﬂ | ' jningsp
automatiskt ‘& o Dammpasens — Férvaringsficka for
rengoéringsmedel \’ plats stromsladd
Filter —
Ventiler fore

o Laddningskontakter

—oUtloppft')r % ° D ¢

automatisk -
vattenpéafyllning

automatisk tbmning
Signalomrade o

Obs: Vattenanslutningssatsen for automatisk pafyllning och témning maste
kdépas separat. (Endast tillgangligt i specifika regioner)
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Forbereda ditt hem

Innan rengéring paborjas, ska instabila, dmtaliga, vardefulla eller farliga
foremal plockas bort, och kablar, trasor, leksaker, harda foremal och vassa

Innan du startar rengéringen bor ett fysiskt hinder placeras vid kanten av
trappan for att sakerstalla en saker och smidig drift av roboten.

foremal rensas fran marken for att undvika att bli insnarjd, repad eller
omkullvélt av roboten och orsaka skador.

Oppna dorren till det rum som ska rengéras och stall méblerna pa sin ratta
plats for att frigéra mer utrymme.

R | ann
2V 4 S

For att undvika att roboten inte kdnner igen omraden som behdéver rengéras
ska du inte sta framfor roboten, troskeln, korridoren eller tranga platser.

Obs:
- Nar du anvander roboten for forsta gangen, folj den under rengéringen for att ta bort eventuella hinder i tid.

- Den extra LED-lampan ger extra ljus i svagt upplysta miljoer.

269

- Harda foremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar, eller vassa foremal som byggavfall, krossat glas och spikar ska inte dammsugas upp, annars kan

underlaget skrapas.



Innan anvandning

1. Placera basstationen och anslut till ett eluttag 2. Montera rampens forldngningsplatta

Placera basstationen pa en plats som ar s& 6ppen som mdgjligt och
med bra wifi-tackning. Lamna tillrackligt med utrymme enligt bilden
och ta bort alla foremal i det skuggade omradet. Satt i stromkabeln
i basstationen och anslut den till uttaget.

Filter till tvattbrada

Obs: Se till att tvattbradefiltret ar installerat pa plats.

° |1 PA
i 0: AV
=

0 Satt i stromkabeln ordentligt

- 4@ uppat tills indikatorn tands.
Obs:

- Se till attinga foremal kan blockera signalomradet.
- For att forhindra att vattenflackar vater tragolv eller mattor, rekommenderas
att placera basstationen pa kakelgolv eller marmorgolv.

~
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Innan anvandning

3. Ta bort skydden pa roboten samt montera 4. Anslut roboten till basstationen

moppanordningen Hall knappen () pa roboten intryckt i tre sekunder for att sl& pa

den. Placera roboten pa basstationen med moppenheten vdnd mot
tvattbradan. Sedan hor du ett rostmeddelande nar roboten lyckats
ansluta till basstationen. Efter att roboten ar fullt laddad kommer
statusindikatorerna pa roboten och basstationen att forbli tdnda i
tio minuter och sedan déampas.

Obs: Vi rekommenderas att ladda roboten fullt ut innan du anvander den foér
forsta gangen. Om roboten inte kan slas pa nar batteriet ar urladdat kan du
manuellt ansluta roboten till stationen for att ladda den.
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Innan anvandning

5. Fyll pa rengéringslésningen 6. Hall i vatten i tanken for rent vatten
(1) Ta bort locket pa dammbehallaren och dra ut facket med Ta ur den rena vattentanken ur basstationen och fyll upp tanken
automatiskt rengéringsmedel. med rent vatten. Installera sedan tillbaka den i basstationen.

(2) Oppna fackets 6vre lock och tillsatt rengéringsmedlet.

(3) Stang locket till facket, satt tillbaka det i basstationen och satt
sedan tillbaka locket pa4 dammbehallaren. Rengéringsmedlet ldggs
automatiskt till under arbetet.

Obs: Tillsatt inte hett vatten i vattentanken, eftersom detta kan géra att
Obs: tanken deformeras.
- Fack for automatisk rengéringsmedel kan fyllas med rengéringslésning
for anvandning. Tillsatt ingen annan véatska an det officiellt godkanda
rengdringsmedlet for att forhindra fel.
- Montera facket fér automatiskt rengéringsmedel tills det klickar pa plats.
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Ansluter till Dreamehome-appen

1.
Skanna QR-koden pa roboten, eller sék p& "Dreamehome” i

Ladda ner Dreamehome-appen

appbutiken for att ladda ner och installera appen.

Obs:
- Endast 2,4 GHz wifi stods.
- Pa grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de faktiska
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funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna handbok. Folj
instruktionerna i den uppdaterade versionen av appen.

2. Lagg till enhet

Oppna Dreamehome-appen, tryck pa "Skanna QR-koden fér att
ansluta” och skanna samma QR-kod pa roboten igen for att ldgga
till enheten. Folj anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

Obs: For att aterstalla wifi, upprepa steg 2 och f6lj sedan anvisningarna for
att slutféra wifi-anslutningen.

o Wifi-indikator

- Blinkar
langsamt: Kan
anslutas

- Blinkar snabbt:
Anslutning

- Pa: Ansluten




Bruksanvisning

Sla pa/av

Hall knappen () intryckt i tre sekunder fér att sla pa

roboten. Stromindikatorn forblir tand. Eller placera roboten

pa laddningsstationen genom att anpassa robotens
laddningskontakter till de pa laddningsstationen. Roboten kommer
déarefter att sla pa automatiskt och bérja ladda. Stang av roboten
genom att flytta den fran basstationen och hall sedan knappen ()
intryckt i tre sekunder.

Snabb kartldggning

Né&r du har konfigurerat natverket for forsta gangen foljer du
anvisningarna i appen for att snabbt skapa en karta. Roboten borjar
kartldgga utan att rengora. Nar roboten atervander till basstationen
har kartldggningen slutfoérts och kartan sparas automatiskt.

Pausa/Vilolage

Nd&r roboten ar igang kan du trycka pa valfri knapp for att pausa den.

Om roboten pausar i mer an tio minuter gar den automatiskt in i
vilolage. Alla indikatorer pa roboten sténgs av. Tryck pa valfri knapp
pa roboten, eller anvénd appen for att vacka roboten.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa basstationen avslutas den pagaende
rengoéringsuppgiften.

Ateruppta rengoring automatiskt

Om batterinivan ar for ldg kommer roboten automatiskt ga tillbaka
till basstationen for att ladda. Efter laddning till ldmplig batteriniva
aterupptar den oavslutade rengoringsuppagifter.

Obs:0Om du vill anvanda funktionen aktiverar du den i appen.

Stor ej-ldge (DND)

Né&r roboten &r installd pa Stor ej-ldge (DND), kommer roboten

att forhindras fran att ateruppta rengéringen. Stér ej (DND)-laget

ar inaktiverat som fabriksstandard. Du kan anvanda appen for

att aktivera DND-laget eller andra DND-perioden. Stor ej (DND)-

perioden ar 22:00-8:00 som standard.

Obs:

- Den schemalagda rengdringen kommer att utféras som vanligt under DND-
perioden.

- Roboten aterupptar rengéringen dér den slutade senast efter att Stor-ej-
perioden (DND) tagit slut.

Flack-rengéring

Nd&r roboten &r i vanteldge kan du trycka kort p& knappen £ 3 for
att aktivera flackrengoringslaget. | det har laget rengér roboten
ett kvadratiskt omrade pa 1,5 x 1,5 meter runt den och atergar till
startpunkten nar Flack-rengdringen ar klar.

Omstart av roboten

Om roboten slutar att svara eller inte gar att stdnga av haller

du knappen () nedtryckt i tio sekunder fér att framtvinga en
avstangning. Tryck sedan p& knappen () och hall den nedtryckt i tre
sekunder for att sld pa roboten.
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Bruksanvisning

Dammsuga och moppa 2. Automatisk mopptvatt

Obs: Nar moppenheten anvands for férsta gangen utfér roboten "Dammsuga Under rengéringen kommer roboten automatiskt att atervanda

och moppa”-uppgiften som standard. till basstationen for att tvatta sina moppdynor baserat pa den
rengdringsfrekvens for moppdynor som har angivits i appen.

1. Starta reng6ringen Basstationen kommer automatiskt att fylla p& robotens vattentank,

Tryck pa knappen () pa roboten eller anvand appen for att fa och roboten aterupptar rengdringen.

roboten att starta fran basstationen. Sedan kommer roboten att
planera den optimala stadrutten och utfora stdduppgiften utifran
den skapade kartan.

Obs:

- FOr att det ska vara enkelt for roboten att atervanda till basstationen nar
staddningen ar klar, rekommenderar vi att du startar den fran basstationen.

- Innan roboten bérjar moppa kommer moppdynorna att rengéras, var god
avvakta.

- Flytta inte basstationen, renvattentanken, smutsvattentanken eller
tvattbradefiltret under drift.

- Varmvattenrengdring kan aktiveras i appen for rengéring med moppdynor,
vilket galler for alla ldgen. For att undvika skallning, rér inte vid
vattenutloppet nér funktionen &r pa.
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Bruksanvisning

3. Td6m dammbehallaren automatiskt och tvatta och torka
moppdynorna

Efter att roboten har avslutat en reng6ringsuppgift och atervant
till basstationen for att ladda, kommer basstationen automatiskt
att borja tomma dammbehallaren och sedan rengéra och torka
moppdynorna.

Obs:

- Ar funktionen automatisk témning avstangd i appen kommer basstationen
inte automatiskt att tomma dammbehdllaren.

- Basstationen tommer dammbehallaren i enlighet med installningen i
appen.

4. Rengdr den anvanda vattentanken

Ndar roboten har slutfort sin uppgift kan du rengéra
smutsvattentanken for att férebygga lukt.

Moppa efter dammsugning

Aktivera funktionen att moppa efter dammsugning i appen.
Roboten tar automatiskt bort moppsatsen i basstationen for att
kunna dammsuga golvet. Nar dammsugningen ar klar atervander
roboten till basstationen for att installera moppen och basstationen
tdmmer automatiskt dammbehallaren. Darefter borjar roboten att
moppa efter att huvudborstarna och sidoborsten har hojts.

Endast dammsugning

Aktivera dammsugningsfunktionen i appen. Roboten tar
automatiskt bort moppsatsen i basstationen och bérjar
dammsuga golvet.

Endast moppning

Aktivera moppningsfunktionen i appen. Roboten kontrollerar
automatiskt om moppsatsen ar installerad i basstationen. Om inte,
kommer roboten att installera moppanordningen och bérja moppa
efter att huvudborstarna och sidoborsten har héjts.
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Rutinunderhall

For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du foljer tillbehdrsanvandning i appen eller féljande tabell for rutinunderhall.

Del Underhaéllsfrekvens Utbytesperiod Del Underhéllsfrekvens Utbytesperiod
Smutsvattentank Efter varje anvandning Fonster for

/ stotfangare
Renvattentank

: : Stotfangare

Huvudborstar Vacrje 6 till 12 .

manader Robotens inlopp En gang i m&naden
Dammbehallarens filter | EN 9&ng varannan vecka P fér automatisk

varje 3 till 6 vattenpafyllning
Sidoborste manader /

R Botten av roboten
Moppdynans hallare /
) e En gang i manaden eller Dammbehallare
Filter till tvattbrada varannan manad
Basstationens Huvudhjul Rengdr den vid behov
signalomrade B )
. Klatterhjul
Laddningskontakter
Ventiler for automatisk Dammpase Varje 2 till 4 manader
témning - - N
- - Moppdynor / Varje 1 till 3 manader
Vridbart hjul / Vare T8 T5E
R arje i

Kantsensor En gang i manaden Kalkhammare manader
Laseravstandssensor
(LDS) Obs: Underhalls- och utbytesfrekvensen beror pa faktisk anvandning. Om
3D—laser§gnsorer med ett undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bor underhall
dubbla linjer utforas eller delarna bytas ut utan dréjsmal.
Mattsensor
Trappsensorer




Rutinunderhall

Filter till tvattbrada

1. Ta ut roboten och ta bort tvattbradefiltret nar rengéringen av 3. Anvand appen eller tryck pa knappen O for att dterféra roboten
moppdynorna ar klar. till basstationen, eller satt tillbaka roboten manuellt.

2. Skolj tvattbradefiltret med rent vatten, torka av filtret och satt
tillbaka det i tvattbradan.
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Rutinunderhall

Dammpase

1. Ta bort dammbehallarens lock och kassera dammpasen. 3. Satti en ny dammpase.

' S

Obs: Genom att dra handtaget uppat férseglas pasen for att forhindra att
damm och skrap faller ut av misstag.

2. Ta bort damm och skrap fran filtret med en torr trasa. 4. Satt tillbaka dammtankens lock.
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Rutinunderhall

Huvudborstar

1. Tryck in bortskyddsklémmorna for att ta bort borstskyddet och 3. Med de skarmtryckta pilarna uppat, for in huvudborsthallaren i
lyft ur borstarna fran roboten. det avsedda utrymmet nedat i en vinkel.

2. Dra ut borstarna sa som visas pa bilden. Anvand det medféljande 4. Anpassa den framre anden av borstskyddet till det avsedda
rengoringsverktyget for att ta bort intrasslat har fran borstarna. utrymmet, for in det nedat i en vinkel och tryck sedan in det pa plats.
Efter reng6ring, tryck in borstarna ordentligt i huvudborsthallaren

tills de klickar pa plats.

Obs: Var forsiktig nar du drar ut huvudborstarna for att undvika skador.
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Rutinunderhall

Vridbart hjul

Skruva loss sidoborsten med en skruvmejsel, reng6r har fran
borsten och skruva sedan pa det igen.

Obs:

- Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att separera axeln och
dacket pa det vridbara hjulet. Anvand inte éverdrivet mycket kraft.

- Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt tillbaka det efter att

det har torkat helt.

Plocka bort och rengér moppdynans hallare.
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Rutinunderhall

Klatterhjul och huvudhjul

1. Vrid klatterhjulet tills "UT”-pilen pekar uppat och dra sedan ut
hjulet.

2. Anvand ett lampligt verktyg for att ta bort har som trasslat in
sig i huvudhjulet och klatterhjulet.

3. Efter rengdringen, rotera huvudhjulet for att anpassa de
tva pilarna (se Figur @ ). Satt sedan in det vanstra och hégra
klatterhjulet med "IN"-pilen nedat tills de klickar pa plats. (se

Figur @ ).
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Rutinunderhall

Dammbehallare och filter

1. Oppna luckan till roboten och tryck p& dammbehallarens klamma 3. Knacka forsiktigt pa filtrets korg for att rensa smutsen.
for att ta bort dammbehallaren.

Obs: Undvik att férsdka rengora filtret med en borste, ett finger eller vassa
foremal for forebyggande av skador.

2. Ta bort dammbehéllarens filter och tdém sedan dammbehallaren. 4. Skélj dammbehallaren och filtret med vatten och torka dem helt
innan du satter tillbaka dem.

1
' Obs:

- Skolj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten. Undvik att
anvanda nagot rengoéringsmedel.
- Anvand dammbehadllaren och filtret forst ndr de &r helt torra.
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Rutinunderhall

Robotsensorer

Torka av robotens sensorer med en mjuk och torr trasa som visas pa

bilden nedan:

o 3D-lasersensorer
med dubbla linjer

Laseravstands-
sensor (LDS)

o Fonster for
stotfangare

o Kantsensor
o Stotfangare

—o Mattsensor

Obs: En vat trasa kan skada kansliga delar i roboten och pa basstationen.
Anvand en torr duk fér reng6ring.

Laddningskontakter och signalomrade

Rengor laddningskontakterna och signalomradet med en mjuk och

torr trasa.

Ventiler for automatisk tomning

Rengor robotens sjalvtémningsventiler och stationen med en mjuk
och torr trasa. )

284



Rutinunderhall

Smutsvattentank

1. Ta bort smutsvattentanken, 6ppna locket och hall ut det
anvanda vattnet.

2. Skélj smutsvattentanken med rent vatten och anvand det

medféljande rengoéringsverktyget for att gora rent tankens insida.

Obs: Flottdrkulan i smutsvattentanken ar en rorlig del. Anvand inte for
mycket kraft ndr du rengér den for att undvika att skada den.
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Moppdynor

Ta bort moppdynorna fran héllarna néar du vill byta ut dem.

Roboten har ett hogpresterande litiumjonbatteri. Sakerstall att
batteriet ar valladdat for daglig anvandning for att bibehalla
optimal batteriprestanda. Om roboten inte anvands under en
langre tid bor du stanga av den och lagga undan den. For att
forhindra skada fran éverdriven urladdning boér roboten laddas
minst en gang var tredje manad.



Fels6kning

Problem

Lésning

Roboten startar inte.

Batteriet borjar ta slut. Ladda roboten pa basstationen och férsék sedan igen.
Batteriets temperatur ar for lag eller fér hég. Vi rekommenderar att apparaten anvands i en
omgivningstemperatur mellan 0 °C (32 °F ) och 40 °C (104 °F ).

Roboten laddar inte.

Basstationen ar inte ansluten till stromkalla. Sakerstall att bdda dndarna av stromkabeln ar korrekt
anslutna.

Laddningskontakterna pa basstationen ar daligt ansluten till roboten. Laddningskontakterna behdéver
rengoras.

Kontrollera om det finns ndgot frammande féremal vid robotens anslutningsdel och ta bort eventuella
frdmmande foremal.

Roboten ansluter
inte till wifi-
natverket.

Losenordet till wifi-natverket ar felaktigt. Kontrollera att l6senordet som anvands for att ansluta till ditt
tradlésa natverk ar korrekt.

Roboten stoder inte 5 GHz wifi-anslutning. Kontrollera att roboten ar ansluten till en 2,4 GHz wifi-
anslutning.

Wifi-signalen &r svag. Kontrollera att roboten befinner sig i ett omrdde med god wifi-téckning.
Roboten kanske inte ar redo att konfigureras. Avsluta appen, starta den pa nytt och forsok igen enligt
instruktionerna.

Roboten kan inte
hitta och atervanda
till basstationen.

Basstationen dar inte ansluten till stromkaélla eller flyttas runt ndr roboten inte r pa den. Anslut
basstationen till stromférsorjningen eller placera roboten pa basstationen for att ladda.

Det finns fér manga hinder kring basstationen. Placera basstationen i ett mer 6ppet omrade.

Att flytta roboten kan f& den att ompositionera sig sjalv, och den kommer att dterskapa en karta om
ompositioneringen misslyckas. Om roboten befinner sig for ldngt frdn basstationen kanske den inte kan
atergd automatiskt pa egen hand, och i sa fall kan roboten placeras manuellt pa basstationen.

Torka av signalomradet pa basstationen och avldgsna damm eller skrap.
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Fels6kning

Problem

Lésning

Roboten fastnar framfoér
basstationen och kan
inte atervanda till den.

Kontrollera om det finns tillréckligt med utrymme pa bada sidor eller framfor basstationen for att forhindra
att roboten blockeras.

Rutten for att atervanda till laddning &r blockerad, t.ex. &r dérren stangd.

Roboten kan halka om golvet framfor basstationen ar for blott. Om sa ar fallet, rengor éverflodigt vatten
innan du férsoker igen.

Vi rekommenderar att du flyttar basstationen till en annan plats och férsdker igen.

Sdkerstall att plattan till rampférlangningen ar korrekt installerad.

Roboten stangs inte av.

Roboten kan inte stdngas av nar den laddas. Vi rekommenderar att flytta roboten fran basstationen och hall
sedan knappen () intryckt i tre sekunder for att stdnga av den.

Om det inte géar att stdnga av roboten med steg 1 héaller du knappen () intryckt i tio sekunder for att
framtvinga en avstangning. Om problemet kvarstar kan du kontakta kundservice.

Laddningshastigheten
ar ldngsam.

Det tar cirka 3,5 timmar att ladda roboten helt nar batterinivan ar lag.

Om du anvander roboten i temperaturer utanfér det angivna intervallet kommer laddningshastigheten
automatiskt att sakta ner for att férldanga batteriets livslangd.

Laddningskontakterna pa bade roboten och basstationen kan vara smutsiga. Torka avdem med en mjuk
trasa.

Ljudet 6kar medan
roboten ar i drift.

Kontrollera om robotens dammfilter &r igentappt. Om sa ar fallet, reng6r den eller byt ut den.

Ett hart féremal kan ha fastnat i huvudborstarna eller dammbehdllaren. Kontrollera fér och ta bort alla
harda foremal.

Huvudborstarna eller sidoborsten kan trassla ihop sig. Kontrollera for och ta bort frammande féremal.
Stall om suglaget till Standard eller Tyst.

Roboten rér sig utan
att folja den angivna
rutten.

Saker som elkablar och tofflor bér ordnas innan du anvander roboten.

Om den kors pa vata hala ytor kommer huvudhjulet att slira. Det rekommenderas att torka vata ytor innan
du anvander roboten.

Torka av fonstret for stotfdngaren och sensorer fér 3D Dual linjelaser pa roboten med en ren mjuk och torr
trasa for att halla dem rena och obehindrade.
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Fels6kning

Problem

Losning

Roboten missar
rummen som ska
stadas.

Se till att dorrarna till de rum som ska rengéras ar 6ppna.
Ytan framfér rummet som ska rengoras kan vara vat och hal, vilket gor att roboten kan slira och sluta
fungera normalt. Torka golvet innan du anvander roboten.

Roboten aterupptar
inte rengdringen efter
laddning.

Kontrollera att roboten inte ar installd pa Stor-ej-ldget (DND), vilket hindrar den fran att dteruppta
rengoéringen.

Roboten aterupptar inte rengéringen efter att du manuellt har placerat roboten pa basstationen eller
skickat roboten till laddning via appen eller knappen (.

Stationen kan inte
automatiskt tomma
dammbenhallaren.

Kontrollera om dammpasen i dammbehallaren ar full.

Om dammsugarpasen inte ar full, kontrollera att det inte finns ndgot skrap vid de automatiska
tomningsventilerna pa roboten, stationen eller dammbehallaren. Om det finns skrép dar bor du rengoéra
den blockerade delen i tid.

Vattennivan i
tvattbradan ar
onormal.

Kontrollera om tatningen pa smutsvattentanken &r l6s eller inte korrekt installerad, och aterstall den
manuellt i sa fall. Om problemet kvarstar, kontakta eftermarknadsservice.

Tryck varsamt ned smutsvattentanken for att sakerstalla att den ar korrekt installerad.

Ta bort tvattbradefiltret och kontrollera om avloppet ar blockerat. Reng6r det i s& fall.

Kontrollera rengéringslésningen. Tillsatt ingen annan vatska an det officiellt godkéanda rengéringsmedlet.

Moppdynans hallare
hojs onormalt.

Plocka bort moppdynans hallare for att kontrollera om det finns nagot frammande féremal i den och
forsdk sedan starta om roboten. Om problemet kvarstar, kontakta eftermarknadsservice.

Det finns vatten under
renvattentanken eller
runt tatningen.

Nar renvattentanken tas bort, kan det finnas vatten kvar i réret under tanken eller runt tatningen. Detta ar
normalt. Torka med en torr trasa.

For mer support, kontakta oss via https://global.dreametech.com
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Specifikationer

Modell

RLL74CE

Modell

RCLEO101-1

Laddningstid

Cirka 3,5 timmar

Nominell inspanning

220-240V ~ 50-60 Hz

Vid normal anvandning av utrustningen bér den hallas pa ett

avstand av minst 20 cm mellan antennen och anvéndarens kropp.
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laddning och torkning)

Nominell spanning 14,4V = Nominell utspanning 20V=2A

Nominell effekt 75 W Nomlne"ll effekt (under 700 W
dammtdmning)

Driftfrekvens 2 400-2 483,5 MHz Nominell effekt (under 1160 W
rengdring med varmvatten)

Maximal utgdngseffekt < 20 dBm Nominell effekt (under 87 W

Obs:

- Nominell effekt (under reng6ring med varmvatten) bestéms av
effektvardet under en representativ period (vattentemperatur

25 °().

- Nominell effekt (under laddning och torkning) bestdms av
effektvardet under full belastningsperiod.




Bortskaffande och borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehaller &amnen som ar farliga for miljon. Innan du kasserar batteriet bor du se till att det tas ut av
kvalificerade tekniker och kasseras pa en ldmplig atervinningscentral.

- batteriet maste avldgsnas fran apparaten innan det kasseras;
- apparaten méste kopplas ur fran elnatet nar batteriet tas ur;

- batteriet maste kasseras pa ett sakert satt.

VAR FORSIKTIG:

Innan du tar ut batteriet bor du koppla bort stromkallan och ta slut p& batteriet s mycket som mojligt.
Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig atervinningscentral.
Utsatt inte roboten for miljoer med héga temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar, spola med vatten och sk medicinsk hjalp.

Borttagningsguide:

1. vand pa roboten, anvand ett ldmpligt verktyg for att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och avlédgsna sedan locket.
2. 0m du vill ta bort batterierna behdver du forst koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-moderkortet.

WEEE-information
Alla apparater som bar denna symbol réknas som elektrisk/elektronisk utrustning (WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och far
ﬁ inte sldngas med osorterat hushéallsavfall. Istallet bor du skydda ménniskors halsa och miljon genom att 6verldmna din uttjanta
mmm Utrustning till en lamplig atervinningscentral som har utsetts av berérda myndigheter for hantering av avfall fran elektrisk och
elektronisk utrustning. Korrekt avfallshantering och atervinning hjalper till att férhindra potentiella negativa konsekvenser for
miljon och manniskors hélsa. Kontakta installatéren eller lokala myndigheter om du vill ha mer information om platsen samt
villkoren for sddana insamlingsstallen.
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MAnpodopieg aadpdaielag

291

MNa anoguyn nAektpomnAnéiag, mMupKayLAag 1) TPAUVHPATIOPOU TIOU TIPOKAAEL 1] akaTtAAANAN Xp1)omn NG ouoKeUnc, dafaate
TIPOOEKTLKA TO EYXELPIOLO XPTIOTN TIPLV XPNOLUOTIOLCETE TN CUOKEUT Kat puAagte 1o we Eyypado avadopdg ato pEAAov.

MNeploplopoi xpriong

- To tapOv MPOILOV HeV TIPETIEL VA XPTMOLUOTIOLEITAL aTTo TTALdLA KATW TWV 8 ETWV M)

ATOMA PJE CWHOTLKEG, ALOBNTNPLOKES, BLAVONTLKEG QVETIAPKELEG 1) TIEPLOPLOPEVT
EUMELpla 1) yvwan xwpic tnv enifAeyn yovéa 1 kndepova yia tn dtaopaiion g
agdaloug Asttoupyiag kat TNV aroduyr) Tuxov Kvduvwy. O KaBapLopog Kat N
guvTr)pnaon dev MPEMEL va TIpayUaToToLlouvTal arno aldld xwpeig emiBAsyn.

-H guaokeun rpoopileTal yla xprion PHovo pe I povada tpododotnang Loxvog

TIOU TIOPEXETAL PE TN CUOKEUT).

-H nmapovoa guokeun epAQUBAvVEL pmaTapieg ou PopoUV va avtikataogtadouv

HOVO arto €LOIKEVPEVO TIPOTWTTLKO.

- ABELAOTE TNV TIEPLOYT) TIOU TIPOKELTAL Va KaBaplotel. Ta maldld dev emrpenetal

va rai{ouv pe TN ouoKeut). BeBawwBeite otL Ta atdla kat Ta Katokidla (wa
napapevouy ae aogdaAr arnoataon aro To POPTIOT KATA TN AELToupyia Tou.

-Mnv eykaBiatate, poptilete 1] XPNOLUOTIOLELTE TN CUCKEUT) OTA PTtavia 1 yupw

Q0 TILOLVEG.

- To mapov poiov npoopiletal povo yla kaBaplaopo damedwyv as OLKLOKO

nepLBAAAOV. Mnv To xpnaolhomnoleite o€ EWTEPLKOUG XWPOUG, O€ EMLPAVELEC
Xwpic OATEDO 1) 0€ EUTIOPLKEG 1] BLOPNXAVLIKEG EYKATATTATELG.

-BeBawwbeite 0TL N cuakeun Asttoupyel owatd og katdAAnAo TeptBaAAov. ¢

dladopeTIKT) MEPLTTWAN, PN XPNOLUOTIOLELTE TN CUCKEUT.

-Eav 1o KaAwdLo Loxvoc £xel kataotpadEel, TPEMEL va avTiKaTaoTabel amnod 0L1ko

KaAwdlo 1) povada mou dlatiBetal anod Tov KATaoKEVAOTN 1) TOV QVILTPOCWTIO
oépPBLg Tou.



NANnpodopiec aopaAelag

MeplopLopoi xpriong

-Mn XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT OE TIEPLOXT) TIOU QLWPELTAL TTAVW aTto To emninedo

ToU €6AdPOUC XWPIC TPOCTATEUTIKO hpayHo.

- Mnv tomnoBeteite To poumot avanoda. Mn xpPnoLUOoToLE(TE TO KaAvppa LDS, 1o

KAAUP A TOU POUTIOT 1) TOV MPODUAAKTTPA WG XELPOAAPT] yLa TO POUTIOT.

- XPNOLUOTIOLELTE TO POMPTIOT OE XWPOUG P Beppokpaaia mepPAAAoOvVTOC Avw Twv

0°C kal Katw Twv 40°C. BeBawwBeite OtL dev UTIAPXOUV LYPEC 1] KOAWDOELG oUaieg
OTO atwpa.

-Ta v arnoduyr) (nuwwyv 1) BAaBwyv amo 1o CUPCLPO, ATIOPAKPUVETE TUXOV

eAeVLBepa avTikeipyeva amno 1o damedo kal adatlpéate KaAwdla 1} kKaAwdla Laxvog
arno t dtadpopr) kaBapLlopoL TPLY TN AELToupyia TNG CUOKEUNC.

- ATtopakpUveTe eLBPALOTA 1) PLKPA AVTIKE{PEVA Ao To SAMEd0 WATE va PNV

TIEOEL ETIAVW TOUG TO POMPTIOT KL TO KATAOTPEWEL.

- ®UAAgTE Ta paAALd, Ta SaktuAa Kat AAAa péPn TOU CWHATOG JaKPLd armod To

avolypa avappodnang Tou pOuTOoT.

- ®uAatte to epyaleio kaBaplopov pakpld aro naidla.
-Mn Aeltoupyeite tn cuokeur o€ SwWPATLO OTIoU Kolpatal Bpédog 1) rtaldi.
-Mnv toroBeteite madLd, katowkidla (wa 1} omoLadNoTE AVTIKE{JEVA TTAVW OTO

POUTIOT aveEaptnta amno To eav Bpioketal ev OTACEL €{T€ €V KIVOEL.

-Movo KaBapo veEPO Kal EMONPWCE EYKEKPLUEVO dLAAupa KaBapLlopoL PTopEl va

npoaoteBeil atn 6e€apevr) kaBapoL vepou. Mnv nMpoaBbetete kKaveéva AAAo Lypo
OTwWG OLWVOTIVEL A 1) artoAUpPavTLKO. H avaAoyia tou dltaAvpatog kaBaplopou
TPOC TO KABaPO vePO Pnopel va eAeyxBel atn dLadAn daAvpatog kaBapLopou.
®duAd&te 1o dldAupa KaBapLopoU pakpLa aro raldld.
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MAnpodopieg aadpdaielag

MeplopLopoi xpriong

Mratapieg Kat
dopton

293

-Mn XPNOLUOTIOLELTE TO POUTIOT YL TOV KABapLapo TuXov dAeyOueEVWY

QVTLKELUEVWY. MN XPTOLUOTIOLEITE TO POMPTIOT yia va paléwete eVDAEKTA N
Kavala uypd, dlafpwtikd agpla 1y avapaiwta ofea 1y SLaAUTEC.

-Mn gkourti(ete okANPA 1) A UNPA AVTIKEIPHEVA. M1 XPTOLUOTIOLELTE TN CUOKEUN

yLa va HalEWETE QVILKEIPEVA OTIWG TIETPEG, HEYAAQ KOPHATLA XAPTLOU 1)
OTIOLOOTTTIOTE AVTLKELPEVO TIOU pTtopEl va dpagel Tn ouakeu.

-To Buopa mpénel va adalpeital amo ToV PEVPATOATTITN TIPLV TOV KABAPLOPO 1] TN

OUVTNPN AN TNG CUCKEUT|C.

- Mn okouriete T0 POUTOT 1] TOV 0TABUO BAONC PE LYPO TTavi KaL unv tTa

EeTAEVETE PE LYPO. META TOV KOABAPLOPO TWV TIAEVOPEVWYV PHEPWY, OTEYVWOTE
MATIPWG TA PEPT TIPLV TA ETIAVATOTIOOETIOETE KAL TA XPTN O OTIOLT OETE.

- XpNOLUOTIOLELTE TO TIAPOV TIPOILOV U WVA PE TIG 0dNYieg ato Eyxelpidlo

xpnotn. OL xprioteg euBuvovtal yla tuxov {nuia 1 BAGBN mou POoKUTITEL ATIO
aKaTAAANAN XP1ion Tou MAPOVTOC TIPOLOVTOC.

-Mn xpnolyornoleite pnatapieg 1y otabpo Baong tpitwy. To POPTIOT PTIOPEL va

XpnolyornonBei poévo pe tov atabpo Baong povtéAouv RCLEO101-1.

- MnV €TUKELPELTE VO AMOCUVOPUOAOYT\OETE, ETILOKEVATETE 1] TPOTIOTIOL|OETE TN

yratapia 1) tov otabuo Bacng povol oag.

-Mnv toroBeteite Tov otaBpo Bdong kovtd os nyn BeppotnTag.
-Mn xpnolpomnoleite uypo Tavi 1) LyPA xEPLA yLa va OKOUTILOETE 1) va kaBapioete

TG emadEg poOpTIONG TOU ataBpuou Baong.

-Mnv amnopplintete MOALEG pPTtatapieg pe akatdAANAo Tpomo. OL AxpnOoTEeg

UTIaTOPLEG IPETIEL Va amtoppinTovTal g€ KATAAANAN povada avakuKAwanG.



NANnpodopiec aopaAelag

Mmatapieg kat -Eav 1o KaAwdLo Loxvog urtoatel (NULd 1 pwyuT), OTAPOTINOTE AUETWG TN XPNON
$opton TOU KaL ETILKOWVWVTOTE PE TNV UTpeaia eEunnpETnong YETA TNV TWANoN.
-BePalwBeite OTL TO POWPTIOT £ival AMEVEPYOTIONPEVO KATA TN petadopd ToU Kal
OTL BploKkeTaL atnV apxLkr) cUOKELAOia TOU €av €ival duvatov.
-E@Qv TO popmot Hev XpnaolPonomnBel yia peyalo Xpoviko diaatnua, doptiote 1o
TMAT|PWG, ETIELTA ATIEVEPYOTIOLTOTE TO KAL ArOBNKeVOTE TO 0€ BPOTEPOD, OTEYVO
pHEpoC. Emavadoptifete To pOUTOT TOUAGXLOTOV ava 3 PNveG yLa aroduyn g
UTIEPBOALKTIC EKDOPTLONG TNC Prtatapiac.

MAnpodopieg -0 algBnmpag AéwWlep ato mapov poldv rAnpoti to Mpdtumno IEC 60825-1:2014/
aogdalelag Aéwlep EN 60825-1:2014/A11:2021 ywa ripoiovia Aéwlep Katnyopiag 1. Alodelyete tnv
auean omtikn) eradn padi Tou Katd I xpron.
MPOION AEIZEP KATHIOPIAX 1
KATANAAQTIKO MPOTON AEIZEP

EN 50689:2021

ﬁ MOVO yLa ECWTEPLKT) XP11oN

AlaBdaaoTte TO yxELPLOLO XELPLOTT

Awa Tou apovtog, n Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dnAwvel 6tL 0 padloegomnAtapog Tomou RLL74CE cuppopdwvetal pe tnv 06nyia 2014/53/
EE. To mANpeg Kelpevo TG dnAwaong cuppopdwaong EE dlatiBetatl atnv akdAouBn nAektpovikn dtebBuvan: https://global.dreametech.com
Mo AeMTOPEPEG NAEKTPOVLKO €YXeLPibLO, petaBeite otnv nAektpovikr) dtevBuvan https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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ETILOKOTIN O NPoiovTog

MepLexOpEVA CUOKELATLAG

Nound e€aptrjpata

=

]

Poumot
KaAwdLo taxuog MAGKQ EMEKTAONC Eyxelpidlo OnKkn autépaTng YakoUAa guAAoyTIG
—— paurmag atabuou XPNom dlavoung oKoévng x 2
Baong QAIOPPUTIAVTLKOU (1 mpogykateaTNUEVN)

(MpoeykateatnpeEvn)

prrre I —— Y

ot

g

MéApa Bdon méApa- diAtpo mAdkag  AldAupa kaBaplopol
Y1aBpog Baong odouyyapiopatogx 2 T0G adouyya- mAvaipatog

(MpogykateaTnéVO) plopatog x 2 (MpogyKateoTNHEVO)

EpyaAeio
kaBaplopou

295



ETLOKOTINON NMPOoLOVTOg

Popmort

o {3 Koupmi kaBaplopou Aekédwv
- Matote yia va EeKvnoeL 0 KaBapLopog Aekédwv

o () Koupni evepyomoinong / kaBaplopol
- MatoTe MapaTeTapéva yia 3 SEUTEPOAETTA YLA EVEPYOTIOINON 1)

arnevepyoroinan
(O o 0) - METTE yla va EEKLVTOETE TOV KABAPLOPO PETA TNV EVEPYOTIOINOM
TOU poumnot

N

o (O Koupri otabpou

- MECTE yla va OTEIAETE TO POUTIOT oW gTov atabud Baong
- MNatrote MopaTeETapéVa yia 3 SEUTEPOAETTA yLa VA
amnevepyorolaste to KAsidwpa yla mada

‘EvéelEn kataotaong

- UMMy Aeuko: Mpaypatomoleitat kaBaplopdg 1) o kKabaplopog
oAokAnpwenke

- MaAAopevo Aeuko: dopTLan (OxL XaunAY prnatapia)

- Zupmay€g mopTtokaAl: Avapovr) e XapnAn pnatapia 1y o€ madon pe
XOQHNAY pratapia

- MaAAopevo opTtokaAl: dopTIoN (XapnAn pratapia)

- MNoptokaAi mou avapoafrivel: Thaipa

Inueiwon:

- MECTE OMOLOdYIOTE KOUPTIL OTO POUTIOT YL TIAUAT EVW TO POUTIOT
kaBapileL 1) emotpédel yia doépton.

- To KAeibwpa yla matdLa ymnopei va evepyoronOei/
anevepyomnonBei péow g epappoyng Dreamehome.
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ETILOKOTIN O NPoiovTog

Popumot Kal algOntripeg

o BonBntikr) Auyvia LED
o Kapepa Al IR

o Kapepa Al HD

o Mikpopwva
Lo KaAuppa LDS

INLSS

o ALOBNTNpag anoataong
pe Aéllep (LDS)

MNpodulaktrpag

o MapdBupo npodulaktrpa
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° Tplodldotartol algdnInpeg
AELEP BUTATIG PTG

KaAuppa o
Enadég o—
doptong

Omnn autopatou
adeldopatog

—— Kouprmi enavadopdg

- Noamate
TIAPOTETAPEVA VLA
3 BeutepoAeTTa YA
enavadopd oTLg
€PYOOTAOLOKEG
puBuioelg

o ‘EvOel&n Wi-Fi

° ALoBNTMpPag dkpwv
o Autopatn eicodog

avepodlaopou
VEPOU

o YUvbeapoL



ETLOKOTINON NMPOoLOVTOg

Popumot Kal algOntripeg

ALgBNTMPEG YKPEPOU

AlgBNTMPAg XOALWY o— @ o MayKATEVLBUVTIKOG TPOXOG

Movada eméKTaonG o—

AEUPLKN G BoupToag

MpooTaTeUTIKO BovpToag 1 U o KUpLeg Bolptaeg
BonBntikog tpoxog avapfaong ) BonBnTtikog Tpoxog avapaong
KOpLog tTpoxog KOPLOC TPOYXOC

Movada MopExtend o— o KAUT TPOOTOTEUTIKOU BoUpTaag

@ o OTéG aTeEpPEWaNG Baaong

TEAPATOg adouyyapiopatog

Kouti guAAoy1ig okovng Movada apouyyapiopatog

o KAUT KouTLOU MepLoyr auvdeang ©
GUNOYTIG TKOVNG TéEAPATOG

OmnM auTdPaTou © ogdouyyapioparog
abeldopatog

DdiAtpo °©

o KA diAtpou
Baom méApatog MNeApa
ogdouyyapioparog odouyyapiopartog
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ETILOKOTIN O NPoiovTog

Z1aBuog Baong

299

R

KaAvppa o——1——

Aggapevh) o————

XPMNOLUOTIOMUEVOU VEPOU

Ae€apevr) kaBapou vepou o

A

K&Auppa degapevng o I
OUA\OYTIG OKOVNG H

MAaka mAvaipartog o

DiAtpo MAGKaAC MAUCIUATOG o—

I

=

Il

MAGKa EMEKTAONG PAUTIAC ———

AgEapev) XPMOLUOTIONPEVOU VEPOU

KAt 6e€apevng
VEPOU

ErunAéovoa adaipa

o KAt 6e€apevng
VEPOU
o YWANvag vepol

o ®iATpo

o AVaOTOAéQG
kaBaAdtwaong
o MAwMpPag




ETLOKOTINON NMPOoLOVTOg

Z1aBuog Baong

——— o EvdelEn katdotaong

- Yupmayeg Aeuko: O
otaBpog Baong sivat
guvbebepévog o€ LoXL

o AEOPEVPEVT) LTIOOOXN
yla oUvEeaM TOU KIT
guvdEeaNG vEPOU yLa

e . . AL autopato avedodlaopo kat
3 upnog(sg TIOPTOKAAL: aMooTPayyLoN
O gtaBpuog Bac
H ,gB ﬂ’CA @—————— | : ENEPFOMOIHMENO
napouolatel opaiua 0 0 : AMENEPFOMOIHMENO
OMKN QUTOPATNG o
dlavop|g % k ﬁ“ )’j k OUpa Loxvog
QATMOPPUTIAVTIKOU o Yrtodoxn oakoUAa Yriodoyr amnobrkevo
, - [ Y X oaKosAag | — i anorikeuonc
diktpoe fi @ N GUMOYTIC OKOVNG kaAwbiou Loxlog
Omég QUTOPATOU o = S
aﬁetuopmo? > ENadéc bopTione
Meploxn 000
onpatodotnong
L Autdpatn ££060¢ % o D °

TPOTBNKNC VEPOU -

Inueiwan: To KT guvdeaN vePOU Yyl autopato avepodlaguo Kat
aroaoTtPAyyLom TPEMEL va ayopaoTel Eexwplatd. (AlatiBetal povo og
OUYKEKPLUEVEG TIEPLOXEG)
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Mpostoaacia Tou omutol oag

MpLv Tov kKaBapLopd, anopakpuveTe aatalr), eLBpavaTa, MOAUTIHA 1) MNpv Tov KaBapLopo, toroBeTate évav Gualkd dpayud aTo AKPO NG OKAAAG
ernkivbuva avtikeipeva kat kabapiote kaAwdia, mavid, mavidia, okAnpa kat waote va dtaodpaAioete Vv aogdaAr} Kat opaAr} AelToupyia Tou popTot.
alXUNPa aviikeipyeva oto €6adog wate va punv epmAakolyv, ypatlouviatoly 1

mapacupBoULV Ao TO POUTIOT KAl T(POKANB0UV {NULEG.

R | ann
2V 4 S

Avo(&Te TNV MOpTa TOU dwPATLOU TIOU TIPOKELTAL VO KABaPLOTEL Kal TooBeTaTE Mo va amoTPEWETE TN YT AvayvVwPLOT) ard T0 POUTIOT TIEPLOXWYV TIOU TIPETEL va
Ta €rutAa TNV KAT@AANAN B£€0m TOUG yla va adr)OETE MEPLOTOTEPO XWPO. KaBapLoToUV, PN OTEKETTE UMPOOTA and TO POUTOT, TO KATWdAL, Tov Sladpopo
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Inueiwon:
- Katd ) AeLtoupyia Tou popToTt yla mpwin ¢opd, akoAouBriate To katd tn SLdpKela ToU KABapLOpoU yia va armopakpUVETE TUXOV TBava eunodLa eykaipwg.

+ H Bon®ntikr) Auxvia LED Ba mapéxel mpoabeTo dwTloPo g XWPOUG PE XAUNAO GWTLOHO.

- Mn okouriCete OKANPA avtikeipeva Onwg METPEG, XaAUBOWa adatpidia kat pépn TaLXVLIOLWV 1) aLXUnNPeEa avilkeipeva OmMwe OlkoSopLka andBANnTa, onacgpéva YuaAld

1) € OTEVA PEPT.

Kat kapdLd, aAwg to £dadog pnopei va ypatlouviaTel.



MpLv TN Xprion

1. TomoBetnote Tov oTaBuo Baong kat ouvdéate ae 2. EyKataaotrate TNV MAGKQ ETEKTOONG PAUTIAG
NAektpLkn ipila

TomoBetrote Tov oTaBpo BAong os HEPOG OGO TO duvATOV TILO AVOLKTO
He KaAS anpa Wi-Fi. Adate apKeTo XWPOo OTWG Paivetal atnVv LKOVA
Kal adalpéaTe TUXOV QVTLKELPIEVA OTN OKLAOPEVN TiEPLOXT). Eloayayete
TO KAAWdL0 LoyUoGg atov ataBpo Baong kat cuvdéate To atny npida.

®{Atpo TAdkag
TMAUGiPaTog

Inueiwaon: Befawwbeite o1l TO diAtpo MAAKag MAVGiPaTOG éxeL TOIOBETN Bl

o | : ENEPFTOMOIHMENO ot Béon Tou.
] . ATTENEPTOMOIHMEN
- ‘; B o] ono 0]
0 Eloaydyete otabepd 10

-g 4@ KaAWSL0 LoYLOG POG Ta EMAVW
¢ J PEXPL VA avayeL N évOeLEn.
<| - J

Inueiwon: R —

- BeBawwBeite 0tL Hev UMAPKOULV AVTLKELPMEVA TTIOU PTTOPEL va PTTAOKAPOUV TNV
TIEPLOXT) ONUATOdOTNONG.

- Ma v anoduyn Aekedwv anod vepo Aoyw Bpegipatog EUAVwY damnedwv
1 XoAWv, guvigtartal 1 TonoBétnan tou atabpol Baong os daneda pe
TAQKAKLa 1} Happapo.
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MpLv I Xprion

3. AbaLpEOTE TA MPOCTATEUTLKA TOU POUTIOT Kal 4. YuvdéaTte TO pouTOT oTOV OTaBPOo Bdaong

€yKataoTrote n povada adouvyyapioparog Matrote mapatetapéva 1o koupri () oTo popmoT yia 3 SsutepOAemta
yla va TO EVEPYOTIOOETE. TOTIOBETHOTE TO POUTIOT OTOV OTABUO
Bdong pe T povada odouvyyapiopatog aTpappévn mpog TNy mAaKa
nAuaipatog. Tote Ba akoVoeTe pla dwvntikn eldormoinan étav To
popToT ouvbeBEel emTUXWG OTOV OTABUO BAONG. META TNV MATPN
$OPTLON TOU POUTOT, OL EVOELEELG KATAOTAOTMG OTO POUTOT KAl OTO
otaBuo Baong Ba mapapeivouy avappéveg yia 10 Aemtd kat otn
ouvéxela Ba eEaaBevraouv.

Inpeiwon: Zuviotdral va GopTioeTe MANPWG TO POUTIOT TIPLV TNV TPWTN
XPrion tou. Otav To PopToT Sev Pmopei va evepyononBei adov e€avtAnBein
pnatapia, ouvdEaTe XeLPOKivNTA TO POUTIOT TOV OTABUO yla va T0 GopTioETE.
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MpLv TN Xprion

5. MNpooBéate 1o StaAupa kaBaplapoL

(1) Adparpeate to KGAUppa NG SeEapeVNG GUAOYTIG OKOVNG Kal
BydAte T B1kn autopatng Slavoung amoppUTIAVTLKOU.

(2) Avoi&te To TAVW KaTAKL TNG B1KNG Kat mpocBéate 1o SldAupa
kaBaplopou.

(3) KAeiate to kamakt tng Bnkng, TonoBetrote tnv {ava atov atabuo
BAong Kat €metta eMavaTonoBeTOTE TO KAAUPHA TNG SEEAUEVIG
gUAAOYTG OKOVNG. To SLaAupa kaBaplapol Ba mpooTtiBetTal autopata
Kata tnv epyaacia.

Ynueiwon:

- H Brjkn autdpatng Slavopng amopPUMAVTLKOU PITOPEL va YeEPITeL pe dLdAuvpa
KaBapLopoL mpog xpron. Mnv poacBétete AAO LYPO MEPAV TOU ETILOTIHWG
eyKeKpLUEVoU SlaAupatog kaBaplopoU yla anotpornr duoAettoupyiag.

- TormoBetoTe TN B1KN AUTOPATNG SLAVOUTIG ATIOPPUTIAVTLKOU PEXPL Va
aogdaAioel otn B€on TG.

6. NpoaBéate vepd atn degapevn kaBapou vepou
Adaipéate T de§apevn) kaBapou vepou amo Tov atabuo Baong kat
vepiote ) 6e€apevn Pe kaBapd vePO. ETELTA EMAVATOTIOBETNOTE TN
oTov oTaBpo Baong.

Inueiwon: Mnv npoaBétete (E0TO vePO 0T degapevr) vepou, kaBwG propet
va PoKaAéaeL mapapopdwaon TG deEapevic.
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>uvbean otV edpappoyr) Dreamehome

1. KateBaote v epappoyr Dreamehome 2. NpoaBéate ouakeum

ZapwaoTe Tov KwdLkG QR ato popmot 1) avalntote «Dreamehome» Avoi&te Tnv epappoyr) Dreamehome, matrote «Zapwaon Kwdwkol QR
OTO KATAoTNHa EGAPHOYWY YLa Va KAVETE ATjy1) Kal EYKATAOTAON TNG yla gUvOeam» Kal capwaTe Tov idlo Kwdko QR ato poumot Eava ya
edappoyng. va IPoaBEaeTe T CUOKEUT|. AKOAOUBY|OTE TA MPOTPEMTIKA OTjpaTa

yLa va 0AOKANpwaoETe TN auvoeam Wi-Fi.

Inueiwan: MNa va mpaypatonoloste enavadopd tou Wi-Fi, emavaidBete 1o
Bripa 2 kat £émelta akoAOUBT|OTE TA TMPOTPEMTIKA OT|HATA YLIa VA OAOKANPWOETE
™ ouvdean Wi-Fi.

o KwdLKOG

o 'Evdel&n Wi-Fi
OR &n

- Apyo avaBoofnua:

. MpokeLtatl va
Kwdikog )
QR \ npaypatoronBei
Inpeiwon: guvbean
- Ynoatpiletat povo Wi-Fi 2,4 GHz. E
Y ) . . . - [priyyopo
Aoyw Twv avaBabuicewv ato Aoylopikd TG eGapUOYNG, OL TIPAYHATIKEG )
Aettoupyieg evbéxetal va SladEpouv ard T 081yieg aTo Mapov eyxelpidlo. avapoofnpa:
AkoAouBnate TIg 0dnyieg Baael g Tpéxouoag ékdoang g ebapHOYNG. Mpaypatomnoleitat
guvbean
- Evepyorounpévo:
Mpaypatorowenke
guvbean
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06nyieg xpriong

Evepyormoinon/Amnevepyoroinan

Matmote napatstapéva 1o koupri () ya 3 Ssutepoienta yia va
EVEPYOTIONOETE TO POUTIOT. H evbelén LoxVog Ba mapapeivel
avappévn. EVOANOKTIKA, TOTIOBETY)OTE TO POUTIOT OTOV OTABHO
Baong euBuypappifovtag TG emadEg GOPTLONG TOU POUTIOT PE QUTEG
TOoU 0TaBpoL BACNG KaL TO POUTOT Ba evepyoronBei autopata

kat Ba Eekwvnoetl va dopTileL. MNa va arnevepyoroL|OeTe TO POUTIOT,
QMOPAKPUVETE TO Ao TOoV oTaBUO BACNG KAl AT OTE TIAPATETAHEVA
10 kouprti () yia 3 SsutepoAerTa.

Tayeia xaptoypadpnan

Metd ) Slapopdwaon Tou Siktou yia mpwtn Gopd, aKoAoUBNOTE TIG
0bnyieg oV ebappoyn yla va SnULoupynosTe ypriyopa Evav Xaptn.
To poumdt Ba EekvrioeL TN Xaptoypadnon xwpig va kabapilel.

‘Otav TO POUTIOT EMLOTPEWEL OTOV 0TaBPO Bdong, n Sadikaaia
Xaptoypadnaong Exel oAokANPwOEL kal o xaptng Ba arobnkeutel
autopata.

Mavomn/Avapovr)

‘OTaV TO POUTIOT AELTOUPYEL, TILETTE OTIOLOONTIOTE KOUKTTL Yo TadaoT.
Eav To popToT eival o€ Mauaon yla epLogotepa aro 10 Aemtd,
umaivel autopata o avapovr). OAeg oL evdeigelg ato popmnot Ba
arnevepyoronBoulv. METTE OTIOLOONTIOTE KOUUTIL OTO POUTIOT 1)
XPTOLUOTIOaTE TNV EPappOoyN yLa va «EUTIVI)OETE» TO POUTIOT.
Inueiwan: Edv To popmor ival g€ madan kat tornoBetnBel otov atabuod
Baong, n tpéxouaa dladikaoia kaBaplopol Ba teppaTLOTEL.

AutoOpaTtn ouvéylomn kabBaplopol

Eav 1 pratapia eivat ToAD XapnAr, To pounot Ba eMOTPEWEL
QUTOPOTA aTov aTtaBpo Baong ya poption. Adol GopTLOTEL Kat
$praoel oto katdAAnAo eminedo pnatapiag, Ba guvexioetl TLG Un
OAOKANpwUEVEG epyaaieg kaBaplopou.

Inuelwon:Na va xpnoLPOoToLOETE QUTTV TN AELTOUPYiQ, EVEPYOTIOOTE TN
oty ebappoyn.

Aeltouvpyia Mnv evoyAeite (DND)

‘Otav 10 poumot puBpiletal atn Asttoupyia Mnv evoyAeite (DND),

bev Tou emuTpéNETAL VA guvEXioEL Tov kaBapLlapo. H Aettoupyia DND

elval amevepyormompévn ano MPOoEMAOYT) OTO Epy0aTaato. Mnopeite

Va XPTCLHOTIOOETE TNV EPAPPOYT) YLA VA EVEPYOTIOWOETE N

Aettoupyia DND 1) va tporornotoete Tnv nepiodo DND. H mepiodog

DND eivat 22:00-8:00 aro nposrmAoym.

Inueiwon:

- OLTIPOYPOUHOTIOPEVEG EPpYQTieg KaBapLopoUL Ba TPayHaTOMOoLoUVTAL WG
ouvnBwg kata v repiodo DND.

- To poumot Ba ouvexioeL Tov KaBapLoPo Ao To ONUELD IOV OTAPATNOE PETA
™ Afén tng mepLodou DND.

KaBapLopog Aekédwv

‘Otav TO POMTOT £lval O€ KATAOTAON AVAHOVTG, TIATNOTE OTLyHLaia
TO KOUWTIL 3 yla va eVEPYOTIONOETE TN AelToupyia kaBaplopou
AeKEBWYV. L€ QUTNV TN AELTOUPYLQ, TO POUTIOT KaBapileL pla epLoxn
TETPAywvou oxnpatog 1,5 x 1,5 HETpwWY YUpw amd auTrV Kat
eMOTPEDEL OTO ONUELD EKKivNONG HOALG 0AokANpwBEi o kaBaplapog
AeKEBWV.

EmaveKkkKivnon tou poumot

EAQv TO pOUTIOT OTAPATOEL Va anokpivetal 1) dev propei va
arevepyonolnBei, marfote napatetapéva to koupti (D yia

10 SeutepOAEmTa yLa avaykaaTikr) anevepyomnoinan. Enetra,
At oTe mapatetapéva o Koupri () yia 3 Ssutepolenta yia va
EVEPYOTIOLNOETE TO POUTIOT.
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0dnyieg xpnang

TKkoUTILoPA Kat adouyydplopa

Inueiwan: ‘Otav xpnoLyomoLeite T povada adouyyapiopatog yla mpwin
dopd, To popTOT ekTEAEL TNV Epyaaia «ZkoUMopa kat adouyyapLlopa» ano
npoerAoyn.

1. 'Evap&n kaBaplopou

Miéate to Koupri () oTo POPTIOT 1] XPNOLUOTOWAOTE TNV edbapuoyn
YLa VA KAVETE TO POUTIOT VA EEKLVITEL Ao TOV oTabuod Baong. Tote
TO poumoT Ba oxedldaoel T BEATIo Sladpopn) kaBaplopou kat Ba

eKTEAETEL TNV €pyaaia kaBaplopou Baael Tou SnploupynBévtog xaptn.

Inueiwaon:

- Ma va BeBatwBeite OTL TO POUTIOT TLOTPEPEL EUKOAQ GTOV OTABUO BAaNg
HETA TOV KABAPLOPO, CUVLOTATAL VA KAVETE TO POUTIOT VA EEKLVIITEL ATO TOV
otaduo Baong.

- Ta méApata adouvyyapiopatog Ba kaBaplotolv mpLv EEKVITEL TO POUTIOT TO
odouyyapLopa, TMEPLUEVETE UTIOPOVETLKA.

- Mn petakiveite Tov ataBud Baong, t defapevn kabBapol vepou, TN
Sefapevn xpnaotpomnonpévou vepoU 1) To diAtpo mAakag mAuoipatog Katd
Aettoupyia.

- O kaBapLopog pe (e0To vePO PTopEl va evepyornonBei atnv edpappoyn
yla kaBapLopo tou TEApaTog adouyyapiopatog, Tou LOXVEL yLa OAEG TLG
Aeltoupyieg. Ma v anodpuyrn eykavpdtwy, pnv ayyilete to otopo £66o0u
vepoL Atav gival evepyorotnpévn n Aettoupyia.
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2. NMAVLGOWOo pe autopato adouyydplopa

Katd tov kKaBaplopo, To pOouToT Ba emoTpédEL AQUTOPATA GTOV
otaBuo Baong yla MAUoLUOo Twy TeEApaTWyY adouyyapiopatog Bacet
NG ouXvVOTNTAag KaBapLlopoL MeEAPATWY ahouyyapiopatog rou éxeL
npoodloplotel otV epappoyn. O otaBuog Bdong Ba Eavayepioet
autopata tn defapevr) vepol TOU POUTIOT KaL TO POUTIOT Ba cuveyioeL
Tov KaBapLopo.




06nyieg xpriong

3. Abela0TE quTOpATA TO KOUTL GUANOYTG OKOVNG Kal TIAUVETE
KAl oTEYVWOTE Ta EApaTa opouyyapiopartog

AdoU TO POPTIOT OAOKANPWOEL Yla epyaacia kaBapLopou Kat
ETILOTPEWEL OTOV OTABHO BAoNG yla dOpTLoT, 0 aTaBuog Baang
Ba adeldoel autdpata To KOUTi GUANOYTIG OKOVNG Kal ETELTA Ba
kaBapioel kal Ba gTeyvwaoeL Ta EAPATa opouyyapiopatog.

Inueiwaon:

- EGv 1 Aettoupyia autopatou adeldopatog eivat amevepyomonpévn oty
edappoyn, o atabuog Bdong dev Ba adeldoel autdpaTa TO KOUTL GUANOYTIG
oKovNG.

- 0 otaBpog Baong Ba adeldlel To kouti GUAOYTG OKOVNG oUPdWVA PE TN
puBuLoN oty edappoyn.

4. KaBapiote ) de€apevr) xpnaolyormnonpévou vepol

AdOoU TO PpOUTIOT OAOKANPWOEL TNV Epyaadia Tou, kaBapiote
6ekapevn xpnaoLomnompuévou vepoU yLla armoTPOTTY) TUXOV OCHWV.

ZpouyyapLopa PJETA TO OKOUTILOPA

Evepyotowate N Aettoupyia adouyyopiopuaTog HETA TO OKOUTILOWA
otV ebappoyn KAl To POUTOT Ba anmopakpUVEL QUTOHATA TN Hovada
odouyyapiopatog atov otaBpud Baong yia va okoutioel to damnedo.
AdoUL oAokAnpwBEel To oKOUTILOPA, TO POUTIOT Ba ETILOTPEWEL OTOV
otaBpo BAonC yla va YKATAoTOEL TN Jovada adouyyapiopatog Kat
0 0taBpocg Baong Ba adeldoel autdpaTa TO KOUTL GUAAOYTIG OKOVNG.
Kat émetta 1o pounot Ba Eekivrioetl 1o adouyyaplopa adol vpwboLv
oL KUPLEG BOUPTOEG Kal N TIAEUPLKT) BoupTOoa.

Maévo okoUuTiLopa

Evepyoronate TN AeLtoupyia okouTiiopatog atny epappoyr) Kat To
popmoT Ba armopakpUVEL QUTOHATA TN Povada adouyyapiopatog
otov ataBpo Baong kat Ba EekvroeL TO OKOUTILOWA.

Moévo apouyyaplopa

Evepyorowate I Aettoupyia adouyyapiopatog otnv ebappoyn
KaL TO POUTIOT Ba eAéyEeL autopata v 1 povada adouyyapiopatog
elval eykateotnuévn atov otaBpo Baong. Eav OxL, To pounot Ba
eyKataotnoeL  povada apouyyapiopatog kat Ba EekivrioeL to
agdouyydplopa adol VYPwBoUV oL KUPLEG BOUPTTEG KAL 1) TIAEUPLKT)
Bouptoa.
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>uvring ouvtnpnon

EEaptnuata

Ma va dlatnpeite To POUTIOT G€ KAAT) KATAOTAOY), CUVIOTATAL VA QVATPEXETE OTN XP1ON €EQPTNUATWY 0TV edappoyr 1) atov akoAouBo mivaka
yla ouvnBn ouvtrpnon.

. . . MNepiodo . . . MNepiodo
EEaptnua TUXVOTNTA CUVINPNONG uvftt(ard%tacmg EEaptpa ZuXvOTNTa CUVINHPNONG uvftlmrc'xgowcmg
Aefapevn . . . MNapabupo
XPNOLUOTIONPEVOU VEPOU Merd am6 kde xprion / npoduAaktripa
Aefapevn) kaBapou vepol Npodulaktpag
Kopleg Bouptaeg KaBe 6 €wg 12 prveg AUTOHATN £10060C Mia popd Tov prva
DdiAtpo KouTlou GUANOYTG Mia bopd avé 2 avedodlaopou vepol
oKovne €RBOPABEC KaBe 3 £wg 6 prveg TOU popmnot /
MAgupikn Bovptoa K&tw péPOG TOU POPTIOT
Bdoelg méApatog . . .
aboUYYapLoPaTOC / Kouti guMoy”M g okovng
i qava 1 & ; { KaBaplopog onw
DINTPO TAGKAC MAUGTLUATOC M'LG dopd ava 1 Ewg 2 Kuplot tpoyot QHULTF;[TGLJL S S
HNVES : :
- - BonOntwoi tpoyot
Meployr) onpatodotnaong avapBaang
otaBpou Baong 5 o ouT
akoUAQ GUAAO! . . .
Enadég doptiong oKOVIG Yne KaBe 2 €wg 4 prveg
Orég autéparou NéApata . . .
adsldoparog GhOLYYAPIoHATOC / KaBe 1 €wg 3 priveg
MaykateuBUVTIKOG TPOXOG / AvaoToAéQg K&BE 18 £uC 36 pvec
ALoBNMPag AKpwvV Mia popa Tov pnva kaBaAdtwang
AloONTPag andataong Ye . . . . . . .
Méwep (LDS) Inueiwaon: H guxvotnta ouvIrneNaNg Kat aviltkatdataong egaptdtal ano
TpL061A0TATOL ALTBNTAPEC TNV PayPatkn Xprion. Edv npoklyel e€aipean AOyw €L8LKWYV EPLOTATEWY,
AéLep BUTATIC YPAUUTIC guvigtdtal @UeaT) oUVINPNOT 1) AVIKATAoTaaoT).
AlgOntpag xoaAwv
ALoONTNPEG YKPEUOU
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Zuvning auvinpnaon

diAtpo mAdkag mAuaipatog

1. ByA&Ate 10 popTmoT Kat adalpéate to ¢iAtpo mMAGKag mMAVCiIaTOg 3. XpnolJomnourate TNV epappoyn 1 TETTE To koupti O yla va
adoU oAokAnpwBel 0 kaBapLopodg Tou TEAPATOG odouyyapPioPaTog. ETILOTPEWEL TO POUTIOT OTOV OTABUO BAang 1) BaAte To poumot Eava
otn B€0n Tou Xelpokivnra.

2. ZemAUveTe T0 diATpo mMAakag MAvaipatog pe kabapod vepo,
OKOUTILOTE TO KaL, TN OUVEXELQ, ETIOVATOTIOOETYOTE TO OTNV TAGKA
MAuoipaToG.
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>uvring ouvtnpnon

TakoUAa guAAoyng oKOVNG

1. Adaipéate 1o kKdAuppa ™ g de€apevnc cUAAOYTIG OKOVNG Kat 3. TortoBetote véa gakoUAa cUAAOYTIG OKOVNG.
netate T gakoVAA cUAAOYT|C OKOVNG.

Inueiwan: Edv tpapnete mpog ta mdvw t xeLpoAapr) n cakoLAa Ba
odpayLOTEL WAOTE va AMOTPATIEL 1) TUXALO TTTWAT OKOVNG KAl Bpavopdtwy E§w.

2. AttopakpUveTe aokovn kat Bpadopata and 1o ¢iAtpo pe éva 4. EnavatomnoBeTtnote to KaAuppa g defapeviig auAAOYTG OKOVNG.
OTEYVO TIavi.
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Zuvning ouvinpnon

KOpLeg Bouptoeg

1. MEOTE Ta KAUT TOU TIPOOTATEVTIKOU BOUPTOAG P0G TO PETA YLa Va 3. Mg ta Tunwpéva atnv 086vn BEAN atpappéva mpog ta mavw,
apaLPETETE TO MPOCTATEVTIKO BOUPTOAG KL, OTN) CUVEXELQ, ONKWOTE TomoBetnate T BNKN TNG KUPLAG BoUPToag OTLG UTIOSOYXEG TIPOG TA
Katw pe kAlom.

2. Apaipéate TIg foUPToEG OMWE daivetal oTnv ElKovVa. 4. EUBUYPOUPIOTE TO PTPOCTIVO AKPO TOU TIPOCTATEUTLKOU TNG
XpMoHoTOmaTe TO MapeXOPEVO epyaAeio kaBapLopou yua va BoUpTOAG UE TNV UTIOBOXT|, TOTIOBETHOTE TO TPOG TA KATW HE KALoM
QropakpUVETE TUXOV TPIXEG TIOU €XOLV UTEPOEUTEL OTLG BOUPTOEG. Kal, 0T CUVEXELQ, TILEDTE TO 0Tn Béom Tou.

Metd Tov kaBaplopo, ompwéte TIg folptaosg atabepd péoa otV
KUpLa BAaom ™G BoUPToOG PEXPL VA KOUUTIWAOOUY 0T B€0m Toug.

Kavte kAlk

Inueiwan: Adalpéate TG KUPLEG BOUPTOEG PE POCOXT YLa TNV anoduyr
TPAUHATIOPWV.
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>uvring ouvtnpnon

MAgupikn Bouptoa MayKateuBUVTLKAG TPOXOG

=ZeBdwate TNV MAeupLKT) Bouptoa pe kataaBibt, kaBapiote TG TPiXES
amno m Boluptoa kat EavaBLdwaTe .

Inueiwon:

- Xpnolgormowate epyaAeio OTIwG PLkpo katoaBidt yia va dlaxwpioete tov
agova Kat To EAA0TLKO TOU TIayKATEUBUVTIKOU TPOXOU. M1 XpnaoLHomnoLEite
untepBoALkr Suvapn.

- ZeMAUVETE TOV TIAYKATEUBUVTLKO TPOXO O€ TPEXOUHEVO VEPO Kal
EMAVOTOMOBETNOTE TOV AdOU €XEL OTEYVWOEL TTIAT)PWG.

313



Zuvning auvinpnaon

BonBntikoi tpoyoi avafaong kat Kuplot tpoxoi

1. NeploTpéwTte ToV BonBNTIKO TPOXO avaBacng Ewg OTou To BEAOG
«OUT» va elval oTpappévo pog Ta Mavw Kat, atn ouvéxeLa, Tpafnéte
TOV TPOXO TPOG Ta £Ew.

2. Xpnaoudornolrate KataAANAo epyaAeio yia va kaBapioete Tpixeg
TIOU €X0UV PTepdeLTEL aTOV KUPLO TPOXO KAl aToV BoNnONTIKO TPOXO
avapBaong.

V4
==

3. Meta Tov KOBapLOpO, TEEPLOTPEWTE TOV KUPLO TPOYO YLa Va
evBuypappioete ta 6V0 BEAN (BA. Etkova @ ). EmeLta, pe 1o BEAOG
«IN» va givat oTpappévo mpog Ta KATW, EL0AYAYETE TOUG APLOTEPOUG
kat 5e§lovg BonBNTIKOUG TPOXOUG avaBaong HEXPL VO KOUUTIWOOUV
ot Béaon toug. (BA. Elkova @ ).
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>uvring ouvtnpnon

Kouti guAAoy1iG okovnG Kat dpiAtpo

1. ApalpéoTte T0 KAAUPHQ TOU POUTIOT KAL TILEDTE TO KALTT TOU KOUTLOU 3. Xtunmaote eAadpd 1o kKaAaBL Tou diATpou yla va armopakpUVETE
OUANOYTIG OKOVNG YLa VO adalpETETE TO KOUTL GUANOYNG OKOVNG. ™ Bpwpta.

Inueiwan: Mnv enixelprioste va kaBapioste 1o ¢iAtpo pe Bouptoa, dayxTuAo 1y
aHNPa avtikeipeva yia tnv anoduyn nuuwv.

2. Apalpéate 1o PpiATPO TOU KOUTLOU GUAAOYTIG OKOVNG, KL ETIELTA 4. ZemAUVETE TO KOUTL GUAAOYTG OKOVNG KOL TO PIATPO pE VEPO KaL
adeLdate To Kouti TUAOYTIG OKOVNG. OTEYVWOTE TA MAT)PWG TIPLV TA EMAVATOTOBETTOETE.

>
' snueiwon:

- ZEMAUVETE TO KOUTL GUANOYTIG OKOVNG Kal TO GIATPO povo pe KaBapo vepo. Mn
XPTNOLUOTIOLEITE ATOPPUTIAVTLKO.

- Xpnaowormnoleite 1o Kouti GUAOYTG OKOVNG Kat To GiAtpo povo adol £xouv
OTEYVWOEL AT PWG.
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Zuvning auvinpnaon

ALOONTNPEG TOU POUTIOT

S KOUTILOTE TOUG QLOBNTAPEG TOU POUTIOT XPNOLHOTOLWVTAG HOAAKO
Kat ateyvo mavi, onwg daivetal otnyv Mapakdtw lkova:

S ° Tplolaotarol
@ alagbnmpeg Aéwlep
— BUTANG ypapprg
AloBNpag anoataong Mapabupo
pe Aéwlep (LDS) npoduAaktpa
AlgBNTMpPag akpwy
MNpoduAaktrpag
S §§ z
ALoBNTMPEG YKPEPOU

—o AlgBnmpag
XAALWV

o
Inueiwan: To Bpeypévo mavi uropel va mpokaAéael (npLd as evaigdnta
OTOLXELO p€0Q OTO POUTIOT Kal ToV aTaBpd BAoNG. Xp1OLUOTOLE(TE OTEYVO Tavi
yla Tov KaBapLopo.

Enadég hpoOpTLONG KaL TIEPLOXT) oNnUaTodotnong

KaBapilete TG emad£g GOPTLONG KAL TNV TIEPLOXT) ONUATOSOTNONG HE
HaAaKO Kol aTeyvo Tavi.

O1éG auTOpATOU adELATHATOg

KaBapioTe TIg OTEG QUTOPATOU AOELATHATOG TOU POUTIOT KAL TOU
otaBpol BAoNg pe HaAAKO Kol aTEYVO Tavi.
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>uvring ouvtnpnon

AeEapevn XpNOLUOTIOM PEVOU VEPOU NéApata odouvyyapioparog

1. Apaipéate  deEapEVT| XPNOLUOTIONKUEVOU VEPOU, AVOLETE TO ATIOPAKPUVETE Ta TEEAPOTO OhOULYYaApioHATOC amo TI¢ BACELS
KAAUPPA NG KaL aBELATTE TO XPNOLHOTONHEVO VEPO. TEAPOTOC 0hOLYYAPIOPATOC VLA VA T AVTIKATAGTY OETE.

2. ZemAlvete tn de€apevr) xpnolpomonpévou vepou Pe KaBapo
VEPO KaL XPTCLUOTIOLOTE TO MAPEXOUEVO gpyaAeio kaBapLopou
yla va kaBapioete To ECWTEPLKO TolXwHa TNG degapevng

XONOLUOTIOMUEVOU VEPOU To POUTIOT TIEPLEXEL TIAKETO PTTOTAPIAG LOVTWY ALBiou UYNATG

anodoanc. BeBawwbeite o1l n pnatapia mapapével kKaAd dopTiopévn
yla KaBnpePLYT Xprion WaTe va dlatnpeital BEATIOTN anodoan
pratapiag. Edv To popmot dev xpnoLUoToLETaL Yo HeYAAO

XPOVLKO BLACTNA, ATEVEPYOTIONOTE TO KAl HaléyTe to. Ma v
nPoAnY”N (nulwyv aro urepPoAkr| ekpoptian, PopTileTe TO POUTOT
TouAaylotov pia dopa ava tpipnvo.

Inueiwon: H emumAéovoa adaipa ot Se§apevn xpnaoLononpévou vepol
elval kKnto pépog. Mnv edapudlete umtepBoAikr) Suvaun otav v kabapilete
WOTE VA PNV TNV KATAOTPEWETE.
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ErtiAvon npoBAnpatwy

Np6BANpa

Auan

To popmot dev
€vePYyOTIOLELTAL.

H pratapia eival xapnAr). Enavadoptiote 1o poundt atn Ao kat poonabrnate ava.
H Beppokpaaia g pratapiag eival moAL XapnAn 1j oAU uwnAY). Zuviotatal N Asltoupyia TG CUOKEUT|C OE
Beppokpaaia petag 0 °C (32 °F ) kat 40 °C (104 °F ).

To pouTot dev
doprtilel.

0 oTtaBpog Baong dev éxel ouvdeBel oe LoyU, BeBatwBeite OTL Kat Ta VO AKpa ToU KAAWd{oL LoYVOG TOU
éxouv ouvdeBei otnv npila cwaotd.

H enadn petal twy enadwyv poptiong atov otabuod BAONG KAl To pOUTOT Sev ival KaAr, kaBapiate Tig
enapeg GoptTLoNn .

EA€yEte €dv UTIAPYKEL TUXOV EEVO OWHA OTOUG OUVOETHOUG TOU POUTIOT KAL AMOPAKPUVETE TO EEvo owpa, av
UTTAPYEL.

To pouTot dev
guvdéetal ato Wi-Fi.

0 Kwdkog mpodaoBaacng oto diktuo Wi-Fi eival eadpaApévog. BeBatwBeite 6TL 0 KwdLKOS TPOTBaang rou
XPNoloroLeite yia ouvdeam oto diktuo Wi-Fi oag eival cwatog.

To popumodt dev unoatnpilel ouvdeam Wi-Fi 5 GHz. BeBalwBeite 0TL T0 popmnoT eival ouvdedepévo oe
glvdean Wi-Fi 2,4 GHz.

To orjpa Tou Wi-Fi eivat advvapo. BeBalwBeite OTL TO POUTIOT BPLOKETAL O TIEPLOXT| HE KAAY) KAAUWT Wi-Fi.
To poumoT evOEXETAL VA PNV elval €Tolo yla dlapopodwan. KAeiote kat Eavavoi&te Tnv epappoyn kat EneLta
npoamnabnaote Eava cuudwva pe TIg 0dnyieg.

To poprmot dev
UTIOPEL va BpeL Kat
va ETILOTPEYEL TOV
otaduo Baong.

0 otabpog Baong éxeL anoouvbeBel amo v LoV 1) HETOKLVELTAL OTAV TO POUTIOT SV Elval AvVwW Tou.
Yuvdéate Tov 0TaBp6 BAong otV MapoxT LoXVOoG 1) TOTIOBETNOTE TO POUTIOT OTOV OTABHO BACNG YL
doptian.

YTapxouv mapa moAAd epmodla yopw amod Tov otabpo Baong. Tonobetrate Tov oTabpo BAaong os o
QVOLKTO XWpoO.

H petakivnom Tou pOUTOT PMOPEL VO TIPOKAAETEL TNV EMAVOTOTIOBETNOT TOU KAl auto Ba Eavadnuloupynaoet
XOPTN O€ TIEPITTTWAN a0ToXiAG TNG EMavatonoBETnang. EQv To pounot ival oAU pakpld and tov atabuo
Baong, evoéxeTal va PNV PUTIOPEL VA ETLOTPEWEL AUTOHATA POVO TOU, ETMIOPEVWG OE QUTNV TNV Tepimtwaon Ba
TIPETIEL VO TOTIOBETNOETE XELPOKIVNTA TO POUTIOT MAVW OTOV 0TaBuo BAong.

SKOUTILOTE TNV TIEPLOXT) ONUATOSOTNONG aToV 0TaBPo BAoNG yia va arnopakpUVETE okovn 1} Bpalopata.
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ErtiAuon npoBAnpatwy

MNpoBAnua

Auan

To popmoT KOAAGEL
UTPOOTA amo Tov
otaBpo Baong kat dev
UTIOPEL VA ETULOTPEYEL
OE QUTOV.

EA€YETE Qv UTIAPXKEL APKETOG XWPOG KL OTLG SUO TIAEUPEG 1) UTIPOCTA Ao Tov aTabuo BAaong ya va
QTOTPEWETE TO UMAOKAPLOWA TOU POUTIOT.

H &ladpopn emotpodnig yia option eivat UTIAOKAPLOPEVT), TLX. 1) TIOPTA £ival KAELOTY).

To popmoT PTopel va YALoTproeL edv To damedo pnpoatd anod Tov oTadpo Baong ivat urtepBoAtka uypo. Eav
val, kaBapiote v nepiogoela vepou TpLy poonadnroste Eava.

TUVLOTATOL VO PETOKLVTOETE TOV 0TaBPo Baong oe AAAo onpeio Kal va poamnabr)oete Eava.

BeBalwBeite OTL 1 MAAGKQ ETEKTAONG PAPTIOG £XEL EyKATAOTABEL cwaTA.

To poprmot dev
QreEvEPYOTIOLELTAL.

To poumndt dev pnopei va anevepyornonBel dtav Gpoptidel. TuVIOTATAL VA AMOPAKPUVETE TO POUTIOT ATIO
TOV OTABPO BAOTC KAL EMELTA VA TIATAHOETE MAPATETAPEVA TO KOUPTIL () yia 3 SeuTEPOAETTA yia va TO
QTIEVEPYOTIOLT|OETE.

EAv TO popTOT Sev UTIOPEL va arevepyomonBel pe TNV eKTEAEOT TOU BriPATOC 1, MATAOTE MAPATETAHUEVA TO
kouptti (D yia 10 SEVTEPOAETTA yla AVAYKAGTIKT) QTEVEPYOTIOINOT) TOU POUTOT. EQV TO TIPORANUA ETILHEVEL,
ETILKOLWVWVNOTE E TNV UTINPECia eEUTINPETNONG HETA TNV TWANON.

H taxutnta poptiong
elvat apyn.

Amnattouvtal mepinou 3,5 WPEeG yLa AN PN GOPTLOT TOU POUTIOT OTAV 1) hratapia eival xapmAn.

Eav Asttoupyeite To pouTOT 0€ BEPPOKPATiEG EKTOG TOU KABOPLOPEVOU €UPOUC, N TaxUTNTA popTLong Ba
eMBpaduvBel autopata yla eméktaan ¢ Stdpkelag {wng TG Prmatapiag.

Ol enad£g GOPTLONG KAL OTO POUTIOT KAL TOV OTABUO BAONG evdéxeTal va ivatl BPWHIKESG, OKOUTILOTE TIG PE
aTEYVO Tavi.

0 BopuPog avgavetat
€VW TO POMTIOT €lval
oe Aettoupyia.

EAéyEte €av To PiATPO TOU KOUTLOU TUANOYTIC OKOVNG éxELl dpatel. Edv val, kaBapioTe TO 1] AVIIKATOOTAOTE TO.
‘Eva okANPO QVTIKEIHEVO EVOEXETAL VA EXEL TILAOTEL OTLG KUPLEG BOVUPTOEG 1) OTO KOUTL GUAAOYYIC OKOVNG.
EA€yETE KL amMOPaKPUVETE TUXOV OKANPA avTiKeipeva.

OLKUPLEG BOUPTOEG 1) N IAEUPLKY) BoUpPTOQ eVOEXETAL va UTTAQKOUV. EAEYVETE KAL AMOPAKPUVETE TUXOV EEva
cwpara.

AAN\GETE TN Aettoupyia avappodnong as Turukn 1y Houxn.

To POMTIOT PETAKLVELTAL
XWpIic va akoAouBei
v KaBopLopévn
Sladpopn.

AVTIKE{pEVA OTIWG KAAWSLA LoXUOG KAl TIAVTOMAEG TIPETIEL VA OPYAVWVOVTAL TIPLV TN XPT)OT TOU POUTIOT.

H epyaoia o vypég oAlabnpég emudaveleg pokaAei oAlaBnan tou KOPLou TpoxoL. ZUVLIOTATAL OTEYVWHA TWV
VYPWV HEPWYV TIPLV TN XPTIOT) TOU POUTIOT.

Y KOUTILOTE TO Mapabupo MPodUAAKTIPA KAl TOUG TPLadLACTTATOUG alabntpeg AéLlep SUTANC YPAUUNG OTO
POUTOT PE KaBapo, paAako Tavi yla va Toug Kpatroete KaBapolg kat xwpig epmodia.
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ErtiAvon npoBAnpatwy

Np6BANua

Aban

To POUTIOT XAVEL TA
Swpdtia Tou TIPETIEL
va kaBaplotouv.

BeBalwBeite OTL 0L TOPTEG TWV dwpATiwY TIOU TIPEMEL VA KABapPLaTOUV Eival AVOLKTEC.

O XWPOG PUTIPOOTA arod To SWHATLO TIOU TIPETTEL VO KABapLOTEL evhéxETaL va Elval LYPOG Kal OAlaBnpog,
pokaAwvTag oAloBnaom kat pn duatoAoytkr) Aeltoupyia Tou popmndt. NMPoaonabr)oTe va OTEYVWOETE TO
danedo npLv XPNOLUOTIOCETE TO POUTIOT.

To poprmot dev
guveyilel Tov
KaBaPLOPO PETA TN
dopton.

BeBalwBeite OTL TO popnoT dev éxel pubpuLaTel oe Aettoupyia Mnv evoxAeite (DND), kdtL tou Ba to
napepnodiogel va guvexioel tov kaBaplapo.

To poumot dev auveyilel Tov kKaBaplopo adou To ToMoBETHOETE XELpOKivnTa oTov aTabud BAong 1y To
otelAete yla popTLon pEow TNG EHApPPOYNG 1) TOU KOUPTILOU (Y .

0 gtaBpog dev pnopet
va adsldosl autopata
TO KOUTL GUAAOY™G
aKOVNG.

EAgyEte eav N oakoUAa cuAoyrg okovng atn de€apevr) cUAAOYNG OKOVNG €lval yeEPATN.

Eav 1 gakoUAa guAAoyT|G aKovNG Bev elval yepatn, eEAEYETE €AV UTTAPXEL KATIOLO EPTIOBLO OTLG OTIEG QUTOHATOU
0ad€elAopaTOC TOU POWTIOT, TOU aTaBpoL BACNG 1) TOU KOUTLOU GUAAOYTG OKOVNG. Eav uttdpyel, kaBapiate
€YKALPWG TO PTIAOKAPLOPEVO PEPOG.

H otdBpn vepoL otnv
TAdKa MAUGipatog
elval yn puatoloykn.

EAéyEte €dv TO oToLKElO oTeydvwaong otn 6eEapevT) XPMNOLUOTIOMUEVOU VEPOU eival XaAapo 1) un cwaotd
TOTIOBETNEVO KaL, £QV VAL, ETAVAPEPETE TO XELpOKivnTa. EAV TO MPOPBANUQ ETILHEVEL, ETUKOLWVWVT|OTE PE TNV
opada eEunnpétnong PeTd TNV MWANon.

Miéote anaAd ) Se€apevn XpnoLUoTIoNPEVOU VEPOU Yia va BeBalwbeite OTL éxel ToMOBEeTNOEl cwoTd.
Adalpéate 1o piAtpo mAdkag MAVTipatog kat eAéyEte edv éxel dpael n €€060¢ TOU AMOKETEVTIKOU aywyoU
kat kaBapiote Tov.

EAéyEte To SLdAupa kKaBaplopol. Mnv mpoaBétete AANO LYPO TIEPAV TOU ETILOTHWG EYKEKPLUEVOU SLOAUHATOG
kaBaplopou.

H Bdon méApartog
odouyyapiopartog éxeL
VYwBel aduaika.

Adatpéate  Bdon MEAPaTOg obouyyapiopatog yia va eEAEYEETE €AV UTTIAPXKEL TUXOV EEVO oWHA KOMNUEVO
O€ QUTNV Kal T(POaTIaBT)OTE VA EMAVEKKLVI|OETE TO POUTIOT. EAV TO TIPOBANUQ ETILHEVEL, ETILKOWVWVAOTE PE TNV
opada efumnpétnong petd v nwAnaon.

YTap)EL VEPO KATW
amno m dekapevn
KkaBapoL vepol M
yUpw aro To aToEio
OTEYAVWAONG.

‘Otav adatpeite T 6e€apevn kaBapol vepoU, evoExeTaL va XL Peivel Alyo vepO aTov CwArva KAtw amo
de€apevn 1) yUpwW Ao To aToLKElo aTeyavwaong. Eival dualoAoyLko. ZKOUTILOTE e aTEYVO Ttavi.

Ma neplogotepn unootpLgn, emkowvwvnote padi pag pEow TG NAeKTPoVIKN G dlevBuvong https://global.dreametech.com
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Mpodlaypadég

MovtéAo RLL74CE Movtého RCLEOT101-1
Xpovog doptiong Mepimnou 3,5 wpeg OvopagaTtikn icodog 220-240 V ~ 50-60 Hz
OvopaaoTLKA Taan 14,4V = Ovopaatikr) €§060¢g 20V=2A

OvopagaTikn Lox0g (Katd To

. . 700 W
adelaopa oKovNGg)

OvopaaTKT) LoXUGg 75W

Tuxvotnta Asttovpyiag 2400-2483,5 MHz OvopagTkn 106 (kara tov 1160 W

KaBapLopo pe {eaTo veEPO)

MéyLatn Loxug e€660u < 20dBm OvopagaTtikn LoxUg (Katd 07w

$oOpTLON KOL TO OTEYVWHA)

Y10 KAVOVIKEG OUVBTKEG XP1IOMG, O MAPWV EOTIALOUOG TIPETEL VA Inuelwon:
mpEital g andaotaon TouAdylotov 20 cm petagl Tng Kepaiag Kat - H ovopaatikn lox0¢ (katd Tov kaBaplapo pe (0T veEPO)
TOU OWHATOG TOU XPTOTN. kaBopiletal amo TNV TN LoXUOG KATA TNV QVILTPOCWTIEUTLKT)

nepiodo (Beppuokpaaia vepou 25 °C).

- H ovopaatikn o0 (katd T pOpTLON Kal TO OTEYVWHA)
kaBopiletal amo TV TN LoXVOG KaTtd TNV repiodo mMArpoug
doprtiou.
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ATIOppLYN Kal adaipeon prataplwyv

H evowpatwpévn pnatapia oviwy ABiou epLEXEL OUTLEC TTOU gival eTKIVOUVEC yLa To TEPLBAAAOV. MpLv TNV anoppuyn TG Yratapiag,
BeBalwBeite oTL N pnatapia adatpeital and eEeLOIKEVPEVOUG TEXVIKOUG KAl aroppimTeTal o€ KATadANAN povada avakOKAwong.

- 1 PTaTapia pémnel va adalpeBei amod T CUOKEUT) TIPLV artocupBel
- 1) OUOKEUT) TIPETIEL va €XEL arnoouvEeBei amo to Siktuo Tpododoaiag katd v adaipeon g prnatapiag

- 1 prnatapia npémnel va anoppldBel pe aoddaAsla.

MPOX0OXH:

Mptv Vv adaipeon g pratapiag, anoauvdéate v LoXU Kat eEavTANOTE TNV pnatapia 600 10 duvatov MePLOTOTEPO.
OL AXPNOTEC PMaTapieg MPEMEL va armoppintovial o€ KAataAANAN povada avakOKAwWaonG.
Mnv TLg ekBETeTe O€ ePLBAANOV pe LYNAN Beppokpaaia yia Ty armopuyn Kvduvou Ekpnéng.

YTIO KATayPNOTKEG TUVOTKEG, EVOEXETAL VA EKTIVAXBEL LyPO amod TV urnatapia. e mepimTwan enadng, EEMAUVETE PE vePO Kal (NTHOTE
LatpLkr) BonBela.

086nyoc adaipeang:
1. AvarnodoyupioTe To POUTIOT, XPNolyomnoriote kKataAAnAo epyaAeio yia va adatpéate Tig Bideg 0To oW PEPOC TOU POUTIOT KL ETTELTA

adalpéate To KAAUpPA.
2. Antoguvdéate Toug akpodEKTEG PETAED TNG PTaTapiag Kat TG MAakeTag PCB yla va adalpeaete TNy ynatapia.

NAnpodopieg AHHE

‘OAa ta poidvta nmou pEpouv auto To alPBoAo eivat amdBANTa NAEKTPLKOU Kat NAeKTpovikoUL e€omAlapou (AHHE katd v 0ényia

ﬁ 2012/19/EE) Ttou Bev TIPEMEL VA QVARLYVUOVTAL JE AOUOKELQAOTA OLKLAKA amoBANTa. Avt’ auTtoU, TIPETIEL VA TIPOCTATEVETE TNV

mmm VYELX TOU avBpwriou Kkat To meptBaiov napadidovtag ta andBAnta eEomALTLOL 0ag O€ éva KaBopLopEvo anpeio auAoyTG yia
QvaKUKAWGOT armoBANTWY NAEKTPLKOU Kat NAEKTPOVIKOU EEOTIALOOU, TO OTIOL0 £XEL OPLOTEL ATIO TNV KUBEPVNON 1) TLG TOTILKEG OPXEG.
H opB1) andppyn kat n avakUkAwon 8a cupBAAouV TNV AOTPOTY) EVOEXOPEVWY QPVNTIKWY ETLITTWOEWY OTO TIEPLBAAAOV Kal
Vv uyeia Tou avBpWTou. ETIKOWVWVT|OTE PE TOV EYKATAOTATN 1) TLG TOTILKEG OPXEG YL TIEPLOTOTEPEG AN PODOPIEG OXETIKA PE TNV
tonoBeaia kaBwg KaL TOuG 6POUG Kal TLG TTPOUTIOBETELG TwY eV AOYW anpeiwv auAoyTG.
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Informacdo de seguranga

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizagdo incorreta do aparelho, leia atentamente o
manual do utilizador antes da utilizagdo e guarde-o para referéncia futura.

Restrices de
utilizacao

323

- Este produto ndo deve ser utilizado por criancas com menos de 8 anos de

idade nem por pessoas com deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com
experiéncia ou conhecimentos limitados sem a supervisao de um progenitor ou
tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar quaisquer riscos. A

limpeza e a manutencao nao devem ser efetuadas por criancas sem supervisao.

-0 aparelho so6 deve ser utilizado com a unidade de alimentacao fornecida com o

mesmao.

- Este aparelho contém baterias que s podem ser substituidas por pessoas

qualificadas.

-Desimpeca a area a ser limpa. As criancas nao devem brincar com este

aparelho. Assegure-se de que as criancas e animais de estimacao sao mantidos
a uma distancia segura do rob6 enquanto este estiver a funcionar.

-Nao instale, nem carregue ou utilize o aparelho nas casas de banho ou a volta

das piscinas.

- Este produto destina-se a limpeza do chdao apenas em ambiente doméstico.

Ndo o utilize ao ar livre, em superficies ndo pavimentadas ou num ambiente
comercial ou industrial.

- Certifique-se de que o aparelho funciona corretamente num ambiente

adequado. Se assim nao for, ndo use o aparelho.

-Se 0 cabo de alimentacdo estiver danificado, deve ser substituido por um cabo

ou conjunto especial disponivel junto do fabricante ou do seu agente de servico.



Informacdo de seguranca

Restricdes de
utilizacao

-Nao utilize o robé numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira

protetora.

-Nao coloque o rob6 virado ao contrario. Nao utilize a cobertura do LDS, a

cobertura do rob6 ou o para-chogues como pega do robo.

-Utilize o rob6 em ambientes com uma temperatura ambiente superior a 0 °C

e inferior a 40 °C. Certifique-se de que nao existem liquidos ou substancias
pegajosas no chao.

- Para evitar danos ou lesdes devido a arrastamento, retire quaisquer objetos

soltos do pavimento e remova fios ou cabos de alimentacao que estejam no
caminho de limpeza antes de colocar o aparelho em funcionamento.

-Remova do chdo artigos frageis ou pequenos para evitar que o rob6 esbarre

com eles e os danifique.

-Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de

succao do robé.

-Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criancas.
-Nao opere o aparelho num quarto onde um bebé ou crianca esteja a dormir.
-Nao coloque criangas, animais de estimacao ou qualquer objeto em cima do

robé, independentemente de este estar parado ou em movimento.

-No reservatdorio de agua limpa s6 pode ser adicionada agua limpa e a solucao

de limpeza oficialmente aprovada. Nao adicione qualquer outro liquido, tal
como alcool ou desinfetante. A relacao entre a solucao de limpeza e a agua
limpa pode ser verificada no frasco da solucao de limpeza. Mantenha a solugao
de limpeza fora do alcance das criancas.
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Informacdo de seguranga

Restricdes de
utilizacao

Baterias e
carregamento

325

-Nao utilize o robé para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o rob6 para

apanhar liguidos inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos ou
solventes nao diluidos.

-Nao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar

objetos como pedras, grandes pedacos de papel ou qualquer objeto que possa
entupir o aparelho.

- A ficha deve ser removida da tomada antes da limpeza ou manutencao do

aparelho.

-Nao limpe o rob6 ou a estacao base com um pano molhado nem os

enxague com qualquer liquido. Apos a limpeza das pecas lavaveis, seque
completamente as pecas antes de as reinstalar e de as utilizar.

- Utilize este produto de acordo com as instrugées do Manual do Utilizador. Os

utilizadores sao responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso
indevido deste produto.

-Ndao utilize qualquer bateria ou estacao base de terceiros. O robd s6 pode ser

utilizado com a estacao base modelo RCLEO101-1.

-Ndo tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estacao base por si

proprio.

-Ndo coloque a estacao base perto de uma fonte de calor.
-Nao utilize um pano humido ou as maos molhadas para limpar os contactos

de carregamento da estacao base.

-Ndo elimine indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja nao

sao necessarias devem ser descartadas numa instalacao de reciclagem
apropriada.



Informacao de seguranca

Baterias e -Se o0 cabo de alimentacao se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar
carregamento imediatamente e contacte o servigo pds-venda.
- Certifique-se de que o robd esta desligado ao ser transportado e que é
mantido na sua embalagem original, se possivel.
-Se o0 rob6 nao for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o
completamente, depois desligue-o e guarde-o num local fresco e seco.
Recarregue o rob6 pelo menos uma vez a cada 3 meses para evitar a descarga
excessiva da bateria.

Informacdes sobre -0 sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-
seguranca do laser 1:2014/A11:2021 para produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto
com ele durante a utilizacao.
PRODUTO LASER DE CLASSE 1
PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO

EN 50689:2021

ﬁ Apenas para utilizacao no interior

Leia o manual do operador

Assim, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara por este meio que o equipamento de radio do tipo RLL74CE estd em conformidade com a
Diretiva 2014/53/UE. O texto completo da declaracdo de conformidade da UE esta disponivel no seguinte enderego de Internet:
https://global.dreametech.com

Para obter o manual eletronico detalhado, va, por favor, a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs 326



Visdo geral do produto

Conteudo do pacote

Outros acessorios

=

prrre I —— Y

ot

e

esfregona x 2 Suporte da Filtro do painel de
Estagdo base (pré-instalada) esfregona x 2 lavagem

(pré-instalada)
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Cabo de Placa de extensao Manual do
—— alimentacao darampa da utilizador
estacdo base

<2
)D

Compartimento
do detergente
automatico
(pré-instalada)

B

Solucgao de limpeza

]

Saco para o po x 2
(1 pré-instalado)

Ferramenta de

limpeza




Visao geral do produto

Robo

o (;Botdo Spot Clean (Limpeza localizada)
- Prima para iniciar a limpeza localizada

o (/) Botdo de alimentacdo/limpeza

(:onno_)

N

- Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou desligar o rob6
- Prima para iniciar a limpeza depois do rob6 estar ligado

o O Botdo da base

- Prima para mandar o robd de volta a estacdo base
- Prima e segure durante 3 seqgundos para desativar o bloqueio
para criancas

Indicador de estado

- Luz branca fixa: limpeza ou aspiracdo concluida

- Branco intermitente: a carregar (a bateria ja nao esta fraca)

- Luz cor de laranja fixa: em modo de espera ou em pausa por ter a
bateria fraca

- Laranja intermitente: a carregar (bateria fraca)

- Cor de laranja a piscar: Erro

Nota:

- prima qualquer botdo no robd para fazer uma pausa enquanto o
robd estd a limpar ou a voltar para carregar.

- 0 bloqueio para criangas pode ser ativado/desativado através da
aplicacdo Dreamehome.
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Visdo geral do produto

Robo6 e sensores
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o Luz LED auxiliar
o Camara IR de IA

o CAmara HD de IA

o Microfones
Lo Cobertura do LDS

o Sensor de Distancia Laser (LDS)

Para-choques

o Janela do para-choques

o Sensores laser de linha
dupla 3D

Cobertura o

Contactos para o—
carregamento

Ventilador de
esvaziamento

————— Botao de

reinicializagao

- Prima e mantenha
premido durante
3 segundos para
repor as definicdes
de fabrica

o Indicador de Wi-Fi

automatico

° Sensores de orlas
o Entrada de
reabastecimento
automatico de
agua

o Conectores



Visao geral do produto

Robo6 e sensores

Sensores de desnivel

I

Sensor de tapetes o— o Roda omnidirecional

Conjunto de extensdo da escova lateral o——

- [/ R
Protecdo da escova 1 N o Escovas principais
Roda auxiliar de subida { ‘O Roda auxiliar de subida
Roda principal Roda principal
Mddulo de esfregona o— o Clipe de protecdo da escova
@ o Orificios de montagem da esfregona

Montagem da esfregona

Clipe da caixa Area de fixacdo °

Respiradouro de o para o po esfregona

esvaziamento
automatico

Filtro o

' Clipe do filtro

Suporte da esfregona Almofadas da esfregona
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Visdo geral do produto

Estacdo base

Y

Coberturao———1——

L
Depdsito de agua usada o—A—— ! ]

Depdsito de dgua limpa °

A

74

Tampa do depdsito de po °

I

Painel de lavagem o

Filtro do painel de lavagem o——— S

Placa de extenséo da rampa o———

Il
==
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Deposito de agua usada

Clipe do deposito
de dgua

Bola flutuante

o Clipe do depdsito
de agua
o Tubo de dgua

o Filtro
o Inibidor de calcario
o Flutuador



Visao geral do produto

Estacdo base

Compartimento o
do detergente

—

automatico ‘& k ° Ranhura do
Filtro o D @ \’ saco para o po
Ventiladores de o Z— S
esvaziamento o Contactos para
automatico 9@ O carregamento

Area de sinalizacdo

———o Indicador de estado
- Luz branca fixa: a estagao

base esta ligada a
eletricidade

- Luz cor de laranja fixa: a
estacdo base tem um erro

= Saida para adicao

automatica de dgua

<

o Ranhura reservada para ligar

o kit de ligagcdo de agua para
reabastecimento e drenagem
automaticas

I: ligado

0: desligado

Porta de alimentagdo

Ranhura para
armazenamento do cabo de
alimentacdo

Nota: o kit de ligacdo da dgua para reabastecimento e drenagem
automaticos tem de ser adquirido separadamente. (Apenas disponivel em
regides especificas)
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Preparar a sua casa

Antes de limpar, afaste os objetos instaveis, frdgeis, valiosos ou perigosos Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a beira das escadas para
e remova os cabos, panos, brinquedos, objetos duros e objetos afiados do garantir o funcionamento seguro e suave do robd.
chdo para evitar que o rob6 os envolva, risque ou derrube e cause prejuizos.

000 00

v (2

Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o mobilidrio no seu local Para evitar que o robd ndo reconheca a drea que necessita de ser limpa,
apropriado para deixar mais espago. ndo se coloque na frente do rob6, nas ombreiras, no corredor ou em lugares
Nota: estreitos.

- Ao operar o rob6 pela primeira vez, siga-o durante a limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos a tempo.
- A luz LED auxiliar fornece iluminacdo auxiliar em ambientes pouco iluminados.
- Ndo aspire objetos duros, como pedras, esferas de aco e pegas de brinquedos, nem objetos pontiagudos, como restos de materiais de construcdo, vidros
partidos e pregos, para evitar riscar o pavimento.
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Antes de utilizar

1. Coloque a estacao base e ligue-a a uma tomada elétrica 2. Instale a placa de extensao da rampa

Coloque a estacao base num local que seja o mais aberto possivel
e com um bom sinal de WI-FI. Deixe espaco suficiente, tal como
indicado na figura, e remova quaisquer objetos na drea sombreada.
Insira o cabo de alimentacgao na estacao base e ligue-o a tomada.

Filtro do painel de
lavagem

> I: ligado Nota: Certifique-se de que o filtro do painel de lavagem estd instalado no
— 0: desligad seu lugar.
:’_EE e esligado
Insira firmemente o cabo de
4@ alimentagdo para cima até
) que o indicador se acenda.

| . [J j'
Nota:

- Certifique-se de que nenhum objeto poderd bloquear a drea de sinalizagdo.

- Para evitar manchas de agua devidas ao facto de molhar pavimentos de
madeira ou tapetes, recomenda-se que a estagao base seja colocada em
pavimentos de ladrilhos ou de marmore.
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Antes de utilizar

3. Retire as protecdes do robo e instale o conjunto da 4. Ligue o rob6 a estacao base

esfregona Prima e mantenha premido o botdo () no rob6 durante 3 segundos
para o ligar. Coloque o rob6é na estacao base com o conjunto

da esfregona virado para o painel de lavagem. Entao ouvira

uma notificacdo de voz quando o rob6 se ligar com sucesso a
estacdo base. Depois do robd estar completamente carregado, os
indicadores de estado no rob6 e na estagao base permanecerao
acesos durante 10 minutos e, em seguida, escurecerao.

Nota: recomenda-se que carregue completamente o robd antes da primeira
utilizagao. Quando o rob6 ndo puder ser ligado ap6s o esgotamento da
bateria, ligue manualmente o rob6 a estacdo para o carregar.
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Antes de utilizar

5. Adicionar a solucao de limpeza

(1) Retire a tampa do depdsito de poé e puxe para fora o
compartimento do detergente automatico.

(2) Abra a tampa superior do compartimento e adicione a solugdo
de limpeza.

(3) Feche a tampa do compartimento, volte a coloca-lo na
estacdo base e volte a instalar a tampa do depdésito de po. O
produto de limpeza serd adicionado automaticamente durante o
funcionamento.

Nota:

- O compartimento de detergente automdtico pode ser enchido com solucdo
de limpeza para utilizagdo. Nao adicione qualquer outro liquido para além
da solugdo de limpeza oficialmente aprovada para ajudar a evitar avarias.

- Instale o compartimento de detergente automatico até que encaixe no
lugar.

6. Adicione agua ao depadsito de agua limpa

Retire o depdsito de dgua limpa da estacdo base e encha-o com
agua limpa. Em seguida, instale-o de volta na estagdo base.

Nota: ndo adicione dgua quente ao depodsito de dgua, pois isto pode causar
a deformagdo do mesmo.
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Ligar a a aplicacao Dreamehome

1. Descarregue a aplicagdo Dreamehome

Digitalize o cddigo QR no robd, ou procure por “Dreamehome”
loja de aplicagOes, para descarregar e instalar a aplicagao.

Nota:

- Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

- Devido a atualizagdes no software da aplicacdo, as atuais operacdes
podem ser diferentes das instrugdes contidas neste manual. Siga as
instrugdes com base na versao atual da aplicagao.

na

2. Adicionar dispositivo

Abra a aplicagdo Dreamehome, toque em “Digitalizar cédigo QR
para ligar” e digitalize novamente o mesmo cédigo QR no robd
para adicionar o dispositivo. Siga as instru¢des para terminar a
ligagao por Wi-Fi.

Nota: Para reinicializar o Wi-Fi, repita o passo 2 e siga as indicacdes para
concluir a ligagdo Wi-Fi.

Indicador de Wi-Fi

- A piscar
lentamente: a
espera de ser
ligado

- A piscar
rapidamente: a
ligar

- Ligado: ligado




Modo de utilizacao

Ligar/Desligar

Prima e segure o botdo () durante 3 segundos para ligar o robé.
0 indicador de alimentagao permanecera aceso. Ou coloque o
robd na estacao base, alinhando os contactos de carregamento
do rob6 com os da estagdo base e, em seguida, o robo ligar-se-a
automaticamente e comecgara a carregar. Para desligar o robd,
afaste-o da estacdo base e prima e mantenha premido o botdo ()
durante 3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga as instrucdes
na aplicacdo para criar rapidamente um mapa. O robd comecara
a mapear sem limpar. Quando o robd regressa a estacao base, o
processo de mapeamento estd concluido e o mapa serd guardado
automaticamente.

Pausa/Modo de repouso

Quando o rob6 estiver a funcionar, prima qualquer botdo para o
colocar em pausa.

Se o0 robh6 estiver em pausa ha mais de 10 minutos, entra
automaticamente em modo de repouso. Todos os indicadores

do rob6 desligar-se-ao. Prima qualquer botado no robd, ou use a
aplicagdo para acordar o rob6.

Nota: Se o robd for posto em pausa e colocado na estagao base, o processo
de limpeza atual terminara.

Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o rob6 regressara automaticamente
a estagao base para carregar. Depois de carregar a bateria até ao nivel

apropriado, retomara as tarefas de limpeza inacabadas.
Nota:Para utilizar esta funcdo, ative-a na aplicacdo.

Modo “Nao incomodar” (DND, do inglés “Do Not Disturb”)

Quando o rob6 esta definido para o modo Nao incomodar (DND),

sera impedido de retomar a limpeza. O modo DND vem desativado

como padrdo de fabrica. Pode utilizar a aplicacao para ativar

o modo DND ou modificar o periodo de “ndo incomodar”. Por

defeito, o periodo de DND é das 22h00 as 8h00.

Nota:

- As tarefas de limpeza programadas serdo realizadas como habitualmente
durante o periodo de “Ndo incomodar” (DND).

- 0 rob6 retomard a limpeza onde parou depois de expirar o periodo de
DND.

Limpeza localizada

Quando o rob6 esta no modo de repouso, prima brevemente o
botdo ] para ativar o modo de limpeza localizada. Neste modo,
o rob6 limpa uma area quadrada de 1,5 x 1,5 metros a sua volta
e regressa ao seu ponto de partida assim que a limpeza do local
estiver concluida.

Reiniciar o robo

Se o0 rob6 deixar de responder ou nao puder ser desligado, prima
e segure o botdo () durante 10 segundos para o forcar a desligar-
se. Em seguida, prima e mantenha premido o botdo () durante 3
segundos para ligar o robé.
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Modo de utilizacdo

Aspirador e esfregona

Nota: Ao utilizar o conjunto da esfregona pela primeira vez, o robd executa
por defeito a tarefa de “Aspirar e limpar com esfregona”.

1. Iniciar a limpeza

Prima o botdo () no robd ou utilize a aplicacéo para fazer o rob6
comecar a partir da estacdo base. Depois, o rob6 planeard a rota
de limpeza ideal e executara a tarefa de limpeza com base no
mapa criado.

Nota:
- Para garantir que o robd possa regressar facilmente a estacdo base apds
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a limpeza, recomenda-se que o mesmo seja iniciado a partir da estacdo
base.

- As almofadas da esfregona serao limpas antes do robé comecgar a esfregar.

Aguarde com paciéncia.

- Ndo mova a estagao base, o tanque de agua limpa, o tanque de agua

usada ou o filtro do painel de lavagem durante o funcionamento.

- A limpeza com agua quente pode ser ativada na aplicagdo para a limpeza

da esfregona, o que se aplica a todos os modos. Para evitar escalddes, ndo
toque na saida de dgua quando a funcdo estiver ligada.

2. Lavagem automatica com esfregona

Ao limpar, o robd regressara automaticamente a estacao base para
lavar as suas almofadas da esfregona com base na frequéncia

de limpeza das mesmas que estiver especificada na aplicagao. A
estacao base enchera automaticamente o depdsito de agua do
robo e este retomara a limpeza.




Modo de utilizacao

3. Esvazia automaticamente a caixa para o po e lava e seca
as almofadas da esfregona

Depois do robd terminar uma tarefa de limpeza e regressar

a estagao base para carregar, a estacdo base comeca
automaticamente a esvaziar a caixa para o po, e depois limpara e
secard as almofadas da esfregona.

Nota:

- Se a fungdo de esvaziamento automatico for desligada na aplicagéo, a
estacdo base ndo esvaziard automaticamente a caixa para o po.

- A estagdo base esvaziard a caixa para o po de acordo com a definicdo na
aplicagdo.

4. Limpar o deposito de agua usada

Depois do robd ter completado a sua tarefa, por favor, limpe o
depdsito de dgua usada para evitar qualquer odor.

Lavagem com esfregona depois de aspirar

Na aplicacao, ative a funcdo de lavagem com esfregona depois
de aspirar e o robd ird remover automaticamente o conjunto

da esfregona na estagdo base para aspirar o chao. Depois de
concluir a aspiragdo, o robd voltara a estagao base para instalar
o conjunto da esfregona e a estacdo base comecara a esvaziar
automaticamente a caixa para o po. E depois, o rob6 comecara a
limpeza com esfregona assim que a escova principal e a escova
lateral forem levantadas.

Apenas aspirar

Na aplicacdo, ative a funcdo de aspirar e o robd ird remover
automaticamente o conjunto da esfregona na estagcao base
comecando a aspirar o chao.

Apenas esfregona

Na aplicacao, selecione a funcdo de lavagem com esfregona e

o robd ird verificar automaticamente se o conjunto da esfregona
estd instalado na estacao base. Caso contrario, o robd instalara o
conjunto da esfregona e comecara a limpeza com esfregona assim
que as escovas principais e a escova lateral forem levantadas.
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Manutencdo de rotina

341

Para manter o rob6 em boas condicdes, recomenda-se que consulte o uso de acessdérios na aplicacdo ou na tabela seguinte para

manutencdo de rotina.

Peca

Frequéncia da
manutencdo

Periodo de
substituicdo

Peca

Frequéncia da manutencdo

Periodo de
substituicdo

Deposito de dgua usada

Apos cada utilizagdo

Deposito de dgua limpa

Escovas principais

Filtro da caixa para o po

Escova lateral

Suportes das almofadas da
esfregona

Uma vez a cada 2
semanas

Janela do para-
choques

A cada 6 a 12 meses

Para-choques

A cada 3 a 6 meses

Entrada de
reabastecimento
automatico de dgua
para o rob6o

Filtro do painel de lavagem

Uma vez a cada 1 ou 2
meses

Area de sinalizacdo da
estacdo base

Contactos para
carregamento

Ventiladores de
esvaziamento automatico

Roda omnidirecional

Sensores de orlas

Sensor de Distancia Laser
(LDS)

Sensores laser de linha
dupla 3D

Sensor de tapetes

Sensores de desnivel

Uma vez por més

Fundo do robd

Uma vez por més

Caixa para o p6

Rodas principais

Limpe conforme for

esfregona

Inibidor de calcario

necessario
Rodas auxiliares de

subida

Saco para o po A cada 2 a 4 meses
Almofadas da / Acada 1 a3 meses

A cada 18 a 36 meses

Nota: A frequéncia da manutencgdo e substituicdo depende da utilizagdo
efetiva. Se ocorrer uma excegdo devido a circunstancias especiais,
recomenda-se a manutengao ou substituicdo imediata.




Manutencao de rotina

Filtro do painel de lavagem
3. Utilize a aplicacdo ou prima o botdo OO para devolver o rob6 a

1. Retire o robd e remova o filtro do painel de lavagem apés a

conclusdo da limpeza com a esfregona. estacao base ou coloque-o manualmente no lugar.

2. Lave o filtro do painel de lavagem com dgua limpa, limpe-o e
volte a instala-lo no seu lugar.
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Manutencdo de rotina

1. Retire a tampa do depdsito para o po6 e deite fora o saco para o po. 3. Instale um novo saco de po.

' S

Nota: ao puxar a pega para cima ird selar o saco para evitar que o p6 e os
detritos caiam acidentalmente.

2. Remova o po e os detritos do filtro com um pano seco. 4. Volte a instalar a tampa do depdsito para o po.
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Manutencao de rotina

Escovas principais

1. Prima os clipes de protecdo da escova para dentro para remover
a protecdo da mesma e levanta-la para fora do robé.

2. Puxe para fora as escovas, como mostra a figura. Utilize a
ferramenta de limpeza fornecida para remover quaisquer cabelos
emaranhados nas escovas. Depois de limpar, empurre as escovas
com firmeza para o suporte da escova principal até

prender na posi¢ao, com um clique.

Nota: tenha cuidado quando puxa as escovas principais para fora, para
evitar ferimentos.

3. Com as setas impressas no ecra viradas para fora, insira o
suporte da escova principal nas ranhuras para baixo, numa posi¢do
inclinada.

4. Alinhe a extremidade dianteira da protecdo da escova com a
ranhura, insira para baixo, numa posi¢ao inclinada e pressione na
posicao.

A=

=~

li =5
N

==
S
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Manutencdo de rotina

Escova lateral Roda omnidirecional

Desaparafuse a escova lateral com uma chave de fendas, limpe os
cabelos da escova e volte a aparafusar.

Nota:
- Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave de fendas, para separar
0 eixo e o pneu da roda omnidirecional. Nao use forca excessiva.

Suportes da esfregona - Enxague a roda omnidirecional sob dgua corrente e coloque-a de volta

Retire e limpe os suportes da esfregona. depois de a secar completamente.
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Manutencao de rotina

Rodas auxiliares de subida e rodas principais

1. Rode a roda auxiliar de subida até a seta “"OUT” estar virada
para cima e, em seguida, puxe a roda para fora.

2. Utilize uma ferramenta adequada para limpar os pelos
enredados na roda principal e na roda auxiliar de subida.

Z__a\

=5

3. Apos a limpeza, rode a roda principal para alinhar as duas setas
(consulte a Figura @ ). Em seguida, com a seta “IN” virada para
baixo, insira as rodas auxiliares de subida esquerda e direita em
conformidade até encaixarem no lugar. (ver a Figura @ ).

346



Manutencdo de rotina

Caixa para o po e filtro

1. Abra a cobertura do robd e prima o clipe da caixa para o p6 para
remover a mesma.

2. Retire o filtro da caixa para o po e, em seguida, esvazie a caixa
respetiva.
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3. Bata cuidadosamente o cesto do filtro para remover o lixo.

Nota: ndo tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo ou com objetos
cortantes para evitar danos.

4. Lave a caixa para o po e o filtro com agua e seque
completamente antes de reinstalar.

Nota:

- Enxague a caixa para o po apenas com dgua limpa. Ndo use qualquer
detergente.

- Utilize a caixa para o po e o filtro apenas quando estiverem completamente
Secos.



Manutencao de rotina

Sensores do robo

Limpe os sensores do robé com um pano macio e seco, como se
mostra na figura abaixo:

o Sensores laser de
linha dupla 3D

Sensor de Distancia
Laser (LDS)

o Janela do para-
choques

o Sensores de orlas
o Para-choques

—o Sensor de
tapetes

Nota: um pano molhado pode danificar elementos sensiveis dentro do robd
e da estacdo base. Use um pano seco para a limpeza.

Contactos de carregamento e area de sinalizacao

Limpe os contactos de carregamento e a drea de sinalizagao com
um pano macio e seco.

Ventiladores de esvaziamento automatico

Limpe os ventiladores de esvaziamento automatico do rob6 e da
estacdo base com um pano macio e seco.
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Manutencdo de rotina

Dep6sito de dgua usada Almofadas da esfregona

1. Retire o depdsito de dgua usada, abra a sua tampa e deite fora a Remova as almofadas da esfregona dos respetivos suportes para
agua suja. as substituir.

2. Enxague o deposito de dgua usada com agua limpa e utilize

a escova de limpeza fornecida para limpar a parede interna do
depdsito de agua usada. 0 robd contém uma bateria de ides de litio de alto desempenho.

Certifique-se de que a bateria permanece bem carregada para o
uso diario a fim de manter um 6timo desempenho da bateria. Se o
rob6 nao for utilizado durante um periodo de tempo prolongado,
desligue-o e guarde-o. Para evitar danos por descarga excessiva,
carregue o robd, pelo menos, uma vez de trés em trés meses.

Nota: a bola flutuante no depdsito de dgua usada é uma peca maével. Ndo
apliqgue demasiada forga ao limpa-lo para ndo o danificar.
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Resolucao de problemas

Problema

Solugdo

O rob6 nédo se liga.

A bateria estd fraca. Recarregue o robd na base e tente novamente.
A temperatura da bateria é demasiado baixa ou demasiado alta. Recomenda-se que o aparelho
funcione a uma temperatura entre 0 °C (32 °F ) e 40 °C (104 °F ).

O rob6 ndo carrega.

A estacao base ndo esta ligada a corrente; certifique-se de que ambas as extremidades do seu cabo de
alimentacdo estdo corretamente ligadas.

A ligacao entre os contactos de carregamento na estacao base e no rob6 é deficiente; limpe os
contactos de carregamento.

Verifique se ha algum objeto estranho no conector do robd e remova esse objeto estranho, se o houver.

0 robd nao
consegue ligar ao
Wi-Fi.

A palavra-passe da rede Wi-Fi esta incorreta. Certifique-se de que a palavra-passe utilizada para se ligar
a sua rede Wi-Fi esta correta.

O rob6 ndo suporta uma ligacdo Wi-Fi de 5 GHz. Certifique-se de que o robd esta ligado a uma ligacao
Wi-Fi de 2,4 GHz.

0 sinal de Wi-Fi esta fraco. Certifique-se de que o rob6 se encontra numa drea com boa cobertura de Wi-Fi.
O rob6 pode ndo estar preparado para ser configurado. Por favor, saia e volte a entrar na aplicacdo e
depois tente novamente conforme as instrucoes.

O rob6 nao
consegue encontrar
e regressar a
estacdo base.

A estacao base esta desligada da corrente ou foi movida quando o rob6 ndo estava sobre ela. Ligue a
estacao base a fonte de alimentacdo ou coloque o rob6 na estacao base para carregar.

Ha demasiadas obstrugdes a volta da estagdo base. Coloque a estacao base numa area mais aberta.

A deslocacao do rob6 pode leva-lo a reposicionar-se e recriard um mapa se o reposicionamento falhar.
Se 0 rob6 estiver demasiado longe da estacdo base, pode ndo ser capaz de regressar automaticamente
por si so, caso em que sera necessario colocar manualmente o rob6 sobre a estagao base.

Limpe a drea de sinalizacdo na estacdo base para evitar pé ou sujidade.
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Resolucdo de problemas

351

Problema

Solugdo

0 robb fica preso em
frente da estacdo
base e ndo consegue
regressar.

Verifique se existe espaco suficiente em ambos os lados ou a frente da estacdo base para evitar que o robo
fique bloqueado.

O percurso de regresso ao carregamento esta bloqueado, por exemplo, a porta esta fechada.

O rob6 pode escorregar se o chao em frente da estagdo base estiver excessivamente molhado. Se assim for,
limpe o excesso de agua antes de tentar novamente.

Recomenda-se que desloque a estagao base para um local diferente e tente novamente.

Certifique-se de que a placa de extensdo da rampa esta corretamente instalada.

O rob6 néo se desliga.

O rob6 nao pode ser desligado quando esta a carregar. Recomenda-se que afaste o rob6 da estacao base e,
em seguida, prima e mantenha premido o botdo () durante 3 segundos para o desligar.

Se o0 rob6 ndo puder ser desligado executando o passo 1, prima e segure o botdo () durante 10 segundos
para forcar o robd a desligar-se. Se o problema persistir, por favor, contacte o servico pés-venda.

A velocidade de

carregamento é lenta.

Demora cerca de 3,5 horas a carregar completamente o rob6 quando a sua bateria esta fraca.

Se puser a funcionar o rob6 a temperaturas fora da gama especificada, a velocidade de carregamento ird
diminuir automaticamente para prolongar a vida util da bateria.

Os contactos de carregamento tanto no rob6é como na base podem estar sujos. Limpe-0s com um pano
seco.

O ruido aumenta
quando o rob6 esta a
funcionar.

Verifique se o filtro da caixa para o po estd entupido. Se assim for, limpe-o ou substitua-o.

Um objeto duro pode ter ficado preso nas escovas principais ou na caixa para o po. Verifique e remova
qualquer objeto duro existente.

As escovas principais ou a escova lateral podem ficar emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos
duros existentes.

Mude o modo de succao para Normal ou Silencioso.

O rob6 move-se sem

seguir a rota definida.

Objetos tais como cabos elétricos e chinelos devem ser organizados antes da utilizagao do robé.

O trabalho em superficies molhadas e escorregadias provoca o deslizamento da roda principal.
Recomenda-se que seque os locais molhados antes de utilizar o robé.

Limpe a janela do para-choques e os sensores do laser de linha dupla 3D no rob6é com um pano limpo,
macio e seco para o manter limpo e desobstruido.




Resolucao de problemas

Problema

Solugdo

0 rob6 falha as
divisdes a serem
limpas.

Certifique-se de que as portas das divisdes a serem limpas estao abertas.
O local em frente a divisdo a ser limpa pode estar molhado e escorregadio, fazendo com que o robd
escorregue e trabalhe de forma anormal. Recomenda-se que seque o chao antes de utilizar o rob6.

O rob6 nao retoma
a limpeza depois de
carregar.

Certifique-se de que o rob6 nao estd configurado para o modo DND (Ndo incomodar), o que o impedira
de retomar a limpeza.

0 robd nao retoma a limpeza depois de o colocar manualmente na estagdo base ou de o enviar para
carregar através da aplicacdo ou do botdo (.

A estacao nao
consegue esvaziar
automaticamente a
caixa para o po.

Verifique se o saco de recolha de po, no depdsito de po, esta cheio.

Se o saco de recolha de po nao estiver cheio, verifique se existe alguma obstrucdo nas aberturas de
esvaziamento automatico do robd, na estagdo base ou na caixa para o po. Se houver, retire a peca
bloqueada atempadamente.

O nivel de dgua no
painel de lavagem
nao é o normal.

Verifique se o vedante do depdsito de dgua usada estd solto ou ndo esta corretamente instalado e, em
caso afirmativo, reponha-o manualmente. Se o problema persistir, por favor, contacte a equipa do servico
pos-venda.

Prima suavemente o depdsito de dgua usada para se certificar de que estd corretamente instalado.

Retire o filtro do painel de lavagem, verifique se a saida do escoamento estd bloqueada e limpe-a.
Verifique a solugao de limpeza. Nao adicione qualquer outro liquido para além da solugéo de limpeza
oficialmente aprovada.

O suporte da esfregona
esta levantado de
forma anémala.

Retire o suporte da esfregona para verificar se tem algum objeto estranho preso e tente reiniciar o robé.
Se o problema persistir, por favor, contacte a equipa do servigo pés-venda.

Ha dgua debaixo do
deposito de agua limpa
ou a volta do vedante.

Ao retirar o depdsito de dgua limpa, pode ficar alguma dgua no tubo debaixo do depdsito ou a volta do
vedante. Isto € normal. Limpe-o com um pano seco.

Para mais apoio, contacte-nos através de https://global.dreametech.com
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Especificacbes

Estacdo base

Modelo

RLL74CE

Modelo

RCLEO101-1

Tempo de carregamento

Aproximadamente 3,5 horas

Entrada nominal

220-240V ~ 50-60 Hz

Em condigbes normais de utilizagdo, este equipamento deve ser
mantido a uma distancia de separacao de, pelo menos, 20 cm

entre a antena e o corpo do utilizador.

353

carregamento e a secagem)

Tensdo nominal 14,4V = Saida nominal 20V=2A
Poténcia nominal 75 W Potenufa nominal (du’rante 700 W
0 esvaziamento do po)
Frequéncia de énci i
q. 2400-2483,5 MHz P.otenaa nomllnal (durante a 1160 W
funcionamento limpeza com dgua quente)
Poténcia maxima de saida < 20dBm Poténcia nominal (durante o 87 W

Nota:

- A poténcia nominal (durante a limpeza com dgua quente)
é determinada pelo valor da poténcia durante o periodo
representativo (temperatura da agua 25 °C).

- A poténcia nominal (durante o carregamento e a secagem) é
determinada pelo valor da poténcia durante o periodo de carga

total.




Descarte e remocao da bateria

A bateria de iGes de litio incorporada contém substancias que sdo perigosas para o ambiente. Antes de descartar a bateria, certifique-se de
que a bateria é removida por técnicos qualificados e descartada numa instalacdo de reciclagem apropriada.

- a bateria deve ser removida do aparelho antes de este ser desmantelado;
- 0 aparelho deve ser desligado da rede de alimentagao ao retirar a bateria;

- a bateria deve ser descartada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentacdo e descarregue a bateria o mais possivel.

As baterias que ja ndo sdo necessarias devem ser descartadas numa instalacao de reciclagem apropriada.

Nao exponha a ambientes com altas temperaturas para evitar riscos de explosao.

Em condigOes de uso abusivo, pode ser ejetado liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com dgua e procure ajuda médica.

Guia de remocgdo:

1. Vire o robg, utilize uma ferramenta adequada para remover os parafusos na parte de trds do rob6 e depois retire a tampa.
2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de circuito impresso, para remover a bateria.

Informacao sobre o REEE
Todos os produtos com este simbolo sdo residuos de equipamentos elétricos e eletronicos (REEE, como especificado na Diretiva
E 2012/19/UE) que nao devem ser misturados com residuos domésticos nao selecionados. Em vez disso, deve proteger a saude
mmm DUmMana e o ambiente, entregando os seus residuos de equipamentos num ponto de recolha designado para a reciclagem de
residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos, designado pelo governo ou pelas autoridades locais. A eliminagao e reciclagem
corretas ajudardo a prevenir potenciais consequéncias negativas para o ambiente e a salde humana. Por favor, contacte o
instalador ou as autoridades locais para mais informacdes sobre o local, bem como sobre os termos e condi¢Ges desses pontos
de recolha.
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IHcpopMauis wono 6esnekn

LLLO6 YHNKHYTU YPaXKeHHS e/IeKTPUYHNM CTPYMOM, BUHUKHEHHS MOXKeXi UM TPaBMU BHACNIAOK HEHANEXXHOr0 KOPUCTYBAHHS
MPUCTPOEM, YBaXHO MpounTanTe nocibHNK KOpUCTyBaua, NepLl HiXk MOUNHAT KOPUCTYBaTUCA NPUCTPOEM, i 36epexiTb 1noro
ONS NoAaNbLUOro BUKOPUCTAHHS.

O6MexXeHHS LWoAa0
BMKOPMNCTAHHSA

419

- LLLo6 3ab6e3neuntn besneuHe KOPUCTYBAHHS NMPUCTPOEM i YHMKATY MOXANBUX

PU3KKIB, AiTAM BiKOM A0 8 pOKiB, ocobamM noxmnoro Biky 1 ocobam 3 dpisnyHmnmn,
CEHCOPHMMM UM PO3YMOBMMMN BaAaMI, a TaKoX 0cobam, ki He MatoTb A0OCTATHIX
3HaHb UM AOCBIAY, 3aBOPOHEHO KOPUCTYBATMCA LM MPUCTPOEM Be3 Harnsay
OAHOrOo 3 6aTbKiB UM onikyHa. [litam 6e3 Harnaay 3abopoHEHO 34iNCHIOBATH
OUMLLEHHS Ta MOTOUYHe 06CNyroByBaHHS.

- NpUCTPIi MOXXHA BMKOPVCTOBYBATU Ti/TIbKM PA30M i3 6/IOKOM XVBEHHS, AKNIA

BXOONTb A0 KOMMJIEKTY.

- LLen npucTpin MiCTUTb aKyMynSaToOpW, BUAMATK SIKi MOXYTb Le KBanidikoBaHi

ocobw.

- 3BiNIbHITb AINSAHKY, AKy NOTPiI6HO Npubpatn. it He NOBUHHI rpaTtncs 3

npucTpoem. Mogbanite, wob nig yac poboTn anapara 4iTn M goMaLlHiI TBAPUHN
nepebyBann Ha 6e3neuHin BiACTaHI Bif HbOTO.

- He BCTAHOB/OWNTE, He 3apagpKaliTe Ta He KOPUCTYNTeCs MPUCTPOEM Y BaHHUX Un

nopsg i3 6acenHamuy.

- Lleri BMpib nNpu3HaUYeHnit TinbKy Aaa NprbrnpaHHs Nigiorn B 4OMALLUHIX yMOBAaXx.

He KopucTyinTecs HUM HaABopi, Ha ByAb-AKNX IHLINX NOBEPXHAX, KpiM nigaorv, a
TaKOX Yy KOMEepPLiIHNX Y/ MPOMUNC/IOBUX YMOBAX.

-MNepekoHarTecs B TOMY, LLIO anapat NpaBuibHO DYHKLIOHYE B HANEXHMX

yMOBaXx. SKLO Lie He TaK, He KOPUCTYNTECb MPUCTPOEM.

- LLLo6 YHNKHYTV Hebe3neKn B pasi MOLUKOAPKEHHS LLHYPA XKMBJIEHHS, 10T0 CAig,

3aMiHUTW Ha cneuianbHNN WHYP Y By30/, KA MOXKHA Npuabatn B BUpPObHMKa
UM NOro areHTa 3 06C/1yroByBaHHs.



IHbopmauia wopo 6esnekn

ObmMeXxeHHSs Woa0
BMKOPUCTaHHSA

-He BuKopuctoBynTe poboT Ha AiNgHLUi, po3TalloBaHin BuLLe Bif PiBHSA Nigaoru,

AKLLO BOHA He oropog)keHa 3axmcHum bap'epom.

-He po3miwynte poboTt goropn AHOM. He KopuctynTecs Kpuwkoto LDS (nasepHoro

AATUMKa BiACTaHI), KpULLKOK poboTa umn bamnepom sik pyukoto poborta.

-BnkopuctoByinTe poboTta 3a Temnepatypu suuie 0°C i Huxue 40°C.

MNepekoHanTecs B TOMY, LLO Ha MigN03i HEMAE PIAVH YN NNNKNX PEUYOBUH.

- LLL06 YHMKHYTW MOLLKOAYKEHb Y/ TPABMYBAHHS BHACNIA0K NepeTaryBaHHs

npeameTiB, Nepen NoYaTkoM KOPMUCTYBAHHSA NPUCTPOEM NpubepiTb i3 nignorn
Oyab-SKi He3akpinaeHi npegmeT, cxoBanTe Kabeni i LUHYPW XXNBJIEHHS.

‘MpunbepiTb i Nignorv KpUxki um apibHi npegmeTn, Wo6 YHNKHYTY Hai3ay Ta ix

MOLKOAXKEHHS po6oTOM.

-TpManTe BOOCCA, NanbLi UM iHWI YaCTUHW Tina nogani Big, BCMOKTYBANbHUX

oTBOpIB poboTa.

-TpManTe OUNCHUI IHCTPYMEHT Noaani Big Aiten.
-He KopuCTynTecb NPUCTPOEM Y KiMHATI, A& CnnTb gnTnHa abo HemMoBNS.
-He cTaBTe giten, AoMaLllHiIX TBApPUH un byab-aKki npeamMmeT 3Bepxy Ha pobor,

He3aneXHo Bif, TOro, CTOITb BiH Ha MiCLi U/ PYXa€ETbCS.

Y pe3sepByap 415 YNCTOi BOAN MOXHA 404aBaTu nLe YnCTy Bogy Ta odilinHO

CXBaneHnn muoumni 3acibé. He gogaBanTe 00 HbOrO iHWI PiAVHN, SK-0OT CANPT
abo 3acib gna gesiHdekyii. CniBBigHOWEHHS MUAHOIO PO34YNHY A0 YNCTOI
BOAW MOXXHA Ai3HATNCA Ha NASALWLI 3 MUKOYXM PO3YNHOM. TpUManNTe MNNHWIA
pPO3unH nogani Big Aiten.

-He BnKkopuctoBynte pobot ans npubnpaHHa byab-aKux Nerko3ammmctmnx

npeameTiB. He BukopuctoBynTe poboTa g/ig 36MpaHHs nerko3anmMmncTnx um
BOrHeHebe3neuyHnx pignH, KOPO3iNHO-aKTUBHWX ra3iB UM Hepo3BeAeHX
Kncnot abo poO3UnHHKKIB.
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IHcpopMauis wono 6esnekn

421

ObmMeXxeHHSs Woa0
BUKOPUCTaHHSA

AKyMynaTopw i
3apsagka

-He nunocockTe TBEpAi un rocTpi npegmeTn. He BUKOPUCTOBYINTe anapar s

36VpaHHA TakMX NpeaMeTiB Ik KAMiHHS, BE/IMKNX LWMATKIB nanepy um byab-
AKVX NpenMeTiB, aKi MOXKYTb 3aCMITUTX anapar.

‘Mepw HiXK NoYnHaTK byab-aKi po60TN 3 OUNLLEHHS Yl TEXHIYHOTO

06CNyroByBaHHA anapara, BUTATHITb BUJIKY 3 PO3ETKN.

-He npotnpante poboT um 6a3oBy CTAHL,iO MOKPOK CEPBETKOK Ta He

ononickynTe X XXOAHO pianHo. Nepen BCTAHOB/IEHHAM Ta BUKOPUCTAHHAM
BUMNTUX geTanemn ix HeobxigHO MOBHICTHO BUCYLLUUTN.

-BnkopuctoByiTe uen BUpib 3rigHO 3 BKasiBKamun, HaBegeHnmun B MNMocibHnKy

KopuctyBaya. KopnctyBaudi HeCyTb BignoBiAanbHICTb 3a Byab-5Ki 36Tk abo
MOLLKOAPKEHHS, LLLO BUHUKIN BHACIL0K HEHATEXHOTO BUKOPUCTAHHS LbOro
BMpOOY.

- He BUKOPUCTOBYTE aKyMynaTOP Ym 6A30BY CTAHLLiKO CTOPOHHBLOTO BUPOBHMIKA.

Po60T MOXXHa BMKOPUCTOBYBATW TifIbKW CMiJIbHO 3 6A30BOK0 CTaHLiED Mogeni
RCLEO1071-1.

-He HamaranTecs camoTy>XKn po3bnpaTtn, peMoHTyBaTh abo 3MiHOBaTH

KOHCTPYKLUIit0 akymynatopa um 6a30BOi CTaHL,i.

-He ctaBTe 6a30By cTaHUito 6ing gpxepena tenna.
-He BMKOPUCTOBYNTE MOKPY TKAHNHY Ta HE TOPKANTECs MOKPUMIN pyKamMi

3apAaAHNX KOHTAKTiB 6a30B0Oi CTAHL,T 3 METO IXHbOTO OYNLLLEHHS.

-He BMKnganTte ctapi akyMynsaTopy HeHaneXXH1M YUNHOM. HernoTpibHi

aKyMynaTopun cnig 34aBat 40 BiANOBIAHOIO NYHKTY MOBTOPHOI Nepepobku.

-V pasi NOLWKOAXKEHHS U/ PO3PUBY LLHYPA XNBJIEHHSA HEraHO NPUMNVHITL NOro

BMKOPUCTaAHHS | 3BEPHITbCS Y Cyxby cepBicCHOro o6cyroByBaHHs.



IHbopmauia wopo 6esnekn

AKyMmynatopw i -MNepeKkoHanTecs B TOMY, WO Mif Yac TPAHCNOPTYBAHHA PO60T BUMKHEHWUN i,
3apsigka AKLLO MOXK/NBO, 36epiraeTbCa B OPUriHaIbHOMY NMAKOBAHHI.
- Ko poboT He Byae BUKOPMCTOBYBATUCSA NPOTArOM TPUBANOr0 Yacy, MOBHICTHO
3apA4iTe NOro, NOTIM BUMKHITB | 36epirante B CyxoMy rMpOX0/I04HOMY MiCLi.
LLLo6 YHNKHYTW Nepepo3psioKaHHS akymMynsatopa, 3apsgxante pobot
MPUHANMHI pas Ha 3 Mic.

IHdbopmauis -NlasepHnn gatumk y ubomy Bnpobi Bignosigae ctaHgapty IEC 60825--

wopno 6esnekn 1:2014/EN 60825--1:2014/A11:2021 gns nasepHux BupobiB knacy 1. Mig vac
BUKOPUCTaHHS po60Tn NasepHOro gaTurka He AOMycKarTe NOTPAnN/SAHHSA B O4i 1a3epHOro
nasepHoro BUMPOMiHIOBAHHS.

BNNPOMiHIOBaHHSA JTASEPHUI BUPIB KJTACY 1
CMOXNBYMI NASEPHIWI BIPIB
EN 50689:2021

ﬁ TiNbKM AN9 BUKOPUCTAHHA B MPUMILLEHHI

|!,J!| MpounTanTe NOCIBHNK 3 ekcnayaTawii

LM gokyMeHTOM KoMnaHis «pime Tpenginr (TaHbu3iHb) Ko., /lta.» (Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.) 3asBnsE, WO pagioenekTpoHHe
obnagHaHHs Tuny RLL74CE BignoBigae Bumoram Aupektnen 2014/53/EU. MoBHWIA TEKCT AeKnapalii Npo BignoBigHicTb EC 4OCTYNHWIA 3a
HacTynHoto iHTepHeT-agpecoto: https://global.dreametech.com
3 NOBHWM TEKCTOM eJIeKTPOHHOr0 NMOCibHMKa MOXHa 03HAaNOMUTUCS, BigBigaBLLn Beb-cTopiHKy https://global.dreametech.com/pages/user-
manuals-and-fags
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OcHOBHa iHpopMau,is Npo BMpi6

BMicT mnakoBaHHSA

IHLWI akcecyapwn

=

LHyp

7= @ﬁl
Haknagka
Bba3oBa cTaHuis wBabpy, 2 Wt
(nonepefHbO
BCTAHOB/EHO)
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<2
'
)D

Biacik 4ns mmtouoro  Miwok gna nuny,
3acoby, sKnin 2 WT.
aBTOMATUYHO NMopaeTbcs (1 monepegHbo

(nonepegHbO BCTAHOBJ/IEHO)
BCTAHOB/IEHO)

B

Mnatcopma
- KVBJIEHHS po3wunpeHHs B'i3gy
Ha 6a3oBy CTaHLi0

MocibHuK
KopucTyBaua

Tpumau

dinbTp MUNHOI MUIAHUI PO3YnH QuncHnn
HaKnagkn nnaropmmn iHCTPYMEHT
weabpw, (nonepefHbO
2 WT. BCTAHOB/IEHO)



OcHoBHa iHthopmMauis npo Bupi6

Po6ot

© (3 KHOMKa TOuKoBOro npnbupaHHs
- HatucHiTb, Wwo6 posnouyaty ToukoBe NprubpaHHs

o (D KHOMKa XunBneHHs / npubnpaHHs
- W06 yBIMKHYTW / BUMKHYTV POBOT, HATUCHITb | yTPUMYITE KHOMKY
NPOTArOM 3 CekyHj,
(9 T O) - HaTucHiTb, Wwob noyatn npnubunpaHHa nicns BBiIMKHeHHs poboTta

\\ o O KHOMKa NoBepHeHHs Ha A0K-CTaHL,il0

- HatucHiTb, Wwo6 BignpaButn poboT Ha3aa Ha 6a30By CTaHLiO
- HaTUCHITb | yTpUMyinTe NPOTATOM 3 CeKyHA, o6 BUMKHYTH
6n0KyBaHHS Bif aiten

IHANKaTop cTaHy

- MOoCTiHO CBITUTbCA BinM KONbOPOM: NPNBNPaHHs BiAOyBaETbCA
un 3aBepLUeHO

- Mynbcye 6inM KONbOPOM: 3apsagKa (akyMmynsTop He
PO3PSALAKEHNI)

- TOCTiHO CBITUTLCS NOMapaH4YeBNM KONbOPOM: nepexif, B
peXunMm oYiKyBaHHS NPV HN3bKOMY 3apsji akymynstopa abo
nNpu3ynnHeHHs poboTy BHACNIAOK HU3bKOTO 3apaay akymynsatopa

- MNynbCcye OpaHXeBUM KONbOPOM: 3apsaKa (akymynsatop
pO3paKEeHNIA)

- BAvMae opaHXeBUM KoibopoM: Momunka

MpumMiTKa:

- o6 npmn3ynnHuTK poboT Nig uac NnpnbmnpaHHsa um NoBepHeHHSs
Ha 3apsaaKy, CNif HAaTUCHYTN Ha HbOMY BYAb-IKY KHOMKY.

- OYHKL,it0 610KYBaHHA Bif, AiTe MOXKHAa BBIMKHYTN/BUMKHY TN

yepes gogatok Dreamehome.
pes Aoa 424




OcHOBHa iHpopMau,is Npo BMpi6

Po60T i gatumnkn

——o KHonkKa «CKngaHHs

HanawTyBaHb»

- HaTUCHITb i
yTpuMyiTe
MPOTArOM3 CeKyHA,

o [IonoMiXHe CBiTiogiogHe Kpuwwka o

i ) 06 BigHOBUTYK
OCBITIEHHS 3apaaHi KOHTaKTN o— w A .
o |4 Kamepa 3 BUKOpMCTaHHAM LLII 3aBOJCHKI
HanawTyBaHHA

o Kamepa HD 3 BUKopucTaHHAM LLI o |HamKaTop Wi-Fi

o MikpochoHM

to Kpuniuka LDS

- S o JlazepHWU gatumk BigctaHi (LDS) ° [laTunk Kpais
o BMyCKHWUI OTBIp 415
J Bamnep ABTOMAaTUYHOIO
BeHTUAALIiHII 3aMNoBHEHHS BOLOH
o BikoHLe 6amnepa oTBip Anst
)
o [1BONIHiNHI 06'eMHI nasepHi ABTOMATMHHOrO ° Po3’emn
CMOPOXHEHHS

[aTUNKN
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OcHoBHa iHthopmMauis npo Bupi6

Po60T i gatumnkn

[aTunkm 3aBNCaHHA

I

OaTumk Knanma o— o Pi3HOHanpaBneHe Koseco
Bnok nogoBxyBayva BiuHOI LWiTKN o——

. . / L
3aXNCHUIN KOXYX LWITKN T Q © OCHOBHI LLiTKN
JonomikHe nigiimanbHe Kosfieco f ) JlonomixHe niginMmanbHe Koneco
[0N0BHE Kosleco s S==m

[fonoBHe Koseco

MopExtend B 360pi o—

° GJiKcaTole 3aXNCHOTO KOXyXa LLiTKN

o MOHTa)XHi OTBOPW AN TPMMaya HaknagKku
wBabpn

®ikcarop 30Ha KpinaeHHs ©
BeHTUNALINHNIA o© nyno36ipHyKa Haknagkn weabpu

OTBip ANS
ABTOMATUUYHOTO

CMOPOXKHEHHS
QinbTp °

3aTtnckau

hinsTpa TpuMau Haknagkn  Haknapgka wseabpu

wBabpun 426




OcHOBHa iHpopMau,is Npo BMpi6

Ba3oBa cTaHuis

Kpnwka o1

PesepByap Aifo——— | ]

BVKOPWCTAHOI BOAM

Y

Pe3epByap 414 UnCTOi BOAM ©

N\ 4

KpuLika pesepByapa 4sis Ny o

(T

MuinHa nnatgopma o

DinbTP MUNHOI Naatopmn

Mnatchopma po3LWNpPeHHs o———
B'i3ay

427

=

Pe3epByap A1 BAKOPCTaHOI BOAN

dikcatop
pe3epByapa Ans
BOAM

[MonnaskoBa Kyns

NS Boawn
o TpybKa ana sogun

o DinbTP
o |HriBITOp Hakuny
o MonnaBok

o Mdikcatop pe3epByapa:



OcHoBHa iHthopmMauis npo Bupi6

Bba3oBa cTaHuis

Bifcik 419 MNOYOro o—
3acoby, aKun
aBTOMAaTUYHO
NMoAAaEeTbCs

————— o |HANKATOp CTaHy

- MoCTiNHO CBITUTLCA Binnm
KONbOpOoM: 6a3oBa cTaHuin
nig'egHaHa A0 XUBNeHHN

-? - MOCTINHO CBITUTbCA
rnoMapaHueBrM KOJIbOPOM:

nomuska 6a3oBoi cTaHu,ii

dinbTp o

(-]

BeHTnnsALiNHI oTBOpPU o
015 aBTOMATUYHOIo
CMNOPOXHEHHS
30Ha nepegavi 1a
OTPVIMAaHHS CUTHAanNYy,

AN .
[ X% o OTBIp A/ MillKa
x\ ans nuny
-

o 3apAAHI KOHTaKTW

= BUMYCKHWIA OTBIp
019 aBTOMATUUHOI
3anpaBky BOA0H

<

o 3ape3epBOBaHNI Nas gns

nigKNtUeHHs KOMMIEeKTy ans
nogaui Bogn osg aBTOMatnuHoI
3anpaekun i 3A1By

I: YBIMK
0: BUMK

MHI3[40 XXNBNEHHS

MHi3po gns 36epiraHHs
LIHYpa »KNBJeHHS

NpumiTKka: KoMnaekT Ang nogavi BoAW Aas aBTOMATNUHOI 3anpaskn i 311By
NPOAAETLCA OKPeMO. (BiH fOCTYNHWIA nLLe y AesKNX PerioHax.)
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MigroTtoBKa nomeLLKaHHS

Mepepn NpubupaHHam NpnbepiTe HeCTiVKi, KPUXKI, LiiHHI U1 Hebe3neuHi MNepepn NprbrpaHHam noctasTe isNUHN Bap’ep Ha Kpato CXoAiB, LWo6
npegmetu, 3abepiTb kabeni, TKAHVWHHI NpegMeTH, irpaLlkn, TBepai ! rocTpi 3abe3neunTu HagiiHe | 6esnepebiriHe dyHKLiOHYBaHHSA poboTa.
npegmeTy, PO3TalloOBaHi Ha Nianosi, wob poboT He 3aTArHyB, He NoapsAnaB

un He BAAPVB iX, CNPUUYNHUBLUN TaKUM YNHOM MaTepianbHi 36UTKN.

* 000
v S

BigumHiTh ABepi KiMHaTK, aKy NoTpibHO NpubpaTtw, i nepecyHbTe Mebni Ha LLLo6 He nepelukogatn poboTy po3nizHaBaTu AiNSHKW, AKi NOTPiGHO
BiANOBIAHI Micus, wWob y kimHaTi 6yno GinbLue BiIbHOro MPOCTOPY. npnbupatn, He cTaBaiTe Ha Waxy y poboTa, Ha Noporax, y Kopnugopax umy
BY3bK/X MPOXOAAX.

000

MpumiTtka:

- Mig yac nepLUIOro BUKOPUCTaHHS poboTa cnigkyrTe 3a rioro poboToto, Wwob BUaCHO yCyBaTU 3 OO LUASXY MOXANBI NepeLuKoan.

- [oNoMiXHWIA CBITNOAIOAHMI NnixTap 3abe3neunTb A0AATKOBE CBITN0AI0OAHE OCBIT/IEHHS B YMOBAaX HeAOCTaTHbO! OCBITNEHOCTI.

- He nunococbeTte TBEpAi NpeamMeT, SK-0T KaMeHi, CTaneBsi Kyni 1 getani irpallok, Yn roctpi npeameTu, Sk-ot byaiBenbHe CMiTTd, po3buTe CKN0 um UBSXK, — Le
MOXe NPU3BeCTX A0 YTBOPEHHS NOAPAMNMH Ha Nignosi.
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Mepen BUKOPUCTAHHAM

1. YcTaHOBITb 6a30BY CTaHLilO Ta MigKNoUiTh ii go 2. YcTaHOBITb NnaTtdhopMy po3LuvpeHHs B'isgy
eNeKTPUYHOI PO3eTKKn

Po3micTiTb 6a30By CTaHLiO B MakCMManbHO AOCTYMHOMY MicLii 3
XOPOLUMM CUrHanom Wi-Fi. 3anuiwite HaBKO/IO Hel AOCTaTHbO MicLs,
AK MOKa3aHO Ha MankoHKy, i npnbepite Byab-aKi npeaMeTn i3 30HK
HaBKO/NO. BcTaBTe pPO3'eM LWHYpa XKNBAEeHHS B 6a30By CTaHL,ito, a
BWJIKY — B PO3ETKY.

@inbTP MUIAHOI
nnatcpopmn

Mpumitka: MepekoHanTecs, Wo inbTp MUIRHOT NNAaTPOPMK BCTAHOBAEHO HA

° 1: YBIMK Micue.
, 0: BUMK

0 BcTaBTe LUHYp XUB/eHHs, fobpe

4@ NPUTUCHYBLLUW NOTO A0ropn, AOKN He
) YBIMKHETbCS iHANKAaTOoP.
MNpumitka:

- MepekoHanTecs, WO XXOAHI NpeaMeTV He NepeKprBaKTb 30HY CUTHani3auii.

- LLLo6 3anobirtn yTBOPEHHIO NASM Bif BOAW Ha AepeB’sHil Nigaosi um kunmmi,
peKkoMeHAYETbCs po3MilLyBaTy 6a30By CTaHLit0 Ha NiA/103i, MOKPUTIN KepamivuHo
MAVTKOI Y/ MapMypoM.

~
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Mepen BUKOPUCTAHHAM

3. 3HiMiTb 3axucHi getani poboTa i BCTaHOBITb LWUBabpy B
360pi

4. Mig'egHanTe poboT Ao 6a30B0Oi cTaHL,iT

LLL06 YBIMKHYTIN POBOT, HATUCHITL | yTPUMYIiTE KHOMKY () Ha HbOMY
MpoTAroMm 3 cekyHp,. NoctaBTe poboT Ha 6a30By CTaHLiO TakK, Wob
wBabpa B 360pi byna po3MilieHa y HanpsamKy MUIHOI NaatchopMu.
Konun poboT ycniwHo nigkntounTtbea Ao 6a30B0i CTaHLii, mponyHae
ronocoBe NoBifomMsieHHs. Koin poboT NOBHICTIO 3apagmnTbCs,
iHAMKaTopwW CTaHy Ha poborTi 1 6a30BiN cTaHuii byayTb CBiTUTNCA
npoTarom 10 XB, @ NOTiM 3racHyTb.

NpumiTka: Mepepn nepwnM BUKOPUCTAHHSM PEKOMEHAYETbCS MOBHICTIO
3apaanTy poboT. KW poboTa He BAAETHCS YBIMKHYTM BHACiILOK MOBHOMO
PO3psAXKAHHA aKyMynsiTopa, 3'egHanTe poboTa 3i CTaHLie BPyYHY, W06
3apsanTun oro.



Mepen BUKOPUCTAHHAM

5. Hanniite MUAHWIA PO34YnNH

(1) 3HiMIiTb KpULLKY pe3epByapa 418 NUyY | BATATHITb BiACiK gns
MUKOYOro 3acoby, K1 aBTOMATUYHO NOJAETHCS.

(2) BigkpuiiTe BEPXHIO KPULLIKY BiACIKY 1 HaNUITe Y HbOro MUAHUIN
PO3YMH.

(3) 3akpuiiTe KpPULLIKY BifCiKy, MOCTaBTe Noro Hasag y 6asoBy
CTaHLi0 Ta BCTAHOBITb Ha MicLe KpULLKY pesepByapa aas nunay. rig,
yac poboTn MUNHNI PO3YNH aBTOMATUYHO AOAAETHCA.

=

®

Npumitka:

- Biacik g MyninHoro 3acoby, AKn aBTOMaTUYHO NOAAETLCSA, MOXKHA
3anNOBHUTU MUAHNM PO3UMHOM, SIKUI MIAHYETLCS BUKOPUCTOBYBAaTK. LLL06
YHMKATW HeCcnpaBHOCTEN, He HannBanTe iHLWY PignHY, KpiM odiliiHO
[103BO/IEHOTO MUNHOTO PO3UNHY.

- YCTaHOBITb BifCiK A1 aBTOMATUUHOT Nofaui MUAHOTO PO3UNHY A0
KnauaHHs.

6. HanuiitTe Bogy B pesepByap 4115 YNCTOI BOAW

BuiimiTb i3 6a30BOi CTaHLii pe3epByap 419 YNCTOi BOAM 11 3@MOBHITb
1070 UMCTOK BOAOH0. Micna LbOro BCTAHOBITb Or0 Ha Micue B
6a30By CTaHuito0.

MpuMiTka: He HannBaliTe B pesepByap A5 BOAW rapsyy BoAy: Lie Moxe
npu3BecTn 4o gedopmadii pesepsyapa.
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MigknoueHHa Ao poaatky Dreamehome

1. 3aBaHTax<Te pogatok Dreamehome

3ickaHynTe QR-Kog Ha poboTi abo 3HaNAiTe y MarasnHi
nporpamMHoro 3abesneueHHst HasBy «Dreamehome», LWo6
3aBAHTaXWTW | BCTAHOBUTW LOAATOK.

MNpumitka:
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- MigTpMYyETbCA Tinbkn Wi-Fi 3 yactoToro 2,4 Iy,

- Y 3B’3Ky 3 OHOBJIEHHSIM NPOrpamMHoro 3abesnevyeHHs Aoaatka, hakTnuHi
onepaw,ii MoXyTb BiAPI3HATLCA Bif, iHCTPYKLiM Y LiIbOMY MOCIOHMKY.
BMKOHYWTe BKa3iBKM, L0 BiAMNOBIAAOTb MOTOYHIl BepcCii 4oAaTKy.

2. [lopaiTte NpUCTpIi

BigkpuinTe gogatok Dreamehome, HaTUCHITL None «Scan QR code
to connect» (CkaHyBaTn QR-KoA A4S NiAKIUEHHS) y MpaBoMy
BEPXHbOMY KyTi i e pa3 3ickaHynTe Ha poboTi Ton camuin QR-
KOA, Wob goaatv NpucTpin. BUKOHABLUW BKA3iBKM, 3aBepLUiTb

BCTAHOBJ/IEHHSA 3'€AHAHHSA 3 Wi-Fi.

MpuMiTKa: Wo6 ckMHYTN 3'eAHaHHsA Wi-Fi, NOBTOPITb KPOK 2 i, BUKOHYOUMN

BKa3iBKW, 3aBepLUiTb BCTAHOBNEHHS 3'€4HaHHS 3 Wi-Fi.

IHAnKaTop Wi-Fi

- NosinbHO
banmae:
OUYiKYETbCA
3'€AHAHHA

- LBngko
banmae:
NigKNHUEeHHS

- YBIMK.:
3'€AHAHHSA
BCTaHOB/IEHE



Cnoci6 BNKOpNCTaHHS

YBiMKHEHHS/BUMKHEHHS

LLL06 yBIMKHYTV poBOT, HAaTUCHITb | yTpuMyiiTe KHomKy (D Ha HboMy
MPOTArOM 3 CEeKYHA, |HAMKATOP XKNBJIEHHS MPOLOBXYBaTNMe
CBITUTNCA. MOXHa TakoXK NocTaBmuTh poboT Ha 6a3oBy cTaHL,ito,
CYMIiCTVBLUV 3apsgHi KOHTaKTn poboTa 3 KoHTakTamu 6a3oBoi
CTaHUiT, — Togi pob0oT aBTOMATUYHO YBIMKHETLCS Ta MOYHE
3apagxatuncs. o6 BuMKHYTY po60T, 3HiMiTb oro 3 6a30BOi CTaHLi
Ta HaTUCHITb | yTprMyITe KHoNKy () mpoTarom 3 cekyHA.

LLIBupKe cknagaHHA Kaptu

YriepLue BUKOHABLUW HanawTyBaHHSA KOHAirypaLii mepexi,
BMKOHAWNTe BKAa3iBKM B [,0AATKY, W06 LWWBNAKO CTBOPUTY KapTy. PoboT
nouHe cknagatn KapTty 6e3 npubrpaHHs. Konn poboT noBepHeTbCs
Ha 6a30By CTaHL,it0, CTBOPEHHs Manu byae 3aBepLleHo, i ii byae
aBTOMAaTUUHO 36epexeHo.

(EVEEVAo]

Konun poboT npautoe, HaTUCHITb Byab-SKy KHOMKY, 06
NPU3yNnMHNTA PoboTy.

AKLLLO pOBOT NPM3YNNHEHWIA fOBLUE HiXK Ha 10 XB, BiH aBTOMAaTNUHO
nepexoauTb y PexuMm cHy. YCi iHgGuKaTtopn Ha poboTi 3racHyTb.

LLLo6 BnBecTn poboT i3 pexnmy CHy, HaTUCHITb ByAb-aKy KHOMKY Ha
poboTi abo ckopucTanTecs 4oLaTKOM.

Npumitka: AKkwo poboT NPU3yNnMHNTK 1 NOCTaBUTL Ha Ba30By CTaHLito,
MOTOYHWIA NpoLec NPUBNPAaHHSA 3aBepLUNTLCS.

ABTOMAaTMNYHE BiAHOBJIEHHS NPMBPAHHSA

SIKLLLO aKyMynSTop CUJIbHO poapg,u,)KeHl/ll?l, p06QT ABTOMAaTNYHO
noBepHeTbCA A0 6a30B0i cTaHuii Ha 3apagky. Nicna 3apsagkn oo
BiAMOBIAHOIO PiBHS 3apsfy akyMynsTopa poboT MpoaoBXUTb
BNKOHAHHSA HEe3aBepLUeHNX 3aBAaHb 3 MPUbNpaHHS.

MpumiTKa: Wo6 ckopucTaTncs Lieto dyHKLi€E, BBIMKHITD ii B L0AATKY.

Pexxum «He TypbyBatn (DND)»

Konun pobot nepeBegeHnin y pexmnm «He typbysat (DND)», BiH He

3MOXKe BigHOBUTN NpNBUpPaHHS, @ IHANKATOP XNBMEHHS rnoracHe.

3a 3aMOBUyBaHHAM, pexxumM DND BUMKHEHWA BUPOBHIKOM.

Kopunctytounch oaaTtkoM, MOXHa BBIMKHYTU pexkum DND un

3MiHWTW Nepiog, Noro Aii. 3@ 3aMoBUYBaHHAM Ais pexnmy DND

TpuBae Big 22:00 go 8:00.

Npumitka:

- MpoTarom nepioay Aii pexxmmy «He TypbyBaTn» 3annaHOBaHi 3aBAAHHS 3
I'Ipl/lﬁl/lpaHHFI BUKOHYHTbCA.

- Micna 3aBepLueHHs nepiogy Aii pexnmy DND poboT npogoBxye
npubMpaHHs 3 TOro Micus, Ha SKOMy BiH 3yNVHNBCSA.

ToukoBe NprbrpaHHs

Konun pobot nepebyBae B peXxnMi 0UikyBaHHS, KOPOTKOUACHO
HaTWCHITb KHOMKY £ 3, WO6 YBIMKHYTW peXnM TOUKOBOrO
npubnpaHHs. Y LboMy pexxumi poboTt npnbnpae KBagpaTHy
OingHKy 3aBbinbwkm 1,5 x 1,5 MeTpa, y LEeHTPI aKoi nepebyBaeg, a no
3aKiHYeHHi TOUKOBOro NPMBUPAaHHA MOBEPTAETLCA Y BUXIGHY TOUKY.

Mepe3anyck poboTta

AKLWOo poboT NnepectaB pearyBat Yn He BUMUKAETbCSA, HATUCHITb

i yrpumyiite kHonky (D npoTarom 10 cekyHa, Wo6 BUMKHYTW Oro
NpPVMYyCcoBO. Mica UpbOoro HATUCHITL | yTpuMyiiTe KHorKy () npoTsarom
3 cekyHp, Wwob6 yBiMKHYTV pobOT.
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Cnocib BUKOPUCTaHHS

Munococ 3 BoNoOrmm npubnpaHHam 2. ABTOMaTVYHE MUTTS LWBabpK

MpumiTka: i yac NepLIoro BUKOPUCTaHHs Weabpw B 360pi poboT 3a Ricna NpuBnpaHHA PoBOT aBTOMATUYHO NOBEPTAETLCA Ha
3aMOBYYBAHHSIM BYKOHYE 3aBAAHHSA «[T110COC 3 BONOMVM MPUBUPAHHAM». 6a30By CTaHUito, W06 BUMUTY Haknafkn weabpw, BiAnosigHO
[0 NepioguvyHOCTI MUTTS, BKa3aHoi B foaaTtky. baszoBa ctaHuis

1. PO3M0OYHITE NPMBrPaHHS aBTOMATNYHO 40/IMBAE BOAY B pe3epsyap 41s Boau, i po6ot

HaTucHITb Ha poboTi KHonky () abo ckopucTanTecs AOAATKOM, 06 MPOAOBXKYE NPUBKPAHHS.
poboT nouasB npnbupaHHs Big 6a30B0oi cTaHuii. Togi poboT cnaaHye
ONTUManbHNN MapLwpyT NPNBNPAHHS Ta BUKOHYBaTIMe 3aBAaHHS
3 NpubnpaHHs Ha MiacTaBi CTBOPEHOI KapTu.

MNpumitka:

- LLLo6 3abe3neunTn nerke noBepHeHHs poboTta Ha 6a3oBy cTaHLito nicns
npnbunpaHHs, peKoMeHAY€eTbCs 3pobuTn Tak, Wob BiH NoYnHaB poboTy 3
6a30B0i cTaHL,i.

- 3auekaliTe, NOKN Nepep NoyaTtkoM Bosororo NnpnbrnpaHHs poboT nomMmmne
Haknagkn weabpu.

- MoKKM Le BiabyBa€eTbCs, He NepeMilLyinTe 6a30BY CTaHLIO, pesepByap
AN UNCTOT BOAW, pe3epByap A1 BUKOPUCTAHOT BOAN i (DiNbTP MUNHOT
nnarcopmu.

- Y L0AATKY MOXKHA YBIMKHYTU MUTTS rapsiuol0 BOAOK AN1St OUMLLEHHS HaKNa[Kn
wBabpw, sike 3aCTOCOBYETHCA B YCiX pexnmax. Lo yHNKHYTU onikiB, He
TOpKanTecs BUMNYyCKHOro OTBOPY A/ BOAWN, KON Ua OYHKLiN YBIMKHEHA.
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Cnoci6 BNKOpNCTaHHS

3. 3[iNCHITb @BTOMATUYHE CMOPOXHEHHS NN036ipHMKa,
MUTTS Ta CYLUiIHHA HAca[oK A/ BOJIOroro npubrpaHHs

Konn poboT nicns 3akiHYeHHs 3aBAaHHA 3 NpnbrnpaHHs
noBepTaEeTbCa Ha 6a30By CTaHLUito ANa 3apsaakn, 6asoBa CTaHuis
ABTOMAaTUYHO BMMOPOXKHIOE NI036ipHMK, @ MOTIM MUE Ta CYLUNTb
Haknagkn weabpu.

MNpumitka:

- SKLLO B AOAATKY PYHKLIS aBTOMATMYHOIO CMOPOXHEHHS BUMKHeHa, 6a3oBa
CTaHL,is He 3AiNCHI0OBATNMeE aBTOMAaTMYHe CNOPOXXHEHHS NMA036ipHMKa.

- ba3oBa cTaHL,is CNOPOXHIOE NMN036iPHMK BiAMOBIAHO A0 HaNALWTYBaHb y
[0[aTky.

4. QuncTbTe pesepByap 419 BUKOPUCTAHOT BOAN

Konwn poboT 3aKiHUMTb BUKOHYBATM 3aBAAHHS, O4YNCTLTE pe3epByap
0151 BUKOPWUCTaHOI Bogu, Wo6 y HboOMy He yTBOPHOBAINCS
HenpMeEMHI 3anaxu.

Bonore npnbupaHHsA nicns npubupaHHa NMi0cocoMm

YBIMKHITb (DyHKLLiO BOSIOTOro npmnbrpaHHsa nicas nuaococa B
[0AaTKy, i poboT Ha 6a30Bili CTaHLii aBTOMATUUHO 3HiMe WBabpy
B 360pi, Wob nponnaococnT Nigaory. 3akiHumMBLLN NPUBUPaHHA
3a A0MOMOroK Nuaococa, poboT NnoBepHeTbCs Ha 6a30ByY CTaHLitO,
06 BCTAHOBUTY BY30/1 BO/IOrOro npubunpaHHs, i basoBa ctaHLis
ABTOMAaTUYHO BMKOHAE CMOPOXKHEHHSA Nnao36ipHuKa. A nicns Toro,
AK pob0T NigHiMe 0CHOBHY MOABIHY i BiUHY LWiTKN, BiH NouHe
Bonore NpmubnpaHHs.

TinbKn nnnococ

YBIMKHITb (DYHKLLitO Nniococa B AoAaTKy, i poboT Ha 6a30Bil cTaHuii
aBTOMAaTNYHO 3HiMe WwBabpy B 360pi i NOYHEe NuI0CoCUTA.

Tinbkn Bonore npubnpaHHa

YBiIMKHITb (pyHKLLit0 BONOroro npnbnpaHHs y goaatky, i pobot

Ha 6a30Bili CTaHLii aBTOMATNUHO MepeBipuTb, Y BCTAHOBEHO
wBabpy B 360pi. AKLLO Lie He TakK, pobOT BCTAHOBUTL BY30/1
BOJIOroro NpnbrpaHHs i NouHe Bosiore NpubupaHHA nicas Toro, 9K
nigHiMe OCHOBHY MOABINHY i BiUHY LLITKW.
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Oetani

MoTouHe 06CyroByBaHHSA

LLLo6 nigTpnmyBat pob0T y HAaNEeXHOMY CTaHi, peKkoOMeHAYETbCA BUKOHYBATMN NOTOUHe 06C1yroByBaHHS, AOTPUMYOUMCh BKA3iBOK LLLOAO
BUKOPUCTaHHA Mpunagas y goaatky abo B HacTynHin tabanu,.

[Letanb

MNepiognuHicTb
TexXHiuYHoro
o6cnyroByBaHHs

MNepiognyuHicTb
3aMiHn

[etanb

MNepiognuHicTb TEXHIYHOro
06cnyroByBaHHs

MNepiognuHicTb
3aMiHn

Pe3epByap A1 BUKOPVCTaHOI BOAW

Micns KoXHOro
BUKOPUCTAHHS

Pe3sepByap 411 uncToi Bogn

OCHOBHI WiTKWK

®dinbTp NMNo36ipHUKa

BiuHa LWiTtka

TprMay Haknagkv weabpu

Pa3s Ha 2 TWXHI

BikoHuUe 6amnepa

Bamnep

Ko»Hi 6-12 micauis

KO»Hi 3-6 micsauiB

BrnyckHWiA OTBIp
poboTa ana
aBTOMAaTNYHOro
3arnoBHEHHs BOA0H

OHwnue poboTa

Pa3 Ha Micaub

®DiNbTP MUIRHOT NnaTopMmn

KOXHi 1-2 micsaui

30Ha curHanisauii 6asoBoi cTaHLuii

3apsfHi KOHTaKTN

BeHTMNALiNHI oTBOpPY aNs
ABTOMATUYHOIO CMOPOXKHEHHS

PisHOHanpasneHe Koneco

JaTuvk Kpais

JlasepHWii gaTumk BigctaHi (LDS)

[BONiHINHI 06'€MHI nasepHi
LATUNKM

[aTtunk Knnmma

[aTtunkn 3aBrCaHHA

Pa3 Ha micsaub

Mnno36ipHuK

FonoBHi Koneca

L[onoMiXKHI
niginManbHi Koneca

OuwLyBaTy 3@ noTpebu

Miwok gna nuny

Haknagkn weabpn

IHriBiTOp Hakmny

KoXKHi 2-4 micaui

KoXKHi 1-3 micaui

KO>KHi 18-36 micsauiB
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Mpumitka: MNepiognyHICTb TEXHIYHOro 06CNYrOBYBAHHS Ta 3aMiHW 3aNeXnTb
Bif PaKTUUHOT iIHTEHCMBHOCTI BUKOPUCTAHHSA. Y pasi BUKIOUHOT cuTyaLii
uepes 0cobamBi 06CTaBNHN peKoMeHA0BaHO 0APa3y BUKOHATW TeXHIUHe
06cnyroByBaHHs 4n 3aMiHy.




NoTtouHe 06CyroByBaHHS

dinbTP MUNHOT Nnarcopmn
3. CKOPUCTaBLUMCb AOAATKOM ab0 HATUCHYBLUW KHOMKY (),

1. [licTaHbTe pobOT i BUIMITb (RiNLTP MUIAHOT NaatdhopMuy nicns

3aBepLUeHHs MUTTA HaKnaaky weabpu. noBepHiTb po60T Ha 6a30BYy CTaHLito, abo NOCTaBTe NOro Hasag,

BPYUHY.

2. MpomMunite PiNLTP MUAHOI NAATOOpPMK YNCTOK BOAOH, BUTPITh
10r0 HAYMCTO | BCTAHOBITb HAa MicLe B MUHY N1aTtdopMmy.
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MoTouHe 06CyroByBaHHSA

1. 3HIMITb KpULLKY pe3epByapa 45 Nuay Ta BUKNHBbTE MilloK Aas 3. YCTAHOBITb HOBWIA MiLLIOK AJ1st MAY.
nnny.

' S

MpuUMITKa: AKLWO NOTArHYTY 3@ PYYKy Bropy, MilLOK 3aKpUETbCS, W06
3ano6irTn BMNagKkoBOMy BUCUMAHHIO MUY Ta CMITTS.

2. QuncTtbTe QUiNbTP Big MUY | CMITTA CyXOH CEPBETKOH. 4. BCTAHOBITb KPULLKY pe3epByapa Ans Nuay Ha Micue.
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NoTtouHe 06CyroByBaHHS

OCHOBHi LWiTKN

1. 3HIMITb 3aXVICHUI KOXYX LLiTKM, MPUTUCHYBLUW NOro dpikcatopu, 3. CnpsiMyBaBLUW CTPINKW, HAHeCeHi TpadhapeTHNM APYKOM, Yyropy,
nicns yoro BUMMITb LWiTKM 3 poboTa. BCTaBTe TPYIMAay OCHOBHOI LLLiTKA B Na3n 4OHN3Y Mif HAaXNI0M.

2. BUTATHITb LWiTKK, SIK MOKa3aHO Ha PUCYHKY. 3HIMIiTb BosioCCS, 4. CyMiCTiTb MepefHin KiHeLb 3aXNCHOr0 KOXyXa LLITK/ 3 Ma3omMm,
L0 HAMOTA/I0Cs HABKOJIO LLLITOK, 3@ A,OMOMOrO iIHCTPYMeHTa AN BCTaBTe MNOro AOHM3Y MNif HAXUIO0M i, HAaTUCHYBLUW, BCTaBTE 100 Ha
OUULLLEHHS, KN BXOUTb Y KOMMJIEKT. BUKOHABLUM YNLLEHHS, MiLLHO Micue.

3aTUCHITb LWiTKM Y TPMMAY OCHOBHOI LWiTKW, LLLOO BOHW 3 KNaLaHHAM
CcTanu Ha micue.

MpuMiTKa: BUTAry0Un OCHOBHI LWiTKK, ByabTe obepexHi, wob He 3aBaatn cobi
TpaBmy.
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NoTtouHe 06CyroByBaHHS

BiuHa wiTka PisHoHanpaBneHe Koneco

441

BigKpyTiTb BUKPYTKO BiUHY LWiTKy, 3abepiTb i3 Hei Bonocca Ta
3aKpyTiThb il Ha3ag.

NpumiTka:
+ KOprCTyoUunChb iHCTPYMEHTOM, HanpuKkiag MasneHbKot BUKPYTKOHO,

BiA4iNiTh BiCb | LUNHY pi3HOHaNpaBAeHoro Koneca. He npruknaganTe
TpuMau Haknagku LUBa6pVI HaAMipHoOi cnnn.

3HIMITb | mouncTLTE TpVIMa'-‘Ii HaKNaaKn LL|Ba6pV|. . BVIMVI.VITE pI3HOHaI'IpaBI'IEHe.KOJ'\I‘ECO y I'ngTOHHIVI BOAI Ta, KON BOHO
MOBHICTHO BUCOXHE, BCTAHOBITb MO0 Ha MICLe.




NoTtouHe 06CyroByBaHHS

JonomiXHi nigiimanbHi Koneca Ta rofIoBHi koneca

1. O6epTaniTe fONOMIXHE NigiiManbHe KOseco, LOKN Bropi He 3. QumnCcTMBLUK iX, MOKPYTITb FOJIOBHE Koneco, Wwob cymictuancs agi
3'aBUTbCA cTpinka «OUT» (BUTArHYTK), | TOAI BUTATHITE KOMeco. cTpinku (gmB. pucyHok ). Micns Toro, Konw Bropi 3'aBUTbCs CTPINKa
«IN» (BcTaBuTK), BCTaBTe NiBe i NpaBe AOMOMIXKHI NigiiManbHi
Kosieca BiiNoOBigHO, WO6 BOHW 3 KNauaHHAM CTann Ha Micue (gu1B.

PUCYHOK Q).

2. KOpunCTytumnch BignoBigHVUM iHCTPYMEHTOM, OUMCTLTE FO1I0BHE
KONeco 1 AonoMixKHe MigiiManbHe Koneco Bif, BON0CCs, Lo
HaMoTanoCs HAaBKOJIO HUX.
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MoTouHe 06CyroByBaHHSA

Mnno36ipHUK i hinbTp

1. BigkpunTte KpuwKy poboTa i BANMITb NA036ipHUK, HAaTUCHYBLLN 3. JlereHbKO MOCTYKaBLUW MO KOLWWKY dpinbTpa, BUTPYCITh i3 HbOrO
Ha oro doikcatop. 6pya.

MNpurMiTKa: He HamaranTecs OUYNCTUTY QINLTP LWLITKO, NanbLuem abo
rocTpMMn npegMetTamu, Wob 3anobirt Noro NOLIKOAXKEHH!O.

2. Bigkpwniite doinbTp Nno36ipHUKA i CNOPOXHITE MNN03BipHUK. 4. Bumuiite nnno3BipHuK i oinbTp BOAOHO | MOBHICTHO BUCYLUITh,
rnepLl HXXK BCTAHOBAIOBATK iX Ha MicLe.

>
' MpumiTKa:

- Muite dinbTp i NMN036iPHNK TiNBKN Y UNCTIN BOAi. He BUKOPUCTOBYTe
MUIHWI 3aCib.

- BukopuncToByiTe Nnno36ipHMK i OiNbTP TiNbKM Nicas iX MOBHOMO BUCUXAHHS.
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NoTtouHe 06CyroByBaHHS

Oartunkn pobota

BUTPIiTb AaTUnKN po60Ta Cyxot M'SKOK TKAHMHOM, K MOKA3aHo Ha
PUCYHKY HIKYe:

o [1BONiHIHI 06'€EMHI
NasepHi gatunkn

JlazepHuWin gatumk

o BikoHUe bamnepa
BigcTaHi (LDS)

o [laTuvik KpaiB
o bamnep

—o [JaTunK Knanma

MpuMiTKa: BUKOPMCTaHHS BOIOTOi CEPBETKM MOXe Npu3BecTy A0
MOLUKOMAXKEHHS YYT/IMBMX e/IeMEHTIB ycepeamnHi poboTa i 6a3oB0i cTaHLiii.
BUKOPUCTOBYNTE A1 OUMLLEHHS CYXY TKAHUHY.

3apsaaHi KOHTaKTU 1 30Ha Nepepavi Ta OTPUMAaHHSA cUrHany

OuncTbTe 3apsAAHI KOHTAKTK 11 30HY Nepefavi Ta 0TPUMAaHHS
CUTHAasy CyXok M'IKOK CepPBETKOIO.

BeHTnAALiINHI OTBOPU 411 aBTOMATMUHOIO CMOPOXXHEHHS

OuncTbTe BEHTUAALINHI OTBOPY A1 aBTOMATUUYHOIO CMOPOXKHEHHS
poboTa i 6a30B0Oi CTaHL,ii Cyx0l M'AKOH CepBeTKOH.
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MoTouHe 06CyroByBaHHSA

Pe3epByap A1 BMKOPYICTaHOI BOAW

1. BuiimiTe pesepByap A1 BUKOPUCTAaHOI BOAW, BiAKPUNTE NOro
KPULLKY | BUINNTE BUKOPUCTaHY BOAY.

2. MpomMuiiTe pesepByap 415 BUKOPUCTAHOT BOAW YMCTO BOAOHO Ta
OYNCTLTE BHYTPILLHI CTIHKN pe3epByapa 418 BUKOPUCTaHOi BOAN 3a
[LOMOMOTOH0 OUMCHOTO IHCTPYMEeHTa, AKUIA BXOAWTE Y KOMMJIEKT.

NpumiTka: NonnaBkoBa Kyns y pe3epByapi A4/19 BUKOPMCTaHOI BOAW €
pyxoMmoto geTannto. He goknagarnTe HaAMipHMX 3yCUb Nif, Yac OUnNLLEHHS,
w06 He nowKkoanTK ii.
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Haknagkn weabpu

3HIMIiTb HaKNaaKku WBabpw 3 TpMMadis, Wo6 3aMiHUTHK ii.

AKyMynaTop

Po6oT 06nagHaHnin 610KOM BUCOKOSIKICHMX NiTi-iOHHNX
akymynsTopis. LLLo6 nigTpMMyBaTtn ONTUMAasbHI napamMeTpu
aKyMynsaTopa, 3aBXAnN TPUManTe 10ro A0CTaTHLO 3aPAaKeHNM.
AKWo poboT He Byae BMKOPMCTOBYBATWCSA MPOTArOM TPUBAanoro
yacy, BUMKHITb 10T0  NOKNAaAiTb Ha 36epiraHHs. LLLo6 yHNKHYTK
MOLUKOKEHHS Uepe3 CaMopo3psaaXKaHHs, 3apsagxKanTte pobot
NPUHaNMHI pas Ha 3 micaui.



MowyK i yCyHEeHHS HecnpaBHOCTEN

MNpobnema BupiweHHs
POGOT He Po3psanBcs akyMynstop. 3apaaite poboT Ha 6a30Bil CTaHLIT Ta CNpobyiTe YyBIMKHYTY A0TO LLe pas.

TemnepaTtypa akyMynaTopa 3aHaATO HU3bKa abo 3aHAATO BMCOKA. PEKOMEHAYETLCS KOPUCTYBATACA
BMMKAETbCS. S A . N

NMPUCTPOEM 3a Temnepatypwu Big 0 °C (32 °F) go 40 °C (104 °F).

ba3oBa CTaHLig He MigkntoueHa 40 enekTpoMepexi, mepekoHanTecs, Wwo 0brasa KiHLi LHypa XKUBIeHHS
POGOT He NpaBUAbHO Nig'eaHaHI.

MoraHnim KOHTAKT MiX 3apagHUMN KOHTaKTaMn Ha 6a30Biii CTaHLLi Ta pobOTOM, MOUNCTLTE 3apPSAHI
3apALKAETLCS.

KOHTaKTW.
MepeBipTe, un HemMae y pos’eMax pobota byab-aKNX CTOPOHHIX NpeaMeTIB; AKLLO0 TaK, TO BUAANITb iX.

PoboTy He BAanocs
nigKUMTACA 40
Mepexi Wi-Fi.

YBegeHo HenpaBuabHNI Naponb Mmepexi Wi-Fi. MepekoHanTecs, Wo Ans NigkntouYeHHs o mepexi Wi-Fi
BUKOPWUCTOBYETLCSA MPAaBWUIbHNIA NAPOib.

Pob0T He nigTpUMye NigKAoUeHHs 0o Mepexi Wi-Fi 3 pobouoto yactototo 5 M. MepekoHarTecs, LWo
poboT nigkntoueHnin 4o mepexi Wi-Fi 3 pobouoto yactototo 2,4 My,

CurHan mepexi Wi-Fi cnabkuii. MNepekoHanTecs, WwWo poboT po3TalloBaHUI Y MiCLLi 3 XOPOLUVM MOKPUTTAM
Mepexi Wi-Fi.

MoxnnBo, poboT He roToBMIA A0 HanalTyBaHHSA KOHAirypauii. Buigitb i 3HOBY yBiAiTb Y 0AATOK, Nicns
4oro rMoBTOPITb Cpoby BiANOBIAHO A0 BKAa3iBOK.

PoboT He Moxe
3HanTn 6asosy
CTaHLito Ta
MOBEPHYTUCS A0
Hei.

ba3oBa cTaHLig BigKktoueHa Bif, oykepena »XunBneHHs abo 3a vac BiACYTHOCTI y Hill poboTa BoHa byna
nepemiweHa. Mig'egHante 6a30By CTaHLUIO 40 AKepena XnBeHHs abo ycTaHoBITb poboT Ha 6a3oBy
CTaHLit0 Ans 3apsagKu.

HaBkono 6a30B0i cTaHujii 3aHaaTo 6arato nepelukos. MoctaBTe 6a30By CTaHLit0 B Hinbly AOCTYMHe MicLe.
MNepemiweHHs poboTa MOXe Mpr3BecTy A0 10ro MOBTOPHOrO MO3NLIOHYBAHHS, i KL Le oMy He
BAACTbCS, BiH 3@HOBO NobyAye KapTy. AKLW0 poboT po3TalloBaHUI 3aHAATO Aaneko Big 6a30Boi CTaHLl,
BiH He 3MO)e CaMOCTIlIHO MOBEPHYTUCS, i NOro f0BeAeTbCS NOCTaBUTY Ha 6a30BY CTaHL,il0 BPYUHY.
MpoTpiTb 30HY curHanisawii Ha 6a30Bin cTaHuii, Wo6 ouncTnTK ii Big Ny um CMITTA.
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MoLwyK i ycyHeHHs HecnpaBHOCTEN

MNpobnema

BupileHHs

PoboT 3acTpdarae nepeg,
6a30BO0 CTAHLLIED Ta He
MO>Xe MOBEPHYTUCSA Ha
Hel.

MepeBipTe, UM AOCTaTHLO MicLa 3 060X 6oKiB abo nepep, 6a30Bot0 CTaHLE, 06 3anobirti 610KyBaHHIO poboTa.
MapLUpyT NOBEPHEHHS A1 3aPsSAKM NEePeKPUTUA, Hanpuknag, 3a4mHeHi geepi.

Akwo nignora nepeg 6a30B0OH0 CTAHLIEK 3aHAATO MOKPA, POB6OT MOXKe KoB3aTK. Y TakoMy pasi nepeg,
MOBTOPHO cnpob0oto BUTPITb HAAMIPHY KiSIbKIiCTb BOOTN.

PekomeHayeTbCs nepemicTuT 6a30By CTaHLiIO B iHLLE MiCLie i TOBTOPUTK Cripoby.

MepeKkoHanTecs B TOMY, LLO NaaThopMa pPo3LLMPeEHHS B'i34y BCTAHOBIEHA MPaBUJIbHO.

Po60OT HEe BUMMKAETbCS.

Mig yac 3apsigXaHHs poboT He BUMMKAETbCS. LLLo6 BUMKHYTM pOBOT, peKoMeHAYETbCS 3HATY ioro 3 6a3oBoi
CTaHLUii Ta HATUCHYTI 1 yTprMyBaT KHOMKY (D NpoTsrom 3 cekyHa.

AKLLO He BAACTbCSA BUMKHYTU POBOT, BUKOHABLUV KPOK 1, HATUCHITL | yTprimyiiTe KHonKy () npoTarom

10 cekyHz, Wob BUMKHYTN pob0T NprMycoBO. SKLWo npobnema He 3HUKHE, 3BepPHITbCs B C/Ty0y cepBicHOro
06CNyroByBaHHs.

3apsiaka BinbyBaeTbCs
MoBiNbHO.

Konn akymynsitop po3psgKeHui, noBHa 3apsagka pobota TpuBae npnbansHo 3,5 rog,.

SIKLLLO eKkcnayaTaL,is poboTa 34iNCHIOETLCS 3@ MeXaMi BKa3aHoro TemMmrnepaTtypHOro Aianasony, LWBUAKICTb
3apsaAKN aBTOMAaTMYHO 3MeHLLIYBaTMMeTbCs 415 MOAOBXKEHHS TepMiHY ekcrnyaTtauii akymynaropa.
MOXNBO, 3apsA4HI KOHTaKT Ha poboTi um 6a30BiN cTaHLUii 3abpygHeHi — NPOTPITL iX CyXOH CepPBETKOH.

LLlym 3pocTac mig, yac
poboTn poborta.

MepeBipTe, un He 3abnBCs PINLTP NNN036IPHMKA. AKLLO Lie TaK, OUNCTLTE UK 3aMiHiTb NOro.

Teepauyi NpegMeT MoXe NoTPanuTy B OCHOBHY NOABIVHY LLiTKy abo nuno36ipHukK. MNepesipTe i, AKLLO0 BUSBUTe
TBEPAUV NpeaMeT, BUAanitb Noro.

OcHOBHa nopagiriHa abo biuHa LWiTka Moxe 3anayTaTucs. MepesipTe i, AKLWO BMABUTe Byab-aKi CTOPOHHI
npegMmeTn, BUAAnNIThb ix.

BnbepiTb pe)xmm BCMOKTYBaHHS «CTaHAAPTHUN» Y «TUXUA».

Po6OT nepecyBaeTbcs,
He LOTPUMYUNCH
3a[@aHOro MapLUpyTy.

Mepef No4YaTkoM BUKOPUCTaHHS poboTa Taki npeaMeTi sK LWHYPW UM Kanui Cnif, CKNacTi B O4He MicLie.

Mig yac pyxy no MOKpUM CIN3bKMM MOBEPXHAM rO/I0BHE KO/leco KoB3aeE. MNepes BUKOPUCTaHHAM poboTa
PEKOMEHAYETbCS BUTEPTUN MOKPI LiIAHKN.

MpoTpiTh BikoHLe 6amnepa i ABONIHINHNI Na3epHUiA AaTumk poboTa YNCTO M'SKOK CepBETKOHD, W06 BOHN
Bynn uncTi i HiWo He noripwyBano ix poborty.
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MowyK i yCyHEeHHS HecnpaBHOCTEN

MNpobnema

BupilueHHs

Po60T M1HAE KiMHaTW, B
AKMX NOTPIBHO BUKOHAT
npubrpaHHs.

MepeKkoHanTecs, Lo ABepi KiMHAT, B AKnX NoTPibHO npnbpatu, BigYNHEHI.
lMoBepxHsa Nepeg KiMHATOHO, B AKiVi MOTPibHO Nprbpatu, Moxke ByTy MOKPOHO i CIM3bKOK, BHAC/IAOK YOro
pob6oT byae KoB3aTW i NpaLoBaTyi HeHanexHo. CnpobyriTe BUTEPTY Nignory nepes BUKOPUCTaHHAM poboTa.

MNicns 3apagkn
pob0oT He BiGHOBNIOE
npubnpanHs.

MepeKkoHalTecs B TOMY, LLLO pOBOT He NepeBefeHnii B pexnm «He Typbysatn (DND)», —B LibOMY pexiMi BiH
He MoXe BiHOBUTY NPMUBMpaHHs.

Micns pyuHoro noBepHeHHs poboTa Ha 6a30By cTaHLit0 abo 110ro CNPsSIMyBaHHSA Ha 3apsaaKy Yyepes [o4aTtok
abo KHoMKy (> Ha HbOMY, BiH He BigHOBAIOE NPNBNPAHHS.

CTaHuig He moxe
aBTOMAaTNYHO
BUMOPOXHUTN
nMNo36ipHKK.

MepeBipTe, UM He 3aNOBHEHWIA MILLOK A5 Ny B pe3epsyapi AN nuiy.

SAKLLO MILLOK g5 Ny He 3arnoBHEHWI, NepeBipTe, um € byab-sKi NepeLwKkoan B oTBopax pobota gns
aBTOMAaTUYHOrO CNOPOXXHEeHHS, 6a30Bi CTaHL,ii Ui MN036ipHMKY. SKLLO Taki €, BYUACHO OUYNCTLTE 3a6/10KOBaHY
netansb.

Y MUAHIA nnatchopmi
HEeBiAMOBIAHNI PiBEHb
BOAN.

MepeBipTe, UM NPaBU/IbHO BCTAHOB/IEHA i LLIILHO 3aKpuTa Npobka pesepByapa A5 BUKOPUCTAaHOI BOAN; SKLLIO
Lie He TaK, nonpasTe ii BPy4Hy. SKL0 Nnpobnema He 3HVIKHe, 3BePHITbCS Y CNy»Kby 06C/1yroByBaHHS CrOXMBaYiB.
3nerka NPUTUCHYBLLUW pe3epByap 4/ BUKOPUCTaHOI BOAW, MepeKkoHanTecs B TOMY, LLLO BiH MPaBMIbHO
BCTAHOBJ/IEHNIA.

3HiMiTb (PiNLTP MUIAHOT NAaTopMK | NepeBipTe, U He NepPeKPUTAN 3NNBHUN OTBIP; AKLLO Lie Tak, OUNCTITb NOro.
MepeBipTe MUIAHNIA PO3UNH. He HanuBariTe Byab-aKy iHLWY PignHY, KPiM odiLiiHO A,03BONEHOI0 MUNHOTO
PO34mHY.

TprMau HaknagKkn
wBabpw nigHAToO
HenpaBWbHO.

BUAMIiTb TPUMay Haknaaku Wweabpu, Wwob nepeBipnTy, Y He 3aCTPSIIN B HbOMY CTOPOHHI NpeaMeTu,
Ta cnpobynTe nepesanyctuTy poboT. AKLL0 Npobaema He 3HNKHe, 3BepHITbCS Y Cy»by 06cyroByBaHHS
CMNOXMBAUiB.

MNig pesepByapom

015 uncToi Boanm abo
HaBKOJ/10 YLLiIbHIOBAYa
HasiBHa Boaa.

Mig yac BUMaHHS pe3epByapa A4S YMCToi Bogm 3 Tpy6u MOXKe BUTEKTV TPOXM BOAW Mig, pe3epByap abo
HABKOJIO yLiNbHIOBAUa. Lle HopManbHO. BUTPITb CyX0H TKAHWUHOH.

LLLo6 oTpnmaTy A0AATKOBY AOMOMOTY, 3B'AXiTbCs 3 HaMun yepes BebcanT https://global.dreametech.com
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TeXHIUHI XapaKTepnCTUKN

Pobot Bba3oBa cTaHuif

Mogenb RLL74CE Mogenb RCLEO101-1
HoMiHanbHa BXigHa

Yac 3apagKaHHs Mpnbn. 3,5 rog, A 220-240V ~ 50-60 Hz
Hanpyra

HomiHanbHa Hanpyra 14,4V = HoMiHanbHWUI BUXig, 20V=2A

HoMiHanbHa NOTYXXHiCTb 75 W HomiHanbHa noTyxHicTb 700 W

(nig yac BuganeHHs nuay)

Po6oua uyacrota 2400-2483,5 MHz HoMiHanbHa NOTYXHICTL
(nig, yac MuTTS rapsyoto 1160 W
MakcumanbHa ByXigHa BOAOI0
. A < 20dBm Aoro)
NOTYXKHICTb HoMiHanbHa NOTYKHICTb

87w

(nig, yac 3apagKn i CyLiHHS)

3a HopMasibHNX YMOB BUKOPUCTAHHSA BiACTaHb MiXK QHTEHOIO LibOT0
obnagHaHHs i TinoM KopucTyBayva Mae bytn WwoHanmeHLwe 20 cM. MpumiTka:
- HOMiHanbHa NOTYXHICTb (MNig Yac MUTTS raps4voto
BOJ0H) BU3HAUYAETLCSA 3HAYEHHSIM MOTYXKHOCTI Mifg yac
penpeseHTaTMBHOTO nepioay (3a Temnepatypu Bogm 25 °C).
- HoOMiHanbHa NOTYHiCTb (Mif Yac 3apagKu i CyLLiHHSA)
BN3HAYAETbCA 3HAUEHHSAM MOTY>KHOCTI B Mepiof, NOBHOTO
HaBaHTaXXeHHS.
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LeMoHTaXx i yTnnisauisa akymynaropa

B6ynoBaHMI NITiN-iOHHUI aKyMynaTOp MiCTUTb peuyoBnHN, HebesneuHi Ana AOBKINAA. MNepLl HiXX BUKMHYTW akyMynaTop, nogbante, wob
Noro 3HAM KBanicdhikoBaHi cnewianict i Wwob noro 3gann y BiANOBIAHN NYHKT MOBTOPHOI NepepobKu.

- MepLu HiX BUKMHYTW anapar, 3 Hboro NoTPiBHO 3HATN aKyMynaTop;
- Mig yac BUMaHHS akyMynstopa anapar Mae byt BigKNKOUEHWIA Bif xKepena X1UBNeHHs;

- JlikBigauito akymynatopa cnig 3giicHioBatn 6e3neyHnm cnocobom.

OBEPE>XHO!

MepL HiK BUAMATK aKyMynsaTop, BiAKNHOUITb XWUBIEHHS | MAKCMMaibHO PO3psA4iTh MOro.
HenoTpibHi akymynsTopwu cnig 34aBati 40 BiANOBIAHOIO NMYHKTY MOBTOPHOI Nepepobku.
He nippaBanTe ix BMAVBY BUCOKMX TeMmnepatyp, iHakLe icHye Hebe3rneka Bubyxy.

Y pasi HenpaBUbLHOIO NMOBOAXKEHHS 3 aKyMYNSTOPA MOXE BUTIKATX pPignHa. AKLW0 BOHA NOTPanuTb Ha TiNo, MPOMUIATE ypaXKeHy AiNsHKY
BOZ,00 Ta 3BEPHITLCSA MO MeANYHY LOMOMOTY.

AK BUNTyuaTu akyMyniaTop:

1. NMepeBepHiTb po6OT, 3@ L,ONOMOrO BifMOBIAHOIO IHCTPYMEHTY BUKPYTITb TBUHTY Ha MNOT0 3@AHi NaHesi Ta 3HIMIiTb KPULLKY.

2. Po3'egHaliTe KOHTAKTU Mi>K aKyMyNSTOPOM i 4PYKOBAHOI MATOH i 3HIMITb aKyMynsiTop.

IHdbopMaLis wopfo Bigxonie enekTpNUYHOro i efleKTpoHHoro obnagHaHHa (WEEE)
Yci BUpobu, Ha fKi HaHeCeHO el 3HaK, SIBNSt0Tb COBO0H BigXOAN eNeKTPUYHOrOo i eneKTpoHHOro obnagHaHHs (WEEE, 3rigHo 3
Ounpektneoto 2012/19/EU), i iX He cnif, BUKMAAT Pa3oM i3 HECOPTOBAHUM NO6YTOBMM CMITTAM. HaToMicTb cnig 6epert 340poB’s
ﬂ nojen i 4oBKINNA, 3gatoun Biaxoam obnagHaHHsa oo cnewianbHOro NyHKTy 360py BiAXOAIB eNeKTPUYHOro Ta eNleKTPOHHOro
obnagHaHHs, Npr3HavyeHoro ypsaom abo micLueBMy opraHamu Bnagan. NpasuibHa yTuilalia i NoBTopHa nepepobka gonomoxe
3ano6irtn MoXXN1MBOMY HeraTMBHOMY BMJIVBY Ha A0BKIi/A Ta 340P0B’s ntogen. s oTprMaHHA AoAaTKoBoI iHhopMau,ii wopao
pO3TallyBaHHSA 1 YMOB pob0oTr Takmx MyHKTIB 36MpaHHs 3BepHITbCSA A0 CreuianicTiB, AKi 3aMalTbCs BCTAHOBIEHHAM Takoro
obnagHaHHs, abo [0 MicLeBMX OpraHiB Blaan.
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The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's

Chinese name "JEHX ", which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit,
exploration and search in technology.
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