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Safety Instructions

Before using this product, please read the safety instructions and follow all reqular
safety precautions. Warranty service is not applicable to any damage caused by
vialation of instructions.Proscenic sweeping robot is a sophisticated product which s
restricted for indoor cleaning only. DO NOT use the robot for non-cleaning purpose.
Please refer to user manual.

W Warning Sign

It indicates that any violations of instruction arimproper
& Danger operation are probably to cause casualties or

severe injuries,

It indicates that any violations of instruction orimproper
A Caution operation are probably to cause casualties or severe

injuries

Itindicates that any violations of instruction orimproper

& Notice operation are probably to cause injuries to people and
damage to property.

M Graphic and Sign explanation

® © Itindicates prohibited behavior. Detailed content refer to the
sign or the explanation of the sign.

. ® [tindicates enforcement behavior, Detailed content referto the

sign or the explanation of the sign.

A S Itindicates attention (including warning) content. Detailed
content refer to the sign or the explanation of the sign.

*1. Possible Severe injuries: Blindness, Burns, Electricity Injury, Fracture, Poisoning

and other severe injuries that leave sequela and lead to longterm hospitalization.

*1. Possible Injuries: Burns, and electricity wound that does not require hospitaliza
-tion.

*3. Possible Property Damage : Damage to furniture, valuable objects andinjuries
to pets.

W Safety Instructions of Product, Charging dock,
power adapter and other accessories.

C Warning )

Only authorized technicians can disassemble the product.
Users are not allowed to disassemble, repair or modify the
product. Otherwise it may possibly cause electric shock,
malfunction and leading to injuries.

Prohibit dismantling battery case

Dismantling battery case may cause damage or leakage of
battery that leads to fire or explosion.
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No Disassembling
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Prohibited
Prohibit using metal or other conducting substance to con
-nect battery postive and negative ends. It will lead to short
circuit and cause explosion.

%

o
x

=]

=
o
o
-

Do not use power adapter with AC inverter.
Otherwise it may lead to over heated, malfunction er fire.
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When there are dust accumulations on the metal terminals
of the power plug and surrounding, be sure to clean the
dust with dry cloth.Otherwise it may lead to electric shock,
over temperature or fire.
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The adapter must use an alternating voltage from 100-240
Vac, Please plug in the socket correctly and avoid children’s
Alternating touch.
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Only use the original power adapter, It may cause
hibited danger.

Do not destroy or modify power cord. And do not
over-bend, heat, and over-pull or press the inflexible
cord with heavy objects.Otherwise it will cause
Prohibited damage to cord and lead to fire or electric shock
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Never use the product under environment with volatile
substance to avoid possibility of fire and danger.

%,

Prohibited

This product is asophisticated machine for indoor use

Only use the only.

product indoors.

Do not use this product under flammable or combustible
environment.Use this product under propane gas, gasoline
and other flammable gas, dust environment; it will lead to
Prohibited explosion or fire,
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DO NOT leave the product to children without supervision,
Otherwise it may cause injury.

%,

Prohibited

-ture environment.
Do nat wash main body, charging device and virtual wall.
Prohibited Washing or soaking will cause internal short circuit.

@ Do not wash and do not leave this product in wet or mois

Do not sit on top of this product.
Do not allow adults, children or animals to sit on this product
to avoid damage to the product or falling down.

%,

Prohibited
To avoid stumbling, all people in the house should be notic
-ed when this productis on. Do not touch the wheels orroll
-er brush while product in operation to avoid being stumbl
Do not touch. -ed by the machine, especially children.

( Notice )

Do not touch the power cord, plug or adapter with wet hands,
Otherwise, it may cause electric shock.

@
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Do nottouch.

Turn off the power switch when you don't need to use this
product for a long time. Battery leakage may cause fire, injury
or pollution to enviroment. Cut off power source when using
power adapter and disconnect the plug from socket, Other

()

Turn off the power -wise, it may cause fire.
® Do not have the product covered or wrapped while using.
Prohibited

This product is for indoor use only, Do not use this product to
clean bathroom, warehouse, factory and bed etc.
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Prohibited

Air Qutlet
Put screwdriver or other sharp objects into air outlet will
damage this product,

@

Prohibited

@

Do not wash this product.

Prohibited

Only dust bin, filters are washable.

Do not wash other parts of this product, Put dust bin, filers
back to main body when dry up.Do not expose the product
Prohibited under the sun.

@

B Charging Notice
C Danger )

Use dedicated battery and charging base only.

Use other batteries or docking station will cause leak
-age, overheating and explosion.
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Prohibited

Unplug when not using the product to avoid short circuit.
Do not dissemble the battery, otherwise, it will cause
leakage, overheating and explosion.
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No Disassembling

Do not keep necklace, hairpin and other metal materials
together with this product during transportation.
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Do not throw the battery into fire or heat the battery.
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Prohibited
( Attention )

When there is overheating during charging, stop using this
productimmediately.
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To extend battery's lif | take out the battery and put it in
cool and dry place when not using it,

Do notimmerse or wash this product

Do notuse this product when there is signs of unusual (chan
-ge of color orshape).

The battery mush be insulated with tapes when recycling or
disposal.Contact with other metal will lead to heating, burst
or fire. Bring the used battery to technical service center or
recycler with authorizd reseller for disposal. Or dispose the
battery according to local laws.

S e

It's not allowed to copy, publish or record this user manual and related material in
any searchable media or translate to any other languages without our written
autharization.

We have made our best efforts to make sure the precision and completeness of this
user manual. Any mistakes or omission are found, we sincerely thank you for giving
us feedback through our feedback email feedback @ proscenictw
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Product Components

Main Body and Accessories

Z
o

Description Quantity
Main Body 1
Docking Station
Adapter
Remote Control (battery not included)
Water Tank
HEPA Filter
Side Brush
Mopping cloth
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Product Components

Main Body Diagram

Touch Key
LED Display

Power Switch

Roller Brush
Component

Left wheel

Left Side

Right Wheel Brush

Charging
Socket

Front Wheel

Auto Charging
Pole

Dust Bin




Product Components

Docking Station

Power Indicator

Top Cover

Charging Poles

Charging Socket

Remote
e N
1. Display Screen 1— |
2. Auto Charging 6
. . T
3. Direction Button \‘ _
(Only Effective in Standby Mode)
4. Edge Cleaning
(Only Effective in Standby Mode) 2—
5. Clock Setting .4 @
6. Schedule Setting 3 '
7. ON/OF ' _
8. Area Cleaning (o58) (Cloc®) (950)
(Only Effective in Standby Mode) s/ c/ 4
N 4

Note:

Install two AAA type batteries into the remote control before use, Remove
the batteries if the remote control will be left unused for a long period.



Product Components

Display Panel 2

charging - scheduling gpGg CLEAN
3/ 4/ 1/ 5/ 6/

H8-64 panel

it shows the time setting, charging status, and error codes by
using numbers

Button

A. Press this button to activate from sleep mode to standby mode.
In standby mode, press this button and hold it for more than 3
seconds to go into sleep mode.

B. Confirm schedule setting in scheduling mode.

C. Start cleaning in standby mode.

A. Press this button to increase number in scheduling mode.
B. In other mode, press this button to start auto-homing and charg
-ing mode.

®)

6 A: Press this button to decrease number in scheduling mode.
:In other mode, press this button to start auto cleaning.
8Gp)  B:1n other mode, press this button to start auto cleaning
5 In standby/charging mode, press this button to enter/quit robot
e 249  time setting.

Hold this button to enter/quit scheduling mode.

Press this button to start edge cleaning in standby mode.

O



Product Operation

Battery Charging

1. Docking station placement
Place docking station against the wall
and remove obstacles from within 1
meter at two sides and about 2 meters
in front of the station, as shown in the
right figure. -
If the robot has been shut down, power on the robot by pressing the
power switch. side of the robot for more than 3 seconds.

2. Charge the robot in either way as shown below:
a.Insert the adapter into the robot and the plug at the other end to the
power socket as shown in Figure.a.

b. Press on robot or HOME on remote control to operate the robot
to go back to the charging station for recharging as shown in Figure.b.

Note:

a. When robot is being charged, LED panel will gradually show 1111 from
left to right.

b. Once charging is complete, LED panel will show FULL.

c.In the standby status, the robot will broadcast voice prompt 'Please cha
-rge' when battery power is low.

d.In the working status, the robot will return to charging station automati
-cally when battery poweris low.

For extending battery life:

a. Before first use, charge the robot for 12 hours.

b. Charge the robot as soon as possible when battery power is low.

c. The robot will return to charging station automatically when it accompli
-shes cleaning or battery power is low.

d. If therobotis not to be used for a long time, fully charge the battery be
-fore use and turn the power switch off.

e.If the robotis not to be used for more than 3 months, charge the robot

for 12 hours.



Product Operation

Starting Up / Standby / Sleeping / Power Off

1. Starting up

a. Make sure the power switch is on(The power switch is at the right side
of main body)
b.In standby mode, press () on main body or ON/OFF on remote control

to start cleaning.

Note:
If robotisin sleep mode, press () on main body to wake up the robot from sleep
mode, then press (V) again, the robot will start cleaning automatically.

2. Standby
Standby means robot has its power switch on, waiting for the user's
operation. It can be changed to standby mode by one of the following
methods:
a. During robot cleaning, presson main body to enter standby mode.
b. During robot cleaning, press ON/OFF button on remote control to po
-wer off the robot.

3. Sleep

In sleep mode, the robot can only be waken up from button on main
body or ON/OFF on remote control. In order to save power, you can turn
the robot into sleep mode from standby mode via either of the following
methods:

a. Press ((h) on main body and hold it for 3 seconds.
b. Robot will automatically enter sleep mode if no command is received
for more than 2 minutes

How to schedule the robot

1. Schedule on Display Panel on Main Body
A.Setting robot clock (Make sure the robot is in standby or

power on status)

a. Press “Schedule” button to start clock-setting. the LED panel will
show the current system time.

b. Then the left two numbers on LED panel will flash .Press “ charging” to
increase hour or ‘clean "to decrease it.



Product Operation

C. Pressto enter minute-setting mode, the right two numbers on LED
panel will flash. Press” Charging “to increase it or “Clean” to decrease it.

d. Press button to save the setting, then press “schedule” to exit
(Before the setting is saved, if press “Schedule” to exit, the current
setting will be invalid).

B. Setting the scheduling time (Make sure the robot s in
standby or power on status)

a. Press “schedule” and hold it for 3 seconds to start scheduling, then
the left two numbers on LED panel will flash.

b.Press " Charging ” button to increase hour or “Clean” button to decrea
-se it.

C. Pressto enter minute-setting mode, the right two numbers on LED
panel will flash, press *“ Charging ” button to increase it or “Clean”
button to decrease it.

d. Pressagain to save the setting, then press “Schedule” button to
exit (Before the setting is saved, if press “Schedule” to exit, the
current setting will be invalid).

C. Cancel the scheduling
Set the scheduling time to 00:00.

Note:

a. Before scheduling, please set the robot time to be the same with real time.

b. The robot will start cleaning at the schedule time of Robot Clock every day.
Schedule has to be reset again after the power switch has been turned off.

2. Schedule on Remote Control

A. Scheduling Setting

a. Make sure the robot is in standby or charging status. Press “Schedule”
button on remote and hold it for 3 seconds to enter scheduling mode.

b. Then numbers on LED screen on the remote will flash. Change flash
-ing numbers by pressing “Up” or “Down” button. Press “Left/
Right” button to set next digit when finishing the setting of previous
digit.

c. When finish setting, with the remote pointing to the robot, press
“ON/OFF" button on remote. Display panel will show corresponding
time when it's been scheduled successfully.




Product Operation

Note:

The numbers show on remote is delay time during scheduling.

For example: If current time is 8:00am, and remote setting number is 01:00. If it has
been successfully saved, the robot will start working inl hour. It means 9:00am has
been scheduled as working time and the robot will start cleaning at 9:00am everyday.

B. Cancel the scheduling

Press “Schedule” on remote to enter scheduling mode , then press
"ON/OFF" button one more time.(Display screen on main body will

show 00:00 when the scheduling has been cancelled. If not, press
“ON/OFF" one more time.

Note:
a. During time scheduling, press "ON/OFF” on remote to set hour and minute;

press “Schedule” to enter/quit schedule setting.
b.The "ON/OFF” onremote has the same function as ” " on main body.

Cleaning Modes
Four cleaning modes to meet your different needs.

1. Auto cleaning

Press “Clean” on robot or “Clean” on
remote control to start auto cleaning. Robot
enters auto cleaning mode.

2. Area cleaning

Press” AREA ” onremote to enter area

cleaning.
a. Choose area cleaning "“AREA 1", the D
screen on remote will show “AREA 1" =

and the robot will clean about 1*1m
square area line by line.




Product Operation

b. Choose area cleaning “AREA 2" ,the screenon
remote will show “AREA 2" and the robot will
clean about 2*2m square area line by line.

c. Choose area cleaning “AREA 3" , the screen on
remote will show “AREA 3" and the robot will
clean about 3*3m square area line by line.

d. Choose area cleaning “AREA 4" ,the screenon
remote will show “AREA 4" and the robot will
clean about 4*4m square area line by line.

The robot will all return to its start point when
above cleaning modes completed.

3. Edge cleaning

In cleaning mode, press to enter edge
cleaning mode. The robot will clean along
the walls.

4. Schedule cleaning

Schedule the robot's cleaning according
to yourneed. And our robot will start clean
-ing as scheduled.

Vacuuming and Sweeping Switching

(Applicable to certain models, consult your customer service)
The suction kit and the roller brush kit are replaceable. You can install
accordingly as below as your need

Roller Brush
Component

Right Whee

Charging
Socket

Front Wheel
Auto Charging
Pole

Right Side Brush
ight Side Brus Ultrasonic

Battery Cover Dectetion End



Product Maintenance

Cleaning Side Brushes

1 .Make sure side brushes are not damaged and no foreign matter among
them.

2. Use cleaning kit or cloth to clean side brushes.

3. Remove side brushed and put them in warm water for five seconds can
solve side brushes tangling and deformation.

4 Replace side brushes when they are worn.

Cleaning Dust Bin and Filters

Open dust bin cover,
take cut primary filter.

Wash dust bin and filter, Install the primary filter and
clean the HEPA with brush. HEPA back into the dust bin.
Note:

a. Wash the HEPA and primary filter after used for 15~30 days. Max life span for HEPA
and primary filter is 24 months.

b. Reinstall the HEPA and primary filter after they are fully dry.

c. HEPA and primary filter could be replaced if needed.

d. Do not dry the filters under baking sunshine.



Product Maintenance Kit

Cleaning Roller Brush

Take out and disassemble the roller brush kit as shown in figure below, and
clean it with soft cleaning cloth or tool. (The roller brush axle is washable)

Note: Please re-install the roller brush axle afteritis fully dry.

Proscenic Mobile APP is available on iOS and Android.

1.Go to Apple App Store (iOS) or Google Play (Android),
search “Proscenic Robotic” ,download and install.

. . . [ Available on the |
2.Run the app and signup an account for the first time. D App Store
3.Please make sure your phone is connected to current WIFL \ J
4.Hold “charging " button on the robot until you hear a Chime. o 3
S‘SOb.Ot should have “CONN" displayed, and Click the “+" add >0 Google Play

evice. \ )

6.Enjoy your app.



Product Specifications

Product Specifications

Classification Item Detail
. Diameter 350mm

Mechqmcgl Height 99mm

Specifications
Weight 3.7Kg

Electrical Power Rating 14.4V

Specifications

i Auto Charging/ Manual

Charging Type Charging

Cleaning

Specifications Cleaning Mode Auto, Area, Edge, Schedule
Charging Time 4~6 hours
Cleaning Time 100 mins

Main Body Button Type Touch pad (LED display)

Battery Removal

1.Unscrew the screws on battery cover with a screw driver

2.Remove the battery capsule cover

3.Take out the battery

4 Push the electrode tips connected the battery and main body.

5.Put the new battery into the battery case with the battery label facing up
6.Plug the wire connector that connects the battery and robot.
7.Reorganize the wire connector and wires.

8.Reinstall the battery door

9.Lock the battery capsule cover

Notice: Do not use non original battery. It may cause damage to the robot.



Troubleshooting

Error Code
Number | Error code Cause
1 El Dust bin not well located or robot without dust bin
2 E2 Power switch off during charging
3 E3 Low voltage power supply or auto charging failure
4 E11 Left anti-drop sensor detect cliff
5 E12 Right anti-drop sensor detect cliff
6 E13 Front anti-drop sensor detect cliff
7 E21 Left wheel drop
8 E22 Right wheel drop
9 £31 !:ront bumper wall detection sensors and left
infrared sensors detect obstacle
10 E32 Front bumper wall detection sensors, right infrared
11 E33 Front bumper wall detection sensors and front infrared
12 E41 Right wheel overloaded
13 E42 Left wheel overloaded
14 E43 Right side brush overloaded
15 E44 Left side brush overloaded
16 E45 Right wheel overloaded
17 E46 Roller brush overloaded
18 LO Low battery
19 11:11 Charging
20 FULL Charging Completed
Notice:

If above solution does not work, please try below:
a. Reset the robot by switching off the unit and then turn it on, and check again.

b.If it still does not work after reset, contact after sales support service@proscenic.tw
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Guide d’installation du réservoir d'eauEtapes de I'ajout d'eau dans le
réservoir et le principe de I'échappement d’air

Presser le tissu d'essuyage a plat e Ouvrir le bouchon du réservoir e Aprés avoir rempli d'eau, placer le réservoir
contre la plaque de nettoyage. d'eau, ajouter de I'eau dans le d'eau a plat et serrer le bouchon.
réservoir

A la partie inférieure du réservoir au Gardez le réservoir d'eau Lorsque l'air du bas est épuisé, assurez-vous
point A ou B, les bulles peuvent se verticalement a I'envers pour que I'eau dans le réservoir pénétre dans le
s'assurer que les bulles d'air sont chiffon de nettoyage

produire (normal)
déchargées au sommet du réservoir

Pratiques appropriées de montage du réservoir d'eau

Placez I'ensemble du réservoir et du Installer I'ensemble du réservoir et du Installer I'ensemble du réservoir et du chiffon de
chiffon de nettoyage aux trous de chiffon de nettoyage sur le fond de la nettoyage sur le fond de la machine, tournez la
fixation sur la partie inférieure de la machine, tournez la machine a l'envers machine a I'envers pour faire sortir I'air au fond
du réservoir.

machine, et pressez pour fixer pour faire sortir I'air au fond du réservoir.

10 Mettez la machine lentement, ne tournez 11 Démarrez la machine pour commencer
pas la machine au cours du processus. le nettoyage.

Remarque spéciale :
Durant la marche du robot, quand il rencontre une montée ou une fosse, son corps s’inclinera, il y aura peut-étre des bulles au point

A ou B du réservoir d'eau, qui conduira a l'infiltration mauvaise d'eau, c’est un phénoméne normal, dans ce cas-la, il suffit de tenir la
machine inversée pendant 5 secondes, répéter comme indiqué dans la figure 8.



Composition du produit

Hobte et accessoires

pd
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Description

Menge

Hote

Station de charge

Adaptateur d’alimentation

Télécommande (batterie non incluse)

Chiffons et réservoir d'eau

HEPA efficace

Brosse latérale

Manuel du produit
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Composition du produit

Diagramme de I'h6te

Boutons tactiles

Ecran d'affichage

Couvercle central

Pare-chocs

Interrupteur d’alimentation a rouleaux

(Pour certains modeles, veuillez

Ensemble d'orifice d'aspiration contacter le service a la clientéle)

(Pour certains modéles, veuillez contacter |

e service a la clientele) Roue gauche

Couvercle sous hoéte

Brosse latérale

gauche
Roue droit

prise de charge

\Volant

Pieces polaires de
charge automatique

Port de détection
ultrasonique

Boite a poussiere



Composition du produit

Station de charge  Témoin d'alimentation

Couvercle supérieur

Prise de charge— |

Port de charge

Télécommande

1.Ecran d'affichage
2.Recharge automatique
3.Touches fléchées

(Ce bouton n'est valide que lorsque la machine est en m60de veille)

4 .Bords

5.Réglage de I'horloge
6.Réservation

7.Marche / Arrét

8.Mode de nettoyage de zone

(Ce bouton n'est valide que lorsque la mach

(Ce bouton n'est valide que lorsque la machine est en mode veille) /\
7 ’ @ D

veille ou de nettoyage de zone)

\
D 1
£ (O 2
3
8 I D B B e el

ine est en mode

Remarque :
Veuillez installer la batterie avan

t d'utiliser la télécommande. Veuillez retirer la batterie

si vous n'utilisez pas la batterie pendant une longue période.




Composition du puoduit

Ecran d'affichage

S) Ho-bd
Charging Clean 0 Scheduling Edge clean
(3 (4] (5] (6

Section d'affichage

@ ' HHHE v

Affiche le réglage de I'heure, I'état de charge, codes d’erreur, etc.

Section de touches

e’ + Touche de nettoyage

A. Passer du mode sommeil au mode veille ; ou appuyer pendant 3 secondes sur la touche pour
passer du mode veille au mode sommeil ;

B. Dans le mode de réservation de nettoyage, appuyez sur cette touche pour terminer et confirmer
la réservation ;

C. En mode veille, appuyez sur cette touche pour démarrer la machine.

® «Charging » Retour auto / chi ffre +

A. Dans le mode de réservation de nettoyage, appuyez sur ce bouton pour augmenter le temps de
« réservation »;

B. Dans les autres modes, appuyez sur ce bouton pour que la machine trouve automatiquement la
station de charge.

® «Clean» Nettoyage automatique

A. Dans le mode de réservation de nettoyage, appuyez sur ce bouton pour réduire le temps de
« réservation »;

B. Appuyez sur cette touche pour commencer le nettoyage automatique

@ « Scheduing » Réservation
En mode veille, appuyez sur cette touche pour entrer/sortir le réglage de I'heure de la machine.

@ «Edge clean» Marcher le long des bords

En mode veille, appuyez sur cette touche, la machine marche le long du mur.



Fonctionnement du produit

Charge de la batterie

@ Placez bien la station de charge
Placez la station de charge contre le mur et retirez les
obstructions qui se trouve 1 métre de cété et 2 métres
devant la station de charge, comme indiqué. Si la machine est
éteinte, veuillez allumer l'interrupteur d'alimentation latéral pour
recharger ;

iz
AT ]
Vous pouvez utiliser une des deux maniéres suivantes pour B
charger la machine : <.
A. Branchez la prise de I'adaptateur d'alimentation directement sur le c6té gauche de la
machine et l'autre sur I'alimentation, comme indiqué dans la Figure a ;

B. Appuyez sur la touche "Recharge auto" de I'héte ou de la télécommande pour que la
machine trouve automatiquement la base de charge, comme indiqué dans la Figure b.

/

- -

Remarques :

a. Lorsque la machine est en train de charger, I'écran affiche « 11:11 » de gauche a droite ;

b. Lorsque la charge est terminée, I'écran affiche « FULL »;

c. Lorsque la batterie est faible en mode veille, la machine émet un message vocal : « Veuillez charger »;

d. Lorsque la batterie est faible en mode travail, la machine cherche la station de charge automatiquement pour charger.

Méthodes efficaces pour prolonger la vie de la batterie :

a. Pour la premiére utilisation, veuillez charger la machine pendant 12 h ;

b. Lorsque la batterie est faible, veuillez charger dés que possible ;

c. Lorsque le nettoyage est terminé ou que la batterie est trop faible, la machine cherchera

automatiquement la station de charge pour charger ;

d. Si la machine n’est pas utilisée pendant une longue période, veuillez charger la batterie,

éteignez l'interrupteur d’alimentation de la machine ;

e. Si la machine n’est pas utilisée pendant plus de 3 mois, veuillez utiliser le chargeur pour charger la
machine pendant 12 heures avant de I'utiliser.

Marche/Veille/Sommeil/Arrét

1. Travalil
a.Assurez-vous que l'interrupteur est en position « ON » (I'interrupteur d’alimentation est sur le cété droit de la machine) ;

d.En mode veille, appuyez sur la touche de I'hdte ou le bouton « Marche/Arrét » de la télécommande pour démarrer
la machine.

1 "
Attention : sila machine est en mode sommeil, appuyez sur la touche de I'hdte pour passer du mode sommeil au mode
veille, appuyez de nouveau pour commencer le travail.
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@® \eille

Le mode veille signifie que la machine est mise sous tension, en attendant 'opération de I'utilisateur, peut étre entré par les
maniéres suivantes :

a. en état de travail, appuyez sur la touche de I'néte pour entrer en mode veille ;

b.Appuyez sur la touche « marche/arrét » de la télécommande pour arréter la machine.

©® Sommeil

En mode sommeil, appuyez sur la touche de I'héte ou la touche « marche/arrét » de la télécommande pour
réveiller la machine. Accédez au mode sommeil des maniéres suivantes pour maximiser la durée de vie de la
batterie :

a. en mode veille, appuyez sur la touche * " de I'hdte pendant plus de 3 secondes pour entrer en mode sommeil ;

Réservation de nettoyage

Vous pouvez faire démarrer automatiquement la machine a un moment donné par le réglage
de réservation.

Comment régler la réservation

Remarque : La machine ne peut étre réglé en mode veille ou en mode de charge, si la machine est en mode sommeil,

" n
appuyez sur la touche de I'n6te ou la touche « marche/arrét » de la télécommande pour réveiller la machine ; si elle
est en mode de travail, veuillez d’abord l'arréter.

@ Reéglez surI'écran de la machine

a. Appuyez sur la touche « réservation » pour entrer dans le réglage de I'heure de machine, I'écran affiche I'heure actuelle de

la machine ;

b. A ce moment, les chiffres du c6té gauche de I'écran clignotent, appuyez sur la touche « recharge auto » pour augmenter les heures,
la touche « nettoyer » pour les réduire ;

c. Appuyez sur la touche pour entrer dans le rég lage de minutes, a ce moment, les chiffres du cété droit clignotent, appuyez sur
la touche « recharge auto » pour a enter les minutes, la touche « nettoyer » pour les réduire ;

d. Appuyez sur la touche pour enregistrer le réglage, puis appuyez sur le bouton « réservation » pour quitter.

(Si vous n'avez pas enregistré le réglage avant d’appuyer sur le bouton « réservation », I'appareil quittera le

réglage sans enregistrer les données.)

B.Réglage de I'neure de la réservation (s'assurer que la machine est en mode veille ou sous tension)

a. Appuyez longuement sur la touche « réservation » pour entrer dans le réglage de réservation, a ce moment, les chiffres du coté
gauche de I'écran clignotent ;

b. Appuyez sur la touche « recharge auto » pour augmenter les heures, la touche « nettoyer » pour les réduire ;

c. Appuyez sur la touche pour entrer dans le réglage de minutes, les chiffres du c6té droit clignotent, appuyez sur la touche

« recharge auto » pour augmenter les minutes, la touche « nettoyer » pour les réduire ;

d. Appuyez sur la touche pour enregistrer le réglage, puis appuyez sur le bouton « réservation » pour quitter. Si la
machine est en mode de réglage de I'heure, appuyez sur « réservation » pour quitter d’abord, puis appuyez longuement sur
« réservation » pour entrer dans le réglage de réservation. (Si vous n'avez pas enregistré le réglage avant d’appuyer sur le
bouton « réservation », 'appareil quittera le réglage sans enregistrer les données.)

c.Annuler la réservation

Réglez I'heure de la réservation sur « 00:00 ».
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Remarques :

a. Le temps de réservation réglé par I'écran d’affichage est basé sur le temps propre a la machine. Par exemple, si I'heure de
réservation est 9:00, la machine démarre automatiquement le nettoyage a 9:00 (temps machine) tous les jours. Par conséquent,
réglez I'heure de machine avant de définir I'neure de réservation pour correspondre a I'heure réelle et éviter I'inconvénient inutile.

b. Une fois réglée, la machine démarre automatiquement le nettoyage chaque jour a I'heure programmée. Lorsque l'interrupteur
d'alimentation est éteint, la réservation doit étre réinitialisée.

@® Réglez par la télécommande

A. Réglage de I'neure de la réservation

a. Assurez-vous que la machine est en état de veille ou de charge, puis appuyez longuement sur le bouton « réservation »
de la télécommande pour entrer dans le mode de configuration de réservation ;

b. A ce moment, la télécommande affiche des chiffres clignotants, changer le chiffre clignotant par les touches haut et bas,
apres avoir réglé un chiffre, passer au chiffre suivant a travers les touches gauche et droite ;

c. Aprés le réglage, visez la télécommande a la machine, appuyez sur la touche « marche/arrét » de la télécommande, si la
réservation est réussie, le panneau de la machine affichera I'heure de réservation correspondante ;

Remarque : Lors de la réservation, les chiffres sur I'écran de la télécommande est le temps de retard.
Ex : il est 8 heures du matin, la valeur définie par la télécommande est 01:00, aprés le réglage, la machine
démarrera une heure plus tard. Soit commencer le travail a 09:00, et commencera a travailler & 9 heures tous les jours.

B.Annuler la réservation
En mode de réservation de la télécommande, appuyez une fois encore sur la touche « marche/arrét ».

(Si la machine affiche 00:00, cela indique que la réservation a été annulé, sinon, appuyez de nouveau sur la touche « marche/arrét ».)

Remarques :

a. Lorsque vous réglez I'heure, appuyez sur la touche « marche/arrét » de la télécommande pour déterminer les heures et les
minutes de I'heure ; appuyez sur la touche « réservation » de la télécommande pour entrer/sortir le réglage de I'heure.
b. La touche « marche/arrét » de la télécommande est identique a la touche ” " du panneau de I'hote.

Ensemble d’orifice
d'aspiration

Ensemble des
. o J 27 brosses a rouleaux
Echange aspiration/balayage

(Pour certains modeles, veuillez contacter le service a la clientéle)
Vous pouvez échanger les composants d’aspiration et les composants de la brosse
a rouleauy, installés en bas de la position correspondante de la machine
(voir ci-dessous)
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Nettoyage de zone avec télécommande

I MODE1

Sélectionner le mode 1 de balayage de zone. L'écran de la télécommande affiche MODE1, la machine balaie
dans la plage de 1 * 1m, aprés le nettoyage, elle retourne automatiquement au point de départ.

2 MODEZ2

Sélectionner le mode 2 de balayage de zone. L'écran de la télécommande affiche MODEZ2, la machine
balaie dans la plage de 2 * 2m, aprés le nettoyage, elle retourne automatiquement au point de départ.

3 MODE3

Sélectionner le mode 3 de balayage de zone. L'écran de la télécommande affiche MODES3, la machine
balaie dans la plage de 3 * 3m, aprés le nettoyage, elle retourne automatiquement au point de départ.

4 MODE4

Sélectionner le mode 4 de balayage de zone. L'écran de la télécommande affiche MODE4, la machine
balaie dans la plage de 4 * 4m, aprés le nettoyage, elle retourne automatiquement au point de départ.

Proscenic Mobile APP est actuellement disponible sur iOS et Android

Available on the
D App Store

1. Accédez a Apple App Store (i0S) ou Google Play (Android),recherchez I'application "Proscenic Robotic",
la téléchargez et l'installez.

2. Lancez I'application et créez un compte pour la premiére fois.

3. Assurez-vous que votre téléphone est connecté au WIFI actuel.

4. Tenez le bouton " Charging " sur le robot jusqu'a ce que vous entendiez un carillon.

5. Quand il s'affiche "CONN" sur I'écran du robot, cliquez sur le "+" de I'application pour ajouter I'appareil

6. Profitez-vous de votre application.



Maintenance du produit

Nettoyage des brosses latérales

1.Vérifiez si la brosse est endommagée ou s’il y a des matiéres étrangeéres ;

2.Nettoyez la brosse latérale avec un outil de nettoyage ou un chiffon ;

3.Si elle est frisée ou déformée, vous pouvez la placer dans I'eau chaude pendant environ 5 secondes ;
4.Lorsqu'elle est endommagée et ne peut étre utilisée, la remplacez immédiatement.

Nettoyage de la boite a poussiére et de HEPA

Apres chaque utilisation, veuillez vider la boite a poussiére suivant les étapes spécifiques comme indiqué
ci-dessous :

Remarques :

a. Lorsque le HEPA est utilisé aprés 15-30 jours, il est recommandé d'utiliser une brosse de nettoyage
pour nettoyer une fois ;

b. Avant l'installation, s'assurer que le HEPA est sec ;

c. Le HEPA efficace et les filtres primaires sont des accessoires remplacables ;

d.Ne pas mettre HEPA a I'exposition du soleil.

Le couvercle central
ouvre automatiquement.

{7/

D. Ouvrir le couvercle de la boite

a poussiére et retirer le filtre primaire E. Vidanger les ordures dans

la boite a poussiére

G. Placer le filtre primaire et HEPA efficace dans
primaire, nettoyer le HEPA efficace et la planche la boite a poussiére aprés les avoir séchés
a poussiére avec une brosse
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Nettoyage de I'ensemble de brosse a rouleaux

Retirez I'ensemble de brosse a rouleaux de la machine, retirez le rouleau, puis utilisez un outil de nettoyage ou un
chiffon doux pour nettoyer le rouleau ou le carter de rouleau, comme indiqué ci-dessous. (La brosse a rouleaux peut

étre lavée a l'eau)

Remarque : si la brosse est lavée a I'eau, il faut la sécher avant d’'assembler et d’utiliser



Spécifications

Spécifications
Catégories Sujet Paramétre
Diamétre 330mm
Structure | Hauteur 90mm
Poids net 3.7Kg
. Tensi
Electronique | o000 14.6V
Type de charge Charge manuelle / automatique
Durée de charge 4-6H
Paramétres ) minutes
de fonction Durée de nettoyage 100 minu
Type de touches de I'héte Boutons tactiles

Remplacement de la batterie

. Desserrer les vis du couvercle de la batterie avec un tournevis ;

. Retirer le couvercle de la batterie ;

. Saisir le tissu isolé sur la batterie et ramasser la batterie ;

. Débrancher la connexion entre la batterie et I'hbte ;

. Placer la nouvelle batterie dans le compartiment avec le c6té des lettres vers le haut ;
. Brancher la connexion entre la batterie et I'hote ;

. Ranger le connecteur de batterie et le tissu d'isolation ;

. Mettre le couvercle de la batterie en place ;

. Verrouiller le couvercle de la batterie.

© 00N OB~ WN -

ATTENTION : N'utilisez pas de piles qui ne sont pas configurées avec cet appareil. Cela pourrait
endommager la machine.



Code d’erreur du robot de planification

No. Code affiche Défaillance Remarque
1 El Aucune boite a poussiére placée
2 E2 L'interrupteur d'alimentation est deconnecté pendant la charge
3 E3 Faible tension d'alimentation ou échec de recharge automatique
4 E11 Chute a gauche
5 E12 Chute a droite
6 E13 Chute en avant
7 E21 Roue gauche tombe
8 E22 Roue droite tombe
9 E31 Panne de l'interrupteur gauche de la plague avant
10 E32 Panne de l'interrupteur droit de la plaque avant
11 E33 Panne de l'interrupteur avant de la plaque avant
12 E41 Surcharge de roue droite
13 E42 Surcharge de roue gauche
14 E43 Surcharge de brosse laterale droite
15 E44 Surcharge de brosse latérale gauche
16 E45 Surcharge de ventilateur
17 E46 Surcharge de brosse a rouleaux
18 LO Batterie faible
19 11:11 Charge en cours
20 FULL Charge terminée
21 CONN Connexion WIFI

ATTENTION : Si les demarches ci-dessous ne peuvent pas resoudre le probleme, essayez

les actes suivants :

1. Déconnectez et rouvrez l'interrupteur d'alimentation de I'héte, démarrez la machine ;

2. Apres avoir rallume la machine, si le probleme existe encore, envoyez la machine au centre de service
apres-vente pour réparation.
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Paketinhalt

Netzstecker

Wassertank+ 2xWischtlcher

2xSeitenblrste
(links und rechts)

Ladestation

HEPA Filter

Bedienungsanleitung



Ihr Roboter

Ansicht von oben

Touch Tasten

Anzeigendisplay
Klappe zum Staubbehélter
StoRabfanger

An-/Ausschalter

Ansicht von unten Saug-Aufsatz

Birsten-Aufsatz

Linkes Rad

Untere Abdeckung Abdeckung Batteriefach

Linke Burste
Rechtes Rad

Ladebuchse
Laufrolle

Ladeschnittstelle
Rechte Birste



Zubehorteile

Fernbedienung

Bildschirm

Einstellen des
Reinigungsplans ~_| /Einstellung Ladefunktion

|~ Ein-/Ausschalten

| _— Kantenreinigung

Zeiteinstellung

Ladestation
Stromanzeiger

Stromschnittstelle

Ladeschnittstellen

Vor der Benutzung der Fernbedienung missen Sie zuerst eine Batterie einfliigen.
Wenn Sie vor haben die Fernbedienung langer nicht zu benutzen nehmen Sie
diese bitte wieder heraus.



Setup Anleitung

Schritt1:Roboter aktivieren

- Stellen Sie die Ladestation in einem freigeraumten Bereich an einer Wand auf eine gerade
Bodenflache auf.

- Schlielien Sie ein Ende des Stromkabels an die Ladestation und das andere Ende an eine
Steckdose.

- Platzieren Sie den Roboter an die Ladestation und stellen Sie sicher,dass die Ladekontakte
der Station,mit denen des Roboter stibereinstimmen.

- Stellen Sie den Netzschalter am Roboter(befindet sich auf der rechten Seite)auf, ON"

Schritt2:Der Reinigungszyklus

- Drucken und halten Sie die POWER-Taste 3 Sekunden,um den Roboter einzuschalten.

-Um einen Reinigungszyklus zu starten,drlicken Sie erneut die POWER-Taste oder die
CLEAN-Taste.

- Der Roboterreinigt eine ganze Etage in Ihrem Zuhause wahrend eines Reinigungszykluses.

- Falls der Akku wahrend eines Reinigungszykluses fast leer ist,wird der Roboter zurtck zur
Ladestation fahren,um sich aufzuladen.

Schritt 3: Proscenic Robotic App installieren

- Suchen Sie bei Google Play(Android) oder Apple Store(lIOS) "Proscenic Robotic" und
installieren.

- Offnen Sie die App und registrieren Sie ein Konto

- Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Handy schon mit aktuellen WLAN Netzwerk verbindet

- Halten Sie die "Charging" Taste gedruckt bis "CONN" zeigt

- Klicken Sie "+" in der App, um das Gerat hinzuzufiigen

L Laden im
. App Store




Roboter Tasten und LED Anzeige

POWER Taste

1.Vom Stadby-Modus in den Reinigungsmodus umschalten:
Dricken und halten Sie die Tasteflir 3 Sekunden,um den
Roboter vom Standbyin den Reinigungsmodus zu setzen.

2.lm Reinigungsmodus,driicken Sie die Taste um die
Reinigung zu starten.

3.In den Zeitplaneinstellungen,dricken Sie die Taste um eine
Uhrzeit zu speichern.

EDGECLEAN/Kanten Reinigung Taste
1.Im Reinigungsmodus,driicken Sie die

_ Taste damit der Roboter den Reinigungs-
LEDAnzeige vorgang entlang von Kanten/Wé&nden
(Zeit,Ladestatus,ErrorCode) beginnt.

® ®

Charging Clean Scheduling Edge clean

Charging/LadeTaste

1.Im Reinigungsmo dusdriicken Sie die Taste
damit der Roboter zur Ladestation zurtckkehrt.

2.In den Zeitplaneinstellungen driicken Sie die
Taste um Stunden/Minuten zu erhdhen.

CLEAN/ReinigungsTaste

1.Im Reinigungsmodus driicken Sie die Taste um
die Reinigung zu starten.

2.Inden Zeitplaneinstellungen dricken Sie die
Taste um Stunden/Minuten zu verringern.

Scheduling/Uhrzeit/ZeitplanTaste

1.Im Reinigungsmodus,dricken Sie die Taste um
die Zeiteinstellung des Roboters aufzurufen oder
zu verlassen.

2.Halten Sie die Taste im Reinigungsmodus gedruckt,
um die Zeitplaneinstellungen aufzurufen oder zu
verlassen.




Aufladen des Akkus

Der Akku des Saugroboters lasst sich direkt am Roboter oder Uber die Ladestation aufladen,
siehe Abbildung aund b. Schliellen Sie das Netzteil entsprechend Ihrer Wahl an.

- Nach einer Reinigung oder wenn der Akku des Roboters fast leerist,kehrt er zurtick zur
Ladestation,um den Ladevorgang zu starten.

- Sobald er erfolgreich angedockt ist,wird die Stromanzeige mit,1111“abgebildet.

- Alternativ kann der Roboter mit betatigen der Charging/Lade Taste am Roboter oder an der
Fernbedienung,zum Aufladen an die Ladestation geschickt werden.

- Stellen Sie den Netzschalter am Roboter(befindet sich auf der rechten Seite)auf ON"

Be iniedrigen Akkustand im Standby Modus,ertont eine akustische Sprachriickmeldung mit,
Bitte laden Sie auf”.

Bei abgeschlossenem Ladevorgang,erscheint auf der Anzeige,FULL".

Hinweis:Um die Akkulebensdauer zu verlangern,laden Sie den Akku vor der ersten Verwendung
oder beilangerer Inaktivitat 12 Stunden auf. Laden Sie den Akku moglichst zeitnah bei niedrigen
Akkustand auf.Beilangerer Inaktivitat,laden Sie den Akku voll auf und schalten Sie den Roboter
uber den Hauptschalter komplett aus.




Erstellen eines Reinigungszeitplans

Nach Einstellung eines Reinigungszeitplans startet der Roboter den Reinigungszyklus
vollautomatisch,je nach festgelegter Uhrzeit.

Sie konnen die Einstellung direkt am Roboter oder tber die Fernbedienung festlegen.
Stellen Sie jedoch zunachst die Roboter Uhrzeit ein,wie unter Schritt 1 erklart.

Folgen Sie diesen zwei einfachen Schritten,um einen Reinigungszeitplan festzulegen.

Schritt1:Roboter Uhrzeit

=Um einen Reinigungszeitplan festzulegen,schalten Sie den Roboter zunachstin den,
Reinigungsmodus“(Robotereinschalten).

—Drucken Sie die, Zeitplan-Taste“um die Zeiteinstellungen des Roboters zu offnen.Die LED
Anzeige zeigt dann die aktuelle Zeit an.

—Die aktuelle Uhrzeitfangt an zu blinken.Stellen Sie zunachst die Stunden ein.Erhdhen Sie die

Zahl mitder,Charging/Lade-Taste“und verringern Sie mit der, CLEAN-Taste".Drlcken Sie dann
die,POWER-Taste“um auf die Minuten zu wechseln.Stellen Sie diese ebenfalls mit den gleichen
Tasten ein.

=Drucken Sie dann erneut die, POWER-Taste“um die Zeiteinstellung zu speichern.Abschlielfen
drucken Sie auf die,Zeitplan-Taste*um das MenU Zeiteinstellung zu schlie3en.

Schritt2:Reinigungszeitplan

=Drucken und halten Sie nun im,Reinigungsmodus“die,Zeitplan-Taste"fiir 3 Sekunden um die
Einstellung Reinigungszeitplan aufzurufen.

=Stellen Sie den Reinigungszeitpunkt ein.Erhdohen Sie die Zahl mit der,Charging/Lade-Taste"

am Roboter oder mit den Pfeil-Tasten an der Fernbedienung. Verringern kénnen Sie die Zahl
mit der,CLEAN-Taste*am Roboter oder mit der Pfeil-Taste an der Fernbedienung.Drucken Sie
danndie,POWER-Taste” am Roboter oder die Links/Rechts-Taste an der Fernbedienung,um
aufdie Minuten zu wechseln.Stellen Sie diese ebenfalls mit den gleichenTasten ein.

=Dricken Sie dann erneut die, POWER-Taste"am Roboter oder die, ON/OFF*“Taste an der
Fernbedienung,um den Reinigungszeitplan zu speichern.

=Platzieren Sie den Roboter an die Ladestation und stellen Sie sicher,dass die Ladekontakte
der Station,mitdenen des Roboters Ubereinstimmen.

= Abschliellen drucken Sie auf die, Zeitplan-Taste“am Roboter um das Menu Reinigungszeitplan
zu schlieflen.

Hinweis:Um einen festgelegten Reinigungszeitplan wieder zu loschen,setzen Sie die
Einstellung Reinigungszeitplan auf 00:00.

Eine Vielzahl von erweiterten Funktionen steht Ihnen in der Prosenic-App zur Verfiagung,wie zB.
Einstellung eines Reinigungszeitplans an bestimmten Wochentagen.



So reinigt der Roboter Ihr Zuhause

Ihr Roboter hat eine Vielzahl an Einstellungen,mit denen Sie bestimmen kdnnen wie dieser |hr
Zuhause reinigt.

Sobald Sie die CLEAN-Taste driicken,starten
der Roboter den Auto-Reinigungsmodus.

Der Roboter fahrt dann ein entsprechendes
Reinigungsmuster ab,siehe Abbildung.

,«/(/ \
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Des Weiteren gibt es ein Areales Reinigungsmuster,
siehe Abbildung.

Sie konnen hier zwischen 4 verschiedenen
Arealen Reinigungsmuster wahlen,indem
Sie auf der Fernbedienung die,
AREA-Taste“drlcken.

—
Der Roboter fahrt jeweils Line fur Line
entsprechende Muster ab:
A
-AREA1:1x1m Quadrate
-AREAZ2:2x2m Quadrate -
-AREA3:3x3m Quadrate

-AREA4:4x4m Quadrate

Nach Abschluss des Reinigungsprogramm, kehrt der Roboter zum Startpunkt/Ladestation zurlck.



Reinigung des Roboters

Reinigung der Seitenblrsten

1.Uberpriifen Sie,ob die Seitenbiirsten beschadigt sind oder durch Fremdkérper verschmutzt
sind.

2.Mitdem Reinigungszubehdr oder einem Wischtuch kann die Seitenbirste einfach vom
Schmutz befreit werden.

3.Wenn sich die Seitenbirste verformt hat,entfernen Sie diese vom Roboter und legen Sie sie
fur 5 Sekunden in warmes Wasser.

4 Wenn die Seitenblrste so beschadigt ist,dass sie nicht mehr benutzt werden kann,ersetzen
Sie diese bitte.

Reinigung des Staubbehalters und der Filter

Entleeren Sie nach jeder Benutzung den Staubbehéalter.Befolgen Sie einfach die bildlich
dargestellte Abfolge.

1.0ffnen Sie die Klappe und 2.Entfernen Sie den HEPA
entnehmen Sie den Behalter und den Primarfilter

3.Entleeren Sie den Behalter

* Der Behalter sollte nach dem Entleeren ausgesptihlt werden. Die Filter kbnnen
mit dem mitgelieferten Besen gereinigt oder ebenfalls ausgespuhlt werden.

* Spuhlen Sie die Filter alle 15-30 Tage aus. Setzen Sie die Filter erst wieder ein,
wenn sie komplett getrocknet sind

* Die Filter sind ein ersetzbares Zubehor. . Sie sollten nach ca. 24 Monaten
komplett gewechselt werden.

* Trocknen Sie die Filter nichtin der Sonne.



Reinigung des Roboters

Reinigung des Blrstenaufsatzes

1.Nehmen Sie den Blirstenaufsatz unten aus dem Roboter heraus.
2.Entfernen Sie den Birstenstock.

3.Reinigen Sie den Blrstenstock mit dem Reinigungszubehdr oder einem weichen Tuch.

tun, sollten Sie den Birstenaufsatz erst wieder verwenden, wenn

i i Die Birste kann auch mit Wasser gereinigt werden. Falls Sie dies
dieser getrocknet ist.



Installation des Wassertanks

1.Dricken Sie das Wischtuch von
unten an den Tank heran

3.Legen Sie den Tankflach auf den
Boden und schlieRen Sie ihn

5.Prifen Sie ob das Wasser das
Tuch durchdrungen hat

7.Legen Sie die Maschine vor-sichtig
hin und starten Sie diese

2.0ffnen und befiillen Sie den
Tank mit Wasser

4 .An den Punkten Aund B kdnnen
nun Blasen auftreten(normal)

6.Befestigen Sie den Tank
unter dem Roboter

Falls die Maschine bei lhnen zu Hause
auf geneigten Flachen arbeiten sollte,
kann es sein, dass das Wischtuch nicht
komplett mit Wasser durchdringt wird.
In diesem Fall missen Sie den Roboter
so kippen, dass sich die Blasen im Tank
neu verteilen.



Produkteigenschaften

MalRe:

Durchmesser Roboter: 330mm

Héhe Roboter: 90mm

Gewicht Roboter: 3,7kg

Elektronik:

Elektrische Spannung: 14,6V

Auflademethoden: manuelle Aufladung / automatische Aufladung Aufladezeit: 4-6 Std
Reinigungszeit: 100 Min

Tastentyp des Roboters: Touch Felder

Wie wechselt man die Batterie?

1.Entfernen Sie die Batterieabdeckung mit Hilfe eines Schraubendrehers
2 Entnehmen Sie die Batterie und trennen Sie die Verbindung zum Roboter

3.Schlielen Sie eine neue Batterie an und verstauen diese wieder im Gehause des Roboters
(Das Label der Batterie muss hierbei nach oben zeigen)

4 Bringen Sie die Batterieabdeckungin die urspringliche Position und verschlieflen Sie diesen
wieder

Bitte verwenden Sie ausschliel’lich originale Batterien. Alles andere konnte zur
: \ Beschadigung des Saugroboters fuhren!



Fehlercodes aufdem LED Display des Roboters

E1 |Kein Staubbehalter im Roboter

E2 |Keine Energieversorgung warend des Ladevorgangs

E3 |Niedrige Versorgungsspannung oder Fehler beim Autocharging

E11|Linker Anti-Drop Sensor lokalisiert Abgrund

E12[|Rechter Anti-Drop Sensor lokalisiert Abgrund

E13|Vorderer Anti-Drop Sensor lokalisiert Abgrund

E21[Linkes Rad hat keine Bodenhaftung

E22|Rechtes Rad hat keine Bodenhaftung

E31[Der linke Infrarotdetektor des Stol3abfangers erkennt Hindernis

E32[Derrechte Infrarotdetektor des Stolabfangers erkennt Hindernis

E33|Der verodere Infrarotdetektor des StoRabfangers erkennt Hindernis

E41|Uberlastung des rechten Rades

E42|Uberlastung des linken Rades

E43|Uberlastung der rechten Seitenbiirste

E44|Uberlastung der linken Seitenbiirste

E45|Saugaufsatz tberlastet

E46|Blurstenaufsatz uberlastet

LONiedriger Batteriestand
11:11 Aktiver Aufladevorgang
FULLBatterie voll aufgeladen

CONN Verbinden mit dem WiFi

den Roboter aus und starten ihn neu.Sollte auch dies den Fehler nicht beheben

Wenn Ihnen die oben genannten Hinweise nicht weiter helfen, dann schalten Sie
& so kontaktieren Sie bitte den Support unter service@proscenic.tw
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Instrucciones de instalacion de tanque de agua

los pasos de afiadir el gua en tanque de agua y el principio de escape

poner la fregona en el trapeador Abra el tap 6 n del tanque y agregue agua despu € s de llenar el tanque, lo pone horizontalmente
al tanque y presiona el tap 6 n de goma

En la parte inferior del tanque de agua dela A o B, Coloque el tanque boca abajo para asegurarse Cuando se ventila el aire inferior, aseg G rese
puede haber burbujas (fen 6 meno normal) gelque las burbujas se drenen a la parte superior de que el tanque se infiltre en la fregona.
el tanque

Conjunto de tanque de agua y las pr @ cticas correctas

Apuntar el conjunto del tanque con Instalar el conjunto del tanque en la Instalar el conjunto del tanque en la
7 el orificio de la parte inferior de lam parte inferior de lam @ quina, luego parte inferior de lam @ quina, luego
@ quina, presi 0 nelos en su lugar. pone lam @ quina verticalmente, de pone lam @ quina verticalmente, ge
modo que el aire de la parte inferior modo que el aire de la parte inferior
del tanque sale del tanque sale

pone lam @ quina a una velocidad E detl ) lam d qui o
1 O baja, no la invierta en el proceso de 1 1 ltlcebn derla para que lam @ quina empiece
colocaci 6 n. a trabajar

advertencias:

Cuando trabaja el robot , la subida ocasional o sobre el Hom har @ que la inclinaci 6 n del fuselaje, tanque A o B
puede tener burbujas, dar @ lugar a un fen 6 meno de filtraci 6 n de agua pobres, es un fen 6 meno normal. En este
punto, siempre y cuando el robot pone al rev € s durante 5 segundos, repetir la acci 6 n de la figura 8 puede ser



componentes del producto

Spiegazione graficamente del Host

n 0 mero descripciones cantidad
1 la m @ quina central 1
2 la base de carga 1
3 el adaptador de corriente 1
4 el control remoto( no incluye bater 1 as) 1
5 fregona y tanque de agua 3
6 HEPA 1
7 cepillo lateral 2
8 manual de instricciones 1
9
10
11
12

10 11 12




componentes del producto

gr @ fica de lam @ quima central

Bot6ntadctil

Monitor

Cubierta media

parachoque

P @ ra-choques

interruptor Componentes del cepillo

(para algunos MODElos, p 6 ngase
en contacto con el servicio de

Montaje del puerto de aspiraci 6 n ! :
atenci 6 n al cliente)

(para algunos MODElos, p 6 ngase en
contacto con el servicio de atenci 6 n al cliente)

reuda izquierda

Cubierta inferior

cepillo izquierda y lateral

Rueda derecha

Toma de carga

rueda volante

Cargador autom a tico

Puerto de detecci 6 n

spazzola laterale a destra
ultras 6 nico

coperchio di batteria

colector de polvo



componentes del producto

Base de carga:

Indicador de alimentaci 6 n

Puerto de carga

Conector de alimentaci 6 n _

cubierta superior

control remoto

1. monitor

carga autom Q tica r A

3. Tecladedirecci 6 n

(estebot 6 ns 6 loesvalidocuandolam @ quinaest @ en

modo de espera)

4. Borde

(Estebot 6 nest @ activo s 6 lo cuando lam a quina est @

en modo de espera)

Ajustes del reloj
Ajustes de la reserva

accendi/spegni
Modo de limpieza de @ rea \ /

(estebot 6 ns 6 loesvalido cuando lam @ quinaest @ en modo de espera)

co 3 O WU

atenciones:
Por favor, instale bater 1 a antes de usar el control remoto. Si no lo usa durante un
largo tiempo, por favor, retire la bater 1 a.



Composizione del prodotto

monitor

seccl O n de visualizaci 6 n

o n 0 meroo BE]BB

muestra la hora, estado de carga, ¢ 6 digo de error, etc.

componentes de botones

9 ¢ ” bot 6 n de limpieza

A. Se cambia del modo de suefio al de espera. o lo presione durante 3 segundos para que la m @ quina se entre en el modo de
espera del de suefio.

B. En el modo de reserva, lo presione para confirmar la reserva

C. En el modo de espera, lo presione para que se funcione lam @ quina.

9 bot 6 n de recarga/el bot 6 n +

A.En el modo de reserva, lo presione para prolongar el tiempo de reserva
B.En otros modos, lo presione para que lam @ quina busque autom @ ticamente la base de carga

o ©

A.En el modo de reserva, lo presione para reducir el tiempo de reserva

el bot 6 n de limpieza autom @ tica

B.Lo presione para que la m @ quina empiece a limpiar autom @ ticamente el piso.

@ el bot 6 n de reserva

En el modo de espera, lo presione para entrar/salir del ajuste de tiempo

‘el bot 6 n de seguir el borde

En el modo de espera,lo presione para que lam @ quina siga el borde de la pared.



operaciones del producto

carga de bater I a

“ poner la base de carga
Poner la base de carga a los alrededores de la pared, y sacar los obst @ culos que est @ n en una
zana rectagular de 2x2 metros cuadrados. Como se muestra en la figura
Siest @ en el estado de espera, por favor, encienda el interruptor lateral para cargarse.

9 se puede usar uno de los dos modos siguientes para cargar lam @ quina
a. Conecte el adaptador de corriente en el orificio del lado izquierdo de la m @ quina y conecta a la alimentaci 6 n el otro extremo.

Como se muestra en la Figura a
b. Pulse el bot ¢ n "recarga”de la m @ quina central o el control remoto para que lam @ quina se busque autom @ ticamente a la base

de carga. como se muestra en la figura b.

atenciones:

a. Cuando se carga lam @ quila, se muestra “11:11” desde la izquierda hasta la derecha dla pantalla de visualizaci 6 n.

b. Cuando se termina la carga, se muestra “FULL” en la pantalla de visualizaci 6 n.

c. Cuando est G escasa la electricidad en el modo de espera, se oye lavoz “CARQUE, POR FAVOR”

d. Cuando est @ escasa la electricidad en el modo de trabajo, lam @ qquina busca autom @ ticamente la base de carga para cargarse.

maneras eficaces para prolongar la vida de bater 1 a:

a. Aseg U rese de que la priemera carga se llegue 12 horas.
b. Cuando est € insuficiente la electricidad, la carque lo m & s rapido.
c. Despu € s de terminar la limpieza o cuando la electricidad est € insuficiente, lam @ quina busca autom @ ticamente la base de carga

para cargarse.
d. Sino la usa durante un largo tiempo, llene la bater 1 a y apaque el interruptor de lam @ quina.
e. Sila duraci 6 n de que no la usa supera tres meses, carque lam @ quina durante 12 horas con el cargador para usarla de nuevo.

encender/esperar/dormir/pagar:

0 trabajar

a. Aseg 1 rese de que el interruptor se encuentra en el lugar de “on” (el interruptor est @ a la derecha de la m @ quina)
g q p g p q

b. En el modo de espera, presione el bot 6 n para que lam @ quina se entre en el modo de espera de el de suefio

atenciones: Sila m @ quina se encuentra en el modo de espera, presione el bot 6 n para que lam @ quina se
entre en el modo de suefio de el de espera, yla m @ quina empieza a trabajar de nuevo.



operaciones del producto
gespera

el estado de espera quiere decie que se ha conectado con la alimentaci 6 nla m @ quina y espera las operaciones delusuario. se puede
entrar en el estado de espera seg U n las mafleras siguientes:
a. En el estado de trabajo, presone el bot 6 n para entrar en el estado de espera.

b. Presione el bot 6 n encender/apagar en el control remoto para que la m d quina se apague.
suefio

En el modo de suefio, presione el bot 6 n enlam @ quina central o el bot 6 n encender/apagar en el control remoto para
despertar la m @ quina. Se puede prolongar consideradamente la duraci 6 n de bater 1 a entrando en el modo de suefio siguiendo las

maneras siguientes.

a. En el estado de espera, presione el bot 6 n m @ s de 3 segundos para entrar en el modo de suefio.

b. En el estado de espera, si la duraci 6 n de que no hay operaciones supera 2 minutos, lam @ quina autom @ ticamente entra en el

modo de suefio.

reserva de limpieza

Usted puede reserva un tiempo en el que la m @ quina comienza a trabajar autom @ ticamente

Como se realiza la reserva de lam @ quina

atenciones: Solo se puede realizar la reserva en el modo de espera o carga. Siest @ en el estado de suefio, presione el bot 6 nenlam a

quina central o el bot 6 n encender/apagar en el control remoto para despertar llam @ quina. Si se encuentra en el estado de

trabajo, la apague primero.

“ la configuraci 6 n en la pantalla de visualizaci 6 n de lam @ quina

A.configurar el tiempo(aseg 0 rese de que la m @ quina se encuentre en el estado de espera o de encendimiento)

a. Presione el bot 6 n de reserva durante un tiempo corto para entrar en la configuraci 6 n del tiempo, en el monotor se muestra la
hora actual.

b. En este momento, los dos d 1 gitos del lado izquierdo de la pantalla parpadean. Presione el bot 6 n recarga para aumentar las
horas, y el bot 6 n de limpieza para reducirlas.

c.Presione el bot 6 n para entrar en la configuraci 6 n de minutos. En este momento, los dos d 1 gitos del lado derecho de
la pantalla parpadean. Presione el bot 6 n recarga para aumentar los minutos, y el bot 6 n limpieza para reducirlos.

d.Presione el bot 6 n para conservar la configuraci 0 n, y presione el bot 6 n de reserva para salir de la reserva.( ante de la

conserva de la reserva, si presione el bot 6 n de reserva, lam @ quina sale sin conservar los datos).

B.la configuraci 6 n de la hora resservada(aseg 0 rese de que lam @ quina se encuentre en el estado de espera o de encendimiento)
a.Presione el bot 6 n de reserva para entrar en la configuraci 6 n delam @ quina. En este momento, los dos d 1 gitos del lado
izquierdo de la pantalla parpadean

b.Presione el bot 6 n recarga para aumentar las horas, y el bot 6 n limpieza para reducirlas

c.Presione el bot 6 n para entrar en la configuraci 6 n de minutos. En este momento, los dos d 1 gitos del lado derecho de la
pantalla parpadean. Presione el bot 6 n recarga para aumentar los minutos, y el bot 6 n limpieza para reducirlos.

d.Presione el bot 6 n para conservar la configuraci 0 n, y presione el bot 6 n de reserva para salir de la reserva.( ante de la

conserva de la reserva, si presione el bot 6 n de reserva, lam @ quina sale sin conservar los datos).

C.cancelar la hora reservada

configurar la hora reservada al "00: 00"



operaciones del producto

atenciones:

a. La hora reservda que se muestra en la pantalla de visualizaci 6 n se base en la hora de la misma m @ quina. Poe ejemplo, si la hora reserva
son los 9:00, lam @ quina empieza a limpiar autom @ ticamente todos los d 1 as alos 9:00. Por eso, antes de configurar la hora reservada,
estableaza primero la de m @ quina para que coincida con el tiempo real, as I evitalos! 1 os innecesarios.

b. Una vez la reserva, la m @ quina limpiar @ autom a ticamente todoslos d 1 as ala hora reservada. Si apaga el interruptor de la

alimentaniento, tendr @ que reservar la de nuevo despu € s de reencender.

9 la configuraci 6 n en control remoto
Ala configuraci 6 n de la hora reservada
a.Aseg U rese de quelam @ quina est € en el estado de carga o de espera, y luego presione durante un largo tiempo el bot 6 n de reserva
del control remoto, as 1 el control remoto entra en el modo dla configuraci 6 n.
b.En este momento, las cifras en la pantalla de visualizaci 6 n del control remoto parpadean. Las cambie por medio de los botones de
arriba y de abajo. Despu € s de configurar una, entre en la siguiente que necesita configurar con los botones de izquierda y derecha.
c. Despu € s de configurarla, alinee el control remoto con lam @ quina. Presione el bot 6 n de encender/apagar en el control remoto.

aparecer d en la pantalla de visualizaci 6 n la hora reservada si la configuraci  nesun € xito.

Atenciones: Cuando se realiza la configuraci 6 n, se muestra en la pantalla del control remoto el tiempo de retardo.
Por ejemplo: Si son los 8:00 de la mafiana, y se configura 01:00 en el control remoto. Lam @ quina empezar d a trabajar una hora

despu € s. Es decir, la m @ quina comenzar @ alos 9:00 todoslosd 1 as.

B.La cancelaci 6 n de la hora reservada

Presione otra vez el bot 6 n de encender/apagar cuando el control remoto ya entre en el modo de reserva.

( El que aprece 0:00 enlam @ quina significa la cancelaci 6 n de reserva. Si no, presione otra vez el bot 6 n de encender/apagar.)
Ateciones:

a .Al configurar la hora reservada, presione el bot 6 n de encender/apagar para, determinar las horas y los minutos. Presione el bot 6 n
de reserva, entre en o sale de la configuraci 6 n de hora.

b .El bot 6 n de encender/apagar del control remoto tiene misma funci 6 n con el bot 6 n del panel de lam @ quina central.

Intercambio entre la aspiraci 0 n y la limpieza

(Aplicable a algunos MODElos, consultar detalladamente al servicio de la

i componenti della porta di aspirazione

i componenti delle spazzole
atenci 6 n al cliente)Puede intercambiar los accesorio de la
aspiraci 6 n y los del cepillo, y los instala en los lugares
correspondientes de la base de la m @ quina. ( de acuerdo con la

figura siguiente)



Operaciones del producto

Limpieza de zonas del control remoto

MODEI
Cuando seleccione la limpieza de zonas de MODEI], en la pantalla de visualizaci 6 n aparece MODEI]. La

m @ quima se realizar @ la limpieza en una zona de 1*1 metros cuadrados. Despu € s de la limpieza, la m @ qui-
na vuelve autom @ ticamente al lugar original.

MODE2

Scegli la pulizia Area mode 2, nello schermo del telecomando viene visualizzato MODE2,1” apparecchio fa la
pulizia nell” ambito di 2*2 e ritorna automaticamente nel posto di partenza dopo la pulizia.

MODE3

Cuando seleccione la limpieza de zonas de MODES3, en la pantalla de visualizaci 6 n aparece MODES3. La
m @ quima se realizar @ la limpieza en una zona de 3*3 metros cuadrados. Despu € s de la limpieza, la m @ qui-
na vuelve autom @ ticamente al lugar original.

MODE4

Cuando seleccione la limpieza de zonas de MODE4, en la pantalla de visualizaci 6 n aparece MODE4. La
m @ quima se realizar @ la limpieza en una zona de 4*4 metros cuadrados. Despu € s de la limpieza, la m @ qui-
na vuelve autom @ ticamente al lugar original.

[nicio r @ pido de APP de tel € fono

Available on the
D App Store

Se puede descargar Proscenic APP “Proscenic Robotic” desde los sistemas [0S y ANDROID
1 Entra en APPLE STORE o GOOGLE PLAY, busque Proscenic Robotic, desc @ rguela e inst a lela.
2 Inicie la cuenta registrada de APP
3 Aseg 1 rese de que su tel € fono est @ conectado a WIFI
4 Pulse prolongadamente el bot 6 n CHARGING hasta que la pantalla muestre CONN,
a continuaci 6 n,haga clicen “+” para agregar el dispositivo
5 Disfruta de su APP



mantenimiento del producto

la limpieza del cepillo lateral

1. Compruebe si el cepillo lateral est @ dafiado o si hay cuerpos extrafios

2. Limpie el cepillo lateral con una herramienta de limpieza o un pafio

3. Sise produce curvatura o deformaci 6 n, retire el cepillo lateral en agua tibia durante unos 5 segundos
4. Cuando no pueda utilizarse el dafio del cepillo lateral , reempl a celo.

La limpieza del colector de polvo o HEPA

Despu € s de usar lam @ quina cada vez, vacie el colector de polvo. Los pasos concretos se muestran en la figura siguiente
Atenciones:

a. Cuando se usa HEPA durante 15-30 d 1 as, aconsejan limpiarlo con el cepillo.

b.Antes de instalarlo, aseg 01 rese de que HEPA est € en el estado seco.

c. HEPA y el primer filtro son accesorios que se pueden cambiar.

d. No exponga HEPA al sol.

A: Abotonar el colector de la tapa que estaen el
polvo. medio se levanta B. Sacar el colector de polvo
automaticamente.

C. Sacar HEPA D. Abrir la cubierta del colector de polvo y E. Quitar las basuras que est a

sacar el primer filtro en el colector de polvo

F. Lavar el colector de polvo y el primer filtro con el agua, limpia G. Despu € s de secarlos, instale HEPA y el primer filtro
HEPA y tabla contra el polvo en el colector de polvo.




El mantenimiento del producto

La limpieza de los accesorios del cepillo

Saque los accesorios del cepillo de lam @ quina, luego extraa el palo de cepillo. Limpie con la herramienta de limpieza o un pafio

blando el palo y la cubierta del cepillo como se muestra en la figura siguiente. ( El palo de cepillo se puede limpiar con agua)

Atenciones: Despu € s de limpiar el cepillo con agua, hay que instalarlo cuando el agua se seque.



El parametro del producto

El par @ metro del producto

calificaciones items p @ rametro
di @ metro 330mm
de estructura altura 90mm
peso neto 3.7kg
de electr 6 n presi O n el € ctrica 14.6V
tipo de carga carga manual/autom a tica
duraci 6 n de carga 4-6H
par  metros de funci 6 n duraci 6 n de limpieza 100minutos
tipo de botones de la
m 4 quina central bot 6 n tactil

Cambio de bater 1 a

. Atornille la tapa de la bater 1 a con un destornillador

. Retire la tapa de la bater 1 a

. Sujete el pafo aislado de la bater 1 a con ambas manos y recojala bater 1 a
. Desconecte la conexi 6 n de la bater i aylam a quina central

. Coloque la nueva bater 1 aen el compartimiento de la bater 1 a con el estremo que lleva graf 1 as hacia arriba

[©) N 2 B S O S

. Conecte la conexi 6 n de la bater 1 ay el conector
7. Ate el conector de la bater 1 a y el pafio aislado
8.Pone la cubierta de la bater 1 a en su lugar original

9. Cande la cubierta de bater 1 a.

Atenciones: No utilice bater 1 as no originales. Silo hace, podr 1 a dafiar la m @ quina.




El codigo de error del robot de planificacion

numero codigo errores Note
1 E1 No se pone el colector de polvo
2 E2 No se desconecta el interruptor al cargar
3 E3 Baja tension eléctrica o el fracaso de recarga
4 E11 La caida de izquierda
5 E12 La caida de derecha
6 E13 La caida delantera
7 E21 La caida de las ruedas delanteras
8 E22 La caida de la rueda trasera
9 E31 El interruptor delantero izquierdo esta defectuoso
10 E32 El interruptor delantero derecho esta defectuoso
1 E33 El interruptor delantero esta defectuoso
12 E41 La sobrecarga de la rueda derecha
13 E42 La sobrecarga de la rueda izquierda
14 E43 La sobrecarga del cepillo lateral izquierdo
15 E44 La sobrecarga de la rueda derecha
16 E45 La sobrecarga del cepillo lateral derecho
17 E46 La sobrecarga del ventilador
18 LO Baja electricidad
19 11:11 Cargando
20 FULL Terminada la carga
21 CONN Se esta conectando al WIFI
Atenciones

St las maneras mencionadas arriba no puede resolver problemas, intentelo co las siguientes:
1. Apagar v luego reencender el interruptor de la alimentact 0 n de la m @ quina central.

2. Sinisiquiera el reencendimiento todav 1 a puede resolver el problema, lleve la m @ quina al centro de mantenimiento.
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Istruzioni per l'installazione del serbatoio dell'acqua

Procedura di riempimento del serbatoio

Premi uniformemente il panno per lavare sulla 9 Apri il tappo del serbatoio e versa
piastra 'acqua all'interno

6 E’ probabile che si formino delle Poni il serbatoio in posizione Dopo aver tolto I'aria presente
bolle d’aria nei punti A o B verticale per far salire le bolle all'interno, assicurati che I'acqua
d’aria nella parte superiore

Applicazione della piastra al robot

Rovescia il robot e aggancia la Metti il robot in posizione verticale Gira il robot lentamente tenendo
7 piastra-serbatoio nei fori presenti sul per scaricare I'aria presente con le dita la piastra per evitare

lato inferiore all’interno del serbatoio che si sganci

o L
Posiziona il robot nel punto di Premi il bottone di avvio per

iniziare la pulizia del
partenza .
pavimento

Mentre il robot € in azione, la salita su ostacoli pu 0 causare un’inclinazione con la possibilit & che si formino di nuovo
bolle d’aria nei punti A o B. Questo fenomeno causa una filtrazione non ottimale dell’acqua sul panno; in tal caso basta
sospendere e ripetere 'operazione in figura 8 posizionando il robot in verticale.



Composizione del prodotto

Numero Descrizione Quantit a

1 Corpo principale 1
2 Stazione di Ricarica 1
3 Adattatore di corrente 1
4 Telecomando (batterie non incluse) 1
5 Serbatoio per I'acqua 1
6 Filtro ad alta efficienza HEPA 1
7 Spazzole laterali 2
8 Manuale utente 1
9 Panno puliscipavimenti 2
10

11

12

1 .
®®HEme e

Jj

0
0

A
O
v

0
0
0

Wj

10

11 12




Composizione del prodotto

Parti del dispositivo

pulsanti a sfioramento

Display a LED

coperchio

paraurti

Fascia paracolpi

interruttore di alimentazione
Blocco con spazzola

rotante
Blocco con bocchetta

di aspirazione

Ruota destra

Parte inferiore

{\\ Spazzola
/‘\‘g.‘gvlé;"s\ laterale
Ruota sinistra !Q/'r:- ‘_\lﬂ) destra
=y Jﬁfi
Presa di ricarica ‘ ’(\/ -7/
Ruota
frontale

Poli di contatto
per auto-ricarica

Coperchio del Porta di rilevazione ad

vano batteria ultrasuoni

Contenitore per la
raccolta della polvere



Composizione del prodotto

Stazione di ricarica

luce di indicazione di alimentazione

Corpo della
base

Presa di _ |
alimentazione

Poli di contatto
per la ricarica

Telecomando

1. Display di visualizzazione a N
MODE CLOCK EDGE
(‘attivo sono in stato Standby ) 1

2. Ritorno alla base di ricarica

3. Pulsanti direzionali

4. Pulizia dei contorni delle stanze
(attivi sono in stato Standby )
5. Impostazione dell’orario

6. Pianificazione dell’attivit
7. Avvio / Pausa

8. Pulizia di una specifica area
(‘attivo sono in stato Standby )

Nota:
Installare due batterie stilo di tipo AAA nel telecomando prima dell’uso.
Rimuovere le batterie se il telecomando rimane inutilizzato per un lungo periodo. 5




Composizione del prodotto

Pannello comandi

Visualizzazione

o H E H Display numerico

Mostra I'orario, lo stato di carica ed i codici di errore

Pulsanti di comando

2]

A. Premere questo pulsante per passare dalla modalit @ disospensione (sleep) alla modalit a di attesa (standby)Tenere premuto
per 3 secondi per tornare allo stato sleep

B. In fase di pianificazione, premere questo pulsante per confermare

C. In modalit @ standby premere il pulsante per avviare il lavoro

9 A. In fase di pianificazione, premere per incrementare il valore
B. Negli altri stati ordina al robot di fare ritorno alla stazione di ricarica

A. In fase di pianificazione, premere per diminuire il valore
2,

B. Negli altri stati avvia la pulizia automatica

@ In stato standby o durante la ricarica premere questo pulsante per accedere/uscire dalle impostazioni dell’orario. Tenere
premuto per accedere/uscire dalla modalit @ di pianificazione

@ In stato standby premere questo pulsante per iniziare la pulizia



Funzionamento

Posizionare la base di ricarica

“ Metti in posizione la sede di ricarica

Collocare la stazione di ricarica contro una parete e rimuovere gli ostacoli entro 1 metro su ambo i lati

e 2 metri nella parte antistante come raffigurato a destra.
Seilrobot € stato spento, accendere il robot commutando l'interruttore

di alimentazione laterale

9 Ricaricare il robot in una delle due modalit a seguenti:

a. Inserire lo spinotto del cavo dell’adattatore nella presa laterale del robot e connettere I'adattatore alla presa a muro come nella figura (a)
b. Premere il pulsante sul pannello comandi del robot o il tasto HOME sul telecomando per far tornare 'apparecchio a ricaricarsi
presso la base di ricarica come mostrato nella figura (b)

Figura (a) Figura (b)

Note

a. Quando il robot € in carica, il pannello LED mostrer & gradualmente la sequenza 1111 da sinistra a destra

b. Una volta completata la ricarica sul pannello LED verr @ visualizzata la scritta FULL

c. In stato standby, il robot emetter @ il messaggio vocale "Please charge” quando la carica della batteria ¢ troppo bassa

d. Durante la fase operativa il robot torner & alla stazione di ricarica automaticamente quando la carica della batteria risulta troppo bassa

Come estendere la vita della batteria: :

a. Prima del primo utilizzo, caricare il robot per circa 12 ore.

b. Ricaricare il robot al pi i presto possibile quando il livello della batteria & basso.

c. Terminata la pulizia o qualora il livello di carica della batteria fosse troppo basso, lasciare che il robot ritorni automaticamente alla
stazione di ricarica.

d. Se il robot non deve essere usato per lungo tempo, caricare completamente la batteria e spegnere I'interruttore di alimentazione laterale.

e. Seil robot non € stato acceso per pi U di 3 mesi, caricare il robot per almeno 12 ore prima del suo primo riutilizzo.

Accensione / Attesa / Sospensione

“ Accensione

a. Assicurarsi che l'interruttore sul lato destro del corpo principale sia nella posizione "acceso" [1]
b. Nella modalita Standby, premere il pulsante sul corpo principale o ON/OFF sul
telecomando per iniziare la pulizia.

Nota:
Assicurarsi che il robot sia in standby o in ricarica Se il robot € in modalit @ di sospensione, premere
sul corpo principale per riattivare il robot, quindi premere di nuovo per avviare il lavoro.




Funzionamento

9 Attesa (Standby)
Nella modalit @ Standby il robot rimane in attesa di un comando da partedell’utente.

Durante la fase di pulizia, il robot si ferma e passa allo stato Standby se:

a. Viene premuto il pulsante sul corpo principale
b. Si preme il pulsante ON/OFF sul telecomando

@ Sospensione (Sleep)
Nella modalit @ sospensione le luci del pannello comandi sono spenteed il robot risparmia energia. Per riportarlo
nello stato di attesa occorre premere il pulsante sul corpo principale o il tasto ON/OFF sul telecomando.
Mentre il robot € in stato Standby, pu 0 passareallo stato Sleep nei seguenti modi:
a. se I'utente mantiene premuto il pulsante sul corpoprincipale per pi 0 di 3 secondi.
b. se non viene ricevuto alcun comando utente per oltre 2 minuti.

Pianificazione (come programmare il robot)

0 Tramite il pannello comandi sul corpo principale

A. Impostazione dell’ora di sistema
Assicurarsi che il robot sia in standby o in ricarica

a. Premere il pulsante "Scheduling" : il pannello il pannello comandi mostra I'orario attualmente impostato.
b. Le due cifre del display pi U a sinistra lampeggiano, premere su"Charging" per aumentare I'ora

o "Clean” per diminuirla.

c. Premere su per accedere alla modalit @ di regolazione dei minuti: le due cifre del display pi u a
destra lampeggiano, premere su"Charging” per aumentare o "Clean" per diminuire.
d. Premere per memorizzare ed infine "Scheduling" per uscire dall'impostazione dell’orario di sistema.

(se si preme "Scheduling” per uscire prima di salvare, I'impostazione dell’orario non sar @ valida)

B. Impostazione dell’orario di programmazione
Assicurarsi che il robot sia in standby o in ricarica

a. Tenere premuto il pulsante "Scheduling” per 3 secondi per iniziare la pianificazione: le due cifre del
display pi U a sinistra lampeggiano

b. Premere su "Charging" per aumentare I'ora o "Clean" per diminuirla.

c. Premere su per accedere allamodalit a di regolazione dei minuti: le due cifre del display pi 0 a destra
lampeggiano, premere su"Charging" per aumentare o "Clean" per diminuire.

d. Premere per memorizzare ed infine "Scheduling” per uscire dall' impostazione

C. Annullare la pianificazione
Impostare I'orario programmato a 00:00.

Nota:

a. Prima di effettuare la programmazione, assicurarsi di aver impostato I'ora di sistema corretta.

b. Il robot avvia la pulizia tutti i giorni alla stessa ora indicata. Il programma deve essere nuovamente
ripristinato se viene spento I'interruttore di alimentazione.



Funzionamento

9 Impostazione tramite telecomando

A. Impostazione dell’orario di programmazione

a. Assicurarsi che il robot sia in stato di attesa o di ricarica. Premere il tasto "PLAN" per 3 secondi per iniziare la pianificazione

b. Sul display del telecomando lampeggiano le due cifre pi 0 a sinistra, premere la freccia SU o GIU’ per cambiare il valore;
premere la freccia a destra / sinistra per passare alle cifre dei minuti o per tornare alle ore.

c. Al termine puntare il telecomando verso il robot e premere il pulsante

"ON/OFF". In caso di impostazione avvenuta con successo, sul display del robot verr & visualizzato I'orario corrispondente
a quello pianificato.

Nota importante:

Ore e minuti impostati con il telecomando indicano il tempo di ritardo di avvio rispetto all’orario corrente. Ad esempio: se al
momento della pianificazione sono le 8:00, ed il numero programmato ¢ 01:30, il robot inizier d alavorare entro un’ora e 30,
ovvero alle 9:30. Questo sar 4 I'orario di avvio del robot di ogni giorno fino a nuova programmazione o cancellazione.

B. Annullare la pianificazione

Premere "PLAN" sul telecomando per 3 secondi e poi "ON/OFF".In caso di cancellazione avvenuta con successo sul display del
robot apparir @ 00:00; altrimenti premere "ON/OFF" di nuovo.
Nota:

a. Durante la programmazione oraria premere "ON/OFF" sul telecomando per fissare I'ora e i minuti della partenza ritardata;
premere "PLAN" per accedere / uscire dalla modalit a di pianificazione.

b. Il tasto "ON/OFF" sul telecomando ha la stessa funzione del pulsante sul corpo principale.

Cambio della modalit @ di aspirazione (con e senza spazzole)

Blocco con bocchetta

. . . . . . .. . . Blocco con spazzola rotante
(Applicabile solo per determinati modelli,consultare il servizio clienti per

maggiori informazioni)

I blocchi di aspirazione con bocchetta diretta o con spazzola rotante sono
intercambiabili: € possibile installare 'uno o Ialtro a seconda delle esigenze.
L’ingresso senza spazzola € particolarmente indicato per la raccolta di
peli di animali e capelli. Il corpo conspazzola facilita la raccolta di
materiali solidi.



Funzionamento

Pulizia Area con il telecomando

MODEI1

Selezionare "AREA" 1 volta: il display del telecomando mostrer @ "Mode 1". Il robot pulir @ un’area
quadrata di circa 1x1 metro.

MODE2

Selezionare "AREA" 2 volte: il display del telecomando mostrer @ "Mode 2". Il robot pulir d un’area
quadrata di circa 2x2 metri.

MODE3

Selezionare "AREA" 3 volte: il display del telecomando mostrer @ "Mode 3". Il robot pulir @ un’area quadrata
di circa 3x3 metri.

MODE4

Selezionare "AREA" 4 volte: il display del telecomando mostrer @ "Mode 4". Il robot pulir @ un’area quadrata
di circa 4x4 metri.

Connessione all’ APP per smartphone

Available on the
D App Store

1. Con il tuo smartphone o tablet vai sull’ Apple App Store(iOS) o su Google Play (Android), cerca I'applicazione
"Proscenic Robotic", scaricala ed installala

2. Esegui I'applicazione e crea un nuovo account per la prima volta

3. Assicurarsi che il telefono sia collegato alla rete WIFI

4. Tenere premuto "Charging" sul pannello comandi del robot fino a quando non si ode un suono di campana

5. Il robot dovrebbe visualizzare il testo "CONN" sul display

6. A questo punto il robot € pronto per la connessione



Manutenzione del prodotto

Pulizia delle spazzole laterali

1. Assicurarsi che le spazzole laterali non siano danneggiate e che non vi sia del materiale depositato tra le setole.
2. Utilizzare un kit di pulizia o un panno per pulirle.

3. Se le setole si aggrovigliano o si deformano provare a smontare le spazzole e ad immergerle in acqua calda per cinque secondi.
4. Sostituire le spazzole laterali quando sono logore.

Pulizia del Contenitore di raccolta e dei Filtri

Svuotare e pulire il cestino di raccolta della polvere dopo ogni utilizzo seguendo i passaggi come mostrato nelle seguenti figure:

Note:

a. Lavare il filtro HEPA ed il filtro primario dopo averli usati per 15~30 giorni. La durata massima del filtro HEPA e del filtro
principale € di circa 24 mesi.

b. Reinstallare i filtri HEPA e primario solo quando sono completamente asciutti.

c. I filtri HEPA e primario possono essere sostituiti se necessario.

d. Non asciugare i filtri sotto i raggi diretti del sole.

Aprire il contenitore, . .
. . o Svuotare il contenitore
rimuovere il filtro principale

Lavare il contenitore della polvere.
Pulire i filtri principale ed HEPA con Reinserire il filtro primario ed il filtro
lo spazzolino in dotazione HEPA nel contenitore




Manutenzione del prodotto

Pulizia delle Spazzole rotanti

Estrarre e smontare il blocco spazzole rotanti come mostrato nella seguente figura epulirlo con un panno o un utensile. (Solamente I'asse della spazzola & lavabile)

Nota: Reinstallare la spazzola rotante solo quando si € completamente asciugata.



Specifiche del Prodotto

Classificazione Caratteristica Valore / dettaglio

; Diametro 350mm
Caratteristiche
S CHRTERS Altezza 99mm
Peso 3.7Kg
Caratteristiche ‘ -
elottfichs Tensione di ingresso 14.6V
Tipo di ricarica Automatica / Manuale
Specifiche di
funzionamento| Modalita di pulizia Auto,Area,Bordi,Pianificata
Tempo di ricarica 4~6ore
Autonomia di pulizia | 100 minuti
Tipo comandi sul corpo principale: ~ Pulsanti a sfioramento (display LED)

Sostituzione della batteria

1. Svitare le viti sul coperchio della vano batteria con un cacciavite

2. Rimuovere il coperchio

3. Estrarre la batteria

4. Sganciare le punte degli elettrodi che collegano la batteria al corpo
principale

5. Inserire la nuova batteria nell’alloggiamento con I'etichetta rivolta
verso I'alto

6. Inserire lo spinotto del filo di collegamento tra la batteria e il robot
7. Organizzare all'interno del vano il connettore ed i fili

8. Riposizionare il coperchio dell’alloggiamento della batteria

9. Bloccare il coperchio con le viti

Attenzione: L'impiego di batterie non originali pu 0 causare danni al robot



Risoluzione dei problemi

Codia di Errore

Numero | Codice Dettaglio Note
1 E1 Contenitore della polvere non presente o non ben collocato all'interno dell'alloggiamento
2 E2 Alimentazione scollegata durante la ricarica
3 E3 Fensione di alimentazione bassa o guasto durante la ricarica automatica
4 E11 [I'sensore anti-caduta a sinistra rileva uno sbalzo
5 E12 [l sensore anti-caduta a destra rileva uno sbalzo
[§) E13 [l sensore anti-caduta frontale rileva uno sbalzo
7 E21 La ruota sinistra non aderisce a terra
8 E22 La ruota destra non aderisce a terra

9 E31 [sensori sulla fascia paraurti anteriore e quelli ad infrarossi a sinistra rilevano

un ostacolo

10 £32 ['sensori sulla fascia paraurti anteriore ¢ quelli ad infrarossi a destra rilevano

un ostacolo

[ sensori sulla fascia paraurti anteriore ¢ quelli ad infrarossi frontali rilevano un

11 E33

ostacolo

12 E41 Ruota destra sovraccarica

13 E42 Ruota sinistra sovraccarica

14 E43 Spazzola laterale destra sovraccarica
15 E44 Spazzola laterale sinistra sovraccarica
16 E45 Problemial condotto diaspirazione
17 E46 Spazzola rotante centrale sovraccarica
18 LO Livello della batteria basso

19 11:11 Ricarica in corso

20 FULL Ricarica completata

21 CONN Connessione alla rete WIFI in corso

Attenzione:

Se le operaziont volte a risolvere le situazioni mdicate non hanno etfetto agire come segue:

a. Reimpostare il robot spegnendo 'unit & , quindi riaccenderlo e verificare se il messaggio di errore non ¢ pi 0 presente
b. Qualora il problema persista anche dopo il ripristino, contattare il servizio di assistenza post-vendita al seguente indirizzo

cmail: service@proscenic.tw
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KoMnoHeHTbI NpoAayKTa
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KoMmnoHeHTbI NpoAaykTa

Avarpamma oCHOBHOro Kopmnyca

CeHCOpHbIN KoY
CBeTogmoaHbIV Ancnaen

Bbiknrouatenb

PonnkoBblie LEeTKN

JleBOE Koneco

JleBasa 6okoBas

[MpaBoe koneco LeTKa

3apagHoe rHesgo

MNepeaHee Koneco

ABTOMaTUJeckas
3apsAfHan cTaHumA

MblnecbopHmk




KomnoHeHTbI NpoaykKTa

A ok-cTtaHuuna

NHankaTop MOLWHOCTU

BepxHss KpbiLKa

3apagHble
CTaHL MK

3a pagHoe rHe3go

AVCTAHLUOHHBbIN NYJIbT

)

1. OkpaH ancnnen 1
2. ABTOMaTun4eckas 3apasgka

3. KHonka HanpasneHun
(Tonbko B pexvmMme OXUAAHUA)
4. Ouncrka KpoMoK

6\

ri)

(Tonbko B pexvmMe OXUAAHUA) 2—
5. Hactpownka vacos sl on
6. Hactpovika pacnncaHus 3
7. BKJ1 / BbIKJT 7
8. Ouuncrtka obnactn (MoDE) (CLock) (EDGE)
(Tonbko B pexvmMe OXUAAHUA) g8/ 5/ 4
. 7
MpumeuaHme:

MNepea ncnonb3oBaHneM yctaHoBuTe gBe batapeun Tnna AAA B nynbT
AVNCTaHLMOHHOrO ynpaBieHus; BoiHbTe 6baTapen, ecam NyabT ANCTaHLMOHHOIO
yrnpaBaeHusa He ByAeT NCroNb30BaTbCA B TEYEHNE A/INTENBHOTO BPEMEHMW.



KoMnoHeHTbI npoAaykTa

MaHenb ancnnen 2 BK/ / BBIK/T

3ap;|,a,Ka O4nCTKa / I'IJ'IaHI/IpOBaHI/Ie O4YnNCTKa KPOMOK

3/4

HH:BH Nanens

OHa noka3sbIBaeT HaCTPOWNKY BPEMEHU, COCTOSHME 3apsaja U Kobl
OWKMOOK, C NOMOLLbIO LNDP.

5 6

KHonku

A. HaxkmuTe 3Ty KHOMKY ANS Mepexosa 13 Crslero pexmnmMa B pexxnm
ONELTZER

B pexxume oxxnaaHus HaxKmuTe 3Ty KHOMKY U yaep>XXmnBaunTe ee 6bonee
3 cekyHA,uTObObI MepenTn B CRALWMNA PEXNM.

C. HauHuTe OYUCTKY B peEXUME OXNAaHNA.

A. HaxkmuTe 3Ty KHOMKY, UTOBbI yBEANUNTL YNCNO B peXMME
NJaHMpPOBaHMA.

B apyrom pexunme Haxkmute 3Ty KHOMKY, YTObbl HauaTb
aBTOMaTUYECKMM 3anyCK U PeXXUM 3apaaKu.

®

A: HaxkmuTe 3Ty KHOMKY, UTOBbl YMEHbLUNTb YNCNO0 B peXMMe

@6 NAaHMPOBaHMA.
2 B Apyrom pexxunme HaxkmuTe 3Ty KHOMKY, 4Tobbl HayaTb
aBTOMaTUUECKYH OUYUCTKY.
° pexxnMe oXuaaHua / 3apaaKkn HaOKMUTE 3Ty KHOMKY, YTObbl OTKPbITh /
e 24ne 3aKpbITb HACTPOWKY BpeMeHn pobora.

Ha>xmuTte 3Ty KHOMKY, 4TObbl Ha4YaTb OUNCTKY KPOMKN B peXUME
O NELTZER

O



3apsaKka akkymynartopa

3apapka 6atapen

1. PaameweHne aok-ctaHyunm NocTtaBbTe
AOK-CTaHLMIO K CTEHE U yjaanuTe
NpPenaTcTBMA Ha pPacCcToaHMn 1 meTp ¢
ABYX CTOPOH 1 OKOJ10 2MeTPOB nepes,
CTaHUMen, Kak NOKa3aHOo Ha PUCYHKe
cnpaBa.Ecam poboT 6bIn OTKAHOUEH,
BKJIOUUTE €ro, HaXkKaB Ha KHOMKY NuTaHus. Bpemsa BkatoueHusa He 6onee
3 CeKyHJa.

1. 3apaauTe poboTa B Nt060M Cnyvae, Kak MOKa3aHO HUXE:
a. BctaBbTe agantep B poboTa, a BUAKY B pO3eTKyKak MOKa3aHO Ha PUCYHKE .

b. Ha>xmuTe KHOMKy nav IOMOW Ha nyabTe ANCTaHLMOHHOIO
ynpaBieHus AN yrnpaBaeHns poboTom, UTOObl BEPHYTLCA Ha 3aPALHYHO
CTaHUMIO ANA NOA3apAAKM, KaK MOKa3aHO Ha puUCyHkKe.b.

MpumeuaHue:

a. Koraa pobort 3apsaxaetcs, CBETOANOAHAA NMaHe b NocTeneHHo oTobpaxkaet 1111
cneBa Hanpaso.

b. NMocne 3aBepLueHna 3apsagKn cBeToANOAHAA NaHenb otobpa3umt FULL.

C. B pexxume oxunagaHmns pobot byaeTt TpaHCIMpPOBaTh rOJI0COBOE COObLeHMEe
«Mo>kanyncra, 3apaguTe», Koraa 3apag batapen HU3KUN.

d. pabouem cocToAHUM POBOT BEPHETCA K 3apAAHOMY YCTPOMUCTBY aBTOMATUUECKM
- Korga 3apag 6atapen HU3KUN.

Ana npogneHns cpoka cny>xbbl 6atapen:
a. lNMepep nepBbIM MCNOAB30BaHMEM 3apaguTe poboTa B TeueHme 12 yacos.

b. 3apsxarnTe poboTa kak MOXHO CKOpee, Koraa 3apsz 6atapen HU3KWM

c. PoboT aBTOMaTnyecky BEpHETCA Ha 3apsAAHYHO CTaHLMIO, KOrAa OH BbIMOAHUT
ybopky nnmn 3apag 6atapen byaet HU3KUM.

d. Ecam poboT He bygeT ncnonb3oBaThCsA B TEUEHNE ANUTENBHOIO BPEMEHM, MOJHOCTBIO
3apAaamTe akKyMyaaTop nepes UCNoJib30BaHWEM U BbIKIHOUMTE NMUTAHME.

e. Ecnm pobot He ByaeT ncnosnb3oBatbcsa 6osee 3 mecaues, 3apsaguTe poboTa B

TeyeHue 12 yacos.



3apsioKa akKkymynsitopa

3anyck / Oxxupanue / Cnawmm / BoikaroueHmne nutaHus

1. 3anyck

a. Y6e,u,|/|Ter, UTO nepexknryartesib NMTaHnA BKAKOYEH (BbIKJ'II'OL-IaTeJ'Ib NMMTaHNA
HaXoAaAunTCA crnpaBa OT OCHOBHOIO Kopnyca)

b. B pexxume 0XXnAaHNA HAXXMUTE Ha OCHOBHOW KOPNYC nnn BKJ1 / BbIKJ1
Ha Ny/abTe ANCTAaHLNOHHOIO ynpaBaeHus, YTO6bl HauaTb OUMCTKY.

MpumeuaHue:

Ecnm poboT HaxoamTCa B CNALLEM PeXMME, HaXXMUTE Ha OCHOBHOW KOpnyc , UTObBI
pa3byanTb poboTa 13 CNALLETo PEXNMa, 3aTEM Ha>XKMUTE CHOBA , pobOT HauHeT
UYNCTKY aBTOMaTUYECKM

2. B pexxume oxxupaaHus

O)KVI,ﬂ,aHI/Ie O3Ha4aeT, uYTo pO6OT BKJIFOUEH N OXKnagaeT KOMaHAbl MoJib30BaTeNA.
Ero MmoxHo NepPEKNUNTb B PEXXUM OXXNAaHUA OAHUM M3 Chelyrownx

cnocoboB.:
a. Bo Bpems ounctkm pobota HaxXmMmuTe Ha OCHOBHOW KOpPMYC , UTOObI

nepenTn B PeXUM OXMAaHUA.
b. Bo Bpems ounctkm pobota Haxxmute kHonky ON / OFF Ha nynbTe
ANCTaHLUNMOHHOIO YrnpaB/ieHns.

3. CnAawmmn pexxkum

B cnawem pexxnme poboTa MOXHO TONbKO pa3byanTb KHOMKOW Ha OCHOBHOM
kopnyce nan BKJ1 / BbIKJ1 Ha nynbTe AMCTaHUMOHHOrO ynpaBaeHus. YTobbl
COKOHOMWTb SHEPTUIO, Bbl MOXETe NepekNtounTb poboTa B CNALLUN PEXUM U3
peXXMma OXMAAHNA OAHUM U3 CIeAyHoLWmMX crnocobos:

a. HaxxmuTe Ha oCHOBHOM KopnycC N yaep>XXmMBaunTe ero B TeveHmne 3 CeKyHA,.

b. PO60T aBTOMaTMUYECKM NEPEXOANT B CNALLUN PEXUM, €CIN KOMAHAA He
npuHuUMaeTcs bonee 2 MUHYT

Kak yctaHOBUTb naaHupoBaHue y6opku
A. YctaHoBka vacoB poboTta (ybeantecb, UTo poboT HaxoauTCA B
pexXnme OXUAaHUA NN BKIKOYEH)

a. Haxxmute kHonky «PacnncaHmne», 4tobbl HauaTb HacTpomnKy YacoB. Ha
CBETOAMOAHOWN NaHenn otobpasnTca TekyLlee CUCTEMHOE BPeMS.

b. 3atem 6yayT muratb eBble 4Ba HOMepa Ha CBETOAMOAHOM MaHew.
HaxxmuTe «3apsagka», UTobbl YBEANUNTL YAC UIN «OUNCTUTb», YTOOBI

YMEHbLUUTb €ro.



3apsgka akkymynartopa

c. Haxxmute , UTOObI BONTW B PEXUM HAaCTPONKM MUHYT, ABe npaBble umdpbl
HauYHYT MMUraTb Ha CBETOAMOAHOW NaHenn. Haxxmute «3apagka», UTobbl yBeANUNTD
ero, nan «OUncTnUTb», UTOBObl YMEHBLLUUTb €ro.

d. Haxxmute kHonKy , UTOObI COXpPaHUTb HAaCTPOWKY, 3aTEM HaXKMUTe
«pacnucaHme» Anf Bbixoda (4O COXpaHEeHWUA HAaCTPOMKM , ecn HaxaTtb «Pacnncanve»
ANS BbIXOZa, TeKyLlas HacTponka byaeT HefenCcTBUTENbHOWN).

B. YcTtaHOBKa BpeMeHU niaHnpoBaHus (ybegmrtecs, uTo poboT
HaxoAUTCA B peXXnme OXuAaHUA UAN NMUTaHME BKIKOUYEHO

a. HaxkmuTe «pacnucaHue» n yaepxuBante ero B TeueHne 3 cekyHa, 4tobbl HauyaTtb
pacnvcaHue, 3ateMm 6yayT muratb neBble ABe Lndpbl Ha NaHeAN CBETOANOAOB.

b. Haxkmunte kHOMKy «3apsigka», UTobbl yBENMUYUTbL YaC NN KHOMKY «OUnCTUTb»,
YTOObl YMEHbLUUTDL €ro.

c. Haxxmure , UTOObI BONTY B PEXUM HAaCTPONKM MUHYT. HauHyT MuraTb
npasble ABe Undpbl HA CBETOAMOAHON NaHeNWN, HAXXMUTE KHOMKY «3apagKa»,
4YTObbl yMeHbLWKUTL ee. KHonka ana ysennueHunsa nam «Oumncrka»

d. Haxxmute ele pas, YTobbl COXPaHUTb HAaCTPOWKY, 3aTEM HaXXKMUTE KHOMKY
«Pacnucanue» gna Bbixoaa (40 TOro, Kak HaCTpoMKa COXpaHeHa, eCNn HaXxaTb
«PacnucaHne» ana BbIXOAa, TEKYLLME HAaCTPOMKN ByayT HeAeNCTBUTENbHBIMN).

C. OTMeHUTb NNaHNpoOBaHMe
YcrtaHoBuTe BpeMsa naaHmposaHua Ha 00:00.

MpumeuaHwme:
a. MNepea nnaHnpoBaHneM yctaHoBUTe Bpems paboTbl poboTa B pexkvme peasbHOro BpeMeHM.

b. Po6oT HauHeT y6opKy No pacnmncaHuio No BpeMeHW Kaxzabln AeHb.HacTponkn copacbiBatoTcs
nocse NOJIHOTrO OTK/IFOYEHMS.

2. PacnucaHue Ha nysabte ANCTaHUMWOHHOTIO yrnpaBJiIeHnA

A. Hactpowka pacnucaHus

a. Ybeautecb, UTO pOBOT HAXOAUTCA B PEXUME OXUAAHUA NAWN COCTOAHNSA 3apagKu.
Haxmute KHonKy «PacnucaHue» Ha ny/ibTe AUCTaHUMOHHOIO yripaBaeHns u
yAEp>XXMBanTe ee B TeUeHne 3 CEKyHA, YTOObl BOUTM B PEXUM MAAHNPOBAHMS.

b. 3aTem muratot uMdpbl Ha CBETOANOAHOM 3KPaHe Ha NyabTe AUCTaHLNOHHOIO
ynpasaeHus. I3meHuTtb unopy, HaxxaB KHOMKY «Beepx» nan «BHn3». Haxxmute
KHOMKy «Bneso / BnpaBo», utobbl ycTaHOBUTL CaeayroLyto umdpy, Koraa
3aKOHUYMTEe HACTPOUKY NpeablayLien umopsl.

¢. Korpga 3akoHumMTE HaCTpPOKKY, HanpaBbTe NyabT Ha poboTa 1 Haxkxmute ON / OFF
Ha ny/abTe ANCTaHLMOHHOrO ynpasaeHua. jucnner otobpasnT COOTBETCTBYHOLLEE
BpeMs, Koraa oHO 6b110 3ani1aHNpPOBaHO.



PaboTta npoaykra

MpumeuaHue:

Lindpbl nokasbiBatOT Ha Ny/bTe AUCTAHLMOHHOIO yrpaBaeHUs BpeMa 3ajep>XKn BO
BpeMA NJaHMpPOBaHMSA.

Hanpumep: ecan Tekyuee spemsa coctasnseT 8:00, a BpemMa 3agep>XXKn YCTaHOBAEHO -
01:00. Ecnv oHo 66110 ycrewHo coxpaHeH, poboT HauHeT y6opky yepes 1 yac. 3710
o3Hauvaert, uto 9:00 3annaHMpoBaHoO Kak pabouee Bpems, 1 poboT byaeT HaunHaTb
y6opky B 9:00 KaxAbIV AeHb.

B. OTmeHa nnaHnpoBaHus

Haxxmute «PacnucaHue» Ha nynbTe ANCTaHLMOHHOIO YNpaBaeHUs, uTobbl

BOWTM B PeXMM MAaHNPOBAHMA, 3aTeM eLlle pa3 HaxXmMuTe KHomnky «BKJT /

BbIK/1» (3kpaH gucnnea Ha ocHoBHOM kopnyce rnokaxet 00:00, korga

naaHnpoBaHne oTMeHeHo. Ecan HeT, HaxxmuTe «BKJ1 / BbIK/1», ewwe pas.
MpumeuaHune:

a. Bo Bpema nnaHnposaHua BpemeHun Haxmute «ON / OFF» Ha nyabTe AUCTaHLMOHHOIO
ynpaB/ieHWs, YTOObl YCTaHOBUTb Yac U MUHYTY; HakMute «PacnmcaHune», 4tobbl BBECTU /
3aKpbITb HACTPOMKY pacrnmcaHms.

b. «<ON / OFF» Ha nynbTe ANCTaHLUMOHHOIO ynpaBaeHUa UMeET Ty Xe GYHKLMIO, UTO U

" " Ha OCHOBHOM Kopnyce.

Pe>xumbl ybopku

Ans pexknmoB y6OpKkM B COOTBETCTBUM C BalLMMM NOTPEBHOCTAMM

1. ABToMaTtunueckas ybopka

Haxxmute «Oumnctnutb» Ha poboTe nam
«OUNCTUTL» Ha NyAbTe AUCTAHLMOHHOIO
ynpaBieHus, 4Tobbl HauaTb aBTOMATUYECKYHO
ybopky. Po6oT nepexoaunt

B peXWUM aBToMaTnyeckon ybopku.

2. Y6opka Tepputopum

Haxxmute «30HA» Ha nynbTe AUCTaHUMOHHOIO
ynpaBaeHus, 4Tobbl BBeCT yHopKy obnactw.

a. Boibepute yb6opky obnactn «30HA 1», D
3KpaH Ha nysbTe nokaxet «30HA 1» -
n pobot byaet unctntb 1 KB.M. NAOWAAN NO
CTOPOHaM.




PaboTta npoaykra

b. Boibepute ounctky obnactn «30HA 2», 3kpaH Ha nyabTe Nokaxet
«30HA 2», n poboT byaeT YNCTUTb OKOJIO 2 KB.M. MJIOLWaAN No
CTOPOHaM .

. Beibepute oumnctky obnactn «30HA 3», 3kpaH Ha nyabTe MOKaXeT
«30HA 3», n poboT 6yaeT UnCTUTb 0OKONO 3 KB.M. MJoLLaaM No
CTOpPOHaM.

d. Boibepute ouncrtky obnactn «30HA 4», aKpaH Ha nyabTe NOKaX<eT
«30HA 4», n poboT byaeT UNCTUTb OKO/IO 4 KB.M. MJIOLLAAN NO
CTOPOHaM.

3. Y6opka Kpas

B pexxume ybopkun HaxxmuTe , UTOOBI
BOWTUK B pexxnm ybopku kpas. Pobot byaert
YNCTUTb BAOJ/Ib CTEH.

4. PacnucaHne ybopku

3annaHupynTe y6opky pobotom B
COOTBETCTBMU C BalLIMMW NOTPeBbHOCTAMMN.
N Haw poboT HauHeT y6opKy No rpaduky.

HEPEKJ'II-O'-IGHVIE Pe>XKMMoOB BaKyyMa U nogmMmetTaHuUA

(MprMeHNMO K HEKOTOPbIM MOAeNaM, obpaTuTech B Cy>XX0y noaaepxkn)
KomnuiekT and BcacblBaHMA M KOMMEKT LWETOK A1 Ba/IMKOB MOXHO 3aMeHUTb. Bbl MoxkeTe
YCTaHOBUTb NX, Kak NOKa3aHO HUXe, B COOTBETCTBUM C BalLMMK NoTpebHOCTAMYU

KomnoHeHT ponvka

Jesoe Koneco
HuxHAs obnoxka

JleBas 6okoBas LieTka

MpaBoe koneco

3apsaaHoe rHe3go

AsTOMaTMUecKas 3apajka

ABTOMaTUYeckas 3apsagHas
craHuua
MpaBas 6okoBas LWeTka

Kpbllika akkymynstopa YnbTpassyKoBoW aeTekTop



obcnyxuBaHue npoaykra

BbokoBble LUETKN OUNCTKU

1. Y6eaunTecnh, UTO HOKOBbBIE LETKM HE MOBPEXAEHbI, U MOCTOPOHHME BeLLEeCTBa
OTCYTCTBYHOT B HUX.

2. icnonb3ynte unctawmm Habop nam TkaHb A8 UNCTKM BOKOBbIX LLLETOK.

3. Ypanute 60KOBYHO LLLETKY 1 MONOXMUTE ee B TEMAYIO BOAY Ha NATb CEKyHA ANSA
peleHns npobaem c 3anyTbiBaHWEM U JedopMaLmen.

4. 3ameHaNTe HOKOBbIE LWETKM MPU NX N3HOCE.

Ounctka nbinecbopHuka u punbTpPoOB

OTKpoNnTE KPbILIKY MNblfiecbopHUuKa,

[MpomonTe MNblNecOopHUK N PUneTp, YcTtaHoBUTe nepBuYHbIA hunstp n HEPA
ounctute punstp HEPA weTtkon. 0BpaTHO B NblNecOOpHUK.
MpumeuaHue:

a. NMpomownte dpunbTp HEPA 1 nepBnUHbIN GUALTP NOCAe NCNONb30BaHNA B TedyeHune 15 ~ 30
AHen. MakcnmanbHbI cpok cnyxbbl duabTpa HEPA 1 nepeBruHoro punbtpa coctaBaseT 24 mecaua.

b. YcraHoBute punbtp HEPA 1 nepBuUHbIN GUALTP NOCAE NONHOTO BbICbIXaHWA.
c. Mpwn HeobxoammocTn duabTp HEPA 1 nepBuUHbIN GUABTP MOTYT ObITb 3aMEHEHbI.
d. He cywinTe ¢puabTpbl NoA NpAMbIMU yHammn COHLIA.



KOMMIEeKT Ans O6C.l1y}KVIBaHVI$I npoAyKTa

Uuncra wiad poJiMKoBad WeTKa

BbIHbTE N A€MOHTUPYNTE KOMMAEKT POJINKOBOW LLETKW, KaK NMOKa3aHO Ha
PUCYHKE HUXXE, N OUNCTUTE ero MArkon candeTkom Nam MHCTPYMEHTOM.
(OCb pONIMKOBOW LLETKUN MOXHO MbITb).

I'Ipl/lmeanMe: ﬂomanyﬁcra, 3aHOBO yCTaHOBUTEé OCb pOIlMKOBOﬁ weTkKm nocne
MOJ/IHOINoO BbiCbIXaHWA.

MobunbHoe npunoxeHune Proscenic goctynHo ans iI0S n Android.

1. Nepenante B Apple App Store (i0OS) nan Google Play (Android),

nouck "Proscenic Robotic", ckauaTb 1 yctaHOBUTD. r -
. . Available on the
2. 3anyctuTe NpuAOXKEHWE U 3aperMcTpupymnTech B yUeTHOM 3anncu

B NepBbIN pas3. App Store J

-

N

3. Y6eauTech, uto Baw tenedoH nogxntoueH K tekywemy WIFL

4. YpepxvBante kHonky “Charging " Ha poboTe, noka He ycbiwmTe >0 Goog|e Play
3BYKOBOW CUTHa. \ <

5. TenedoH gonxeH otobpaxkats «<CONN» 1 HaXUMUTE «+>»
A06aBNTb COBET.
6. HachaxaanTecb NpuaoXeHMEM.



XapaKTepUCTUKM NpoayKTa

TexHnuyeckue xa PaKTEPUCTUKUN NPOAYKTA

Knaccnoumkauyms MNoka3zaTenb 3Ha4yeHwue
Avametp 350mm
®dusmyeckue
BbicoTa 99MM
napameTpbl
Bec 3.7«r
JneKTpuyeckre | Openka MOLLHOCTY 14.4V
XapaKTepuCTUKN
Tvn 3apaaku ABTOMaTnyeckas 3apagka /

py4YHas 3apsgka

T:X:V""eec'(?e PeskiM OUNCTKI ABTO, 06/1aCTb, Kpaw,
XapakTepucTkm pacnucaHue
YNCTKM
Bpemsa 3apaaku 4~6 h
Bpems ybopku 100 m
o CeHcopHaa naHenb
OCHOBHOW TN KHOMKW Kopryca (CBETOAMOAHbIN Ancnei)

3ameHa batapen

1. OTBMHTUTE BUHTbI KPbILWKN HaTapenHOro otceka ¢ MOMOLLbIHO OTBEPTKM

2. CHUMunTe KpbilwKy 6aTapenHoOro otceka

3. BbIHbTE akKymynaTop

4. HapaBnTe Ha HAKOHEYHMKWN 3N1eKTPOAOB, NOAKIHOYEHHbIE K aKKYMYIATOPY U
OCHOBHOMY KOpnycy.

5. BctaBbTe HOBYtO HaTapeto B oTcek Ana HaTapeek, pacrnosioXmB akKyMyaaTop
3TUKETKOW BBEPX.

6. MoakntounTe NPOBOAHOM pa3beM, COEANHAIOLLNIN aKKyMyaAaTop 1 pobor.

7. MNepeycTtaHOBUTE NPOBOAHOW Pa3beM U MPOBOJA.

8. YcTaHOBMTE Ha MeCTO KpbilwKy 6aTapenHOro orceka.

9. 3akpouTe KpbILWKY baTapenHOro oTceka.

MpumeuaHue. He ucnonb3ynte He opuUrMHasbHy0 6aTapero. 3To MOXKeT
NpUBECTU K NOBpPeXAeHuto poborTa.



ncnpasseHue npobaem

Koa ownbkun

Homep |Kopg owmnbkn MpnynHa
1 El MblnecbopHUK NAOXO YCTAHOBAEH UK OTCYTCTBYET
2 E2 BbikntoueHne nuTaHma BO BpeMa 3apagKku
3 E3 Huskoe HanpseHVe NUTaHUS UK aBTOMaTUUeCcKMi cbon 3apaaku
4 E1ll JleBbI JaTumK aHTU-NageHns obHapy>XXneaeTt obpbIB
5 E12 MpaBbli faTUMK aHTU-NageHMA ObHapy>XXMBaeT 06pbIB
6 E13 MepeaHWI AaTuMK aHTU-NaAeHUs OBHapyXXnBaeT 06pbIB
7 E21 MNapeHve neBoe Koneca
8 E22 MNageHne npaBoro koseca
9 E31 Aatunkun obHapyxeHns CTeHbl NepegHero bamnepa v nesble
NHPpaKpacHble AaTunkn obHapyXXMBaOT NPENATCTBME
10 E32 AaTtunkm obHapy>xeHuns CTeHbl nepegHero 6amnepa, npasbiv
NHPpaKkpacHbIn
11 E33 [aTtunkun obHapyxeHuUs CTeHbl NepegHero bamnepa, nepesHUn
nH@paKpacHbIn
12 E41 JleBOe Koneco neperpy>xeHo
13 E42 MNpaBoe Koneco neperpy>xeHo
14 E43 Meperpy3ka neBo 6OKOBOM LLETKM
15 E44 Meperpy3ka npaBov 6OKOBOW LLLETKN
16 E45 MNpaBoe Koseco nepeBepHyTO
17 E46 PonukoBas weTtka neperpyxeHa
18 LO Huskun 3apsag 6atapen
19 11:11 3apsaka
20 MOJIHbIN 3apspka 3aBeplueHa

Obpatunte BHMMaHwMe:
Ecau Bbiweyka3aHHOe pelueHne He paboTaeT, monpobyrTe BbINONHUTL CAeAytoLLee:

a. Mepe3arpy3ute poboTa, BbIKIHOUMB YCTPOMCTBO, 3aTEM BK/IHOUUTE €r0 M CHOBa NPOBEpPbLTE.

b. Echv nocne nepesarpysku OH No-npexxHeMy He paboTaeTt, obpaTuTecb B Cay>x6y noaaep>Kkn
No 3/1eKTPOHHOWN nouyre
service@proscenic.tw




Yelroscenic

Proscenic =
Manufacturer .

Proscenic =
Head Office .

Shenzhen Proscenic Technology Co. Ltd .

5th floor,Jinshun Building, No.287 Ruyi Road, Ailian Community,
Longgang District, Shenzhen City China

www.proscenic.cn

Taiwan Proscenic Polytron Technologies Inc.

Yingyi Street 121 Lane 3rd Lingya District,Gaoxiong City,Taiwan
www.proscenic.tw



