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INTRODUCCION

Gracias por adquirir un equipo digital proporcional Futaba® 12FG. Este equipo, extre-
madamente versétil, resulta idéneo tanto para principiantes como para expertos. De forma
que pueda hacer el mejor uso de su equipo y disfrutar de su hobby de forma segura, lea, por
favor, cuidadosamente este manual. Si encontrara alguna dificultad al utilizar el equipo,
recurra al manual, a nuestra seccion F.A.Q. (Frequently Asked Questions) de la pagina web
abajo indicada, a su tienda de hobby habitual o al Servicio Técnico Futaba.

La informacion contenida en este manual estd sujeta a modificaciones sin previo aviso,
debido a cambios imprevistos en nuestra produccion.

Futaba recomienda revisar, al menos, una vez al afio su equipo para mantenerlo en las
mejores condiciones de funcionamiento.

Actualizaciones y Apoyo Técnico:
(Cuestiones de uso y programacion. En Inglés)
www.futaba-rc.com/faq/

El Servicio Técnico Futaba tiene restringida la revision y reparacion de equipos a
aquellos adquiridos legalmente dentro de la Comunidad Europea, quedando expli-
citamente excluidos los importados de terceros paises asi como sobre los que conste
denuncia de robo en la base de datos de la marca.

El contenido de este equipo, configurado especificamente para el mercado del hobby de la Comunidad
Europea, puede diferir de los ofertados en terceros paises. Consulte con su tienda habitual de aeromodelismo
para cualquier aclaracién que pudiera requerir en este sentido, asi como para cualquier tema técnico o de
disponibilidad de accesorios para su equipo Futaba.
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Uso, Exportacion y Modificacion

1. Este producto es adecuado para su empleo con aeromodelos, modelos de superficie o en 50 MHz
(se requiere licencia), siempre en la frecuencia adecuada. Nunca se ha previsto un uso distinto al
de control a distancia para modelos a escala de hobby. El equipo cumple la normativa de la Secre-
taria de Comunicaciones del Ministerio de Fomento, quedando restringido por la leyes Espafiolas
al efecto.

2. Directivas de exportacion:

(a) Al exportar este producto desde su pais de fabricacidn, su uso ha de obedecer las leyes del pais
de destino relativas a equipos emisores de radiofrecuencia. Si el equipo es re-exportado a un ter-
cer pais, dicha operacién podria bien estar sometida a restricciones, pudiendo requerirse permiso
expreso previo de la autoridad estatal pertinente. Si Vd. ha adquirido este equipo en el extranjero
y no procede, por tanto, del distribuidor oficial de su pais, contacte de inmediato y antes de usar
el equipo con su vendedor de forma que éste le aclare si se han cumplido todos los requisitos de
exportacion.

(b)El empleo de este equipo mas alld de modelos a escala de hobby puede estar restringido, e incluso
prohibido, por la Normativa de Control de Exportacién y Comercio, siendo exigida una solicitud
de permiso de exportacién. En Espafia, el uso de frecuencias de las bandas de 35 MHz (sélo aero-
modelos), de 40 MHz (modelos de superficie) y 27 MHz (uso libre) estin estrictamente reguladas
por la Secretaria de Comunicaciones del Ministerio de Fomento. Este equipo, por tanto y bajo
ningun concepto, ha de emplearse para el control de otros elementos que no sean modelos a escala
para hobby. De igual forma, no deben utilizarse frecuencias que no estén explicitamente autoriza-
das para uso de modelismo o que no sean de libre uso del espectro radioeléctrico .

3. Modificacion, ajuste y sustitucién de piezas: Futaba no se responsabiliza de cualquier modifica-
cidn, ajuste o cambio de piezas no autorizada sobre este equipo. Cualquiera de dichas acciones
conllevan la pérdida inmediata de la garantia.

Los siguientes requisitos son de aplicacion al receptor:
(1) Este elemento no debe causar interferencias daiinas.

(2) Este elemento debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluyendo aquellas que pudie-
ran causar un funcionamiento erritico.

El sello RBRC™ de las baterias de niquel cadmio incluidas en los equipos Futaba indican que Futaba
Corporation of America participa voluntariamente en un amplio programa industrial destinado a la
recogida y reciclado de este tipo de baterfas al final de su vida (til, en el interior de Estados Unidos. El
programa RBRC constituye una excelente alternativa a disponer de estas baterias en la basura o en los
centros de residuos municipales, lo cual resulta ilegal en la mayoria de las poblaciones.

Puede contactar con su centro local de reciclado solicitando informacion de donde depositar las bate-
rias agotadas. La participacion de Futaba Corporation of America en este programa obedece a nuestro
interés en la proteccion del medio ambiente y de los recursos naturales.

NOTA: Nuestros manuales de instrucciones animan a nuestros clientes a depositar las baterias ago-
tadas en los centros locales al efecto, de forma que entre todos podamos contribuir a conservar el
medio ambiente. Las siglas RBRC son marca registrada de 1a Corporacién de Reciclado de Baterias
Recargables.
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Simbologia

Prestar especial atencion a la seguridad donde se indique mediante los siguientes simbolos.

% & PELIGRO- Procesos que pueden degenerar en condiciones de peligro con riesgo de muerte o de
g heridas graves si no se realizan convenientemente.

& ATENCION- Procesos que pueden degenerar en condiciones peligrosas 0 causar muerte o graves

heridas al usuario si no se realizan adecuadamente, o procesos en los que la probabilidad de heridas
o dafio fisico es alto.

& PRECAUCION- Procesos donde la probabilidad de graves heridas es pequefia, aunque per51ste el
riesgo de dafio fisico si no se realizan adecuadamente.

Q) =rprohibido ) = Obligatorio

Atencién: Mantenga los articulos eléctricos siempre alejado de los nifios.
SEGURIDAD DE VUELO

Para garantizar su seguridad y la de los demds, por favor, observe siempre las siguientes precauciones:

o Realice un mantenimiento programado. Aunque su 12FG conserva los ajustes de los modelos en
una memoria EEPROM no vol4til sin alimentacion (la cual no requiere una sustitucién periédica),
se recomienda se compruebe regularmente. Nosotros le aconsejamos remitir su equipo al Centro de
Asistencia Futaba una vez al afio, en una época en la que Vd. no lo utilice, para una completa revisién
¥y puesta a punto.

o Ajustela funcién “Fail- Safe” de forma que se corte gas a ralenti en caso de una pérdida de sefial
o fallo de la bateria del receptor. De esta forma, se disminuira la potencia del motor lo que ayudara
a minimizar posibles dafios fisicos o materiales. Acuda al procedimiento de ajuste del Fail-Safe mos-
trado en el indice. :

Bateria Niquel Cadmio (NiCd) del receptor

o jCargue la bateria! (Siga las instrucciones Carga de las Baterias mostrada en el indice). Recargue
siempre las baterias del receptor al menos durante las 8 horas previas a cada sesién de vuelo. Una ba-
terfa descargada se agota rapidamente, causando la pérdida irremediable de control y que el modelo

se estrelle. Al iniciar una jornada de vuelos, poner a cero el crondmetro y durante el dia verificar con

cuidado la duracion de uso.

PRECAUCION- La primera carga de un bateria nueva de receptor de tipo NiCd ha de realizarse, al me-
nos, durante 15 horas empleando el cargador lento incluido en el equipo. Esto “acondicionarad” la baterfa
de forma que ulteriores cargas podran realizarse con el cargador rapido de su eleccidn. Si la primera carga
se ejecuta con un cargador rapido, puede que la bateria no alcance su total capacidad, corriéndose el riesgo
de volar con una paquete que no esta totalmente cargado.

Doénde volar

Le recomendamos encarecidamente recurra a un campo de aeromodelismo registrado. Puede encontrarlos
facilmente preguntando en su tienda de hobby habitual o, en Espafia, contactando con la R.F.A.E. (Real
Federacién Aeronautica Espafiola) o la Federacién Auténoma de su Comunidad.

Real Federacién Aeronsutica Espaiiola Asociacion de Federaciones Autonémicas de

Deportes Aéreos
Ctraé:gﬁrlz 1;5[”;“.1 3 o ¢/. Avellanas n. 14, 2°H
o 46003 Valencia

Tfno. 91 508 29 50 /91 508 54 80

Tfho. 96 31544 89
www.rfae.org

www.aereas.org/afada_general.htm
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=$Ins.rucciones de Manejo y Seguridad para Baterias Metal Hidruro (Ni-MH) y Niquel Cadmio (Ni-Cd)

B iIMPORTANTE! ;

Emplee solo el cargador especial FUTABA incluido en su equipo o aquellos otros reconocidos y aprovados
por la marca para la recarga de la bateria tipo Ni-MH empleada en la emisora T12FG, asi como para las bate-
rfas tipo Ni-Cd utilizadas habitualmente con los receptores.

s importante entender perfectamente las caracteristicas de las baterias tipo Ni-MH y Ni-Cd. Lea siempre las especifi-
aciones de la etiqueta de la bateria y cercidrese que sean compatibles con las del cargador que vaya a utilizar. De no
_seguir unos minimos procedimientos de seguridad se corre el riesgo de dafiar de inmediato y de forma irreparable las
I vaterias, su alojamiento y entomo e, incluso, de provocar un incendio.

PRECAUCIONES IMPORTANTES

. § No intentar desmontar los paquetes o las células Ni-MH/Ni-Cd.
1 “ No permitir que las células Ni-MH/Ni-Cd entren en contacto con el agua o una humedad excesiva.

t [ Asegurar siempre una.conveniente ventilacién en torno a la baterfa Ni-MH/Ni-Cd durante la carga, descarga, durante
el uso e incluso durante el almacenaje.

“‘ No dejar desatendida una bateria Ni-MH/Ni-Cd durante los procesos de carga y descarga.

No intentar cargar una bateria Ni-MH/Ni-Cdn con un cargador que no sea especifico para este tipo de baterias, ya
que se puede causar la destruccion de la bateria y del cargador.

Realice la carga de las baterias Ni-MH/Ni-Cd en un lugar no inflamable. No cargue o descargue este tipo de baterias
sobre una alfombra, un tablero de construccion, cerca de papel, plastico, vinilo, cuero o madera, o en el interior de
modelo R/C o de un automévil. Controle la seguridad de la zona durante el proceso de carga mediante una alarma de
fuego o humo y disponga de un extintor adecuado a mano en todo momento.

. “ No recargue las baterias Ni-MH/Ni-Cd a intensidades superiores a 1C (“C” es la capacidad especificada de la bate-
ria).

N\) iNo deje, bajo ningun concepto, que las baterias Ni-MH/Ni-Cd se sobrecalienten!. Si alguna vez se sobrepasan los
60°C se deben colocar de inmediato en un lugar no inflamable y preferiblemente aislado.

@) Las baterias Ni-MH/Ni-Cd no adquieren su carga completa si estan sometidas a bajas temperaturas.
9 Resulta normal que la bateria y el cargador se templen durante la carga, sin embargo, si se sebrecalientan en exceso,

desconéctelos inmediatamente. Compruebe siempre una bateria que se haya sobrecalentado en busca de posibles
dafios y no la utilice si sospecha que pueda haberse inutilizado de alguna manera.

- \) No utilice un pack Ni-MH/Ni-Cd si sospecha de algiin dafio o abuso. Inspeccione cuidadosamente la baterfa en busca
de cualquier arruga, fisura, poro o dafios al cableado o conectores. No deje que el electrolito interior de la bateria en-
tre en contacto con sus 0jos o piel; en caso de que ello ocurra, lave inmediatamente con agua fresca la zona afectada.
En caso de duda, deposite la bateria en un lugar no inflamable durante, al menos, 30 minutos.

: “ No almacenar las baterias cerca de fuentes de calor.
No descargue una bateria Ni-MH/Ni-Cd a intensidades superiores a la especificada por el fabricante.

[ @) Guarde siempre las baterias Ni-MH/Ni-Cd en un lugar seguro fuera del alcance de los nifios.

Instrucciones de Manejo de 1a Tarjeta de Memoria SD (Secure Digital)
(La tarjeta SD no se incluye en el equipo)

=#\) Nunca retire la tarjeta SD o apague el emisor mientras se ® No exponga la tarjeta SD a la suciedad, al 4gua o a liqui-
®  almacenan datos. dos de cualquier tipo.

“ No guarde la tarjeta SD en lugares que puedan estar so- 0 Mantenga siempre la tarjeta SD por los bordes durante la

metidos a potentes campos magnéticos o de electricidad instalacién y extraccién.
; gglatica, 0 Asegurese de insertar la tarjeta SD en su direccion y po-
) No exponga la tarjeta SD a la luz solar, a la humedad o a sicién correcta.

medios corrosivos (brisa del mar):
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EN EL CAMPO DE VUELO

o Preste particular atencién y respete las normas del campo, asi como la presencia y ubicacién de e
pectadores, la direccién del viento y cualquier obstaculo en las cercanias. Sea especialmente precavido
cuando vuele en las inmediaciones de lineas de alta tension, altos edificios o torres de comunicaciones pues
constituyen una potencial fuente de interferencias. Si vuela en campo abierto y no en el seno de un club,
cerciérese de que no hay otros aficionado volando en un radio de 5 a 10 Km., pues de otra forma puéde
perder el control de su modelo o hacérselo perder a otra persona.

o Antes de volar, cerciérese de que la frecuencia que desea utilizar no se encuentra en uso, y haga cons-
tar en el sistema de control de frecuencias que la va a utilizar Vd. antes de encender la emisora. Resulta
imposible hacer volar dos o0 mas aviones en la misma frecuencia al mismo tiempo. A pesar de que existen
distintos tipos de modulacion (AM, FM, PCM), solo un modelo puede operarse en una frecuencia en un
momento dado.

o Deje de volar con una buena antelacién antes de que sus baterias se queden sin carga. No se base
para ello en el aviso de baja bateria de su equipo de radio, el cual solo se incluye a modo de precaucidn
para avisarle cuando debe, indefectiblemente, de proceder a la recarga de la baterfa. Siempre compruebe el
estado de las baterias del emisor y del receptor antes de iniciar un cada vuelo.

Para prevenir dafios a su equipo de radio, realice las secuencias de encendido y apagado de los interrupto-
res tal y como se describe:

a—y

. Ponga el stick del mando de gas en la posicion de ralenti, o en su caso, desconecte su motor eléc-
trico.

. Encienda su emisor y deje que se inicialice hasta alcanzar la pantalla de inicio.

. Confinne que se tiene seleccionado el modelo adecuado en el emisor.

. Extienda completamente la antena del emisor.

. Encienda el receptor.

. Compruebe todos los mandos. Si algiin servo actiia anormalmente, no intente despegar hasta deter-
minar y subsanar el problema (si estd modulando en PCM, compruebe que los ajustes de Fail-Safe
estan correctamente programados; para ello espere al menos dos minutos tras ajustarlos, apague
la emisora y confirme que los mandos se desplazan a Jas posiciones preprogramadas. Tras ello,
encienda de nuevo el emisor).

7. Arranque el motor del avién.

8. Complete una comprobacion de alcance total.

9. Tras el vuelo, retorne el stick de gas a su posicién de ralenti y acttie sobre sus sistema de paro del

motor, o en su caso, desconecte el motor eléctrico.

10. Apague el receptor.

11. Apague el emisor.

AR RERRRRRRARARRRARARRRRRERE

Si no realiza las secuencias de encendido y apagado en el orden explicado, puede causar dafios a los servos
y/o a las superficies de control, ahogar su motor o, en el caso de motores eléctricos o con encendido, pro-
vocar un arranque accidental de graves consecuencias.

Si mientras se prepara para volar deposita la emisora en el suelo, asegiirese de que no se puede
volcar como consecuencia del viento. Si vuelca, puede que el stick del mando de gas se avance con la
consiguiente aceleracién del motor. Asimismo, se pueden provocar dafios a la emisora.

o Antes de carretear a pista, asegirese de extender completamente la antena del emisor. Una antena
plegada reduce drasticamente el alcance de la sefial y puede provocar una pérdida de control. Se debe ser
consciente de no apuntar al modelo con la antena, puesto que es en esa direccion en la que la sefial resulta
mas débil.

iNo vuele cuando llueva!. El agua y la humedad pueden penetrar en el emisor a través de la antena o de
las ranuras de los sticks y causar un funcionamiento erratico o incluso una pérdida completa de control. Si,
durante un concurso, por ejemplo, se ve obligado a volar mientras llueve, proteja su emisora con una funda
impermeable. Jamas vuele en condiciones de tormenta eléctrica o si se prevén rayos.

Jamas apague y encienda su emisora mientras vuela o cuando el motor esté en marcha. Si lo hace,
perderd el control del modelo y se estrellara debido al tiempo que requiere la emisora T12FG para reini-
ciarse y quedar preparada para su uso tras encenderla.
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ANTES DE USAR

CARACTERISTICAS DE LA 12FG

PCMGS3 (PCM de 3* Generacion)

La modulacion PCMG3 tiene una respuesta un 40% més rapida que la popular PCM1024. Asi mismo,
la resolucidn es 2048, el doble que Ja modulacion PCM1024. Dispone de 12 canales proporcionales y 2
canales "todo-nada”. La tecnologia de modulacién multinivel se incorpora a los equipos de radiocontrol
para modelismo para proporcionar las més punteras prestaciones posibles.

Sistema de Ajuste de Frecuencia sin Cables (WFSS, Wireless Frequency Setting System)

Tanto la emisora T12FG como el receptor R5114 son equipos de frecuencia sintetizada.

Tipos de Modelos

Se dispone de siete tipos de alas y tres tipos de empenajes para aviones, ocho tipos de platos ciclicos para
helicopteros y siete tipos de alas y tres tipos de empenajes para veleros. Las funciones y mezclas especificas
para cada tipo de modelo se encuentran programadas de fabrica.

Funciones de Mezcla

La emisora T12FG dispone de las mezclas mds especiales, al igual que las emisores de alta gama
T14MZ/T12Z.

Introduccion de Datos

La amplia pantalla LCD y un nuevo tipo de teclado facilitan importantemente la programacion.

Sticks o Palancas de Mando

Cada eje de movimiento reposa en dos rodamientos a bolas. Ello permite una actuacién mas precisa
y fina de los sticks. La nueva clase de potentiémetros montados en esta emisora gozan de una mayor
durabilidad.

Bateria Ni-MH
La emisora T12FG se alimenta de una bateria Nickel Metal Hidruro de 7.2V/1,700 mAh.

Receptor R5114DPS

El receptor R5114DPS es un modelo sintetizado, de 14 canales, tamaiio reducido y unas altas sensibilidad
y selectividad.

Tarjeta de Memoria SD (Secure Digital) (no incluida)

Los datos de los modelos se pueden almacenar en una tarjeta de memoria SD (de 32MB a 1GB). Cuando
se desee actualizar el software de la emisora TI12FG, éste se carga mediante la tarjeta SD.

<Antes de Usar> Q
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Contenido del Equipo y Especificaciones Técnicas

(Las especificaciones quedan sujetas a cambios sin previo aviso)

Su equipo 12FG incluye los siguientes componentes:
El contenido depende del modelo conceto de equipo.

* Emisora T12FG, incluido médulo emisor (MZ-DDS)
* Receptor R5114

* Baterfa Ni-MH HT2F1700B, bater{a Ni-Cd NR4F1500
y cargador

* Interruptor del receptor
* Llaves allen (1.5mm y 2.5mm)

* Correa de cuello para la emisora

Emisora TI2FG

Equipo: Emisora sintetizada de modulacién PCM-G3 de
12+2 canales y 2 sticks

Frecuencia de emisién: 29, 35, 36, 40,41 0 72 MHz

Modulacién: seleccionable entre PCM-G3, PCM1024 o
FM/PPM

Alimentacién: Bateria Ni-MH 7.2V HT6F1700B
Consumo medio: S00mA

Receptor R5114DPS

(Sintetizado, Dual Conversion, PCM-G3)
Frecuencia de recepcidn: 29, 35, 36, 40,41 0 72 MHz
Frecuencias intermedias: 10.7 MHz y 450 kHz
Aliemntacién: Baterfa Ni-Cd de 4.8 V Ni-Cd
Consumo: 75 mA
Tamafio: 37.7 x 52.3 x 16 mm
Peso:32.5g

Canales: 14

Servos recomendados para emplear con su 12FG

Servo 89252 (Digital)

Control: Ancho de pulso, neutro de 1.52 ms
Alimentacion: 4.8 V (desde el receptor)
Torque: 6.6 kg-cm a 4.8V

Velocidad: 0.14 sec/60 a 4.8V

Tamafio: 40.0 x 20.0 x 36.6 mm

Peso: 50 g

Servo 89255 (Digital)

Control: Ancho de pulso, neutro de 1.52 ms
Alimentacién: 4.8 V (desde el receptor)
Torque: 9.0 kg-cm a 4.8V

Velocidad: 0.16 sec/60 a 4.8V

Tamafio: 40.0 x 20.0 x 36.6 mm

Peso: 55 g
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Los siguientes accesorios se encuentran disponibles en su tienda habitual de hobby. Recurra al
catalogo FUTABA si desea una mayor informaci6n:

« Bateria de emisora HT6F1700B - La bateria Ni-MH de la emisora se puede cambiar rapida y facilmente
por una segunda unidad totalmemte cargada, si desea extender su jornada de vuelo.

+ Cable de ensefianza - El cable opcional de ensefianza permite a un piloto principiante aprender de una
forma mas comoda y segura conectado a la emisora del piloto instructor. Tenga en cuenta que su emisora
T12FG se puede conectar mediante este cable a otra emisora T12FG asi como a otros modelos de nuestra
marca. La emisora T12FG requerira uno de los 3 modelos de cables disponibles dependiendo a qué otro
modelo de emisora se conecte (lea lo explicado sobre la Funcién Ensefianza en la pagina 28).

» Correa de emisora - Existe disponible una correa que se puede fijar a su emisora T12FG permitiéndole un
mas comodo manejo y mejorar su precision de vuelo, puesto que no tendrd que soportar con sus manos el
peso del equipo.

Prolongadores de servo, cables en "Y", etc - Ponemos a su disposicién una gran variedad de cables
accesorios, ahora también de mayor seccién para los servos de mayor consumo, que le ayudaran en las
instalaciones de los modelos més grandes.

Giréscopos - FUTABA ofrece un amplio surtido de gir6scopos para todas sus necesidades de
autoestabilizacién, tanto en aviones como en helicdpteros.

Controlador de revoluciones Governor (GV1) - Especifico para helicépteros, ajusta automéaticamente
el servo del acelerador para mantener constante el régimen de giro del rotor principal, indiferente de la
actuacion sobre el paso colectivo o el ciclico, del viento, etc.

Cable de diagnosis DSC - Permite los ajustes y las comprobaciones sin emisién de sefial. Con la emisora
y el receptor apagados, enchufe el cable en el conector de ensefianza de la emisora y en la toma de la
baterfa del receptor. Toda la programacién y ajustes necesarios pueden ejecutarse, de esta forma, sin
emitir.

Receptores - Se pueden adquirir diversos modelos de receptores FUTABA para su empleo con esta
emisora en otros modelos (estan disponibles receptores de modulacién FM/PPM, PCM1024 y PCM-G3).

Cargador opcional - Se recomienda, como cargador rapido de campo, el modelo FUTABA CR-2000 con
capacidad para recargar baterias Ni-MH/Ni-Cd de emisora y receptor.

<Antes de Usar> 11
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Descripcion de la Emisora

(LD,RD)
e Potenciémetros

I’ sAntena
*Monitor LED i

(SA,SB,SE,SF)
oConj. Interruptores

(SC,SD,SG,SH)

*ASa SOPOMte  ,coni Interruptores

eoCorredera
(LS)

eCorredera
(RS)

o Stick

(J3b
Q0%

e Stick

(2)
L9
¢8[:>(J1)

(T1,72,T5)
oTrim eTrim
Digital Digital
(T3,T4,T6)
*Boton(S1)

eDial Rot./Botén
(EDIT)

LI EEEEEEEEEEEEN RN i

sPantalla LCD

sinterruptor

Precauciones con la antena

A\ ATENCION

oAsegﬁrese de montar la antena antes de ®Nunca sujete la emisora por la antena.

encender la emisora. *Coja la emisora siempre por el asa y evitaré el riesgo de

*La antena esta guardada en el compartimento de Ja emisora que la antena se suelte y la emisora se caiga al suelo.
al efecto.

oCompruebe que la antena esté correctamente
apretada y extendida en toda su longitud antes
de encender la emisora
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eAlmacenamiento de la antena

Para extraer la antena de su alojamiento de
almacenado, agarre el extremo de la antena y tire
de él.

Para guardar la antena, empujela hasta que quede
asegurada con un "click".

Sino la empuja hasta el final, podria caerse.

sAntena

*Montaje y desmontaje de la antena

Monte la antena girdndola en el sentido de las
agujas del reloj hasta que quede asegurada.

s ‘-?2'1“"\-..
segurado

Para desmontarla, girela en sentido contrario a
las agujas del reloj.

*Ajuste del angulo de la antena

Puede modificar el dngulo de la antena a su
gusto y necesidad. Emplee la llave allen de 2.5mm
para aflojar el tornillo del lado izquierdo de la base
soporte de la antena y modifique el angulo a su
gusto. Termine reapretando el tomillo, de nuevo.

Monitor LED

Se indica el estado de la emisora mediante los
LEDs en la parte inferior derecha e izquierda del
logotipo "T12FG".

LED Rojo

Indica el estado del médulo de emision:

¢ Parpadeo
Indica que no estd montado el médulo,
gue es de una banda diferente a la de la
frecuencia seleccionada o que no estd
funcionando adecuadamente. '

* Fijo
Indica que el mdédulo estd operando
correctamente.

Aviso sobre Configuracién de Vuelo:
¢ Parpadeo

Indica que se ha encendido la emisora
con algln interruptor de activacién de
Configuraciones de Vuelo activado,

LED Verde
Indica el estado de emisién de frecuencia.
* Apagado
No hay emisiéon de frecuencia.
* Encendido
Se estd emitiendo al aire.
* Parpadeo lento

Se tiene activada la Funcion Ensefanza en
modo alumno (no se emite sefial).

Interruptores SA-SH

Tipos de interruptores
* SA : 3 posiciones; Altemativo; Palanca corta
« SB : 3 posiciones; Alternativo; Palanca larga
* SC . 3posiciones; Altemativo; Palanca larga
* SD : 3 posiciones; Altemativo; Palanca corta
* SE :3posiciones; Alternativo; Palanca corta
* SF 2 posiciones; Alternativo; Palanca larga
¢ SG : 3 posiciones; Altemativo; Palanca corta
* SH : 2posiciones; Momentdneo; Palanca larga

*Puede elegir interruptor y sentido de activacién en la
pantalla de ajuste de las funciones de mezcla.
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Potenciometros el sonido cambiara avisando que estamos justo en
el centro. Se puede comprobar en todo momento
las posiciones de los trims ya que se muestran
graficamente en pantalla.

Para cambiar el régimen de trimado deberd
reprogramarlo mediante la correspondiente funcién
del Menu de Ajustes. Emplee el dial rotativo
EDIT para seleccionar la linea "Trim" y presiéne
el dial para acceder a la pantalla de programacién
Potenciémetros LD y RD: cor.respondiente que le pe.rmitira modificar el
régimen (en porcentaje) de trimado.

L

111111 TR R AN

Los potenciémetros LD y RD son analégicos.
P y S gico Nota: Las posiciones de trimado ajustadas se guardaran

en la memoria no volatil de la emisora y permaneceran
almacenadas en ella.

*La emisora T12FG emite un pitido de aviso cuando el
potencidometro cruza su punto central de recorrido.

*Puede utilizar la pantalla de programacién de cada funcién
de mezcla para seleccionar potencidmetro y definir la
direccion de su ajuste.

Correderas

LLEEEEEEEEEEEEYY

LS (izquierda) y RS (derecha):

Las correderas LS y RS son analégicas.

*La emisora T12FG emite un pitido de aviso cuando la corre-
dera cruza su punto central de recorrido.

*Puede utilizar la pantalla de programacién de cada funcién
de mezcla para seleccionar corredera y definir la direccién
de su ajuste.

Trim Dig

itales

Esta emisora equipa seis trims digitales. Cada
vez que actie sobre uno, su ajuste se desplazara
un catidad fija o paso. Si continta presionando
el trim, el ajuste ocurrird mfias rapido. Si la
actuacién del trim pasa por el centro del recorrido,
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Teclas de Programacién

La programacién se realiza actuando solo sobre dos teclas: el dial rotativo/botén EDIT y el bot6n S1.

ePantalla LCD

Pantalla LCD:

Se puede regular el contraste de la pantalla LCD
mediante la funcién [DISPLAY] del Mend de
Ajustes.

Dial Rotativo EDIT:

Mediante el dial rotativo EDIT, y girdndolo a
derecha e izquierda, se controlan los movimientos
del cursor en las pantallas de menus para escojer
funciones asi como en las de las propias funciones
para acceder a los parametros individuales.
También con €l se puede acceder a la siguiente
pantalla en los menus y funciones que disponen de
ella.

En operaciones de introduccién de datos o
valores, seleccidon de modos y otras similares se
puede utilizar el dial rotativo EDIT girandolo
a derecha o izquierda [valor, encendido (ON),
apagado (OFF), desactivaciéon (INH), activacién
(ACT), etc.].

Boton EDIT:

Presione el botén EDIT cuando quiera acceder
a una pantalla o para alternar entre los modos
de control del cursor (display negativo) y el de
introduccion de datos (display de iconos).

Esta funcion de botén también se emplea para

confirmar opciones que puedan plantearse en
pantalla.

*Botén (S1)

eDial (EDIT)

eBoton (EDIT)

Boton S1:

Se emplea para saltar a la siguiente pagina, si
existe, de un menu o funcién. Al hacerlo, el cursor
se posiciona en el encabezado o nombre de la
pantalla.

Para salir de una funcién:

Al terminar y querer salir de una funcién que se
esté programando a la correspondiente pantalla de
menus, desplace el cursor al titulo o nombre de la
pantalla y presione el botén EDIT.

Para ir a la pantalla de inicio directamente,
oprima el botén S1 durante 1 segundo.

Si est4 en una pantalla de menus, también puede
desplazar el cursor al titulo 0 nombre de la pantalla
y presionar el boton EDIT para volver a la pantalla
de inicio.

<Antes de Usar> 15
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Ajuste de los Sticks

Ajuste de la longitud de las palancas o sticks

Se puede ajustar la longitud total de las palancas
de mando o sticks. Se recomienda los ajuste de
acuerdo al tamafio de sus manos.

Cabeza Base
A B

1. Sujete la base "B" y gire la cabeza del stick
"A" en sentido confrario a las agujas del reloj,
liberando asi el bloqueo.

2. Ajuste la cabeza "A” a la altura deseada y
reapriete contra ella la base "B" para que
haga de contratuerca.

Ajuste de la tension del muelle del stick

Se puede ajustar la tension de retorno de cada
stick.

1. Desmonte los asideros fraseros de goma.

sTension Stick (J4)
(Modo 1/2)

o Tension Stick (J2)
(Modo 2)

2.Emplee la llave allen de 1.5mm incluida
para ajustar a su gusto la tensién del
muelle del eje deseado actuando scbre el
correspondiente tornillo de ajuste.

*Girarlo en sentido horario incrementa la tension.
PRECAUCION: Si afloja demasiado el tornillo,
podria bloguear el stick y éste no actuar.

3) Al terminar el ajuste, reinstale los asidercs de
goma.

Ajuste de la carraca del stick de motor

Puede elegirse entre carraca, para avidn, o simple
retencién como se prefiere en los helicopteros.

eRoce
Carraca(J3)
(Modo 2)

eRoce
Carraca(J2)
(Modo 1) 1 |

1. Abra la tapa antipolvo de la parte trasera
de la emisora correspondiente a su modo de
configuracion de los sticks.

2. Emple la Have allen de 1.5mm incluida
actuando sobre el tornillo de ajuste vy
regllelo a su gusto. Girar el tfomillo en sentido
horario incrementa la tension.

Ranura para ajuste
del stick de motor

Para avién (Modo 1) Para helicoptero (Modo 1)
Para helicoptero (Modo 2) Para avién (Modo 2)

*Su emisora incorpora dos tipos de carraca diferentes, una
para avidn y otra para helicdptero. Si aprieta el tornillo de
ajuste de ambas, no podré lograr el ajuste deseado debido al
solapamiento de actuacion de las dos carracas.

*Si desea cambiar el tacto de avién a helicoptero (o de
helicoptero a avion), afloje los tornillos de ajuste hasta que
el stick se mueva libre. A continuacién, apriete el tornillo de
ajuste de la carraca de helicOptero (o avion) hasta lograr el
tacto deseado.
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Tarjeta de Memoria SD (Secure Digital) (no incluida)

Los datos de modelos programados con la
emisora T12FG se pueden salvar en una tarjeta
SD cualquiera de las disponibles en el mercado.
Cuando esté disponible y usted desee actualizar el
software de su emisora, ello se realiza, también,
mediante la tarjeta SD (capacidad de la tarjeta: de
32MBal GB).

[\ Atencién

0Aseg1’1rcse de apagar la emisora antes de
introducir o retirar la tarjeta.

®Como la tarjeta SD es un elemento de
precision, no la fuerce al insertarla.

Consideraciones en el uso de una tarjeta SD

Debe tener en cuenta los siguientes puntos a la
hora de utilizar una tarjeta SD:

*Se requiere, en primer lugar, formatear la tarjeta SD para
adecuarla al software de la emisora TI12FG. Por ello, la
tarjeta no puede utilizarse tal y como se adquiere.

*El formateo de la tarjeta destruird toda la informacién y
archivos que pudiera contener.

*Una tarjeta SD formateada con la emisora T12FG no resulta
compatible con ningiin ordenador. Los archivos deberan ser
"traducidos"” mediante un software especifico. Los archivos
se identifican mediante nimeros en vez de nombres (el
software de traduccién especifico puede descargérselo
desde la pagina web de FUTABA).

Cémo insertar y extraer la tarjeta SD

1.Apage la emisora y abra la tapa del
alojamiento de la baterfa en la parte trasera
de la misma.

[Insertado de la tarjeta]

Gire la tarjeta SD de forma que la cara
efiquetada de la misma quede hacia abagjo
e introdVzcala en la ranura al efecto.

*Presione la tarjeta hasta que quede retenida.
[Extraccién de la tarjeta]
Presione la tarjeta SD para liberarla, rebotard
hacia afuera y podrd reftirarla faciimente.
3. Cierre la tapa de la bateria.

Formateo de la tarjeta SD

Para emplear la tarjeta SD con la emisora T12FG
se require, en primer lugar, formatearla. Una vez
hecho, no se requiere volver a hacerlo mientras
se dedique exclusivamente su uso a la emisora.
El formateo se realiza mediante la propia emisora
TI12FG.

[IMPORTANTE] Al formatear una tarjeta SD se

borra toda la informacién contenida en la

misma. No formatee una farjefa que guarde
datos importantes.

[Procedimiento de formateo]
1. Inserte la tarjeta SD en la emisora T12FG.

2. Encienda la emisora. Al detectarse una
tarjeta nueva no formateada, aparecerd la
siguiente pantatia.

THIS CARD HAS
NOT BEEN INITIALIZED.

1 GNDRE FORMAT

<Antes de Usar> 17




3. Desplace el cursor a la opcién [FORMAT] y
presione el botdn EDIT {si desea cancelar el
formateo, desplace el cursor a [CANCEL] y
oprima el botén EDIT).

SURE 7

CANCEL 0] 4

*Comenzara el formateo. Durante el mismo, aparecerd la
barra de progreso en la pantalla.

NOW FORMATING. ..
[ I

*Al completarse el formateo aparecera el siguiente mensaje
en pantalla. Dependiendo de la capacidad y velocidad de
la tarjeta, el formateo puede durar desde escasos segundos
hasta bastantes minutos.

FORMAT COMPLETED.

[IMPORTANTE] No apage la emisora
hasta que aparezca el mensaje [FORMAT
COMPLETED] en pantdlia.

4.Complete el formateo presionando el
botdn EDIT.

11111911 111111111111114

Lector de tarjetas SD

Puede descargarse programaciones de modelos y
actualizaciones del software de la emisora desde la
pagina web de FUTABA vy traspasarlas a la emisora
T12FG mediante la tarjeta SD. El hardware para
leer y escribir en su tarjeta SD lo puede adquirir en
cualquier tienda de informatica.

Informacién guardada

Si encuentra problemas para salvar o leer datos
desde una tarjeta SD que tenga hace tiempo, ello
indicaria que la tarjeta se ha gastado y debera
adquirir una nueva.

*FUTABA no acepta responsabilidad alguna por fallos o
daffos ocasionados como consecuencia de la pérdida de
informacién de la tarjeta, independientemente del motivo.
Se recomienda que cree una copia de seguridad de la
informacién mas importante contenida en su tarjeta SD de

forma que pueda recuperarla, si fuera necesario.
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Conexiones

eCarga baterfa [j «DSC/Trainer

Conexion para Funcién Ensefianza (TRAINER)

Cuando utilice la funcién ensefianza, conecte,
por favor, el cable opcional al efecto entre las emi-
soras del profesor y el alumno.

*Puede programar esta funcién en la pantalla TRAINER del

Menu Configuracion del Sistema.

Conector para el cable de diagnosis DSC

Puede emplear su emisor sin emitir sefial de ra-
dio, conectando la emisora y el receptor mediante
un cable DSC accesorio.

*Para mas detalles, vaya al apartado "Conexionado de los
Servos al Receptor”
Conector para el cargador

Este es el conector previsto para recargar la
bateria HT6F1700B de Ni-MH que equipa la
emisora. Emplee SOLO el cargador especifico
incluido apto para baterias Ni-MH.

/\ Peligro

®No conecte ningun otro cargador excepto el
incluido con €l equipo a esta toma de carga.

*Si extrae la bateria HT6F1700B de Ni-MH de su emisora,
podria emplear el cargador de campo opcional modelo FU-
TABA CR-2000 adecuado para baterias de esta clase.

Montaje y desmontaje de la bateria del emisor
HT6F1700B

Montaje de la bateria

1. Abra hacia arriba la tapa de la bateria en o
parte posterior de la emisora.

eCinta parala xtrac
cién de la bateria

2. Coloque la bateria en el soporte.

oCinta de bateria

¥ WS @
\\\BY_}'] o\
‘!ﬁ\“ﬂﬁw &

la btera

Prion
hasta que quede
asegurada

3. Cohecte el enchufe de la bateria.
4. Cierre y asegure la tapa de la bateria.

Desmontaje de 1a bateria

Nota: Si retira la bateria con la emisora
encendida, toda la programacién y ajustes
ultimos se perderan.

1. Abra hacia arriba la tapa de la bateria en la
parte posterior de la emisora.

2. Desconecte el enchufe de la bateria.

3. Tire de la cinta de la bateria para liberarla.
4, Refire la bateria,

5. Cierre y asegure la tapa de la bateria.

/N Atencion

OTenga cuidado de que no se le caiga la bateria.

®No desenchufe nunca la bateria mientras
aparecen los mensajes de inicio tipicos tras
encender la emisora.

* Se podrfan dafiar elementos internos tales como las memo-
rias.

* Si ocurriera alguna averia, aparecera el mensaje "Backup
Error" la proxima vez que encienda la emisora. No emplee
la emisora en tal circusntancia y remitala a su Servicio
Técnico FUTABA.
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Moédulo Emisor MZ-FM

[~Concres

/\ Precaucién

OAsegﬁrese de apagar siempre la emisora antes
de retirar o instalar el médulo.

Desmontaje del modulo de emision

Tire del médulo mientras presiona las solapas de
encaje laterales.

*Existen conectores en el lado inferior y superior, respectiva~
mente, del médulo. Es por ello que pudiera encontrar cierta
dificultad en extraer el modulo si se inclina al tirar de él.

TP 09909%99%

Instalacion del médulo de emision

Inserte el médulo con cuidado de no forzar y do-
blar los pines de los conectores del emisor.
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Descripcion del Receptor

Antes de utilizar el receptor lea, por favor, las precauciones explicadas en las siguientes paginas.

Receptor R5114DPS

Conectores

oConectores “1 a12”: enchufes para los canales 1 a 12 |
“DG1”, “DG2”: canales DG1 y DG2 !
“B/C”: alimentacion y cable de diagnosis i
eAntena LED indicador

Este led se emplea como comprobacidn del cam- l
bio de frecuencia del receptor.

oCH1~12

oLED indicador—
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Precauciones al instalar el receptor y los servos

/A Atencién

Enchufado de los conectores

OAsgurese de introducir el conector hasta hacer
tope al fondo del receptor.

Cémo proteger el receptor de vibraciones y de la
humedad

OEnvuelva el receptor con un material blando,
como esponja o latex, para protegerlo de la vi-
bracién. Si existe riesgo de mojar el receptor,
introdizcalo en un globo para evitar la hume-
dad.

Antena del receptor

®Jamés corte o enrolle la antena del receptor.
Evite que se enrolle, asi mismo, la antena con
los cables de los servos.

OExtender la antena lo mas alejada posible de
elementos o estructuras metalicas y de carbono.

*Cortar o enyollar la antena reduce la sensibilidad y el al-
cance del receptor, con el consiguiente riesgo de pérdida de
control.

¥

¢

H Antena

* «Monte un corchete de goma en el punto de
salida de la antena para evitar su corte por
friccion.

sUtilice una goma para tensar la antena.
Instale, ademas, un tope interior para evitar
que la antena se arrangue del receptor en
caso de un tirén.

*Utilice un corchete de
goma o un trozo de ——

tubo de silicona a la taba gg» " Seitadela aniena
salida del fuselaje para %‘

Arandefa de goms o trozo
proteger la antena de un de tubo de siicona
posible corte.

*Guie la antena lejos de
las partes metdlicas o
de carbono del fuselaje,
por ejemplo en un tobo
sujeto a las patas de
aterrizaje.
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Recorrido de los servos

OAjuste las transmisjones de su modelo de forma
que los servos no se fuerzen cuando actiian en
su recorrido completo.

*Si un servo se fuerza o bloquea durante el vuelo, su modelo
se puede estrellar como consecuencia de que el servo se
dafie o que la bateria se agote por ] excesivo consumo.

Montaje de los servos

OEmplee los silenblocks de goma incluidos con
los servos como aislantes de vibracién cuando
los monte en una bancada. Asi mismo, com-
pruebe que la caja del servo no se apoye en
partes rigidas o metalicas como la propia ban-
cada.

*Si alglin servo se apoya en el modelo, se corre el riesgo de
que absorva vibraciones de éste con el consiguiente riesgo
de averia.

?Tomillo madera

= Arandela

ﬁTuerca 2.3-2.6 mm
==Arandela
Arandela

y de goma = " de goma
J1, Corchete ;i J Corchete
SRS Bancada

SBancada madera =

(Avién / Velero)

j;Tornillo 2.3-2.6 mm

(Helicptero)

Cables de los servos

Para evitar que los cables se rompan por fatiga,
se aconseja dejar un cierto margen libre o curvatura
a modo de "balona" para que pueda oscilar
libremente sin que el hilo metalico se parta. Asi
mismo, compruebe regularmente su estado para
evitar accidentes graves.

Fijacion a 5-10 cm
de la salida del servo
para dejar flexibilidad
al cable.

Curvalura o “balona’ del cable.

Maontaje del interruptor

Al instalar un interruptor en una célula, realice
una abertura rectangular ligeramente mayor que
el recorrido completo de la palanca, de forma que
pueda accionarlo sin obstruccion.

Sobre todo, evite instalar el interruptor alli donde
puede verse expuesto al aceite del motor y al polvo
de la pista. En general, se recomienda instalar el in-
terruptor en el lateral del fuselaje opuesto al escape
del motor.
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[ CONOCIMIENTOS BASICOS

Recarga de la Bateria

Antes de recargar la bateria, lea cuidadosamente las indicaciones del apartado relativas a éstas expuestas

en la seccién "Precauciones de Seguridad” (pag. 7).

Carga de las baterias HT6F1700B (emisora) y
NR4F1500 (receptor).

/\ Peligro

O La bateria HT6F1700B tipo Ni-MH es
exclusiva de la emisora T12FG. No la utilice
con ningun otro equipo.

OEmplee solo el cargador incluido para
recargarla.
*Si extrae la bateria HT6F1700B de la emisora, podrd

emplear el cargador rapido opcional CR-2000 adecuado para
baterias Ni-MH.

[Procedimiento de carga]

eCargador especial

*Conectar a un enchufe de
pared (atencion al voltaje)

LED indicador de carga

LED indicador de carga
de la bateria del receptor i

de la emisora

Ala toma de carga
de la emisora
A la baterfa del receptor

1. Enchufe el cargador a una toma de
corriente de la pared (corriente alternal.

2. Conecte los enchufes del cargador a la
bateria NR4F1500 del receptor y/o a la toma
de carga de la emisora T12FG.

*Compruebe que se encienden los LEDs indicadores.

*Verifique que la emisora esté apagada durante la carga.

3. De por concluida la carga alas 15 horas.

*Este tipo de cargador no se desconecta automaticamente.
Desconecte la baterfa y la emisora del cargador y desenchufe
el cargador de la toma de pared.

*Se recomienda reciclar la bateria cargéndola y descargéndola
repetidas veces si ha estado en desuso durante una
temporada.

*En las baterias tipo Ni-MH y Ni-Cd, pueden darse pobres
prestaciones si se utilizan repetidamente durante poco
tiempo o si se procede, de forma regular, a recargarlas sin
haberlas consumido totalmente. Se recomienda descargar la
bateria hasta el voltaje nominal después de una jornada de
vuelo. Asi mismo, recomendamos recargarla justo antes de
su empleo.
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Encendido / Apagado de la Emisora

Por seguridad, la emisora solo emitird tras

confirmarse ¢l mensaje de aviso que aparece

al encenderla. Por favor, siga estrictamente las

ﬁ siguientes intrucciones sobre el encendido y
apagado de su emisora.

Al Encender

(S|

1. Desplace el interruptor a la posicidon de
encendido.
*Tras completar la inicializacién se abrira la pantalla de
confirmacion de frecuencia y el LED rojo se encendera.

BAND No. 17 (72.130MHz) 535
AMERICA PCM-G3 AIRPLANE

PLEASE CHECK FREQUENCY.

2. Compruebe la frecuencia mostrada en
pantaila. Si es correctq, seleccione [YES] y
oprima el botdn EDIT,

*E! LED verde se encenderd y la emisora comenzaré a emitir.
*Si no desea emitir, escoja [NO] y oprima el botén EDIT .

3. Entonces se abrird la Pantalla de Inicio vy la
emisora quedard lista para su utilizacién.

Al Apagar

Apague el interruptor de la emisora. El software
comenzara el proceso de apagado incluido el
guardado de los datos programados.

/A Atencion

®Al apagar, no intente encender la emisora de
nuevo hasta que se complete el proceso. Si
acciona el interruptor intentando encederla
cuando atn no se ha completado el apagado, la
emisora no se accionara.

Apagado automitico de emisién

Si no acciona ningln elemento de la emisora
(stick, potenciémetro, interruptor o trim) durante
30 minutos, la emisién de sefial se desconectara
automaticamente a la vez que se muestra el mensaje
"PLEASE TURN OFF POWER SWITCH" (POR
FAVOR APAGE EL INTERRUPTOR) y suena una
alarma sonora.

1. Apage la emisora y vuelva a encenderla tras
completarse el proceso de apagado.
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Cambio de Frecuencia / Programacion de la
Identificacion ID del Receptor

La emisora T12FG emplea tecnologia de
sintetizacién de frecuencias. Asi mismo, la
frecuencia del receptor R5114DPS (modulacidén
PCMG3) se ajusta inalambricamente desde la
propia emisora. Cuando quiera utilizar un receptor
PCMG3 nuevo o cambiar la frecuencia de trabajo,
siga las instrucciones siguientes.

Nota: La identificacién ID del receptor no se
encuentra programada de fibrica. Programe
siempre el codigo ID del receptor antes de
intentar hacerlo funcionar

*No se puede programar la frecuencia del receptor si no se

ha programado previamente el codigo ID del mismo en la
emisora.

Empleo de receptores PCMG3

*Asegurese de tener seleccionada Ja modulacién PCM-G3
en la emisora. Cambie a continuacion, si lo require, Ja
frecuencia como se describe seguidamente.

Pantalla de cambio de frecuencia

1. Encienda la emisora. Aparecerd el aviso de
confirmaciéon {"TRANSMIT2"). Como no se
desea emitir, escoja [NO] y oprima et botén
EDIT.

2.Seleccione la linea que muestra la
frecuencia en la Pantalla de Inicio o la
opcién [FREQUENCY] del MenU de Ajustes y
oprima el botdn EDIT.

*Se abrir4 la pantalla de seleccién de frecuencias.

BAND Mo. o 17 (72.130MHz)
FREQ: BAND 22MHz AMERICA
woouLsTIod PCM-G3 CMODE A (5K))

RX1 R¥2
RECEIVER 1 00001001  NO USE

Programacién del cédigo ID del receptor

1. Seleccione la linea [RECEIVER ID](RX1) y
oprima el botén EDIT.

*Se abrira la pantalla de programacién del cédigo ID.

2. Infroduzca el céddigo ID de 8 digitos de la
etiqueta del receptor. Tras confirmar el
cbddigo, escoja [ENTER] y oprima el boton
EDIT.

*Seleccione la linea con el dial rotativo EDIT y oprimalo para
saltar de digito a digito.

*Escoja [BACK-SPACE] para retroceder digito a digito si
comete algun error al introducir el c6digo. Cuando concluya
la programacion, lleve el cursor al nombre del meni en la
parte superior de la pantalla y oprima el botén EDIT para
regresar a la pantalla anterior.

*Tras programar el codigo ID, no requerird modificarlo
mientras no cambie de receptor.

*Si emplea dos receptores (por ejemplo en un modelo gran
escala), programe el c6digo ID de ambos.
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Cambio de Frecuencia

1.Para cambiar la frecuencia, seleccione
[BAND NO.] y oprima el botdn EDIT.

*Las frecuencias disponibles apareceran en pantalla.

2. Escoja la frecuencia deseada y oprima el
botdn EDIT.

*Se mostrara un mensaje de confirmacion.

*Para cambiar la banda de emisién, cambie el médulo antes
de encender la emisora,

3. Confirme la frecuencia presionando el botén
EDIT.

*Se mostrard un mensaje indicativo de que se estd
transmitiendo la frecuencia al receptor a la vez que se oye
un pitido (la frecuencia se puede reenviar seleccionando
[RETRY] y oprimiendo el botén EDIT).

4. Encienda el receptor mientras se muestra el
mensaje anterior.

*Al completarse la programacién, el LED indicador del
receptor parpadeara una vez y el servo conectado al canal
CHLI oscilara 3 veces entorno a su centro.

*La sefial empleada para la programacién de la frecuencia
es de muy baja potencia y en una banda distinta a la que se
emplea para volar. Al ejecutar la programacién, acerque la
emisora lo maximo posible al receptor.

*Si no se produce la programacién, extienda la antena de la
emisora y aproximela a la antena del receptor repitiendo los
paso 3 a 4 anteriormente explicados.

*Tambien se puede programar la frecuencia conectando la
emisora al receptor mediante un cable DSC y ejecutando los
pasos 3 a 4 anteriormente explicados.

*Si el cédigo ID del receptor estd incorrectamente
programado, el LED indicador del mismo parpadeara.
Repogramelo de nuevo como se ha explicado anteriormente.

5. Al terminar, lleve el cursor a [END] y oprima
el botdn EDIT.

6.Aparecerd la pantalla de confirmacién
{"TRANSMIT?"). Para emitir en la nueva
frecuencia, escoja [YES] y oprima EDIT.
*S1 no desea emitir, escoja [NO] y oprima el boton EDIT.

Empleo de receptores PCM1024 y PPM

*Asegurese de tener seleccionada la modulacién
correspondiente PCM 1024 o PPM. Cambie a continuacién,
si lo require, Ja frecuencia como se describe seguidamente.

Pantalla de cambio de frecuencia

1. Encienda la emisora. Aparecerd ef aviso de
confirmacién ["TRANSMIT2"). Como no se
desea emitir, escoja [NO] y oprima el botdn
EDIT.

2. Infroduzca el cédigo ID de 8 digitos de la eti-
queta del receptor. Tras confirmar el cédigo,
escoja [ENTER] y oprima el botdn EDIT.

*Se abrird la pantalla de seleccién de frecuencias.

FREQUENCY T
BAND Mo, . 17 (72.130MHz)

FREQ. EAND 7oMHz AMERICA
moouLATION PCM1024

Cambio de Frecuencia

3. Para cambiar la frecuenciaq, seleccicne
[BAND NO.] y oprima el botén EDIT.
*Las frecuencias disponibles apareceran en pantalla.

4. Escoja la frecuencia correspondiente a su
receptor y oprima el botén EDIT.
*Se mostrara un mensaje de confirmacion.

5. Confirme la frecuencia presionando el botdén
EDIT.

6.Aparecerd la pantalla de confirmacién
("TRANSMIT2"]. Para emitir en la nueva fre-
cuencia, escoja [YES] y oprima el boton EDIT.
*Si no desea emitir, escoja [NO] y oprima EDIT.

Firma del Propietario

Puede usted registrar su nombre en Ja emisora
T12FG a modo de personalizacién y proteccion
("firma del propietario").

Registro de la firma

1. Encienda la emisora.

2. Escoja la opcidn [USER NAME] en el Menvy
del Sistema y oprima el botdn EDIT.

*Se abrira la pantalla de registro de la firma del propietario.

Firma actual Celda de edicién
USER NAKE

FUTRER CORP,
FUTABA CORP.
CANGEL ENTER [-3hiSpine

 + DELETE |oparstuvwx
gz '"HEXE’

Cambio de la firma del propietario

1. Modifique ia firma como se describe:
[Desplace el cursor a la celda de edicidn]
Seleccione [«] o [-»], y oprima EDIT.
[Borrado de un cardcter de la firmal

Si selecciona [DELETE] y oprime el botdn EDIT,
se borrard el cardcter ubicado justo tras el
cursor.

[Infroduccién de caracteres]

Si selecciona un cardcter de la celda de
caracteres disponibles y oprime el botén
EDIT, el cardcter se ahadird a la posicidon
justo tras el cursor .

*Se pueden crear firmas de hasta 12 caracteres (los espacios
también cuentan como caracter).

2. Al completar la firma, posicione el cursor
sobre [ENTER] y oprima el botdn EDIT [para
cancelar la creacion o modificacién de
la firma, seleccione [CANCEL] y oprima el
botdn EDIT).
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Pantalla de Inicio

Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar el meni o pantalla deseado y oprimalo para abrir la
correspondiente ventana de seleccién o programacion,

Pantalla de Inicio para Avién / Velero

Nombre del Modelo Nombre Configuracién Indicador de Bateria
* Muestra el nombre * Muestra el nombre de s Cuando la bateria alcanza
del modelo activo. la Configuracién de los 6.8V, la alarma sonard.
Vuelo activa. Aterrice su modelo de

& —l i1medi010.

HODEL 1 CONDIT1 {7, 54 (Menu)

TIMERL  UP +@ YSTE < * Sistema
00:00.0 vl S ASE R e
> TIMERZ o UP RIRALAHE HDDEL < * Modelo
» 0D:00.0 17 ¢z, 138MH2D Oprima el dial/
+5 PCH-G3 botén EDIT para

o
|-—--Fuman CORP. 4B +0 acceder a |os
Be:15:33 [ T el ||.|.T.|.||RF EIFF menus.

Wl |
Frmaprop. |
rma Prop Trims Digitales (T1a T6) | eIndicador RF

¢ Se muestra la posicién _ _ i
de los trims. Tipo de Modulacién /Frecuencia

* Muestra el tipo de modulacion

HUELRRREAREARARERAARRRERAREERR RN

Reloj de la Emisora (PCM-G3/PCM1024/PPM)
» Muestra el tiempo de funcionamiento * Muestra el canaly la frecuencia
acumulado desde la Ultima puesta a de emision.
cero [(Hora):(Minutos):(Segundos)] ¢ Oprima EDIT para acceder al

menu de frecuencias.

Cronémetro

Muestra el tiempo.
Oprima EDIT para arrancar/parar
el cronémetro (para resetear el
cronémetro, oprima EDIT durante un
segundo).

Muestra el modo (UP/DN)].

Oprima EDIT para abrir la pantalla de
configuracion del crondmetro.

[\ Atencién

oAsegﬁrese de comprobar el nombre del modelo deseado antes de
comenzar el vuelo.

oCompruebe el estado de la bateria a menudo y prevea su recarga
con antelacion. Si escucha la alarma de bateria baja, aterrice su
modelo de inmediato.

*Puede ajustar el contraste de la pantalla LCD desde el menu "Pantalla” (Display) del
Menu de Configuracion del Sistema.
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Pantalla de Inicio para Helicoptero

Pantalla Posiciones Acelerador/Paso

* Muestra las posiciones del acelerador y del paso colectivo.

Oprima el dial/botdn EDIT para abrir el meny Curva de Motor
o Curva de Paso directamente,

\j

MODEL 1 NORMAL [7.54]
TIMERL __UF +B :
_00:00.0 " 5 PANAEE
THR POS| PITCH
| 50%| +0%

HELILOPTER
MODEL
1772, 1381MHZ)
PCH-G3
FUTABA CORP.
AB:i15:i13

Y

*Indica e] Bloqueo de Configuracion ("IS ON" aparecer4 a la derecha, cuando se activa)

Para activar/desactivar el Bloqueo:

1.Coloque el cursor en [CND HOLD].

2.Desplace la palanca de motor por
debajo de 1/3 de su recorrido y
oprima EDIT para activar/desactivar
esta funcién.,

*Para una descripcién detallada, lea el apartado

Bloqueo de Configuracién del Menu de Ajustes

(pag.71).
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l MENU DE CONFIGURACION

El Ment de Configuracién consiste, basicamente,
en aquellas funciones que sirven para ajustar y
personalizar la emisora.

La programacién de los modelos se realiza
mediante los Ments de Ajuste y del Modelo.

e Seleccione [SYSTEM] en la Pantalla de Inicio y
abra el Menu de Configuracién presionando
el botdn EDIT.

e Emplee el dial EDIT para seleccionar la
funcidén que desee programar y oprima
el botdn EDIT para abrir la pantalia
correspondiente.

SYSTEM_MENU ’ 75011 sboton ¢ OB S S e vaes o

. i/\ eE IN eU?ci(i 2 gn [se\lr é L 1EoMn [TRAINER |H7/H SETTING | la Pantalla de Inicio.
EDIT pave volwer o lo | DISPLAY [INFORMATION DI dial § Gire el dial EDIT para
Pantalla de Inicio. SYSTEM TIMER moveerse en pantalla.

IUSER_NAME |

EDIT boton

Funciones del Menu de Configuracion del Sistema
[Ensefianza (TRAINERY)]: Inicia y programa el sistema de ensefianza.
[Pantalla (DISPLAY)]: Ajuste del contraste de la pantalla LCD.
[Reloj del Sistema (SYSTEM TIMER)]: Pone a cero el tiempo de funcionamiento de cada modelo.
[Firma del Propietario (USER NAME)]: Introduce la firma del propietario
[Configuracién Hardware (H/W SETTING)]: Invierte el sentido de funcionamiento de los sticks

[Informaciéon (INFORMATION)]: Muestra la version de software, informacién de la tarjeta SD, nimero
de serie de la emisora e idioma de programacion seleccionado.
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Esta funcién permite al instructor seleccionar
que funciones y canales se van a utilizar para la
ensefianza, adecuandose mejor a las habilidades del
piloto aprendiz. Se deben conectar las dos emisoras
mediante un cable de ensefianza, y en la emisora
del instructor se debe programar la funcion tal y
como se describe a continuacién .

Cuando el instructor acciona el interruptor de
ensefianza, pasa el mando del modelo al alumno.
Cuando el instrucutor libera el interruptor retoma el
control completo del modelo, lo cual es muy ade-
cuado en caso que el alumno coloque el avidén en
una situacion arriesgada.

ENSENANZA Activa la funcidn y permite su qjuste

NOTA: Este sistema de entrenamiento se puede
utilizar de la siguiente manera:

1. Con una emisora T12FG y otra convencional,
si el orden de los canales es diferente. Se
requiere coordinar el orden de los canales
en la pantalla "Funcion” del Mend de Ajustes
si conecta su emisora a otra que no sea una
T12FG.

2. Si utiliza su emisora T12FG como instructor,

programe la modulacion de la emisora del
alumno en PPM. Si, por contra, la utiliza como
emisora del alumno, seleccione la misma
modulacién que la emisora del instructor, Si
la emisora del instructor es una T14MZ, 121,
12FG, T9Z, T9C o T7C, deberd seleccionar
modulacién PPM.

3. Asegurese que todos los canales de ambas

emisoras actlan correctamente antes de
volar,

Cable de ensefianza especifico para la emisora T12FG
Emplee ¢l cable de ensefianza especifico para la emisora T12FG si utliza su equipo como
emisora del alumno. La funcién podria no funcionar correctamente con otros cables.

*Si utiliza su emisora T12FG como emisora del alumno mientras el instructor utliza otro modelo distinto, puede
utilizar, sin problema, un cable de ensefianza convencional

Instructor Alumno Cable de ensefianza
T4EX, T6EX, T7C, T19C | Cable especifico de enseianza para 112FG
T12FG T12Z, T14MZ, FX-40 Cable convencional (Reciang.- Rectang.)

T4V Cable convencional (Rectang.- Redondo)

TéX, T7U, 18U, y T9Z no son compatibles

Diferente a una

TI2FG NarG

Cable convencional (Rectang.- Rectang.) o
Cable convencional {Rectang.- Redondo)

*El cable de ensefianza especifico para la emisora TI2FG tiene posicion de conectado.
Enchufe el extremo identificado como "Instructor" en su emisora T12FG y el extremo
identificado como "Alumno" en la emisora del piloto alumno. Si lo conecta alrevés, la
emisora del alumno no se encendera al encender la del instructor.

*Si no se tiene activada la funcién Ensefianza en la emisora T12FG de] instructor, no se
encendera la emisora del alumno al encender ]a del instructor.
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e Seleccione [TRAINER]} en el MenU de Configu-
racién y acceda a la pantalla de programacion

presionando el botdn EDIT.

TRAINER

e Seleccione el nombre
de la funcion y oprima
el dial/botdn EDIT para
volver a pantalla onterior.

Cuando se utiliza como emisora Alumno

RCT/INH INH
TERCHER/STUDENT STUD
128 cHaNMEL  BCH
MODULATION PPM

siboton ®Oprima $1 durante 1
@ segundo para voiver a
la Pantalio de Inicio.

@t

. .D‘” dial » Gire el dial EDIT para
ety moverse en pantalla.

- (5
EDIT botdn

Cuando se utiliza como emisora Instructor

1. Seleccione el modo.
*Para cambiar el modo, emplee el dial rotativo EDIT para
seleccionar con el cursor el elemento que desee cambiar
y presionelo. Seguidamente, gire a derecha o izquierda el
dial EDIT para cambiar el dato. El elemento modificado
parpadeard. Oprima el botén EDIT para confirmar el

cambio.

"TEACHER/STUDENT": Seleccione [STUD)
(Alumno]).

"ACT/INH": Active la funcidén seleccionando
[ON].

"12/8 CHANNEL": Si el alumno emplea
una emisora T12FG (o una T14MZ, T12Z o
FX40}, escoja [12CH]. Para otros modelos,
seleccione [8CH].

"MODULATION": Escoja la modulacién
({PPM] o [PCM]) utilizada por la emisora del
instructor.

(TRAINER
ACT/INH
TERCHER/STUDENT STUD

12/8 CHANNEL 12CH
MODULATION PPM

i

Nota: En "modo alumno”, solo el instructor
puede encender y apagar la alimentacién.
Mantenga, por tanto, su emisora T12FG
apagada.
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1. Selecione el modo.

*Para cambiar el modo, emplee el dial rotativo EDIT para
seleccionar con e] cursor el elemento que desee cambiar y
presionelo. Seguidamente, gire a derecha o izquierda el dial
EDIT para cambiar el dato. El elemento modificado par-
padeara. Oprima el botén EDIT para confirmar el cambio.

"TEACHER/STUDENT": Seleccione [TEACH]
(Instructor).

"ACT/INH": Active la funcién seleccionando
[OFF] u [ON].

"12/8 CHANNEL": Si el alumno emplea una
emisora T12FG {o una T14MZ, T127 o FX40), es-
coja [12CH]. Para otros modelos, seleccione
[BCH].

14
ACT/INH OFF
TEACHER/STUDENT (TS

12/8 CHANNEL 12CH

SWITCH SH

2. Seleccione el interruptor de ensenanza.

*Para programar el interruptor, accione el dial EDIT para
seleccionar "SWITCH" y abra la pantalla de configuracion
presiondndolo. Escoja el interruptor y su posicion de
activacion.

(Lea el gpartado "Método de Seleccidn de
Interruptores” al final de este manual para un
mayor detalle.)

*También se puede seleccionar el modo de activacion del
interruptor. En modo [NORM] se produce la activacion/
desactivacion de una forma clasica. En modo [ALTERNATE]
la Funcion Ensefianza se activa/desactiva alternativamente
cada vez que se acciona el interruptor, lo que permite la
seleccion, incluso, del interruptor momentaneo (SH) para el
control de la funcién

Nota: La Funcién Ensefanza no se activard
mientras la emisora del instructor no detecte
la sehal de la emisora del alumno. Aseglrese
de la correcta actuacién de la funcidn tras
conectar las emisoras entre si.

1 ELEVATOR

2 RUDDER
3 THROTTLE
4 RILERON
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*Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar con el cursor
la linea “MODE” que desee cambiar y presionelo para entrar
en el modo de introduccién de datos. Seguidamente, gire a
derecha o izquierda el dial EDIT para cambiar la activacion.
El elemento modificado parpadeara. Oprima el botén EDIT
para confirmar el cambio.

"NORM™ El canal es controlado tanto por la
emisora del instructor como por la del alum-
no.

"MIX": El canal es controlado tanto por
la emisora del instructor como por la del
alumno (resetea los datos del modelo de la
emisoara del alumno a la Configuracién de
Vuelo por defecto).

"FUNC™ El canal es controlado por la emisora
del alumno, aunque con las Configuraciones
de Vuelo del instructor {resetea los datos del
modelo de la emisoara del alumno a la Con-
figuracién de Vuelo por defecto).

"OFF": El canal es controlado solo por la emi-
sora del instructor.

*Los ajustes anteriores permiten disponer de recorridos de
mandos diferenciados para el alumno y el instructor.

Para modificar el recorrido, seleccione el
elemento [RATE] del canal que desee ajustar
con el dial rotativo EDIT y modifique su valor
girando, de nuevo, el dial.

Rango de qjuste: -100~+100
Valor por defecto: +100
Oprima el botdn EDIT para terminar el gjuste.

*Para recuperar el valor por defecto, oprima el botén EDIT
durante 1 segundo.

3. Programe el interruptor de cada canal.

*Para programar un interruptor para cada canal, emplee el
dial EDIT para seleccionar el elemento "SW" del canal de-
seado y acceda a la pantalla de programacién oprimiendo el
boton EDIT. Tras ello, seleccione el interruptor que le inte-
rese.

"—": Siempre activado.

"SA"~"SH": Selecciona el interruptor que
permite el mando del canal por parte del
alumno (Lea "Método de Seleccién de Inte-
rruptores” al final del manual, si desea mds
detalles).
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| PANTALLA Ajusta el contraste de la pantalla LCD

Es posible ajustar el contraste de la pantalla LCD:

¢ Seleccione [DISPLAY] en el Meny de Configu-
racién y acceda a la pantalla de programacidn
presionando el botén EDIT.

e Seleccione el nombre
de la funcidn y oprima |

el dial/botdén EDIT para LCD CONTRAST 15
volver a pantalla anterior.

Ajuste del contraste de la pantalla LCD

1. Seleccione "LCD CONTRAST" con el dial
rotativo EDIT, oprimalo para acceder al
modo de modificacién de datos y gjuste el
contraste girando el dial EDIT a derecha o
izquierda.

Rango de qjuste: {Claro) 0 a 30 (Oscuro)
Valor por defecto: 15

Oprima el botén EDIT para terminar el ajuste.
*Observe la pantalla mientras ajusta el contraste.

*Para volver al valor inicial, seleccione "LCD CONTRAST”
y oprima el boton DIAL durante 1 segundo.
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e Oprima §1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

ADISPLAY ' Fsulit |

¢ Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.
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N RELOJ DE LA EMISORA Pone a cero el tiempo de uso acumuiado

Esta funcién pone a cero el tiempo acumulado de de cada modelo desde la Ultima puesta a
funcionamiento mostrado en la Pantalla de Inicio. cero.

o La emisora T12FG dispone de dos relojes. ¢ Se puede elegir el reloj mosfrado en la

. . Pantalla de Inicio.
TOTAL: Indica el tiempo total de
funcionamiento de la emisora desde la
Ultima puesta a cero.

MODEL: Indica el tiempo total de utilizacion

e Seleccione [SYSTEM TIMER] en el MenU de Confi- ﬁ‘
guracién y acceda a la pantalla de programa- LIV
cién presionando el botdn EDIT,

Sibotén ¢ Qprima $1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

 @sd |

SYSTEM TIMER |

MODE TOTAL
sysTEm TIMER 00:01:37

eSeleccione el nombre
de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalla anterior.

_..E,DI" didl ,Gire el dial EDIT para

moverse en pantalla.

EDITbotdn

Seleccién del reloj de Ia emsiora Puesta a cero de los relojes

1.Desplaze el cursor a [MODE] y oprima
el botédn EDIT para activar el modo de
progrmacion/modificacion de valores.

1.Desplace el cursor a la opcién [SYSTEM TIMER]
{no al nombre del meny, en parte superior
izquierda de la pantalla) y ponga a cero el

Escoja el tipo de reloj deseado girando
el dial EDIT y oprimalo como botdn para
confimar.

TOTAL: Muestra el fiempo total del equipo en
la Pantalla de Inicio.

MODEL timer: Displays the model timer on
the home screen.

reloj {"00:00:00") persionando el botén EDIT
durante 1 segundo. Tras la puesta cero, el
reloj recomenzard a contar desde "00:00:00".
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7 F]RMA DEL PROPIETARIO Registra el nombre (firma) del propietario.

Con esta funcién puede identificar a su emiora
mediante su nombre (firma).

*Se puede introducir una firma de hasta 12 caracteres (los
espacios en blanco también cuentan como caracteres).

1111111199009

{

@ e Seleccione [USER NAME] en el MenU de Configu-
racién y acceda a la pantalla de programacion
presionando el botén EDIT.

. e Oprima S$1para saltar a
Firma actual la siguiente pantalla.

sibaton ®Oprima §1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

7513

FUTABA CORP. 4——/

[FUTABA CORP. |
CANCEL ENTER
o DELETE

s Seleccione el nombre
de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalla anterior.

. .E.D,IT dia e Gire el dial EDIT para
moverse en pontalia.

Cursor (parpadeaq) EDITDOtON

Celda de ediciéon

Guardado de la firma (Lista de caracteres 1/3)

1. Modifique la firma como se describe a
continuacién:

[Desplace el cursor a la celda de edicion]
Seleccione [«] o [—]. y oprima el botdn EDIT.
[Borrado de caracteres)

Si selecciona [DELETE] y oprime el botén EDIT,

FUTABA CORP.
CANCEL ENTER
- DELETE

efghidklmn
oparstuvwx
gz 1"gex&’

1999119199199 9991941

{Lista de caracteres 2/3)

A 5 i 4 USER NAME 50273
se Porr'oro el c?rocferjus’ro deftréas del cursor. Py 5193455755
[ARadir un cardcter] FUTABA CORP.]| |.2:it=%/1"
: : 3 - CANCEL ENTER |$0z7@ldt--
Si selecciona un carGete de fa lista de Py DELETE |FoTuéaoads
caracteres disponibles y oprime el botén 2333553253
EDIT, el cardcter seleccionado aparecerd en
la posicidn justo detrds del cursor. (Lista de caracteres 3/3)
*Se puede introducir una firma de hasta 12 caracteres (los USER NAME Z.5033
espacios en blanco también cuentan como caracteres). FUTHER CORP. 1 7
) . i FUTABA CORP.| |9YZCUSFITN
2. Para terminar, escoja [ENTER] y oprima el CANCEL ENTER *EZ%{,H:;\E
botén EDIT (para anular el registro de la firma -2 DELETE |SUplo93de®
en cualquier momento, seleccione [CANCEL] PA5xAbaTy—

y oprima el botén EDIT).
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- CONFIGURACION HARDWARE Configura el modo de los sticks y su inversién

Inversion del Harware

Esta funcién invierte la sefial de actuacién de los
sticks, interruptores, potencidmetros y correderas.

Nota: Esta funcidn invierte la senal producida
por tales elementos pero no cambla sv
representacién gréfica en pantalla. Se
recomienda utilice el hardware en modo
Normal mientras no haya una razén
justificada para invertirlo.

Configuracion del Modo de los Sticks

Esta funcién permite cambiar la distribucién o
Modo de los sticks.

Nota: No afectard, por supuesto, a la
configuracién mecanica de la emisora
como la carraca del acelerador, etc. Tales
cambios deben ser realizados SOLO por su
Servicio Técnico FUTABA.

Nota: El cambio del Modo de los sticks solo
afectard a los modelos creados a partir de
entonces y no a los que se hubiesen creado
con anterioridad.

e Seleccione [H/W SETTING] en el MenU de Configu-
racién y acceda a la pantadlla de programacion

presionando el botén EDIT.

H/ll SETTING

e Seleccione el nombre |
de la funcién y oprima |
el dial/pbotén EDIT para
volver a pantalla anterior.

Inversion del sentido de actuacién

H/H REYERSE
STICK MODE

i Siboten ¢ OPrima 81 durante |
{. 50011 segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

..E.D_IT dial eGire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

EDIT botén

Modo de los Sticks

1.Seleccione la opcién [H/W REVERSE] y abra
la pantalla de programacién oprimiendo el
botén EDIT.

Hrl) MODE. MODE H/ MODE
J1 NDORM sA NORM s NORM
72 NORM s NORM s NORM
J3 NDORM sc NORM ss  NORM
34 NORM so NORM sH  NORM

2.Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
el elemento "MODE" correspondiente al
harwdware que se desea modificary oprima
el botén EDIT para activar el modo de
programacion.

3. Cambie el modo girando el dial EDIT
a derecha o izquierda. La seleccidn
parpadeard. Al oprimir el botdén EDIT, el
sentido de actuacién se invierte (para anular
la inversiébn en cualgueir momento, gire el
dial EDIT u oprima el botén S1).

"NORM": Sentido normal de actuaciéon
"REV": Sentido inverso de actuacién.

1.Seleccione la opcién [STICK MODE] y abra
la pantalla de programacién oprimiendo el
botdn EDIT.

sTick MobE MODE1

2. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccio-
nar el elemento"STICK MODE" y oprimalo
como botén para activar el modo de pro-
gramacién.

3. Cambiel el Modo girando el dial EDIT a
derecha o izquierda. La seleccién par-
padeard. Al oprimir de nuevo el botén EDIT
se cambiard el Modo (para anular el cam-
bio de Modo en cualqueir momento, gire el
dial EDIT u oprima el botdn S1).

N EN
: <:]8E>(J4) <h8[>(31)

Modo JI 12 B3 J4
1 Alerones Motor | Profundided| Direccion
2 Alerones | Profundidad |  Motor Direccion
3 Direccion Motor [ Profundidad|  Alerones
4 | Direccién [Profundidad|  Molor Aletones
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Como su nombre indica, esta pantalla informa
de la versidn de software instalada en la emisora,
sobre la tarjeta de memoria SD (tamafio y espacio
disponible), niimero de serie de la emisora ¢ idioma
de programacién configurado.

cién presionando el botén EDIT.

INFORMACION Muestra la versidn de software, informacion de la tarjeta SD, nlimero de serie de
la emisora e idioma de programacion seleccionado.

*En caso de no tener instalada tarjeta SD, la informacién de

la misma queda en blanco. .

Se puede, asi mismo, seleccionar el idioma en
el que se expresa la programacién, pudiendo elegir
entre Inglés (por defecto), Alemén y Japonés.

e Seleccione [INFORMATION] en el MenU de Confi-
guracién y acceda a la pantalla de programa-

INFORMAT ION

volver o panialia anlerior.

Informacion

MEMORY CARD SIZE; NO MEMORY CARD
cArD FREE SIZE : NO MEMORY CARD

¢ Oprima $1 durante ]

171 S1boton

" segundo para volver a
eSeleccione el nombre | PRODUCT ID : 00300001 Ia gomollopde Inicio.
de la funcién y oprima | LANGUASE : ENGLISH EDIT didl
el dial/botén EDIT para | ygrsION : 1. 0 \. o o Gire el dial EDIT para

moverse en panialia,

ED|'T botén

Seleccion del idioma

"PRODUCT ID"™ NUmero de Serie de la emisora
"VERSION": Versién del software instalado en
la emisora

"MEMORY CARD SIZE": Tamafio total de
almacenaje de la tarjeta SD de memoria

"CARD FREE SIZE": Espacio libre disponible en
la tarjeta SD de memoria
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1. Emplee el diol rotativo EDIT para seleccionar
la celda "LANGUAGE" y oprimalo
como botdn para activar el modo de
programacion.

2. Cambie el idioma girando el dial EDIT
a derecha o izquierda. la seleccidn
parpadeard. Si oprime el botén EDIT, se
ejecutard el cambio de idioma {para anular
la modificacién del idioma en cualqueir mo-

mento, gire el dial EDIT u oprima el botén S1)
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AJUSTE BASICO DE MODELOS

Ajuste Basico para veleros y aviones
1. Creacién y seleccion de modelos

3. Ajuste de mandos

Se comienza la programacién definiendo un
modelo en la emisora T12FG. La funcién [MODEL
SELECT] del mena [LINKAGE MENU] se utiliza
para crear modelos nuevos y seleccionar entre los
que ya existen.

MODEL SELECT_ /1 7.5
[[MODEL 1 v
NEW MODEL 1

MODEL 1

RIFPLANC
=]

La emisora dispone de memoria para almacenar
hasta 30 modelos. Se pueden salvar oreos,
ademds, en una tarjeta SD.

El nomre del modelo en uso aparece en la parte
superior de la pantalla. Antes de volar o realizar
cambios en la programacién, confirme que es el modelo
deseado.

Cuando se crea un nuevo modelo, apareceran
automaticamente las pantallas [MODEL TYPE] y
[FREQUENCY]. Por favor, tenga en cuenta que la
emisora dejard de emitir cuando cambie de modelo.

MODEL TYPE 171
TYP HING TAIL
RIRPLANE || TYPE TVPE
1RIL NORMAL
RIRBLONE
FREOUENCY 171

BAND ROy 17 (72.130MHz)
FREG, BAND 22MHz AMERICA
nopuLATIoN PCM=G3 (MODE A (5K))

R¥1 RX2
RECEIVER 1000001001 NO USE

2. Seleccién del tipo de modelo

Seleccione el tipo de modelo que va a configurar
con la funcién [MODEL TYPE] del ment [LINKAGE
MENU]. Si se trata de un aeromodelo, escoja entre
los dos tipos posibles: avién o velero. Tras ello, deberd
escoger el tipo de ala y empenaje que mejor se adaptan
a sumodelo.

Existen disponibles 13 tipos de alas y 3 tipos de
empanajes para aviones y veleros.

MODEL TYPE
WING TYPE SELECTION

1AIL 2ATL 2ATL+4FLP
2ATL+2FLP[2ATL+4FLP 4AIL+2FLP)

5011

4AIL+4FLP
MODEL TYPE f7-501-1

TAIL TYPE SELECTION
NORHAL V-TARIL AILYATOR]

Monte y ajuste las transmisiones de los
alerones, elevadores, motor, dierccion, etc como
se especifique en las instrucciones de su modelo.
Para una descripcién de cémo conectar 10s servos
al receptor recurra al apartado "Conexionado de los
Servos segin Tipo de Modelo".

Nota: La asignacién de canales del equipo 12FG
es diferente a nuestro estdndar habitual. Observe
que, Incluso para el mismo tipo de modelo, para
distintas configuraciones de ala y empendje co-
rmesponden diferentes asignaciones de canales (el
canal asignado a cada mando se puede siempre

comprobar en la ventana [FUNCTION] del Men{ de
Ajuste [LINKAGE MENU].

—= TRIM ===

T3 @ core.
T4 @ cors.
T2 B coms.
T1 [ come.

1 ELEVATOR
2 RUDDER

3 THROTTLE
4 AILERON

e Si un mando actda en sentido opuesto al
requerido, inviértalo con la funcién [SERVO
REVERSE] del menuy [LINKAGE MENU].

Z5U12
H FUNCTION MODE
1 5 GEAR NORM
2 RUDDER NORM s AIrR BRAKE NORM
3 THROTTLE NORM 7 AUXILIARYe NORM
4 8

AILERoN  NORM auxILIArRYS NORM

H FUNCTION MODE c
ELEVATOR  NORM

e Establezca el neutro y dngulo de debatimiento de
las superficies de mando ajustando la geometria
de las fransmisiones del avion vy, tras ello, realice
un gjuste fino con las funciones [SUB-TRIM] y [END
POINT] respectivamente. Como seguridad, se

vede establecer un limite de recorrido con la
uncién [END POINT]. Esta funcion ajusta el
recorrido de los servos arriba/abajo y derecha/
izquierda, ast como la velocidad de actuaciéon
del servo de cada canal.

SUB=TRIM 7.50]1-2
CH FUNCTION CH FUNCTION
1 ELEUATOR +0 5 GEAR +0
2 RUDDER +0 6 AIR BRAKE +0
3 THROTTLE +0 7 AUXILIARVE +0
4 RILERON +0Q 8 AUXILIARYS +0
END POINT 75013

CHFUNCTION LIMIT TRAU. TRAU. LIMITSPEED
tELEVATOR 1352 1002100:1352 O

2RUDDER 135:100:100:135% O
3THROTTLE  135% 100 100: 135 O

anrLeroy  135% 100% 10021352 Q
46 réd

4. Ajuste de la parada de motor

Se puede mandar y ejecutar la parada del motor
desde un interuptor sin tener que variar la posicién de
trim.

Configure Ja parada de motor mediante la funcién
[THROTTLE CUT] del mentt [LINKAGE MENU].
Tras activar la funciéon y selecionar el interruptor de
parada, ajuste el recorrido del carburador de forma que
se cierre completamente. Por seguridad, la funcién de
parada solo actiia a menos de 1/3 de motor.
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ACT~INH INH
CUT POSITION 17 50%

MODE_
SWITCH il RANGE 4

0%

5. Ralentizador de motor

Se puede reducir el régimen del motor a ralenti
accionando un interruptor, sin tocar el trim del
acelerador. Ejecute esta opcion mediante la funcidn
[IDLE DOWN] del ment [LINKAGE MENU].
Tras activar esta funcién y seleccionar el interruptor,
ajuste el régimen de ralenti. Por seguridad, Ja funcién
ralentizador solo actiia por debajo de 1/3 de motor.

*Si se tiene activada la funci6n "Parada de Motor", la funcidén
"Ralentizador” no actia.

ACT/INK INH
OFFSET 0z
SWITCH -

6. Personalizacion de mandos

Se emplea la funcién [AFR(D/R)] para personalizar
el recorrido y la curva de actuacion de los canales
controlados por sticks, correderas y potenciémetros
(canales CH1 a CHI12, y V1 a V4) para cada
Configuraciéon de Vuelo. Lo aconsejable es realizar este
ajuste tras haber fijados los topes de recorrido mediante

la funcién [END POINT].
QFFSET
+0.0
RATE B
+100.0
EXP B
+0.0
DUAL RATE § COND \2-5Y[1-2
D/R NAME STATUS FUNCTION SWITCH
10R 1 INH AILERON -
2 DR 2 INH AILERON -
IDR 3 INH AILERDON -
4 DR 4 INH AILERDN -

7. Aerofreno

Esta funcion se emplea cuando se requieran flaps para
despegar o frenar el descenso durante el aterrizaje, etc.

Se puede ejecutar una deflexion predeterninada
de profundidad y flaps (de curvatura y freno) con la
activacion de un interruprtor.

Dicha deflexion resulta ajustable para cada superficie
de forma independiente. Se puede ajustar, asi mismo,
la velocidad de deflexion de tales superficicies. Se
puede, ademés, configurar un retardo de delexion para
cada Configuracién de Vuelo anulable mediante un
interruptor. También es posible enlazar la deflexién con
la actuacién de un stick, interruptor o potenciémetro.
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ArL 1L4

AIL3 AIL2 A
+0% +0% +0% +0%
+0% +0% +0% +0%

0%y 48k (4@ +8%)

8. Configuraciones de Vuelo

Su emisora admite hasta ocho Configuraciones de
Vuelo por modelo. Se pueden seleccionar cualesquiera
stick, interruptor, corredera y/o potencidmetro para
activarlas. Para evitar brusquedades en los cambios de
Configuracion, se puede programar un retardo en el "salto"
de Configuracion. Ademés, se les pueden asignar grado de
prioridad a las Configuraciones. Por supuesto, se pueden
copiar las Configuraciones y cambiarles de nombre. Todo
ello se realiza con la funcion [COND. SELECT] del menti
[LINKAGE MENU].

Dicha funcidén asigna automéaticamente la
Configuracion "Condition 1" a cada tipo de modelo. Tal
Configuracién es la configuracion por defecto, también
denominada Normal, y es la (nica activa cuando se define
un modelo nuevo. Esta Configuracion permanece siempre
activa, continuando asi hasta activar otra mediante algiin
mando de la emisora.

Se puede programar un retardo de activacién de la
Configuracién para cada canal. Dicho retardo se utiliza
para que los servos actiien suavemente al pasar de una
Configuracion a otra diferente.

IARRRARRRRAARRARRRALALERARRARE

COND. NAME
1CONDIT1

SWITCH

*Al crear una nueva configuracién, se copian en ella, au-
tomaticamente, los datos de la original “Condition 1”.

*Programe el interruptor selector de Configuraciones y realice
los ajustes de la nueva configuracion con el interruptor acti-
vado. Aseglrese, previamente, de tener escogida la opcidén
“Single Mode” (SINGLE) para que los ajustes solo afecten a

la nueva configuracion.

9. Alas volantes

El timon de profundidad de las alas volantes
funciona utilizando una mezcla elevador-curvatura.
Esta funcién no esta disponible en los ajustes iniciales.




Ajuste Basico para Helicépteros

Esta seccion traza las lineas de uso de las funciones para helicoptero de la T12FG. Adapte lo explicado a

su modelo particular de helicdptero.
1. Creacién y seleccién de modelos

3. Configuraciones de vuelo

Por defecto, se asigna | modelo a la emisora
T12FG. La funcién [MODEL SELECT] del Ment

[LINKAGE MENU] se emplea para afiadir modelos
nuevos y seleccionar los que ya existen.

y = CURRENT:
L{MODEL 1 INTERNAL
NEW MODEL. 1
MODEL. 1
HELIIDPT iR
2

Resulta muy c6modo el seleccionar un modelo al
que se le haya dado nombre previamente (la emisora
pude almacenar hasta 30 modelos, pudiendo almace-
narse muchos mas, ademas, en una tarjeta de memoria
opcional SD).

El nombre del modelo en uso aparece en la parte su-
perior de la pantalla. Antes de volar o realizar cambios
en la programacién, confirme siempre que es el mode-
lo deseado.

Cuando se crea un nuevo modelo, apareceran auto-
maticamente las pantallas [MODEL TYPE] y [FRE-
QUENCY]. Compruebe, y reprograme en su caso,
el tipo de modelo, la frecuencia de emisién y el tipo
de modulacién empleados.

HMDDEL TYPE g
TY "SHASH——
HEL ICOPTER TYPE

—_= HR3

BELIOPTEN
FREQUENCY -1
BOND No. .., 17 (72.130MHz)

FREG. BAND 22)Hz AMERICA
mopuLATIoN PCM~G3 C(MODE A ¢5K))
RX1 RX2

RECEIVER 1P hpp1001  NO USE

2. Seleccion del tipo y plato ciclico del modelo

Cuando haya seleccionado un modelo concreto,
escoja el tipo “HELICOPTER” dentro de la funcién
[MODEL TYPE] v, a continuacidn, el tipo de plato
oscilante montado.

MODEL TYPE Zsu1-1
TYPE rSHASH—
HELICOPTER | TYPE
—_— HR3
NIUCOPTIR
G5U1-1
SHASH TYPE SELECTION
[ H=2 [ H-4 ]}
HR3 | HN3 [ H-3 ]
HE3_ | H4X |

La emisora admite hasta 8 Configuraciones de Vuelo
por modelo.

COND. SELECT
COND. NAME  SWITCH

1 NORMAL

2 IDLEUPL SE

SIDLEUP2 SE

4IDLEUPI SF

ORHAL 12

La funciéon [CONDITION SELECT] asigna auto-
maéticamente cinco Configuraciones para cada modelo
de helicéptero.

(Configuraciones por defecto)

e Normal [NORMAL]

e Preaceleracion 1 [IDLE UPT (SW-E)]

¢ Preaceleracién 2 [IDLE UP2 (SW-E)]

e Preaceleracién 3 [IDLE UP3 (SW-F)]

¢ Autorrotacion [HOLD (SW-G]]

La configuracion [NORMAL] permanece siempre
activada mientras no se accione otra cualquiera.

Se puede programar un retardo de activacion de la
Configuracion para cada canal. Dicho retardo se utiliza
para que los servos actiien suavemente al pasar de una
Configuracion a otra diferente.

(Ejemplo de Configuraciones de Vuelo)

e Normal: (Emplee los ajustes de la configura-
cién original / actda cuando el interruptor
estd desconectado)

Empléela desde el arrangue del motor hasta el es-
tacionario.

e Preaceleraciéon 1: [{Activada con el interrup-
tor SW-E al centro)
Empléela en caidas de aia, loopings, caidas con
toneles y otras maniobras verticales

e Preaceleracion 2: (Activada con el interrup-

tor SW-E adelante)
Empléela en toneles.

e Autorrotacién: (Activada con el interruptor
SW-G adelante)
Empléela para entrenar y ejecutar autorroraciones.
El orden de prioridad seria Autorrotacion/Preacelera-
cioén 2/Preaceleracion 1/Normal. Autorrotacion goza de
la prioridad maxima.
Afada usted, si las necesita, otras configuraciones.
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4. Ajuste de mandos

Monte y ajuste las transmisiones del plato cicli-
co, del motor, del rotor de cola, etc como se espe-
cifique en las instrucciones de su modelo. Para una
descripcién de como conectar los servos al receptor
recurra al apartado "Conexionado de los Servos se-
gun Tipo de Modelo".

| *La asignacién de canales del equipo 12FG es
diferente a nuestro estandar habitual (el ca-

ﬂ nal asignado a cada mando se puede siempre

! comprobar en la ventana [FUNCTION] del
Ment de Ajuste [LINKAGE MENU].

CONTROL ~ ~-- TRIM ~~-

+ THROTTLE J2@ T2@ separ
2 RUDDER J4E T4 @ serar
3 GYRO —8 -

4 AILERON J1 B T1 @ serar

e Si un mando actla en sentido opuesto al
requerido, inviértalo con la funcién [SERVO
REVERSE] del menu [LINKAGE MENU]. Emplee,
también, la funcién Plato Ciclico [SWASH] en
platos superiores al H-1.

FUNCTION MODE ~ CH FUNCTION MODE

THROTTLE NORM 5 ELEvAToR  NORM

RUDDER NORM & PiTCH NORM

GYRO NORM 7 souvernor  NORM
8

AILERON NORM sovErnoR2  NORM

B UWUN -

NEUTRAL POINT

SUASH AFR

POINT 50x AILERON  +50
HIGH PITCH O ELEVATOR 4503
coupiten m Jf PITCH +507,

e Compruebe, y en su caso gjuste, la direccién
de correccidn del girdscopo.

¢ Verifique que el carburador quede completa-
mente cerrado con el tim de gas totalmente
abagjo, de forma que podamos garantizar la
parada del motor a voluntad.

¢ Redlice una puesta a punto bdsica del he-

licoptero ajustando las fransmisiones para,

osteriormente, realizar un afinado mediante

as funciones |[SUB-TR’IMI y [END POINT]. Para

salvaguardar las fransmisiones, se puede fijar

un tope de recorrido mediante la menciona-
da funcién [END POINT].

SUB-TRIM 172
CH FUNCTION CH FUNCTION
1 THROTTLE +0 S5 ELEVATOR +0
2 RUDDER +Q 6 PITCH +0
3 GYRO +0 7 GOVERNOR +0
4 BILERON +0 8 GOUERNOR2 +0
END POINT 25013

CHFUNCTION LIMIT TRAU. TRAU. LIMITSPEED
LiTHROTTLE  135% 100 100:135% O

2RUDDER 135, 100% 100 13%5% 0

3GYRO 1352100 100135~ O

4nneron 13521002 100+135% O
£+ AL

e Ajuste del plato ciclico (excepto en configu-
racion H-1)
Se puede afinar el ajuste del plato ciclico para
el estacionario mediante la funcién Plato Ciclico
[SWASH]. Utilicela cuando los mandos de paso, ca-
beceo y/o alabeo provocan desviaciones durante
el estacionario.
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SHASH
TXING RATE
IXING 09  Gus  NIXING 0D (e

PIT+RIL 100% 100> AIL+PIT 100% 100

PIT-ELE 100% 100% ELE+RIL S50z S50«
ELE+PIT 50y 50«

(Acceda a "Swash"—"Mixing Rate/Linkage Compensation” )
Resulta posible la correccién de mando para paso
bajo y alto. Ajuste de forma que al actuar sobre el
canal de paso, el plato se eleve y descienda per-
fectamente horizontal.

LINKAGE COMPENSARTION LOW PITCH
FUNCTION DIR. | ¢+  (v¥3

ALLERON + 0% O
ELEVATOR  + 0% 0Oz
SPEED COMPENSATION 0

5. Programaci6n de las curvas de motor y paso

Esta funcidn ajusta las curvas de actuacién de los
canales motor y paso en relacién al desplazamiento
del stick para cada Configuracién de Vuelo.

AL
OFFSET AFR
+0.0

RATE

+0.0

—25
POS-1AR. A RATEF-1AA. A

{Curvas de 17 puntos)

Se pueden programar hasta 17 puntos de paso
para definir las curvas. Si embargo, existe la opcidn
de crear curvas mas sencillas de solo 3 o 5 puntos,
en las que hay que introducir solo esos 3 o 5 datos.

<Ejemplos de ajuste de las curvas de motor>

Abra la venta [THR CURVE] de cada configu-
racion mediante el interruptor selector de Configu-
raciones de Vuelo

eCurva Configuracion Normal
Crea una curva de motor bdsica centrada en tor-
no al estacionario. Esta curva se debe ajustar junto
con la curva Normal de paso de forma que el ré-
gimen del motor sea constante y el control arriba/
abgjo suave.

eCurva Configuraciéon Preaceleracion
La parteinferior de la curva se optimiza para vuelo
acrobdtico (loopings, toneles, 3D, etc.).

eCurva Configuracion Preaceleracion
No se emplea curva al ejecutar descensos en
autorrotacion
Confirme que el valor de la posicion mds baoja (0%)
del stickcorresponde con 0% (ajuste inicial).

<Ejemplos de ajuste de las curvas de paso>

Abra la venta [PIT CURVE] de cada configu-
racion mediante el interruptor selector de Configu-
raciones de Vuelo
eCurva Configuracion Normal

Establezca el paso en estacionario en torno a los

+5°~6°, Redlice el ajuste con la palanca al centro
de su recorrido.



*La estabilidad en estacionario se puede asociar a las curvas Abra la mezcla [PIT — RUD] del menti [MODEL
de motor. El ajuste resulta sencillo empleando a la vez las MENU] y ajuste la curva para cada Conﬁguracién

funciones [Hovering Throttle] y [Hovering Pitch].
iones [ & o 1yl € ., ! de Vuelo (por defecto, la mezcla se encuentra
«Curva Configuracion Preaceleracion 1 desconectada; para usarla activela)
La curva de paso Preaceleracién 1 corresponde > :

a vuelo de fraslacién. P1T=+RUD NORHA g1z
. o ° . 150 MODE OFFSET  INH
Ajuste el paso entre -7°~+12° como estandar. 100 EXP 1 0.0
. .. +58 RATE A RATE B
eCurva Configuracion Preaceleracién 2 - +0.0 +0.0
En ella, el paso méaximo debe ser ligeramente infe- 1ee EXP A ExP B
- - o 156 +0.0 +0.0
rior al anterior. Lo normal es +8°. pnS” —o 5 RATF +a.p

eCurva Configuracién Autorrotacion

o iy ) (Curva de 17 puntos)
Para la autorrotacidn, emplee el maximo poso dis-

ponible en ambos extremos del mando. Se puede configurar una curva de hasta 17 pun-
[Ejemplo de ajuste de paso) tos. Sin embargo, en el siguiente ejemplo se ha
Autorrotacion: -76~+12° establecido una curva sencilla empleando la opcién 5

6. Ajuste del motor en Autorrotaciéon [EXP1] de tipos de curva.

Abra la funcién [THR HOLD] desde el ment  <Ejemplo de ajuste>

[MODEL MENU] y escoja la Configuracién Auto- Seleccione la curva de mezcla de cada configu-
rrotacion con el interruptor selector de Configura-  racién mediante el interruptor selector de Configu-
ciones de Vuelo. raciones de Vuelo.
1. A continuacién, se muestra un ejemplo de
woe  MANUAL. ] programacion.

ACT/1NH ON ] eCurva de mezcla Paso a Cola (Normal)
erowr  SINGLE Howo Pos. 17% Vuele en estacionario para gjustar esta curva, de
SUITCH —— see O g M forma que durante el ascenso y el descenso no se
Como el gjuste a realizar no debe afectar a las produzcan rofaciones del heflc'o.p’rero.
demds configuraciones de vuelo, seleccione el *Para esta curva, emplee el modo inicial [EXP1].
modo [SINGLE} antes de iniciar la programacion. eMezcla Paso-Cola {Preaceleracion 1)
eAjuste del estado que activa la funcién Emplee esta curva para figuras del tipo caidas de

ala con rotacién, loopings y caidas de ala con
toneles, y ajustela de forma que el helicoptero no
se desvié al volar contra el viento.

La funcién [THR HOLD] permite el qjuste del corte
de motor y activar las funciones asociadas al
ralenti del motor mediante un interruptor para

el aprendizaje. Bien una o ambas acciones se *Para esta curva, se puede utilizar el modo [EXP1]y desplazarla
pueden ejecutar. completamente hacia abajo mediante el botén [OFFSET].

e Ajuste del régimen eMezcla Paso-Cola {Autorrotacién)
Esta funcion ajusta la posicion del brazo del servo Esta funcidn se qjusta de forma que el helicoptero
en autorrotacién (posiciones de ralenti y paraday). se mantenga recto durante las autorotaciones. El

. paso del rotor de cola se hace practicamente 0°,

o Oftros ajustes .
Cuando desee enlazar alguna operacién con el *Para esta curva, se puede utilizar el modo [EXP1] y desplazarla
movimiento del stick, seleccione el modo [Auto]. completamente hacia abajo mediante el botén [OFFSET].
Si. lo que desea definir es la velocidad del servo, oOtros qjustes
ajuste [Speed]. Se puede djustar la aceleracion de la mezcla asoci-

ada al uso del paso. Una funcidn aceleraciéon que,

momentdneamente, incrementa y/o disminuye la
Esta mezcla anula la reaccidn por torque del ro- proporcién de mezcla programada.

tor principal, y se puede ajustar mediante una curva

para cada Configuracién de Vuelo.

7. Ajuste de la mezcla Paso-Rotor de Cola

8. Correcciones de los mandos de alabeo, cabeceo y
paso

La funcién [SWASH MIX] se emplea para
compensar las desviaciones del plato ciclico en

Nota: Si utifiza un giréscopo GY601, GY502, GY401 alabeo y cabeceo en cada Configuracién de Vuelo.
o cualquier otro con bloqueo de cola, no active la

Sin embargo, si utiliza un giréscopo de alta
gama no debe activar esta mezcla.

mezcla Paso-Rotor de Cola, pues el torque es com- woe e SLITCH TRIM GROUR

pensado perfectamente por el propio girdéscopo QEIE.*E%E mﬂ - g;l: g%:gtg
- . s - —_

y Ic: senal de lof mezctlo haria que el giréscopo no PIT-AIL INH —- SINGLE

actuara comreciamenie. PIT-ELE INH —- SINGLE
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9. Ajuste de la mezcla de gas

Con la mezcla [THROTTLE MIX] del menu
[MODEL MENU] se compensa el descenso
de revoluciones del motor como consecuencia
de una actuacién sobre los mandos de alabeo o
cabeceo. También se pueden contrarrestar con ella
los efectos de los torques levégiro y revdgiro al

MIXING ACT
AIL=>THR INH —-
ELE»THR INH —-—
RUD+THR INH —

SUITCH MODE  GROUF
CTRM SINGLE
CTRM SINGLE

CTRM SINGLE

10. Modo y sensibilidad del giroscopo

Al modo de actuacién del giréscopo .y su
_sensibilidad se dedica la funcién [GYRO] del
ment [MODEL MENU], pudiendo ajustarse
independientemente para cada Configuracién de
Vuelo.

RATE 1 IS ON MODE RATE

ACT/INH ON AVYCS 50% < +sex>
TYPE GY rive TunING

SUITCH == CONTROL ==

arouPr  SNGL LQTE +0% ¢ B

eConfiguracién Normal (estacionario}: Méxima
sensibilidad o ganancia del giréscopo

ePreaceleracién 1/Preaceleracién 2/
Autorrotacion: Minima sensibilidad

eSin embargo. para la autorrotacién de un
helicoptero con transmisién fija a cola puede
resuliar preferible un ajuste de sensibilidad
alta del giréscopo.

11. Ajuste de la parada de motor

La funcién [THROTTLE CUT] del menu
[LINKAGE MENU] permite la parada del motor
con la simple activaciéon de un interruptor mientras
se mantiene el stick de motor a ralenti. La funcién
no actia a alto régimen por seguridad. Se debe
seleccionar el interruptor deseado y su posicion
de actuacion pues, por defecto, la funcién viene
desconectada.

ACT/INH INH
CuT POSITION 47 S6%
SWITCH -

*Con el stick de motor a ralenti, ajuste la
apertura del carburador hasta que el motor se pare
cuidando de no forzar la transmisidn.
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12. Otras mezclas especificas

eMezcla de Paso con Carburacion
Concebida para motores con carburadores que
permitan el ajuste de la aguja de mezcla en vuelo.
Se puede programar una curva de carburacioén.
Las propiedades de reaccién del servo de carbu-
racion se pueden personalizar para aceleraciones/
deceleraciones de la palanca de gas.

eMezcla "Governor”
Esta mezcla estd prevista para el caso de equipar
un GV-1 Govemnor en el helicéptero. Se puede se-
leccionar enire 3 regimenes de revoluciones del
rotor principal para cada configuracién de vuelo.

{
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Conexionado de los Servos al Receptor

Conecte los servos al receptor segn el diagrama inferior. Lea primero el apartado "Precauciones de
Seguridad en la Instalacién del Receptor y los Servos” del capitulo "Antes de Usar". Al instalar los servos y
el receptor en el modelo, utilice las unidades necesarias y siga las instrucciones del fabricante del modelo.

Diagrama de conexionado de los servos al receptor

® Conecte siempre el necesario nimero de servos.

e La asignacion de canales del receptor depende del tipo
de modelo utilizado. Estudie las tablas de "Conexionado
de los servos por Tipo de Modelo".

R5114DPS (Lado enchufes de los servos)
(Conectores del receptor)

e B/C: Alimentacién / Conector DSC
® CH1-12: Enchufes 1-12

CH1~12
® DG1/2: Enchufes canales "Todo-Nada" ( )

(DG1/2)
e

(BIC)
)

eMonitor LED —

CEEENDe

Toma de carga / Interruptor del receptor
Conector DSC

A continuacién se exponen las tablas de conexionado de los servos por tipo de modelo. En-
chufe los servos de acuerdo a la configuracién de la célula de su modelo.
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Avion/Velero/Motovelero

Conexionado de los Servos segiin Tipo de Modelo

Los canales de la emisora T12FG se asignan autométicamente segin la combinacion méas adecuada al
tipo seleccionado con la funcion "Tipo de Modelo” del Menu de Ajustes. Las asignaciones, por defecto, de
los canales para cada tipo de modelo se muestran a continuacién. Conecte los servos al receptor de acuerdo
al tipo utilizado.

*Se puede comprobar la asignacién en el menl "Funcion" del Ment de Ajuste. La asignacion es libremente modificable. Para mas
detalle, lea lo explicado sobre el menti "Funcidn”.

eAvion y Colaen "V"
[Modulacién PCM-G3]

Canall| TALERON | 2ALERONES | 2ALE+1FLAP | 2ALE+2FLAP | 2ALE+4FLAP | 4ALE+2FLAP 4ALE+4FI.AP]
Rx Avidn | Velero | Avién | Velero | Avién | Velero | Avién | Velero | Avidn | Velero | Avién | Velero | Avidén | Velero
1 Profundidad|Profundidad|Profundidad|Prafundidad|Profundidad| Protundidad | Profundidad] Profundidad |Profundided) Profundidod| Profundidad |Profundidad| Profundidad) Pvchm@
2 Direccién |Direccion | Direccidn | Direccién | Direccion Direccion | Direccion| Direccidn|Direccidn (Direccién {Direccion| Direccion | Direccion Direcciénj
3 Acelerador| Motor [Acelerador| Motor |[Acelerador| Motor |Acelerador] Mofor |Acelerador| Molfor |Acelerador| Motor |Acelerador| Motor (
4 Alerdn | Alerdn | Aleron | Aleron | Alerdn | Alerdn | Aleron | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerén | Alerdn | Alerén J
5 Tren AUX7 | Alerdn2 | Aleron2 | Alerdn2 | Aleron2 | Aleron2 | Aleron2 | Aleron2 | Alerdn2 | Aleron2 | Aleron2 | Alerdn2 | Alerdn2 [
& |Aerofrenolaerofrene|  Tren AUX7 Flap flap Tren AUXS Tren AUX3 Tren AUX3 Tren AUX) }
7 AUX6 | AUX6 [ AUX6 | AUXé Tren AUXé Flop Hap Flap Fap | Aleron3 | Aleron3 | Alerén3 | Alerénd f
8 AUXS AUXS | AUXS AUXS AUX5 AUXS Hap2 Flop2 | Flap2 Flap2 | Alerdnd | Alerdnd | Alerond | Alerond ]
9 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 | AUX4 Flap3 Flap3 | Flapl Flop! Flap1 Flop1 }
10 AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 AUX3 | AUX3 | AUX3 | Flap4 Flap4 Fiop2 Flop2 | Flop2 | Flap2 J
1 AUX2 | AUX2 | AUX2 { AUX2 | aUx2 AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | Fop3 | Fiopd &
12 AUX) AUX1 AUX1 AUX1 AUX AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 Flop4 Flop4
VCl AUX1 AUX1  [CurvaturalCurvatura|CurvaturalCurvatura|CurvaturalCurvatura|Curvatura|CurvaturalCurvatura|CurvaturalCurvaturg|Curvatura
vC2 AUX1 AUX] AUX1 |Freno Aleq AUX1  [Freno Aler] AUX1 ([Freno Aleq AUXT [Freno Alen AUX1 [Freno Aler] AUX1 |Freno Aler
vC3 AUX3 AUXY AUX} AUXY AUX] AUX) AUX) AUX AUX1 AUX1 AUXT AUX] AUX] AUXH
VC4 AUX1 AUXI AUXI AUXI AUX1 AUXT AUXY AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUXY AUX]

[Modulaciéon PCM1024/PPM]|

e Las salidas VC1~4 constituyen canales verticales sin salidas de receptor, Para mds informacion,
lea lo explicado en el menU "Funcion” del MenuU de Ajustes.

Canall TALERON | 2ALERONES [ 2ALE+1FLAP | 2ALE+2FLAP | 2ALE+4FLAP 4ALE+2FLAP\
Rx Avién | Velero | Avién | Velero | Avidén | Velero | Avidn | Velero | Avién | Velero | Avién Velﬁ
] Profundidad|Profundidad |Profundidad)|Profundidad|Profundidad | Profundidad|Profundidad|Profundidad Alerén Ale@
2 |Direccién|Direccidn |Direccidn [Direccién|Direccion [Direccion | Direccién|Direccion Alerén2 Alerén2 |
3 Acelerador| Motor |Acelerador| Motor |Acelerador| Molor |Acelerador| Motor Flap Alerén3
4 Alerdn | Alerdn | Aleron | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerén Flap2 Alerén4
5 Tren AUX7 | Aleran2 | Aleron2 | Alerdn2 | Alerdn2 | Alerdn2 | Alerdn2 Flap3 Flop
& |AerofrenolAerofreno|  Tren AUX7 Flap Flap Tren AUXS Flap4 Flap2 l
7 AUXé AUXé AUXé AUXé Tren AUXé Flap Fiap Direccion Direc@
8 AUX5 | AUX5 | AUXS | AUXS | AUXS AUXS Flop2 | Flop2 Profundidad Proiunoﬁdoq
vC1 AUXI AUX1  |CurvaluraCurvaturalCurvaturalCurvatura|Curvatura|Curvaturd] Curvaturd| Curvaturg
vC2 AUX] AUX1 AUXL (Freno Alerl AUX1 {Freno Alerl AUX)  [Freno Aled] Freno Aler] Freno Aler
vC3 AUX1 AUX1 AUX1 AUXI AUX1 AUX1 AUX1 AUX AUX1 AUX1
VC4 AUX1 AUX1 AUXT | AUX] AUX1 AUX1 AUXL AUX1 AUX1 AUXT
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e Las salidas VC1~4 constituyen canales verticales sin salidas de receptor. Para mds informacion,
lea lo explicado en el menuy "Funcidon” del MenU de Ajustes.

T T TG T T W W




eElevones

[Modulacién PCM-G3]

wl

Canall TALERON | 2ALERONES | 2ALE+1FLAP | 2ALE+2FLAP | 2ALE+4FLAP | 4ALE+2FLAP |4ALE+4FLAP 1
Rx Avién | Velero | Avién | Velero | Avidn | Velero | AvIén | Velero | Avién | Velero | Avién TVelero Avién TeleroJ
1 Profundidad|Profundidad|Profundidad| Profundidad| Profundidad|Profundidad|Profundidad|Profundidad| Profundidad |Profundidad| Profundidad|Profundidad Profundidad|Profundidad|
7 |Profund.2|Profund.2|Profund.2|Profund.2|Profund.2|Profund.2|Profund.2| Profund.2| Profund.2| Protund 2| Profund.2 | Profund.2 | Profund.2|Profund.2
3 Direccién|Direccion|Direccidn [Direccién | Direccidn| Direccidn|Direccién|Direccidn| Bireccién|Direccion|Direccidn | Direccion| Direccidn| Direccion
4 Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerdn [ Alerdn | Alerén | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerdn
5 |Acelerador| Motor | Alerdn2 | Alerén2 ( Aleron2 | Alerdn2 | Alerén2 | Alerdn2 | Alerén2 | Aleron2 | Alerén2 | Alerdn2 | Alerdn2 | Alerdn2
6 |AerofrenolAerofreno|Acelerador| Motor |Acelerador| Motor |Acelerador| Motor [Acelerador| Motor |Acelerador| Mofor |Acelerador| Motor
7 Tren AUX6 Tren AUX6 Flop L Flop Flop Flap Flop Flap | Alerdn3 | Alerén3 | Alerén3 | Alerén3
8 AUX5 | AUX5 | AUX5 | AUXS Tren | AUXS Flop2 | Flap2 | Fap2 | Flop2 | Alerdnd | Alerdnd | Alerdnd | Alern4
9 | AUX4 AUX4 AUX4 | AUX4 AUX4 AUX4 Tren AUX4 | Flap3 | Flap3 | Fopl Flop! Flop1 Fiap]
10 AUX3 AUX3 | AUX3 | AU | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | Flop4 | Flopd | Hop2 | Fop2 | Flop2 | Flop2
1 AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 | AUX2 [ AUX2 | aux2 | AUX2 Tren AUX2 Tren AUX2 Flop3 | Flap3
12 AUX1 AUX AUXT AUX) AUX] AUX AUX? AUX1 AUX1 AUXT AUX AUXT Flopd | Flop4 ]
VCi AUXI1 AUX] urvaturg|Curvatura|CurvaturalCurvaturalCurvaturalCurvaturalCurvatura|CurvaturalCurvaturaiCurvaturaiCurvaturalCurvaturg
vC2 AUX1 AUX1 AUX1  [Freno Alerl  AUX1 [Freno Alerl AUX1 [Freno Alerl AUX1 |Freno Aler AUX1 [Freno Alerl AUX1 [Freno Aler]
VC3 AUXT AUX1 AUX AUXI AUXI AUX1 AUXT AUXI AUXI AUX1 AUXI AUX] AUX1 AUX1
VG4 | AUX AUXY AUXY AUX AUXY AUXY AUX AUXY AUXT AUXT AUXT AUXI AUX1 AUXI

e Las salidas VC1~4 constituyen canales verticales sin salidas de receptor. Para més informacién,

lea lo explicado en el menty "Funcidon” del MenU de Ajustes.

[Modulacién PCM1024/PPM]

Canal[ TALERON | 2ALERONES |2ALE+1FLAP | 2ALE+2FLAP
Rx Avién | Velero | Avién | Velero | Avién | Velero | Avién | Velero
! Profundidad |Profundided [Profundidad|Profundidad| Profundidad)| Profundidad | Profundidad Profundidad
2 Profund.2{Profund.2|Profund.2|Profund.2| Profund.2{Profund.2|Profund.2 |Profund.2|
3 |Direccién|Direccion|Direccidn| Direccion | Direccion| Direccion | Direccion [Direccion
4 Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerén | Alerén | Alerén | Aleron
5  |Acelerador| Motor | Alerdn2 | Alerén2 | Alerén2 | Alerén2 | Alern2 | Alerén2
6 erofrenojAerofreno|Acelerador)  Motor |Acelerador] Motor |Acelerador] Mator
7 Tren AUX4 Tren AUXs flop flop flop flop
8 AUX5 | AUX5 AUX5S | AUXS Tren AUX5 | Flop2 | Fiop2
vCl AUXI AUX1  ICurvatura|CurvaturalCurvoturalCurvatura|CurvaturalCurvaturg]
ve2 AUX1 AUX} AUX1 [Freno Alerl AUX1  [Freno Aleq AUX1  [Freno Aler]
vC3 AUX] AUX1 AUX1 AUXT AUX1 AUXT AUX1 AUXT
VC4 AUX AUXY AUX) AUX] AUX1 AUX1 AUX1 AUX]

e Las salidas VC1~4 constituyen canales verticales sin salidas de receptor. Para més informacidn,

lea lo explicado en el mend "Funcidn” del MenU de Ajustes.

<Ajuste Basico de Modelos> 45




e Ala volante

[Modulacién PCM-G3]
Canal| 2ALERONES | 2ALE+1FLAP | 2ALE+2FLAP | 2ALE+4FLAP | 4ALE+2FLAP 4ALE+4FLAPJ

1 h
Rx Avién | Velero | Avién | Velero | Avién | Velero | Avién | Velero | Avién | Velero | Avién | Velero

1 Direccidn|Direccién|Direccion | Direccidn | Direccion | Direccidn | Direccidn| Direccion | Direccidn [Direccidn| Direccidn |Direccion
2 Direccion2|Direccion2|Direccidn2|Direccion2|Direccion2|Direccion2|Direccion2|Direccidon2|Direccidn2|Direccién2|Direccion2|Direccion2
3 Acelerador] Motor [Acelerador| Motor |Acelerador| Motor |Acelerador] Motor  [Acelerador| Mofor |Acelerador| Motor
4 Aleron | Aleron | Aleron | Aleron | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Aleron | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Aleron
5 Aleron2 | Alerdn2 | Alerén2 | Alerdn2 | Aleron2 | Alerén2 | Alerdn2 | Alerdn2 | Alerdn2 | Alerdn2 | Alerdn2 | Alerdn2
§ [ Tren AUX7 Flap Fap Tren AUXS Tren AUX3 Tren AUX3 Tren AUX1
g 7 AUX6 | AUX6 Tren AUXé Flap Flop Flap Flap | Alerén3 | Alerdn3 | Alerdn3 | Alerén3
@ 8 AUXS AUXS | AUXS AUXS Flap2 Flop2 Flap2 | Flap2 | Alerdn4 | Alerdnd | Alerénd | Alerond
; 9 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 AUX4 Flap3 Flap3 Flap! Flap1 Flap! Flap)
10 AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 | AUX3 AUX3 | Flapd | flopd | Flop2 | Flap2 | Flop2 | Flop2

AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 AUX2 Flap3 Flap3
12 AUX1 AUX1 AUX1 AUX! AUX1 AUX3 AUX1 AUX1 AUXY AUXT Flap4 Flap4
VC1  |Profundidad|Profundicad|Profundidad|Profundidad [Profundided|Profundidad]|Profundidad | Profundidad| Profundidad |Profundidad)| Profundided|Profundidad

VvC2 AUX1 AUX1  [CurvoturalCurvaturalCurvaturalCurvatura|CurvatyralCurvaturalCurvaturalCurvaturalCurvaturalCurvatur
VC3 AUX1 AUX] AUXT  |freno Aler] AUX1 |Freno Aler] AUX1 [Freno Alel AUX1 |Freno Alel AUXT  [Freno Aler
VC4 AUXI AUXI AUX1 AUX1 AUX) AUX1 AUXY AUXI AUX1 AUX) AUX1 AUX1

e Las salidas VC1~4 constituyen canales verticales sin salidas de receptor. Para més informacién,
lea lo explicado en el meny "Funcidn” del Menl de Ajustes.

1399993131101 0 T LT 1AL LA

[PCM1024/PPM mode]
Canal 2ALERONES | 2ALE+1FLAP | 2ALE+2FLAP | 2ALE+4FLAP AALE+2FLAP
Rx Avién | Velero | Avién | Velero | Avién | Velero | Avién :{:::":l x;‘l;{; Avién t}ll:rl:::l xii\l;l’:tj
1 Direccién|Direccion|Direccidn |Direccidn |Direccion | Direccion Aleron | Alerén Aleron | Alerén J
2 Direccion2|Direccién2|Direccion2|Direccién2|Direccion2|Direccion) Alerdn2 | Alerén2 Alerén2 | Alerdn2
3 |Acelerador| Molor |Acelerodor| Motor [Acelerador| Motor Flap Fap Alerén3 | Alerén3
4 Alerén | Alerén | Alerdn | Alerdn | Alerdn | Alerén Flap2 | Fap2 Alerond | Aleron4
5 Alerdn2 | Alerdn2 | Alerén2 | Alerén2 | Alerdn2 | Alerén2 Flap3 | Flop3 Flap Flap
6 Tren AUX7 Flap Flap Tren AUXS Flap4 Flap4 Flap2 Flap2
7 AUX6 AUX6 Tren AUX6 Flap Flap Direccion |Direccion Direccién|Direccién
8 AUXS AUXS AUXS AUXS Flap2 Flap2 AUX]  |Direccion2 AUX1  [Direccién2
VCl1 Profundidad |Profundidad |Profundidad|Profundidad| Profundidad| Profundidad Profundidad |Profundidod Prefundidad|Prefundidad
vC2 AUXT AUX1  [Curvatura|CurvaturalCurvaturalCurvaturg CurvaturalCurvaturg| Curvatura|Curvaturgl
VvC3 AUXY AUX] AUX!  |Freno Aler] AUX! |Freno Aler] Freno AlerfFreno Aler] Freno Alenfreno Aler]
VC4 AUX1 AUX1 AUXI AUX] AUX1 AUXT AUX1 AUXY AUX1 AUX1

e Las salidas VC1~4 constituyen canales verticales sin salidas de receptor. Para mdas informacién,
lea lo explicado en el meny "Funcién” del MenuU de Ajustes.
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Helicoptero

[Modulacién PCM-G3]

Canal Rx| Plato H-4, H4X Oftros
1 Acelerador Acelerador
2 Guifiada Guifiada
3 Alabeo Giréscopo
4 Cabeceo Alabeo
5 Paso Cabeceo
6 Cabeceo 2 Paso |
7 Girdscopo Governor 1 J
8 Governor 1 Governor 2
9 Governor 2 Carburacion
10 Carburacién AUX3
11 AUX2 AUX2
12 AUX1 AUX1
VC1 AUX1 AUX1
VC2 AUX1 AUX1
VvC3 AUX1 AUX1
VC4 AUX1 AUX1
[Modulacién PCM1024/PPM]
Canal Rx| Plato H-4, H4X Ofros
1 Acelerador Acelerador
2 Guifiada Rudder
3 Alabeo Guifiada
4 Cabeceo Alabeo
5 Paso Elevator
6 Cabeceo 2 Paso
7 Giréscopo Governor 1
8 Governor 1 Governor 2
VC1 AUX1 AUX1
vC2 AUX1 AUX1
VC3 AUX1 AUX1
VC4 AUX1 AUX1

e Las salidas VC1~4 constituyen canales verti-
cales sin salidas de receptor. Para mas infor-
maciodn, lea lo explicado en el meny "Fun-
cion" del MenU de Ajustes.
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FUNCIONES DEL MENU DE AJUSTES [LINKAGE MENU]

El Ment de Ajustes se compone de las funciones Las funciones que pueden ser seleccionadas de-
que permiten la creacién de modelos, la seleccion del ~ penden del tipo modelo. Una pantalla de ment tipica
tipo de modelo, la seleccidn de frecuencia, el ajuste se demuestra abajo.
de recorrido y otros ajustes basicos del modelo.

e Seleccione [LINKAGE] en la Pantalla de Inicio
y abra la ventana inferior presionando el
botén EDIT.

e Emplee el dial EDIT para seteccionar la
funcién deseada y presidnelo para abrir la
correspondiente ventana de programacion.

e Oprima el botén'$1 para
abrir la siguiente pantalia.

s1botén *Oprima $1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

Z5013
ISERVO_MONITORFUNCTION |
MODEL_SELECT |SUB-TRIH 1
MODEL TYPE _ |[SERVO REVERSE
[FREQGUENCY __|FAIL SAFE |

conp.HoLp, 15 DFF

LINKAGE_HENU D A=

sSeleccione [LINKAGE
MENU] v vuelva a
la Pantalla de Inicio
presionando el dial EDIT.

DM dial |, Gire el dial EDIT para

moverse en pantalia.

EDIT bbotén
*La pantalla mostrada es un ejemplo. Depende

END_PGINT _ |[SHASH | del tipo de modelo activo.
(THROTTLE CUT |[TIMER ]

[IDLE DOHN |[T1~T6 SETTING
SHASH RING DATA RESET _ |

_cowp, Hop 15 OFF

Activacién/desac. Bloqueo Configuracién:

(Solo para helicépteros)
1.Desplace el cursor a [COND. HOLDJ.

r e e Sstmmmse s 2.Coloque el stick de motor por debgjo
Ml INKAGE MENU {7.5u]3/3 de un 1/3 de su recorfido y oprima el
[COND.HOLD <«—F . dial/boton EDIT para activar/desactivar

el Bloqueo de Configuracion de Vuelo.

*Lea lo explicado sobre la funcién Bloqueo de
Configuracion.

ﬂ—[lf‘- r‘l “ " 1 .“ “ ‘“ 111 A A AR R R AR AR R

1
R

COND, HOLD 15 UFF - =—— *Se muestra e estado del Blogueo de Configuracion

i

Tabla de Funciones del Menu de Ajustes

Comprobacién Servos [SERVO MONITOR]: Muestra la comprobacion de servos y su posicion
Seleccion de Modelo [MODEL SELECT]: Creacidn, seleccidn, borrado, copia y nombrado de modelos
Tipo de Modelo [MODEL TYPE]: Seleccién de los tipos de modelo, ala, plato ciclico, etc

Frecuencia [FREQUENCY]: Seleccion de la frecuencia, modulacion y programacion del ID del receptor
Funcién [FUNCTION]: Asignacion de canal para cada funcion de la emisora

Sub-Trim [SUB-TRIM]: Ajusta la posicién neutra de cada servo

Inversién de Servos [SERVO-REVERSEY: Invierte el sentido de actuacién de los servos

Fail Safe [FAIL SAFE]: Controla los servos en caso de interferencia o baja bateria

Ajuste de Recorrido [END POINT]: Ajuste basico del recorrido de los servos

Parada de Motor [THROTTLE CUT]: Para el motor de forma sencilla y segura (solo avidn y helicoptero)
Ralentizador de Motor {IDLE DOWN]: Disminuye el régimen del motor a ralenti (solo avién y helicop.)
Anillo del Ciclico [SWASH RING]: Limita el recorrido del plato a un limite prefijado (solo helicoptero)
Plato Ciclico [SWASH]: Seleccion del tipo de plato y ajustes de centrado y recorrido (solo helicoptero)
Cronémetro [TIMER]: Programacién del cronémetro

Programacion Trims Digitales [T1-T6 SETTING]: Configura los trism digitales de la emisora.

Borrado de Datos [DATA RESET]: Borrado de los ajustes de las memorias de modelos (por elementos)
Bloqueo de Configuracién [COND. HOLD]: Bloqueo de Configuraciones de Vuelo (solo helicoptero)
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N COMPROBACION DE SERV(QS Comprobacion de servos con presentacion grafica /

Muestra la posicion de los servos

Se emplea para comprobar la actuacién de La comprobacion estética resulta especialmente
los servos. Se puede seleccionar entfre dos tipos  interesante para centrar los brazos de los servos a la
de comprobacién: De movimiento continuo  hora de preparar las transmisiones de los modelos.
[MOVING] o estatica [NEUTRAL].

e Seleccione [SERVO MONITOR] en el Mend de
Ajustes y abra la ventana inferior presionando el
botén EDIT,

s1botén ¢Oprima §1 durante 1 se-
@ gundo para volver a la
Pantalla de Inicio.

B=r==rOFF  CONDIT1 &5U

CH1 CH2 CHI CH4 CHS CH6 CH? CH2 CH9 C1B C11 C12

e Seleccione el nombre
de la funcidn y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalla anterior.,

o Gire el dial EDIT para
moverse en pantailo.,

ELE RUD THR R

GEA ABK AUS AUS RU4 RUS AUZ RU]
-106-160-100-1 06+1 61 B I - - R -

IL
00+100 _+8 8

EDIT botén
*La pantalla mostrada es un ejemplo. Depende
del tipo de modelo activo.

Realizacién de la comprobacién de los servos

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
la opcién [TEST] y oprimalo para activar el
modo de infroduccion/cambio de datos.

Seleccione la comprobacién deseada
girando el dial rotativo EDIT y confirme
oprimiéndolo.

[MOVING]: Comprobaciéon de movimiento
que se repite para cada servo

[NEUTRAL]: Comprobacién en la que
se mantiene cada servo en su posicidén
centrada.

2. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
la opcién [TEST] y oprimalo para activar el
modo de infroduccidén/cambio de datos.
Escoja [OFF] girando el dial rotativo vy
presidénelo para confirmar. La comprobacion
se dard por terminada.
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“ SELECCION DEL MODELO Esta funcién permite la creacién, apertura, borrado,

copiado y el nombrado de modelos.

El motivo principal de esta funcion es la de "cargar”
los datos de los modelos a la memoria de la emisora.

Los datos se importan desde la memoria interna de
la emisora o desde la tarjeta opcional SD (de 32MB
a 1GB). Recuerde que en la memoria interna de la
emisora se pueden guardar hasta 30 modelos.

El nombre de todos y cada uno de los modelos se
puede personalizar, lo cual resulta muy conveniente para
diferenciar modelos. Cada nombre puede contener hasta
8 caracteres y aparece en todo momento en pantalla.

e Seleccione [MODEL SELECT] en el Menu de Ajustes
y abra la ventana inferior presionando el boidn

EDIT.

La funcién de copia se emplea para copiar los
datos de un modelo a otro, tanto en la propia memoria
interna como en la tarjeta SD. Ello resulta muy til
a la hora de programar un modelo similar a uno ya
existente, pues se puede copiar éste y cambiar solo los
ajustes pertinentes. También resulta muy adecuado
para generar copias de seguridad cuando es esta
programando un modelo complejo.

oCelda de directorios
[INTERNAL]: Memoria interna
[MEM.CARDJ: Tarieta SD opcional

eSeleccione el nombre
de la tuncién y oprima
el dial/botdn EDIT para
volver a panfalla anterior.

NEW

(Lista de Modelos)

Seleccion del Modelo

----- 2

MODEL. 1

RIRALANE

stboton ¢ Oprima §t durante 1
segundo para volver a
la Pantalia de inicio.

7.9y
CURRENT®
INTERNAL i
MADEL 1 —EDITdidl | Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

EDIT botén
*La pantalla mostrada es un ejemplo. Depende
del tipo de modelo activo.

Creacién de Modelos

*Se pueden seleccionar modelos guardados en la memoria
interna de la propia emisora o en la tarjeta SD opcional.

1. Mediante el dial rotativo EDIT, desplace el
cursor a la celda de directorios {opciones
"INTERNAL" o "MEM.CARD") y oprimalo para
activar el modo de introduccién/cambio de
datos.

Seleccione el directorio desde el que quiere
abrir el archivo del modelo girando el dial
EDIT y oprimalo para confirmar.

[INTERNAL]: Memoria interna
[MEM. CARD]: Tarjeta SD opcional
2. Tras seleccionar el modelo deseado

mediante el dial rotativo EDIT, oprimalo para
confirmar,

3. Escoja [SELECT] mediante el dial rotativo EDIT
y oprimalo para confirmar.
4. Oprima de nuevo el botén EDIT como

aceptaciéon de la pantalla de confirmacién
que se mostrard .

CURRENT:
INTERNAL
MADEL 1

IMTERNAL

MODEL 2 ISELECT]
DELETE

RIRALRNE

ICHANGE SURE? PUSH ROTARY-KEY

NOTE: RADID STGRS

*Cesaré la emision y aparecera otro mensaje de confirmacion

("TRANSMIT?").
5. Para emitir, use el dial EDIT para seleccionar
[YES] y oprimalo como confirmacion.

Si no desea emitir, seleccione [NO] vy
confirme oprimiendo el botdén EDIT,
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*Se pueden crear modelos nuevos tanto en la memoria interna
de la emisora como en la tarjeta SD opcional.

1. Mediante el dial rotativo EDIT, desplace el
cursor a la celda de directorios {opciones
"INTERNAL" o "MEM.CARD") y oprimalo para
activar el modo de introduccién/cambio de
datos.

Seleccione el directorio en el que quiere
guardar el archivo del modelo girando el
dial EDIT y oprimalo para confimar.
[INTERNAL}: Memoria interna
[MEM. CARD]: Tarjeta SD opcional

2. Mediante el dial EDIT escoja [NEW].

3. Oprima el botén EDIT. Aparecerd una
pantalla de confirmacion., Oprima, para
confirmar, el bordn EDIT de nuevo.

(Z.5Y)
GURRENT:
INTERNRL
MODEL 1

oMODEL 1

CRERTE AND CHANGE MODEL !
ISURE? PUSH ROTARY-KEY

*Automdaticamente se abrirdn los ments Tipo de Modelo y
Frecuencia. Confirme o modifique ambos parametros.

*Aparecerd un mensaje de confirmacién de emisén
("TRANSMIT") por creacion de nuevo modelo.

4. Para emitir, use el dial EDIT para seleccionar
[YES] y oprimalo como confirmacion.

Si no desea emitir, seleccione [NO] y con-
firme oprimiendo el botdn EDIT.

*El nuevo modelo se afiadird a la lista de modelos existentes.
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Borrado de Modelos

*Se pueden borrar los modelos almacenados en la memorija
interna y en la tarjeta SD opcional.

*El modelo en uso no se puede borrar.

1. Mediante el dial rotativo EDIT, desplace el
cursor a la celda de directprios [opciones
"INTERNAL" o "MEM.CARD"} y oprimalo para
activar el modo de infroduccién/cambio de
datos.

Seleccione el directorio que contiene el ar-
chivo a borrar girando el dial EDIT y oprimalo
para confirmar.

[INTERNAL}: Memoria interna

[MEM. CARD]: Tarjeta SD opcional

2. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar,
en la lista de modelos, el modelo gque se
desea borrar y oprimalo para confirmar.

3. Seleccione [DELETE] con el cursor y oprima el
botén EDIT.

4. Si oprime de nuevo el botdén EDIT tras la

pantalla de confirmacién, el modeio se
borrard.

[MODEL SELECT g

INTERNAL CURRENT:
=
WOPEL 2 SE|ECT ARTERMAL
DELETE]

RIRFLANE

DELETE THIS MODEL

SURE? PUSH_ ROTARV—KEY

Nombrado de Modelos
*Se puede dar un nombre personalizado a cada modelo.

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar,
en la lista de modelos, el modelo que desea
nombrar y oprimalo para confirmar.

2. Seleccione [RENAME] con el dial rot. EDIT.
3. Oprima el botén EDIT.

*Se abrira la pantalla de nombrado de modelos.

MODEL 1

MODEL 1
CANCEL ENTER efehidklimn

2 DELETE |oparstuvwx
yz 1"H8XE’

4. Infroduzca el nombre personalizado como
se describe a continuacién:

[Desplozamiento del cursor en celda de nombrado]
Seleccione [«] o [—], y oprima el botdn EDIT.
[Borrado de caracteres]

Si selecciona [DELETE] y oprime el botdn EDIT,
se borrard el cardceter justo detrds del cursor.
[Introduccién de caracteres]

Si selecciona un carécter en la lista de
caracieres y oprime el botdn EDIT, éste se
insertard en el puesto justo detrds del cursor.,

*Se pueden escribir nombres de hasta 8 caracteres (los
espacios en blanco cuentan, también, como caracteres).

5. Al terminar el nombrado, seleccione [ENTER]
y oprima el botén EDIT para confirmar
{(para cancelar el nombrado en cualquier
momento, seleccione [CANCEL] y oprima el
boton EDIT).

Copia de Modelos
*Se puede copiar el modelo activo o en uso.

1.Emplee el dial EDIT para seleccionar, en la
lista de modelos, el modelo activo o en uso.

2. Seleccione [COPY] con el dial rotativo EDIT.
3. Oprima el botén EDIT.

*Se abriré la pantalla de copiado de modelos.

MODEL SELECT :4;!
INTERNAL csource> ;
MODEL 1 AODEL

+

INTERNAL ¢oestin.>  [EH[NE

SURE?

Y: ROTARY-KEY HW:OTHERS

4. Emplee el dial rotativo EDIT para desplazar el
cursor al destino de copia en la parte infrior
d ela pantalla y oprima el botén EDIT para
activar el modo de introducciéon/cambio de
datos. :
Seleccione el modelo destino girando el dial
EDIT y oprimalo para confirmar.

5. Emplee el dial EDIT para seleccionar [COPY].

6. Oprima el botén EDIT. Si tras la pantalla de
confirmacién oprime, de nuevo, el botdn
EDIT, se ejecutard la copia del modelo.
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[ TIPO DE MODELO

velero.

Existen disponibles 7 tipos de alas y tres tipos
de empanajes para aviones y veleros y ocho tipos
de platos ciclicos para helicopteros. Las funciones
y mezclas especificas para cada tipo vienen
programadas de fabrica.

Nota: La funcién Tipo de Modelo selecciona
automdaticamente la distribucidn de los canales
asi como las funciones de mando y mezclas mds
apropiadas para el fipo de modelo seleccionado.

e Selecione [MODEL TYPE] en el MenU de Ajustes
y abra la ventana inferior presionando el botén

EDIT.

Esta funcién selecciona el tipo de modelo entre avién, helicéptero y

Cuando se ejecuta la funcién Tipo de Modelo se
borra toda la programacién del modelo activo {ex-
cepto el tipo de plato ciclico). Cercidrese de que no
le resultan necesarios fales datos o redlize una copia
de seguridad copiando el modelo

Si cambia el tipo de plato actual por uno dentro de
la misma familia de las abajo expuestas, se pueden
conservar los ajustes del mismo excepto la funcién
Anillo del Ciclico. Para ello, se le consultard mediante
una pantalla de confirmacién, Sin embargo, si cambia
a un plato de la otra familia, los cjustes se perderdn.

Familia A de ciclicos:

H-1, H-2, H-3, HR3, HN3, and HE3
Familia B de ciclicos:

H-4, H-4X

MODEL TYPE
TYPE HING

eSeleccione el nombre
de la funcién y oprima

e Oprima §1 durante 1
segundo para volver a
la Pantaila de Inicio.

7t s1 botén

el dial/botén EDIT para
volver a pantalla anterior.

AIRPLANE TVPE

iAIL

RIRALARE

TAIL

TYPE

NORMAL

—EDITdial § Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

Seleccion del Tipo de Modelo

1. Emplee el dial rotativo EDIT para desplazar
el cursor al elemento que se desea definiry
oprima el botén EDIT para abrir la pantalla
de seleccién.

"TYPE"; Tipo de Modelo

"WING " {avién/velero): Tipo de ala

"TAIL" {avién/velero): Tipo de empenaje
"SWASH" (helicdptero): Tipo de plato ciclico

2. Seleccione el fipo de elemento que desee
mediante el dial rotativo EDIT y confirmelo
presionando el botén EDIT.

*Cuando se cambia el tipo de modelo, aparecen
secuencialmente las pantallas de seleccion del tipo de ala
y de empenaje o de plato ciclico dependiendo del tipo de
modelo selecionado, mostrandose seguidamente una pantalla

parpadeante de confirmacién con el mensaje "MODEL
TYPE CONFIRMATION".

TYPE HING TAIL
RIRPLANE [ TYPE TYPE
1RIL NORMAL

RRBLANE
RE? YES (PIISH ROTARY-KFY> NA (OTHER KFY)

3. Pulse el botén EDIT como confirmacién y
para ejecutar la seleccidn (si desea cancelar
la seleccién en cualquier momento, accione
el dial EDIT u oprima el botén S1).
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EDIT botén
(La pantalla mostrada es un ejemplo. Depende
del tipo de modelo activo)

*Los tipos de modelos que se pueden elegir, en la practica,
dependen del receptor utilizado. Por ejemplo, si utiliza
un receptor R149DP solo podré seleccionar modelos
configurados para hasta 8 canales. Compruebe las tablas
del apartado "Conexionado de los Servos segin Tipo de
Modelo" del capitulo "Menu de Configuracion".
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Tipo de Modelo

Selecciona el tipo de
Ma%DLéLT\{-@EE SELECTION modelo entre avién, velero

352 = 2 y helicoptero.

RIRPLANE HEBLOFTER GLIDER

IHENS HELICOPTER GLIDER

?

eSeleccidn Tipo de Modelo
G-5011

(Avién, velero) (Helicoptero)
MODEL. TYPE U i1 HODEL TYPE AT
TYP! HING TAIL EEE—'SHQSH—
IAIRPLANE TYPE \ TYPE HELICOPTER || TYPE \
1AIL NORMAL = H-1
RIRALRNE NEULOFTER
\ /  /
eSeleccidn Tipo de Ala eSeleccion Plato Ciclico
[MODEL TYPE AT Tsdia
HING TYPE SELECTION SHASH TYPE SELECTION
mr 32 | A4 ]
LYING HING ~/ DELTA HR3 | HN3 | H-3 |
HE3 | H4X ]

Tipos de Platos Ciclicos

*Ala Clasica 'NORMAL) H-1, H-2, H-4, HR3, HN3, H-3, HE3, H4X
'HODEL TYPE ereopes
HING TYPE SELECTION
FEYMMNDAIL  J3AILFIFLF
2ATL+2FLP2ATL+4FLP[4ATL+2FLF|
GATLF4FLF)

eAla Volante ("FLYING WING/DELTA") Tipos de Ala [NORMAL]
MODEL _TYPE T4y 11
WING TYPE SELECTION

2AIL 2ATL+1FLP[ZATL+2FLF] 1 alerdn, 2 alerones, 2 alerones + 1 flap,
2ATL+4FLP|4ATL+2FLPF[4ATL+4FLF] 2 alerones + 2 flaps, 2 alerones + 4flaps,

4 alerones + 2 flaps, 4 alerones + 4 flaps.
Tipos de Ala [FLYING WING/DELTA]
eSeleccién Tipo Deriva

MODEL_TYPE T
RUDDER TYPE SELECTION 2 alerones, 2 alerones + 1 flap,
NORMAL WINGLET

2 alerones + 2 flaps, 2 alerones + 4 flaps,

4 alerones + 2 flaps, 4 alerones + 4 flaps.

*En las alas volantes se puede elegir entre deriva clasica
("NORMAL) o winglets ("WINGLET").

¢ Seleccidn Tipo Empenaje
1 Tipo de Empenaje

MODE PE

TAIL. TYPE SELECTION Wy om "
V=TAIL ATLVATOR Normal, cola en "V" ("V-TAIL") y elevones
("AILVATOR™).

<Funciones del Mend de Ajustes> 53




Seleccion Tipo de Modelo (Avion, Velero)

oTipos de Ala Clasica

=

2 ALERONES —

—— 2ALE + 1 FLAP

Nk
FLP

2ALE +2 FLAP

=

AL FLP

_—ZALE+4FLAF'T

| FLP YL ]FLP2 |
AIL FLP3FLP4 AIL2

4ALE+4FLAPT

“f

IL3|FLP | 14 |FLP2|AIL4
AIL FLP3FLP4 AIL2

oTipos de Ala Volante

[ 4ALE + 2 FLAP

AIL3 ALL | | AIL2 AIL4
FLP FLP2

Ala Volante 2 ALERONES

]

AL AlL2

Ala Volante 2ALE+2 FLAP

o \i/ L2
FLP

Ala Volante 2ALE+2 FLAP

AIL FLP VFLP2 AIL?

Ala Volante 2ALE+4 FLAP

AILFLP | V | FLP2
FLPSFLP All2

i

Ala Volante n 4ALES2FLAP

AIL3AIL | V T AIL
FLP FLP2 All4

oTipos de Deriva
[ Deriva Clasica —}

Ala Volante 4 ALE+4 FLAP

VP TRILELP | IFLP2|ML
AIL3  FLP3FIPA A

Winglets ]

COLA®Y ——

ELEVONES

ELE Ryp ELE2

Seleccién Tipo de Modelo (Helicoptero)

oTipos de Plato Ciclico
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FRECUENCIA

Seleccién de la frecuencia de emisidn, de la modulacién y
programacion del cédigo ID del receptor.

Seleccién de la Frecuencia

La emisora T12FG es un equipo de frecuencia
sintetizada y se puede seleccionar cualquier
frecuencia dentro de la banda a la que pertenezca el
moédulo de emisién instalado.

La frecuencia del receptor R5114DPS se define
desde la emisora. Emplee receptores de la misma
banda que el mdédulo de emisidn.

Cédigo de Identificacién ID del Receptor

Cuando se utilizan receptores R5114DPS y
RS014DPS se requiere introducir en la emisora el
cddigo ID impreso en la etiqueta del receptor.

*Si se emplean dos receptores, en aviones gran escala por
ejemplo, se han de introducir los cédigos ID de los dos.

Seleccion de la Modulacién
En la emisora TI2FG es posible elegir entre tres

tipos de modulacién: PCM-G3, PCM1024 y PPM.
Seleccione el tipo adecuado a su receptor.

¢ Seleccione [FREQUENCY] en el MenU
de Ajustes y abra la ventana inferior
presionando el botén EDIT.

Selecciéon Tipo Modulacion PCM-G3

A su vez, existen dos tipos de modulacién
PCM-G3, Tipo Ay Tipo B.

El Tipo A es la modulacion PCM-G3 clésica y
goza de la mas rapida respuesta al mando desde la
emisora (es el tipo recomendado). El Tipo B, por
su parte, garantiza un mejor enlace radio y es mas
inmune a las interferencias parasitas de abordo.
En cuanto a respuesta, el Tipo B es un 20% maés
lento que el Tipo A. Escoja el tipo de modulacién
PCM-G3 que mejor se adapte a sus modelos e
instalaciones.

Receptores compatibles:
Tipo A: R5014DPS y R5114DPS

Tipo B: R5114DPS (el receptor RS014DPS no es
compatible con el Tipo B).

FAIL SAFE
e Seleccione el nombre | CHFUNCTION FrS
de lo funcién y oprima | 1 ELE  HOLD
el dial/botén EDIT para | 2 RUD HOLD OFF
volver a pantalla anterior. 3 THR F/S B.F/S
4 AL HOLD OFF

Seleccion de Frecuencia

Para una descripcion detallada de la seleccion
de frecuencia y de la programacién del codigo
ID del receptor, lea lo explicado en el capitulo
"Conocimientos Basicos".

Seleccién del Tipo de Modulacién

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
con el cursor el elemento "MODULATION" y
oprima el botén EDIT para confrmar.

*Se abrird la pantalla de seleccion de la modulacién.

F.5U1-1
PLERSE SELECT A MODULATION TYPE
CURRENT: PCM-G3(MODE A (5K))

[ESYETE] -mooe: MODE A (5K

2. Mediante el dial rotativo EDIT seleccione el
tipo de modulacién deseado y presione el
botén EDIT para confirmar.

*Aparecerd una pantalla de confirmacién con el mensaje
"MODUL.TYPE IS CHANGED. SURE?".

3. Para confirmar, oprima el botén EDIT.

*Cesara la emision y aparecerd una nueva pantalla de
confirmacién con el mensaje "TRANSMIT?".

BAT.F+S F-/5-PDS
F

¢ Oprima §1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalia de Inicio.

[7.59|173 Stbotén

~EDITdial | e el gial EDIT para

LERSE
moverse en pantalla,

ERTTERY
+852 28
J2

EDIT botén

4. Para comenzar a emitir seleccione [YES] con
el dial rotativo, pulséndolo para confirmar. Si
no desea emitir, seleccione [NO] y confirme
oprimiendo el botén DIAL.

*Si cambia de modulacién PCM-G3 a otra con un niimero
insuficiente de canales respecto al tipo de ala seleccionada,
no se ejecutard el cambio.

Programacién del Cédigo ID del receptor

*Introduzca el codigo ID de 8 cifras del receptor.

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccio-
nar [RECEIVER ID] y oprima el botén EDIT.
Se abrird la pantalla de programacién del
céddigo ID.

PLERSE INPUT THE RECEIVER ID

00001001 =

01 23 456 7 8 8

BACK-SPACE ENTER

2. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar

la primera cifra. Repita el proceso con los
otros 7 digitos.

*Si se equivoca, seleccione [BACK SPACE)] con el dial

rotativo EDIT y borre el digito equivocado presionando el

bot6n EDIT.
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5. Al completar la introducion del cédigo ID,
seleccione [ENTER] y oprima el botén EDIT.
*Una vez programado el cédigo ID, no requerira volver a

programarlo a no ser que cambie de receptor.

Seleccién del Tipo de Modulacion PCM-G3

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
el elemento"MODULATION" y oprima el botén
EDIT.

| *Se abrira la pantalla de seleccion.

[FREQUENCY Zsu11

E PLEASE SELECT A MODULATION TYPE

currenT:  PCM~G3(MODE A (5K))
. PCM1024
@ PPH
2. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
el elemento [MODE] y oprima el botén EDIT
para activar el modo de introduccién/cam-
bio de datos.
3. Seleccione el tipo de modulacién PCM-G3
deseado mediante el dial rotativo EDIT y
oprimalo para confirmar.
*Se producira el cambio en el tipo de modulacion PCM-G3.

/N\ATENCION

OCuando se disponga a volar después de haber
cambiado la frecuencia de emision, encienda la
emisora SOLO tras comprobar que tiene libre
para usted la nueva frecuencia.

*Se debe, asi mismo, corregir la frecuencia propia de la ta-
bla de frecuencias del club. Encender la emisora sin tales
precauciones resulta extremadamente peligroso y se corre
el riesgo de interferir a un compafiero o que le interfieran a
usted mientras vuela.
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=  |FUNCION

Cuando seleccione tipo de modelo y ala (o
plato), observara que la configuracién de canales
mds apropiada ya viene preconfigurada de fébrica.
Adn asi, si lo desea, puede modificar la asignacién
de los canales del receptor para cada uno de los
mandos de la emisora.

*Puede, por ejemplo, asignar miltiples canales del receptor a
un mismo mando de la emisora, asi podria asignar el mando
de profundidad simultdneamente a los canales CH2 y CH3.

Nota: En modulacion PCMGS3, los canales funcionan
agrupados en grupos de 3 {CH1 a CH3, CH4 a CHé,
CH7a CH9 y CH10 a CH 12). FUTABA recomienda
utilizar la asignacién de canales preconfigurada
de fébrica de forma que se minimize la posibilidad
de retardo en la respuesta de canales que deben
ir coordinados, como los gque controlan los platos
ciclicos de los helicépteros o los timones de
profundidad de los aviones acrobdticos gran escala.

VC1~V (4 (canales virtuales)

Estos cuatro canales se pueden configurar como

e Seleccione [FUNCTION] en el MenU de Ajustes y
abra la ventana inferior presionando el botdn

Cambia la asignacidon de canal de cada mando de la emisora.

canales virtuales, denominados asi por no disponer
de salidas de canal dedicadas en el receptor. Se
emplean, sobre todo, para crear mezclas especiales
configurdndose como canales "puente" entre otros
normales.

Canales de Salida para Servos

En modulacién PCMG3, puede utilizar hasta
doce canales lineales mas dos digitales. En
modulacién PCM 1024, puede utilizar hasta ocho
canales lineales mas uno digital. En modulacién
PPM, solo puede utilizar ocho canales lineales.

*DG1/2 (canales digitales)
Estos canales se utilizan como canales "todo-nada". La
asiganacion de tales canales es totalmente libre, pudiendo
asociarlos a cualquier stick, corredera, potencidmetro o
interruptor de la emisora.

e Actuacién del trim
"COMB": Modo Combinado
"SEPAR": Modo Individual

4+ AILERON

Asignacién de Funciones

EDIT. ¢ Opimael botén §1 para
abir la siguiente pantalla.
FUNCTION "CONDITL @SUiss jg  siboton *opima sl duonte 1
e Seleccione el nambre CH FUNCTION CONTROL -— TRIM - la gcmollopde Inicio.
de la funcién y oprima | 1 ELEMATOR J3 B T3 [ come. EDIT dial ) )
el dial/botén EDIT para | 2 RUDDER J4 B T4 [ cowb. L. o Gire el dial EDIT para
volver a pantalla anterior. 3z THROTTLE J2 0 T2 [ cone. moverse en pantalla.
J1GE T1i@ core.

EDIT boton
(La pantalla mostrada es un ejemplo. Depende
del tipo de modelo activo)

Asignacién del Mando del Canal

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
el elemento "FUNCTION" correspondiente al
canal al que quiere cambiar la asignaciéon y
oprima el botén EDIT para confirmar.

*Se abrira la pantalla de seleccion de funciones.

2. Desplace el cursor mediante el dial rotativo
EDIT hasta seleccionar el nombre de la
funcién deseada vy oprima el botén EDIT
para confirmar.

*El nombre de la funcién parpadeara.

3. Oprima, de nuevo, el botdébn EDIT para
ejecutar la asigancién (si en cualquier
momento desea cancelar la asignacion,
actye con el dial rotativo EDIT o presione el
botdn S1).

*Se pueden asignar miltiples canales a una misma funcién.

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
el elemento "CONTROL" correspondiente
al canal al que quiere cambiar el mando y
oprima el botdn EDIT para confirmar.

*Se abrira la pantalla de seleccién de mandos.

[— HARDUARE LIST —————
Ji1 54 SE LD T1 TS
J2 SB SF RD T2 TB
J3 8C SG LS T3 --
J4 SD SH RS T4

2. Desplace el cursor mediante el dial rotativo
EDIT hasta seleccionar el mando que se de-
sea asignar y oprima el botén EDIT para con-
firmar.

*El mismo mando se puede asignar a miltiples canales.

*Esta asignacion se puede cambiar para cada Config. de Vuelo.
Para ello se debe modificar el atributo del canal de "Grupo"
[G] a "Individual” [S] en la pantalla de asignacién de
mandos. Al canal asi modificado se podra asignar mando
distinto en cada Configuracién, mientras que los demés
conservan la asignacion fija para todas Jas Configuraciones.
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Configuracion de los trims -

Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
el elemento "TRIM" correspondiente al canal
cuyo trim se quiere reconfigurar y oprima el
botdn EDIT para confirmar.

*Se abrira la pantalla de configuracion de trims

HARDHWARE SEL . I=uYIv) & § Gl A=TivE]

— HARDWARE L1ST ——————— RATE

Ji SA SE LD TS5 | 30%
J2 SB SF RD T2 TB | "pE
J3 SC oG LS T3 —— | NORMAL
Ja SD SH RS T4

Se pueden configurar las siguientes
caracteristicas:

*Esta configuracion se puede personalizar para cada Configu-
racién de Vuelo,

Ea Para ello se debe cambiar el atributo del canal de "Grupo"

[G] a "Individual” [S] en la pantalla de asignacion de man-
dos. Al canal asf modificado se le podra reconfigurar el trim
para cada Configuracion, mientras que los demas conservan
fija la configuracion en todas las Configuraciones.

Seleccion del trim

Seleccione con el dial rotativo EDIT el
elemento de ajuste (trim, potencidémetro,
corredera, etc.) que prefiera y oprima el
botén EDIT para confirmar.

*Se ejecutara el cambio en la asignacion del mando de trim.

Ajuste del paso de trim

Con el dial rotativo EDIT seleccione la opcidn
[RATE] vy oprimalo para activar el modo de
infroduccién/cambio de datos.

Ajuste el valor del paso de trim girando el
dial rotativo EDIT.

Valor inicial: +30%

Rango de ajuste : 0~200%

(Si oprime el botén EDIT 1 segundo, se reestablecer4 el valor
inicial del paso de trim).

Presione el botén EDIT de nuevo para

confirmar el valor v volver al modo de
navegacidn en pantalla.

1999999399111 11 1111V AAA R AN DALY

Seleccion del modo de trimado

Con el dial rotativo EDIT seleccione la opcién
[TRIM MODE] y oprimalo para activar el
modo de introduccién/cambio de datos. Los
tipos de trimado posible son:

[NORM]: Modo Normal. Es el fimado normal
con recorrido lineal.

[ATL]: Modo de trimado ATL. Produce
el mayor trimado entorno al centro del
recorrido del mando del canal. Se puede
invertir su respuesta.

Para ello se debe elegir entre [NORM]/[REV]
en la opcién "ATL REV".

[CENTER]: Produce el mayor timado entorno
al centro del recorrido del trim.
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SUB-TRIM Ajusta de forma precisa la posicidén centrada de cada servo.

La funcién Sub-trim ajusta la posicidn centrada
de cada servo y se puede emplear para centrar
con precision los mandos tras haber ajustado
mecéanicamente las transmisiones y varillas de
control. Antes de ajustar un modelo, cercidrese de
que los trims estan en el centro de su recorrido.

e Seleccione [SUB-TRIM] en el MenU de Ajustes y

abra la ventana inferior presionando el botdn
EDIT. o Oprima el botén §1 para
abrir la siguiente pantaila.

SUB-TRIM 512 $1boten  *OPiima $1 durante 1 se-
eSeleccione el nombre | CH FUNCTION CH FUNGTION G P yover ala
de la funcién y oprima | 1 ELEVATCR +0 5 GERR +0 EDIT dial .
el diai/botén EDIT para 2 RUDDER +0 ¢ AIR BRAKE +0 ity o Gire el dial EDIT para
volver a pontalla anterior. 3 THROTTLE +0 7 AUXILIERYS +0 moverse en pantalla.
4 ATLEROM +0 8 RUXILIFRYS 40

EDIT botén
(La pantalla mostrada es un ejemplo. Depende
del tipo de modelo activo)

Ajuste del Sub-trim

1. Con el dial rotativo EDIT seleccione el mando
que desee qjustar y oprima el botén EDIT
para activar el modo de introduccién de
datos.

2. Gire el dial rotativo EDIT para proceder al
ajuste.

Valor inicial: 0
Rango de qgjuste: -240~+240 (pasos)

(Si oprime el boton EDIT durante 1 segundo, se reestablecera
el valor inicial del Sub-trim).

*Es muy importante que antes de utilizar la funcion Sub-trim
se haya procedido al ajuste mecanico del modelo, de forma
que los valores requeridos sean lo mas pequefio posible.

3. Repita el proceso con cada canal que lo
requiera.

<Funciones del Menu de Ajustes> 59

=



60 <Funciones del Mena de Ajustes>

Esta funcidn invierte la direccidén de
funcionamiento del servo de cada canal.

En helicépteros, compruebe el sentido de
actuacioén de los servos y proceda a la inversion
de los que necesite antes de realizar ninguna otra
programacion.

En aviones y veleros, si utiliza mezclas
preprogramadas de las que controlan multiples

| INVERSION DE SERVOS Se usa para invertir el sentido de actuacién de los servos.

canales, puede resultar complejo decidir si se
requiere invertir algiin canal con esta funcién o
desde el ment de la mezcla preprogramada. Para
ello, lea y entienda claramente lo explicado sobre
tal mezcla antes de ejecutar inversiones.

Se debe, en cualquier caso, revisar el sentido de
actuacién de todos los mandos del modelo antes de
cada despegue como medida de precaucién frente
a errores en la seleccién del modelo, en los ajustes
mecanicos o en los de las funciones de la emisora.

e Seleccione [SERVO REVERSE] en el MenuU de Ajust-
es y abra la ventana inferior presionando el bofén

EDIT.

* Oprima el boton 51 para
abrir la siguiente pantalla.

SERVO REVERSENN

eSeleccione el nombre | CH FUNCTION  MODE CH
de la funcién y oprima | 1 ELEVATGR NORM s
el dial/botén EDIT pora | 2 RUDDER NORM ¢
volver a pantalla anterior. 3 THROTTLE NORM 7
4 AILERON NORM =

Proceso de inversion de servos

*Tras completar la instalacién de un nuevo modelo,
compruebe que cada servo esté enchufado a su canal
correspondiente.

*Seguidamente, y accionando los sticks y mandos de la
emisora, compruebe si requiere invertir el sentido de
actuacion de algin servo.

1. Con el dial rotativo EDIT seleccione el canal
que desee invertir y oprima el botén EDIT
para activar el modo de infroducciéon/modi-
ficacion de datos.

2. Gire el dial rotativo EDIT para seleccionar
entre [REVERSE] o [NORMAL].

*La opcidn seleccionada parpadeara.

3. Al oprimir, de nuevo, el botdon EDIT se
ejecutard la inversion del canal (para
cancelar la inversion en cualguier momento,
actue sobre el dial rotativo EDIT u oprima el
botdn S1).

*Repita el proceso anterior con cada canal que requiera ser
invertido.

501, Sibotén °Oprima §1 durante 1
FUNCTION m z segundo para volver a
GEAR NORM la Pantalla de Inicio.

~EDITdial | Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

AIR BRAKE NORM
AukILIARYe NORM
AUXILIARYS NORM

EDIT boton

(La pantalla mostrada es un ejemplo. Depende
del tipo de modelo activo)
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FAIL SAFE

Define la posicidn de los servos en caso de una pérdida de sefial de

control o de agotamiento de la bateria.

El Fail Safe se emplea para definir la posicién que
deben adoptar los servos en caso de interferencia.

Esta funcion solo actia con receptores en modula-
cién PCM y PCM-G3.

Se ofrecen dos opciones de funcionamiento por
canal: "Hold" o bloqueo, donde el servo permanece
en la Ultima posicién recibida, o "Failsafe", donde el
servo se desplaza a una posicion predefinida. Puede
escoger cualquiera de las dos opciones por cada ca-
nal.

El equipo T12FG incorpora, ademas, un sofisti-
cado sistema de control del estado de la bateria del
modelo que le avisara en caso de agotamiento de
ésta. De producirse tal situacion, los servos adopta-
ran la posicion definida con la funcion Fail Safe (en
receptores PCM 1024, solo el canal CH3). Tal es-
tado se puede cancelar accionando un mando pro-
gramado en la emisora (por defecto, el acelerador),
aunque no debera continuar volando y si aterrizar
de inmediato. Por tanto, recuerde que si el mando

e Seleccione [FAIL SAFE] en el MenU de Ajustes y
abra la ventana inferior presionando el botén

EDIT.

predefinido se desplaza a la posicién programada sin
que usted lo haya comandado, aterrice de inmediato
y compruebe el estado de la bateria.

Define la posicién de los servos al perderse la

sefial o cuando la bateria del modelo se agota.

/N\ATENCION

o Por seguridad, programe siempre el Fail Safe.

oSe recomienda especificamente programar el canal del motor
de forma que, en aviones, quede parado o a ralent{ y en he-
licdpteros justo por debajo del régimen de estacionario. Un
accidente de un modelo a alto regimen es muy peligroso y
supone un alto riesgo de dafio para parsonas y propiedades.

oS] se deja la cancelacion del Fail Safe de bateria en el stick de
motor, se corre el riesgo de confundir su actuacién con un fallo
momentaneo del motor. Ante la menor duda, aterrice de inmediato
y compruebe el estado de la bateria.

/

(La pantalla mostrada es un ejemplo. Depende
del tipo de modelo activo)

¢ Oprima el boién $1 para
obrir la siguiente pantalla.

FAIL SAFE ‘

eSeleccione el nombre | CHFUNCTION Fr5
de la funcién y oprima | 1 ELE  HOLD
el dial/botén EDIT para | 2 rRup  HOLD  OFF
volver a panfolio onterior, 3 THR F/S B.F/S
4 AL HOLD OFF

Programacion del Fail Safe

BRT.F-S F/5-POS
FF

,, BATTERY
+85: 81

¢ Oprima §1 durante 1
segundo pora volver a
lo Pantalla de Inicio.

75013 § s1boton

—EDITdial | ire el dial EDIT para

RELEASE
maverse en panialla,

J2

EDIT boton

Programacion del Fail Safe de bateria

1. Con el dial rotativo EDIT seleccione el ele-
mento "' F/S” del canal que desee y oprima
el botdn EDIT para activar el modo de intro-
duccion/modificacion de datos.

2. Escoja [F/S] girando el dial EDIT a izquierda.

*La opcién seleccionada parpadeara.

3. Oprima el botén EDIT {para cancelar, actie
sobe el dial EDIT o presione el botdn S1).

*El canal queda configurado en modo Fail Safe.

4. Desplace el cursor al elemento "F/S-POS" del
canal mediante el dial rotativo EDIT.

Mantenga el mando (stick, corredera, inte-
rruptor, etc) del canal en la posicidn que de-
sea que adopte el servo en caso de pérdida
de control y oprima el botdn EDIT durante 1
segundo.

*La posicion programada se mostrara en porcentaje.

*Para volver a configurar el canal a modo "Hold", utilice el
dial rotativo EDIT para seleccionar el elemento "F/S" de
dicho canal y oprima el botén EDIT para activar el model de.
introduccién/modificacion de datos. Escoja [HOLD] giran-
do el dial EDIT a la derecha y confirme la eeccion presio-
nando el botén EDIT de nuevo.

Se puede configurar un Fail Safe de bateria
para cada canal de forma idéntica a la ex-
plicada para el caso de pérdida de sefal o
interferencia. Seleccione y configure el ele-
mento "BAT.F/S" de los canales deseados.

[B.F/S]: Fail Safe de bateria activado
[OFF): Fail Safe de bateria desconectado

Cancelacion del Fail Safe de bateria

—

Esta utilidad cancela provisionalmente el Fail
Safe de bateria para permitir el aterrizaje del
modelo una vez se ha activado el mismo. Se
puede seleccionar el mando que actia de
interruptor de desactivacién temporal.

. Con el dial rotativo EDIT desplace el cursor

hasta el elemento [RELEASE BATTERY F/S].

. Oprima el botdn EDIT.

*Se abrira la pantalla de seleccion de interruptores.

*Para una descripcidn detallada sobre la seleccién de inte-
rruptores y su posicion de activacion, lea la seccion [Confi-
guracioén de Interruptores] al final de esta manual.
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Esta funcién ajusta los recorridos de los servos
a cada lado, configura recorridos diferenciales y
permite corregir ajustes mecéanicos imperfectos.

El recorrido se puede configurar entre desde
30% hasta 140% para cada direccién en los canales
1 a 12. En cuanto al limite de recorrido se puede
establecer entre 0% y 155%.

EDIT.

“ AJUSTE DE RECORRIDO Define el recorrido, su limite y la velocidad de cada servo.

NOTA: El ajuste de velocidad de los servos se emplea para
definir el retardo de cada canal, del 1 al 12. El equipo
emplea la velocidad programada para hacer mas lenta
y suave la actuacién del servo. El rango de ajuste de la
velocidad de los servos es de 0 a 27 para cada canal.

e Seleccione [END POINT] en el MenU de Ajustes
y abra la ventana inferior presionando el botdn

* Oprima el botén §1 para
abrir la siguiente panialla.

Programacién del Recorrido de los Servos

END POINT 1/3 $1botén oOprimdo $1 durc:]me 1
eScleccione e nombre | CHFUNCTION LIMIT TRAV. TRAY, LIMITSPEED e g @
de la funcién y oprima {ELEVATOR 1352 100: 100135 0 EDIT gial ) ]
el dial/botdn EDIT para 2 RUDDER 135100100135 0 ks ¢ Gire el dial EDIT para
. 4 1 ; 1 talla
volver a pantalla anterior. 3ITHROTTLE  135% 100% 100% 135% 0O moverse en pantaila
4pILERON 1352100 100> 135 0O
“4+ 6 Qdy

EDIT botn
(La pantalla mostrada es un ejemplo. Depende
del tipo de modelo activo)

Programacién de 1a Velocidad de los Servos

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
el elemento "TRAV." del canal que se desea
ajustar y oprima el botdén EDIT para activar el
modo de introduccién/modificacién de da-
tos.

2. Gire el dial EDIT para ajustar el recorrido.
Valor inicial: 100%

Rango de ajuste: 30%~140%

(Si oprime el botén EDIT durante 1 segundo, se reestablecerd
el valor inicial del recorrido).

Oprima el botén EDIT para confirmar el ajus-
te y pasar al modo de navegacion en pan-
talla, de nuevo.

3. Repita el proceso para cada recorrido.

Programacién del Limite de Recorrido

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
el elemento "LIMIT" del canal que se desea
gjustar y oprima el botdén EDIT para activar el
modo de introduccién/modificacién de da-
tos.

2. Gire el dial EDIT para ajustar el limite.

Valor inicial: 135%

Rango de ajuste: 0%~155%

(Si oprime el botén EDIT durante 1 segundo, se reestablecerd
el valor inicial del limite de recorrido).

Oprima el botdn EDIT para confirmar el ajus-
te y pasar al modo de navegacién en pan-
talla, de nuevo.

3. Repita el proceso para cada limite de recorri-
do.
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1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
el elemento "SPEED" del canal que se desea
ajustar y oprima el botén EDIT para activar el
modo de introduccién/modificacion de da-
tos.

2. Gire el dial EDIT para gjustar la velocidad.
Valor inicial: 0
Rango de gjuste: 0~27 {pasos)

(Si oprime el botén EDIT durante 1 segundo, se reestablecera
el valor inicial de la velocidad).

Oprima el botén EDIT para confirmar el gjus-
te y pasar al modo de navegaciéon en pan-
talla, de nuevo.

3. Repita el proceso para cada recorrido.
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‘ PARADA DE MOTOR Detiene el motor de una forma fdcil y segura {solo para avién y

helicéptero).

Esta funcién permite una sencilla y segura para-
da del motor simplemente accionando un interrup-
tor mientras se mantiene ¢l motor a ralenti. Esta
funcién no permite su activacion a altos regimenes
para evitar paradas accidentales del motor en vuelo.
Se debe seleccionar el interruptor y su posicion de
actuacidn pues, por defecto, no dispone de ninguno
asignado.

¢ Seleccione [THROTILE CUT] en el MenU de Ajustes
y abra la ventana inferior presionando el botdn

EDIT.

eSeleccione el nombre
de la funcion y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalla anterior.

ACT~/INH INH
CUT POSITION 17
SWITCH —

¢ Posicion del stick de motor

Programacién de la Parada de Motor

1. Activacién de la funcién:

Desplace el cursor a la opcidén [ACT/INH] vy
oprima el botdén EDIT para activar el modo
de introduccién/modificacién de datos.

Gire el dial EDIT a la izquierda de forma
que, en pantalla, se pase de "INH" a "ACT" y
oprima el botdn EDIT para confirmar.

2. Configuracién del interruptor:

Desplace el cursor a la opcidn [SWITCH],

abra la pantalla de seleccidn de

interruptores presionando el botén EDIT y

seleccione el interruptor y su posicion de

activacién deseados.

(Para una descripcién detallada sobre la seleccion de inte-
rruptores y su posiciéon de activacion, lea la secciéon “Confi-
guracién de Interruptores” al final de esta manual).

3. Programacién de la posiciéon del carburador:

Desplace el cursor a la opcién [CUT
POSITION] y oprima el botén EDIT para acti-
var el modo de introduccidn/modificacién
de datos.

Ajuste la posicién del carburador girando el
dial rotativo EDIT @ derecha o izquierda.
Valor inicial: 17%

Rango de gjuste: 0%~50%

(St oprime el botén EDIT durante 1 segundo, se reestablecerd
el valor inicial de posicién del servo).

THROTTLE CUT [

rANGE Oy

$1boton *Oprima $1 durante 1 se-
gundo para voiver a la
Pantalla de Inicio.

s
I 1 89%

_EDITdial |, Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

EDIT botdn
¢ Posicion de parada

Oprima el botdn EDIT para confirmar el ajus-
te y pasar al modo de navegacién en pan-
talla, de nuevo.

*Con el motor a ralenti y accionando el interruptor de parada
de motor, afine el ajuste hasta verificar que se garantiza la
parada de motor en todas las ocasiones.

Conviene, en todo caso, comprobar que la transmisién y el
servo no se fuerzan en exceso al activar la funcién.
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Esta funcidn reduce el régimen del motor a un
ralent{ preprogramado accionando simplemente
un interruptor. Tal accionamiento estd desabilitado
a alto régimen para evitar la parada accidental del
motor. Se debe seleccionar el interruptor y su posi-

] cién de actuacidn pues, por defecto, no dispone de
ninguno asignado.

EDIT.

| RALENTIZADOR DE MOTOR Reduce el régimen del motor a un ralenti programado

{solo para avidén y helicépiero).

e Seleccione [IDLE DOWN] en el MenU de Ajustes
! y abra la ventana inferior presionando el botdn

JIDLE DOHN '

ACT/INH INH
OFFSET 0
SWITCH ——

eSeleccione el nombre
de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para |
volver a pantalla anterior,

® Posicion del stick de motor

Programacién del ralentizador

1. Activacién de la funcidn:

Desplace el cursor a la opcidén [ACT/INH] y
oprima el botén EDIT para activar el modo
de infroduccion/meodificaciéon de datos.

Gire el dial EDIT a la izquierda de forma que,
en pantalla, se pase de "INH" a "ACT" y opri-
ma el botdn EDIT para confirmar.

2. Configuraciéon del interruptor:

Desplace el cursor a la opcidén [SWITCH],
abra la pantalla de seleccién de interrup-

tores presionando el botdn EDIT y seleccione

el interruptor y su posicién de activacion de-

seados.

(Para una descripcién detallada sobre la seleccion de inte-
rruptores y su posicion de activacion, lea la seccion “Confi-
guracion de Interruptores™ al final de esta manual)

3. Programacién de recorte de ralenti:

Desplace el cursor a la opcién [OFFSET] vy
oprima el botdn EDIT para activar el modo
de intfroduccion/modificacién de datos.

Ajuste el recorte de ralent( girando el dial ro-
tativo EDIT a derecha o izquierda.

Valor inicial: 0%
Rango de qjuste: 0%~100%

(Si oprime el botén EDIT durante 1 segundo, se reestablecerd
el valor inicial de posicién del servo).

*Los valores mayores se corresponden con un carburador mas
cerrado y, en consecuencia, un ralenti més bajo.
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I HIGH
u Law

siboton ¢ Oprima $1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalia de Inicio.

{7.90)11

. .E.D,“ dial 4 Gire el dial EDIT para

moverse en pantalla.

EDIT botén

Oprima el botén EDIT para confirmar el ajus-
fe y pasar al modo de navegacién en pan-
talla, de nuevo.
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] ANILLO DEL CICLICO Limita el recorrido del plato ciclico a un valor preprogramado

(solo para helicopteros).

Esta funcién se emplea para limitar el recorrido
del plato ciclico de los helicépteros de forma que
no se dafien las transmisiones ni brazos del mismo
al mandar cabeceo y/o alabeo desde la emisora.
Resulta especialmente interesante en vuelo 3D,
donde los servos disponen de mucho recorrido.

e Seleccione [SWASH RING] en el e Al activar esta funcidén, aparece un
MenU de Ajustes y abra la ventana circulo en la representacién gréfica
inferior presionando el botén EDIT. de la actuacidon asi como la celda

de recorrido. La actuacién del stick
guedard limitada al rango representado
por el circulo.

SWASH RING” ~ ~ &suin Ef)botén «Oprima 1 durante 1 se-

eSeleccione el nombre ELEVATOR gundo para volver a fa

. Pantalla de Inicio.
de la funcién y oprima / *9%  ACT/INH RATE EDIT dil
el dial/botén EDIT para T ACT 100 \oo

-

volver a pantolla anterior. \ 0%

e Representacién grdfica actuacion: e El indicador muestra la
El eje vertical representa la posicion del stick.
actuacién en cabeceo. El eje
horizontal la actuacién en alabeo.

o Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

EDIT botén

Configuracion del Anillo del Ciclico

1. Activacién de la funcién:

Desplace el cursor a la opcidén [ACT/INH] v
oprima el botén EDIT para activar el modo
de introduccién/modificacién de datos.

Gire el dial EDIT a la izquierda de forma que,
en pantalla, se pase de "INH" a "ACT' y opri-
ma el botdn EDIT para confirmar.

2. Ajuste del recorrido:

Desplace el cursor a la opcidn [RATE] y opri-
ma el botén EDIT para activar el modo de
introduccién/modificacién de datos.

Emplee el dial rorativo EDIT para definir el
recorrido.

Valor inicial: 100%.
Rango de gjuste: 50 a 200%.

*Defina el valor para el mayor recorrido del plato.

(Si oprime e] botén EDIT durante | segundo, se reestablecerd
el valor inicial del recorrido).

Oprima el botén EDIT para confirmar el ajus-
te y pasar al modo de navegacién en pan-
talla, de nuevo.
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platos tipo H-1).
Posicién Centrada (Neutral Point)

Si en su instalacién los brazos de los servos
no quedan perfectamente perpendiculares a las
transmisiones cuando estdn en reposo, la utilidad
"Compensacién de Transmisiones" podria no ser
efectiva. Para corregirlo se incluye esta utilidad
denominada "Posicion Centrada”, la cual permite
afinar el neutro de los servos hasta dejar los brazos
perfectos. Sin embargo, solo se modifica el neutro
de referencia para los ajustes de la propia funcién y
no afecta al neutro de otras funciones.

Recorrido del Plato (Swash AFR)

g Esta utilidad recorta, aumenta ¢ invierte los
recorridos de alabeo, cabeceo y paso colectivo
ajustando o inviertiendo el recorrido de los servos
involucrados en el control del plato, pero solo
cuando se actiia sobre el plato ciclico.

Relacién de Mezcla (Mixing Rate)

Esta mezcla compensadora se utiliza para
corregir las posibles tendencias del plato ciclico

PLATO CICLICO Funcién de ajuste del plato oscilante {solo para helicdptero, excepto

para cada mando. Son posibles las siguientes
mezclas de compensacion: Paso con Alabeo (PIT
—AIL), Paso con Cabeceo (PIT—ELE), Alabeo
con Paso (AIL—PIT), Cabeceo con Alabeo (ELE
—AIL) y Cabeceo con Paso (ELE—PIT) (para
platos HR3). Con esta utilidad, si se programan
adcuadamente las mezclas de compensacion,
se consigue una perfecta actuacién del plato al
accionar cada mando .

Compensacion de Transmisiones (Linkage
Compensation)

Se utiliza para compensar las tendencias del

plato en sus posiciones extremas de minimo y
MAaximo paso .

Correcién de Respuesta (Speed Compensation)

Esta utilidad se emplea para compensar Jas
diferentes respuestas de los servos al actuar para
desplazar el plato ciclico.

e Seleccione [SWASH] en el MenuU de Ajustes y abra
la ventana inferior presionando el botdn EDIT.

« Oprima el botén $1 para
abrir la siguiente pantalla.

SHASH 3
NEUTRAL POINT

POINT 50 ,

HIGH PITCHO
LOW PITCH W

eSeleccione el nombre
de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalia anterior.

*Para realizar los siguientes ajustes, gire el dial rotativa EDIT
para desplazar el cursor hasta el elemento deseado.

Ajuste de la Posicién Centrada

La posicién centrada se constituye en la de
referencia para el resto de ajustes,

*Ajustar los brazos de los servos de forma que la posicion
centrada quede préxima al 50% reducira la proporcién de
mezcla.

. Ajuste de la Posicidn Centrada
Seleccione con el cursor el elemento [POINT]
y sostenga el stick de paso de forma que el
brazo del servo quede perpendicular a la
fransmisidn; presione el boidn EDIT durante 1
segundo vy lea el valor de la posicién centrada.
*La posicion centrada también se muestra graficamente .

Tras leer el valor de la posicidn centrada
podra continuar con el resto de qgjustes.

—_—
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SWASH AFR
AILERON

ELEVATOR +50:,
PITCH +50:

sibotén @ Oprima $1 durante |
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

{T.591-3

+50 — EDIT dial

s Gire el dial EPIT para
moverse en pantalla.

EDIT boton

Ajuste Recorrido del Plato

Esta utilidad ajusta el sentido y recorrido de los
servos contra cada mando [alabeo (AILERON),
cabeceo (ELEVATOR) y paso (PITCH).

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
el mando que se desee agjustar y presione
el botén EDIT para activar el modo de intro-
duccidn/modificacién de datos..

2. Ajuste la relacién [AFR] girando el dial a
derecha o izquierda.

Valor inicial +50%

Rango de djuste: -100%~+100%

(Si oprime el botén EDIT durante 1 segundo, se reestablecerd
el valor inicial de la relacién AFR).

Oprima el botdn EDIT para confirmar el ajus-
te y pasar al modo de navegacién en pan-
talla, de nuevo.
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Ajuste de la Relacién de Mezcla

Se toma un plato HR-3 como ejemplo para explicar
el ajuste de la Relacion de Mezcla. Las mezclas de
los otros tipos de platos son, por supuesto, diferentes,
pero el procedimiento es €l mismo.

DR S e

MIXING o) Q)

PIT+ATL 100 % 100> aLsriT 1002 1002

ELE+RIL
ELE+PIT

PIT+ELE 100 100 50:

50«

50
50

*Lleve el stick de motor/paso a la Posicién Centrada. Ajuste
las transmisiones de forma que el plato quede perfectamente
horizontal.

*Si lo requiere, utilice la funcion Sub-trim para un ajuste fino.

*Configure la curva de paso como una lfnea recta y
compruebe que dispone de todo el recorrido de paso posible.

*Para realizar los iguientes ajustes, emplee el dial rotativo
EDIT para seleccionar el elemento deseado con el cursor y
oprima el botén EDIT para activar el modo de introduccién/
modificacién de datos. Cuando termine, oprima de nuevo
el botén EDIT para confirmar el ajuste y pasar al modo de
navegacion en pantalla.

1. Compensacién por Alabeo [AIL—PIT]

Ajuste la relacién [AIL—PIT) de forma que al
mandar alabeo a derecha e izquierda no se
produzca arrastre en cabeceo ni en paso.

*Ajuste girando e dial EDIT a derecha o izquierda.

*Se pueden ajustar independientemente las actuaciones al
mandar a derecha e izquierda.

2. Compensacién por Cabeceo [ELE-AIL]/[ELE
—PIT]

Ajuste las relaciones [ELE—AIL]y[ELE—PIT] de
forma que al mandar cabeceo adelante y
atrés no se produzca arrastre en alabeo ni
en paso.

*Ajuste girando el dial EDIT a derecha o izquierda.

*Se pueden ajustar independientemente las actuaciones al
mandar adelante y atras.

3. Compensacion por Paso [PIT-AIL]/[PIT—ELE]
Ajuste las relaciones [PIT>AIL]y[PIT—
ELE] de forma que el plato se desplace
perfectamente horizontal en todo el
recorrido del stick de motor/paso.

*Ajuste girando el dial EDIT a derecha o izquierda.
*Se pueden ajustar independientemente las actuaciones para
paso bajo y alto.

Ajuste de la Compensacion de Transmisiones

*Realice esta compensacion solo después de haber realizado
el ajuste de las Relaciones de Mezcla.
*La Compensacién de Transmisones corrige posibles

interacciones entre los mandos en las posiciones extremas
del colectivo, lo cual daria lugar a mezclas inintecionadas.

HASH
LINKAGE COMPENSATION
FUNCT 10N

Loy PITCH
DIR. | «r¥)  G¥>
AILERON + 0z Ox
ELEVATOR  + 0x 0

SPEED COMPENSATION u}

*Para realizar los iguientes ajustes, emplee el dial rotativo
EDIT para seleccionar el elemento deseado con el cursor y
oprima el botén EDIT para activar el modo de introduccién/
modificacién de datos. Cuando termine, oprima de nuevo
el botén EDIT para confirmar el ajuste y pasar al modo de
navegacion en pantalla.

1. Compensacidon por alabeo (AILERON}

Lleve el stick de motor/paso al minimo
{(paso minimo}. Mueva el stick de alabeo
a derecha e izquierda y ajuste la relacién
de alabeo (AILERON) de forma que no se
produzca arrastre en cabeceo ni en paso.
*Ajuste girando el dial EDIT a derecha o izquierda.

*Se pueden ajustar independientemente las actuaciones al
mandar a derecha e izquierda.

*Si al aumentar la relacién observa que aumenta, también, el
arrastre o interferencia con cabeceo o paso, invierta el signo
[DIR] del ajustea "-".

2. Compensacion por cabeceo (ELEVATOR)

Ajuste la relacién de cabeceo (ELEVATOR)
de forma gue no se produzca arrastre en
alabeo ni en paso al accionar el stick de ca-
beceo adelante y atrds.

3. Repita los puntos 1y 2 anteriores llevando el
stick de motor/paso a su posicién mdaxima
(paso méaximo).

Ajuste de la Correccion de Respuesta

1. Emplee el dial rotative para seleccionar el
elemento "SPEED COMPENSATION" y oprima
el botdn EDIT para activar el modo de
instroduccién/modificacién de datos.

2. Deje el stick de motor/paso en el centro
y accione rdpidamente la palanca de
cabeceo. Ajuste el pardmetro Correccién
de Respuesta [SPEED COMPENSATION] si se
produce interaccién con el paso colectivo.

*Ajuste girando el dial EDIT a derecha o izquierda.

Oprima de nuevo el botén EDIT para
confirmar el ajuste y pasar al modo de
navegacién en pantalia.

<Funciones del Ment de Ajustes> §7

-



CRONOMETRO
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El cronémetro se puede configurar para miltiples usos:
tiempo de motor, tiempo de trabajo e competicién, etc. El
equipo incorpora dos cronémetros independientes para su
uso. Por ofra parte, los cronémetros est4n asociados a cada
modelo, de forma que si cambia de modelo el cronémetro
que se activard sera el del nuevo modelo en uso.

Los cronémetros se pueden configurar para arrancar
desde cualquier interruptor o stick. Asi mismo, puede
usted configurar las posiciones de arranque y paro de los
mismos. Cada crondmefro puede medir hasta 59 minutos
y 59 segundos.

¢ Seleccione [TIMER] en el MenU de Ajustes y abra la

ventana inferior presionando el botdn EDIT.

Configuracién del cronémetro

Cada cronémetro se puede configurar ascendente -

o descendente para el tiempo programado.

Si se programa un tiempo y el crondémetro lo
alcanza, sonara un aviso.

En modo descendente, el cronémetro emite una sefial
corta durante los ultimos 20 segundos y dos sefiales
cortas durante los titimos 10 segundos; al alcanzar el
tiempo programado se emite un largo tono y continua
contando, aunque precedido del signo menos (-). El
crondmetro ascendente actiia igua), emitiendo sefiales
los ultimos veinte y diez segundos y avisandonos con
un aviso mas largo cuando llega al tiempo programado.

T —

eSeleccione el nombre
de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para TIMERL
volver a pantalla anterior. TIMER2

e Oprima §1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

Z501s1 51 botdn

\ ..E,D_” diat o Gire el dial EDIT para

moverse en pantaila.

EDIT boton

TIMER

TIMER1

TIME: STOPFED

MODE up

RESET SUW ——

Configuracion del Cronémetro

*Realice los siguientes ajustes empleando el dial rotativo
EDIT para seleccionar el elemento que desee configurar.

1. Modo Ascendete(UP)/Descendente (DOWN)]

Seleccione el elemento [MODE] y oprima
el botén EDIT para activar el modo de
infroduccién/modificacién de datos,

Seleccione el modo girando el dial rotativo
EDIT a derecha o izquierda y presione el
botén EDIT para confirmar la seleccién.

[UP]: Crondmetro ascendente
[DOWN]: Cronémetro descendente
2. Programacién de tiempo

Desplace el cursor al elemento [10:00] y
oprima el botén EDIT parg activar el modo
de intfroduccién/modificacién de datos.

Programe el tiempo deseado girando el dial
EDIT a derecha o izquierda.

El formato corresponde a [00]:[00]=[min]:[seg]
Oprima de nuevo el botdn EDIT para con-

firmar el gjuste y pasar al modo de nave-
gacién en pantaiia.

00:00.0 RESET
ALArr 10:00

START SUW =~

@5u1s1

STOP SU =——

3. Seleccion de interruptor

Desplace el cursor a la actuacién del
cronémetro a la que se desea asignar
interruptor, abra la pantalla de seleccién
de interruptores presionando el botén
EDIT y escoja interruptor y posicién de
accionamiento.

(Para una descripcién detallada sobre la seleccién de inte-
rruptores y su posicion de activacion, lea la seccion “Confi-
guracién de Interruptores” al final de esta manual)

[RESET SW]: Interruptor de puesta "a cero”
[START SW]: Interruptor de arranque
[STOP SW1]: Interruptor de pare

Uso del Cronémetro

e Los cronémetros 1y 2 se arrancan y paran
accionando los interruptores programados.

e Para poner "a cero” un crondmetro, accione
el interruptor programado al efecto, o
desplace el cursor al elemento [RESET] en
pantalla y oprima el botén EDIT.
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) TRIMS DIGITALES Programa y configura los trims digitales

Esta funcién configura el modo y el salto de
ajuste de los trims digitales (T1~T6).

Si se establecen Configuraciones de Vuelo, se
puede hacer que la configuracidn de los trims sea la
misma para todas ellas.

e Seleccione el nombre

e Seleccione [T1-Té SETTING] en el MenU de Ajustes
y dbra la ventana inferior presionando el botén

EDIT.

STEP  MODE
Ti 4 COMB. T4

T2 4 COMB. T5
T3 4 COMB. T6

de la funcién y oprima
el dial/boton EDIT para
volver a pantalla anterior.

Configuracién del Salto de Ajuste

T1—T6 SETTINGIRSE )8 ER R IE

s1boton *Oprima $1 durante 1 se-
gundo para volver a la

STEZ IE:DDD?‘B Pantalla de Inicio.
" _.EDITdial § Gire el dial EDIT para
4 COMB. moverse en pantalla.

4 COMB.

EDI.T botén

Seleccion Modo de los Trims

1. Accione el dial rotativo EDIT para seleccio-

nar el elemento [STEP] y oprima el boton EDIT
para activar el modo de introduccién/modi-
ficacion de datos.

Varie el salto de djuste accionando el dial
rotativo EDIT.

Valor inicial: 4
Rabgo de ajuste: 1~200

(Si oprime el botén EDIT durante 1 segundo, se reestablecera
el valor inicial del salto de ajuste).

*Al aumentar el valor, aumenta el recorrido del salto de
trimado.

. Oprima de nuevo el botén EDIT para con-

firmar el ajuste y pasar al modo de nave-
gacién en pantalia.

1. Accione el dial rotativo EDIT para seleccio-
nar el elemento [MODE] y oprima el botén
EDIT para activar el modo de introduccién/
modificacién de datos.

Seleccione el modo deseado girando el diai
rotativo EDIT a derecha o izquierda.

[COMB]: Modo Combinado. La
configuracion de los trims afecta a todaos las
Configuraciones de Vuelo.

[SEPAR]: Modo Separado. Se pueden
configurar los trims de forma independiente
para cada Configuracién de Vuelo.

2. Oprima de nuevo el botén EDIT para con-

firmar el gjuste y pasar al modo de nave-
gacién en pantalla.
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BORRADO DE DATOS Borrado de datos de las memorias de los modelos (por elementos)

Esta funcién le permite borrar los datos y ~ Datos Meni del Modelo:
pardmetros de un modelo, bien todos o solo
ciertas partes. Se puede seleccionar borrar solo los
siguientes grupos de datos:

Trims T1~T6:

Borra la configuracion de los trims digitales.

Borra todos los ajustes del Menu del Modelo,
excepto las Configuraciones de Vuelo.

Todo los datos programados:

Borra todos los ajustes y funciones del Menu de
Ajustes (excepto los de Frecuencia, Seleccion de

*Se puede elegir entre la Confuguracion de Vuelo activa o Modelo y Tipo de Modelo), asi como todos los del
todas la Configuraciones creadas. Menti de] Modelo

*No se borran ni el salto de trim ni su recorrido.

e Seleccione [DATA RESET] en el MenuU de Ajustes
y abra la ventana inferior presionando el botéon
EDIT.

Siboton *Oprima §1 duranie |
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

DATA RESET | U1
TLI-T&G(ALL CONDITION) ]
[T1-T6 (CURRENT+GROLUP_COND.)]
MODEL MENU SETTING
[ALL MODEL_SETTING

e Seleccione el nombre
de la funcidn y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalla anterior.

_EPITdial  Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

Eofr boton

Procedimiento para el Borrado de Datos

1. Desplace el cursor al grupo de datos que se
desea borrar y oprma el botdén EDIT.

* Aparecera una ventana de confirmacion.

2. Confirme el borrado presionando, de nuevo,
el botdn EDIT (para cancelar el borrado,
actie el dial rotativo o presione el botén S1).
[T1-Té [ALL CONDITION])]: Borra las
configuraciones de los trims para todas las
Configuraciones de Vuelo

[T1-T6{CURRNT+GROUP COND.)]: Borra
las configuraciones de los frims en la
Configuracién de Vuelo activay en todas las
las constituidas en un Grupo.

[MODEL MENU SETTING]: Borra fodos las
funciones programadas del Meny del
Modelo, excepto las Configuraciones de
Vuelo creadas.

[ALL MODEL SETTING]: Borra todos los gjustes
y funciones del MenU de Ajustes (excepto los
de Frecuencia, Seleccidn de Modelo y Tipo
de Modelo), asi como todos los del Men( del
Modelo.
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|BLOQUEO DE CONFIGURACION

Esta funcidn se puede emplear para, entre otras
cosas, fijar un régimen méaximo de revoluciones
del motor que nos permita programar las
Configuraciones de Vuelo con el motor en marcha.
Una alarma nos avisara de que la funcion esta
activada. De esta forma se previene una aceleracion
inesperada del motor al ajustar, por ejemplo, las
Configuraciones de Vuelo tipo "Preaceleracion”.

Al accionar esta funcidn, se fija el servo de
motor en la posicion en la que estaba. Se debe, por
supuesto, desactivar tan pronto hayamos terminado
de realizar los ajustes y programaciones requeridas.

En cualquier caso, el equipo no permite la
activacion/desactivacién de esta funcién en los
siguientes casos:

» Cuando se tiene activado un interruptor de
alguna Configuracién de Vuelo.

* Cuando la palanca de motor/paso esté por
encima de 1/3 de su recorrido.

Funcién que bloquea la Configuracion de
Vuelo activa.

Activacién / Desactivacién del Bloqueo:

(Pantalla de Inicio)

1. Desplace el cursor a [CND HOLD).
2. Lleve el stick de motor por debajo de 1/3.

3. Oprima el botén EDIT para activar el Bloqueo
de Configuracién.

*Al activarla se mostrara en pantalla el aviso "IS ON" a
la derecha del letrero [CND HOLD], en la parte inferior
izquierda de la pantalla.

(Menii de Ajustes / Menti del Modelo)

1. Desplace el cursor a [COND. HOLD).
2. Lleve el stick de motor por debajo de 1/3.

3. Oprima el botén EDIT para activar el Bloqueo
de Configuracion.

*La activacién se muestra en la parte inferior de la pantalla.
Funcién activada: se muestra "CND HOLD IS ON".
Function desactivada: se muestra "CND HOLD 1S OFF".
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Esta seccion describe el Ajuste de Mandos, la
Programacién de Mezclas y otras funciones comu-
nes a todos los tipos de modelos.

Antes de iniciar la programacién de un modelo,
utilice la funcién Tipo de Modelo del Mend de Ajus-
tes para definir la configuracién de éste. Cuando
posteriormente se seleccione otro tipo de modelo,
el Ajuste de Mandos, la Programacion de Mezclas y
otros datos se resetean automaticamente.

Las funciones del Ment del Modelo se pueden
programar para cada configuracion de vuelo. Cuan-
do quiera utilizar el equipo cambiando la progra-
macidn, en funcion de la etapa de vuelo, mediante

y abra la pantalla inferior presionando
botén EDIT.

la funcién que desee ajustar y abra
pantalla correspondiente presiondndolo.

H e Seleccione [MODEL] en la Pantalla de Inicio

E ¢ Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar

MENU DEL MODELO (FUNCIONES COMUNES)

un interruptor, la posicién de un stick, etc., emplee
la funcién Configuracién de Vuelo para crear tales
configuraciones (se pueden programar hasta 8 con-
figuraciones por modelo).

Nota: la emisora T14MZ estd concebida de tal forma
que los tipos de modelo "avién" y "velero” (incluido “mo-
tovelero") son compatibles con células de similar confi-
guracion alar.

Esta seccidon traza las relaciones entre las funciones
comunes a aviones y veleros, excepto algunas funciones
especificas, y la funcién Tipo de Modelo.

Los elementos a ajustar dependen del nimero de ser-
vos y otras diferencias de acuerdo con el fipo de ala se-
leccionado. Las ventanas de programacién mostradas
en el manual, constituyen ejempilos tipicos.

(Ejemplo de pantalla de Ment del Modelo)

el *La pantalla depende del Tipo de Modelo. La mostrada
corresponde a un tipo "4AIL+4FLP" (4ALE+4FLAP).

la « Oprima el botén §1 para

abrir siguiente pantolic,

JHMODEL MENLU 'CONDIT1 @513

e Qprima §1 durante 1

S1botén
segundo para volver a

eSeleccione [MODEL

[SERYD MONITOR/PROG.

MIXES |

la Pantalla de Inicio.

MENU] y presione el

[COND._SELECT |[RIL DIFF. |

botén EDIT para volver a

\. .E.D_” dial 4 Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

la Pantalia de Inicio. AFR |[FLAP_SETTING
DUAL RATE |lATL+CAMB.FLP |

EDIT botén

MODEL MENU CONDITL TSuz3
[ATL+BRAKEFLP |ELE~CAMBER

[AIL-RUD |[CAMB. FLP=ELE ]
ATRBRAKE=ELE |RUD=AIL |
[CAMBER MIX _ |[RUD+ELE ]

| ILDEMEY Tl CONDITi &50s3

[SNAP ROLL
[AIRBRAKE
(GYRO
RILEVATOR |

_|MOTOR 1

o¢COMPROBACION DE SERVOS (SERVO
MONITOR)

Comprobacién de servos y representacion grafica
de su posicién (para una mas extensa descripcion,
estudie la seccion "Ment de Ajustes").

¢ CONFIGURACIONES DE VUELO (COND.
SELECT)

Gestiona la creacidn, borrado, copia, renombrado
y retardo de las configuraciones de vuelo.

¢AJUSTES DE MANDOS (AFR)

Ajusta el angulo y curva de debatimiento de cada
mando de confrol.
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Lista de Funciones Comunes del Menu del Modelo

eDUAL RATE

Se puede, ademas, afiadir una curva D/R accion-
able con un interruptor, etc.

eMEZCLAS PROGRAMABLES (PROG.
MIXES)

Programa de mezclas que se pueden personalizar
libremente. Se pueden programar hasta 10 mezclas
para cada configuracién de vuelo.
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CONFIGURACIONES DE VUELO

Las funciones del Menii del Modelo se pueden
utilizar cambiando entre hasta 8 configuraciones de
vuelo empleando la utilidad Configuracion de Vuelo
para crearlas. Afiada las configuraciones que neces-
ite.

Si no desea usar esta funcién, no importa pues
no resulta imprescindible. En este caso, el sistema
emplea las configuracidnes de vuelo creadas por de-
fecto.

e Puesto que se pueden activar las configuraciones
por la posicidn de un stick o una corredera, ademdas
de por el clésico interruptor, el paso entre configu-

raciones se puede ligar a un canal de control.
e Se puede configurar un retardo de activacion de

Creaq, borra, copia, renombra y configura el
retardo de las configuraciones de vuelo.

las configuraciones de vuelo. De esta forma se
pueden anular las oscilaciones bruscas del modelo
al cambiar los servos de posicion cuando se tran-
siciona entre configuraciones. El retardo se puede
programar para cada canal.

Al estableceer un tiempo de retardo en la
configuracion de destino, la funcién programada
completa su transicion transcurrido el tiempo
definido.

e Cuando se recurre a multiples configuraciones de
vuelo, su prioridad operativa se puede establecer
libremente.

o El nombre de la configuracién se puede cambiar.
El nombre de la configuracion activa se muestra
en pantalla. Cuando se cree una configuracién
de vuelo, nébmbrela de forma que se pueda iden-
tificar f&cil e intuitivamente.

e Seleccione [CONDIT. SELECT) en el MenU del
Modelo y abra la pantalla inferior presionando el

botén EDIT.

¢—— (Nombre de la Configuracién activa)

COND. NAME

tCONDIT1

sSeleccione el nombre SWITCH

de la funcién y oprima
el dial/botdn EDIT para
volver a pantalia anterior.

(Lista de Configuraciones)

*Realice los siguientes ajustes empleando el dial rotativo
EDIT para seleccionar el elemento que desee configurar.

Creacion de Configuraciones

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
la Configuracién deseada y oprima el botdn
EDIT.

Seleccione con el cursor la Configuracién
gue desee crear.

2. Seleccione [ADD] con el dial rotativo EDIT y
presidonelo para confirmar.
*Solo se muestran los nameros de las Configuraciones que se
pueden, de hecho, afiadir a la existente.

COND. ADD OND i1
COND. NAME ADD - CONDITION LIST
BCONDITL |CONDIT2 CONDITG

CONDIT3 CONDIT?
CONDIT4 CONDITS
CONDITS

3. Oprima el botdédn EDIT para anadir la
Configuracién . Presione, de nuevo, el bo-
ton EDIT para finalizar la creaciéon y pasar al
modo de navegacion en pantalla.

4. Seleccione [SWITCH], abra la ventana de
configuracién de interruptores presionando
EDIT y seleccione el interruptor de activacion
de la nueva configuracion de vuelo.

ET ANl CONDITL @SUit

slboton ©®©prima §1 durante |
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

2 .E.D_" dial 4 Gire el dial EDIT para
moverse en panialla.

EDIT botén

MODE
SINGLE
SWITCH

(Para una descripcion detallada sobre la seleccion de inte-
rruptores y su posicion de activacion, lea la seccion “Confi-
guracion de Interruptores™ al final de esta manual).

*Todos los parametros (excepto el nombre) de la
configuracion activa se copian a la recien creada.

Borrado de Configuraciones

1. Emplee el dial rotattivo EDIT para seleccionar
la Configuracion gue desee borrar y oprima
el botdn EDIT.

*El nimero de orden de la configuracién se mostrara en
negativo indicando que se va a borrar.

2. Desplace el cursor a [REMOVE] y oprima el
botdén EDIT.

*Se mostrard una pantalla de confirmacion.
3. Al oprimir el botén EDIT, la configuracion se

borrard (para cancelar el borrado, accione
el dial rotativo EDIT o presione el botdn $1).

Presione el botdén EDIT para finalizar el borra-
do y pasar al modo de navegacién en pan-
talla.
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Renombrado de Configuraciones

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
la Configuracién a la que desea renombrar,
de la lista de configuraciones.

*El niimero de orden de la configuracion se mostrara en nega-
tivo indicando que se va a modificar.

2. Desplace el cursor a [RENAME] y oprima el
botén EDIT.

*Se abrira la pantalla de renombrado de Configuraciones.

RBCDEFL“.H 1J

CONDIT 1

CONDIT 1 KLHNOPORST

[CONDIT 1] UVHXYZabod

CANCEL ENTER (JYHXYZabod

- » DELETE |opdrstuvwx
I

3. Renombre la configuracién como se
describe a continuacion:

[Desplace el cursor a la celda de renombrado]
Seleccione [«] o [=]. y oprima el botén EDIT.
[Borrado de caracteres]

Si escoge [DELETE] y oprime el botdn EDIT, se
borrard el cardceter justo detrds del cursor.

[Afadir caracteres)

Tras seleccionar un cardcter de la tablay
presionar el botdén EDIT, el cardcter elegido
aparecerd en la posicion justo detrds del
cursor.

*Se pueden escribir nombres de hasta 8 caracteres (los
espacios también se cuentan como caracteres).

5. Al terminar, seleccione [ENTER] y presione el
botén EDIT (para cancelar el renombrado,

seleccione [CANCEL] y oprima el botdn
EDIT).

Copia de Configuraciones

1. Emplee el dial rotativo EDIT para desplazar el
cursor a la Configuracion deseada de la lista
y oprima el botén EDIT.

2. Seleccione [COPY] con el dial rotativo EDIT.

3. Oprima €l botdén EDIT.
*Se abrira la pantalla de copia.

COND.COPY

SOURCE COND.

CONDIT1

CORY ¢
DESTIN.COND.

CONDITL

4. Emplee el dial rotativo EDIT para desplazar el
cursor a "SOURCE COND." (Configuracion de
Origenl}y oprima el botén EDIT.

*Se abrira una Jista con las Configuraciones existentes.

5. Tras seleccionar la Configuracion de Origen
con el dial rotativo EDIT, oprimalo para
confirmar.

*Se mostrara el nombre de la configuracion seleccionada en
la posicion bajo el elemento "SOURCE COND.".

6. Emplee el dial rotativo EDIT para desplazar
el cursor a "DESTIN.CND." {Configuracién de
Destino) y oprima el botén EDIT.

*Se abrira una lista con las Configuraciones existentes.

7. Tras seleccionar la Configuracién de Destino
con el dial rotativo EDIT, oprimalo para con-
firmar.

*Se mostrara el nombre de la configuracion seleccionada en
la posicion bajo el elemento "DESTIN.COND.".

8. Mediante el dial rotativo EDIT desplace el
curso a [COPY] y oprima el botén EDIT.

*Se abrira una ventana de confirmacion.

9. Cuando oprima el botén EDIT de nuevo,
se ejecutard la copia {actue el dial EDIT
u oprima el botédn S1 para cancelar el
copiado).
Presione el botén EDIT para finalizar el copia-
do y pasar al modo de navegacion en pan-
talla.

Modificacion de la Prioridad

1. Emplee el dial rotativo EDIT para desplazar el
cursor a la Configuracion a la que se desea
modificar la prioridad.

2. Coloque el cursor en una de las opciones [UP]
o [DOWN] de [PRIORITY] y oprima el botén
EDIT {la Ultima Configuracién es la de mas
alta prioridad).

*A la configuracion inicial no se le puede alterar la prioridad.
Le corresponde la mas baja.

Programacién del Retardo

1. Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
la Configuracién a la que desea programar
retardo, de la lista de configuraciones.

2. Desplace el cursor a [DELAY] y oprima el
botén EDIT.

*Se abrird la pantalla de programacion de retardos.

CH FUNCTION

DELRY GROUP

CH1  ELEUATOR [a] GROUP
CH2  RUDDER 0 GROUP
CHS  THROTTLE 0 GROUP
CH4  AILERON 0 GROUP

3. Emplee el dial rotativo para llevar el cursor
a la linea "DELAY" del canal que se desea
refardar y oprima el botén EDIT para activar
el modo de introduccidn/modificacién de
datos.

Ajust el valor de retardo mediante el dial
rotativo EDIT.

IValor inicial: 0
Rango de ajuste: 0~27 {retardo mdximo)

Oprima el botdn EDIT para finalizar el copia-
do y pasar al modo de navegacioén en pan-
talla.

e Se puede infercambiar el modo del retardo
(Grupo [GROUP]/Individual [SINGLE]).
(Para mayor informacion, lea lo explicado al final del
manual).

{
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AJUSTE DE MANDOS (AFR) Ajusta el recorrido y el perfil de actuacién de cada

mando.

Esta funcién se utiliza para ajustar el recorrido @ Ajuste de la curva: Se puede elegir entre tres

y el perfil de actuacién de los canales controlados I;ggsch)ﬁN(:Tug\:aO; L(JEeXdPgﬁ Ei(cfzizgﬂi?d ;?}rgs%l
(CH1 a CH12 y V1 a V4) para cada Configuracion 17 puntos (9 puntos por defecto). El nimero
de Vuelo. Normalmente se programa tras haber de puntos puede ampliarse y reducirse y se
establecido limites de recorrido mediante la funcién pueden configurar cirvas simples y complejas
Ajuste de Recorrido "END POINT". Cuando exista dependiendo de las necesidades.

una mezcla que combina dos canales, se pueden e Ajuste de la velocidad de actuacién: Se
ajustar ambos a la vez mediante esta nueva funcién puede djustar la velocidad de actuacion de
"Ajuste de Mandos” (AFR). cada funcién al accionarse (incluido la tran-

sicion entre Configuarciones de Vuelo). La
funcién asi programada actia suavemente
a la velocidad constante definida.

e Seleccione [AFR] en el MenU del Modelo y abra la
pantalla inferior presionando el botdn EDIT.

[AFR/D/R]: Muestra el tipo de recorrido
seleccionado.

(Configuracigon de Vuelo activa) e Oprima el botén $1 pora
abrir siguiente pantalla. [

s1boton ®Oprima §1 durante 1
segundo para volver a
lo Pantalla de Inicio.

4oER_GELE 5 ] ) GDNDITi 51,

eSeleccione el nombre |7 OFFSET AFR

de la funcién y oprima +igg EXP i +0.0 EDIT Gl
el dial/botén EDIT poro o RATE A RRTE B —EDITAAl § Gire el dial EDIT para
volver a pantalla anterior. | _gg +100.0 +100.0 moverse en pantalla.
-198 EXP A EXF B
159 +0.0 +0.0
POS +8,@8 RATE +8.8

EDIT botén

L ]

eAjuste de la Curva de actuacién

(Para la explicacion de su programacion, lea lo
explicado al final del manual).

[ CONDIT1 &:SU2-z

158 . sl
:196 Func. ELE - SER eSeleccién de la Funcién
+50 IN MODE  OUT . y
a SPEED O LIN. O eVelocidad de actuacién
_Igg erour  GROUP (Para la explicacion de su pro-
ACTIVE

gramacion, lea lo explicado al
final del manual).

-150 D-R NO.

(Numero de curvas D/R programadas en la eSeleccion del Modo (GROUP/SINGLE)

Configuracién de Vuelo activa). (Para la explicacién de su programacién, lea lo expli-
cado al final del manual).

Seleccion de la Funcion

1. Gire el dial rofativo. EDIT para desplazar el cursor a [FUNC.) y
oprima el botén EDIT para acceder al modo de introduccién de
datos.

2. Seleccione la funcién deseada girando el dial EDIT a derecha o
izquierda y oprimalo para confirmar.

*Se puede seleccionar el Modo Atributo entre Grupo [GROUP] e Individual [SNGLE]
(para mas informacion, lea lo explicado al final del manual).
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[DUAL RATE

Se pueden afiadir curvas Dual Rate accionables
mediante un interruptor. La curva se ajusta
mediante la funcién AFR anteriormente explicada.

e Se pueden crear hasta 6 recorridos para
cada Configuracién de Vuelo.

e Los Dual Rates son especificos de cada
Configuracién de Vuelo.

e £l Dual Rate de la parte superior de la lista es

EDIT.

[Para todos los tipos de modelos]

el de mayor prioridad.

e Seleccione [DUAL RATE] en el MenU del Modelo
y abra la pantalla inferior presionando el botén

D/R NRME STATUS FUNCTION
1DR L INH AILERON
2DR 2 INH AILERON
3D/R3 INH AILERON
4 D/R 4 INH AILERON

eSeleccione el nombre
de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalla anterior.

Creacion de Dual Rates

). Desplace el cursor a la linea [INH] de un D/R
libre y oprima el botén EDIT para acceder al
modo de introduccidn de datos.

Accionar la funcién pasando de INH a OFF
girando el dial EDIT a la izquierda y oprimalo
para canfirmar la activacién.

2. Desplace el cursor al elemento "FUNCTION" y
oprima el botdn EDIT para acceder al modo
de introduccién de datos.

Seleccione la funcién girando el dial EDIT y
oprimalo para canfirmar la activacién.

3. Desplace el cursor a la linea [SWITCH] y abra
la pantalla de configuraciéon de interruptores
oprimiendo el botén EDIT y seleccione
interruptor y posicién de activacién.

(Para una descripcion detallada sobre la configuracion
de interruptores, lea el apartado "Programacion de

Interruptores” al final de este manual).
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DUAL_RATE CONDITL @SU12

$1boton

SWITCH
EDIT dial

EDIT botén

e Oprima el boton $1 para
abrir siguiente pantalia.

e Oprima $1 durante ]
segundo para volver a
la Pantalla de inicio.

¢ Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.
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- MEZCLAS PROGRAMABLES Mezclas libremente programables. Se pueden utilizar hasta

10 mezclas por Config. de Vuelo. [Todos los modelos]

Las Mezclas Programables se utilizan para corregir ~ permanentemente activadas y operativas.

tendencias del modelo asi como para wﬁgmciones de Las Mezclas Programables disponen de una potente
mal'ldos poco usuales. Como mechla se entiende que al  pherramienta de enlace ("LINK") que les permite
accionar un mando denominado principal ("MASTER")  as0ciarse a otras mezclas. Tal enlace se puede configurar

se produce, también y automaticamente, el de otro independientemente para el canal principal y/o para el
mando denominado auxiliar o esclavo ("SLAVE"). auxiliar o esclavo.

Si lo desea, puede hacer que el trimado del canal Ademas, el canal auxiliar es configurable en modo
principal también actiie sobre el canal auxiliar (ajuste  "AFR" ("STK—STK" en pantalla), en el que se respetan

"TRIM"). La curva de mezcla se puede configurar  Jog ajustes AFR y D/R del mismo cuando se activa un
segun 3 tipos (EXP1/EXP2/POINT) para corregir las  eplace.

tendencias del modelo. Se puede programar, asi mismo,
un retardo ("DELAY") para cada recorrido, el cual
penmite una transicién suave de la posicion de los servos
entre los mismos. Si lo desea, puede escoger accionar
las mezclas mediante un interruptor o que éstas estén

Se puede, finalmente, escoger potencidmetro de
afinado para cada mezcla programable (Funcién de
Afinado).

e Seleccione [PROG. MIXES] en el MenU del Modelo

y abra la pantalla inferior presionando el botén e Oprima el botén $1 para
EDIT. abrir siguiente pantalia.
EAETIET-3 CONDITL @513 siboten *OPfima 1 duronte |
sSeleccione el nombre MIXING MODE GROUP g P

la Pantalla de Inicio.

1t INHIBIT ixing GROUP
2 INHIBIT  mixva GROUP
3 INHIBIT mMzinNG GROUP
4 INHIBIT tmixina GROUP

de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalla anterior.

\_EDITdid | Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

EDIT boton
oSeleccidn del Atributo "GROUP"

(Para la explicacion de su programacién, lea lo explicado
al final del manual).

Acceso al Menii de Programacion

e Desplace el cursor al nimero de
la mezcla que se desee activar
y abra el menuU presionando el

botdn EDIT. Configuracién Tipo de Mezcla
*Al activar la mezcla, aparecerdn los nombres e Desplace el cursor al nUmero de la mezcla cuyo
de los canales principal y auxiliar. modo se desee configurar y oprima el botén EDIT

para la modificacion de datos. Cambie el tipo
girando el dial EDIT y confirme oprimiendo el botén
EDIT.

[MIXING]: Mezcla normal, del canal principal con el auxiliar.
[OFFSET]: No se contempla canal principal.

oN° Mezcla actual

+—— (Nombre de la Configuracién de Vuelo activa)

TS CONDITi &ZSvis3
+1S81 [ ~ | MODE OFFSET INH ePantalla programacién
+100 EXP 1 +0.0 de la mezcla
+5g RATE A RATE B
_sa +0.0 +0.0
_1oa EXF A EXP B
+0.0 +0.0

-158
POS +0.8
[ I

e Configuracién de la curva de mezcla

(Para la explicacién de su programacion, lea
lo explicado al final del manual).

+3.8 RATE
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l
w

/ eOpcidn Enlace

APROG. MIX 1 CONDITY Z5uzs3
.. FUNCTION-HAJ  LINK MODE
«Canal PnnapaI_L, masTER A ILERDON OFF wim OFF sModo "TRIM"
sCanal Auxior —saue ELEVATOR  DFF 3§« OFF eModo "AFR" del
CTRL RATEC%) canal auxiliar
+0 ¢ +@»

 FINE TUNING ==

e Ajuste del afinado
{Para una explicacién detallada,

lea lo explicado al final

del manual).
s Ajuste de la Velocidad

PROG. MIX 1 CONDIT1 &Z3u3-3 (Para una explicacién detallada,

- IN MODE  OUT lea lo explicado al final del
e ACTIVADO/DESCATIVADO—— staTus INH  sPEED OLIN. O manual).
P SUITCH o= nAsTER SLAVE
START  STOP
DELAY (0.0s 0.0s eRetardo Activacidn/

Desactivaciéon

del manual).

L—| eSeleccién del interruptor
(Para una explicacion detallada, lea lo explicado al final

*Realice los siguientes ajustes empleando el dial rotativo
EDIT para desplazar el cursor hasta el elemento deseado.

eSeleccién Atributo Modo (Group/Single)

1.Si desea activar funciones solo en
determinadas Configuraciones, desplace
el cursor al elemento [GROUP] y oprima el
botdn EDIT para la modificacién de datos.

2. Gire el dial EDIT a la izquierda hasta que
aparezca [SINGLE] parpadeando y oprima
el botén EDIT para confirmar.

*Se cambiarad a Modo Individual [SINGLE].

*Si desea conservar ajustes y pardmetros para varias
Configuraciones, deje el Modo Grupo [GROUP].

eActivacion de la Mezcla
1. Seleccione [INH] y oprima el botén EDIT para

la modificacién de datos.

2. Gire el dial EDIT a la izquierda hasta que
aparezca [ACT] parpadeando y oprima el
botén EDIT para confirmar.

*La funcion se activara (ON u OFF en pantalla).

*La funcién queda, efectivamente, activada aunque no se
hayan seeccionado interruptor ni relaciones de mezcla.

eSeleccion del Interruptor de Activacién

Seleccione [SWITCH] y oprima el botén EDIT
para abrir la pantalla de seleccién y configu-
racidn de interruptores.
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(Para una descripcion detallada sobre la configuracién de in-
terruptores, lea el apartado "Programacion de Interruptores”
al final de este manual).

*Mezcla siempre activada sin interruptor seleccionado [--].

eAjuste del Canal Principal (excepto para
mezclas tipo " Offset")

1. Seleccione la celda [FUNCTION.H/W] del
elemento [MASTER] y oprima el botén EDIT
para la modificacién de datos.

Escoja la funcién girando el dial EDIT y
oprimalo para confirmar.

2. Si desea enlazar la mezcla con alguna otra,
seleccione el elemento de la columna [LINK]
y oprima el botén EDIT para la modificacién
de datos.

Escoja el tipo de enlazado [+] o [-] girando el
dial EDIT y oprimalo para confirmar.
*Compruebe la direccion actuando los mandos.

*Se puede definir como canal principal de la mezcla un
stick o potenciometro sin ATV, AFR, D/R ni proporcion
de mezcla programados . En tal caso, se abre el ment de
seleccion de interruptores oprimiendo el botén EDIT tras
seleccionar "H/W" y se escoge el sentido de actuacion de
tal canal principal (para terminar la seleccion, escoja {--] en
pantalla y oprima el botén EDIT para confirmar).

1999994997171 1711711 121000 A AR AAAN
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e Ajuste del Canal Auxiliar

1. Seleccione la celda [FUNCTION.H/W] del
elemento [SLAVE] y oprima el botén EDIT
para {a modificacién de datos.

Escoja la funcién girando el dial EDIT y opri-
malo para confirmar.

2. Si desea enlazar la mezcla con alguna otra,
seleccione el elemento de la columna [LINK]
y oprima el botén EDIT para la modificacién
de datos.

Escoja el tipo de enlazado [+] o [-] girando el
dial EDIT y oprimalo para confirmar.

*Compruebe la direccion actuando los mandos.

e Activacién/desactivacion del Modo Trim

1. Para cambiar el modo Trim, seleccione [TRIM]
con el cursor y oprima el botén EDIT para la
modificacién de datos.

Escoja entre ON [activado)/OFF
(desactivado} girando el dial EDIT y confirme
su seleccidén presionando el botdn EDIT.

*Para que la mezcla considere el trimado del canal principal,
seleccione [ON] y si no, seleccione [OFF].

*Solo se activa si se programa un mando como canal
principal.

eModo AFR (STK—STK) del Canal Auxiliar

1. Seleccione la celda [STK—STK] y escoja el
modo girando el dial EDIT confirmando, a
continuacién, presionando el botdn EDIT.

*Si establece un enlace para el canal auxiliar y desea, ademas,
definir el mod AFR (D/R) a la mezcla, seleccione [ON].

*Ello es especialmente util cuando la configuracion es similar
pero los recorridos resultan muy diferentes.
eSeleccién de la Curva de Mezcla
(Para una descripcion detallada de la seleccion de la curva de

mezcla, lea lo explicado al final del manual).

eProgramacién del Trim de Afinado

Se configuran el mando [CTRL], el modo de
actuacion[MODE]y el porcentaje [RATE] mediante
el parametro [FINE TUNING].

(Para una descripcién detallada de la programacion del trim
de afinado, lea lo explicado al final del manual).

eAjuste de la Velocidad de los Servos

Se puede ajustar la velocidad mediante el
parametro [SPEED].

(Para una descripcion detallada del ajuste de la velocidad de
los servos, lea lo explicado al final del manual).

eProgramacion Retardo de la Mezcla

Se pueden programar un retardo de activacién
[START] y otro de desactivacion [STOP] mediante
el parametro [DELAY].

*Esta opcidn permance inactiva mientras no se seleccione un
interruptor de activacion de la mezcla.

1.Seleccionar la opcidén [START] o [STOP] y
oprima el botén EDIT para la modificacién
de datos.

2. Ajuste el tiempo de retardo girando el dial
EDIT.

Valor inicial: 0.0 segundos
Rango de qjuste: 0~4 segundos

(Si oprime el botén EDIT durante | segundo, el tiempo de
retardo recuperara su valor inicial).

Oprima el botén EDIT para completar

la programacién y volver al modo de
navegacion en pantalla.
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La mezclas especificas, etc, utilizables al selec-
cionar un modelo de avidn o velero se explican en
esta seccion dedicada a las funciones del Ment del
Modelo. Primero seleccione los tipos de modelo,
de ala y empenaje mediante la funcidén Tipo de
Modelo del Ment de Ajustes. Los ajustes posterio-
res sustituyen a los dados por defecto.

Estas mezclas especificas se pueden programar
para cada Configuracion de Vuelo. Si desea cam-
biar la programacién en vuelo alternando Confi-
guraciones mediante un interruptor o la posicién

[MENU DEL MODELO (FUNCIONES AVION/VELEROS)

de un stick de control, activelas con el menu
Configuracion de Vuelo (se pueden programar
hasta 8 Configuraciones).

Nota: La T12FG estd concebida de forma que los
tfipos de modelo avidn y velero gestionan céluias de
la misma planta aiar.

Las funciones comunes a aviones y veleros se suma-
rizan, a continuacidn, sin especificar tipo.

Los ajustes resultan distintos dependiendo del nu-
mero de servos, etc. segun la planta alar, Las pan-
tallas de gjuste mostradas son ejemplos tipo.

e Seleccione la celda [MODEL] de la Pantalla
de Inicio y abra el Mend del Modelo
oprimiendo el botdn EDIT.

e Emplee el dial rotativo EDIT para seleccionar
la funcién que desee programary acceda a
la correspondiente pantalla oprimiéndolo.

(Ejemplo de pantalia Menu del Modelo)

*La pantalla concreta depende del Tipo de Modelo. La
pantalla mostrada corresponde a 4 ALE+4FLP.

e Opfima el botén $1 para
abrir siguiente pantalla.

HODEL _MENU CONDITL

e Oprima $1 durante 1

S1botén
segundo para volver a

75013

eSeleccione [MODEL

[SERYO MONITTOR||PRDG. MIXES

la Pantalia de Inicio.

MENU] y presione el
botén EDIT para volver a

COND. SELECT |[AIL DIFF. il

_EPTdial | sire ef dial EDIT para

moverse en pantalla.

la Pantalia de Inicio. [AFR |FCAP SETTING |
DUAL RATE 1ATL=CAMB. FLP

EDIT botén

CONDIT1 FSUz3
[AIL~BRAKEFLP |ELE*CAMBER |
AIL=RUD [CAMB . FLP*ELE |
[AIRBRAKE-ELE_|RUD=+ATL ]
[CAMBER_MIX _ |[RUD=ELE 1

CONDITL &Z3us-3
BSNAP_ROLL ____|MOTOR ]
[AIRBRAKE |

GYR

GYRO |
RILEVATOR |

Funciones del Menu del Modelo
DIFERENCIAL DE ALERONES

Ajusta los alerones derecho e izquierdo. Son
posibles la correccion de alabeo y el ajuste fino
mediante un potenciémetro. Resulta muy util para
reglajes en vuelo [Avidn/velero, 2 o mas alero-
nes].

AJUSTE DE LOS FLAPS

Los flaps se pueden ajustar independientemen-
te. Para un modelo "cuadroflaps", los flaps de cur-
vatura se pueden mezclar con los flaps de freno
[Avién/Velero, 2 o mas flaps].

MEZCLA ALERONES con FLAP CURVATURA

Esta mezcla utiliza los flaps de curvatura como
alerones. Mejora el mando de alabeo [Avion/Vele-
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10, 2 alerones + 2 o mas flaps].

MEZCLA ALERONES con FLAP FRENADA

Esta mezcla utiliza los flaps de freno como ale-
rones. Mejora ¢l mando de alabeo [Avién/Velero,
4 o0 mas flaps].

MEZCLA ALERONES con DIRECCION

Se emplea cuando se desea combinar la actua-
cién de ambos mandos. Permite los virajes a ele-
vados &ngulos de inclinacion [Avion/velero, uso
general].

MEZCLA AEROFRENO con PROFUNDIDAD

Esta mezcla se utiliza para corregir la actitud al
desplegar los aerofrenos o "spoilers” [Avién/Vele-
ro, uso general].
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MEZCLA DIRECCION con ALERONES

Esta mezcla se utiliza para mejorar maniobras taies como
toneles, cuchillos, etc. en aviones acrobdticos [Avion/Vele-

ro, uso general].

MEZCLA CURVATURA PERFIL

Esta mezcla gjusta la curvatura alar y comige adecuada-
mente la profundidad [Avidn/Velero, 2 0 mds alerones].

MEZCLA PROFUNDIDAD con CURVATURA
Esta funcion mezcla los flaps de curvatura con el mando
de profundidad. Se puede programar un aumento de sus-
tentacién al aplicar profundidad arriba [Avién/Velero, 2 o
mds alerones).

MEZCLA CURVATURA con PROFUNDIDAD
Esta mezcla corige los cambios de actitud al desplegar
los flaps de curvatura [Avidn/Velero, 2 alerones + 1 6 mas
flaps].

MEZCLA FRENO DE ALERONES
Esta funcién se utiliza cuando se requiere una potente
efecto de aerofreno [Velero, 2 0 mds alerones).

AJUSTE DE MEZCLA 1/2
El tim de desplazamiento de los alerones, profundidad y
flaps se puede seleccionar con un interruptor o por cam-
bio de Configuracion [Velero, 2 o moés alerones).

MEZCLA AEROFRENO

Se utiliza si se requieren aerofrenos al picar, aterrizar, efc.
[Avién, uso general].

AlL1

DIRECCION 1
( ) (Aler6n Principal)

Winglet
er Ala Volante

AlL3 FLP 1
(Alerén Marginal)  (Flap de Curvatura)

COLAen “vV*

PROFUNDIDAD
(DIRECCION 2)
DIRECCION
(PROFUNDIDAD 2)

(Flap de Freno)

MEZCLA GIROSCOPO

Mezcla especifica para el uso de girdéscopos de la serie
GYA [Avién/Velero, uso general].

MEZCLA COLAEN "V"
Esta funcién mezcla los fimones de direccién y elevadores
de este tipo de empenagje [Avidn/Velero, configuracién
cola "v1.

MEZCLA ELEVONES

Esta funcién mezcla los mandos de alabeo y profundidad
en oviones con elevones [Avidn/Velero, configuracion ele-
vones].

MEZCLA WINGLET

Esta funcién controla los timanes derecho e izquierdo de
aviones equipados con winglets operativos [Avidn/Velero,
equipado de winglets].

MOTOR

Configuracién de la activocién del motor de un motovele-
ro eléctrico mediante un interruptor [Velero eléctrico, uso
general].

MEZCLA DIRECCION con PROFUNDIDAD

Esta mezcia se utiliza para mejorar maniobras tales como
toneles, cuchillos, etc. en aviones acrobdticos [Avidn, uso

general].

SNAP ROLL

Esta funcién selecciona el interruptor y los debatimientos
para la maniobra Snap Roll. Se puede ajustar la velocidad
de los servos [Avidn, uso general].

AEROFRENO

(DIRECCION 2 )
Winglet
en Ala Volante

AlL2
(Flap de Freno)| (Alerén Principal)

FLP2 AlL4
(Flap de Curvatura) (Alerén Marginal)

ELEVONES

PROFUNDIDAD 2
(ALERON 6)

PROFUNDIDAD
(ALERON 5)
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DIFERENCIAL de ALERONES Avion/Velero, 2.0 mds servos

El diferencial de los alerones derecho e izquierdo
se pueden ajustar independientemente. Se puede
ajustar en vuelo mediante un potencidometro de afi-
nado.

o>

ALY AlIL 2
(Aleron Principal) (Alerén Principal)
AlL 3 AIL 4
{Aleron Marginal) {Aleron Marginal)

(Nombre de |a Configuracién de Vuelo activa)

Seleccione [AIL DIFF. Meny del L
* Seleccione ] en el Menv de ¢ Config. atributo Grupo/Individual

Modelo y oprima el botdn EDIT para.

acceder a la pantailla mostrada. (Para mas informacion, leer lo explicado al final
} del manual).
[ g i 1 durante 1
AIL DIFF. CONDIT1 |7 S0t sibotsn *Qprima $
} |
eSeleccione el nombre LEFT RIGHT } segundo para volver a

la Pantalla de inicio.

alLeron  100% 100% GRoue GROUP
ARILERONZ  100% 100% |F1n
AILERONI 100% 100% T“”I“GCURUE
AILERON4 100% 100% AIL-AFR

de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalla anterior.

. .EP|T dlial e Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

EDIT botén

e Abre la pantalla AFR directamente
para aqjustar el recorrido de los
alerones.

e Ajuste mediante

proporciones "Rate A"y
"Rate B,

o Ajuste alerones izquierda/derecha

e Potencidmetro afinado
*Define el potenciémetro de ajuste en vuelo.

AIL DIFF. . GDNDITi -1/

+10@
+30

a
-5e

+100.0 +100.0

EXP A EXP B
+0.0 +0.0

am
Ix8
mgm
D
[N
(o]
m
71

POS +8,8 RATE

+8,8

<Tipo de Ala: pantalla para 4 alerones>

Método de Ajuste *La pantalla mostrada es un ejemplo. La pantalla

s Desplace el cursor al elemento [AILERON) concreta dependera del Tipo de Modelo.
1~4 "LEFT" {izquierda) o "RIGHT" {derecha) y
oprima el botdn EDIT para la infroducciéon de
valores.

Ajuste los debatimientos de los alerones
accionando el stick totalmente a izguierda {o
derecha).

Presione el botdn EDIT para terminar el gjuste
y volver a controlar el cursor de la pantalla.

*Se puede acceder directamente a la pantalla AFR desde la
ventana actual seleccionando el elemento [AIL-AFR].

e Para definir un potencidmetro de afinado,
desplace el cursor al elemento "-" y oprima
el botdn EDIT para acceder a la pantalla de
seleccion y configure el que mds le interese.
Oprima el botdén EDIT para terminar la selec-
cién y volver a controlar el cursor de la pan-
talla.

e Se puede definir la proporcidn de afinado
mediante una curva.

82 <Meni del Modelo (Funciones Avion/Velero)>
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= VAJUSTE DE FLAPS Avién/Velero,quc’:s flaps

El recorrido arriba/abajo de cada flap (flaps de
curvatura: FLP1/2, Flaps de freno: FLP3/4) se
puede ajustar para cada servo de acuerdo a la plan-
ta alar utilizada.

e Se puede desplazar el punto neutro de referencia
de cada flap.

En un modelo "cuadroflap" se pueden mezclar
los flaps de curvatura con los de freno (Brake FLP

to camber FLP)
e Se puede configurar un interruptor de activado.

e Seleccione [FLAP SETTING] en el Menu
del Modelo y oprima el botdn EDIT para.
acceder a la pantalla mostrada.

(Pantalla ajuste FLAPS CURVATURA)

FLP_3
(Flap de Freno)
FLP 1
(Flap Curvatura)

FLP 2
{Flap Curvatura)

<Tipo de Ala: pantalla 4 Flaps>

*La pantalla mostrada es un ejemplo. La pantalla
concreta dependera del Tipo de Modelo.

e Oprima el botén $1 para
abrir siguiente pantalia.

E-CESIRSCM CONDITL @513

sSeleccione el nombre | CAMBER FLAP THH
de la funcién y oprima FLAP FLP2
el dial/botén EDIT para | yp +100% +100%
volver a pantalla anterior. DOUN +100% +100% crRoup
OFFSET  +0%  +0%

{Pantalla ajsutes FLAPS de FRENC)

e Oprima $1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

S$1boton

\_EDTdial (Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

GROUP

EDIT boton

e Configuracion atributo

IN

BRAKE FLAP
FLP3 FLP4

esAjuste sentidos +100% +100%

arriba "UP"/abajo
"DOWN"
eDesolazamiento
del punto neutro
de referencia.

up
DOLN
OFFSET

+0%  +0%

FLAP SETTING ‘GDNDHITi {75023

+100% +100% crovr  GROUP

(Mezcla FLAPS de FRENO con FLAPS CURVATURA)

Grupo/individual
(Para mas informacién, leer lo
explicado al final del manual).

Método de Ajuste

e Desplace el cursor al elemento (FLP) 1~4 "UP"
(arriba) o "DOWN" de acuerdo con el tipo de
ala y oprima el botén EDIT para la intfroduc-
cion de valores.

Ajuste independientemente los recorridos,

e Para desplazar el punto neutro de referencia
de cada flap, seleccione el corespondiente
elemento [OFFSET] y emplee el dial rotativo
EDIT para definir el desplazamiento.

Presione el botdn EDIT para terminar el ajuste
y volver a controlar el cursor de la pantalia.

FLAP SETTING e )R ElR AR
BRAKE FLAP = CAMBER FLAP

up +100% ACT/INH INH
DOWN  +100% erouP  GROUP
| OFFSET  +0% SUITCH ——

e Para activar la mezcla FLAPS de FRENO con
FLAPS CURVATURA seleccione [ACT/INH], gire
el dial EDIT a la izquierda y oprima el botén
EDIT (se mostrard ON en pantalla).

Para definir un interruptor, seleccione el
elemento [—] con el cursor, oprima el botén
EDIT para abrir la pantalla de seleccién y
escoja el gue mds le interese asi como su
posicion de activacién (se mostrard ON en
el elemento "—" de fa pantalla).

(Para una explicacién detallada de la
seleccion de interruptores, lea lo explicado
al final del manual).
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AILERONES con FLAPS CURVATURA Avidn/Velero, 2 o mds alerones, 2 o0 mdés

flaps

Esta mezcla hace funcionar a los flaps de curvat-
ura (Camber Flaps) FLP1/2 a modo de alerones.
Cuando se actlia sobre la palanca de alerones, éstos
y los flaps actlian simultdneamente como alerones,
mejorando el comportamiento en alabeo del mod-
elo.

e La proporcién de mezcla de los flaps a derecha e
izquierda se puede afinar.
¢ Se puede configurar una curva de mezcla.

e Se puede configurar un interruptor de activacion/
desactivacion.

¢ Es posible la "asociacion” o "enlzado™: Asocia esta
mezcla a ofras.

e Seleccione [AlL to CAMB.FLP] en el
MenuU del Modelo y oprima el botdn

trada.

EDIT para. acceder a la pantalla mos- l__ (Nombre de la Configuracién de Vuelo activa)

FLP Y FLP 2
(Flap Curvatura) {Flap Curvatura)
ALE.1 ALE 2
(Aleron Principal) (Aleron Principal)
ALE.3 ALE 4
(Aleron Marginal) (Alerén Marginal)

*La pantalla mostrada es un ejemplo. La pantalla
concreta dependera del Tipo de Modelo.

» Oprima el botdn $1 para
abrir siguiente pantalla.

ITL &=z

sibotén *®Oprima §1 durante 1

| b .’Cm' B. aDE COND OFESET 1MW segundo para volver a
eSeleccione el nombre la Pantalla de Inicio.
de la funcién y oprima +igg EXP 1 +0 -_0 EDIT dici :

el dial/botén EDIT poro b RATE A RATE B g ¢ Gire el dial EDIT para

volver a pantalla anterior. | .gp +100.0 +100.0 moverse en pantalla.

EXP R P B
-100
+0.0 .0

-158
PQS _+8.Q RATE +8.8

EDiT botén

e Ajuste de la Curva de Mezcla
*Para una explicacién detallada sobre el ajuste de la
curva, lea lo explicado al final del manual.

o Configuracién atributo e Ajuste mediante

Grupo/Individual

(Para mas informacién, lea lo
explicado a! final del manual).

proporciones "Rate A"
y "Rate B",

Método de Ajuste

e Desplace el cursor al elemento ACT/INH y
oprima el botdn EDIT para la introducciéon de
valores.

Gire el dial EDIT a la izquierda y oprima el
botén EDIT (se mostrarad ON en pantalia).

e Para definir un interruptor, seleccione el ele-
mento [~] con el cursor, oprima el botén EDIT
para abrir la pantalla de seleccidn y escoja
el gue mdas le interese asli como su posicidon
de activacién (se mostrard ON en el elemen-
to "-" de la pantalla).

(Para una explicacién detallada, lea lo expli-
cado al final del manual).
e Seleccione el elemento [LEFT] o [RIGHT]} del
servo de cada flap y oprima el botén EDIT
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- M ENGEEEE CONDITL &sul2z

LEFT RIGHT
AcT-INH TNH FLAP +0% +0%
GROUP  GROUP FLP2 +0%, +0%
SUITCH =—

LINK INH

e Ajuste del servo de
cada Flap.

para la introduccién de valores.

Ajuste las proporciones de mezcla mediante

el dial rotativo EDIT.

Presione el botén EDIT para terminar el ajuste
y volver a controlar el cursor de la pantalia.
*8i el sentido de la mezcla resulta inverso al deseado, puede

solucionarlo cambiando el signo de las proporciones (+ ¢ -).

e Se puede configurar una curva de mezcla,

(Para una descripcién del método de

programacién de la curva de mezcla, lea lo
explicado al final del manual).

e Para activar la Asociacidn, seleccione el
elemento [LINK] y oprima el botén EDIT para
la introduccién de datos.

Seleccione ON y oprima el botén EDIT.
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" [ALERONES con FLAPS de FRENQ Avion/Velero, 4 0 més fiops

Esta mezcla hace funcionar a los flaps de freno
(Brake Flaps) FLP3/4 a modo de alerones. Cuan-
do se actiia sobre la palanca de alerones, éstos y
los flaps actiian simultineamente como alerones,
mejorando el comportamiento en alabeo del mo-
delo.

* La proporcidn de mezcla de los flaps a derecha e
izquierda se puede djustar.

e Se puede configurar una curva de mezcia.

e Se puede configurar un interruptor de activacién/
desactivacién en vuelo.

e Es posible la "asociacion” o “enizado™ Asocia esta
mezcla a ofras.

e Seleccione [AIL to BRAKEFLP] en el
MenuU del Modelo y oprima el botén
EDIT para. acceder a lo pantalla mos-

FLP 4

FLP 3
(Flap de Freno) (Flap de Freno)

ALEA
(Alerén Principal)

ALE.3

(Alerén Marginal)

ALE2
(Aleron Principal)

ALE 4
(Aleron Marginal)
*La pantalla mostrada es un ejemplo. La pantalla

concreta dependera del Tipo de Modelo.

—— (Nombre de la Configuracién de Vuelo activa)
o Oprima el botén §1 para

trada. J' abrir siguiente pantalla.
EYTRDCRTTGSENN CONDITL @Suioz |g  Siboton *OPima st Suatie | 5o
eSeleccione el nombre | *15¢ MODE OFFSET _ INH il olparo rooerale
P h +188 EXP 1 +0.0 Pantalia de Inicio.
de la funcién y oprima +58 . EDIT diat
el dial/botén EDIT para @ RATE A RATE B ~FPITdIal o Gire el dial EDIT para
volver a pantalla anterior. |1 _gg +100.0 +100.0 maoverse en pantalla.
-169 EXP R XP B
-158 +0.0
PRS _ +9,9 RATE +6.8

¢ Ajuste de la Curva de Mezcla
*Para una explicacion detallada sobre el ajuste de la
curva, lea 1o explicado al final del manual.

e Configuracién atributo
Grupo/Individual

(Para mas informacion, lea lo

EDI-T botén

e Ajuste mediante pro-
porciones "Rate A"y

explicado al final del manual).

AcT-INH INH FLP3
gRouP  GROUP FLP4
SUITCH ==

LINK INH

eMétodo de Ajuste

e Seleccione el elemento ACT/INH y oprima el
botén EDIT para la introduccién de valores.

Gire el dial EDIT a la izquierda y oprimalo {se
mostrard "ON" en pantalla).

e Para definir un interruptor, seleccione el ele-
mento [-] con el cursor, oprima el botdn EDIT
para abrir l[a pantalla de seleccidén y escoja
el que mdés le interese asi como su posicion
de activacién (se mostrard ON en el elemen-
to "~" de la pantalla).

(Para una explicacion detallada, lea lo expli-
cado al final del manual).
e Seleccione el elemento [LEFT] o [RIGHT] del

servo de cada flap y oprima el botén EDIT
para la introduccion de valores.

Y 4=00 CONDIT1 Z5U22

"Rate B".
LEFT RIGHT
+0%  +0%
+0% +0%

e Ajuste del servo de
cada Flap.

Ajuste las proporciones de mezcla mediante
el dial rotativo EDIT.

Presione el botdn EDIT para terminar el qjuste
y volver a controlar el cursor de la pantalla.

*Si el sentido de la mezcla resulta inverso al deseado, puede
solucionario cambiando el signo de las proporciones (+ 6 -).

e Se puede configurar una curva de mezcla.

{Para una descripcién del método de pro-
gramaciéon de la curva de mezcla, lea lo ex-
plicado al final del manual).

e Para activar la Asociacién, seleccione el ele-
mento [LINK] y oprima el botén EDIT para la
intfroduccién de datos.

Seleccione ON y oprima el botén EDIT.
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ALERONES con DIRECCION  Avién/Velero, uso gener

Utilice esta mezcla cuando desee combinar la
direccién con el mando de alerones. Con ella se
facilitan, por ejemplo, los virajes a angulos pro-
nunciados

¢ Se puede configurar una curva de mezcla.
e Se puede activar/desactivar en vuelo configuran-

. LE. ALE.4
do un inter _rypfor al efecto. (Alerén Marginat) (Aleron Marginal)
e La proporcidon de mezcla se puede afinar en vuelo DIRECCION 1 DIRECCION 2
configurando un potencidémetro al efecto. Winglet Wingiet
(para Ala Vulame) (pam Ala Volanle)
. COLAen"V"
e Seleccione [AIL to RUD] en el
MenU del Modelo y oprima el
botdn EDIT para. acceder a la DIRECCIONZ 2 7 - o OIRESCION

antalla mostrada. . i 5
P (Nombre de la Configuracién de Vuelo activa) ® OPfima el botdn $1 para
abrir siguiente pantalla.

AIL+RUD CONDITL {75012 g Siboton °OPImas) duien'e !
eSeleccione el nampre | *139 MODE OFFSET INH ?g%::?cacpggn\;gger °
de la funcién y oprima +igg EXP 1 +0.0 EDIT dicl ’
el dial/botén EDIT para o RATE A RATE B Lo e 19l o Gire el dial EDIT para
volver a pontalla anterior. | _gg +100.0 +100.0 moverse en pantalla.
-108 EXP R <P B
+0.0 .0

-15@

POS _+0.0 RATE +0.0 |
EDIT botdn

e Ajuste de la Curva de Mezcla

. . . *Para una explicacion detallada sobre el ajuste de la . .
e Configuracién atributo curva, lea lo explicado al final del manual. e Ajuste mediante pro-
Grupo/Individual porciones "Rate A"y

(Para mas informacién, lea lo "Rate B".

explicado al final del manual). - —
gAll-RUD CONDITL #5022

FINE TUNING

CONTROL ==

e Potencidometro afinado

AcT-INH ITNH

-GROUP  GROUP
SWITCH =——

e Modo de actuacién

RATE +0% | e Proporcién afinado

(e

*La pantalla mostrada es
un ejemplo. La pantalla
concreta dependera del

Tipo de Modelo.

Método de Ajuste e Se puede configurar una curva de mezcla.

e Desplace el cursor al elemento ACT/INH vy (Para una descripcién del método de pro-
oprima el botédn EDIT para la introduccién de gramacién de la curva de mezcla, lea lo
valores. explicado al final del manual}.

Gire el dial EDIT a la izquierda y oprimalo (se

mostrarg "ON" en pantalla). [Modos de Act. del Potenciémetro de Afinado]
¢ Para definir un interruptor, seleccione el ele- [LIN] Mezcla 0% al centro de recorrido. Al

mento [-] con el cursor, oprima el botdn EDIT girar el potenciémetro en sentido del

para dbrir la pantalla de seleccion y escoja reloj la mezcla aumenta, mientras que

el que mds le interese as{ como su posicion en sentido contrario al reloj disminuye.

de”c:f:nvoaon se mostrarg ON en el elemen- [ATL+] Mezcia 0% a la izguierda del recorrido.

fo’~"dela paf‘*""?’!- i Al girar el potenciémetro, la mezcla
(Para una explicacion detallada, lea lo expli- aumenta.

cado al ﬁ”f" del monuc.l). [ATL-] Mezcla 0% a la derecha del recorrido.
e Para definir un potenciémetro de afinado, Al girar el potenciémetro, la mezcla

seleccione el elemento "-" del campo [FINE aumenta.

TUNING], oprima el botdn EDIT para abrir la

pantalia de seleccién y escoja el que mds le

interese. Se pueden definir tanto la proporcion

de afinadocomo el modo de actuacion.

[SYM.] Cuando se gira el potenciémetro en
cualquier direccién desde el centro
de su recorrido, la mezcla aumenta.

86 <Meni del Modelo (Funciones Avién/Velero)>

A A222A2AAAAAA AT A AAAARAAAA D3RR DDA DA A A A A A A AR



Esta mezcla se emplea cuando desee conjugar
los elevadores con los aerofrenos ("spoilers™). La
mezcla levanta el morro del modelo compensando
el despliegue de los aerofrenos al aterrizar.

*Esta funcién no opera si no se configura un aerofreno con el
subment Funcidn del Menu de Ajustes.
e Se pueden gjustar las proporciones de mezcla de

profundidad “Ratel"/"Rate 2".

e Se puede programar una curva de mezcla.

e Se puede activar y desactivar en vuelo mediante
un inferruptor al efecto.

e La proporcién de mezcla se puede afinar medi-
ante un potencidmetro al efecto.

¢ Seleccione [AIRBRAKE to ELE] en el
MenU del Modelo y oprima el botén
EDIT para. acceder a la pantalla mos-

" [AEROFRENO con PROFUNDIDAD Avien/Velero, uso general

AEROFRENO

COLAen"V" ELEVONES

PROFUNDIDAD

PROFUNDIDAD 2 PROFUNDIDAD  PROFUNDIDAD 2

*La pantalla mostrada es un ejemplo. La pantalla
concreta dependera del Tipo de Modelo.

—— (Nombre de la Configuracion de Vuelo activa)
e Oprima el botén $1 paia

v abrir siguiente pantalla,

trada.
a- BRAKE~ELE J®u)|
H + MODE
-Selecmon'e‘ el nom'bre +100 EXP 1
de la funcién y oprima +50
el dial/botén EDIT para a RRTE A
volver a pantalla anterior. -5 +100.0
-160 EXP fA
+0.0

-158
POS _+0.0 RATE +0.8

e Configuracién
atributo Grupo/in-
dividual
(Para mas informacion,
lea lo explicado al final
del manual).

*Para una explicacion detallada
curva, lea lo explicado al final

e Ajuste de la Curva de Mezcla

eOprima $1 durante 1 se-
gundo para volver a la

S1botdn

DITL &SU1-3

OFFSET Th Pantalla de Inicio.
+0.0 EDIT dial

RATE B _.- 99 4 Gire el dial EDIT para

+100.0 moverse en pantalla.

EDITboton

sobre el ajuste de la
del manual. e Ajuste mediante pro-
porciones "Rate A"y

"Rate B",

AIRBRAKE-ELE us]

AcT/INH TNH

sRour  GROUP
SWITCH ==

RATE

FINE TUNING-—*
COMTROL ===

DITL @SU2s

e Potencidmetro afinado
e Modo de actuacion
+0%

+0%>

o Proporcién afinado

(

AIRBRAKE-ELE =il

INH  RRTE1 RATE2
e Ajuste del servo ELE +0%  +0%
de cada Eleva- RO &
dor. ELE2 +0% +0%
¢ 4B%) ¢ +B%)

DIT1 &3U3-3
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Método de Ajuste

e Seleccione el elemento ACT/INH y oprima el
botdn EDIT para la infroduccidn de valores.

Gire el dial EDIT a la izquierda y oprimalo (se
mostrard "ON" en pantalla).

Para definir un interruptor, seleccione el ele-
mento {~] con el cursor, oprima el botdn EDIT
para abrir la pantalia de seleccién y escoja
el que mdés le interese asi como su posicion
de activacion (se mostrard ON en el elemen-
to "--" de la pantalla).

(Para una explicaciéon detallada del método
de seleccidén de interruptores, lea lo explica-
do al final del manual).

Para definir un potenciémetro de afinado,
seleccione el elemento "--" del campo [FINE
TUNING], oprima el botén EDIT para abrir la
pantalla de seleccién y escoja el que mds le
interese. Se pueden definir tanto la proporcién
de afinadocomo el modo de actuacion.

(Para una explicacion detallada del método
de programacion de potencidmetros, lea lo
explicado al final det manual).

e Se puede configurar una curva de mezcla.

(Para una descripcién del méfodo de pro-
gramacion de la curva de mezcla, lea lo ex-
plicado al final del manual).
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[Modos de Act. del Potenciémetro de Afinado]

[LIN.] Mezcla 0% al centro de recorrido. Al
girar el potenciémetro en sentido del
reloj la mezcla aumenta, mientras que
en sentido contrario al reloj disminuye.

[ATL+] Mezcla 0% a la izquierda del recorrido.
Al girar el potencidmetro, la mezcla
aumenta.

[ATL-] Mezcla 0% a la derecha del recorrido.
Al girar el potenciémetro, la mezcla
aumenta.

[SYM.] Cuando se gira el potencidometro en
cualquier direccidén desde el centro
de su recorrido, la mezcla aumenta.
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- Se emplea esta funcién cuando desee combinar los
alerones con la direccion. Se utiliza para correccion de
maniobras tipo tonel, cuchillo, etc. en aviones acroba-
ticos. Se puede utilizar para hacer alabear a maquetas y

aviones de gran escala de una forma realistica.

e Se puede programar una curva de mezcla.

e Se puede activar y desactivar en vuelo mediante
un interruptor al efecto.

o Es posible la "asociacion": Asocia esta mezcla a
ofras.

e La proporcién de mezcla se puede afinar median-
te un potencidmetro ol efecto.

e Seleccione [RUD to All] en el
MenuU del Modelo y oprima el
botdén EDIT para. acceder a la
pantalla mostrada.

(Nombre de la Configuracion de Vuelo activa)

= [DIRECCION con ALERONES Avien/Velero. uso genera

DIRECCION 1
Winglet ) Winglet )

DIRECCION 1

Ppara Ala Volante para Ala Volame

COLAen V™

DIRECCION 2

DIRECCION DIRECCION

e Oprima el botén $1 para
abrir siguiente pantalla.

-150
POS _+8.8 RATE +8.0

e Configuracion atributo
Grupo/Individual

(Para mas informacion, lea lo

e Ajuste de la Curva de Mezcla
*Para una explicacion detallada sobre el ajuste de la
curva, lea Jo explicado al final del manual.

FUDETYUMENNNN CONDIT{ @sdiz g Sjboton *Qprimast durante |
. 158 T ~ | MODE OFFSET INH segundo para volver @
eSeleccione el nombre +100 EXP 1 +0.0 la Pantalla de Inicio.
de l_c funcnpn y oprima +58 g - . EDIT dial ) ]
el dial/baidn EDIT para ps ATE A E 8 e oGire el dial EDIT para
volver a pantalla anterior. | _sp +0.0 +0.0 moverse en pantolia.
—1p8 EXP A P B [
+0.0 1.

EDIT botdn

e Ajuste mediante pro-
porciones "Rate A"y
"Rate B".

explicado al final del manual).

AcT-INH TNH

GrROUP  GROUIP
SWITCH ===

LINK INH

RATE

Método de Ajuste

RUD=+AIL 'CONDIT1 @.5u2-2

o Potencidmetro afinado

FINE TUNING y 4 ;
CONTROL. ==

e Seleccione el elemento ACT/INH y oprima el
botén EDIT para la introduccién de valores.
Gire el dial EDIT a la izquierda y oprimaio (se
mostrard "ON" en pantalla).

e Para definir un interruptor, seleccione el ele-
mento [~] con el cursor, oprima el botén EDIT
para abrir la pantalla de seleccién y escoja
el que md&s le interese asi como su posicién
de activacién [se mostrar& ON en el elemen-
to "~" de la pantalia).

(Para una explicacién detallada del método
de seleccidon de interruptores, lea lo explica-
do al final del manual).

e Para definir un potencidmetro de afinado,
seleccione el elemento "-" del campo [FINE
TUNING], oprima el botén EDIT para abrir ia
pantalla de seleccion y escoja el que mdés le
interese. Se pueden definir tanto la propor-
cién de afinadocomo el modo de actua-
cién.

(Para una explicacién detallada del método
de programacion de potenciémetros, lea lo
explicado al final del manual).

e Modo de actuacién
e Proporcién afinado

*La pantalla mostrada es un ejemplo. La pan-
talla concreta dependera del Tipo de Modelo.

¢ Se puede configurar una curva de mezcla.
{Para una descripcién del método de progra-
macién de la curva de mezcla, lea lo explico-
do al final del manual.

e Para activar la Asociacién, seleccione el ele-
mento [LINK] y oprima el botédn EDIT para la
intfroduccién de datos.

Seleccione ON y oprima el botén EDIT.

[Modos de Act. del Potenciémetro de Afinado]

[LIN.] Mezcla 0% al centro de recorrido. Al
girar el potencidmetro en sentido del
reloj la mezcla aumenta, mientras que
en sentido contrario al reloj disminuye.

[ATL+] Mezcla 0% a la izquierda del recorido.
Al girar el potenciémetro, la mezcla
aumenta.

[ATL-] Mezcla 0% a la derecha del recorrido.
Al girar el potencidmetro, la mezcla
aumenta.

[SYM.] Cuando se gira el potencidémetro en

cualquier direccion desde el centro
de su recorrido, la mezcla aumenta.
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[MEZCLA CURVATURA Avién/Velero,

Esta funcion ajusta el recorrido AFR (D/R) del con-
trol de curvatura del perfil (mediante alerones, flaps de
curvatura y flaps de freno) en direccién positiva y nega-
tiva. Los recorridos de los alerones, flaps y elevadores
se pueden ajustar independientemente mediante curvas
especificas, de forma que se puedan compensar los cam-
bios de actitud del modelo al variar la curvatura.

*La configuracién por defecto asigna el contro! de curvatura al
potenciometro LS.

e Los recomidos ariba/abajo de los alerones, flaps y eleva-
dores se pueden definir mediante curvas. Si el sentido de
mezcla resulta estar inverso por la configuracion de los
fransmisiones, se podré establecer la direccién corecta

e Seleccione [CAMBER MIX] en el Menvy
del Modelo y oprima el botén EDIT
para. acceder a la pantalla mostra-
da.

(Nombre de la Configuracion de Vuelo activa)

2 0 mdas alerones

medianie el signo de las proporciones de mezcia.

e Se puede activar y desactivar en vuelo mediante un in-
terruptor al efecto.

e Se puede establecer un retardo para cada Configu-
racion de Vuelo. Se puede configurar un interruptor
para activar/desactivar el retardo.

e La velocidad de actuacién de los servos de alerones,
flaps y elevadores es ajustable (Interor IN/Exterior OUT).

CAMBER (AFR) CONDITL {7-aui-2
+156 MODE OFFSET  RFR
+199 EXP 1 +0.0
+5a RATE A RATE B
s +100.0 +100.0
| 100 ExP A EXP B
+0.0 +0.0

=138
POS+1900.0 RATE+109.0

b o Vent. gjuste AFR (D/R) de Curvatura
)
(Para la explicacion de su ajuste, lea lo explicado
para la funcién "Ajuste de mandos [AFR]".

» Oprima el botén $1 para
abrir siguiente pantalia.

eSeleccione el nombre | ACT/INH INH

NIV CONDITL @it
CAMBER AFR

e Oprima $1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

S1botén

gledli?:lf/lt};lciic’?: syoﬂp,f?rg BROUP GROUP CURVE_BND RATE EDITdial | e el gial EDIT para
volver o pantalia anterior. |, WITCH - AILERON ) moverse en pantafia.
COND.DELRY () FLAP
CuT-5U - ELEVYATOR

* Ajuste retardo
Configuracién

e Interruptor desactivacién

EDIT botén

de Vuelo del retardo e Ajuste mediante pro-
porciones "Rafte A"y
(Ajuste curva/proporcién) Rate B".
FNEEICTIEE CONDITL, 2
. +150 MODE OFpZET MH
+199 EXP 1 +0.
+5g RATE A RATE B
—=a +100.0 +100.0
108 EXP A EXP B
-158 0.0 +0.0
POS+100.8 RATE+108.6
° 'Ajusté de la Curva de Mezcla
*Para una explicacion detallada sobre el ajuste de la
curva, lea lo explicado al final del manual.
CAMBERC(AIL) CONDIT1 @auz2
TN cater  raez IN  ouT )

e Ajuste AIL +0% +0% sreec Q0 O e Ajuste velocidad
proporcién aILz +0% +0% actuacion de los servos
alerones AILS  +0%  +0% (Para una explicacién detallada, lea

pILe 0% +0%

lo explicado al final del manual.)

*La panialla mostrada es un ejemplo. La pantalla
concreta dependera del Tipo de Modelo.
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Método de Ajuste

e Seleccione el elemento ACT/INH y oprima el
botén EDIT para la intfroduccién de valores.
Gire el dial EDIT a la izguierda y oprimalo (se
mostrard "ON" en pantalla).

e Para definir un interruptor, seleccione el ele-
mento [—] con el cursor, oprima el botén EDIT
para abrir la pantalla de seleccidn y escoja el
aue mas le interese asi como su posicion de
activacién (se mostraré ON en el elemento
"~"de la pantalla).

(Para una explicacién detallada del método
de seleccion de interruptores, lea lo explica-
do al final del manual).

e Para configurar un retardo de Configuracién
de Vuelo, seleccione la opcidon [COND.DE-
LAY] y oprima el botén EDIT para la introduc-
cién de valores.

Ajuste el retardo medinate el dial EDIT.
Presione el botén EDIT para terminar el gjuste
y volver a controlar el cursor de la pantalla.
Para configurar un interruptor de desacti-
vacién del retardo, seleccione el elemento
[CUT-SW], oprima el botén EDIT para abrir la
pantalla de programacién y seleccione el

> >

FLP 3
(Flap de Freno)
FLP 1

(Flap de Curvatura)
ALE. 1

{Aleron Principal)

ALE. 3

(Aleron Marginal)

COLAen"V"

PROFUNDIDAD
PROFUNDIDAD 2

interruptor mds adecuado asi como su po-
sicion de actuacién (se mostrard ON en el
elemento "-" de la pantalla)

(Para una descripcién detallada del retardo
de Configuracién, lea lo explicado al final
del manual).

e Pantalla programacién Ajuste de Recorrido
AFR de la Curvatura.

Seleccione el elemento [Camber AFR] y opri-
ma el botén para la introducciéon de valores
{para una descripcién detallada del método
de programacién, lea lo explicado al final
det manual).

{Pantalla gjuste curva/proporcion)

e Se djustan las curvas y proporciones de mez-
cla abriendo las pantallas de configuracion
de los recorridos de alerones, flaps y eleva-
dores.

Los recorridos y las curvas de cada servo
se pueden gjustar abriendo cada pantalla
especifica (para una descripcidon detallada,
lealo explicado al final del manual).

También se puede ajustar ia velocidad de
actuacién de los servos.

FLP 2
(Flap de Curvatura)
ALE. 2
(Alerén Principal)
ALE. 4
(Alerén Marginal)

ELEVONES

PROFUNDIDAD PROFUNDIDAD 2
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PROFUNDIDAD con CURVATURA Avién/Velero, 2 o mas aleerones.

Esta mezcla se emplea cuado se desea combi- volantes con esta mezcla activada.
nar los flaps de curvatura con los timones de pro-
fundidad. Cuando se configura la mezcla de forma
que se extiendan los flaps al tirar de profundidad,
se incrementa la sustentacion al elevar el morro.

e Se puede programar una curva de mezcla.

e Se puede activar y desactivar en vuelo mediante
un interruptor al efecto.

e La proporciéon de mezcka se puede afinar median-

Nota: Se pueden accionar los elevadores de alas te un potenciometro al efecto.

e Seleccione [ELE to CAMBER] en el

(Nombre de la Configuracion de Vuelo activa)

Menu del Modelo y oprima el botdn
EDIT para. acceder a la pantalla mos- * Opfima el botén §1 para
trada. v abrir siguiente pantalla,
[ ENCIYCIU CONDITL adie jp  siboton *Opimo st duronic |
eSeleccione el nombre |-*139 MADE OFFSET _ INH Isegun c|>|po romer a
i : +108 EXP 1 +0.0 a Pantalla de Inicio.
de la funcidn y oprima +58 - EDIT dial
el dial/botén EDIT para ! RATE R RATE B s o Gire el dial EDIT para
vaiver a pantalia anterior. | _gg +100.0 +1OU 0 moverse en pantalla.
-108 EXP R
-158 +0.0
Py Ajusfe de la Curva POS +0.0 RATE +0.8

de Mezcla EDITbotdn

*Para una explicacion de-

tallada sobre el ajuste de e Ajuste mediante pro-

la curva, lea lo explicado LE*CAI 1BER CONDITL G.5U2-4 porciones "Rate A"y
al final del manual. RIL3 AlL2 AIL4 "Rate B".

RﬂTEl +D% +0% +0%  +0% ; i
¢ o> ¢ +nd € +@ ¢ o e Ajuste proporciones flaps y

Rz 40%  +0%  +0%  +0% glerones

¢ B +B% ¢ B (4@ 1.Seleccione la proporcién
deseada y oprima el botén
EDIT para la infroduccion

de datos.
_ 2. Configure las proporciones
ElLE~>CAMBER CONDITL Fouz-4 girando el dial EDIT.
INH - FLPS  FLAP FLP2  FLP4 3.0prima el botén EDIT
RATEL +0% +0%  +0%  +0% para terminar el ajuste
C OB oo a0 O 00 y conirolar el cursor en
| RATEZ. +0%  +0%  +0%  +0X pantalia.

CoFB%> O HEN (O HBMD (BN

e Configuracidn
atributo Grupo/in- *La pantalla mostrada es un ejemplo.

dividual La pantalla concreta dependera del
(Para mas informacion, lea Tipo de Modelo.

lo explicado al final del LE»CQHBER COND1ITL {&.304-4

manual). FINE TUNTNG—gr= e Potenciémetro afinado
ACT/INH ITNH CONTROL == y
grOUP  GROUP e Modo de actuacién
SWITCH == RATE +0% - e Proporcién afinado
¢ o
Método de Ajuste do al final del manuail).

e Para definir un potencidmetro de afinado,
seleccione el elemento "-" del campo [FINE
TUNING], oprima el botén EDIT para abrir 1a

e Seleccione el elemento ACT/INH y oprima el
botén EDIT para la intfroduccién de valores.

Gire el dial EDIT a la izquierda y oprimalo (se pantalla de seleccién y escoja el que més le

mostrard "ON" en pantalia). interese. Se pueden definir tanto la propor-
e Para definir un interruptor, seleccione el ele- cién de afinadocomo el modo de actuacidn.,

mento [--] con el cursor, oprima el botén EDIT

para abrir la pantalla de Fs)eleccién y escoja * Se puede conﬁg.uro_r,uno cur\{o de mezcla.

el gque mas le interese asi como su posicién (Para una descripcion del método de progra-

de activacién (se mostrard ON en el elemen- macién de la curva de mezcla, lea lo expli-

to "~ de la pantalia). cado al final del manual).

(Para una explicaciéon detallada del método
de seleccion de interruptores, lea lo explica-
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FLAP CURVATURA con PROFUNDIDAD Avién/Velero, 2 alerones + 1 0 mdas flaps

This mixing is used to correct changes (elevator
Esta mezcla esta prevista para compensar cambios
de actitud en profundidad al desplegar los flaps de
curvatura o velocidad.

¢ Se pueden ajustar los recorridos de los servos de pro-
fundidad arriba/abagjo. Si el sentido de mezcla resulta
ser inverso por la configuracién de las transmisiones,
se podrd establecer la direccién correcta mediante
elsigno de las proporciones de mezcia.

s Se puede programar una curva de mezcla.

e Se puede acflivar y desactivar en vuelo mediante un
interruptor al efecto.

e La proporcién de mezcla se puede afinar mediante un
potencidometro al efecto.

e Seleccione [CAMB.FLP to ELE] en el MenU del Mo-

—

FLP1 FLP 2
(Flap Curvatura) (Flap Curvatura)
COLAen"V" ELEVONES

PROFUNDIDAD
PROFUNDIDAD 2 PROFUNDIDAD PROFUNDIDAD 2

delo y oprima el botén EDIT para. acceder a la

pantalla mostrada.

¢ Oprima el botén $1 pora

;(Nombre de la Conf. de Vuelo activa) abir siguiente panfalla

CAH B.FLP*ELE CDNDITi {7413

e Oprima $1 durante 1

S1botén
segundo para volver a

eSeleccione el nombre | *199 OFFSET _ INH 1a Paniall ici
de la funcién y oprima +igg EXP 1 +0.0 il < @ de Inicio.
el dial/botén EDIT para @ RATE A RATE 8 Tt eGire el dial EDIT para
volver a pantalla anterior. | _sg +100.0 +100 0 moverse en pantalla.

-10a

-15@
POS+100.0 RATE+10@.0

o Ajuste dé la Curva de Mezcla

*Para una explicacién detallada sobre el ajuste de la
curva, lea lo explicado al final del manual.

e Configuracidén
atributo Grupo/In-
dividual

EDIT boton

e Ajuste mediante pro-
porciones "Rate A"y

(Para més informacién, lea
lo explicado al final del

manual). AcT/INH TNH
I—I— GrROUP  GROUP

SWITCH

RATE

e Ajuste proporciones

WNAENE =N CONDIT1 &auz3
FINE TUNINGT

COMTROL ==

"Rate B".

e Potencidmetro afinado

¢ Modo de actuaciéon

+0% | e Proporcién afinado

( +8%)

de Profundidad

INH  RATE! RATEZ

ELE +0% +0%
Co+B%) O +8%)

ELEZ +0% +07%
¢ +@%y ¢ +B%)

Método de Ajuste

e Seleccione el elemento ACT/INH y oprima el
botdn EDIT para la introduccién de valores.

Gire el dial EDIT a la izquierda y oprimalo (se
mostrard "ON" en pantalla).

Para definir un interruptor, seleccione el ele-
mento [-] con el cursor, oprima el botdn EDIT
para abrir la pantalia de seleccién y escoja
el que mds le interese asi como su posicién
de activacién (se mostrard ON en el elemen-
to "—" de la pantalia).

(Para una explicacion detallada del método
de seleccidn de interruptores, lea lo explica-
do al final del manualj.

Seleccione los servos de profundidad
izguierdo (ELE) y derecho (ELE2) mediante
el dial rotativo EDIT y presiénelo para

NGNS ENE CONDITL &5Uss

*La pantalla mostrada es un
ejemplo. La pantalla concreta
dependera del Tipo de Modelo.

la introduccidén de datos. Ajuste las

proporciones de mezcla mediante, también,

el dial rotativo EDIT.

Oprima el botén EDIT para terminar el ajuste

y volver a controlar el cursor de la pantalia.

*Si el sentido de Ja mezcla resulta inverso al deseado, puede

solucionarlo cambiando el signo de las proporciones (+ 6 -).

Para definir un potenciémetro de afinado,

seleccione el elemento "--" del campo [FINE

TUNING], oprima el botén EDIT para abrir la

pantalla de seleccion y escoja el que mas le

interese. Se pueden definir elmodo de actuc-
cion.

e Se puede configurar una curva de mezcla.
(Para una descripcién del método de progra-
macién de la curva de mezcla, lea lo expli-
cado al final del manual).
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FRENO de ALERONES (BUTTERFLY) Velero. 20mas alerones

Esta funcién proporciona un importante efecto
de frenado mediante la elevacion simultanea de
los alerones derecho e izquierdo a la vez que
descienden los flaps (de curvatura y frenado).

El Freno de Alerones ( también conocido
como "Butterfly") constituye una potente y
eficiente configuracion de aterrizaje que aporta las
siguientes ventajas:

1. Reduce la velocidad del modelo.

2. Introduce deformacién geométrica en las
puntas del ala, reduciendo el riesgo de
"meter el ala” o "hachazo”.

3. Genera mayor sustentacion en el centro del
ala, permitiendo volar a menor velocidad.

e Seleccione [BUTTERFLY] en el MenuU del
Modelo y oprima el botén EDIT para.
acceder a la pantalla mostrada.

l— (Configuracion de Vuelo activa)

e Se puede activar y desactivar en vuelo mediante
un interruptor al efecto.

e Se puede desplazar el punto neutro de referencia.
Al presionar el botén EDIT con el elemento [OFFSET)
del sentido a modificar seleccionado, se cambia
el neutro de referencia. Si se desplaza en demasia
dicho neutro, se corre el riesgo de descompensar
el modelo.

e Se pueden gjustar las velocidades de actuacion
de los alerones y flaps {lados interior IN/exterior
OuT).

e Se puede programar un retardo para cada Confi-
guracion de Vuelo, asi como un interruptor de des-
conexién del mismo.

e Se puede djustar la proporciéon de diferencial.

*Si se fuerzan los seervos al programar esta mezcla, utilice 1a funcién

Recorrido (AFR) para ajustar las deflexiones de los mismos.

*La pantalla mostrada es un ejemplo. La pantalla
concreta dependeré del Tipo de Modelo.

e Oprima el botén $1 para
abrir siguiente pantolla.

BUTTERFLY CONDITL @.aU1i-3 Jg Siboten *OPrma 31 durante I
sel ) | o INH segundo para volver a
eoeleccione el nomore L oo o aIL ALz aIL4 la Pantalla de Inicio.
de la funcién y oprima EDIT dial
el dial/botén EDIT para FLP;O% FLRP+09€ FLP;OZ FLP4+094 ~EDI +Gire el dial EDIT para
volver a pantallo anterior. moverse en pantalla.
+0% +0% +0% +0%

e Seleccione la proporcién de mezcla
del alerén y/o flap deseado vy
presione el botdn EDIT para el gjuste
las mismas.

Oprima el botén EDIT para terminar
el ajuste y volver a controlar el cursor
de la pantalla.

e Para activar esta mezcla, seleccione
[ACT/INH] y oprima el botén EDIT para la
introduccién de datos. Gire el dial EDIT o
la izquierda y oprimalo {Se mostrard ON en
pantalia).

e Cambio del atributo Grupo/Individual
(Para mas informacion, lea lo explicado al final del manual).

e Para definir un interruptor, seleccione el ele-
mento [--] con el cursor, oprima el botdn EDIT
para abrir la pantalla de seleccién y escoja
el que mds le interese asi como su posicién
de activacion,

BUTTERFLY AFR ELE SETTING

. EDIT botén
e Pantalla Compensacién con Profundidad

e Abre la ventana de ajuste AFR de la mezcla

(Para una descripcién detallada de su programacion, lea lo
explicado al final del manual).

BUTTERFLY CONDITL @.5u2-3

-acT-INH - TNH SPEED IN OUT

GROUP GROUP AIL 0 0
SWITCH  —=— FLRP 0 O
OFFSET 15%

e Ajuste de la velocidad de los servos de
alerones y flaps

(Para mas informacion, lea lo explicado al final del manual).

e Para desplazar el punto neutro de referencia
del Freno de Alerones, actie los mandos a
la posicidon deseada vy presione el botén EDIT
durante 1 segundo.

| DIFFERENTIAL RATE
e Ajuste del—RATE +0%

diferencial
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] TTERFLY CONDIT1 Zaus-3

CONDITION DELRY
DELAY I}

e Retardo de Configuracion
e interruptor de desacti-
vacion

(Para mas informacién, lea lo
explicado al final del manual).
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(Pantalla gjuste compensacién con
profundidad)

e Ajuste mediante pro-

/ porciones "Rate A"y

"Rate B".

RATE A
+100.0
EXP A
-158 : +0.0
FOS-1%8,@ RATE-100.8

e Ajuste de la Curva de Mezcla

+100.
EXP B
+0.0

*Para una explicacion detallada sobre el ajuste de la
curva, lea lo explicado al final del manual.

" INH

RATEL  RATE2

e Ajuste ELE +0%  +0%

proporciones ELEz +0%  +0%
profundidad

FLP 3
(Flap de Freno)
FLP 1

FIRIS R CONDIT1 @suz-2

INOUT
0D 0

e Ajuste velocidad de los
servos
(Para una descripcion detallada
de su programacion, lea lo
explicado al final del manual).

SPEED

(Flap de Curvatura)
ALE. 1

(Alerén Principal)

ALE. 3

(Aleron Marginat)

COLAen"V"

PROFUNDIDAD
PROFUNDIDAD 2

FLP 2
(Flap de Curvatura)
ALE. 2
(Alerén Principal)
ALE. 4
(Aleron Marginal)

ELEVONES

PROFUNDIDAD  PROFUNDIDAD 2
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MEZCLA DE TRIMADO 1/2 Velero, 20 mas servos

Estas funciones activan las posiciones
preajustadas de trimado de los alerones, de los
elevadores y de los flaps (de curvatura y freno)
dependiendo del momento de vuelo.

La cantidad de desplazamiento de los alerones,
de los elevadores y de los flaps (de curvatura y
freno) se pueden accionar con un interruptor.

Como ejemplo, el "Trim Mix 1" se puede
programar para el despegue con los flaps de
velocidad y los alerones ligeramente descendidos
y la profundidad ligeramente arriba. El "Trim mix
2" se puede dedicar a velocidad, con los alerones
y los flaps de velocidad legeramente elevados y la
profundidad ligeramente abajo.

Se pueden acctivar ambas mezclas en vuelo
mediante un interruptor al efecto. También se puede
configurar un retardo de activacioén que suavice la
transicion entre las posiciones programadas. La
mezcla 1 tiene prioridad sobre la 2.

Ejemplo

1. Seleccione el elemento ACT/INH y oprima el botén
EDIT para la intfroduccion de datos. Active la
mezcla optando por {ON].

*Si desea diferenciar para cada Configuracion de Vuelo,
seleccione el elemento [GROUP] y escoja [Single].

2. Seleccione el interuptor de activacién/desactivacion.
3. Seleccione el modo [Manual] o [Auto).
En modo [Auto] seleccione, también, un interruptor.
Este se puede ligar a un stick, etc.
VELOCIDAD <Speed>
In: Se qjusta la velocidad con interuptor activado.
Out: Velocidad de retorno al apagar elinterruptor.
AFINADO <Fine Tuning>
Con él se gjusta, numéricamente en la pantalla [5/5),
el recorrido de desplazamiento comandado por un
potencibmetro de afinado seleccionado al efecto.
RETARDO DE CONFIGURACION <Condition Delay>
Si se programan Configuraciones, se pueden
establecer velocidades de activacian para cada una
de ellas. Dicho retardo se puede interumpir mediante
un interruptor af efecto, haciendo que las superficies
vuelvan inmediatamente a su posicion original.

e Seleccione [TRIM MIX1 o 2] en el Men0
del Modelo y oprima el botén EDIT
para. acceder a la pantalla mostrada.

(Configuracion de Vuelo activa)

*La pantalla mostrada es un ejemplo. La pantalla
concreta dependera del Tipo de Modelo.

e Opiima el botdn $1 para
abrir siguiente pantalla.

e Seleccione el nombre

ATRIM MIX 1 CONDITL &aUis

¢ Oprima $1 durante 1
segundo para volver a

$1botén

de la funcién y oprima | AIL3 aIL AaIL2 AIL4 la Pantalla de Inicio.

h ET i . .
el dial/botén EDIT para gf,ﬁ“e Ig% Ig;é Ig% :g;‘g —EDNdial e e dial EDIT para
volver a pantaila anterior. > PGP PRI PR 44 moverse en pantalla.

m MIX 1 CONDITL &Suz-s

FLP3 FLAP FLP2 FLP4 ) ]

OFFSET +0% +0% +0% +0% e Ajuste de desplazamienio

TUNING +0% +0% +0% +0% de los alerones, elevadores
C +B% ¢ +BX ( +@%  ( +8%)

y flaps.

Seleccione el elemento
deseado mediante el
cursor y oprima el botén
EDIT para la introduccién

¢ 9% (

m MIX 1 "CONDITL @5U3s

+@%>

de datos. Ajuste el valor
mediante el dial EDIT.

OFFSET ELE +0% ELE?'_OZ Oprima el botdn EDIT para
TUNING +0% +0% terminar el ajuste y volver a

controlar el cursor.

o Siselecciona un potenciémeiro de afinado, podréd definir
los valores de ajuste de alerones, elevadores y flaps.

Desplace el cursor al elemento deseado y oprima el
botén EDIT para la introduccién de datos. Ajuste la
propocion mediante el dial rotativo EDIT.

Oprima el botdn EDIT para terminar el gjuste y volver a
controlar el cursor.
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e Para activar esta funcién, seleccione

h ! IHTETTFS N CONDITL Fau+s
[ACT/INH] y oprima el botén EDIT para la

introduccién de datos. Gire el dial EDIT a EESG;NH [ISEEUP :’IPEED INO oua
la izquierda y oprimalo (se mostrard ON | ¢yircy == P 0 0
en pantalla). MODE MANUAL ELE 0 0

e Configuracién atributo Grupo/Individual
(Para mas informacion, lea lo explicado al final del

manual). . i
e Ajuste de velocidades de los servos

eSeleccién modo Manual/Auto de ole’rgnes, ﬂqps 4 elevodgres.
Manual: Activa/desactiva la Mezcla de Trimado (Para mas informacién, lea lo explicado l
mediante un interruptor. final del manual).
Auto: La Mezcla de Trimado se puede ligar a un
stick, etc.. configurdndose un mando de activacion
complementario al interruptor de la mezcla.

I»I'-I MIX 1 CONDITL ZSUs/s

FINE TUNING CONDITION DELAY
CONTROL —— DELAY 0
CUT-S1 ==

e Para configurar un potenciémetro
de ofinado, desplace aquf el cursor
y oprima el botén EDIT para abrir la
pantalla de seleccién.

Escoja el potencidmetro y oprima el
botén EDIT.

e Ajuste del retardo de Configuracion
[para una descripcién detallada de
su ajuste, lea lo explicado al final
del manual)} y del interruptor de
cancelacién.

FLP 3
(Flap de Freno)

FLP 1 FLP 2

(Flap de Curvatura) (Flap de Curvatura)

ALE. 1 ALE. 2

(Aler6n Principal) (Aleron Principal)
ALE. 3 ALE. 4
(Aler6n Marginal) (Aleron Marginal)
COLAen"V" ELEVONES
PROFUNDIDAD
PROFUNDIDAD 2 PROFUNDIDAD  PROFUNDIDAD 2
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[AEROFRENOS

Esta funcién se utiliza cuando resultan necesa-
rios los aerofrenos en los picados o al aterrizar.

Los debatimientos programados de los elevado-

res y los flaps (de curvatura y/o frenado) se pue-
den activar mediante un interruptor.

Avidn, uso general

'Ejemplo de ajuste para cualquier modelo confi

urado con flaperones
(Para un ala de 2 alerones)
Proporciones de mezcla:
AlL: [-35~-45%), AlL2: [-35~-45%), ELE: [+5~7%)]

Nota: Los valores numéricos son ejemplos. Ajuste las rela-
ciones de mezcla a su modelo particular.

Programacién de opciones:

El desplazamiento de los servos de alerones,
elevadores y flaps es ajustable, asi como su velo-

cidad (al activar (IN) y desactividar (OUT)) Se ACT: [ON]
puede programar un retardo para cada Configu- Group: [SINGLE]
racién de Vuelo, asi como un interruptor de des- Switch: [SW-C]

conexion del mismo. La proporcién de mezcla se
puede afinar mediante un potenciometro al efecto.
La activacion de la mezcla de Aerofrenos se pue-
de ejecutar mediante stick, etc, configurandola en
modo AUTO. Se puede asf programar un stick de
activacién aparte del interruptor arriba menciona-
do.

Mode: [MANUAL]

*La pantalla mostrada es un ejemplo. La pantalla
concreta dependera del Tipo de Modelo.
e Seleccione [AIRBRAKE] en el MenU del Modelo vy

oprima el botén EDIT para. acceder a la pantalia
mostrada.

(Configuracion de Vuelo activa)

e Oprima el botdn $1 para
abrir siguiente pantalla.

Y
: RBRQKE CONDITL 3015

AIL3 AIL AIL2 AIL4
oFFsET  +0% +0% +0% +0%
TUNING  +0% +0% +0% +0%

C+B%> (O H4BXY ( +@% (480D

e Oprima §1 durante 1
segundo para volver a
la Pantaila de Inicio.

s1botén

eSeleccione el nombre
de la funcién y oprima
el dial/batén EDIT para
volver a pantalia anterior.

~EDITdial ,cire el diol EDIT para
moverse en pantaita.

EDIT botdn

RBRRKE 'CONDITY &@S02zs|

FLP3 FLAP  FLP2 FLP4
OFFSET +0% +0% +0%  +0%«
TUNING  +0%  +0% +0% +0%

C +@%) O +8%> C +8%>  ( +@8%)

e Ajuste de desplazamiento
de los alerones, elevadores
y flaps.

Seleccione el elemento
deseado mediante el cur-
sor y oprima el botén EDIT
para la infroduccién de

A IRBRAKE CONDITL &5us/s datos. Ajuste el valor medi-
[ INH cle ELE? ante el dial EDIT.

OFFSET +0%  +0%e——] Oprima el botén EDIT para

TUNING +0%  +0% terminar el ajuste y volver a

Co+B%Y (4@ controlar el cursor.

e Si selecciona un potenciémetro de afinado, podrd definir los
valores de ajuste de alerones, elevadores y flaps.

Desplace el cursor al elemento deseado y oprima el botdn
EDIT para la infroduccién de datos. Ajuste la propocidon medi-
ante el dial rotativo EDIT.

Oprima el botdn EDIT para ferminar el ajuste y volver a contro-
lar el cursor.
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e Para activar esta funcidn, seleccione | R4 CONDITi (7-aul4-s
[ACT/INH] y oprima el botdn EDIT parala_L oy INH cPEED TN OUT

introduccién de datos. Gire el dial EDIT a
la izquierda y oprimalo {se mostrard ON
en pantalla).
e Configuracion atributo Grupo/individual
(Para mds informacidn, lea lo explicado al final del ma-
nual).

GROUP GROUP AIL 0O 0
SWITCH = —=— FLAP 0 0

MODE MANUAL ELE 0 0

eSeleccién modo Manual/Auto e Ajuste de velocidades de los servos
Manual: Activa/desactiva la Mezcla de Trimado me- de dlerones, flaps y elevadores.

diante un interruptor. _ i (Para més informacioy, lea lo explicado al
Auto: La Mezcla de Trimado se puede ligar a un final del manual).

stick, etc., configurédndose un mando de activacion
complementario al interruptor de la mezcla.

; RBRQKE CONDITL &=Us/s

FINE TUNING CONDITION DELAY
CONTROL —— DELRY (1]
CUT-SW ==

e Para configurar un potenciémetro
de afinado, desplace aqui el cursor
y oprima el botén EDIT para abrir la
pantalla de seleccién.

Escoja el potencidmetro y oprima el

botén EDIT. e Ajuste del retardo de Configuracion
{para una descripcién detallada de
su ajuste, lea lo explicado al final del
manual) y del interruptor de cance-
lacion.

FLP 3 FLP 4
(Flap de Freno)| |[(Flap de Fi reno)x
FLP 1 FLP 2
(Flap de Curvatura) | | (Flap de Curvatura)
ALE. 1 ALE. 2
(Alerén Principal) (Alerén Principal)
ALE.3 ALE. 4
(Aleron Marginatl) (Aleron Marginal)
COLAen"V" ELEVONES
PROFUNDIDAD
PROFUNDIDAD 2 PROFUNDIDAD PROFUNDIDAD 2

<Ment del Modelo (Funciones Avién/Velero)> g9




GIROSCOPO Avién/Velero, uso general
Esta es una funcion especifica relativa al uso de *La configuracion por defecto de la emisora no asigna un ca- =
giréscopos de la serie GYA para la autoestabiliza- nal de ajuste de sensibilidad. Utilice previamente &l subme-

ni Funcion del Menu de Ajustes para asignar un canal libre
a la sensibilidad del girdscopo (GYRO/GYRO2/GYRO3).

Configure las opciones [CONTROL] y [TRIM] de Ja
Funcion como [--].

cién del modelo. Se puede seleccionar la sensibili-

dad y el modo de funcionamiento (modos Normal/

GY) mediante un interruptor.

e Se pueden seleccionar 3 gjustes; “RATE 1"/"RATE
2"/"RATE 3", o )

e Se pueden controlar simultdneamente hasta 3 gjes
de estabilizacién! GYRO"/"GYRO 2"/"GYRO 3".

e Seleccione [GYRO] en el Menu del

Modelo y oprima el botdn EDIT para. [ (Nombre de la Configuracion de Vuelo activa)
acceder ala pantalla mostrada. e Oprima el botdn $1 para
‘L abiir siguiente pantalla.

s1botén *Oprima $1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

GYRO ratelzs CONDITY T 4U1-3

- acT/Ine ITNH MODE  RATE
- TYPE GY G&vrRa AYCS 0%
SUITCH === GYROZ QAWCS 0%
GROUP GRP GvrOZ AWCS 0%

eSeleccione el nombre
de la funcidn y oprima
el dial/botdn EDIT para
volver a pantalla onterior,

oM dial | Gice el gial EDIT para
moverse en pantalla.

. . EDIT botdn
e Configuracion atributo e Ajuste del modo de funcionamiento (AVCS/NOR) y
Grupo/individual sensibilidad de los 3 ejes "GYRO'/'GYRO2'/"GYRO3",

(Para mas informacion, lea lo
explicado al final del manual).

¢ Se pueden utilizar 3 gjustes: "RATE 1"/"RATE 2"/"RATE 3".

Seleccione el elemento [RATE] y oprima el botdn EDIT para la
introduccién de datos. Ajuste el valor mediante el dial EDIT.

e Para activar la funcion, escoja el elemento [ACT/INH] y oprima el botén
EDIT para la seleccidn de opciones. Gire el dial EDIT a la izquierda y
oprimalo.

o Si utiliza un giréscopo Futaba GYA, al selecionar el tipo [GY] el valor defi-
nido de sensibilidad se lee directamente en los modos' AVCS" y* NOR".

e Para configurar un interruptor, seleccione la opcién SWITCH vy oprima
el botén EDIT para abrir la pantalla de seleccién y porgramacién de
interruptores; escoja uno y defina su posicién de activacién.

[Para una descripcidn del método de seleccidén del interruptor, lea lo
explicado al final del manual).

(Ejemplo) Caso para 3 ejes mediante un gir6scopo GYA351 y un GYA352
(giréscopo de 2 ejes)

o Tipo de ala: Modelo con 2 servos de alerones.

o Configuracién del submenu Funcidn del MenU de Ajustes: Eel, "GYRO" (GYA351):
CH7; Eje2, "GYRO 2" (GYA352): CH8; Eje3, "GYRO 3" (GYA352): CH9.

o Ajustel, "RATE 1" [OFF][GY][SW-E] [GRP]{NORM][60%] [NORM][60%| [NORM] [60%)]
Ajuste2, "RATE 2" [INH]{GY][-] [GRP][AVCS] [0%] [AVCS] [0%] [AVCS] [0%]
Ajuste3, "RATE 3" [OFF][GY][SE-E][GRP][AVCS][60%] [AVCS][60%]| [AVCS] [60%]
*Si desea aislar las Configuraciones entre si, seleccione [SNGL] de atributo.
*Programe de forma que el Ajuste 1 (“RATE 17) se active en la posicion trasera del interruptor
Ey el Ajuste 3 (“RATE 3”) lo haga en posicion frontal del mismo interruptor.

Mientras mantenga e} interruptor E en su posicion central, no existira autocorrecion giroscopica
pues el Ajuste 2 (“RATE 2”) esta programado [INH].
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Avién/Velero,empenaje ti

_|COLAEN "V"

Esta funcién mezcla y opera los mandos de pro-
fundidad y direccién de un avién o velero con cola
en"V".

En las colas en "V" 2 servos controlan a la vez
y simultdneamente la profundidad y la guifiada del
modelo. Asi, los timones, ademas de accionarse en
paralelo arriba y abajo, también se pueden deflectar
a derecha e izquierda.

e Seleccione [V-TAIL] en el Meny
del Modelo y oprima el botdn
EDIT para. acceder a la panta-

PROFUNDIDAD

po cola en"V"

COLAen"V"

(DIRECCION 2)

DIRECCION
(PROFUNDIDAD 2)

e Configuracion atributo Grupo/Individual

(Para mas informacion, lea lo explicado al final del
manual).

(Nombre de la Configuracion de Vuelo activa)

lla mostrada.
'Eﬁﬂ]_/CDNDI’Ti“

GROUP GROUP

e Seleccione el nombre
de la funcién y oprima

oQOprima $1 durante 1 se-
gundo para volver a la
Pantalla de Inicio.

a1 s1botén

el dial/botén EDIT para [ FUNCTION | ELEUATOR | o at— ~EDITdial | ire el dial EDIT para
i moverse en pantalla.
volver a pantalla anterior. ELE (RUD2Y| +50% +50: +50% +503 \ P
RUD (ELE2>| +50:x +50:| +50% +50x

{Funcion Profundidad, "ELEVATOR")

Ajustes de recorrido de los canales
CH1 y CH2 arriba y abajo, ambos

EDITboton
(Funcidén Direccién, "RUDDER")

Ajustes de recorrido de los ca-
nales CH1 y CH2 a derecha e

como timones de profundidad. izguierda, ambos como timén

de direccion.

e Ajustes de recorridos

Desplace el cursor al elemento que desee
agjustar y oprima el botdn EDIT para la
intfroduccién de datos.

Ajuste la proporcién girando el dial EDIT.

Oprima el botdn EDIT para terminar el
ajuste y volver a conftrolar el cursor de la
pantalla.

*Si el sentido de la mezcla resulta inverso al deseado, pue-
de solucionarlo cambiando el signo de las proporciones
(+6-).

*Si se programa proporciones de mezcla de valor elevado,
se podrian forzar los servos al actuar simultdneamente

ambos canales. Reduzca los valores para evitar tal
problema.
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[ELEVONES

Avién/Velero, control por elevones

(Solo efectivo si se emplean dos servos para los timones de profundidad o elevadores)

Esta mezcla mejora las prestaciones del mando de
alabeo combinando la actuacién de los elevadores tam-
bién como alerones.

Los elevones consisten en que los elevadores de un
empenaje convencional o en "V" se puedan accionar
simultaneamente como elevadores y como timones de
profundidad. En esta configuracidn, los elevadores se
pueden accionar en paralelo para controlar e] cabeceo y
de forma opuesta como control de alabeo. A veces, para
mejorar la capacidad de alabeo, se utilizan simultinea-
mente alerones convencionales en las alas y elevones en
cola, sobre todo en aviones de gran tamafio y en aviones
"jets".

Nota: Seleccione "AILEVATOR" en el menU Tipo de Mo-
delo, submenu tipo de empenaje t Tail Type"). Esto

reconfigurala distribucidn de los canales. Repase el sub-

meny "Funcién”.

e Seleccione [AILEVATOR] en el
Menu del Modelo y oprima el
botén EDIT para, acceder a la
pantalla mostrada.

\

/

PROFUNDIDAD
(ALERON 5)

PROFUNDIDAD 2
(ALERON 6)

¢ Configuracién atributo Grupo/individual

(Para més informacion, lea lo explicado al final del
manual).

(Nombre de la Configuracién de Vuelo activa)

. a0 1. siboton ®Oprima $1 durante 1
_ ATLEVATOR Wk Fl e o

. (Sjelflfc?or‘?, el nombre | group GROUP la Pantaila de Inicio.

e la funcién y oprima . ) ]

el dial/botén EDIT para FUNCTION [E)IE’E:RTDRUP Eé:ﬁRON RIGHT 2 _E_D.IT dial eGire el dial EDIT 'pcrc

i moverse en panialla.

volver a pantalla anterior, ELE (AILS)|+100% +100% +0% +04 overse en pan
ELE2¢RIL&)|+100% +100 3 +0x  +0x

(Funcién Profundidad, "ELEVATOR")

e Ajustes independientes arriba y
abajo de los elevadores derecho

EDIT botén
(Funcién Alabeo, "AILERON’)

e Ajustes a derecha e izquierda
de los elevadores cuando se

e izquierdo al accionar la palanca

emplean como alerones.
de profundidad.

e Ajustes de recorridos

Desplace el cursor al elemento que desee
ajustar y oprima el botdn EDIT para la intro-
duccién de datos.

Ajuste la proporcién girando el dial EDIT.

Oprima el botdn EDIT para terminar el
ajuste y volver a controlar el cursor de la
pantalia.

*Si el sentido de la mezcla resulta inverso al deseado,
puede solucionarlo cambiando el signo de las proporcio-
nes (+ 6 -).

*S1 se programa proporciones de mezcla de valor elevado,
se podrian forzar los servos al actuar simultaneamente am-
bos canales. Reduzca los valores para evitar tal problema.
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) WINGLET Avién/Velero, equipado de "winglels" en los marginales

Esta mezcla combina los timones derecho e iz-
quierdo de un modelo dotado de "winglets" en los
bordes marginales de su ala.

Los "winglets"” se instalan para reducir la
resistencia parasita creada por las turbulencias
marginales y mejorar, asi, las prestaciones del (Dir\%:ci(l')rln )
modelo. Los "winglets" son extensiones verticales en Ala Volante

o en angulo de los marginales alares.

Los "winglets" aumentan la relacion alar sin ( D”&,?:;’e’t‘z
requerirse grandes refuerzos con el consiguiente en Ala Volante

ahorro de peso (si se extendiese, simplemente, la
envergadura también se reduciria la resistencia
inducida, aunque aumentaria la resistencia frontal
y el propio peso debido al aumento de la estrucutra
alar). Los "winglets” solventan tal disyuntiva
aumentando efectivamente el aspecto o relacion
alar sin incrementar realmente la envergadura de
ésta.

e Configuracién atributo Grupo/individual

e Seleccione [WINGLET] en el (Para mas informacién, lea lo explicado al final del ma-
Mens del Modelo y oprima el nual).
botdn EDIT para. acceder a la
pantalla mostrada.

\4
- EDCN= S CONDIT1 (73011
sRoUP  GROUP

FUNCTION | RUDDER
/ LEFT RIGHT

| RUDDER +100: +100+
rRupDERZ  |+1003% +100%

(Nombre de la Configuracion de Vuelo activa)

s1boton ®Oprima 81 durante 1
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

e Seleccione el nombre
de la funcién y oprima
el dial/boton EDIT para
volver a pantalla anterior.

oGire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

EDIT dial

EDiT botén
{Timones 1/2, "RUDDER" y "RUDDER2")

e Ajustes independientes a derecha e izquierda de
ambos timones al accionar la palanca de direccion.

e Ajustes de recorridos

Desplace el cursor al elemento que desee
ajustar y oprima el botén EDIT para la intro-
duccién de datos.

Ajuste la proporcién girando el dial EDIT.

Oprima el botén EDIT para terminar el gjuste
y volver a controlar el cursor de la pantalia.

*Si el sentido de la mezcla resulta inverso al deseado, pue-
de solucionarlo cambiando el signo de las proporciones
(+6-).
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MOTOR

Esta funcion le permite accionar el motor de un
modelo FSB o cualquier motovelero eléctrico en
general. La actuacién del motor se puede programar
en 2 regimenes distintos (“SPEED1”/”SPEED2”).
Esta funcion se puede, también, configurar en un
modo de seguridad estableciendo 2 interruptores.

e Se pueden definir 2 regimenes de velocidades

(SPEED1/SPEED2).

¢ El limite entre las dos velocidades es programable
(del régimen SPEED!T al SPEED2).

¢ La activacién del régimen de velocidad seleccio-
nada solo se puede activar dl inicio de la opera-
cién (funcionamiento de "1 vez'). Sin embargo, se
puede repetir el accionado apagando mediante

e Seleccione [MOTOR] en el Menu del
Modelo y oprima el botdn EDIT para.
acceder a la pantalla mostrada.

Motovelero eléctrico, uso general

el interruptor la funcidén previamente. Si desea
resetear este funcionamiento tipo "1 vez', ponga
la opcidn ACT/INH como [INH] vy escoja [ON] de
nuevo.

¢ El motor [canal CH3) se controla con el interrup-
tor SW-G (configuracién por defecto). Si desea
cambiar el interruptor o stick de accionamiento,
primero reconfigure la distribucién de canales me-
diante el submeny "Funcién” del Menud de Ajustes.

Nota: para comprobar esta funcidn, realice sus pruebas con la
hélice desmontada del motor.

(Nombre de la Configuracion de Vuelo activa)

« Oprimo el botdn §1 para
abrir siguiente pantalla.

eSeleccione el nombre
de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalia anterior.

AcT-INH - ITNH

sRouP  GROUP
SUITCH ==

MOTOR OFF 40

T

e Para activar esta funcién, seleccione el
elemento [ACT/INH] y oprima el botén EDIT
para la intfroduccién de datos. Gire el dial
EDIT a la izquierda y oprimalo.

e Configuracién atributo Grupo/Individual
(Para mas informacion, lea lo explicado al final de] manual).

e Interruptor

Se puede seleccionar un interruptor de ac-
tivacién/desactivacion de la funcion.

e Apagado de motor ("MOTOR OFF")

Oprima el botén EDIT durante 1 segundo
mientras mantiene el interruptor SW-G en
la posicidn de apagado deseada, memo-
rizdndose tal posicién. Cambiard, conse-
cuentemente, la representacion de activa-
cién en pantalla.

Notas
¢ Decida primero la posicion de apagado ¥y, a continua-
cién, la velocidad de activacién. Si desea reconfigurar
la posicidon de apagado del interruptor, reconfigure
fambién la velocidad de activacion.
e Recomendamos programar el Fail Safe con motor apa-
gado.
e Seleccione el sentido de activacion del motor de
acuerdo con el regulador de velocidad utiizado.
sPrograme siempre el apagado de motor ("Motor OFF).
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MOTOR CONDITY 12

SPEED 1)
cpeep 2

e Oprima $1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

sibotén

ON

_EDITdial  Gire el aial EDIT para
moverse en pantalla.

||

EDIT boton

e Desplace el cursor mediante
el interruptor o stick asignado.

MHOTOR CONDITL O3uz2
SPEED MIX INH oM
AcT-INH - TNH IN OUT ¥

onE TIME INH spEED 10 O O »
SPEED1+2 +0 speeD 2B 0O O

e Para activar la funcién, escoja el elemento
[ACT/INH] y oprima el botdén EDIT para la
seleccién de opciones. Gire el dial EDIT ala
izquierda y oprimalo.

e Si desea activar la opcidén "modo 1 sola
vez', seleccione el elemento [ONE TIME],
gire el dial EDIT a la izquierda y oprimalo.

e Limite entre velocidades "SPEED 1—- 2"

Se puede programar el limite entre las dos
velocidades programables, "SPEED1" y
"SPEED2".

e Ajuste de la velocidad de activacién

Se puede aqjustar la rapidez de activacion
{In) y desactivacion [(OUT) de las velocida-
des "SPEED1" y "SPEED2".
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" | DIRECCION con PROFUNDIDAD

Esta funcién se emplea cuando desee mezclar
el mando de profundidad con el de direccion. Se
utiliza para corregir desvios al ejecutar maniobras
acrobaticas con ayuda de la direccion, como toneles
lentos, vuelo a cuchillo, etc.

¢ Se puede programar una curva de mezcla.

e La mezcla se puede activar y desactivar en vuelo
mediante un interruptor al efecto.

e Seleccione [RUD to ELE] en el
MenU del Modelo y oprima el
botdén EDIT para. acceder a la
pantalla mostrada.

(Nombre de la Configuracién de Vuelo activa)

Avidn, uso general

e Es posible la "asociaciéon” o "enlazado’: Asocia esta
mezcia a ofras.

e La proporcién de mezcla se puede afinar median-
te un potenciémetro al efecto.

e Oprima el botén 81 para
abrir siguiente pantalla.

[ IDDSNMNNN CONDITL Tauiz | Siboon *Oprimo st durante |
eSeleccione el nombre | F138 MODE OFFSET _ I fg%gzido‘ﬂopggn\ilgger )
de la funcién y oprima +1gg EXP 1 +0.0 EDIT dici '
el dial/botén EDIT para o RATE A RATE B ~ =P AIAl o Gire el dial EDIT para
volver a pantalla anterior. —5g +0.0 +0.0 moverse en pantalla.
-168 EXP A P B
+0.0 .0

-150
- POS _+2.0 RATE.  +8.8

EDIT boton

e Ajuste de la curva de mezcla
*Para una descripcién detallada del ajuste de la curva,
lea lo explicado al final del manyal.

e Ajuste mediante pro-

e Configuracién atributo

Grupo/Individual

(Para mas informacion, lea lo

porciones "Rate A"y
"Rate B".

explicado al final del manual) RUDSELE | FIEE‘TIrEHlIIGl {Z.aV)z/2 o Potenciémetro afinado
AcT-INH ITNH CONTROL == ..
sROUP  GROUP e Modo de actuacién
*La pantalla mostrada es un | gurrey RATE +0% | e Proporcién aofinado
ejemplo. La pantalla concreta LINK INH ¢ Ay

dependera del Tipo de Modelo.

Método de Ajuste

o Seleccione el elemento ACT/INH y oprima el
botén EDIT para la introduccién de valores.
Gire el dial EDIT a la izquierda y oprimalo (se
mostrard "ON" en pantalia).

e Para definir un interruptor, seleccione el ele-
mento [-] con el cursor, oprima el botén EDIT
para abrir la pantalla de seleccidn y escoja
el que mds le interese asi como su posicidon
de activaciéon (se mostrard ON en el elemen-
to "--" de la pantalla).

(Para una explicacién detallada del método
de seleccién de interrupteres, lea lo explica-
do al final del manuail).

e Para definir un potencidmetro de afinado,
seleccione el elemento "' del campo [FINE
TUNING], oprima el botdn EDIT para abrir la
pantalla de seleccién y escoja el que mdés le
interese. Se pueden definir el modo de actua-
cién y la proporcidn de afinado.

{Para una explicacion detallada del método
de seleccidén de potencidmetros, lea lo expli-
cado al final del manuai).

e Para activar la Asociacién, seleccione el ele-
mento [LINK], oprima el botén EDIT para la
introduccién de datos y seleccione ON.

[Modos de Act. del Potencidmetro de Afinado]

[LIN.] Mezcla 0% al centro de recorrido. Al
girar el potencidmetro en sentide del
reloj la mezcla aumenta, mientras que
en sentido contrario al reloj disminuye.

[ATL+] Mezcla 0% a la izquierda del recorrido.
Al girar el potencidmetro, la mezcla
aumenta.

[ATL-] Mezcla 0% a la derecha del recorrido.
Al girar el potencidmetro, la mezcla
aumenta.

[SYM.] Cuando se gira el potencidmetro en
cualquier direccién desde el centro
de su recorrido, la mezcla aumenta.
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: TONEL RAPIDO (SNAP ROLL) Avién, uso general

Esta funcidn selecciona el interruptor deseado asi
como ¢l debatimiento de cada superficie de mando
para ejecutar la maniobra "Snap Roll" o tonel rapido.

e Se pueden definir cuatro direcciones de maniobra
{Derecha/Arriba {'RIGHT/UPY), Derecha/Abdjo, ("RIG-
HT/DOWN"}, 1zquierda/Arriba {"LEFT/UPY), lzquierda/
Abajo {"LEFT/DOWN)).

e Modos de acluacidn: Si selecciona modo [MASTER]
la maniobra Snap Roll se ejecuta al accionor un inte-
rruptor principal y 1o hace en el sentido definido por
un interruptor de direccién. Si selecciono el modo
[SINGLE] se manda la maniobra medianie un inte-
rryptor diferente para cada sentido.

e Se puede programor un interruptor de seguridad.
Como medida de seguridad, se puede configurar
el interruptor de forma que no se pueda gjecutar el
Snap Roll, por ejemplo, cuando el tren de oterrizaje
estd desplegado incluso si se activa el interruptor de
actuacién accidentalmente. Solo se ejecutard la
maniobra si el interruptor de seguridad estd activado.

e La velocidad de desplazamiento de los servos se pue-
de ajustar para cada direccién del Snop Roll {sentidos
interior IN/ exterior OUT).

e Seleccione [SNAP-ROLL] en el Meny del
Modelo y oprima el botén EDIT para.
acceder a la pantalla mostrada.

I— (Configuracion de Vuelo activa)

Ejemplo de ajuste para F3A
e Modo: [MASTER]
e Interruptor de seguridad: [SW-G]

o Interruptor principal; [SW-H] {Interruptor de
ejecucién de la maniobra Snap Roll)

¢ Inferruptores de direccién:

*Se seleccionan interruptores para las cuatro direccines de ma-
niobra posibles.

Diarecho/Am'bo ("RIGHT/UP"}: Apagado, OFF [SW-
D

Derecha/Abdijo ("RIGHT/DOWN'"): Apagado, OFF
[Sw-D)

lzquierda/Aniba ("LEFT/UP"): Apagado, OFF [SW-A]
lzquierda/Abagjo ("LEFT/DOWN"): Apagado, OFF
[SW-A]

e Ajuste velocidad:

Se pueden programar las velocidades de
cada superficie al activar el Snap Roll, de
forma que se pueda ejecutar mediante stick
siempre y cuando el interruptor de ejecucién
esté activado.

» Oprima el botdn $1 poro
abrir siguiente pantalla.

eSeleccione el nombre

SNAP_ROLL CONDIT1 (73014

e Oprima $1 durante 1
segundo para volver a

S1boton

€ ; RATE AIL ELE RUD la Pantalla de Inicio.
gfc}%lf/kz)noﬁ‘c’?nn EyDﬁ'p;g:g RIGHT/LP +100% +100% +100% . EDIT diial *Gire el dial EDIT para
volver a pantalla anterior, | RIGHT/DOUN +100% -100% -100% > moverse en pantalla.
LEFTUP -100% +100% -—100%
LEFT-DOUN  ~100% =-100% +100%

SNAP ROLL CONDITL 7.au2-4

MODE MASTER
MASTER-SW  ——
SOFETY-SU ==

GROUP GROUP
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EDIT botén

e Ajuste de recormidos

1. Seleccione el elemento que desee qjustar y
oprima el botdn EDIT para la introducién de
datos.

2. Ajuste el recomido girando el dial EDIT.

3. Oprima el botdén EDIT para terminar el gjuste
y pasar al modo de navegacién en pantaila.

e Configuracion atributo Grupo/Individual
(Para mas informacion, lea lo explicado al final del manual).
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SNAP ROLL " CONDITL T34

HCT  SUITCH
RIGHT/UP OFF ——
RIGHT/DOUN  OFF —= . -
LEFT/UP OFF = J e Interruptores de direccién
LEFT/DOUN  OFF ==

SNAP ROLL "CONDITL @.au4asa

~ aIL
SPEED - ot IEE sun I o
RIGHT/UP 0 60 00 0O <— o Ajuste de la velocidad de actuacién de los
Eéﬁ:T:’EOUN g g g g g g servos de cada superficie
/i
LEETDOLN 0 0 00 0 0 (Para una descripcion detallada de su ajuste, lea lo explicado

al final del manual).
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FUNCIONES PARA HELICOPTEROS

Esta seccion contiene informacidn sobre las fun-  programacién de las mezclas (se pueden programar
ciones especificas para Helicopteros. Sobre las de-  hasta 8 Configuraciones de Vuelo).
dicadas a Aviones y Veleros, lea lo explicado en el La funcién Ajuste de Mando (AFR) as{ como
capitulo anterior dedicado a estos tipos de modelos.  otras comunes a todos los tipos de modelos, se des-

Emplee la funcidén "Tipo de Modelo" del "Menli  criben en una seccién anterior.
de Ajuste" para seleccionar, antes de nada, el tipo
de plato ciclico correspondiente a su helicoptero.

Aflada, adema4s, Configuraciones de Vuelo con
el ment correspondiente antes de proceder con la

e Seleccione [MODEL] en la Pantalla de Inicio
y abra la ventana inferior presionando el
botén EDIT.

e Utilice el dial rotativo EDIT para seleccionar
la funcién que desee programar y abra el
menu correspondiente presiondndolo. « Oprima el botén $1 para

abrir siguiente pantalla.

$STboton @ Oprima $1 durante 1
segundo para volver a
la Pantalia de Inicio.

MODEL MENU WYY T e RV
[SERVD MONITOR[PROG. MIXES |
COND. SELECT |PIT CURVE |
AFR |THR_CURVE _|
DUAL_RATE I[ACCELERATION |

conp. HoLp 1s OFF

eSeleccione el nombre |
s de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalla anterior.

,..E.DIIT didl ,Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

EDIThotdn

Funcion Bloqueo de Configuracién:

1.Desplace el cursor a [COND. HOLD)].

2.lleve la palanca de gas por debagjo
de un 1/3 y oprima el botdn EDIT
para activar/desactivar el Bloqueo
de Configuracion.

*Para mas detalles, lea lo explicado sobre el

Bloqueo de Configuracion en la pag.71.

IDLEUP3 T2z
[THR_HOLD |[P1T=RUD |
[SHASH MIX |GYRC |
THROTTLE MIX
[PIT+NEEDLE [[COND.HOLD
conp.HoLp 15 OFF -

*Muestra el estado del Bloqueo de Configuracion.

Lista de Funciones del Menu del Modelo especificas para Helicopteros

CURVA DE PASO (PIT CURVE): Ajusta la respuesta en diferentes Configuraciones de Vuelo
CURVA DE MOTOR (THR CURVE): Ajustes de la curva de motor y trim de motor en estacionario

MEZCLA DE ACELERACION (ACCELERATION): Permite una breve "sobrecarga” al accionar
bruscamente el acelerador y el paso

BLOQUEO DE MOTOR (THR HOLD): Desplaza el carburador al ralenti al ajecutar autorrotacion
MEZCLA PLATO CICLICO (SWASH MIX): Compensa el accionamiento de cada mando

MEZCLA MOTOR (THROTTLE MIX): Compensa las pérdidas de potencia al actuar el ciclico
MEZCLA PASO con CARBURACION (PIT to NEEDLE): Ajusta la curva de respuesta para cada
Configuracion de Vuelo -

MEZCLA PASO con ROTOR DE COLA (PIT to RUD): Compensa las variaciones de torque del ro-
tor principal al variar el paso

GIROSCOPO (GYRO): Funcion especifica para helicopteros dotados de giréscopos FUTABA serie GY
CONTROLADOR DE REVOLUCIONES (GOVERNOR): Controla los regimenes de giro del rotor
principal
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CURVA DE PASO

Curva de Paso
Esta funcién ajusta la curva del mando de paso
para la Configuracién de Vuelo activa en cada mo-
mento y relativa a la posicién del stick de motor.
*Se pueden definir hasta 17 puntos para la creacion de curvas.

Sin embargo, si se programan a 3 6 5 puntos siguiendo las
instrucciones del helicéptero, se puede obtener una curva

e Seleccione [PIT CURVE] en el Meny del
Modelo y oprima el botdn EDIT para
acceder a la pantalla mostrada.

r(Conﬁ guracion de Vuelo activa)

sencilla y suave reduciendo el nimero de datos de puntos
introducidos a 3 ¢ 5 e introduciendo los valores establecidos
por el fabricante del helicoptero.

e | tipo de curva por defecto
es de 9 puntos pero, en
general, con 4-5 es suficiente.

e Oprima el botdn $1 para
abrir siguiente pantaiia.

. +1506 MODE
oSeIecmong'el nom.bre +180 POINT
de la funcidén y oprima +58
el dial/botén EDIT para a POINT
volver a pantalla anterior. _sp 9
-198

-158
POS-100. @ RATE-106,0

PIT CURVE NORMAL @.5014

s1botén e Oprima $1 durante 1
segundo para volver a
OFFS_'_% 0 AFR la Pantalla de Inicio.
RATE —EDITdidl , Gire el dial EDIT para
+0.0 moverse en pantalia,

EDITbotén

. A"ju's1e' de la Curva de Mezcla

*Para una explicacion detallada sobre el ajuste de la
curva, lea lo explicado al final del manual.

e Copia trimado del paso

e Ajuste velocidad servo paso

(Para una explicacion detallada sobre

PIT CURVE NORMAL ¢ (7-50l4-4 ) ) )
+156 AFR el ajuste de la velocidad, lea lo expli-
+108 Func.  PIT COPY cado al final del manual).

+58 IN HODE  OUT

2] SPEED 0O LIN. 0
_ -50 erouP  SINGLE e Configuracién atributo
eTrimado reall-12e BCTIVE Grupo/Individual

del paso (linea
discontinual)

~150 D-R NO
POS-100.8 RATE-188.0

Ajuste de Curva de Estacionario (NORMAL)

e Para esta curva, emplee el tipo [POINT] y
cree una curva bdsica de paso centrada
entorno al estacionario. Utillice esta funcién
junto con la Curva de Motor (NORMAL)
y qjustela de forma que se logre el mejor
control de ascenso/descenso a un régimen
fijlo de motor.

Ajuste de la Curva de Preaceleracién

e Para la parte alta de las curvas, programe
el paso méximo que no "agote” al motor.
Para la parte baja de las curvas, adécuelas
para vuelo acrobdtico (loopings, toneles,
3D) y utilice las Curvas de Preaceleracion
segun las prestaciones.

Ajuste de la Curva de Bloqueo del Motor

e Este tipo de curva se emplea al realizar au-
torrotaciones.

(Para mas informacién, lea lo expli-
cado al final del manual).

Precauciones de uso

/\ATENCION

Cuando vaya a arrancar el motor, verifi-
gue tener apagado el interruptor de la
Configuraciénde Vuelo "Preaceleracién’y
arrdnguelo a ralenti,
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Método de Ajuste

e Atributo Grupo/Individual: Si desea que los
ajustes afecten a varias Configuraciones,
asigne el atributo Grupo (GROUP). Asi, los
ajustes afectardn a todas las Configuracio-
nes definidas como tal. Si, por el contrario,
desea ajustar cada Configuracion por sepa-
rado, seleccione el atributo Individual (SIN-
GLE), que es la opcidn por defecto.

Ejemplos de Ajustes de Curvas

e Copia trimado del Paso (Estacionario

(HOVER)/Alto {HIGH)/Bajo (LOW))
El timado actual del paso se puede insertar
al gréfico de la curva.

Seleccione el elemento [COPY] y oprima el
botén EDIT.

Tras la copia, retorne el irim de paso a su
posicién central para recuperar el ultimo
valor de trimado requerido.

Se muestran abajo la curvas de 3 y 5 puntos
creadas para cada Configuracién introduciendo los
valores bajo, central y alto de paso. Las de 3 puntos
se crearon reduciendo su nimero e introduciendo
los puntos minimo, central y maximo. Cuando cree

oCurvas de Paso (Ejemplos)

una curva, comience introduciendo los valores es-
pecificados por el fabricante del helicéptero.

*Para una descripcion de] método de ajuste de la curva, lea lo
explicado al final del manual..

Curva Normal Curva Preaceleracion 1 Curva Preaceleracién 2 Curva Bloqueo

Pl e

]

- /f ]

abre desde la pantalla de la Curva de Paso.

Trim de Paso (Paso de Estacionario, Paso Alto y Paso Bajo)

La pantalla de programacién de los Trims correspondientes a los Pasos de Estacionario, Alto y Bajo se

de Paso de HOVER

o Ajuste del rim | RIS "NDRMAL  T.5U2/4

Alto AcT-INH TNH

de Paso Bajoy | [LOW PITCH————J-HIEH PITCH

AcT-INH TNH

grovr  SINGLE erouP  SINGLE
CONTROL === CONTROL ===
=30% ¢ +ox%>

Estacionario ACT-INH ON mopE  CTRM
arouP  SINGLE RANGE 1 00%
CONTROL LD
RATE  +30% ¢-30%>
o Ajuste del Trim | CERINEILS NORMAL {75034

RATE  +30% ( +8%>|RATE
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Trim Paso Estacionario

Trim de Pasos Alto y Bajo

Esta funcién afina el ajuste del paso cerca del
punto de estacionario. Se emplea, normalmente,
durante el vuelo en régimen estacionario. Se puede,
asi, afinar el paso en estacionario ante cambios en
las prestaciones del motor como consecuencia de
variaciones de temperatura, humedad y cualquier
otro parametro de vuelo . Afine el paso de estacio-
nario de forma que el régimen del rotor resulte lo
mads estable posible. Esta funcién se puede utilizar
conjuntamente con el Trim de Motor para Estacio-
nario para lograr un ain mas perfecto ajuste.

Método de Ajuste

e Cuando utilice solo la Configuracién de
Vuelo "Estacionario” (NORMAL en pantalla),
configure el atributo de agjuste a Individual
(opcién por defecto) antes de proseguir con
este gjuste.

s Active la funcién seleccionando [ON].
e Seleccione el potencidmetro de agjuste.
Seleccién en el ejemplo: LD

e Seleccione el modo de funcionamiento del
Trim {Modos: CTRM/NORM]).

Modo CTRM: Mdaxima valor de gjuste en tor-
no al centro del potenciémetro {recomen-
dado).

Modo NORM: Funcionamiento normal de
trimado. La ventgja de utilizar este modo es
que se puede afinar el paso sin cambiar la
curva.

e Rango de qgjuste del Trim (RANGE)

Si este valor es pequefio, el trim solo se pue-
de usar en torno al centro.

e Se pueden definir la cuantia y el sentido de
ajuste del Trim de Estacionario.

El Trim de los Pasos Alto y Bajo no es mas que
el trim del recorrido méximo y minimo del servo de
paso.

Método de Ajuste

e Al seleccionar los potencidmetros de ajuste
comunes a todas las Configuraciones de
Vuelo, programe el atributo de ajuste como
Grupo (GROUP).

e Active la funcidn seleccionando [ON].

e Seleccione los potencidmetros de gjuste.,

Selecciones en el ejemplo: LS (paso alto), RS
(paso bajo)

e Se pueden definir la cuantia y el sentido de
gjuste de los Trims de Paso Alto y Bajo.

e El Trim actia en el sentido mdximo o en el
sentido minimo con el centro como referen-
cia.
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CURVA DE MOTOR

Curva de Motor

Esta funcién ajusta la curva del mando de motor
para la Configuracién de Vuelo activa en cada mo-
mento y relativa a la posicién del stick de motor.

Se pueden definir hasta 17 puntos para la crea-
cion de curvas. Sin embargo, si se programan a 5

e Seleccione [THR CURVE] en el Menu
del Modelo y oprima el botén EDIT

para acceder a la pantalla mostrada. l‘mmﬁgurmm de Vuelo activa)

puntos, se puede obtener una curva sencilla y suave
reduciendo el nimero de datos de puntos introdu-
cidos a S e introduciendo los valores especificos
correspondientes a dichos puntos.

» Oprimo el botdn §1 para
abiir siguiente pantalla.

THR _CURVE _NORMAL  7au13 $1boton -geggr; e o
i +125 MODE OFFSET AFR e
. Selecaong el nomibre +100 POINT +0.0 la Pantalla de inicio.
de la funcién y oprima 75 - EDIT dial
el dial/botdén EDIT para +58 PDINT RATE e e Gire el dial EDIT para
volver a pantalla anterior. 25 +0.0 moverse en pantalla.
a

—25
POS-100.0 RATE-108.0

e Ajuste de la Curva de Mezclo

e Copia frimado
motor en

EDIThoton ( Estacionario

*Para una explicacion detallada sobre el
ajuste de la curva, lea lo explicado al
final del manual.

Ajuste Curva Estacionario (NORMAL)

¢ Se trata de una curva bdsica centrada
entorno al estacionario. Utilice esta funcién
junto con la Curva de Paso (NORMAL) vy
ajustela de forma que se logre el mejor con-
trol de ascenso/descenso a un régimen fijo
de motor.

Ajuste de la Curva de Preaceleracion

e Programe la Curva de Preaceleracion de
forma que se matenga una velocidad cons-
tante en todo momento, incluso al ejecutar
maniobras de paso reducido. Cree una cur-
va compatibie con maniobras tipo loopings,
toneles, vuelo 3D, etc. y de acuerdo a las
prestaciones del helicéptero.

Método de Ajuste

THR CURVE
z5

+
+108

1

+73
+38
+23

a
~25

NORMAL y Z.5Us/ |
THR cOPY "R

FUNC.

IN MDDE DUT
seeb O LIN. O
erour  SINGLE

e Trimado real del motor en Estacio-
nario (inea discontinua)

Precauciones de uso

/N\ATENCION

OCuondo vaya a arrancar el motor, verifi-
que tener apagado el interruptor de la
Configuraciénde Vuelo "Preaceleracion”y
arédngueio a ralenti.

e Atributo Grupo/Individual: Si desea que los
ajustes afecten a varias Configuraciones,
asigne el atributo Grupo {GROUP). Asi, los
ajustes afectardn a todas las Configuracio-
nes definidas como tal. Si, por el contrario,
desea ajustar cada Configuracién por sepa-
rado, seleccione el atributo Individual (SIN-
GLE), que es la opcién por defecto.
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e Copia trimado del motor en Estacionario

El trimado actual del motor en Estacionario
se puede insertar al grafico de la curva.

Seleccione el elemento [COPY] y oprima el
botén EDIT.

Tras la copia, retorne el trim de motor a su po-
sicién central para recuperar el ultimo valor
de frimado requerido.
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Ejemplos de Ajuste de Curvas

Las curvas siguientes se crearon por puntos
introduciendo los valores de los 5 puntos que las
definen: 0% (minimo), 25%, 50% (centro), 75%,
100% (méaximo) para cada Configuracién de Vuelo.
Se crearon reduciendo el nimero de puntos de las

eCurvas de Motor (Ejemplos)

Curva Normal Curva Preaceleracién 1

curvas a 5. Cuando cree una curva, introduzca los
valores especificados en las instrucciones del heli-
coptero.

*Para una descripcién del método de creacion de curvas, lea
lo explicado al final de este manual.

Curva Preaceleracion 2

———

'\i_../'/‘

Trim de Motor en Estacionario

La pantalla de ajuste del Trim de Motor en Estacionario se abre desde la de Curva de Motor.

THR CURVE NORMAL

273

HOVER

acT-INH ON MODE
gRour  SINGLE RANGE
coNTrROL RD

RATE  +30% <-307%>

CTRM
100%

o Define el potencidmetro de gjuste.

Esta utilidad afina el mando de motor entorno al
punto de estacionario. Normalmente, utilicela en
Configuraciones de Vuelo estacionario. Con ella
se pueden compensar variaciones en el régimen de
giro del rotor como consecuencia de la temperatu-
ra, humedad y otras variables del vuelo. Realice el
ajuste de forma que el régimen de giro del rotor re-
sulte lo m4s estable posible. Resulta posible un més
preciso afinado si la emplea conjuntamente con la
funcién Paso de Estacionario.

Método de Ajuste

e Cuando utilice solo la Configuracién de
Vuelo "Estacionario” ([NORMAL en pantalla),
configure el atributo de ajuste a Individual
(opcién por defecto) antes de proseguir con
este gjuste.

e Active la funcidn seleccionando [ON].

e Seleccione el potencidmetro de ajuste.
Seleccién en el ejemplo: RD

e Seleccione el modo de funcionamiento del
Trim {Modos: CTRM/NORM].
Modo CTRM: Md&xima valor de qjuste en torno
al centro del potencidmetro {recomenda-
do).
Modo NORM: Funcionamiento normal de tri-
mado. La ventaja de utilizar este modo es
que se puede afinar el paso sin cambiar la
curva.

® Rango de ajuste del Tim (RANGE)
Sieste valor es pequeno, el trim solo se puede
usar en tormo al centro.

e Se pueden definir la cuantia y el sentido de
ajuste del Trim de Estacionario.
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IMEZCLA ACELERACION

Ejemplo de uso de la funcién Aceleracion

Esta funcién se emplea para ajustar las cara-
cteristicas de respuesta del paso y el motor du- e Si se programa en paso, la funcién Acel-
rante las operaciones de aceleracién/deceleracion. eracion resulta muy dtil paraincrementar la

. . . velocidad de respuesta del helicoptero al
Se puede definir una funcién tal que incremente

5 , | réoi acometer figuras acrobdticas tipo 3D.
momentdneamente el paso y el régimen de motor Al utilizarse, el paso méximo alcanzado su-

cuando se avance de forma repentina el stick de pera momentaneamente al mayor progra-
motor. mado, pero inmeditamente retorna a éste.

e Seleccione [ACCELERATION] en el MenuU del
Modelo y oprima el botdn EDIT para acce-

der a la pantalla mostrada. (Configuracién de Vuelo activa) » Oprima el botén $1 para
r abrir siguiente pantalla.

Siboton ®Oprima $1 durante 1
segundo paro volver a

TERERSIE N NORMAL  @5ui2 |

. 3el?c<f:ion[el el nombre | PITCH Low  HIGZ la Pantalla de Inicio.
e lo funcién y oprima H )
el dial/boten EDIT para | "CT/INH INH - Rate 0% 0% \ \CEDITdiel | Gire el dial EDIT para
volver a pantalla anterior, | GROUP  SNGL DUMPING 0% ! moverse en pantalia.
‘ AcT POs  28%  75% I
%)

o Ajuste de Paso /

e Ajuste de Motor

=SB NORMAL @5u22

THROTTLE CLOSE OPEN
' AcT/ING [NH  RATE 0% 0%

GROUP  SNGL DUMPING ox !
acT Pos 25%  79%

ax

e Puntos activacién de la
funcién Aceleracién

ePosicion actual
Método de Ajuste

e La funcidn Aceleracién se puede definir tan-
to para aceleracién [HIGH) como para de-
celeracion (LOW).

(El punto de actuacidén se muestra en una
barra).

e Ajuste de la intensidad de Aceleracion
(RATE).

e Se puede definir el lapso de retorno (DUM-
PING) tras la activacioén.

e Se pueden porgramar los puntos de activa-
cion para la aceleracion y la deceleracion.
Al traspasar dichos puntos, se ejecuta la fun-
cién Aceleracién.

Nota: Al utilizar la funcién Aceleracién, asegi-
rese de que sus ajustes no provoquen que
las fransmisiones o los servos se fuerzen.
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_ | BLOQUEO DE MOTOR

Esta funcién establece el régimen del motor al
ejecutar la maniobra de autorrotacién. Dicho régi-
men puede, perfectamente ser distinto al de Corte
de Motor. Se puede escoger la programacién de
ambos regimenes mediante un interruptor . Esto
permite alternar su empleo durante el aprendizaje o
entrenamiento de las maniobras.

e Seleccione [THR HOLD] en el MenU del
Modelo y oprima el botdn EDIT para
acceder a la pantalla mostrada.

l— (Configuracién de Vuelo activa)

Ejemplo de uso

e Como el Blogueo de Motor dispone de 2
modos, Parada (CUT) y Ralenti (IDLE), se
sugiere su empleo en modo "IDLE" para la
autorrotacién y en modo "CUT" para parar
el motor tras el vuelo.

Nota: Si acciona el Bloqueo del Motor en la Confi4
guracién de Vuelo "NORMAL", la funcidén desactiva-
RA el servo de motor. Siempre active esta funcion
en la Configuracién prevista para autorotacion.

e Oprima el botén $1 para
abiir siguiente pantalla.

eSeleccione et nombre | CUT MODE
de la funcién y oprima MODE
el dial/botén EDIT para | act 1nd ON

volver a pantalia anterior.

SUITCH === SPEED

eDefine la posicidn de parada del mdfor.

THR HOLD 'HOLD

grOUP SINGLE HoLp PoOs.

- " $1 boton e Oprima S§1 durante 1
1 172 segundo para volver a
MQNUHL. la Pantalia de Inicio.

_EPTdial | Gire el dial EDIT para
moverse en pantalla.

17%

EDITpoton

ePosicién de Bloqueo

THR_HOLD "HOLD
. IDLE MODE MODE MANUAL

AcT/IMd TNH

grour  SINGLE
SUITCH ==

IDLE OFFS 40
SPEED 0

eDefine la posicion de ralenti.

Método de Ajuste

e Seleccidn del modo de actuacién

Manual (MANUAL): La funcidn se activa solo
mediante un interruptor al efecto.

Automdtico (AUTO): La funcién se activa se-
gun la posicién del stick del mando de mo-
tor.

Activacién en modo AUTO: Si selecciona el
modo AUTO, puede seleccionar €l punto del
recorrido del stick de motor donde activar la
funcién [AUTO POSITION). Desplace el stick a
la posicién deseada y oprima el botén EDIT
(se mostrard AUTO POSITION en pantalla).

e Ajuste posicidn de bloqueo
La Posicidn de Parada (CUT) define la posi-
cién en la que el motor se parard. Progrdme-
la de forma gue el carburador quede com-
pletamente cerrado.

La Posicién de Ralenti (IDLE): Programe ésia
para obtener un ralenti fiable en vuelo. La
puede definir baséndose en la parte baja de

2/2

ePosiciéon actual

la Curva de Motor.

e Se puede ajustar la velocidad del servo
(SPEED).

e £l tipo de bloqueo del motor (CUT o IDLE) se
puede seleccionar mediante un interruptor
al efecto.

Precauciones de uso

/A\ATENCION

OCuondo vaya a arrancar el motor, confirme
gue tiene desactivadas la Configuracién
Preacelearcién y la funcién Bloqueo del
Motor.
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MEZCLA PLATO

Esta funcién se emplea para corregir desvios del

Ejemplo de uso

plato oscilante en alabeo y cabeceo (funcién ciclica
del plato) para ambas actuaciones, en todas las Con-
figuraciones de Vuelo.

Se puede ajustar independientemente mediante
curva para los mandos de alabeo, cabeceo y paso
colectivo. La funcién se programa facilmente selec-
cionando con el cursor la combinacién que se desea
compensar y oprimiendo el botén EDIT para abrir la

Como ejemplo, se usard la Mezcla de Plato
para corregir desviaciones en alabeo.

Se eleva el morro al mandar alabeo a
derecha: Introduzca valores negativos (-)
para el ajuste" RATE B", lo que provocard
el picado al mandar alabeo a derecha.
Afine variando el valor introducido.

Para alabeo a izquierda, varie el ajuste
" RATEA™.

correspondiente ventana de programacién de curva
de mezcla.

o Seleccione [SWASH MIX] en el Menu del
Modelo y oprima el botén EDIT para ac-
ceder ala pantalla mostrada. l_ (N

SHASH MIX NORMAL
eSeleccione el nombre | MIKING ACT SWITCH TRIM

“ de la funcién y oprima | AILELE INH —— OFF
el dial/botén EDIT para [ EL E»AIL INH — OFF

volver a pantalla onterior. PIT=AIL INH

PIT=ELE INH

—

ombre de la Configuracion de Vuelo activa)
7.5 siboton ©®Oprima §1 durante 1
75011 potan segundo para volver a
GROUP la Pantalia de Inicio.
SINGLE EDIT dial : ] 1
SINGLE T ay o Gire ef dial EDIT para
SINGLE moverse en pantalia.
SINGLE

EDITboton
e Configuracién atributo

-158
POS +8.8 RRTE +8.8

*Para una explicacion detallada sobre

Método de Ajuste

e Para utilizar esta funcidn, seleccione [ACT] vy
oprima el botén EDIT para la modificacion
de datos. Gire el dial EDIT a la izquierda vy
oprimalo (se mostrard ON en pantailla).

e Atributo Grupo/Individual: Si desea gque los
ajustes afecten a varias Configuraciones,
asigne el atributo Grupo (GROUP). Asi, los
gjustes afectardn a todas las Configuracio-
nes definidas como tal. Si, por el contrario,
desea gjustar cada Configuracién por sepa-
rado, seleccione el atributo Individual (SIN-
GLE), que es la opcién por defecto.

e Lg proporcién de correccidén se puede
definir mediante una curva.

e Se puede programar un interruptor.
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Grupo/Individual

-’EL MODE NDRM%‘,;'FSET;? (Para mas informacién, lea lo expli-
+108 |EXP 1 +0.0 cado al final de] manual).
e RATE A RATE B
-5 +0.0 +0.0
~-108 EXP A EXP B
+0.0 +0.0

e Ajuste de la Curva de Mezcla

el ajuste de la

curva, lea lo explicado al fina! del manual.

Si selecciona [--], la Mezcla de Plato se ac-
cionard solo al escoger una Configuracién
programada con dicha mezcla activa.

Para configurar un interruptor de activado/
desactivado, seleccione el elemento [-] con
el cursor, oprima el botén EDIT para abrir la
pantalla de seleccidn y escoja el interruptor
y su posicidén de activacidén que mas le
interese.
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" IMEZCLAMOTOR

Esta funcién corrige el descenso del régimen del motor
a causa de una actuacién de alabeo o cabeceo sobre el
plato oscilante. También se puede compensar el mismo
efecto consecuencia del rdpido giro a favor o en contra del

elemento que describe la correccién necesaria y oprima
el botdn EDIT para abrir la pantalla de ajuste de su curva
asociada y corrija, a continuacién, el descenso de régi-
men.

torque durante el vuelo acrobético.

Asi mismo, se puede programar una funcién de ace-
leracién que incremente momentineamente la respuesta
de motor relativa a una rdpida actuacidn sobre el stick de
motor/colectivo.

Para realizar la compensacién, desplace el cursor al

Ejemplo de uso

¢ Al mandar alabeo, por el efecto ciclico del
plato, se produce una sobrecarga del mo-
tor haciendo que este baje ligeramente su
régimen. Compensamos mediante la fun-
cidén "AIL-THR". La respuesta del motor se
ajusta independientemente para alabeo
derecha ("RATE A") e izquierda ("RATE B").

e Seleccione [THROTILE MIX] en el Men0
del Modelo y oprima el botén EDIT . ]
para acceder a la pantalla mostrada. I'(C"“ﬁg‘“ac“’“ de Vuelo activa)

* Oprima el botdn $1 para
abrir siguiente pontalla.

IO EE NDRMAL  Sui-1 g Siboton *Qprima st duronte )

sSeleccione el nombre | MIXING ACT  SWITCH MODE BROUP fg%:ﬂ?collopgécln\?gzer °
de la funcién y oprima ﬁIL"THR INH - CTRH SINGLE EDIT dial '

et dial/boton EDIT pora | F| E#»THR INH —— CTRM SINGLE ey ¢ Gire el dial EDIT para

volver a pantalla anterior. moverse en pantaila.

RUD=THR INH CTRM SINGLE

EDITbotdn

e Configuracién atributo
. — _ = Individual
L] AJUSTe de la Curva re - 1,2 GTUDO/ F
de Mezcla +-B_ MODE NDRHQUII?FSET INH (Para mas informacion, lea lo expli- y
*Para una explicacion de- +igg EXP 1 +0.0 cado al final del manual).
tallada sobre e] ajuste de p RATE R RATE B
la curva, lea lo explicado | -5a E><P+n0 .0 EHP+BO .0
al final del manual. -iea 0 0
-150 +0.0 +0.
POS +8.08

+8.8 RATE

AIL=THR NORMAL  (7.auz-2
ThH LEFT RIGHT

RATE 0% [n):4

DUMP ING (ny4

ACT Pos =B50% +50%

| _ |

eAjustes de Aceleracién
Método de Ajuste

e Para utilizar esta funcién, seleccione [ACT] y oprima el botdn
EDIT para la modificacion de datos. Gire el dial EDIT a la iz-
quierda y oprimalo {se mostrard ON en pantalia),

Si desea que los ajustes afecten a varias Configuraciones, asig-

<Programacion de la opcidén Aceleracién>

e Se puede definir para ambos senti-
dos, izquierda (LEFT) y derecha (RIG-
H

ne el atributo Grupo (GROUP). T).
Si, por el contrario, desea qjustar cada Configuracion por se- e Ajuste del valor de aceleracién
parado, seleccione el atfributo Individual (SINGLE), que es la (RATE)

opcion por defecto. e Se puede programar el fiempo de

retorno tras la actuacién (DUM-
PING).

e Se pueden programar un punto
de activacién ("ACT POS"} para la
aceleracién y otro para la decele-
racion. Al sobrepasar uno de tales
puntos, se ejecuta la funcién Ace-
leracién,

La proporcidn de comeccion se puede definir mediante una
curva.
Se puede programar un interruptor.

Si selecciona [, la Mezcla de Plato se accionard solo al esco-
ger una Configuracion programada con dicha mezcla activa.
Para configurar un interruptor de activado/desactivado, selec-
cione el elemento [~} con el cursor, oprima el botdn EDIT para
abrir la pantalla de seleccidn y escoja el interruptor y su posi-
cién de activacion que mas le interese.
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[MEZCLA COLECTICO con CARBURACION

Esta mezcla se emplea si el helicoptero equipa un
motor con aguja ajustable en vuelo o cualquier otro
control de carburacién. Se puede programar una
curva para el ajuste de la aguja.

Se puede activar una funcién Aceleracion que in-
cremente momentaneamente Ja actuacion sobre la

e Seleccione [PIT fo NEEDLE] en el MenU del Modelo
y oprima el botdn EDIT para acceder a la panta-

lla mostrada.

aguja al accionar, en aceleracién o deceleracion, la -

palanca de gas. Las caracteristicas de actuacion del
servo de control de la aguja durante la aceleracidn y
la deceleracion resultan totalmente programables.

e Emplee, normalmente, tipo [POINT]

e Oprima el botdn §1 para
abrir siguiente pantalia.

FIRCHSONN NORMAL @adiz | Siboton *QPima st duronie |
eSeleccione el nombre | *13@ MODE FFSET INH iogonmllopde Inicio.

de la funcién y oprima | +i§g EXP 1 +0.0 EDIT dial
el dial/botén EDIT para 5 RATE A RATE B o A o Gire el dial EDIT para
volver a pantalla anterior. [ _gqa +0.0 +0.0 moverse en pantalla.

-169 EXP R EXP B

-158 +0.0 +0.0

POS -6.5 RRTE

+8.8

e Ajuste de la Curva de Mezcla
*Para una explicacion detallada sobre el ajuste de
la curva, lea lo explicado al final del manual.

EDITbotén

j—(Conﬁguracién de Vuelo activa)

: LOW  HIGH
- ACT/INH INH  RATE 0% 0%
e Configuracién atributo gRouP  SNGL bumPing 0%
Grupo/Individual SWITCH == ACT POs  25% "75%
(Para mas informacion, lea lo explicado | 1

al final del manual).

Método de Ajuste

e Para utilizar esta funcién, seleccione [ACT] y
oprima el botén EDIT para la modificacién de
datos. Gire el dial EDIT a la izquierda y oprimalo
{se mostrard ON en pantalla).

e Si desea que los ajustes afecten a varias Confi-
guraciones, asigne el atributo Grupo (GROUP).

Si, por el contrario, desea ajustar cada Confi-
guracion por separado, seleccione el atibuto
Individual {SINGLE}, que es la opcidn por de-
fecto.

e La proporcién de comeccidn se puede definir
mediante una curva.

e Se puede programar un interruptor.

Si selecciona [-], la Mezcla de Plato se accio-
naré solo al escoger una Configuracién pro-
gramada con dicha mezcla activa.

Para configurar un interruptor de activado/
desactivado, seleccione el elemento [-] con
el cursor, oprima el botén EDIT para abrir la
panialla de seleccién y escoja el interruptor y
su posicidn de activacion que mds le interese.
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PI1T=NEEDLE NORMAL

Z.502-2

e Ajustes de Aceleracién

< Programacion de la funcién Aceleracion>

e Puede programar la funcidén Aceleracién
tanto para régimen de aceleracion (HIGH)
como para regimen de deceleracidén
(LOW).

e Se pueden programar tanto la cuantia de
Aceleracion ("RATE") como el tiempo de
retorno tras ia actuacién {"DUMPING").

e An operation point (Act Pos) at
acceleration and deceleration can be set.
When an operation point was exceeded,
acceleration operation is performed.
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[MEZCLA COLECTIVO con ROTOR DE COLA

Emplee esta mezcla para corregir la reaccién de
torque generada al variar el paso y las revoluciones
del rotor principal al mandar sobre el paso. Ajuste-
la de forma que el morro del helicdptero no oscile
lateralmente.

Se puede activar una funcién Aceleracion que au-
mente momentaneamente la proporcién de correc-
cién al operar incrementando o reduciendo el paso.
Las proporciones de correccién para ambas actua-
ciones son programables independientemente.

e Seleccione [PIT to RUD] en el Menuy del Modelo y
oprima ei botén EDIT para acceder a la pantalla

mostrada.

Sin embargo, si su helicoptero equipa un girés-
copo Futaba Serie GY o cualquier otro dotado de
bloqueo de cola, esta mezcla no se usa por ser el
propio giréscopo el que realice estas correccio-
nes. Si activa esta funcién cuando el giréscopo
esté activado en modo AVCS, la posicién neutra
de referencia cambiara.

e Emplee, normalmente, tipo [POINT]

o Oprima el botén $1 para
abrir siguiente pantalia.

eSeleccione el nombre :igg | mope

de la funcién y oprima | " 27 EXP 1

el dial/botén EDIT para o RATE R

volver a pantalla anterior. - +0.0

56

-180 EXP R
150 +0.0
POS_-@.5 RATE

+8,0

Método de Ajuste

e Para utilizar esta funcidn, seleccione [ACT] vy oprima
el botén EDIT para la modificacidon de datos, Gire el
dial EDIT a la izquierda y oprimalo (se mostrard ON
en pantalla).

e Sidesea que los gjustes afecten a varias Configura-
ciones, asigne el atributo Grupo (GROUP).
Si, por el conftrario, desea gjustar cada Configura-
cidén por separado, seleccione el afributo Individual
(SINGLE), que es la opcién por defecto.

e Se programa una curva de mezcla.

<Curva de mezcla de la Configuracién Normal>

La curva de mezcla comienza desde un
valor pequeno.

Para un rotor que gire en el sentido de las
agujas del reloj (polaridad), programe la
mezcla de forma que al aumentar el paso
se mande rotar, también, en el sentfido de
las agujas del reloj. Trime primero en esta-
cionario y gjuste, después, la posicidn neu-
fra central.

1. Ajuste transicidn paso bajo a estacionario.
Transicione repetfidamente del despegue al
estacionario y del estacionario al aterrizaje
a un ritmo constante marcado por su hdbi-
to de vuelo, gjustando la mezcla de forma
que el morro no oscile al subiry bajar el stick
de motor/paso.

2. Ajuste paso alto (a frepada y picando des-
de estacionario).

Transicione repetidamente de estacionario
a trepada y de estacionario a "picado” a
un ritmo constante marcado por su hdbito
de vuelo, qjustando la mezcia de forma
que el morro no oscile al subir y bajar el
stick de motor/paso.

PIT+RUD 'NORM

g > $1botan ¢ Oprima §1 durante 1
FFSET:I:IZ segundo para volver a
+0.0 la Pantalla de Inicio.
RATE B _EDITdial | Gire el dial EDIT para
+0.0 moverse en pantalla,

EXP B
+0.0

EDI'T botén

(Configuracion de Vuelo activa)

QPIT+RUD 'NORMAL ~ @5U2-2

Lou HIGH
ACT/INH INH RATE 0% 0%
GrOUP  SNGL oumPING 0%

ACT POS 25% 75%

eAjusies de Aceleracion

<Curva de mezcla de la Config. Preaceleracién>

Ajuste la proporcién de mezcla de forma que el
helicéptero vuele recto al evolucionar a alta velo-
cidad. Ejecute un gjuste para cada Configuracion
de Vuelo utilizada.

<Programacién de la funcién Aceleracién>

e Puede programar la funcidén Aceleracién
tanto para régimen de aceleracién (HIGH)
como para régimen de deceleracién
(LOW).

o Ajuste del valor de aceleracion (RATE)

e Se puede programar el tiempo de retormo
tras la actuacion (DUMPING).

e Se pueden programar un punto de activa-
cién ["ACT POS") para la aceleracién y otro
para la deceleraciéon. Al sobrepasar uno
de tales puntos, se ejecuta la funcién Ace-
leracién.

<Menu del Modelo (Funciones para Helicoptero)> 119




[GIROSCOPO

Mezcla especifica para helicdpteros equipados con

un giréscopo Futaba Serie GY. Se pueden programar la « Normalmente, resulta conveniente prepro-
sensibilidad y el modo de funcionamiento (modos Nor- gramar Ja alta {RATE 1) y baja [RATE 2) sen-
mal/GY) para cada Configuracidn de Vuelo. siblidad cuando se utilizan tanto los modos

*El ajuste de sensibilidad est4 asignado al canal CH3. "AVCS" como "Normal”,

Nota: Configure siempre las opciones CONTROL y -

TRIM del mando [GYRO] del subment de Funciones

del MenU de Ajustes como [--].

Ejemplo de ajuste

e Seleccione [GYRO] en el MenU del Modelo y
oprima el botén EDIT para acceder a la pantalla
mostrada.

(N° de sensibilidad o ganancia) (Configuracion de Vuelo activa) ¢ Oprima el botén $1 para
_i r abrir siguiente pantalla.

$1botén e Oprima $1 durante 1
segundo para voiver a
la Pantalla de Inicio.

SGOMR  retelzs NORMAL 75013

RATE 1 IS ON MODE  RATE
AcT-INK ON ’QUCS 50% ¢ +sen
TYPE GY [FINE TURING

eSeleccione el nombre
de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para
volver a pantalia anterior. |

LT didl  Gire ef dial EDIT pora

folia.
SWITCH CONTROL| —— moverse en pontala

GROUP RATE

+07% ¢ +o%>

EDITbotdn

eSeleccion tipo girdscopo: e Ajuste potencidmetro afinado

[GY]/[INORM]
eModo actuacion: | sAjuste de la sensibilidad o ganancia
[AVCS]/INORM]

Método de Ajuste

e Para utifizar esta funcidn, seleccione [ACT] y
oprima el botén EDIT para la modificacion de
datos. Gire el dial EDIT a la izguierda y oprimalo
(se mostrard ON en pantalla).

e Sidesea gue los gjustes afecten a varias Confi-
guraciones, asigne el atributo Grupo (GROUP).
Si, por el contrario, desea gjustar cada Confi-
guracién por separado, seleccione el atributo

Individual {SINGLE), que es la opcidén por de-
fecto.

e Se pueden programar tres sensibilidades o
ganancias (RATE 1/RATE 2/RATE 3).

e Se puede activar un potenciémetro de
afinado.
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~ | CONTROLADOR DE REVOLUCIONES (GOVERNOR)

*Cuando utilice la funcién "Ajuste de Carburacion”, el servo
de ajuste de mezcla es controlado por el "Governor". Al
transmitir la curva de carburacién desde el emisor al contro-
lador "Govemnor”, su conector AUX debe estar enchufado

Mezcla especifica para helicépteros equipados
del controlador de régimen Futaba GV-1 "Gover-
nor”. Se pueden escoger hasta 3 regimenes para
cada Configuracién de Vuelo.

eSeleccione el nombre

*El controlador "Govemor" se utiliza conectando su toma de
seleccion de régimen en el canal CH7 (ajuste por defecto).
*Si emplea un interruptor independiente de activacion/des-
activacién, enchufe el conector AUX del controlador "Go-
vernor” en el canal CH8 (ajuste por defecto) y programe el
interruptor como canal CH8 ("Governor2”) en la pantalla

"Funcion” del Menu de Ajuste.

e Seleccione [GOVERNOR] en el Menu
del Modelo y oprima el botén EDIT

en el canal CH8 (ajuste por defecto) y el ajuste del propio
"Govemor" realizado. Lea, para ello, detenidamente las in-
trucciones del contrelador Futaba GV-1 "Govemor".

Nota: Desconecte siempre las opciones CONTROL
y TRIM para las funciones [Govemor] y [Governor 2]
del submend Funcién del Men( de Ajustes.

para acceder a la pantalia mostrada. r(Conﬁgwacién de Vuelo activa) o Oprima el botdn §1 pora

abiir siguiente pantalla,

de la funcién y oprima
el dial/botén EDIT para

UNIT %

. FINE[ TUNING
volver a pantalla anterior. SUITCH =— CTRL| ==
grouP  SNGL| |rRaTE

T i drate 123 NORMAL 173

acT-INH INH ratE 50,02 ¢ se.en

]

+0x

siboton ®Oprima 81 durante 1
segundo para volver a
la Pantalla de Inicio.

..E,D_” didl  Gire el dial EDIT para
moverse en pantalia.

¢ +0%)

eSeleccién unidad ajuste:
[%]/[rom]

Método de Ajuste

Para utilizar esta funcién, seleccione [ACT] y
oprima el botdn EDIT para la modificacién de
datos. Gire el dial EDIT a la izquierda y oprimalo
{se mostrard ON en pantdlla).

Si desea que los ajustes afecten a varias Confi-
guraciones, asigne el atributo Grupo (GROUP).

Si, por el contrario, desea ajustar cada Confi-
guracién por separado, seleccione el atributo
Individual {SINGLE), que es la opcidn por de-
fecto.

e Se pueden activar tres ajustes por cada Con-

figuracién: RATE 1/RATE 2/RATE 3

Antes de nada, se han de adecuar las uni-
dades de ajuste de la mezcla y del propio
"Governor’ segun el siguiente procedimiento:

Configure el controlador" Governor” en
modo de lectura de revoluciones.

e En la emisora, para leer el régimen de revolu-

ciones, seleccione el elemento UNIT y oprima
el botén EDIT para cambiar el tipo de dato
mostrado. Gire el dial EDIT a la izquierda vy
oprimalo {se mostrard [rpm] en pantalla).

. EDIT boton
s Ajuste potencidmetro afinado

eValor de qgjuste

e Los regimenes se pueden seleccionar me-

diante un interruptor al efecto. Asi mismo, si
selecciona [-] en vez del régimen de motor,
el controlador podrd activarse y desactivar-
se sin tener que recurrir a programar un inte-
rmruptor especifico.

Se puede configurar un potencidmetro de
afinado.

*Resulta posible seleccionar el potenciémetro y programar la
cuantia y direccién de ajuste.
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Operaciones comunes durante la programacion de funciones :

Este apartado describe las programaciones repetitivas a menudo utilizadas en muchos mentis de funcio-
nes. Recurra a él al programar cada funcién.

Operaciones relativas a las Configuraciones de Vuelo

Seleccion Atributo (GRUPO/INDIVIDUAL) Programacion retardo de Configuracion

Al programar multiples Configuraciones de
Vuelo, se puede elegir que los ajustes afecten a
varias de ellas (GRUPO) o ajustar las Configu-
raciones independientemente (INDIVIDUAL).
El atributo se cambia mediante el elemento

Con este retardo se evitan innecesarias des-
viaciones del modelo consecuencia del desplaza-
miento instantaneo de los servos y de los dife-
rentes lapsos de funcionamiento al cambiar entre

X Configuraciones. :
[GROUP] de cada pantalla de programacion. Cuando se programa la funcién retardo en la
[Cambio de Atributo] Configuracién de destino, se aplica un retardo
GROUP GROUP = del valor introducido y las funciones correspon-

GROUP | G st ISINGLE dientes cambian suavemente.

! 1. Emplee el dial rotativo EDIT para despla- [Metodo de Ajuste]

zar el cursor a [GROUP] y oprimalo para la DELAY
modificacién de datos. !ﬂ
I 2. Gire el dial EDIT a la izquierda hasta que

*En la pantalla de retardo de Configuracién [COND.
aparezca [SINGLE] parpadeando en pan- P &
E TOFl)lg al J parp enp DELAY), desplace e] cursor al elemento [DELAY] del

i . . canal que desee ajustar y realice los siguientes ajustes:
*En este momento, ain no se ha cambiado el atributo.

*Para pasar de [SINGLE] a [GROUP), gire el dial EDIT a 1. Cambie a la Configuracidn destino y
la derecha. oprima el botén EDIT para la modificacion
de datos.

3. Confirme el cambioc oprimiendo el botdn

T3 999 9111 711111111119111111 11449

EDIT de nuevo. 2. Establezca el retardo girando el dial EDIT.
e Atributo Grupo (GROUP) Valor inicial: 0 o

Los ajustes se aplican a todas las Configu- Rango de ajuste: 0~27 (maximo retardo)

raciones programadas en este modo. (Oprimiendo el botén EDIT durante 1 segundo, se recupera
eAtributo Individual (SINGLE) el valor inicial de retardo) _

Escoja este modo si desea programar 3. Oprima el botén EDIT para Termmor_’el

independientemente una Configuracién ajuste y volver al modo de navegacion

de Vuelo. en pantalla.
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Operaciones relativas a los potenciémetros

eSelecc. potenc.
S CCTRL - MODE.
Koy

FINE TUMING

eSeleccidn modo actuacion

*Los tipos a elegir dependen de la

funcion que se esté programando.

eAjuste del valor

 RATECZY

+0 {  +8) ¢——— (Posicion actuacion potenciémetro afinado)

[Método de Ajuste]
1.

. Seleccion modo de actuacion

. Ajuste del valor

Seleccién del potencidémetro

Emplee el dial rotativo EDIT para desplazar
el cursor al elemento [CTRL] y oprimalo
para abrir la pantalla de seleccidn.

Seleccione el potenciémetro que desee
girando el dial EDIT a derecha o izquierda y
oprimalo para confimar la seleccién.

Emplee el dial rotativo EDIT para desplazar
el cursor al elemento {[MODE] y oprima el
botdn EDIT para la seleccién de opciones.
Gire el dial rotativo EDIT a derecha o
izquierda para seleccionar el modo
requerido (tipos [LIN.], [ATL+], [ATL-], o
[SYM.]) para el potencidmetro v oprima el
botdn EDIT para confirmar.

Desplace el cursor al elemento [RATE] y
oprima el botén EDIT para la introduccién
de datos.

Gire el dial rotativo EDIT a derecha o
izquierda para establecer el valor.
Valor inicial: 0%
Rango de qjuste: -100%~+100%

(Oprimiendo el botén EDIT durante 1 segundo, se recupe
el valor inicial de ajuste).
Oprima el botén EDIT para terminar el
ajuste y volver al modo de navegacién en

[Modos de actuacidn]

[LIN.] Proporcidon de mezcla 0% en el centro.
Al girar el potencidmetro a derechas,
aumenta la proporcién y al girarlo a
izguierdas disminuye .

[ATL+] Proporcion de mezcla 0% en el
extremo izquierdo del recorrido. Al
girar el potencidmetro, aumenta la
mezcla.

[ATL-] Proporcién de mezcla 0% en el ex-
fremo derecho del recomnido. Al girar el
potenciédmetro, aumenta la mezcla.

[SYM.] Cuando se gira el potenciémetro a
derecha o izquierda desde el centro,
aumenta la proporcidon de mezcla.

pantalla.
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Operaciones relativas a la velocidad de servos

Ajuste de la velocidad del servo,

Es programable la velocidad de actuacién de
cada mando (incluida la activacién de Configu-
raciones). Los servos actian suavemente a la ve-
locidad constante programada. Se pueden ajustar
independientemente las velocidades de actuacién
(IN) y de retorno (OUT) de los mandos.

Seleccione el modo de actuacién de acuerdo a
la funcién a programar.

Modo "SYM.": De utilidad con los alerones y
otros mandos autocenirables.

Modo "LIN.": Para mandos gque conservan
su posicidon, como el acelerador o interrup-
tores de canales, etc.

[Método de Ajuste]
IN MODE  OUT

seee0 1] LIN. O

1. Emplee el dial rotativo EDIT para desplazar
el cursor al elemento [MODE] y oprima el
botén EDIT para la introduccién de datos.

Gire el EDIT a derecha o izquierda para
seleccionar el modo ("SYM." 6 "LIN.")
correspondiente a la funcidn y oprima el
botdn EDIT para confirmar.

2. Desplace el cursor al elemento [IN] 6 [OUT]
segun el ajuste deseado y oprima el botdn
EDIT para la introducciéon de datos.

Gire el dial EDIT a derecha o izguierda y
defina la velocidad.

(I" (‘ 1" II‘ I.‘ “ " “ {" ’I " & | § TNA TEA A TA TR B B R B e B

a

Valor inicial: 0

Rango de gjuste: 0~27 (retardo mdéximo)
(Oprimiendo el botéon EDIT durante 1 segundo, se recuperal

el valor inicial de la velocidad).

Oprima el botdén EDIT para terminar el
ajuste y volver al modo de navegacién en
pantalla.
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Ajuste de Curvas

Esta seccidn describe el procedimiento de programacién de las curvas empleadas en las funciones
"Ajuste de Mando" (AFR) y en cada una de las mezclas disponibles.

Seleccion del tipo de curva

Se pueden seleccionar 3 tipos de curvas: EXPI,
EXP2 y POINT.

+158 MODE OFFSET AFR

+188 EXP 1 =
*53 RATE A RATE B
s +100.0 +100.0
109 EXP A EXP B

-158 +0.0 +0.0
FOS +.8 RATE  +0.0

Programaci6n segiin tipo de curva

AFR (ELE ) CONDIT1 #5012 ..

Seleccion del tipo de curva

1. Emplee el dial EDIT para desplzar el
cursor al elemento [MODE] y oprimalo
para la infroduccién de datos.

2. Seleccione el tipo de curva buscado
girando el dial EDIT a derecha o
izquierda.

*El tipo de curva parpadear.

3. Al oprimir, de nuevo, el botén EDIT se
ejecuta la seleccién (accione el dial EDIT
o el botédn S1 para cancelar la seleccién)

[EXP1]: Curva EXPONENCIAL 1
[EXP2]: Curva EXPONENCIAL 2
[POINT}: Curva POR PUNTOS

Al seleccionar un tipo de curva segiin se explica arriba, apareceran las opciones de ajuste correspondi-
entes a dicho tipo en la pantalla de origen. Programe la curva como se describe a continuacion.

Ajuste de curvas EXP1/EXP2

(Curva EXP1)
#1506 : MODE-  OFFSET

+169 X + .0
3P _/ REnTEP n1 RRTEOB 0
=sol | +100.0 +100.0
Liop EXP A EXP B
-150 -100.0

POS. +8.8. RATE +B.08

Las curvas EXP1 suavizan la respuesta en
torno al centro del recorrido.

(Curva EXP2)
+150 MODE T OFFSET -
Hper  ——1FXP 2 +0.0
0 : RATEA  RATE B
-5 - 1+100.0 +100.0
—160 : ERP
-1580 Hi+100.0
POS_ ¥8,8 RATE ¥81.8

Las curvas EXP2 son efectivas para funciones
relacionadas con el control del motor.

Los extremos izquierdo y derecho ([RATE A]
y [RATE B]), los valores exponenciales ([EXP A]
y [EXP B]) se pueden ajustar independientemente
(solo [EXP] para curvas EXP2).

La curva también se puede desplazar
([OFFSET]) segin el eje vertical.

[Ajuste de valores]
1. Emplee el dial EDIT para desplazar el cursor

2. Defina el valor girando el dial EDIT @

al elemento programable [RATE A], [RATE
B], [EXP A], o [EXP B] y oprima el botén
EDIT para la introduccidén de datos.

derecha o izquierda.

Valor inicial: +100.0% (extremos)/+0.0%

(valor exponencial}

*Los valores iniciales difieren dependiendo de la funcion.

Rango de ajuste: -200.0~+200.0% (extremo

5)/-100.0~+100.0% (valor exponencial)
(Oprimiendo e} botén EDIT durante 1 segundo, se recupera

el valor inicial de los valores).

Oprima el botén EDIT para terminar el
ajuste y volver al modo de navegacién en
pantalla.

[Desplazamiento de la curva segun el eje
vertical]

1. Emplee el dial EDIT para desplazar el cur-
sor al elemento programable [OFFSET] y
oprima el botén EDIT para la introduccién
de datos.

2. Desplace la curva verticalmente girando
el dial EDIT a izquierda o derecha.

Valor inicial: +0.0%
(Oprimiendo €] botén EDIT durante 1 segundo, se recupera
el valor inicial de] valor).

Oprima el botédn EDIT para terminar el

ajuste y volver al modo de navegacién en
pantalia.
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Ajuste de Ia curva POR PUNTOS

{Por Puntos)
*150 MODE "~ (OFFSEY "~
e SR By D) TNT +0.0

+50 /" |PoINT RATE
el | 9 +10.0
-1gaf g

=154 -
POS +@.8 RRATE +10.8

La curva se puede definir mediante con hasta
11 0 17 puntos (depende de la funcién).

Puntos por defecto: 9 puntos {curva de 17
puntos), 11 puntos (curva de 11 puntos).

*Los puntos se pueden incrementar, reducir y desplazar a
voluntad.

[Ajuste individual de cada punto]

1. Emplee el dial rotativo EDIT para despla-
zar el cursor al elemento [POINT] 6 [RATE)
y oprima el botén EDIT para activar el
modo de ajuste de curva.

*Se cambia de "negativo” a celda en la presentacién en
pantalla.

*En esta configuracion, oprima el botén EDIT para alternar
entre [POINT] y [RATE] durante el ajuste.

2. Desplace el cursor (celda) al elemento
[POINT]oprimiendo el botdn EDIT.

3. Gire el dial EDIT a izquierda o derecha y
seleccione el punto que desee ajustar.
*La celda W en la curva muestra e} punto seleccionado. La
celda [J el punto recien borrado.

4. Desplace el cursor (celda) al elemento
[RATE] oprimiendo el botdn EDIT y defina
el valor girando el dial EDIT a izquierda o
derecha.

Repitalos pasos 2 a 5y defina la curva.

Oprima el botén EDIT para terminar el
ajuste y volver al modo de navegacioén
en pantalla.

[Adicién de puntos]

1. En el modo de ajuste de curva, oprima
el botdn EDIT para desplazar el cursor al
elemento [POINT] y gire el dial EDIT a iz-
quierda o derecha para desplazar el cur-
sor {celda ) a la posicidn donde desee
anadir el punto.

2. Al presionar el botén EDIT durante 1 se-
gundo, se ahade el punto.

[Eliminacién de puntos]

1. En el modo de qjuste de curva, oprima
el botén EDIT para desplazar el cursor
al elemento [POINT] y gire el dial EDIT a
izquierda o derecha para desplazar el
cursor (mark m) a la posicién donde desee
eliminar el punto.

2. Al presionar el botén EDIT durante 1 segun-
do, se borra el punto.

[Desplazamiento de la curva segin el eje
vertical]

1. Emplee el dial EDIT para desplazar el cursor
al elemento [OFFSET] y oprima el boton EDIT
para la intfroduccién de datos.

2. Desplace la curva verticalmente girando el
dial EDIT a izquierda o derecha.

Valor inicial: +0.0%
(Oprimiendo el botén EDIT durante 1 segundo, se recupera
el valor inicial del valor).

Oprima el botdén EDIT para terminar el
ajuste y volver al modo de navegacién en
pantalla.
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Método de seleccion de interruptores

Muchas de las funciones de la T12FG se pueden activar mediante interruptor. El método de programacién de los in-
terruptores (incluso cuando se usan como tales un stick, un trim o un potenciémetro) es comin para todas las funciones.

Seleccién del interruptor

Al oprimir e} botén de seleccién de interruptor en una mezcla o cualquier otra funcion, se abre la pantalla mostrada abajo.

{Ejemplo de pantalla de seleccidn de interruptor)

HARDWARE LIST

Ji 5A SE LD
J2 SB SF RD
|J3 SC SG LS

HARDHARE SEL . JEa] o} RERN AT IV

ON/OFF

1J4 SD SH RS

Seleccion del interruptor

Si selecciona un stick, trim o potenciémetro

1.Emplee el dial EDIT para desplazar
el cursor al interruptor que se desea
seleccionary pulse el botén EDIT.

*El interruptor parpadeara.

2.Para volver a la pantalla anterior,
seleccione [HARDWARE SEL.] en la parte
superior de la pantalla y oprima el botdén
EDIT.

O desplace el cursor al elemento [ON/
OFF] y abra la pantalla de definicién de la
activacién presionando el botén EDIT.

l

Tras elegir el interruptor

Es posible definir la actuacién del interruptor
para cada posicidn.

RALTERNATE NORMAL

*Se muestran la actuacién para cada posicion del interruptor.

1. Si desea cambiar la actuacién de alguna
posicién, seleccidnela mediante el dial
EDIT y oprimalo para la modificacién
de datos. Alterne entre activado {ON} y
desactivado (OFF) girando el dial EDIT a
izquierda o derecha.

*La actuacion ON/OFF parpadeard en pantalla.

3. Al oprimir, de nuevo, el botén EDIT,
se confirma el cambio de actuacién
(accione el dial EDIT o el botdn S1 para
cancelar el cambio de actuacién)

4. Para volver a la pantalla anterior,
seleccione [ON/OFF] en la parte superior
de la pantalla y oprima el botén EDIT.

Cuando se selecciona un stick, trim o poten-
ciémetro como interruptor, se puede escoger una
de 4 configuraciones.

Ji -188%  posiTion SET

onor | o ONOFF  NORMAL
e MODE LINEAR
Oon +198%  ALTERNATENORMAL

1. Para cambiar la configuracién, desplace
el cursor a [MODE] y oprima el botén
EDIT para la modificacién de modos.
Seleccione la configuracién deseada
girando el dial EDIT a izquierda o derecha
y confirme presionando el botdn EDIT .

eModo: Lineal [LINEAR]/ Simétrico [SYMMETRY]

*Defina e} punto de activacion/desactivacién segin se explica en
la pagina siguiente.

Ajuste del modo Alterno

eModo: Normal [NORMAL]/ Alterno[ALTERNATE]

1.Seleccione el elemento [ALTERNATE] vy
oprima el botdén EDIT para la introduccién
de datos.

2. Seleccione el modo deseado girando el
dial EDIT a izquierda o derecha.
*El tipo de modo parpadeara.

3. Oprima el botén EDIT {accione el dial EDIT o
el botén St para cancelar la seleccién).

4. Para volver a la pantalla anterior, selec-

cione [ON/OFF] en la parte superior de la
pantalla y oprima el botén EDIT.
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Modos de actuacién Desplazamiento del punto de activacién/desactivacion

Se describen, a continuacién, los modos de fun-
cionamiento cuando se utiliza un stick, trim o poten-
ciémetro como interruptor.

El punto de activacidn/desactivacién se puede
definir y desplazar a voluntad.

CONDITL 1
POSITION

Modo Lineal L, ON0FF NORMAL
. MODE LINEAR
2 J 1 3 = 1@@:{ oL TERNATE NORMAL.
; eBarra en negro: rango de desactivaciéon
W OFF » Z a; eBarra en blanco: rango de activacion

OoN [Método de ajuste]
' +1688% 1. Seleccione, primero, el elemento [POSI-
TION] mediante el rotativo EDIT.

Este modo activa/desactiva a izquierda o derecha 2. Desplace el stick, etc. al lugar al que de-

(o arriba o abajo) respecto el punto establecido see desplazar el punto y presione el botén
como referencia. EDIT. Se ejecutara el desplazamiento del
punto.
Modo Simétrico 3. Para volver a la pantalla anterior, selec-
- I cione [ON/OFF] en la parte superior de la
Ji -1egx pantalla y oprima el botdn EDIT.
‘M OFF » 8%
ooN ;
+igex

La activacidén/desactivacion a izquierda y
derecha (o arriba o abajo) resulta simétrica respecto
al recorrido. Por ejemplo, si desea activar DR1 con
el stick de alerones, al desplazar el stick a derecha
o izquierda, DR1 se activaria en la misma posiciéon
relativa a ambos lados de la deflexién del stick.
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Interruptor Logico (solo para la seleccion de Configuraciones de Vuelo)

Esta opcién permite la activacién/desactivaciéon mediante la combinacién de 2 interruptores. Por ejemplo,
se activa la Configuracién solo cuando se activan 2 interruptores.

Modo Légico Seleccion del modo légico

AND: Cuando ambos interruptores estdn 1. Seleccione el elemento [LOGIC] y oprima

activados, se activa la Configuracion. el botdn EDIT para la introduccidn de da-

OR: Cuando cualguiera de los dos interrup- tos.

tores esté activado, lo estard la Configura- 2. Gire el dial EDIT a izguierda o derecha y se-

cion. leccione el modo idgico deseado.

EOR: Solo cuando los interruptores estén *El tipo de modo l6gico parpadears.

opuestos, estard activada la Configura- 3. Oprima el botén EDIT para confirmar el

cion. cambio del modo Idgico.

SHITCH CONDITI Gsui-1 4. Para volver a la pantalla anterior, seleccio-

MoDE ne [SWITCH] en la parte superior de la pan-
fUII:"CE'-E talla y oprima el botén EDIT.

Seleccién del modo interruptor
1. Seleccione el elemento [MODE] y oprima el
botdn EDIT para la intfroduccidon de datos.

2. Gire el dial EDIT a la izquierda y seleccione
la opcién [LOGIC].
*[LOGIC] parpadeara en pantalla.

3. Oprima el botén EDIT para confirmar el
cambio del modo interruptor.

(Pantalla cambio modo I6gico)

SWITCH R LOGIC SWITCH B

AND -

Seleccién de interruptores

1. Seleccione los interruptores A y B (SWITCH A
y SWITCH B) (leer lo explicado en la pdgina
anterior).

FUTABA CORPORATION
Makuhari Techno Garden Bldg., B6F 1-3 Nakase, Mihama-ku, Chiba 261-8555, Japan
©FUTABA CORPORATION  2007,04 (1)
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41.0260 Modulo emisor TM-14
41.007310 Receptor R6014FS
Sistema FASST de Aeromodelismo

VMianual de Instrucciones

Emisoras compatibles: T12FG, T12Z y T14MZ
*Cada una de estas emisoras dispone de un codigo regional
especifico det pais donde se adquirid. Si el cddigo regional de ia
emisora nNo coincide con gi del modulo, éste no emitira y se mostrara
un mensaje de error en ia pantalla. Por gjemplo. si Se instala un
mobdulo con el cédigo regional diferente af de ias emisoras T14MZ y
T12Z. el mensaje de error mostrado serda “MISMATCHED RF
MOOULE". En la T12FG, el mensaje de error en pantzila sera
“INCORRECT RF MODULE". De aparecer algunc de dichos
mensajes, pongase en contacio con el Servicio Técnico FUTABA
para aue se le compatibilicen. previo presupuesto, ambos equipos.
Le direccion del S.A.T se incluye al {inal de este manual.

Para la transformacion a 2.4GHz se requiere:
Moédulo emisor TM-14

—— - Uso exclusivo Servicio Técnico.
No enchufar nada (terminal diagnosis;.

1M23N20001

Importante: Debido a ias particilares caracteristicas de
ia banda de 2.4GHz, tan diferentes a las de las cidsicas
27, 35"y 40MHz, se recomisn lea, por favor, estas
instrucciones con detenimiento|antes de intentar utiiizar
el moduio TM-14 y/o el receptor|R6014FS.

Gracias por elegir ¢l modulo emisor TM-14 v.0 el recepior
R6014FS en 2.4GHz. Estos equipos Jesultan solo compatibles con
las emisoras previamente mencionafas. Para uiilizar el modulo
TM-14 necesitard, primero, retirar|cuidadosamente el médulo
instalado y remplazario por aquel. EJ receptor R6014FS, como su
propia definicion indica, gestiona hasta un méxime de 14 canales
(12 canales proporcionales v 2 vi es). Por favor, tenga en
cuenta que la instalacion de este receptor difiere de la de los mas
clasicos en Jas bandas de 27, 35 v 40NHz. Preste especial atencion
a la informacion que sobre el tema sgjcomenta en 25:¢ manu
obtener los mejores resujtados de su pugvo sistema

Caracteristicas:

* Tecnologia de Espectro Compartide en 2.4GHz.

» Codigo de idenuficacion exclusivo para evitar interferencias

- Funciones “Fail Safe” de pérdida dp mando v bateria agotada
» Receptor con antena doble para opfimizar la recepcion.

Precauciones de Utilizacion:

1)-Por -favor, respete y.cumpla rig) rosamente las nomas de
2an de aplicacion tantc en
Slismo-para disfrutar de una

go visual ya quela sefial
7-objetos gramdes que se

g con la mano mieniras vuela
eifia la-calidad.de ja‘sefial emitida y corre el riesgo de

Especificaciones: |
|
1

Mdédulo emisor TM-14- |

- Tipo de comunicacion: unidireccional

- Antena- tipo dipolo de mitad de tongitwud de unda

- Consumo etéctrico: maxmo 150mA

- LEDs luminosos indicadores de! estado de funcionamiento

Receptor R6014FS- i

* Antena de recepcion doble

» Alimentacion: bateria o aliméntacion estabilizada e
4.8V 6 6.0V

- “Fail Safe” para perdida de mando y bateria agotada

+Tamano: 52.3 x 37.5 x 16.0

-Pes0:208g




Instalacion del Nédulo

A\ PRECAUCION

Asegurase de apagarlia emisora antes de retirar el modulo
origina! e instatar el ntievo TM-14.

Antes de instalar st nuevo médulo TM-14 resulta
1 imprescindible tengr actualizado el software de la
emisora, disponible en lal pagina web de Modelimport s.a.
Sige el manLal de su emisora para ejecutar la instalacién.
Junis con el programa encontrard las instrucciones
correspondientes de configuracién de la banda de 2.4GHz

‘Modulo TM-14 y del Recepto

dara su medelo concre

encarecidamrente leer

insirucCiones especificas]
Aungue es improbal

0 de emisora. Recomendamos
entender perfectamente esas
antes de continuar.

ble que la aniena original de su

emisora interfiera can la emision de! médulo TM-14,

reconendamos no mont

arla en su correspondiente base

cormo medida de precaucion.

3 A continuacion, y cg
miento el mddulo TM-14
de conexién de la emiso

£ncienda la emis

4 cambie la banda de
a 2.4CHz. Para ello s
instrucciones que acomg
la actualizacién del softwi

n la emisora apagada, retire con

cuidada el médulo e'Eisor original e instale en el aloja-

cuidando de no danar los pines

ora y
£MIsion
ga las
anan a
are.

Antena del Médulo TM-14

1 Como en cualquier €
antena. Es por efto que,
“apuntar” directamente al
vuelo provoca tal situaci
veriical y/o lateraimente
2 Por favor, no agars
vuelo. Hacerlo degra
gada con el consiguiente

quipo emisor de radiofrecuencia,

ia séfial méas potente se propaga hacia los lados de la

en todo momento, se debe evitar
modelo con ella. Si su estiio de
n, incline simplemente la antena
ara evitarlo.

£ Ni tape la antena durante el
da la calidad de la sefial propa-
riesgo de pérdida de control.

Emparejado

Cadu maodulo emisor TM-14 dispone dz un codigo de identifi-

cacon 1D vnico e individual.

debe comunicar al receptor

Para poder trabajar en 2.4GHz se
ficho cédigo de identificacion. Este

pracess s¢ denomina “empdrejado™ v, una vez realizado, no se
requiess fepeiir a no ser que se vaya a utilizar el receptor con

otre médulo distinta.

Este proceso se debe ejecutar al adquirir sus primeros médulo

TM-14 y receptor asi como

Cuando obtenga nuevos receptores

suplementarios para ulteriorgs modelos. Para realizar el empare-

jado. siga las instrucciones g

Tras instalar el m

ue se detallan a continuacion.

dulo TM-14 siguiendo los pa-

$0S descritos anteriprmente, encienda la emisora y

corfirme la emisién de sé
en ¢l manuai de ta misma
ia parte irasera del mody

fial de acuerdo con lo explicado
- EI' LED indicador localizado en
lo comenzara a-parpadear mo-

mentaneamente  antes

de
iluminadas en verde. Si no fuese asi, reinicie el equipo
apagando y encendiendo la emisora de nuevo.

quedar definitivamente

Con la emisora encendida y el LED indicador en
verde, encienda el recepior.

Tras encender el receptor, el LED indicador de éste
comenzara a parpadear en verde. Se indica asi que el

2

receptor detecta senal y que esté verificando la identificacion.

Oprima y mantenga presionado el botén “Easy Link~,
4 ubicado en la parte superior del receptor, durante unos
2 segundos antes de soltarlo. Comenzara entonces el
oroceso de emparejado del receptor. Si se completa
correctamente, el LED indicador del receptor pasarg a
quedar definitivamente iluminado en verde.

Indicaciones LEDs Modulo TM-14

° Al encender la emisora, los LEDs ubicados en ia parte trasera del
médulc comenzaran a brillar yie parpadear. La tabla siguiente
muestra el significado de 1as indicacicnes de tales LEDs.

Indicaciones de los LEDs
Verde

Qoje Significado

Inicializacion

Parpadea|Apagado | Emisidn de sefal 2pagada

" fvol C ion del espectro

Encendita| Apagado| Emitiendo sefizl rediceiscinca

. N Emitiendo sefal radivelectrica 2 potencia
redutida pare comprztacién e alcance

Asignacion de Canales e Instalacién
del Receptor

Apreciara facilmente que &) receptor R6014FS difiere en sy
apariencia de jos receptores clasicos de Futaba. Para empezar,
dispone de dos antenas que le permiten recibir [a sefial desde dos
posiciones distintas. Un circuito selector -especificamente
disefiado por Futaba para la gestion del sistema de antena dual
(DAD)- selecciona en todo momento la sefial de mejor calidad.

— anea

}»x:e.zu coaxay
—_—.

“Mamener  mas reclo dosde

cccptor RSD1S
Ademas, resulta obligatorio sefalar que el agrupamienio de
canales de! receptor R6014FS difiere del de los receptores
esténdar de modulacion G3. La informacién de control en el
sisiema FASST de Futaba se transmite en paquetes de 4 canales,
por lo que se agrupan del 14, del 5-8 v del 9-12. Lea lo
explicado sobre ¢! tema en las instrucciones especificas de fa
actualizacién del software que ha requerido su emisora.
Pasa lograr las mejores prestaciones de su receptor R6014FS, Jea
v siga las siguientes instrucciones ¥ precauciones:

Instale el receptor en el modelo de forma similar a
1 como lo haria con un receptor estandar, es decir,

hagalo protegiéndalo envuelto en espuma o cualguier otro
material que Io aisle de vibraciones Yy golpes.

-2-

Asegurese de que las antenas queden fo méas

rectas posible. Ello le permitita lograr o1 maximo
rango efectivo de su equipo.

Sile resulta posible, disponga las dos anlonas a
3 90% la una de la otra. Entienda que el valar no as
critico, pero si resulta muy importante mantener las

antenas lo mas alejadas entre si que se pueda.

j Sisumodelo se compone o incluye piezas metalicas
" 0 en materiales conductores que puedan apantallar
« receptor de forma que éste no reciba, limpiamente la sefial

zmitida desde la emisora, tendrd que instalarlo de manera

que los extremos de la antenas sopresaigan del fuselaje,

garantizandose asi la recepcién en todo momento.

5 Asegurese que las antenas queden, al menos, a 15 mm
de cualquier pieza metalica o de material conductor

como el carbono. Elio no afecta a la porcién de antena en

cable coaxial, aunque resulta muy importante no doblar o
curvar en exceso tal porcién.

Si el modelo esta fabricado o se compone de materia-
6 les conductores como el metal o el carbono, resulta
IMPRESCINDIBLE que las puntas de las antenas asomen al
exterior y que no toquen el fuselaje.
* Por ejempio. hoy son muy populares los veleros con fuselajes en
carbona. Al instalar el receptor en tales modelos, resulta imperativo
seguir estmicternente las precauciones indicadas pasa las antenas. -

A PRECAUCION
Sea muy cuidadoso al manipuiar las antenas del

g receplor. £l doblarlas y/o extirarlas repetidamente con
#

‘uerza puede provocar que se dafien o se desconecten sus
- ‘anectores interiores.

?

Mantenga alejadas las antenas de motores eléctricos,
variadores y cualquier otra fuente de interferencias.

;

Anignas Anienas:

- El propésito de las fotos Superiores es para demostrar, con un par de
ejernplos, como se deben quedar las antenas. En una instalacidn
real, por supuesto, el receptor deberia ir envuelio o fjada sobre una
€spuma que lo protegiese de las vibraciones y de los golpes.

- El receptar contiene componentes electronicos muy delicados y se
debe proteger de vibraciones, de golpes y de iemperaturas extremas.

+ Bl receptor no resulta inmune a fa humedad, par lo gue si ésta
peneira se pueden producir falios intermitentes e incluso la pérdida
tota de contral. Para evitarlo, sugenmos introducir el receptor en un
globo 6 envolverlo en plstico aislante. Con efio ro solo protegera
€l receptor de la humedad sino. también, de los gases de escape,

-3-
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Indicaciones LEDs Receptor R6014FS

Verde | Rojo Significade
Apagade No se recibe sefial
5 Aplogado:

Se recibe sefial, funcionamiento corecio y normal

Parpades | Apagade| Se recibe sefal pero no se concuerdz la idengficacion 10

Error (EEPROM, etc.)

Parpadac

macion Fai

El modulo T™M-14 permite configurar el Fail Safe desde la
emisora, ;(.'on este modulo se puede seleccionar entre dos modos
funcionales “MULITT-CH” y “7-CH™ Las posibilidades de
configuracion del Fail Safe dependeran del receptor y del modo
funcional compatible empleado.

Modo 7-CH; En este modo solo se puede configurar el Fail Safe
para cl ¢inal 3 (acelerador del motor).

Modo MULTI-CH: i utiliza este modo, como se requiere con e}
teceptos {ROOIAFS, la configuracion del Fail Safe resuita
idéntica a la disponible con wn receptor estandar de modulacién
G3 0 PCM. |

Se recomienda wtilizar I funcion Fail Safe por la sequridad que
aporta a espectadore§ y compafieros en el campo de vuelo. Resulta
posible cancelar estaifuncion si no desea hacer uso de la misma

iobacion de Al

Resulta fmprcscindiblc comprobar el coitecto alcance de su
equipo antes de cdmenzar cada jornada de vuelo, Ello le
permitird comprobar que todo funciona como debe y obtener la
méxima fatisfaceion en sus vuelos. Fl madulo 1M 14 ingorpora
un sistema que permite reducir su potencia de emision v realizar
tal comprobacion dé alcance,
Englenda la emisora y active ol modo | IANGI
CHECK' de comprabacion de alcance on ol Meni dol
Sistemal de la emisora. Observackdn: sl confinma i smision
de ser'\ajl al encender la amisora, no lendrd accoso & la
funcién RANGE CHECK'. No confirme, Por arda, e emision
Tl'afs ello, la emisidn do sefal wduckda an polencia
quedara con[rrrna;l.'-a porlos LEDs del modulo! el verde
lucira fijo mientras que ol rojo parpadeard, Se pusde
comprob:ar en lal tabla de la pagina anterior como lal

combinacién indica emisién con polencia reducida

3 Aléjese del modelo a la vez Quis accionn fos mandos
de la emisora. Haga que un ayudante, al tado del

modelo, le confirme el correcto funcionamionlo de o4

servos. Deberia poder alejarse un minimo de o

A 50
pasas antes de perder el control.

4 la emisora en lugar seguro pero a mano mioniras
amanca fel motor, | comprobando antes que @l mando el
aceleradbr se encuentre a ralenti. Realic
prueba & distintos fegimenes de motor mientra
sujeta elimodelo. Silos servos vibrasen o se 1
indicarian que existe un problema. En tal ca , NO
volar haste localizar y subsanar tal fuente de interferenc
sugerimos comprobar que los conectores de los sevos ealin
bien enchufados y no sueltos, asi como que las transmisiones
no roceni:f y que la bateria esté correctamente cargada

Si supera la prueba, vuelva junto al modalo v deji

e nuavo, la
ayudante




R8G7FS REOBFS
R617FS B6014FS

Requerimientos técnicos
ra ca-o—\ﬁzar la vahdez Iecal enel tiempo

Servicio Técnico para Espaiia I
Si encuentra algun nrob)cmao%duda durenic la configuracion y/o utilizacion de su ula
TM-14 y del reccptox R6014FS, por favor, relez primero estas instrucciones. Si no logra
resuitado, consu!t: con Ia tiendz donde lo adquirio.

§t, finalmente, c) equipo s& bncuentra dafiado v requiers reparacion, empaquéicio v
remitalo 2 nuestro Servico Técnico acompafiado de una notz con una deseripeién detaliads|
del problema. La.no;a debe acscnmr los sigui¢ntes puntos;

- Sintomas 1mcundo cuando y €Omo ocursio el problema)
= Equipo utﬂxzado (marcay modelo de la emisora, el recepior y los servos)
- Nombre del modelo eq} el que instalo el equipe
« Retacién de materal remitido para revision y reparacion
-Su r\ombre direccién y teléfona de contacto
Remitz ¢l paquete a la siguiente direceion:

Modelimport s.2. , Servicio Téenico
c anaveran 48, Pol. Ind. Las Moojas
E 18850 Torrejon de Ardoz, Madrid

El Servicio Tcamco Cenlraluado de Futzba en Europa tiene resuingida la reparecion
SOLO a aguellos cquipos adqundos legalmente dentro de l2 Comunidad Europ
Qucdan explicitamzente excluidos aguelios adquinidos en tereeros paiscs. Jos cuales
responsabslidad del importador ocal v de su propie Scnicio Téenico Futaba

Simhologia de Seguridad; {
Preste especial atencién a la seguridad erf. i sy L e
los apartados de estas instrucciones ] Procediriento que puede degensrar en ure s

usuario de dafo fisico grave, o inchso fa muers
donde aparezcan los siguientes snmbolos, | oenelqueel ﬁesgo de daros fisi
l

iSlmbo!o

{Simbaolg] ® ; Pronibido 0 :Obligazor.»cf\
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