MOVA P50 Ultra

Robot Vacuum and Mop with
Auto-Empty and Mop Self-Cleaning
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.

MOVA
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El Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual carefully before using the
appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions - This product should not be used by children younger than 8 years old nor
persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience
or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

- The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the
appliance.
- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

- Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance.
Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is
operating.

- Do notinstall, charge or use the appliance in the bathrooms or around the
pools.

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.
Otherwise, do not use the appliance.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or
assembly available from the manufacturer or its service agent.



Safety Information

Usage Restrictions

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a

protective barrier.

- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or

bumper as a handle for the robot.

- Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and

below 40°C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the

floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before operating
the appliance.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping

into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the

robot.

- Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.
- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added

to the clean water tank. Do not add any other liquid such as alcohol or
disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clean water can be checked
on the cleaning solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach of
children.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick



El Safety Information

Usage Restrictions

Batteries and
Charging

up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or
solvents.

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

- Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining

the appliance.

- Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with

any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling
and using them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.

Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of
this product.

- Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used

with the model RCPEO105 base station.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station

on your own.

- Do not place the base station near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's

charging contacts.



Safety Information

Batteries and - Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be
Charging discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and
contact after-sales service.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its
original packaging if possible.

- If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then
turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once
every 3 months to avoid over-discharging the battery.

Laser Safety - The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
Information A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact
with it during use.
CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

ﬁ For indoor use only
Read operator's manual

Hereby, Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLP23SE is in compliance with Directive 2014/53/EU.
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: www.mova-tech.com
For detailed e-manual, please go to https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-faqgs



Il Product Overview

Package Contents

Robot

N\
2

Base Station

Other Accessories

D@-

Power Cord Base Station Ramp User Manual
Extension Plate

Mop Pad x 2 Mop Pad Dust Bag Washboard Filter
(pre-installed) Holder x 2 (pre-installed) (pre-installed)



Il Product Overview

o (] Spot Cleaning Button
- Press to start spot cleaning

° () Power / Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off

- Press to start cleaning after the robot is turned on

“ o 1O Dock Button

- Press to send the robot back to the base station
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Status Indicator
- Solid White: Cleaning or cleanup completed

- Breathing White: Charging (not low battery)

- Solid Orange: Standby at low battery or paused at low battery
- Breathing Orange: Charging (low battery)

- Blinking Orange: Error

Note:

- Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning
or returning to charge.

- Child Lock can be enabled/disabled through the MOVAhome app.



Product Overview

Robot and Sensors

Cliff Sensors

Carpet Sensor o Omnidirectional

Wheel

Side Brush Extension

M,':?s%r?ubslz \ o Brush Guard
Main Wheel o Main Wheel
—H o Brush Guard Clips
o LDS Cover
o Laser Distance MopExtend
Sensor (LDS) Assembly

o Mop Pad Holder
Mounting Holes

o Bumper

s Dust Box Cover Clip

o 3D Line Laser Sensor

Filter o o Dust Box Clip

+——o Dust Box Cover

—————o Reset Button

- Press and hold for 3 Filter Handle o
seconds to restore to
factory settings

Cover

Auto-empty Vent

Wi-Fi Indicator

Mop Assembly‘

Mop Pad
Attachment Area

Auto-empty ©
Vent

Charging Contacts o o Edge Sensor

Automatic Water
Refilling Inlet
Connectors o——

Mop Pad Holder Mop Pad



Il Product Overview

Base Station

Upper Cover

Used Water Tank o

§Dust Tank Cover o

washboard Filter —H—
Washboard o —

Plate

Water Tank o

o Clean Water Tank

Status Indicator

Solid White: The base station
is connected to power

Solid Orange:

o Dust Bag
The base station has an error

Slot

Reserved Slot for
Auto-Detergent Compartment

Signaling Area

Filter

o

o Charging Contacts

Auto-empty Vent & )
- Automatic Water

Adding Outlet

Note: The auto-detergent compartment needs to be purchased separately.

Clip

o Water Tank Clip

_ 2l — power Port
o Water Pipe

Float Ball o

Used Water Tank

Power Cord Storage Slot

o Scale Inhibitor
o Filter

= !

o Floater



Preparing Your Home

!
a > X

Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or dangerous Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs to ensure
items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp objects on the secure and smooth operations of the robot.

the ground to avoid being entangled, scratched or knocked over by the robot
and causing losses.

000

v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned, do
place to leave more space. not stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

Note:
- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.

- Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may be
scratched.



Il Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet 2. Install the Ramp Extension Plate
Place the base station in a location that is as open as possible with a good
Wi-Fi signal. Leave enough space as shown in the figure and remove any
objects in the shaded area. Insert the power cord into the base station and
plug it into the socket.

Washboard Filter

Note: Ensure the washboard filter is installed into place.

N 3. Remove Robot Protections and Install the Mop Assembly
>1.o0m

Firmly insert the power cord
upwards until the indicator turns on.

=

Note:

- Make sure that no objects might block the signaling area.

- To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the
base station on tile floors or marble floors is recommended.

10



Before Use

4. Connect the Robot to the Base Station 5. Add Water to the Clean Water Tank
Press and hold the button () on the robot for 3 seconds to turn it on. Place Take out the clean water tank from the base station and fill up the tank with
the robot onto the base station with the mop assembly facing toward clean water. Then install it back into the base station.

the washboard. Then you will hear a voice notification when the robot
successfully connects to the base station. After the robot is fully charged,
the status indicators on the robot and the base station will remain lit for 10
minutes and then dim.

Note: Do not add hot water into the water tank, as this may cause the tank to
become deformed.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When
the robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect
the robot with the station to charge it.



Il Connecting with the MOVAhome App

1. Download the MOVAhome App 2. Add Device

R - Open the MOVAhome App, tap "Scan QR code to connect’, and scan the same QR
Scan the QR che on the robot or search "MOVAhome" in the app store to code on the robot again to add the device. Please follow the prompts to finish the
download and install the app. Wi-Fi connection

Note: To reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts to finish the
Wi-Fi connection.

° Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly: To
be connected

- Blinking quickly:
Connecting

- On: Connected
Note:
- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from
the directions in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.

12



How to Use

Turn On/Off

Press and hold the button (!) for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the base station, the
robot should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot,

move the robot away from the base station and press and hold the button ()
for 3 seconds.

After configuring the network for the first time, follow the instructions in the
app to quickly create a map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the base station, the mapping process has been
completed and the map will be saved automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it. If the robot is paused
for more than 10 minutes, it automatically enters sleep mode. All indicators on
the robot will turn off. Press any button on the robot, or use the app to wake up
the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base station, the current
cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the base station
to charge. After charging to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning. The DND mode is disabled by default at
the factory. You can use the app to enable the DND mode or modify the DND
period. The DND period is 22:00-8:00 by default.

Note:
- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the DND
period.

- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, press briefly the button {3 to enable the spot
cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped area of 1.5 x
1.5 meters around it and returns to its starting point once the spot cleaning is
completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the

button () for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold the
button () for 3 seconds to turn the robot on.
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How to Use

Vacuum and Mop

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the
"Vacuum and Mop" task by default.

1. Start cleaning

Press the button d) on the robot, or use the app to make the robot start from
the base station. Then the robot will plan the optimal cleaning route and
perform the cleaning task based on the created map.

Note:

- To ensure the robot easily returns to the base station after cleaning, itis
recommended to make the robot start from the base station.

- The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please wait
patiently.

- Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or
the washboard filter during operation.

- Hot water cleaning can be enabled in the app for mop pad, which applies

to all modes. To prevent scalding, do not touch the water outlet when the
function is on.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to the base station to wash
mop pads based on the mop pad cleaning frequency specified in the app.
The base station will automatically refill the robot's water tank and the robot
will resume cleanup.




How to Use

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the mop
pads

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to
charge, the base station will automatically start emptying the dust box. Then
it will wash and dry the mop pads.

Note:
- If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not
automatically empty the dust box.

- The base station will empty the dust box according to the setting in the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed its task, please clean the used water tank to
prevent any odor.

Mop after Vacuuming

Enable the mopping after vacuuming function in the app, and the robot will
automatically lift the mop assembly to vacuum the floor. After vacuuming is
completed, the robot will return to empty the dust box and then start mopping
after lowering the mop assembly and raising the side brush.

Vacuum Only

Enable the vacuuming function in the app, and the robot will automatically lift
the mop assembly and start vacuuming.

Enable the mopping function in the app, and the robot will check if the mop
assembly is installed. If not, manually install the mop assembly, and then the
robot will automatically start mopping after raising the side brush.



EM Routine Maintenance
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To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Used water tank

After each use

Clean water tank

Main brush

Dust box's filter

Side brush

Mop pad holder

Once every 2 weeks

Part

Maintenance Frequency

Replacement Period

Carpet sensor

Cliff sensor

Every 3 to 6 months

Bumper

Robot's automatic
water refilling inlet

Washboard filter

Once every 1to 2 months

Bottom of the robot

Once every month

Base station's
signaling area

Charging contact

Auto-empty vent

Omnidirectional
wheel

Edge sensor

Laser Distance
Sensor (LDS)

3D line laser
sensor

Once every month

Dust box Clean it as needed
Dust bag Every 2 to 4 months
Mop pad / Every 1to 3 months

Scale inhibitor

Every 18 to 36 months

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot.
If an exception occurs due to special circumstances, the parts should be

replaced.




Routine Maintenance EX

Washboard Filter

1. Take out the robot and remove the washboard filter after the mop 3. Use the app or press the button > to return the robot to the base
pad cleaning is complete. station, or manually put the robot back.

2. Rinse the washboard filter with clean water, wipe it clean, and
then reinstall it in the washboard.




EM Routine Maintenance

Dust Bag

1. Remove the dust tank cover and discard the dust bag. 3. Install a new dust bag.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust and
debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth. 4. Reinstall the dust tank cover.

S
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Routine Maintenance EX

Dust Box and Filter
3. Gently tap the basket of the filter to remove the dirt.

1. Open the robot cover and press the dust box clip to remove the dust box.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects
to prevent damage.

2. Open the dust box cover, remove the filter, and then empty the dust box as 4. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely before
shown in the figure. reinstalling.

Note:
- Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent.

- Use the dust box and filter only when they are completely dry.



EM Routine Maintenance

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the hair from the brush, and
brush out of the robot. then screw it back on.

2. Pull out the brush covers at both ends of the brush as shown in the figure.
Use a proper cleaning tool to remove any hair tangled in the brush. Reinstall
the brush covers on both ends of the brush, and then reinstall the brush.
Press on the brush guard to lock it in place.

‘o fmm©

Note:
- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

- Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back
after drying it completely.

20



Routine Maintenance EX

Used Water Tank Robot Sensors

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the used water. Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth, as shown in the below
figure:

Laser Distance o 3D Line Laser Sensor

Sensor (LDS)

o Edge Sensor
o Bumper

2. Rinse the used water tank with clean water, and use a proper cleaning
tool to clean the inner wall of the used water tank.

o Carpet Sensor

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not apply Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the
too much force when cleaning it to avoid damaging it. base station. Please use a dry cloth for cleaning.

21



EM Routine Maintenance

Charging Contacts and Signaling Area Mop Pad Holder

Clean the charging contacts and the signaling area with a soft and dry cloth. Remove and clean the mop pad holders.

T

Mop Pad
Auto-empty Vents Remove the mop pad from the mop pad holder to replace it.

Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a soft and
dry cloth.

—

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure
that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of time,
turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

22



Troubleshooting

Problem

Solution

The robot will not turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature above 0°C
(32°F) and below 40°C (104°F).

The robot will not charge.

The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly plugged in.
The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the charging contacts.
Check whether there is any foreign object at the connector of the robot and remove the foreign object if any.

The robot fails to connect
to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network is correct.
The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection.
The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.

The robot cannot find and
return to the base station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the base station to the
power supply or place the robot onto the base station to charge.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far
from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually
place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

The robot gets stuck in
front of the base station
and cannot return to it.

Check whether there is enough space on both sides or in front of the base station to prevent the robot from being blocked.
The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before trying again.

It is recommended to move the base station to a different place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.

The robot will not turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base station, and then
press and hold the button (!) for 3 seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the button (/) for 10 seconds to forcibly turn off the
robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

23



M Troubleshooting
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Problem

Solution

The charging speed is
slow.

It takes about 3.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will automatically slow down
to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The noise increases
while the robot is
operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brush or the dust box. Check and remove any hard object.
The main brush or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot moves
without following the
set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before using
the robot.

Wipe the 3D line laser sensor on the robot with a clean, soft cloth to keep it clean and unobstructed.

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.

Check whether there is a threshold higher than about 2 cm at the door of the room. The robot cannot climb over high
thresholds or steps.

The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally.
Please try drying the floor before using the robot.

The robot will not
resume cleaning after
charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The robot will not resume cleaning after you manually place the robot on the base station or send the robot to charge
via the app or the button (0.




Troubleshooting

Problem Solution

The station cannot Check whether the dust bag in the dust tank is full.

automatically empty If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base station,
the dust box. or the dust box. If any, clean the blocked partin time.

Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if so. If the

The water level in problem persists, please contact the after-sales service team.
the washboard is Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.
abnormal. Remove the washboard filter and check whether the sewage drain is blocked and clean it.

Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution.

The mop pad holder is Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the robot. If the
raised abnormally. problem persists, please contact the after-sales service team.

There is water under
the clean water tank or
around the seal.

When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the seal. This is
normal. Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via www.mova-tech.com
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Specifications
Base Station
Model RLP23SE Model RCPE0105
Charging Time Approx. 3.5 hours Rated Input 220-240 V~ 50-60 Hz
Rated Voltage 144V = Rated Output 20V=2A
Rated Po 75 W i
wer 5 Rated Power (during dust 700 W
emptying)
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz
Rated Power (during hot water 1160 W
Maximum Output Power <20 dBm cleaning)
Rated Power (during charging and 87 W

drying)

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.

Note:

- Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the power value
during the representative period (water temperature 25°C).
- Rated Power (during charging and drying) is determined by the power

value during full load period.




Battery Disposal and Removal [ EN

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;
- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed

with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a

designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
— installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

27
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Informacje o bezpieczenstwie

Celem niedopuszczenia do porazenia pragdem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem
urzadzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig obstugi oraz zachowac jg na wypadek koniecznosci skorzystania z
niej w przysztosci.

Ograniczenia - Z niniejszego urzgdzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej 8

uzytkowania lat ani osoby o ograniczonych mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub
intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu lub wiedzy,
chyba ze znajdujg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci pozostajgce
bez nadzoru nie moggq czysci¢ urzgdzenia ani dokonywac czynnosci
konserwacyjnych.

- Urzagdzenie nalezy uzywac tylko wraz z modutem zasilania, z nim
dostarczanym.

- To urzgdzenie zawiera baterie, ktére mogg by¢ wymieniane tylko przez
personel o odpowiednich umiejetnosciach.

- Uprzatnij teren, ktéry ma byc¢ czyszczony. Nie wolno zezwala¢, by dzieci
uzywaty urzgdzenia do zabawy. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe
pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

- Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzgdzenia w tazienkach ani wokot
basendw.

- Niniejszy produkt przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtég w
warunkach domowych. Nie nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do
czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w obiektach komercyjnych lub
przemystowych.



Informacje o bezpieczenstwie

Ograniczenia
uzytkowania

- Upewnij sie, czy urzgdzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W
przeciwnym razie nie uzywaj urzadzenia.

- Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpic¢ specjalnym
przewodem lub zespotem dostepnym u producenta, lub u jego przedstawiciela
serwisowego.

- Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez
bariery ochronnej.

- Nie ustawiaj robota kotami do gory. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota ani
zderzaka w charakterze uchwytu.

- Uzywaj robot w srodowiskach, gdzie temperatura otoczenia wynosi powyzej 0°C
i ponizej 40°C. Dbaj o to, by na podtodze nie byto cieczy ani substancji lepkich.

- Aby unikng¢ uszkodzenia lub szkdd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne
przedmioty z podtogi, usun kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim
uruchomisz urzgdzenie.

- Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie
robota oraz ich uszkodzeniu.

- Wtoséw, palcow i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssgcego
robota.

- Nie uzywaj urzgdzenia w pomieszczeniu, gdzie przebywa $pigce niemowle lub
dziecko.

- Dzieci, zwierzgt domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez
wzgledu na to, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Do zbiornika na czystg wode mozna wlewac wytgczenie czystg wode i

zatwierdzone przez producenta srodki czyszczgce. Nie dodawaj zadnej cieczy,
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Informacje o bezpieczenstwie

Ograniczenia
uzytkowania

Baterie i
tadowanie
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jak alkohol lub $rodek dezynfekcyjny. Proporcje miedzy srodkiem czyszczgcym
do czystej wody mozna sprawdzic¢ na butelce z roztworem. Srodki czyszczgce
nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.

- Nie uzywaj robota do sprzatania palgcych sie przedmiotow. Nie uzywaj robota

do zbierania cieczy zapalnych ani palnych, zrgcych cieczy, nierozcienczonych
kwasow ani rozpuszczalnikow.

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie uzywaj urzgdzenia do

zbierania przedmiotéw takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne,
ktére mogtyby zatkac¢ urzgdzenie.

- Wtyczke nalezy wyjac z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub

serwisowaniem urzgdzenia.

- Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg scierkg ani nie zmywaj zadng

cieczg. Po wyczyszczeniu wszystkich elementow, ktére mozna umy¢, przed ich
ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je doktadnie wysuszyc.

- Uzywaj to urzgdzenie zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub uszkodzenia
wynikte z nieprawidtowego uzycia produktu.

- Nie uzywaj akumulatora ani stacji dokujgcej innych producentdw. Robot moze

by¢ uzywany tylko ze stacjg bazowg modelu RCPE0Q105.

- Nie prébuj na wtasng reke demontowac, naprawiac ani modyfikowac

akumulatora lub stacji bazowej.

- Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrodta ciepta.
- Nie uzywaj mokrej sciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykow tadowania

stacji bazowe,;.



Informacje o bezpieczenstwie

Baterie i
tadowanie

Informacja o
bezpieczenstwie
laserowym

- Zuzytych akumulatorow nie likwiduj w sposodb nieodpowiedni. Niepotrzebne
akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie
recyklingowym.

- W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie
uzywania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem posprzedaznym.

- Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci
przechowywany w oryginalnym opakowaniu.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni nataduj go,
wytgcz i zt6z w chtodnym, suchym miejscu. Akumulator nalezy natadowac
przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie dopusci sie do jego
nadmiernego roztadowania.

- Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825- 1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie
wolno kierowac bezposrednio w strone oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1

KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY

EN 50689:2021

G Wytacznie do uzytku w pomieszczeniach

zamknietych

Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi.

Niniejszym firma Moonstone Technology (Shaoxing) Co., Ltd. oswiadcza, ze urzgdzenie radiowe typu RLP23SE jest zgodne z wymogami
okreslonymi w Dyrektywie 2014/53/UE.

Petny tekst Deklaracji Zgodnosci UE jest dostepny na stronie internetowej www.mova-tech.com.

Szczegotowy e-podrecznik, patrz https://www.mova-tech.com/pages/user-manuals-and-faqs
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Opis produktu

Robot

N\
2

Stacja bazowa
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Inne akcesoria

D@.

Kabel zasilania Ptytka wydtuzajgca Podrecznik uzytkownika
rampe stacji bazowej

Podktadka mopa x 2 Uchwyt podktadki Worek na kurz Filtr tarki
(zainstalowany mopa x 2 (zainstalowany (zainstalowany
fabrycznie) fabrycznie) fabrycznie)



Opis produktu

o (Przycisk czyszczenia punktowego
- Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie punktowe

° () Przycisk zasilanie / Czyszczenie
- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ lub wytgczyc

- WCcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

o O3 Przycisk dokowania
- WCcisnij, aby odestac robot do stacji bazowej

- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby dezaktywowac Blokade
rodzicielskg

Wskaznik stanu

- Ciggty biaty: czyszczenie lub sprzgtanie zakonczone

- Pulsujacy biaty: tadowanie (akumulator nie jest roztadowany)

- Ciggty pomaranczowy: gotowos¢ lub pauza przy niskim poziomie
natadowania akumulatora

- Pulsujgcy pomaranczowy: tadowanie (niski stan natadowania
akumulatora)

- Migajgcy pomaranczowy: Btad

Uwaga:

- Podczas gdy robot sprzgta lub powraca do tadowania,
nacisniecie dowolnego przycisku na robocie powoduje
wstrzymanie jego dziatania.

- Blokade rodzicielskg mozna wtgczy¢/wytgczy¢ w aplikacji
MOVAhome.
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Opis produktu

o Pokrywa LDS

o Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

o Zderzak

Pokrywa

Odpowietrznik ©
samooprozniania

Styki tadowania o

Automatyczna woda o——
Wlot uzupetniania
Ztacza o——
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——————— Przycisk Reset ]
- Wcisnij i przytrzymaj Uchwyt filtra

o Czujnik krawedzi

Czujniki klifu

Czujnik dywanu o Kotko

wielokierunkowe

Zespol przedtuzenia
MopExtend
Szczotka gtéwna / \
Koto gtéwne o @@Dﬁd@a W Y ° Kotg g’féwne
o Zaciski ostony
il %1 &f szczotki

Zespot o—— @
przedtuzacza o Otwory montazowe

mopa jﬁ\ uchwytu podktadki

Pojemnik na kurz mopa

_sa———o Zatrzask pokrywy

o Ostona szczotki

o Liniowy czujnik laserowy 3D pojemnika na kurz

Filtr o o Zatrzask pojemnika na kurz
——o Pokrywa pojemnika na

kurz

przez 3 sekundy,
aby przywrécic
ustawienia
fabryczne

o Odpowietrznik

" samooprozniania
o Wskaznik Wi-Fi Zesp6t mopa

Miejsce mocowania o
podktadki mopa

Uchwyt podktadki Podktadka mopa
mopa



Opis produktu

Stacja bazowa

Pokrywa gorna Wskaznik stanu o
Ciggty biaty: Stacja bazowa
jest podtgczona do zasilania

o 2 B Ciggty pomaranczowy: > Worek na
Zbiornik na brudng o - 3 o Zbiornik na czystg stacja bazowa ma btad kurz
wode L ...wode Gniazdo
Miejsce zarezerwowane na .|l
Automatyczny dozownik detergentu Filtr
Pokrywa Obszar sygnalizacji ©
S o Styki tadowania
zbiornika na kurz . . I
: Odpowietrznik samooprézniania {

Filtr tarki o—24—
Tarka ©

- Wylot automatycznego
dodawania wody

Uwaga: Automatyczny dozownik detergentu nalezy zakupi¢ osobno.

0
. H 5 .

o Zacisk zbiornika

na wode .
) o — Gniazdo zasilania
o Rura wodna Szczelina do

o Inhibitor kamienia K rg[agazy[lqwanla
kottowego abla zasilajgcego

o Filtr
S .

Zacisk o
zbiornika na
wode

Kulka o
ptywajgca

Zbiornik na brudng Zbiornik na

wode czysta wode o Plywak
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Przygotowanie domu

&

o >R

Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, kruche, cenne Przed sprzgtaniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodoéw, aby
lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre zapewni¢ bezproblemowe dziatanie robota.

uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania lub uderzenia o robota i

spowodowania strat.

000

v

Otwarz drzwi pomieszczenia do sprzatania i ustaw meble we wtasciwym Aby uchronic robot przed nierozpoznanymi miejscami wymagajacymi

miejscu, aby zostawi¢ wiecej przestrzeni. sprzatania, nie stawaj przed nim, przed progiem, korytarzem lub waskimi
miejscami.

Uwaga:

- Uruchamiajgc robot po raz pierwszy sledz go wokot podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.

- Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w
przeciwnym razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.

144



Przed uzyciem

1. Ustaw stacje bazowq i podtacz do gniazdka elektrycznego 2. Zainstaluj ptytke przedtuzajgcg rampy
Umiesc stacje bazowg w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym
sygnatem Wi-Fi. Wokot urzgdzenia pozostaw wystarczajgco duzo miejsca,
jak przedstawiono na ilustracji, a zacienionego obszaru usun wszystkie
przedmioty. Nastepnie wtdz przewdd zasilajgcy do stacji bazowej i wetknij
wtyczke do gniazdka.

Filtr tarki

Uwaga: Sprawdz, czy filtr tarki poprawnie zatozony.

. 3. Usun zabezpieczenia robota i zainstaluj zespét mopa
>1,om

Pewnie wt6z przewdd do gory, az
kontrolka sie zaswieci.

Uwaga:

- Upewnij sie, czy zaden obiekt nie bedzie blokowac obszaru
sygnalizacyjnego.

- Aby zapobiec zamoczeniu podtdg drewnianych lub dywandéw, zalecane jest
umieszczanie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych lub marmurowych.
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Przed uzyciem

4. Podtacz robot do stacji bazowej 5. Dolej wody do zbiornika na czystg wode
Weciénij przycisk (/) na robocie na 3 sekundy, co spowoduje jego wtgczenie. Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i napetnij go czystg wodg.
Umies$¢ robota w stacji bazowej z zespotem mopa zwréconym w kierunku Nastepnie zainstaluj go na powrot w stacji bazowej.

tarki. Wéwczas ustyszysz instrukcje gtosowg, gdy robot pomyslnie potgczy
sie ze stacjg bazowga. Po petnym natadowaniu akumulatora robota kontrolki
stanu robota i stacji bazowej bedg swieci¢ przez 10 minut, a nastepnie
zgasng.

Uwaga: Nie dodawaj gorgcej wody do zbiornika, gdyz moze to spowodowac
jego odksztatcenie.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym uzyciem.
Gdy robot nie moze by¢ wtgczony po wyczerpaniu sie baterii, recznie potacz
go ze stacjg bazowg i nataduj.
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taczenie z aplikacjg MOVAhome

1. Pobieranie aplikacji MOVAhome

Zeskanuj kod QR umieszczony na robocie lub wyszukaj ,MOVAhome" w
sklepie z aplikacjami, po czym pobierz i zainstaluj aplikacje.

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbiegac od instrukcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukgcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzadzenia

Otworz aplikacje MOVAhome, dotknij opcji ,Zeskanuj kod QR, aby potaczy¢”,
a nastepnie ponownie zeskanuj ten sam kod QR umieszczony na robocie,
co umozliwi dodanie urzgdzenia. Stosuj sie do wyswietlanych instrukgcji, aby
ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Uwaga: Celem zresetowania potgczenia Wi-Fi powtdrz etap 2, a nastepnie
postepuj zgodnie z poleceniami.

°Wskaznik Wi-Fi

- Miga powoli: nalezy
potaczyc

Kod QR - Miga szybko:

tagczenie

- Wt.: Potgczony
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Uzytkowanie

Wtaczanie/wytaczanie

wecisnij przycisk () na 3 sekundy, co spowoduje wtaczenie robota. Wskaznik
zasilania powinien podswietli¢ sie. Umiesc robota na stacji bazowej, powinien
on wiaczy¢ sie automatycznie i rozpoczg¢ tadowanie. Chcgc wytaczyé robota
odsun go od stacji bazowej, po czym weciénij przycisk () na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w aplikacji, aby
szybko utworzy¢ mape. Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia. Gdy
robot powrdci do stacji bazowej, proces mapowania jest zakornczony, a mapa
zostanie automatycznie zapisana.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac. Jezeli robot
nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi w tryb uspienia.
Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij dowolny przycisk w robocie
badz uzyj aplikacji, aby go obudzi¢.

Uwaga: Jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji bazowej, proces
biezgcego czyszczenia zakonczy sie.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie powrdci
do stacji bazowej w celu tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu, robot wznowi niedokonczone zadania czyszczenia.

Uwaga: Aby skorzystac z tej funkcji, aktywuj ja w aplikacji.
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Tryb Nie przeszkadza¢ (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb ,Nie Przeszkadzac¢” (DND), nie wznowi
sprzatania. Tryb DND jest domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzyc¢
aplikacji do aktywacji trybu DND lub zmodyfikowa¢ okres DND. Domyslnie
okres DND wynosi 22:00-8:00.

Uwaga:
- W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie bedg wykonywane.
- Robot wznowi sprzatanie po uptywie okresu DND.

Czyszczenie punktowe

Gdy robot jest w trybie czuwania, krétkotrwale nacisnij przycisk ¢ 3, co
spowoduje wtgczenie trybu czyszczenia punktowego. W tym trybie robot czysci
obszar kwadratowy 1,5 x 1,5 metra wokoét i powraca do punktu poczgtkowego,
zakonczywszy czyszczenie punktowe.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytaczy¢, wcisnij przycisk ()
na 10 sekund, co spowoduje wymuszone wytgczenie urzgdzenia. Nastepnie,
celem wtaczenia robota, wcisnij przycisk (1) na 3 sekundy.



Uzytkowanie

Odkurzanie i mopowanie

Uwaga: Uzywajgc zespot mopa po raz pierwszy robot wykonuje domyslnie
zadanie ,,0dkurzanie i mopowanie”.
1. Rozpoczecie czyszczenia

Celem uruchomienia robota ze stacji bazowej nacisnij przycisk (/) na
robocie lub postuz sie aplikacjg. Nastepnie robot zaplanuje optymalng trase
czyszczenia i wykona to zadanie w oparciu o stworzong mape.

Uwaga:

- Aby zapewni¢ tatwy powr6t robota do stacji bazowej po czyszczeniu,
zaleca sie jego uruchamianie ze stacji bazowej.

- Podktadki mopa bedg czyszczone przed rozpoczeciem mopowania przez
robota, czekaj cierpliwie.

- Podczas pracy nie poruszaj stacjg bazowg, zbiornikiem na czystg wode,
zbiornikiem na brudng wode ani filtrem tarki.

- Funkcje prania gorgcg wodg mozna wtgczyc w aplikacji w zaktadce
poswieconej podktadkom mopa, a funkcja ta dziata we wszystkich

trybach. Aby zapobiec oparzeniu, nie dotykaj wylotu wody, gdy funkcja jest

wtgczona.

2. Automatyczne pranie mopa

Podczas sprzgtania robot bedzie automatycznie powracac do stacji bazowej,
aby wyprac scierki mopa w oparciu o czestotliwosc¢ jej uzycia okreslong w
aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni wodg zbiornik robota i ten
wznowi sprzatanie.
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Uzytkowanie

3. Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz oraz pranie i
suszenie naktadki mopa

Gdy robot zakonczy zadanie czyszczenia i powroci do stacji bazowej celem
tadowania, stacja automatycznie oprézni pojemnik na kurz. Nastepnie umyje
i wysuszy Scierki mopa.

Uwaga:

- Jezeli funkcja auto-oproézniania jest wytagczona w aplikacji, stacja bazowa
nie bedzie automatycznie opréznia¢ pojemnika na kurz.

- Stacja bazowa bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz zgodnie z ustawieniami
w aplikacji.

4. Wyczys¢ zbiornik na brudng wode
Gdy robot zakonczy zadanie, umyj zbiornik na brudng wode, co zapobiegnie
powstawaniu nieprzyjemnego zapachu.
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Mopowanie po odkurzaniu

Aktywuj funkcje mopowania po odkurzaniu, a robot automatycznie uniesie
zespo6t mopa, aby odkurza¢ podtoge. Po zakonczeniu odkurzania robot
powrdci do stacji bazowej celem opréznienia pojemnika na kurz, a nastepnie,
po opuszczeniu mopa i podniesieniu szczotki bocznej, rozpocznie mopowanie.

Tylko odkurzanie

Aktywuj funkcje odkurzania w aplikacji, a robot automatycznie uniesie zespot
mopa i rozpocznie odkurzanie podtogi.

Tylko mopowanie

Aktywuj funkcje mopowania w aplikacji, a robot sprawdzi, czy jest
zainstalowany zespot mopa. Jesli nie jest, zamontuj mopa recznie, a po
podniesieniu szczotki bocznej robot automatycznie rozpocznie mopowanie.



Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriow w aplikacji lub nastepujacej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czesc

Czestotliwosé
konserwacji

Okres wymiany

Czesc

Czestotliwos¢
konserwacji

Okres wymiany

Zbiornik na brudng wode

Po kazdym uzyciu

Zbiornik na czystg wode

Szczotka gtéwna

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna

Uchwyt podktadki mopa

Raz na 2 tygodnie

Co 3 do 6 miesiecy

Filtr tarki

Raz na 1 do 2 miesiecy

Obszar sygnalizacyjny
stacji bazowej

Styk tadowania

Odpowietrznik
samooprozniania

Kotko wielokierunkowe

Czujnik krawedzi

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

Liniowy czujnik laserowy
3D

Raz na miesigc

Czujnik dywanu

Czujnik uskoku

Zderzak

Wwilot
automatycznego
uzupetniania wody
robota

Dno robota

Raz na miesigc

Pojemnik na kurz

Czy$¢ w miare potrzeby

Worek na kurz

Podktadka mopa

Inhibitor kamienia
kottowego

Co 2 do 4 miesiecy

Co 1 do 3 miesiecy

Co 18 do 36 miesiecy

Uwaga: Czestotliwos¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie
wystgpienia wyjatku ze wzgledu na szczegolne okolicznosci, czesci nalezy

wymienic.
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Rutynowa konserwacja

1. Po zakonczeniu prania podktadek mopa wyjmij robota i

wymontuj filtr tarki.

3. 0deslij robota do stacji bazowej uzywajgc aplikacji lub naciskajgc
przycisk (>, albo tez zréb to recznie.

2. Wyptucz filtr tarki czystg wodg, wytrzyj go do sucha, a nastepnie
zamontuj go ponownie w tarce.
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Rutynowa konserwacja

1. Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyrzu¢ worek.

Uwaga: Pociggniecie do gory za uchwyt uszczelni worek na kurz, aby
zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i Smieci.

2. Kurz i $mieci z filtra usuwaj suchg sciereczkg.

3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

4. Zainstaluj na powrét pokrywe zbiornika.

S
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Rutynowa konserwacja

Pojemnik na kurz i filtr
3. Delikatnie stukaj w kosz filtra, aby usung¢ brud.

1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby go wyjac.

Uwaga: Nie prébuj czyscic filtra szczotka, palcem ani ostrymi przedmiotami,
gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

4. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed ponownym

2. Otworz pokrywe pojemnika na kurz, wyjmij filtr i opréznij pojemnik, jak
zainstalowaniem.

przedstawiono na ilustracji.

Uwaga:
- Pojemnik na kurz i filtr ptucz wytgcznie czystg wodga. Nie uzywaj detergentu.

- Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.
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Rutynowa konserwacja

Szczotka gtéwna Szczotka boczna

1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjac ostone, wyjmij Srubokretem odkre¢ szczotke boczna, usun z niej wtosy, a nastepnie przykre¢
szczotke z robota. z powrotem.

2. Wyciggnij ostony szczotki na obu konicach szczotki, jak przedstawiono na
rysunku. Zastosuj wtasciwe narzedzie do czyszczenia, aby usung¢ wtosy
wplatane w szczotke. Ponownie zatdz pokrywy szczotki na obu jej koncach, a
nastepnie samg szczotke. Wcisnij ochraniacz szczotki, aby jg zablokowac na
miejscu.

‘o fmm©

Uwaga:

- Matym Srubokretem oddziel 0$ od opony kotka wielokierunkowego. Nie
wywieraj nadmiernej sity.

- Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatéz z powrotem po
catkowitym wysuszeniu.




Rutynowa konserwacja

Zbiornik na brudng wode Czujniki robota

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otwdrz pokrywe i wylej zawartosc. Czujniki robota przetrzyj miekka i suchg sciereczkg, jak przedstawiono na
rysunku ponizej:

o Liniowy czujnik

Czujnik dalmierza
laserowy 3D

laserowego (LDS)

o Czujnik krawedzi
o Zderzak

2. Czystg wodg wyptucz zbiornik uzywanej wody, wykorzystujgc
dostarczone narzedzie do czyszczenia sciany wewnetrznej zbiornika.

° Czujnik dywanu

Uwaga: Ptywajgca kula w zbiorniku uzytej wody jest czescig ruchoma. Nie Uwaga: Mokra scierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota i stacji bazowej.
wywieraj nadmiernej sity czyszczac ja, aby unikng¢ uszkodzenia jej. Do czyszczenia uzywaj suchej Sciereczki.

156



Rutynowa konserwacja

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne czys¢ miekka, suchg sciereczkg.

T

Wyloty automatycznego odpowietrzania

Wyloty automatycznego odpowietrzania robota i stacji bazowej czys¢ miekkg,
suchg sciereczka.

—

Uchwyt podktadki mopa

Wyjmij i umyj uchwyty podktadek mopa.

Podktadka mopa

Zdejmij podktadke mopa z uchwytu i wymien jg.

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich parametrach
uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze natadowany do
codziennego uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe na optymalnym
poziomie. Jezeli robot nie jest uzywany przez dtuzszy czas, wytacz go i

ztoz. Aby unikngc¢ szkéd wskutek nadmiernego roztadowania, robot nalezy
dotadowywac przynajmniej raz na trzy miesigce.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot nie wtacza sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji bazowej i sprébuj ponownie.
Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Urzgdzenie nalezy uzytkowac w temperaturze otoczenia w zakresie od
0°Cdo 40 °C.

Robot nie taduje sie.

Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania, upewnij sie, czy oba konce kabla zasilania sg prawidtowo wetkniete.
Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji bazowej i robocie, oczys¢ styki tadowania.
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma jakiegos$ ciata obcego, usun je w takim przypadku.

Robot nie taczy sie z Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe.
Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sig, czy robot jest potgczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprobuj jeszcze raz
zgodnie z instrukcja.

Robot nie moze znalez¢
i powraci¢ do stacji
bazowe;.

Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot znajdowat sie poza stacjg. Potgcz stacje bazowg z
zasilaniem lub umies¢ robot na stacji celem tadowania.

Za duzo jest przeszkod wokét stacji bazowej. Ustaw stacje bazowg w terenie bardziej otwartym.

Poruszenie robotem moze spowodowa¢ ponowne jego pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie mapy, jezeli
ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli robot jest zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie powrdcic
samodzielnie, w ktérym to przypadku konieczne jest jego reczne umieszczenie w stacji bazowej.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usung¢ kurz i smieci.

Robot utyka przed stacjg
bazowg i nie moze
powrdcic¢ do niej.

Sprawdz, czy jest wystarczajgco duzo miejsca po obu stronach stacji bazowej i przed nig, aby zapobiec zablokowaniu
robota.

Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np. zamkniete drzwi.

Robot moze slizgac sie, jezeli podtoga przed stacjg bazowg jest nadmiernie mokra. W takim przypadku usurn nadmiar
wody przed podjeciem ponownej proby.

Zaleca sie przesuniecie stacji bazowej w innej miejsce i sprobowanie ponownie.

Upewnij sie, czy ptytka przedtuzajgca rampy jest prawidtowo zamontowane.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Robot nie wytacza sie.

Robot nie moze by¢ wytgczony podczas tadowania. Celem wytgczenia robota zaleca sie odsuniecie robota od stacji
bazowej, a nastepnie wcisniecie przycisku (/) na 3 sekundy.

Jezeli robota nie mozna wytaczy¢ wykonujac czynnosé 1, nalezy wcisna¢ przycisk () na 10 sekund, co spowoduje
wymuszenie wytgczenia robota. Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedazne;.

Niska predkos¢
tadowania.

Petne natadowanie roztadowanego akumulatora robota trwa okoto 3,5 godziny.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej, predko$¢ tadowania
automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzyc trwatos¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji mogg by¢ zabrudzone, wytrzyj je suchg Sciereczka.

Hatas zwieksza sie, gdy
robot pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, oczy$¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mogt zosta¢ uchwycony przez szczotki gtéwne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie twarde
przedmioty.

Szczotka gtéwna lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetacz na Standard lub Spokojny.

Robot porusza sie nie
trzymajgac sie ustalonej
trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy zorganizowa¢ przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, sliskich powierzchniach powoduje poslizg gtéwnego kétka. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc
przed uzyciem robota.

Wytrzyj czujnik lasera liniowego 3D w robocie czystg i miekka $ciereczkg, aby usung¢ wszelkie zanieczyszczenia.

Robot pomija
pomieszczenia, ktore
majg byc¢ czyszczone.

Upewnij sie, czy drzwi sprzgtanych pomieszczen sg otwarte.
Sprawdz, czy w drzwiach do pomieszczenia nie ma progu wyzszego niz okoto 2 cm. Robot nie jest w stanie wspigc sie na
wysoki prég ani pokonac stopni schodéw.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢ mokre lub sliskie, powodujg poslizg robota i nienormalng prace.

Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Robot nie wznawia
sprzatania po tadowaniu.

Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony w tryb , Nie przeszkadzac¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie sprzgtania.
Robot nie wznawia sprzgtania po recznym umieszczeniu go w stacji bazowej lub wystaniu go do tadowania za pomocg
aplikacji lub przycisku (.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Stacja nie moze
automatycznie opréznic
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.
Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiej$ przeszkody na automatycznych odpowietrznikach robota,
stacji bazowej lub pojemnika na kurz. W takim przypadku wyczy$¢ na czas zablokowang czes¢.

Poziom wody na tarce nie
jest prawidtowy.

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku uzywanej wody nie jest poluzowana lub niewtasciwie zatozona, recznie skoryguj w
razie potrzeby. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.

Delikatnie wcisnij w dét zbiornik na brudng wode sprawdzajac, czy jest prawidtowo zatozony.

Wymontuj filtr tarki i sprawdz, czy odptyw brudnej wody nie jest zatkany; jesli jest, udroznij go.

Sprawdz roztwor do czyszczenia. Nie dodawaj innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany roztwor czyszczacy.

Uchwyt podktadki
mopa jest nienormalnie
podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie utknety w nim jakie$ ciata obce, po czym uruchom robota ponownie.
Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.

Pod zbiornikiem na czystg
wode lub wokat uszczelki
jest woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika na czystg wode w rurze pod zbiornikiem lub wokét uszczelki moze pozostawac nieco wody. To
jest normalne zjawisko. Wytrzyj suchg Sciereczka.

W razie koniecznosci uzyskania dalszej pomocy prosimy o kontakt za posrednictwem strony www.mova-tech.com
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Dane techniczne

Stacja bazowa

Model RLP23SE Model RCPE0105

Czas tadowania Okoto 3,5 godziny Znamionowy prad zasilania 220-240 V~ 50-60 Hz
Napiecie znamionowe 14,4V = Znamionowa moc wyjsciowa 20V=2A

Moc znamionowa 75 W Moc znamionowa (podczas

Czestotliwos$¢ robocza

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjsciowa

<20 dBm

P 700 W
oproézniania z kurzu)
Moc znamionowa (podczas mycia 1160 W
goracg wodg)
Moc znamionowa (podczas 87 W

tadowania i suszenia)

W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢ utrzymywany
w odstepie przynajmniej 20cm miedzy anteng i ciatem uzytkownika.

Uwaga:

- Moc znamionowa (podczas czyszczenia gorgcg wodg) jest wyznaczana
przez warto$¢ mocy w okresie reprezentatywnym (temperatura wody 25°C).

- Moc znamionowg (podczas tadowania i suszenia) determinuje wartos¢
mocy podczas catego okresu tadowania.
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Wyijecie i likwidacja akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktdre sg niebezpieczne dla srodowiska. Demontazu akumulatora moze dokonac wytgcznie
wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy przekaza¢ do odpowiedniego punktu zajmujgcego sie recyklingiem.

- akumulator przed ztomowaniem nalezy wyjgc¢ z urzgdzenia;
- podczas wyjmowania akumulatora urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania sieciowego;
- akumulator nalezy utylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora odtgcz zasilanie i roztaduj akumulator, ile sie da.
Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.
Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z akumulatora moze wydobywac sie elektrolit. W przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na skoére skazone
miejsce nalezy przeptuka¢ duzg iloscig wody, po czym zasiegng¢ porady lekarskiej.

Instruktaz usuwania:

1. Odwroc robot, za pomocg odpowiedniego narzedzia odkrec sruby z tytu robota i zdejmij pokrywe.
2. Odtgcz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyjac ten pierwszy.

Informacje o WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem stanowig zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny (WEEE zgodnie z Dyrektywg 2012/19/UE),

ktérego nie nalezy mieszac z niesortowanymi odpadami domowymi. Chronigc zdrowie ludzkie i srodowisko, zuzyty sprzet elektroniczny i

elektroniczny nalezy przekaza¢ do wyznaczonego przez wtadze lokalne punktu zbiérki zajmujgcego sie recyklingiem zuzytego sprzetu tego

rodzaju. Prawidtowa utylizacja i recykling pomogg zapobiec potencjalnym negatywnym konsekwencjom dla srodowiska i zdrowia ludzkiego.
— Celem uzyskania dodatkowych informacji na temat lokalizacji takich punktow zbidrki nalezy skontaktowac sie z lokalnymi wtadzami.
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