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1 Einfuhrung

In diesem Kapitel finden Sie die folgenden Informationen:

1.1 Zudiesem Handbuch ... . . . 6
111 GeWaANI G St UNG 7
1.1 2 WarenzeiChen . 7

1.2 Wichtige HINWeise ... 8
1.2.1 Sicherheits- und Gefahrenhinweise ... .. . . 8
1.2.2 HaftungsausschlUuss . . . 9
12,3 LizZeNzZeN 10
1.2.4 Entsorgung von Vector Hardware ... ... . . 11
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1 Einfihrung

1.1 Zu diesem Handbuch

Konventionen In den beiden folgenden Tabellen finden Sie die durchgéngig im ganzen Handbuch
verwendeten Konventionen in Bezug auf verwendete Schreibweisen und Symbole.

Stil
fett

Quellcode
Hyperlink
<STRG>+<S>

Symbol

N NEEOER

VNB8900 Interface Familie Handbuch

Verwendung

Felder, Oberflaichenelemente, Fenster- und Dialognamen der
Software. Hervorhebung von Warnungen und Hinweisen.
[OK] Schaltflachen in eckigen Klammern
Datei|Speichern Notation fir MenUs und Menteintrage

Dateinamen und Quellcode.
Hyperlinks und Verweise.
Notation fur Tastaturkirzel.

Verwendung

Dieses Symbol warnt Sie vor Gefahren, die zu Sachschaden
fihren kénnen.

Dieses Symbol weist Sie auf Stellen im Handbuch hin, an denen
Sie weiterflhrende Informationen finden.

Dieses Symbol weist Sie auf zusatzliche Informationen hin.
Dieses Symbol weist Sie auf Stellen im Handbuch hin, an denen
Sie Beispiele finden.

Dieses Symbol weist Sie auf Stellen im Handbuch hin, an denen
Sie Schritt-fir-Schritt Anleitungen finden.

Dieses Symbol finden Sie an Stellen, an denen Ander-
ungsmaglichkeiten der aktuell beschriebenen Datei méglich
sind.

Dieses Symbol weist Sie auf Dateien hin, die Sie nicht andern
dirfen.
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1 Einfihrung

1.1.1 Gewabhrleistung

Einschrankung der
Gewahrleistung

Wir behalten uns inhaltliche Anderungen der Dokumentation und der Software
ohne Ankiindigung vor. Die Vector Informatik GmbH tGbernimmt keine Haftung fur
die Richtigkeit des Inhalts oder fiir Schaden, die sich aus dem Gebrauch der
Dokumentation ergeben. Wir sind jederzeit dankbar fir Hinweise auf Fehler oder
fur Verbesserungsvorschlage, um lhnen in Zukunft noch leistungsfahigere
Produkte anbieten zu kénnen.

1.1.2 Warenzeichen

Geschutzte
Warenzeichen

Alle innerhalb der Dokumentation genannten und ggf. durch Dritte geschutzten
Marken- und Warenzeichen unterliegen uneingeschrankt den Bestimmungen des
jeweils guiltigen Kennzeichenrechts und den Besitzrechten der jeweiligen einge-
tragenen Eigentimer. Alle hier bezeichneten Warenzeichen, Handelsnamen oder
Firmennamen sind oder kdnnen Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen
ihrer jeweiligen Eigentimer sein. Alle Rechte, die hier nicht ausdrtcklich gewahrt
werden sind vorbehalten. Aus dem Fehlen einer expliziten Kennzeichnung der in
dieser Dokumentation verwendeten Warenzeichen kann nicht geschlossen
werden, dass ein Name von den Rechten Dritter frei ist.

» Windows, Windows 7, Windows 8.1, Windows 10
sind Warenzeichen der Microsoft Corporation.

Y
> P =T

sind Warenzeichen der SD Card Association.

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 7
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1 Einfihrung

1.2 Wichtige Hinweise

1.2.1 Sicherheits- und Gefahrenhinweise

Achtung!

Um Personen- und Sachschaden zu vermeiden, mussen Sie vor der Installation
und dem Einsatz dieses Interfaces die nachfolgenden Sicherheits- und Gefah-
renhinweise lesen und verstehen. Bewahren Sie diese Dokumentation
(Handbuch) stets in der Nahe dieses Interfaces auf.

1.2.1.1 Sach- und bestimmungsgemaRer Gebrauch

Achtung!

Das Interface ist fiir die Analyse, die Steuerung sowie fiir die anderweitige Beein-
flussung von Regelsystemen und Steuergeraten bestimmt. Das umfasst unter
anderem die Bussysteme CAN, LIN, K-Line, MOST, FlexRay, Ethernet, BroadR-
Reach oder ARINC 429.

Der Betrieb des Interfaces darf nur im geschlossen Zustand erfolgen. Insbe-
sondere dirfen keine Leiterplatten sichtbar sein. Das Interface ist entsprechend
den Anweisungen und Beschreibungen dieses Handbuchs einzusetzen. Dabei
darf nur die dafir vorgesehene Stromversorgung, wie z. B. USB-powered,
Netzteil, und das Originalzubehdr von Vector bzw. das von Vector freigegebene
Zubehdr verwendet werden.

Das Interface ist ausschlief3lich fur den Einsatz durch geeignetes Personal
bestimmt, da der Gebrauch dieses Interfaces zu erheblichen Personen- und
Sachschaden fiihren kann. Deshalb diirfen nur solche Personen dieses Interface
einsetzen, welche die mdglichen Konsequenzen der Aktionen mit diesem Inter-
face verstanden haben, speziell fiir den Umgang mit diesem Interface, den
Bussystemen und dem zu beeinflussenden System geschult worden sind und
ausreichende Erfahrung im sicheren Umgang mit dem Interface erlangt haben.

Die notwendigen Kenntnisse zum Einsatz dieses Interfaces kdnnen bei Vector
Uber interne oder externe Seminare und Workshops erworben werden. Dartber
hinausgehende und Interface-spezifische Informationen wie z. B. ,Known
Issues® sind auf der Vector Webseite unter www.vector.com in der ,Vector
KnowledgeBase*“ verfligbar. Bitte informieren Sie sich dort vor dem Betrieb des
Interfaces Uber aktualisierte Hinweise.

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 8
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1.2.1.2 Gefahren

1 Einfihrung

Achtung!

Das Interface kann das Verhalten von Regelsystemen und Steuergeraten
steuern und in anderweitiger Weise beeinflussen. Insbesondere durch Eingriffe
in sicherheitsrelevante Bereiche (z. B. durch Deaktivierung oder sonstige Manipu-
lation der Motorsteuerung, des Lenk-, Airbag-, oder Bremssystems) und/oder der
Einsatz des Interfaces in 6ffentlichen Raumen (z. B. Stral3enverkehr, Luftraum)
kénnen erhebliche Gefahren fiir Leib, Leben und Eigentum entstehen. Stellen
Sie daher in jedem Fall eine gefahrfreie Verwendung sicher. Hierzu gehort unter
anderem auch, dass das System, in dem das Interface eingesetzt wird, jederzeit,
insbesondere bei Auftreten von Fehlern oder Gefahren, in einen sicheren
Zustand gefuhrt werden kann (z. B. durch Not-Abschaltung).

Beachten Sie alle sicherheitstechnischen Richtlinien und &ffentlich-rechtlichen
Vorschriften, die fur den Einsatz des Systems relevant sind. Zur Verminderung
von Gefahren sollte das System vor dem Einsatz in 6ffentlichen Raumen auf
einem nicht-6ffentlich zuganglichen und fur Testfahrten bestimmten Gelande
erprobt werden.

1.2.2 Haftungsausschluss

Achtung!

Soweit das Interface nicht sach- oder bestimmungsgemaf eingesetzt wird,
Ubernimmt Vector keine Gewahrleistung oder Haftung fir dadurch verursachte
Schaden oder Fehler. Das Gleiche gilt flir Schaden oder Fehler, die auf einer
mangelnden Schulung oder Erfahrung derjenigen Personen beruhen, die das
Interface einsetzen.

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 9
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1.2.3 Lizenzen

1.2.3.1 GRUB Version 0.4.4-r61

Copyright and The product contains the software GRUB Version 0.4.4-r61. Copyright (C) 1989,

disclaimer 1991 Free Software Foundation, Inc. 59 Temple Place, Suite 330, Boston, MA
02111-1307 USA. This program is free software; you can redistribute it and/or
modify it under the terms of the GNU General Public License as published by the
Free Software Foundation, version 2 of the License. This program is distributed by
the holder of the Copyright in the hope that it will be useful, but WITHOUT ANY
WARRANTY by the holder of the Copyright; without even the implied warranty of
MERCHANTABILITY or FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE. See the GNU
General Public License for more details.

Verweis
The GNU GENERAL PUBLIC LICENSE can be found in the separate text file
manual on the Vector Driver Disk in \Documentation\Licenses.

Source code The product contains the software GRUB Version 0.4.4-r61. We will send anyone a
complete machine-readable copy of the corresponding source code by email
without any charge if so requested by writing to support@vector.com. This offer is
valid for three years starting at the time you received the product.

1.2.3.2 AutoLaunch V310

Copyright and The product contains the software AutoLaunch V310. Copyright (c) 2011 Samuel

disclaimer Phung (Embedded101.com). Permission is hereby granted, free of charge, to any
person obtaining a copy of this software and associated documentation files (the
"Software"), to deal in the Software without restriction, including without limitation
the rights to use, copy, modify, merge, publish, distribute, sublicense, and/or sell
copies of the Software, and to permit persons to whom the Software is furnished to
do so, subject to the following conditions: The above copyright notice and this
permission notice shall be included in all copies or substantial portions of the
Software.

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 10



VECTOR >

1 Einfihrung

1.2.4 Entsorgung von Vector Hardware

Bitte gehen Sie verantwortungsvoll mit Altgeraten um und beachten Sie die in [hrem
Land geltenden Umweltgesetze. Entsorgen Sie die Vector Hardware bitte nur bei
den dafiir vorgesehenen Stellen und nicht Giber den Hausmdill.

Innerhalb der Europaischen Gemeinschaft gelten die Richtlinie Gber Elektro- und
Elektronik-Altgerate (WEEE-Richtlinie) und die Richtlinie zur Beschrankung der
Verwendung bestimmter geféhrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten
(RoHS-Richtlinie).

Fir Deutschland und andere EU-Lander bieten wir lhnen eine kostenlose
Ricknahme der alten Vector Hardware an.

Bitte Uberprifen Sie die zu entsorgende Vector Hardware vor dem Versand sorgfal-
tig. Bitte entfernen Sie alle Gegenstande, die nicht zum urspriinglichen Liefer-
umfang gehoren, z. B. Speichermedien. Die Vector Hardware muss aulerdem frei
von Lizenzen sein und darf keine personenbezogenen Daten mehr enthalten.
Vector fiihrt keine Kontrollen diesbezlglich durch. Sobald die Hardware versandt
wurde, kann sie nicht mehr an Sie zurtick geliefert werden. Mit dem Versand der
Hardware an uns haben Sie lhre Rechte an der Hardware abgetreten.

Bitte melden Sie vor dem Versand Ihr Altgerat an tber:

https://www.vector.com/de/de/support-downloads/return-registration-for-the-dispo-
sal-of-vector-hardware/

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 11
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2 VNB8900 Interface Familie

In diesem Kapitel finden Sie die folgenden Informationen:
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VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 12



VECTOR > 2 VNB8900 Interface Familie

2.1 Systembeschreibung

2.1.1 Einfuhrung

Netzwerk-Interface  Die VN8900 Interface Familie ist fir Hochleistungsaufgaben in Kombination mit

mit CANoe/CANalyzer konzipiert. Die Einsatzbereiche reichen von Systemsimulationen

Echtzeitrechner oder Bypassing-Anwendungen mit Simulink Uber Restbussimulationen, Gateway-
Realisierungen, Testausfiihrungen (MiniHIL) bis zu Dateniiberwachungen.

Ein weiteres Merkmal ist die Ausfiihrung von zeitkritischen CANoe/CANalyzer-Konfi-
gurationen ohne Benutzer-PC und ohne negativen Einfluss auf die Funktionalitat
der laufenden Anwendung.

Bedien-PC / -Notebook

CANalyzer / CANoe / CANape

[uss

VN8911 VN8914

Echtzeit-Rechner Echtzeit-Rechner
Intel ATOM Intel Core-i7

MiniHIL Control & Testausflhrung
Echtzeit Simulation und
Modellausfihrung (CAPL, .NET, Simulink)
Messen, Analyse, Logging

Bypassing

VN8970
VN8972

Bis zu 8 Kanale fur
FlexRay CAN/LIN/
J1708/K-Line
Busanbindung

1/0 Digital/Analog
10piggy8642
USB Host/Client

CAN
LIN o
J1708 o
FlexRay <

Abbildung 1: Bedien- und Messseite

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 13



VECTOR D> 2 VN8900 Interface Familie

Hardware-Flexibilitat Das Hauptmerkmal der VN8900 Interface Familie besteht in der Modularitat des
Netzwerk-Interfaces, das eine flexible Anpassung an die Messumgebung oder
bestehende Busse erlaubt. Das Gesamtsystem setzt sich wie folgt zusammen:

» Basisgerat
Recheneinheit mit Speicher zur Ausflihrung von Simulationen und zeitkritischen
Programmteilen im Standalone-Betrieb. Das Basisgerat verfiigt Gber einen Intel
Prozessor und Basisanschlisse fiir Stromversorgung, Synchronisierung, USB
und Ethernet. Weitere Details zu Basisgeraten finden Sie ab Seite 17.

Abbildung 2: VN8914 Rickseite

» Einschubmodul
Das Einschubmodul stellt das eigentliche Netzwerk-Interface dar und stellt die
entsprechenden Schnittstellen als Stecker zur Verfugung (z. B. FlexRay, CAN,
LIN oder Digital-Analog Input/Output). Weitere Details zu Einschubmodulen
finden Sie ab Seite 34.

Abbildung 3: VN8914 mit eingeschobenem VN8972 FlexRay/CAN/LIN Modul

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 14



VECTOR >

2 VNB8900 Interface Familie

> Piggybacks
Piggybacks stellen Gber entsprechende Transceiver (FlexRay/CAN/LIN ...) die
Verbindung zwischen Vector Netzwerk-Interface und dem elektrischen
Netzwerk des Benutzers her. Darlber hinaus besitzen Piggybacks fur gewohn-
lich eine galvanische Trennung zum Schutz der Mess-Hardware sowie des
Systems im Test.

Die Anzahl und Art der unterstutzten Piggybacks variiert zwischen den Ein-
schubmodulen. Eine Liste der kompatiblen Piggybacks finden Sie im Zubehor-
handbuch oder auf unserer Website.

Abbildung 4: Piggyback

2.1.2 Echtzeitverarbeitung

Allgemeines

CANoe

Bei erhohten Anforderungen an die Timing-Genauigkeit muss die Mess-Hardware
in der Lage sein, mit sehr geringer Latenz zu arbeiten. Der integrierte Prozessor der
VNB8900 Interface Familie kommt dieser Anforderung nach und bietet deutlich
verbesserte Latenzzeiten gegeniiber normalen PCs.

Die VN8900 Interface Familie ist als Echtzeit-Hardware konzipiert und wird zusam-
men mit CANoe eingesetzt. CANoe bietet die Mdglichkeit, die echtzeitrelevanten
Simulations- und Testfunktionen auf dem VN8900 getrennt von der grafischen
Oberflache auszufuhren. Damit wird einerseits die Gesamtleistung des Systems
verbessert, andererseits werden kirzere Latenzzeiten und genauere Timer ermog-
licht. Das Konfigurieren der Simulation und das Auswerten erfolgt hierbei auf einem
Standard-PC mit CANoe, wahrend die Simulation und der Testkernel auf dem
VNB8900 mit CANoeRT ablaufen. Die Kommunikation zwischen beiden Rechnern
erfolgt Uber ein USB-Kabel oder via Ethernet (siehe Abbildung 1).

2.1.3 Standalone-Modus

CANoe-Konfiguration Die VN8900 Interface Familie verfugt Uber einen Standalone-Modus, der den Mess-

betrieb ohne zusatzlichen PC erlaubt.

Hierflr kann in CANoe eine Messanwendung konfiguriert werden, die dann in den
Permanent-Speicher des VN8900 geschrieben wird. Nach dem Neustart des Gerats
wird die Konfiguration geladen und automatisch gestartet.

Power/
Startzeit User-Konfig laden Autostart Messung

Hochlaufzeit Ladezeit
(siehe technische Daten) (abhangig von Konfig)

Totale Boot-Zeit
Abbildung 5: Booting-Uberblick

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 15
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2.1.4 Netzwerk-Erweiterung

Zusatzliche CANoe/CANalyzer unterstitzt ein einzelnes Basisgerat zur selben Zeit. Fiir die

Netzwerk-Kanale Verwendung mehrerer Netzwerk-Kanale besitzt die VN8900 Interface Familie
zusatzliche USB (Host) Ports zum Anschluss weiterer Vector Netzwerk-Interfaces.
Die Zeitsynchronisation der Geréate ist Uber die Sync-Leitung mdglich.

Benutzer Desktop PC / Notebook

CANoe / CANalyzer

VN8911

<+— Power

iUSB (Host)

TSYNCC""b'e XL, 2. B.VN1640A

Abbildung 6: Erweiterungsbeispiel

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 16
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2 VNB8900 Interface Familie

2.2 Basisgerate

2.2.1 VN8911 Base Module

Beschreibung

Anschlisse

Basisgerat mit integriertem Intel Atom Prozessor fir den Ablauf von Echtzeit-
anwendungen mit hohen Leistungsanforderungen. Die Verbindung zu Benutzer-
Netzwerken erfolgt tiber Einschubmodule mit individuellen Transceivern (siehe
Abschnitt Einschubmodule auf Seite 34).

Zusatzlich unterstitzt das VN8911 die Vector Tool Plattform (VTP). Mit der Exten-
ded Real Time als ein Teil der Vector Tool Plattform wird der Durchsatz, die Latenz
und der Determinismus von CANoe und CANape verbessert. Um dies zu erreichen,
wird das Geréat logisch in zwei Bereiche aufgeteilt. Ein neuer Bereich stellt die Exten-
ded Real Time bereit, in der vordefinierte Funktionen unter Echtzeitbedingungen
ausgefuhrt werden kénnen.

Abbildung 7: VN8911 Riick- und Vorderseite (mit Einschubmodul)

VECTOR D>

ETH1/USB 2.0 ETH2/USB 3.0 Sync/Ctrl Power

Abbildung 8: VN8911 Riickseite

> Keypad Start/Stop
Mit dieser Taste lasst sich eine vorkonfigurierte CANoe-Messung direkt am
Gerat starten und stoppen.

> Keypads F2/F3/F4
Jede dieser Tasten kann mit einer CAPL-Funktion belegt werden.

» LED S1/S2
Diese LEDs lassen sich tiber CAPL individuell ansteuern und erlauben so eine
zusétzliche Kontrolle der laufenden Messung.

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 17
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2 VNB8900 Interface Familie

» LED Run

Mehrfarbige Kanal-LED, welche den Power-up/down-Status anzeigt.
Farbe Beschreibung

Aus Power-up/down-Steuerleitung seit Neustart nicht aktiviert.

Grin Gerat ist in Betrieb.

Rot Inaktive Power-up/down-Steuerleitung. Das Gerat schaltet nach
dem Time-out in den Power-down-Modus (wird in CANoe festge-
legt).

» LED Power

Mehrfarbige Kanal-LED, welche den Power-Status anzeigt.
Farbe @ Beschreibung
Aus Netzgerat nicht angeschlossen.
Grln Netzgerat angeschlossen.

» ETH1/ETH2

Diese Ethernet-Ports kdnnen verwendet werden, um weitere Vector Ethernet-
Gerate fur die Verwendung mit CANoe, CANalyzer oder CANape anzuschlie-
Ben. Zurzeit unterstitzt: VX1121, VX1131, VX1132, VX1135, VX1060. Zusatz-
lich kdnnen die Ethernet-Ports genutzt werden, um lhren Host-PC und das
VN8911 miteinander firr die Verwendung mit Mess-Anwendungen zu verbinden
(z. B. CANoe, CANalyzer).

USB 2.0/3.0 (Host)

Diese USB-Ports dienen dazu, weitere Vector USB-Gerate mit CANoe oder
CANalyzer zu verwenden. Die Summe des Ausgangsstromes an diesen
Anschlissen ist auf 1050 mA begrenzt.

Max. Anzahl Gerat
Unterstiitzes Gerat ax. Anzah' an Leraten

extern versorgt Versorgung iiber USB
CANcaseXL /log 2 2
VNO0601 nicht anwendbar 2
VN1630A / VN1640A nicht anwendbar 2
VN1630 log 2 2
VN2610/VN2640 2 nicht anwendbar
VN3600 2 nicht anwendbar
VN5610/VN5610A 2 *
VN5640 1 nicht anwendbar
VN7600 2 nicht anwendbar
VN7640 2 nicht anwendbar

*

Abhangig vom Anwendungsfall.

Hinweis

Wenn der USB-Host-Anschluss verwendet wird, so muss das Vector Gerat
am VN8911 angeschlossen sein, bevor das VN8911 in Betrieb genommen
wird. Bitte stellen Sie vor dem Einstecken eines USB-Kabels sicher, dass sich
das USB-Logo am Kabel auf der Unterseite befindet (USB-Kontaktflachen
oben). Stecken Sie das USB-Kabel nicht gewaltsam in die Buchse, um
mechanische Schaden zu vermeiden.

» USB (Gerit)

Verbinden Sie lhren PC und das VN8911 lber diesen USB 3.0 Anschluss, um
das Geréat zu installieren und zusammen mit Messapplikationen (z. B. CANoe,
CANalyzer) nutzen zu kénnen.

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 18
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» SD-Kartensteckplatz
Dieser Einschub kann zur Aufzeichnung genutzt werden.
Empfohlene Karten: Industrial Grade SD, SDHC oder SDXC.

» Sync/Ctrl
Dieser Anschluss (Binder Typ 711) dient der Zeitsynchronisation mehrerer
Vector Gerat (siehe Abschnitt Zeitsynchronisation auf Seite 76) oder zum
Steuern der Power-up/down-Funktion des Gerats.

Pin Belegung
Power-up/down-Steuerleitung
Synchronisationsleitung
Masse

WIN| =

Achtung!
Die Power-up/down-Steuerleitung verwendet dieselbe Referenz zur Masse
wie die Stromversorgung des Gerats, nicht Pin 3 des Sync/Ctrl-Steckers.

Um die Power-up/down-Funktion zu nutzen, schalten Sie das Gerat aus und
entfernen das Einschubmodul. Unterhalb des Kiihlkérpers befindet sich der
Power-up/down-Schalter. Setzen Sie diesen auf ON.

Power-up/down-Schalter

Abbildung 9: Power-up/down-Schalter im VN8911

Setzen Sie das Einschubmodul wieder ein und schalten das Geréat liber das
Netzteil ein. Je nach Spannung an der Power-up/down-Steuerleitung wird
das VN8911 hoch- oder heruntergefahren.
Ctrl Beschreibung
ov Das Gerat wird im Betrieb nach einem Time-out (ca. 5 Sekunden)
heruntergefahren. Andernfalls bleibt das Gerat im Power-up-Modus.
>5V Im Power-down-Modus fahrt das Gerat hoch (bitte beachten Sie die
Hochlaufzeit in Abschnitt Technische Daten auf Seite 22). Strom-
aufnahme im Power-down-Modus: 2,9 mA, max. 104 mW @ 36V.
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Beispiel
Mit dieser Verkabelung fahrt das VN8911 abhangig vom Ziindschalter hoch
und runter.

Fahrzeug

Pegel an Klemme 15 / Power Up/Down Ctrl
Klemme 15 Power Up/Down
. (Ziindung) Ctrl (Pin 1)

GND B
Klemme 30 . et
(Batterie)

Sie kénnen das folgende Vector Zubehdr verwenden, um das VN8911 an
das Fahrzeug anzuschlieRen:

» Power-up/down-Steuerung
Anschlusskabel Binder Typ 711 (3-polig), Artikelnummer 30011

> Power
Versorgungskabel ODU-Stecker / Biischelstecker, Artikelnummer 05069

Power

Das VN8911besitzt fiir die Stromversorgung einen zweipoligen ODU-Stecker
(MINI-SNAP Baugrofie 1, Typ GG1LOC-P0O2RP00-0000). Schlie3en Sie an
diesem Stecker das beiliegende Netzkabel an, um das Gerat in Betrieb zu
nehmen (passendes ODU-Gegenstlck ist vom Typ S11LOC-P02NPL0-6200).

Pin  Belegung

2 GND

1 +
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CFast-Karte

Abbildung 10: CFast-Kartensteckplatz im VN8911

Das VN8911 Betriebssystem ist auf einer CFast-Karte gespeichert und sollte
wahrend des Betriebes nicht enthommen werden.

Hinweis

Die CFast-Karte sollte nur fir Systemwiederherstellungen entnommen werden.
Bitte kontaktieren Sie den Vector Support fur weitere Instruktionen zur System-
wiederherstellung.
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Prozessor

Arbeitsspeicher
Festplatte
Transceiver

PC-Interface
Temperaturbereich

Relative Luftfeuchtigkeit
USB 1/2 Ausgangsstrom
Externe Stromversorgung

Leistungsaufnahme
Hochlaufzeit
Abmessungen (LxBxH)

Betriebssystemvoraussetzung
Ethernet
Unterstiitzte Einschubmodule

Version 6.5
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Intel ATOM E3845
Quad-Core mit 1,91 GHz

4GB
CFast-Karte, 16 GB

Abhangig vom Einschubmodul und
dessen Piggybacks

USB 3.0 SuperSpeed

Betrieb: -40 °C...+60 °C
Transport und Lagerung: -40 °C...+85 °C

15 %...95 %, nicht kondensierend
Max. 1050 mA, beide Ports kombiniert

6V..36 VDC
Power-up: 9V DC

Typ. 7,0 W ohne Einschubmodul
Ca. 30 Sekunden

190 mm x 170 mm x 60 mm
(mit Einschubmodul)

Windows 10 (64 Bit)
1000Base-T/100Base-TX/10Base-T
VN8970
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2.2.2 VN8914 Base Module

Beschreibung

Tasten/LEDs

Basisgerat mit integrierter Intel Core-i7 Recheneinheit fur den Ablauf von Echtzeit-
anwendungen mit hohen Leistungsanforderungen. Die Verbindung zu Benutzer-
Netzwerken erfolgt tiber Einschubmodule mit individuellen Transceivern (siehe
Abschnitt Einschubmodule auf Seite 34).

Zusatzlich unterstitzt das VN8914 die Vector Tool Plattform (VTP). Mit der Exten-
ded Real Time als ein Teil der Vector Tool Plattform wird der Durchsatz, die Latenz
und der Determinismus von CANoe und CANape verbessert. Um dies zu erreichen,
wird das Geréat logisch in zwei Bereiche aufgeteilt. Ein neuer Bereich stellt die Exten-
ded Real Time bereit, in der vordefinierte Funktionen unter Echtzeitbedingungen
ausgefiihrt werden kénnen.

VECTOR >

VN894

Base Module

Abbildung 12: VN8914 Vorderseite

» Keypad Start/Stop
Mit dieser Taste lasst sich eine vorkonfigurierte CANoe-Messung direkt am
Gerat starten und stoppen.

> Keypads F2/F3/F4
Jede dieser Tasten kann mit einer CAPL-Funktion belegt werden.

» LED S1/S2
Diese LEDs lassen sich tiber CAPL individuell ansteuern und erlauben so eine
zusatzliche Kontrolle der laufenden Messung.

» LED Run
Mehrfarbige Kanal-LED, welche den Power-up/down-Status anzeigt.

Farbe @ Beschreibung

Aus Power-up/down-Steuereingang < 5 V. Gerat in Power-down-Modus.
Grin Gerat ist in Betrieb (Power-up/down-Steuereingang <5 V).
Rot Das Gerat schaltet nach dem Time-out in den Power-down-Modus,

wenn die Power-up/down-Funktion aktiviert ist.
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» LED Power

Mehrfarbige Kanal-LED, welche den Power-Status anzeigt.
Farbe @ Beschreibung
Aus Gerat ist nicht mit Spannung versorgt.
Grin Gerat ist mit Spannung versorgt.

ENEIIREE 25 USB 3.0 Host USB 3.0 Sync/Ctrl Power

11i-E-0@

Abbildung 13: VN8914 Riickseite

» ETH1/ETH2

Diese Ethernet-Ports kdnnen verwendet werden, um weitere Vector Ethernet-
Gerate fir die Verwendung mit CANoe, CANalyzer oder CANape anzuschlie-
3en. Zurzeit unterstitzt: VX1060, VX1121, VX1131, VX1132, VX1135. Zusatz-
lich kdnnen die Ethernet-Ports genutzt werden, um lhren Host-PC und das
VN8914 miteinander fir die Verwendung mit Mess-Anwendungen zu verbinden
(z. B. CANoe, CANalyzer).

SD-Kartensteckplatz
Dieser Einschub kann zur Aufzeichnung genutzt werden.
Empfohlene Karten: Industrial Grade SD, SDHC oder SDXC.

USB 3.0 Host

Diese drei Host-Anschlisse dienen dazu, weitere Vector Gerate mit CANoe oder
CANalyzer zu verwenden. Die Summe des Ausgangsstromes an diesen
Anschlissen ist auf 1350 mA begrenzt.

Max. Anzahl an Gerat
Unterstiitzes Gerat ax. Anzah an Leraten

extern versorgt Versorgung iiber USB
CANcaseXL /log 3 2*
VNO0601 nicht anwendbar 2*
VN1630A / VN1640A nicht anwendbar 2
VN2610/VN2640 3 nicht anwendbar
VN3600 3 nicht anwendbar
VN5610/VN5610A 3 >
VN5640 3 nicht anwendbar
VN7600 3 nicht anwendbar
VN7640 3 nicht anwendbar

*  Abhangig vom Anwendungsfall.

Hinweis

Wenn der USB-Host-Anschluss verwendet wird, so muss das Vector Gerat
am VN8914 angeschlossen sein, bevor das VN8914 in Betrieb genommen
wird. Bitte stellen Sie vor dem Einstecken eines USB-Kabels sicher, dass sich
das USB-Logo am Kabel auf der Unterseite befindet (USB-Kontaktflachen
oben). Stecken Sie das USB-Kabel nicht gewaltsam in die Buchse, um
mechanische Schaden zu vermeiden.
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» USB 3.0
Verbinden Sie lhren PC und das VN8914 Uber diesen USB 3.0 Anschluss, um
das Geréat zu installieren und zusammen mit Messapplikationen (z. B. CANoe,
CANalyzer) nutzen zu kénnen. Der USB 3.0 Anschluss besitzt zwei Verschrau-
bungen, um das geeignete USB 3.0 Kabel (siehe Zubehdrhandbuch) fest
anzubringen.

Abbildung 14: USB 3.0 Verschraubungen

» Sync/Ctrl
Dieser Anschluss (Binder Typ 711) dient der Zeitsynchronisation mehrerer
Vector Gerat (siehe Abschnitt Zeitsynchronisation auf Seite 76) oder zum
Steuern der Power-up/down-Funktion des Geréts.

Pin Belegung

1 Power-up/down-Steuerleitung
2 Synchronisationsleitung
3 Masse

Achtung!
Die Power-up/down-Steuerleitung verwendet dieselbe Referenz zur Masse
wie die Stromversorgung des Gerats, nicht Pin 3 des Sync/Ctrl-Steckers.

Um die Power-up/down-Funktion zu nutzen, schalten Sie das Gerat aus und
entfernen das Einschubmodul. Unterhalb des Kiihlkérpers befindet sich der
Power-up/down-Schalter. Setzen Sie diesen auf ON.

Power-up/down-Schalter

Abbildung 15: Power-up/down-Schalter im VN8914
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Setzen Sie das Einschubmodul wieder ein und schalten das Geréat iber das
Netzteil ein. Je nach Spannung an der Power-up/down-Steuerleitung wird
das VN8914 hoch- oder heruntergefahren.
Ctrl Beschreibung
ov Das Gerat wird im Betrieb nach einem Time-out (ca. 5 Sekunden)
heruntergefahren. Andernfalls bleibt das Gerat im Power-up-Modus.
>5V Im Power-down-Modus fahrt das Gerat hoch (bitte beachten Sie die
Hochlaufzeit in Abschnitt Technische Daten auf Seite 28). Strom-
aufnahme im Power-down-Modus: 3,6 mMA @ 10 V...36 V.

Beispiel
Mit dieser Verkabelung fahrt das VN8914 abhangig vom Ziindschalter hoch
und runter.

Fahrzeug

VN8914
Pegel an Klemme 15 / Power Up/Down Ctrl
eriit startef - Klemme 15 Power Up/Down
(Zindung) Ctrl (Pin 1)

Klemme 30 @ Fower
(Batterie)

Sie kénnen das folgende Vector Zubehor verwenden, um das VN8914 an
das Fahrzeug anzuschlie3en:

» Power-up/down-Steuerung
Anschlusskabel Binder Typ 711 (3-polig), Artikelnummer 30011

> Power
Versorgungskabel ODU-Stecker / Biischelstecker, Artikelnummer 05069
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> Power
Das VN8914 besitzt fir die Stromversorgung einen zweipoligen ODU-Stecker
(MINI-SNAP BaugrofRe 1, Typ GG1LOC-P0O2RP00-0000). SchlieRen Sie an
diesem Stecker das beiliegende Netzkabel an, um das Gerat in Betrieb zu
nehmen (passendes ODU-Gegenstlick ist vom Typ S11LOC-P02NPL0-6200).

Pin Belegung
2 GND
1 +

CFast Card

o Olgly

. . . . .
e R

Abbildung 16: CFast-Kartensteckplatzim VN8914

Das VN8914 Betriebssystem ist auf einer CFast-Karte gespeichert und sollte
wahrend des Betriebes nicht entnommen werden.

Hinweis

ﬂ Die CFast-Karte sollte nur fur Systemwiederherstellungen entnommen werden.
Bitte kontaktieren Sie den Vector Support fur weitere Instruktionen zur System-
wiederherstellung.

Hinweis
ﬂ Bitte Uberprifen Sie die Lufterabdeckungen des VN8914, je nach Umgebungs-
bedingung, in regelmaRigen Abstéanden auf Verunreinigungen (z. B. Staub). Verun-
reinigungen kdénnen z. B. mit einem geeigneten Staubsauger entfernt werden.
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Prozessor

Arbeitsspeicher
Festplatte
Transceiver

Ethernet-Port

USB Host-Schnittstellen
PC-Interface
Temperaturbereich

Relative Luftfeuchtigkeit
USB 1/2/3 Ausgangsstrom
Externe Stromversorgung
Leistungsaufnahme
Hochlaufzeit
Abmessungen (LxBxH)

Betriebssystemvoraussetzung
Ethernet
Unterstiitzte Einschubmodule

Version 6.5
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Intel Core-i7 6822EQ CPU

8 GB
CFast-Karte, 16 GB

Abhéangig vom Einschubmodul und
dessen Piggybacks

2x GbETH
3x USB 3.0 SuperSpeed
USB 3.0 SuperSpeed

Betrieb: 0 °C...+50 °C
Transport und Lagerung: -40 °C...+85 °C

15 %...95 %, nicht kondensierend

Max. 1350 mA, alle Ports kombiniert
10V...36 VDC

Typ. 18 W @ 24 V ohne Einschubmodul
Ca. 25 Sekunden

183 mm x 172 mm x 85 mm
(ohne Einschubmodul)

190 mm x 172 mm x 85 mm
(mit Einschubmodul)

Windows 10 (64 Bit)
1000Base-T/100Base-TX/10Base-T
VN8970, VN8972
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2.2.3 VN8912 / VN8912A Base Module

Beschreibung

VN8912A

Vorderseite

Basisgerat mit integrierter Intel Core-i7 Recheneinheit fur den Ablauf von Echtzeit-
anwendungen mit hohen Leistungsanforderungen. Die Verbindung zu Benutzer-
Netzwerken erfolgt tiber Einschubmodule mit individuellen Transceivern (siehe
Abschnitt Einschubmodule auf Seite 34).

Sowohl die Haupteigenschaften als auch die technischen Daten des VN8912A sind
identisch zum VN8912. Zusatzlich unterstitzt das VN8912A die Vector Tool Platt-
form (VTP). Mit der Extended Real Time als ein Teil der Vector Tool Plattform wird
der Durchsatz, die Latenz und der Determinismus von CANoe und CANape verbes-
sert. Um dies zu erreichen, wird das Gerat logisch in zwei Bereiche aufgeteilt. Ein
neuer Bereich stellt die Extended Real Time bereit, in der vordefinierte Funktionen
unter Echtzeitbedingungen ausgefihrt werden kénnen.

Abbildung 17: VN8912 Vorderseite (mit VN8970 Einschubmodul)

vector

Abbildung 18: VN8912 Vorderseite

> Taste Start/Stop
Mit dieser Taste lasst sich eine vorkonfigurierte CANoe-Messung direkt am
Gerat starten und stoppen.

» Tasten F2/F3/F4
Jede dieser Tasten kann mit einer CAPL-Funktion belegt werden.

» LED S1/S2
Diese LEDs lassen sich tiber CAPL individuell ansteuern und erlauben so eine
zusatzliche Kontrolle der laufenden Messung.
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CFast Card

vector

VN8912
Base Module

e A —

| w;;;;;:;z;;;;;;uiunm [
= |

Abbildung 19: CFast-Kartensteckplatzim VN8912

Das VN8912-Betriebssystem ist auf einer CFast-Karte gespeichert und sollte
wahrend des Betriebes nicht entnommen werden.

Hinweis

ﬂ Die CFast-Karte sollte nur fur Systemwiederherstellungen entnommen werden.
Zu diesem Zweck liegt der Lieferung ein CFast-Kartenlesegerat bei. Bitte kontak-
tieren Sie den Vector Support fir weitere Instruktionen zur System-

wiederherstellung.
!l 2 !
S

ETH 1 ETH 2 USB 1/2 USB 3/4 USB

Rickseite

O @

yne Power

Abbildung 20: VN8912 Riickseite

» ETH 1/2
Zwei unabhangige Ethernet-Anschliusse (RJ45) fur Vector Gerate.
Zurzeit unterstitzt: VX1060, VX1121, VX1131, VX1132, VX1135.

> USB 1/2/3/4 (Host)
Diese vier Host-Anschllsse dienen dazu, weitere Vector Gerate mit CANoe oder
CANalyzer zu verwenden. Die Summe des Ausgangsstromes an diesen
Anschlissen ist auf 1350 mA begrenzt.

Max. Anzahl an Geraten
Unterstiitzes Gerat

extern versorgt Versorgung iiber USB
CANcaseXL /log 4 2*
VNO0601 nicht anwendbar 2*
VN1630A / VN1640A nicht anwendbar 2
VN2610/VN2640 4 nicht anwendbar
VN3600 4 nicht anwendbar
VN5610/VN5610A 4 >
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Max. Anzahl an Geraten
Unterstiitzes Gerat

extern versorgt Versorgung iiber USB
VN5640 4 nicht anwendbar
VN7600 4 nicht anwendbar
VN7640 4 nicht anwendbar

*  Eindrittes/viertes Vector Gerat muss extern versorgt werden.
**  Abhangig vom Anwendungsfall.

Hinweis
Das Vector Gerat muss am VN8912 angeschlossen sein, bevor das VN8912
in Betrieb genommen wird.

> USB (Gerit)

Verbinden Sie lhren PC und das VN8912 (iber diesen USB-Anschluss, um das
Gerat zu installieren und zusammen mit Messapplikationen (z. B. CANoe,
CANalyzer) nutzen zu kénnen.

Sync
Dieser Anschluss (Binder Typ 711) kann zur Zeitsynchronisation mehrerer
Vector Gerate genutzt werden (siehe Abschnitt Zeitsynchronisation auf Seite
76).

Pin Belegung

2 Synchronisationsleitung
3 Masse

Power

Das VN8912 besitzt fir die Stromversorgung einen zweipoligen ODU-Stecker
(MINI-SNAP Baugroéfie 1, Typ GG1LOC-P02RP00-0000). Schlief3en Sie an
diesem Stecker das beiliegende Netzkabel an, um das Gerat in Betrieb zu
nehmen (passendes ODU-Gegenstuck ist vom Typ S11LOC-P02NPL0-6200).

Pin Belegung
1 +
2 | GND
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Hinweis

ﬂ Bitte Uberprufen Sie die Lufterabdeckungen des VN8912, je nach Umgebungs-
bedingung, in regelmafRigen Abstanden auf Verunreinigungen (z. B. Staub).
Verunreinigungen kénnen z. B. mit einem geeigneten Staubsauger entfernt

werden.

=0 @

ETH 1 ETH 2 USB 1/2 USB 3/4 USB Sync Power
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Prozessor

Arbeitsspeicher
Festplatte

Transceiver

PC-Interface
Temperaturbereich

Relative Luftfeuchtigkeit
USB 1/2/3/4 Ausgangsstrom
Externe Stromversorgung
Leistungsaufnahme
Hochlaufzeit

Abmessungen (LxBxH)

Betriebssystemvoraussetzung

auf Host-PC
Ethernet

Unterstiitzte Einschubmodule

Hinweis

2 VNB8900 Interface Familie

Intel Core-i7, 2x 1,7 GHz, 4 MB Cache

4GB

CFast Card, 8 GB (zwei Partitionen mit je 4
GB)

Abhangig vom Einschubmodul und
dessen Piggybacks

USB 3.0, SuperSpeed

Betrieb: 0 °C...+50 °C
Transport und Lagerung: -40 °C...+85 °C

15 %...95 %, nicht kondensierend

Max. 1350 mA, alle vier Ports kombiniert
10V...36 VDC

Typ. 16 W @ 24 V ohne Einschubmodul
Ca. 25 Sekunden

183 mmx 172 mm x 85 mm
(ohne Einschubmodul)

190 mm x 172 mm x 85 mm
(mit Einschubmodul)

Windows 10 (64 Bit)

1000Base-T/100Base-TX/10Base-T

VN8912: VN8950/VN8970/VN8972
VN8912A: VN8970/VN8972

EUROPA - Information gemafs REACh:
Die Batterie flr die Echtzeituhr enthalt 1,2-Dimethoxyethan.

Version 6.5

33



VECTOR >

2 VNB8900 Interface Familie

2.3 Einschubmodule

2.3.1 VN8970 FlexRay/CAN/LIN Modul

Beschreibung

VN8970 mit finf
Steckplatzen
fur Transceiver

Bus-Konfiguration

Das VN8970 FlexRay/CAN/LIN Modul ist ein Einschubmodul fir das VN8911,
VNB8912A sowie VN8914 und besitzt einen FlexRay-Kanal sowie mehrere CAN/LIN-
Kanale. Darliber hinaus existiert ein neunter Kanal fir dedizierte Digital-Analog
Input-/Output-Aufgaben.

(*LELLEIR

Channel 3

! Channel 2

Channel 1

Abbildung 21: VN8970 FR/CAN/LIN Modul mit Piggyback-Steckplatzen

Die Starke des Einschubmoduls liegt in den fiinf belegbaren Steckplatzen (Primar-
kanéle). Es lassen sich je nach Anforderung galvanisch getrennte CAN High-
Speed, CAN Low-Speed, CAN Single Wire, J1708, LIN und FlexRay Transceiver
(Piggybacks) einsetzen. Zudem stehen vier fest verbaute CAN TJA1051cap (High-
Speed) Transceiver mit kapazitiver Entkopplung zur Verfligung (Sekundarkanale).

In den Steckplatz fiir Channel 1 kann ein FRpiggy eingesetzt und so als zweika-
naliger FlexRay-Anschluss verwendet werden (A und B eines Clusters). Alternativ
kann auch ein CAN- oder LINpiggy gesteckt werden. Channel 2 bis Channel 4 sind
fir CANpiggies und LINpiggies reserviert. CANpiggies miissen in aufsteigender
Reihenfolge bestiickt werden; LINpiggies in absteigender Reihenfolge (siehe
Kombinationsbeispiele). J1708 ist wie CAN zu behandeln.

Channel 9 ist fur dedizierte 10-Piggybacks reserviert.

Hinweis

Einsteck-Reihenfolge

FRpiggy: CH1.

LINpiggies: CH4...CHA1.

CAN/J1708piggies: CH1...CH4, jedoch hinter dem FRpiggy und vor LINpiggies.
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Primar CH1 CH2 CH3 CH4 CH9
>
FlexRay
oder CAN1 CAN2 CAN3 CAN4
Piggyback oder oder oder oder 1o
LIN4 LIN3 LIN2 LIN1
<
Sekundar CH5 CH6 CH7 CH8 -
Interner CAN CAN CAN CAN -
Transceiver| 1051cap 1051cap 1051cap 1051cap

Hinweis

An CH5, CH6, CH7 und CH8 stehen fest verbaute CAN Transceiver des Typs
TJA1051 zur Verfligung. CH5 wird jedoch deaktiviert, sobald ein FRpiggy in
den Steckplatz fir CH1 eingesetzt und die Pinbelegung entsprechend Uber die
DIP-Schalter geandert wird.

Jeder unbestickte Steckplatz (aufder CH9) wird entsprechend der gesetzten
DIP-Schalter durch den Sekundarkanal besetzt.

Verweis
Weitere Informationen zu den DIP-Schaltern finden Sie ab Seite 39.
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Beispiele

4x CAN
ohne Piggybacks

Konfiguration

8x CAN
1x10

Konfiguration

VNB8900 Interface Familie Handbuch

2 VNB8900 Interface Familie

Im Folgenden einige Konfigurationsbeispiele (eine Liste mit allen mdglichen Kanal-
Konfigurationen finden Sie in Abschnitt Technische Daten auf Seite 45):

Piggyback - - - - -

Primar CH1 CH2 CH3 CH4 CH9
* * * *

Interner CAN CAN CAN CAN

Transceiver 1051cap 1051cap 1051cap 1051cap

Sekundar

CH1: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH5).
CH5: Nicht verwendbar.

CH2: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH6).
CHB6: Nicht verwendbar.

CH3: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH7).
CHT: Nicht verwendbar.

CH4: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH8).

CH8: Nicht verwendbar.
N

) )
CH2/CH6 = CHS3/CH7

CH?9: Kein Piggyback.

Piggyback CAN CAN CAN CAN 10
Primar CH1 CH2 CH3 CH4 CH9
Interner CAN CAN CAN CAN
Transceiver 1051cap 1051cap 1051cap 1051cap

Sekundar CH5 CH6 CH7 CHS8

CH1: CANpiggy.
CH5: Interner CAN 1051cap Transceiver.

CH2: CANpiggy.
CH®6: Interner CAN 1051cap Transceiver.

CH3: CANpiggy.
CHY: Interner CAN 1051cap Transceiver.

CH4: CANpiggy.
CH8: Interner CAN 1051cap Transceiver.

CH9: 10piggy.
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1x FlexRay A/B
6x CAN

Konfiguration

1x FlexRay A/B
3x CAN

1x LIN

1x10

Konfiguration
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/a/\ /E/\
N N

- N -
CH1/CH5 CH2/CH®6 CH3/CH7
Piggyback FlexRay CAN CAN
Primar CH1 CH2 CH3
Interner / CAN CAN
Transceiver 1051cap 1051cap
Sekundar CH6 CH7
CH1: FRpiggy.

CH5: Nicht verwendbar wegen FRpiggy.

CH2: CANpiggy.
CH®6: Interner CAN 1051cap Transceiver.

CH3: CANpiggy.
CHY: Interner CAN 1051cap Transceiver.

CH4: CANpiggy.
CH8: Interner CAN 1051cap Transceiver.

CHO9: Kein Piggyback.

J

CHA1/CH5

Piggyback FlexRay - -
Primar CH1 CH2 CH3
- * 1t
Interner / CAN CAN
Transceiver 1051cap 1051cap
Sekundar
CH1: FRpiggy.

CH5: Nicht verwendbar wegen FRpiggy.

/E/\
N

CH4/CH8
CAN
CH4

CAN
1051cap

CH8

2
CH4/CH8
LIN
CH4

CAN
1051cap

CH8

CH2: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH6).

CHB6: Nicht verwendbar.

CH3: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH7).

CHT7: Nicht verwendbar.

CH4: LINpiggy.
CHS8: Interner CAN 1051cap Transceiver.

CH9: 10piggy.
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CH9

1x FlexRay A/B
4x CAN (reeeees)
1XLIN
J J N J CH9
CH1/CH5 CH2/CH6 CH3/CH7 CH4/CH8
Piggyback FlexRay CAN - LIN
Primar CH1 CH2 CH3 CH4
- - * -
Interner / CAN CAN CAN
Transceiver 1051cap 1051cap 1051cap
Sekundar CHeé6 CHS8
Konfiguration CH1: FRpiggy.
CH5: Nicht verwendbar wegen FRpiggy.
CH2: CANpiggy.
CH®6: Interner CAN 1051cap Transceiver.
CH3: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH7).
CHY7: Nicht verwendbar.
CH4: LINpiggy.
CH8: Interner CAN 1051cap Transceiver.
CHO9: Kein Piggyback.

Verweis
Eine Liste der kompatiblen Piggybacks finden Sie im Zubehdrhandbuch oder auf
unserer Website.

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5
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Doppelbelegung der
D-SUB9-Stecker

Pinbelegung
CH1 ..

VNB8900 Interface Familie Handbuch

.CH8

i i

Abbildung 22: Channel 1...8 mit DIP-Schalter

» Kein Piggyback eingesteckt
Wenn kein Piggyback eingesteckt ist, ist
nur der fest verbaute CAN-Transceiver

aktiv (Doppelkanalbelegung am D-
SUB9-Stecker entfallt):

Pin Belegung

Nicht verbunden
1051cap CAN Low
GND

Nicht verbunden
Schirm

Nicht verbunden
1051cap CAN High
Nicht verbunden
Nicht verbunden

O O N DO S WN —

CAN/LIN Piggyback eingesteckt
Wenn ein CAN- oder LINpiggy einge-
steckt ist, so ist die Pinbelegung am D-
SUB9-Stecker wie folgt:

Version 6.5
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Bevor ein Piggyback in den Steckplatz eingesetzt wird, muss die Pinbelegung des
D-SUB9-Steckers iber die DIP-Schalter am Steckplatz selektiert werden.

nin 1

Die Pinbelegungen der D-SUB9-Stecker sind abhangig von der Bus-Transceiver-
Konfiguration innerhalb des VN8970. Eine Liste der kompatiblen Piggybacks finden
Sie im Zubehdérhandbuch oder auf unserer Website.

Kein Piggy
installiert

©

A B

ON 9 3

EEEEEEEEEEEE
NO

DIP-Schalterstellungen
A: alle ,off / B: alle ,on’
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Pin Belegung
1 1051cap CAN Low

CAN-/LINpiggy

installiert
5 | Schirm
6 | GND @
8 1051cap CAN High A B

ON 9 3
EEEEEEEEEEEE

DIP-Schalterstellungen
A: alle ,on’/ B: alle ,off’

E Beispiel
CANpiggy 1041Amag

Das folgende Beispiel zeigt die Pinbelegung von CH1 und CH5 beim Einsatz
eines CANpiggy 1041Amag im Steckplatz 1.

CH1 CH5
Schirm Schirm
1041Amag VB+

1041Amag Split

1041Amag VB-
1041Amag CAN High
1041Amag CAN Low

1051cap CAN High

1051cap GND
1051cap CAN Low

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5
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CAN/LIN Y-Kabel Verwenden Sie das CANcable 2Y, um beide Kanale auf separate D-SUB9-Stecker
herauszufiihren (siehe Zubehdérhandbuch, Artikelnummer 05075).

2 CAN Low 2 CH1 (A) -
3 GND / VB- 3
7 CAN High / LIN 7
< VN8970 E b
CH1/5 4 Spezialfunktion 4 vector ]
— 5 Schirm 5
9 (VB+) 9 :l
CH5 (B)
1 CAN Low 2
6 GND 3 vector”
8 CAN High 7
5 Schirm 5 :l
2 CAN Low 2 CH2 (A) -
3 GND / VB- 3
7 CAN High / LIN 7
< VN8970 E b
CH2/6 4 Spezialfunktion 4 vector ]
5 Schirm 5
9 (VB+) 9 :l
CH6 (B)
1 CAN Low 2
6 GND 3 vector”
8 CAN High 7
5 Schirm 5 :l

Abbildung 23: Beispiel mit 2x CANcable 2Y verbunden mit VN8970
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» FlexRay Piggyback eingesteckt
Wenn ein FRpiggy eingesteckt ist, so ist
die Pinbelegung am D-SUB9-Stecker
wie folgt:

FRpi
Pin | Belegung installirt
(nur CH1)
2 | FlexRay BM A
3 | FlexRay GND
4 | FlexRayBMB
5 | Schirm
7 | FlexRay BP A
8 | FlexRayBP B
DIP-Schalterstellungen
A: alle ,off / B: alle ,off’
Beispiel

FRpiggy 1082cap
Das folgende Beispiel zeigt die Pinbelegung der FlexRay-Kanale A und B auf
CH1 beim Einsatz eines FRpiggy 1082cap im Steckplatz 1 (CH5 ist deaktiviert).

Kanal A Kanal B
Schirm Schirm
BM B
BP B
FR GND FR GND
BP A

Trigger
Open-Collector Ausgang,
5V low-aktiv

Verwenden Sie das FRcableAB, um die Kanale A und B auf separate D-SUB9-
Stecker herauszufiihren (siehe Zubehdrhandbuch).

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 42



VECTOR D> 2 VN8900 Interface Familie

Anschlisse e AT >
b VN8970
D2@  £R/CAN/LIN Module .
EF)e
CH9
Abbildung 24: VN8970 mit 4x D-SUB9 und 1x D-SUB15
» CH1
D-SUB9-Stecker fiir FlexRay, CAN oder LIN (je nach Piggyback).
» CH2...CH4
D-SUB9-Stecker fir CAN oder LIN (je nach Piggyback).
» CH5
Fester CAN TJA1051cap (nicht verfigbar, wenn FlexRay auf CH1 genutzt wird).
» CH6 ... CHS8
Fester CAN TJA1051cap.
» CH9
D-SUB15-Buchse fir vielseitige Aufgaben mit dem IOpiggy 8642. Eine ausflhr-
liche Beschreibung finden Sie im Zubehérhandbuch.
LEDs » CH1 ... CH4 (mit CAN-/LINpiggies)
Mehrfarbige Kanal-LEDs, die jeweils die Busaktivitat flir CAN bzw. LIN anzei-
gen.

Farbe Beschreibung

Grln Daten-Frames wurden korrekt gesendet oder empfangen.
Die Blinkfrequenz ist abhangig vom Datenverkehr.

Orange | Error Frames wurden gesendet oder empfangen.
Die Blinkfrequenz ist abhangig vom Datenverkehr.

Rot Bus off.

» CH1 (mit FRpiggy)
Mehrfarbige Kanal-LED, welche den Sync-Status fir FlexRay anzeigt.
Farbe Beschreibung
Aus FlexRay Communication Controller offline.
Grin FlexRay Communication Controller synchronisiert.
Orange | FlexRay Communication Controller nicht synchronisiert.
Rot Fehler.

> A/B

Leuchtet auf, wenn Daten auf dem FlexRay-Kanal A/B empfangen oder gesen-
det werden.
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Mehrfarbige LED, die den Status des Einschubmoduls anzeigt.

Farbe
Grin
Orange
Rot

> D1

Beschreibung

Das Einschubmodul ist betriebsbereit/laufende Messung.

Das Einschubmodul bootet. Bitte warten.

Fehler, das Einschubmodul ist nicht betriebsbereit. Schalten Sie die
Stromversorgung ab und stellen Sie sicher, dass das Einschubmodul

korrekt eingesetzt ist.
Wiederholen Sie den Versuch.

Mehrfarbige LED, die den Status des Basisgerats anzeigt.

Farbe
Grin

Orange

Rot

> D2

Beschreibung

An: Laufende Messung.

Blinkend: Das Basisgerat ist betriebsbereit.

An: Das Basisgerat kann angesprochen werden (z. B. fur Updates),
eine Messung ist aber nicht méglich.

Blinkend: Das Basisgerat bootet. Bitte warten.

Fehler.

LED aus, schwerer Fehler.

Mehrfarbige LED, die den Status des CANape RTKernel anzeigt.

Farbe
Grin

Orange

Rot

VNB8900 Interface Familie Handbuch

Beschreibung

An: Laufende Messung.
Blinkend: RTKernel bereit flir Messung.

An: Warnung (Hardware).
Blinkend: Warnung RTKernel.

An: Fehler (Hardware).
Blinkend: Fehler RTKernel.

RTKernel inaktiv.
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Stromversorgung
Microcontroller
Kanalkonfigurationen

FlexRay-Kanale
FlexRay-Controller (Analyse)
FlexRay-Controller (Startup)
FlexRay Sendespeicher
CAN/CAN-FD-Controller

LIN-Controller

Unterstiitzte Transceiver

On Board Transceiver
Schnittstelle zum Basisgerat
Temperaturbereich

Relative Luftfeuchtigkeit
Leistungsaufnahme
Zeitstempelgenauigkeit

Version 6.5
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Durch Basisgerat
ATMEL AT91SAM9 32 Bit 400 MHz
Mittels Piggyback konfigurierbar

1x FlexRay, 6x CAN
1x FlexRay, 5x CAN, 1x LIN
1x FlexRay, 4x CAN, 2x LIN

8x CAN

7x CAN, 1x LIN
6x CAN, 2x LIN
5x CAN, 3x LIN
4x CAN, 4x LIN

Zusatzlich 1 digital/analog IO Kanal

1 (mit Sub-Kanale A und B)

Bosch E-Ray (FPGA)

Fujitsu MB88121

2 MB

Vector CAN/CAN-FD-Controller (FPGA);
Vollstéandige Unterstlitzung aller CANoe.CAN
Funktionen,

z. B. Error Frames senden, Buslastmessung
und ListenOnly Modus.

Vector LIN-Controller (FPGA) kompatibel mit
LIN1.3, LIN2.0, LIN2.1 und J2602:
Vollstandige Unterstitzung aller CANoe.LIN-
Funktionen,

z. B. Konformitatstests, Stress-Funktionen
und Flash-Modus des 7269-Transceivers.
Die Liste der gultigen Kombinationen finden
Sie im Abschnitt "Transceiver-Kompatibilitat"
im separaten Zubehérhandbuch auf unserer
Webseite.

4x NXP TJA1051 mit galvanischer Trennung
PCI Express x1

Betrieb: -40 °C...+65 °C

Transport und Lagerung: -40 °C...+85 °C

15 %...95 %, nicht kondensierend

Typ. 7W

1us
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2.3.2 VN8972 FlexRay/CAN/LIN Modul

Beschreibung

VN8972 mit finf
Steckplatzen
fur Transceiver

Bus-Konfiguration

Das VN8972 FlexRay/CAN/LIN Modul ist ein Einschubmodul fiir das VN8912A
sowie VN8914 und besitzt zwei FlexRay-Kanale (jeweils mit den Sub-Kanalen A
und B) sowie mehrere CAN/LIN-Kanéle. Dariber hinaus existiert ein neunter Kanal
fur dedizierte Digital-Analog Input-/Output-Aufgaben.

Channel 4

Channel 2
Channel 3 -

Channel 1 .

-
§
- ‘s-
ﬂ,/’

Abbildung 25: VN8972 FR/CAN/LIN Modul mit Piggyback-Steckplatzen

Die Starke des Einschubmoduls liegt in den fuinf belegbaren Steckplatzen (Primar-
kanale). Es lassen sich je nach Anforderung galvanisch getrennte CAN High-
Speed, CAN Low-Speed, CAN Single Wire, J1708, LIN und FlexRay Transceiver
(Piggybacks) einsetzen. Zudem stehen vier fest verbaute CAN TJA1051cap (High-
Speed) Transceiver mit kapazitiver Entkopplung zur Verfligung (Sekundarkanale).

In den Steckplatzen fir Channel 1 und Channel 2 kann je ein FRpiggyC eingesetzt
und so als zweikanaliger FlexRay-Anschluss verwendet werden (A und B eines
Clusters). Alternativ kann auch ein CAN- oder LINpiggy gesteckt werden. Channel 3
und Channel 4 sind fir CANpiggies und LINpiggies reserviert. CANpiggies
miussen in aufsteigender Reihenfolge bestiickt werden; LINpiggies in abstei-
gender Reihenfolge (siehe Kombinationsbeispiele). J1708 ist wie CAN zu behan-
deln.

Channel 9 ist flr dedizierte |0-Piggybacks reserviert.

Hinweis

Einsteck-Reihenfolge

FRpiggies: CH1...CH2.

LINpiggies: CH4...CH1.

CAN/J1708piggies: CH1...CH4, jedoch hinter FRpiggies und vor LINpiggies.

Achtung!
Das VN8972 Einschubmodul verfiigt Giber einen Kiihlkérper, der wahrend des

Betriebs heil® werden kann. Um Verletzungen zu vermeiden, diirfen Sie den
Kahlkérper nicht berihren, wenn Sie das Einschubmodul direkt nach dem
Betrieb herausnehmen.
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Piggyback Primar CH1 CH2 CH3 CH4 CH9
Reihenfolge
>
FlexRay1 FlexRay2
oder CAN1  oder CAN2 CAN3 CAN4
Piggyback oder oder oder oder 1o
LIN4 LIN3 LIN2 LIN1
<
Sekundar CH5 CH6 CH7 CH8 -
Interner CAN CAN CAN CAN -

Transceiver| 1051cap 1051cap 1051cap 1051cap

Hinweis

ﬂ An CH5, CH6, CH7 und CH8 stehen fest verbaute CAN Transceiver des Typs
TJA1051 zur Verfligung. CH5 (CH6) wird jedoch deaktiviert, sobald ein FRpig-
gyC in den Steckplatz fur CH1 (CH2) eingesetzt und die Pinbelegung entspre-
chend Uber die DIP-Schalter gedndert wird.

Jeder unbestickte Steckplatz (aufder CH9) wird entsprechend der gesetzten
DIP-Schalter durch den Sekundarkanal besetzt.

Verweis
Weitere Informationen zu den DIP-Schaltern finden Sie ab Seite 51.
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Beispiele

4x CAN
ohne Piggybacks

Konfiguration

8x CAN
1x10

Konfiguration

VNB8900 Interface Familie Handbuch
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Im Folgenden einige Konfigurationsbeispiele (eine Liste mit allen mdglichen Kanal-
Konfigurationen finden Sie in Abschnitt Technische Daten auf Seite 57):

Piggyback - - - - -

Primar CH1 CH2 CH3 CH4 CH9
* * * *

Interner CAN CAN CAN CAN

Transceiver 1051cap 1051cap 1051cap 1051cap

Sekundar

CH1: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH5).
CH5: Nicht verwendbar.

CH2: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH6).
CHB6: Nicht verwendbar.

CHa3: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH7).
CHY7: Nicht verwendbar.

CH4: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH8).
CH8: Nicht verwendbar.

CH9: Kein Piggyback.

__ - N N/
CH1/CH5 CH2/CH6 CH3/CH7 CH4/CH8
Piggyback CAN CAN CAN CAN 10
Primar CH1 CH2 CH3 CH4 CH9
Interner CAN CAN CAN CAN
Transceiver| 1051cap 1051cap 1051cap 1051cap
Sekundar CH5 CH6 CH7 CHS8
CH1: CANpiggy.
CH5: Interner CAN 1051cap Transceiver.
CH2: CANpiggy.
CH®6: Interner CAN 1051cap Transceiver.
CH3: CANpiggy.
CHY: Interner CAN 1051cap Transceiver.
CH4: CANpiggy.
CH8: Interner CAN 1051cap Transceiver.
CH?9: 10piggy.
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2x FlexRay A/B () )
4x CAN
N - N
CH1/CH5 CH2/CH6 CH3/CH7
Piggyback FlexRay FlexRay CAN
Primar CH1 CH2 CH3
Interner / / CAN
Transceiver 1051cap
Sekundar CH7
Konfiguration CH1: FRpiggyC.
CH5: Nicht verwendbar wegen FRpiggyC.
CH2: FRpiggyC.
CH®6: Nicht verwendbar wegen FRpiggyC.
CH3: CANpiggy.
CHY: Interner CAN 1051cap Transceiver.
CH4: CANpiggy.
CH8: Interner CAN 1051cap Transceiver.
CHO9: Kein Piggyback.
2x FlexRay A/B
2x CAN
1x LIN )
10 CH1/CH5
Piggyback FlexRay FlexRay -
Primar CH1 CH2 CH3
- - t*
Interner / / CAN
Transceiver 1051cap
Sekundar

Konfiguration

VNB8900 Interface Familie Handbuch

CH1: FRpiggyC.
CH5: Nicht verwendbar wegen FRpiggyC.

CH2: FRpiggyC.
CHB6: Nicht verwendbar wegen FRpiggyC.

/E/\
N

CH4/CH8
CAN
CH4

CAN
1051cap

CH8

2
CH4/CH8
LIN
CH4

CAN
1051cap

CH8

CH3: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH7).

CHT7: Nicht verwendbar.

CH4: LINpiggy.
CH8: Interner CAN 1051cap Transceiver.

CH9: 10piggy.
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1x FlexRay A/B
4x CAN
1XLIN | (o)
CH1/CH5 ~ CH2/CH6  CH3/CH7 = CH4/cHg  CM9
Piggyback FlexRay CAN - LIN -
Primar CH1 CH2 CH3 CH4 CH9
- - 1+ -
Interner / CAN CAN CAN
Transceiver 1051cap 1051cap 1051cap
Sekundar CHeé6 CHS
Konfiguration CH1: FRpiggyC.
CH5: Nicht verwendbar wegen FRpiggyC.
CH2: CANpiggy.
CH®6: Interner CAN 1051cap Transceiver.
CH3: Kein Piggyback, interner CAN 1051cap Transceiver (CH7).
CHY7: Nicht verwendbar.
CH4: LINpiggy.
CH8: Interner CAN 1051cap Transceiver.
CHO9: Kein Piggyback.

Eine Liste der kompatiblen Piggybacks finden Sie im Zubehérhandbuch oder auf
unserer Website.

Abbildung 26: Piggyback
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Doppelbelegung der Bevor ein Piggyback in den Steckplatz eingesetzt wird, muss die Pinbelegung des
D-SUB9-Stecker D-SUB9-Steckers Uber die DIP-Schalter am Steckplatz selektiert werden.

Abbildung 27: Channel 1...8 mit DIP-Schalter

Pinbelegung Die Pinbelegungen der D-SUB9-Stecker sind abhangig von der Bus-Transceiver-
CH1...CH8 Konfiguration innerhalb des VN8972. Eine Liste der kompatiblen Piggybacks finden
Sie im Zubehoérhandbuch oder auf unserer Website.

> Kein Piggyback eingesteckt
Wenn kein Piggyback eingesteckt ist, ist nur der
fest verbaute CAN-Transceiver aktiv (Doppel-
kanalbelegung am D-SUB9-Stecker entfallt):

Pin Belegung

2 | 1051cap CAN Low @
3 | GND

5 | Schirm

7 | 1051cap CAN High

DIP-Schalterstellungen
1...4:0ON, 5...12: OFF

» CANIJ/LIN Piggyback eingesteckt
Wenn ein CAN- oder LINpiggy einge-
steckt ist, so ist die Pinbelegung am D-
SUB9-Stecker wie folgt:
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Pin Belegung
1 1051cap CAN Low

5 | Schirm
6 | GND

8 | 1051cap CAN High

DIP-Schalterstellungen
1...4: OFF,5...8: ON, 9...12: OFF

E Beispiel
CANpiggy 1041Amag

Das folgende Beispiel zeigt die Pinbelegung von CH1 und CH5 beim Einsatz
eines CANpiggy 1041Amag im Steckplatz 1.

CH1 CH5
Schirm Schirm
1041Amag VB+

1041Amag Split

1041Amag VB-
1041Amag CAN High
1041Amag CAN Low

1051cap CAN High

1051cap GND
1051cap CAN Low
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CAN/LIN Y-Kabel Verwenden Sie das CANcable 2Y, um beide Kanale auf separate D-SUB9-Stecker
herauszufiihren (siehe Zubehdérhandbuch, Artikelnummer 05075).

CH1 (A)
2 CAN Low 2 :l
3 GND /VB- 3
7 CAN High / LIN 7
> VN8972 —rb
CH1/5 4 Spezialfunktion 4 vector ]
5 Schirm 5
9 (VB+) 9 :l
CHS5 (B)
1 CAN Low 2
6 GND 3 vector”
8 CAN High 7
5 Schirm 5 :l
CH2 (A)
2 CAN Low 2 :l
3 GND /VB- 3
7 CAN High / LIN 7
> VN8972 —rb
CH2/6 4 Spezialfunktion 4 vector ]
5 Schirm 5
9 (VB+) 9 :l
CH6 (B)
1 CAN Low 2
6 GND 3 vector”
8 CAN High 7
5 Schirm 5 :l

Abbildung 28: Beispiel mit 2x CANcable 2Y verbunden mit VN8972
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» FlexRay Piggyback eingesteckt
Wenn ein FRpiggyC eingesteckt ist, so
ist die Pinbelegung am D-SUB9-
Stecker wie folgt:

Pin Belegung

2  FlexRay BM A @

3 | FlexRay GND

4 | FlexRay BMB L

5 | Schirm

7 | FlexRay BP A

8 | FlexRayBP B
DIP-Schalterstellungen
1...8: OFF, 9...12: ON

Beispiel

FRpiggyC 1082cap
Das folgende Beispiel zeigt die Pinbelegung der FlexRay-Kanale A und B auf
CH1 beim Einsatz eines FRpiggyC 1082cap im Steckplatz 1 (CH5 ist deaktiviert).

Kanal A Kanal B
Schirm Schirm
BM B
BP B
FR GND FR GND
BP A

Trigger
Open-Collector Ausgang,
5V low-aktiv

Verwenden Sie das FRcableAB, um die Kanale A und B auf separate D-SUB9-
Stecker herauszufiihren (siehe Zubehdrhandbuch).
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Anschl(
nschiusse cHi/s @ cre/c @ cHz7 @ (H® M@ VECTOR >
. ) . (H@® D1 @
‘ L o s (H3 @ D2@ V832
Abbildung 29: VN8972 mit 4x D-SUB9 und 1x D-SUB15
» CH1...CH2
D-SUB9-Stecker fur FlexRay, CAN oder LIN (je nach Piggyback).
» CH3...CH4
D-SUB9-Stecker fir CAN oder LIN (je nach Piggyback).
» CH5
Fester CAN TJA1051cap (nicht verfligbar, wenn FlexRay auf CH1 genutzt wird).
» CH6
Fester CAN TJA1051cap (nicht verfiigbar, wenn FlexRay auf CH2 genutzt wird).
» CH7 ... CHS8
Fester CAN TJA1051cap.
» CH9
D-SUB15-Buchse fiir vielseitige Aufgaben mit dem IOpiggy 8642. Eine ausflihr-
liche Beschreibung finden Sie im Zubehérhandbuch.
LEDs » CH1 ... CH4 (mit CAN-/LINpiggies)
Mehrfarbige Kanal-LEDs, die jeweils die Busaktivitat fir CAN bzw. LIN anzei-
gen.

Farbe @ Beschreibung

Grun Daten-Frames wurden korrekt gesendet oder empfangen.
Die Blinkfrequenz ist abhangig vom Datenverkehr.

Orange | Error Frames wurden gesendet oder empfangen.
Die Blinkfrequenz ist abhangig vom Datenverkehr.

Rot Bus off.

» CH1 ... CH2 (mit FRpiggies)
Mehrfarbige Kanal-LED, welche den Sync-Status fur FlexRay anzeigt.
Farbe @ Beschreibung
Aus FlexRay Communication Controller offline.
Grun FlexRay Communication Controller synchronisiert.

Orange | An: FlexRay Communication Controller nicht synchronisiert.
Blinkend: FlexRay Error Frames und normale Frames wurden
empfangen.

Rot An: FlexRay Communication Controller im Haltezustand.
Blinkend: FlexRay Error Frames auf dem Bus.
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Mehrfarbige LED, die den Status des Einschubmoduls anzeigt.

Farbe
Grin
Orange
Rot

> D1

Beschreibung

Das Einschubmodul ist betriebsbereit/laufende Messung.

Das Einschubmodul bootet. Bitte warten.

Fehler, das Einschubmodul ist nicht betriebsbereit. Schalten Sie die
Stromversorgung ab und stellen Sie sicher, dass das Einschubmodul

korrekt eingesetzt ist.
Wiederholen Sie den Versuch.

Mehrfarbige LED, die den Status des Basisgerats anzeigt.

Farbe
Grin

Orange

Rot

> D2

Beschreibung

An: Laufende Messung.

Blinkend: Das Basisgerat ist betriebsbereit.

An: Das Basisgerat kann angesprochen werden (z. B. fur Updates),
eine Messung ist aber nicht méglich.

Blinkend: Das Basisgerat bootet. Bitte warten.

Fehler.

LED aus, schwerer Fehler.

Mehrfarbige LED, die den Status des CANape RTKernel anzeigt.

Farbe
Grin

Orange

Rot

VNB8900 Interface Familie Handbuch

Beschreibung

An: Laufende Messung.
Blinkend: RTKernel bereit flir Messung.

An: Warnung (Hardware).
Blinkend: Warnung RTKernel.

An: Fehler (Hardware).
Blinkend: Fehler RTKernel.

RTKernel inaktiv.
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Technische Daten Stromversorgung Durch Basisgerat

VNB8900 Interface Familie Handbuch

Microcontroller
Kanalkonfigurationen

FlexRay-Kanale
FlexRay-Controller (Analyse)
FlexRay-Controller (Startup)
FlexRay Sendespeicher
CAN/CAN-FD-Controller

LIN-Controller

Unterstiitzte Transceiver

On Board Transceiver
Schnittstelle zum Basisgerat
Temperaturbereich

Relative Luftfeuchtigkeit
Leistungsaufnahme
Zeitstempelgenauigkeit

Version 6.5

ATMEL AT91SAM9 32 Bit 400 MHz
Mittels Piggyback konfigurierbar

2x FlexRay, 4x CAN
2x FlexRay, 3x CAN, 1x LIN
2x FlexRay, 2x CAN, 2x LIN
1x FlexRay, 6x CAN
1x FlexRay, 5x CAN, 1x LIN
1x FlexRay, 4x CAN, 2x LIN

8x CAN

7x CAN, 1x LIN
6x CAN, 2x LIN
5x CAN, 3x LIN
4x CAN, 4x LIN

Zusatzlich 1 digital/analog IO Kanal

2 (jeweils mit den Sub-Kanalen A und B)
Bosch E-Ray (FPGA)

Bosch E-Ray (FPGA)

2MB

Vector CAN/CAN-FD-Controller (FPGA);
Vollstéandige Unterstlitzung aller CANoe.CAN
Funktionen,

z. B. Error Frames senden, Buslastmessung
und ListenOnly Modus.

Vector LIN-Controller (FPGA) kompatibel mit
LIN1.3, LIN2.0, LIN2.1 und J2602:
Vollstandige Unterstitzung aller CANoe.LIN-

Funktionen,
z. B. Konformitatstests, Stress-Funktionen
und Flash-Modus des 7269-Transceivers.

Die Liste der gultigen Kombinationen finden
Sie im Abschnitt "Transceiver-Kompatibilitat"
im separaten Zubehérhandbuch auf unserer
Webseite.

4x NXP TJA1051 mit galvanischer Trennung
PCI Express x1

Betrieb: 0 °C...+50 °C
Transport und Lagerung: -40 °C...+85 °C

15 %...95 %, nicht kondensierend
Typ.8W
1us
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2.4 Zubehor

Verweis
Informationen Uber das verfugbare Zubehdr finden Sie im separaten Zubehdr-
handbuch auf unserer Webseite.
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2.5 Montage von Einschubmodulen und Piggybacks

Achtung!
Um elektrische Schaden bei der Montage zu vermeiden, sollten die Unter- und
Oberseite der Leiterplatten nicht bertihrt werden.

Achtung!
Ziehen Sie vor der Montage stets die Spannungsversorgung am Geréat ab.

Achtung!

Das VN8972 Einschubmodul verfiigt Giber einen Kiihlkérper, der wahrend des
Betriebs heil werden kann. Um Verletzungen zu vermeiden, diirfen Sie den
Kihlkorper nicht beriihren, wenn Sie das Einschubmodul direkt nach dem
Betrieb herausnehmen.

Schritt-flir-Schritt-Anleitung
1. Entfernen Sie alle Kabel am Basisgerat.

2. Stellen Sie das Basisgerat so auf den Tisch, dass die Busanschlisse auf Sie
gerichtet sind.

cH/s @) cHz/c @ 3/ 7@ cHi/s B M@ VECTOR >

1@ Ngo70
D2@  [R/CAN/LIN Module ,

Abbildung 30: Einschubmodul-Beispiel

3. Drehen Sie die zwei Feststellschrauben heraus, um das Einschubmodul im
Basisgerat zu l6sen.

4. Ziehen Sie das Einschubmodul vorsichtig aus dem Basisgerat heraus.

Abbildung 31: Basisgerat-Beispiel
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5. Setzen Sie die DIP-Schalter gemaR lhren Anforderungen (sofern das
Einschubmodul welche besitzt).

6. Stecken Sie die gewiinschten Piggybacks auf ihre entsprechenden Platze
auf. Achten Sie bitte hierbei darauf, dass die ein- und zweireihigen Stecker
nicht seitlich versetzt werden.

Channel 9

1

L @ [ I 1111l
T I~ T I

Abbildung 32: Steckplatze auf dem VN8970 FlexRay/CAN/LIN Modul

7. Befestigen Sie jedes Piggyback wieder mit der entsprechenden Schraube
und der zugehdrigen Schraubensicherung.

8. Schieben Sie das Einschubmodul nun langsam Uber die Fiihrungsschiene in
das Basisgerat hinein. Beriihren Sie dabei keines der Bauteile auf der Platine,
um Schaden durch elektrische Entladung zu vermeiden.

Abbildung 33: Basisgerat-Beispiel

9. Drehen Sie anschlielend mit etwas Druck die Feststellschrauben wieder
hinein, um das Modul zu arretieren.
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DIP-Schalter auf dem Einschubmodul korrekt gesetzt sein missen.

Hinweis
Fir die Einschubmodule sind auf dem PC keine speziellen Installationen erfor-

Hinweis
ﬂ Bitte beachten Sie, dass zum erfolgreichen Betrieb ein Einschubmodul mit Piggy-
backs oder festen Transceivern im Basisgerat eingesteckt sein muss und ggfs.
ﬂ derlich. Lediglich das Basisgerat muss auf Ihrem PC installiert sein.
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3 Erste Schritte

In diesem Kapitel finden Sie die folgenden Informationen:

3.1 Treiberinstallation .. ... .. . . 63
3.2 Gerate-Konfiguration .. ... . . 66
3.3 LooP-TeS S 67
3.3 CAN 67
3.3 2 FleXRaAY ... 69
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3.1 Treiberinstallation

Allgemeine Das Vector Driver Setup ermdglicht die Installation oder das Entfernen von Vector
Informationen Geréaten.
Hinweis

Bitte beachten Sie, dass Sie zur Installation Administratorrechte bendétigen.

Schritt-fiir-Schritt-Anleitung

1. Fihren Sie das Treiber-Setup von \Drivers\Setup.exe aus, bevor das
Gerat mit dem mitgelieferten USB-Kabel an den PC angeschlossen wird.

Wenn Sie das Gerat bereits an den PC angeschlossen haben sollten,
erscheint automatisch der Windows Hardware Wizard fir die Treibersuche.
Schlief3en Sie diesen Wizard und starten Sie das Treiber-Setup.

> Vector Informatik GmbH Driver Setup X

VECTOR D>

Welcome to Vector Driver Setup!

This program will install Vector Drivers on your
computer.

Click 'Mext’ to continue with the setup

Please close all open applications before proceeding!

2. Klicken Sie [Next] im Treiber-Setup-Dialog. Der Initialisierungsprozess
beginnt.
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3. Im Dialog fir Treiber wahlen Sie Ihre Gerate aus, die installiert (oder entfernt)
werden sollen.

> Vector Informatik GmbH Driver Setup b

Driver Selection VECTOR >
The setup will install or uninstall the selected devices.

Device Installed driver  Driver in installation packet (e

CAN/LIN Interface Family

WN1530 / VN1531 - not installed - 10.9.14

WM1610 / VN1611 / VN1630 / VN1840 - not installed - 10.9.12

VMN1630 log - not installed - 10.4.16

FlexRay Interface Family

VN3300 - not installed - 8.2.26

WM3E00 -not installed - 8.2.26

WNT5T0 - not installed - 10.3.18

VN7572 -not installed - 11.0.12

VNTE00 - not installed - 9.59.26

VNTE10 -not installed - 10.6.14

WNTE40 -not installed - 10.8.20

Vector Tool Platform

Vector Platform Manager -not installed - 2.4.48

WVMES00 Interface Family - not installed - 10.2.136

WME300 Interface Family - not installed - 9.3.18

Ethernet Interface Family

WMN5610 / VNSET10A -not installed - 11.2.10

WMN5620 - not installed - 11.2.10

WMNSE40 -not installed - 11.2.10

WN5430 - not installed - 11.2.10

MOST Interface Family

WN2600 / VNZE10 - not installed - 8.8.22

WMN2640 -not installed - 8.4.36

XL Interface Family

= W
[«]iselect/deselect all devices:

Remove all driver components

Uninstall Install Cancel
sializonl: o

4. Klicken Sie [Install], um die Installation durchzufiihren oder [Uninstall], um
bestehende Geratetreiber zu entfernen.

5. Ein Bestatigungsdialog erscheint. Klicken Sie [Close] zum Beenden. Nach
erfolgreicher Installation ist das Gerat bereit fir den Betrieb und kann tGber
das mitgelieferte USB-Kabel an den PC angeschlossen sowie mit
externer Spannung versorgt werden (z. B. mit einem geeigneten Kabel von
Vector).
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Hinweis

Wahrend der Installation werden Sie gebeten, die Treiber auf dem Gerat zu
aktualisieren. Wahlen Sie [Yes], um den eben installierten Vector Tool
Platform Manager (sofern selektiert) zu 6ffnen. Wahlen Sie im Tool das
angeschlossene Gerat aus und klicken Sie auf [Update]. Wenn das Gerat nicht
angeschlossen ist, kann der Treiber jederzeit aktualisiert werden. Starten Sie
hierzu das Tool:

C:\Program Files (x86)\Vector Platform Manager x.y\
PlatformManager.exe.

Die Aktualisierung wird stets empfohlen.
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3.2 Gerate-Konfiguration

Konfiguration Bevor das installierte Gerat mit einer Anwendung verwendet werden kann, muss es
den Anforderungen entsprechend konfiguriert werden. Die Konfiguration erfolgt
Uber das Tool Vector Hardware Config, welches mit der Treiberinstallation zur
Verfugung gestellt wird. Das Tool kann unter Windows | Start | Einstellungen |
Systemsteuerung | Vector Hardware aufgerufen werden und verwaltet alle instal-
lierten Vector Geréte.

Verweis
Weitere Informationen zu Vector Hardware Config finden Sie in

der Installationsanleitung (siehe Abschnitt Vector Hardware Configuration auf
Seite 70).
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3.3 Loop-Tests

Zur Prufung der Funktionsfahigkeit von Treiber und Gerat kann der hier beschrie-
bene Test durchgeflhrt werden. Dieser Test ist fir Windows 7 / Windows 8.1/
Windows 10 identisch sowie unabhangig von der verwendeten Anwendung.

Funktionstest

3.3.1 CAN

Geratetest Der Betriebstest fir CAN erfordert entweder zwei High-Speed- oder zwei Low-

Speed-Transceiver und kann wie folgt ausgefiihrt werden.

Schritt-flir-Schritt-Anleitung

1. Verbinden Sie zwei CAN-Kanale mit einem passenden Kabel.
Beim Einsatz von zwei High-Speed-Transceivern empfehlen wir unser
CANcable1 (CANcable0 fir Low-Speed-Transceiver).

2. Starten Sie \Drivers\Common\Loop3.exe aus dem Vector Driver Setup.
Dieses Programm greift auf die Vector Gerate zu und versendet CAN-

Botschaften.
=7 Loap3 - CAN Benchmark utility = |
- Seltings — Euit
paseslethonncl = “ | ¥ Feq statistics | Stress priarity AT o
711 B [~ 'wiite logs T Doy
[T] 15t CANcard<Le Channel 4 I Tirer avents Burst size vector
[ 15t CANcasexL log Charnel 1 = 16
D 13t CAMcaze<L log Channel 2 i | ’ﬁ e
1.000.000Bd - S tatist
[ 15t ¥N1B10 Charnel 1 e sae Ll gtat
[] 15t VN1B10 Channel 2 = | |RandomiDs - Bump evenls] | ==sr

3. Markieren Sie die verbundenen CAN-Kanale der zu untersuchenden Gerate.

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5


https://www.vector.com/driverdisk/

VECTOR >

3 Erste Schritte

Stellen Sie die entsprechende Baudrate abh&ngig vom verwendeten Trans-
ceiver ein (High-Speed maximal: 1.000.000 Bd, Low-Speed maximal:
125.000 Bd).

Klicken Sie auf [Start].

. Le ™ i
Tike logs e —

[T 15t CAMeardLe Charnel 4 il Burst size V@CWD
[7] 15t CaNcasexL log Channel 1 = 16
[T 15t CAMcaseXL log Channel 2 & | ’ﬁ —

1.000.000EBd - 5 tatizh
[¥#] 15t YN1610 Channel 1 et i
[71 15t WH1E10 Charnel 2 ~ | |RandomIDs > Dump everits
Channeld = 0210 -

Channeld = 0x100

Setting bit rate to 1000000 bitds, 11=5, 12=2, sampling point 75%
bitr0=00,btr1=14 i
Fuiversion=0709001E, Hwiersion=00000000, S erialMumber=164

Fwi'ersion=0800000E, Hwiersion=00000000, 5 erialMumber=4939317

Setting timer rate to 1
Started at Mon Mar 19 12:07:38 2012

Time synchronization disabled. =

0:00:06.433 ClkDiff=-2.188ms Tim=5432 Stats=30/30 Msg=50859/107136 1/0=10197/21378msa/s

04 Delay[hz] AvFcw=24B716 Av=31232, Min=10000, Max=20000, Global [&w=0, Min=0, M a==0, Last=0]

08 Delay[ns]: AvRow=264817 Aw=0, Min=0, Max=0, Global [4v=33522. Min=10000, Max=20000, Last=10000]
Total global delayz[nz]: Average=16761. Min=0, Max=20000, Average ClkDiff=-2248.27uz, BusLoad=100%

7. Mit [Stop] kann der Testvorgang abgebrochen werden.
Ein OK sollte im unteren Teil des Fensters erscheinen.

=T Loop3 - CAN Benchmark utility [ = ﬁ

T - Settings T i
| Selected channels % | ¥ Req statisics [ Stress priority Time fimit [s] 3
1zt CAMcard<Le Channel 2 [ Wiite logs ] ;
[T] 15t CaNcard<Le Channel 4 3 W Timer events Burst size r
[T 15t CaMeasexl log Chanrmel 1 = -
7] 15t CaNcasexL log Channel 2 i | W S ave statistic =

[l 15t ¥N1610 Channel 1

[ 15t ¥N1E10 Channel 2 - | [RandomiDs -] [Dip et | e

Futversion=0703001E ., Hw\/ersion=00000000, SenalMumber=164 -
Fuiersion=0800000E ., Hwersion=00000000, SenalMumber=9393917

Setting timer rate to 1
Started at Mon Mar 1912:07:38 2012

Time synchronization dizabled.
Test finished with resulk:

0:00:22.092 CkDiff=-2.188ms Tim=21092 Stats=120/120 Msg=209529/440823 1/0=10233/21450msa/s
04 Delaylns] AvReov=203431 Av=31899, Min=0, Max=50000, Global [4v=0, Min=0, Max=0, Last=0]

08 Delayns] AvRov=218295 Av=0, Min=0, Max=0, Global [Aw=34223, Min=0, tax=50000, Last=10000]
Total global delays[ns]: Average=17114, Min=0, Max=50000. sverage ClkDiff=-2247 3us, BusLoad=100%

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5

Sie erhalten im unteren Fenster statistische Daten, wenn das System korrekt
konfiguriert ist.

= Loop3 - CAN Benchmark utility = i
el S ime ln Esit
| Selected channels ¥ Req statistics I Shess o Tirne lirnit [£]
; a0
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3.3.2 FlexRay

Geratetest Der Betriebstest fir FlexRay erfordert ein eingesetztes FRpiggy (VN7610 ausge-
nommen) und kann wie folgt ausgefiihrt werden.

Schritt-flir-Schritt-Anleitung

1. Entfernen Sie das FlexRay-Kabel, falls dieses eingesteckt ist.
Starten Sie \Drivers\Common\FRLoop .exe aus dem Vector Driver Setup.

Flihren Sie den Test durch.

s DN

Die Funktionspriifung ist erfolgreich, wenn keine Fehlermeldungen erschei-
nen.
’iS FRLoop NN x|

Channel Selection
VECTOR > [CANcardxLe Channel 4 7

VN7600 Channel 1
VN7600 Channel 2 |3
VN7600 Channel 3 E
VN7E00 Channel 4 I
VN1610 Channel 1

LMAE AN Flammeal 2

@ MNet config accepted by driver o

& Activate channel command

@ MNode switched to normal ™ CreateLog fie

@ Coldstart-CC sync frame received

@ TxAck of sync frame received

@ TxAck of cyclic frame received

@ TxAck of singleshot frame received |~ Hardware Information

) Doing data consistency checks FPGA: 7.05.020

& Deactivate channel command ;‘;""J‘;f: ;"gﬁgg Channel 1
@ Test completed successfully Bootcade: 3.00. 12

Hardware: 0x1000000

Serialnumber;: 558

Driver Version: 7.05.20

CapChannel: Index &, FRpiggy 1080mag
CapChannel01:

CapChannel02:

Measurement

Start
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4 Vector Hardware Configuration

In diesem Kapitel finden Sie die folgenden Informationen:

4.1 Allgemeine Informationen ... ... 7
4.2 Tool-BesChreibUNng ... .. 72
4.2 EinfORrung .. 72
4.2.2 BaumansiCht ... 73
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4.1 Allgemeine Informationen

Vector Hardware Nach der erfolgreichen Treiberinstallation finden Sie die Konfigurationsanwendung

Config starten Vector Hardware in der Systemsteuerung (siehe unten). Sie gibt verschiedene
Informationen uber die angeschlossenen und installierten Vector Gerate wieder.
Zudem erlaubt die Anwendung, Einstellungen an diesen Geraten vorzunehmen.

%. Vector Hardware

Abbildung 34: Icon in der Systemsteuerung

Systemsteuerung » Kategorie-Ansicht
Windows 7 Windows Start | Systemsteuerung | Hardware und Sound,
klicken Sie anschlieRend auf Vector Hardware.

» Symbol-Ansicht
Windows Start | Systemsteuerung,
klicken Sie anschlieend auf Vector Hardware.

Systemsteuerung » Kategorie-Ansicht
Windows 8.1 <Windows-Taste>+<X> | Systemsteuerung | Hardware und Sound,
klicken Sie anschlieRend auf Vector Hardware.

» Symbol-Ansicht
<Windows-Taste>+<X> | Systemsteuerung,
klicken Sie anschliefend auf Vector Hardware.

Systemsteuerung » Kategorie-Ansicht
Windows 10 <Windows-Taste>+<X> | Systemsteuerung | Hardware und Sound,
klicken Sie anschliefend auf Vector Hardware.

» Symbol-Ansicht
<Windows-Taste>+<X> | Systemsteuerung,
klicken Sie anschlieend auf Vector Hardware.
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4.2 Tool-Beschreibung

4.2.1 Einfuhrung

Vector
Hardware Config

Logische und

VNB8900 Interface Familie Handbuch

4 Vector Hardware Configuration

=, Vector Hardware Config

..... §] Driver status
-]y License

< | i |

VH1610 1 (000145)
USE 2.0, connected with Hi-Speed 480 MBit/s

Application License Support  Help
- Hardware Dietails
@, Wirtual CAN Bus 1 d&bbevme
WN1E10 1 [000745) Topé
A On board CAN 1051 cap(Highspeed] - E Serial number 145
Al On board CAN 1051 cap(Highspeed) Criver version 9324
-6 WN15304 1 (000020 Firmyware versian 9.3.24
%" WNTETD 1 (000504 Hardware revizion 1.0
&JQ WHEE40 1 Capabilities CAN
E!Q YNEET04 1 [000005)
&-53 Application g Multiple device mode OFF
..... m Glabal Settings gt Receive latency Fast

Abbildung 35: Allgemeine Ansicht von Vector Hardware Config

Vector Hardware Config ermdglicht die Kanalkonfiguration zwischen installierten
physikalische Kanale Vector Geraten und Anwendungen. Anwendungen verwenden sogenannte logische

Kanale, die hardwareunabhangig sind und realen Hardware-Kanalen zugewiesen

werden mussen.

Anwendung

Vector Gerat 1

Abbildung 36: Prinzip der Kanalzuweisung

logischer Kanal logischer Kanal logischer Kanal logischer Kanal
CAN 1 LIN 1 FlexRay 1 CAN 2
A A A 1
nicht zugewiesen
v v v T
physik. CH1 physik. CH2 physik. CH1 physik. CH2
CAN LIN FlexRay CAN

Vector Gerat 2

<

Refresh

Z. Vector Hardware Config E@g
Application License Support Help
&= ? Hardware Details Interface Device Channel Description =
=3 Application CAN
CANT WHTE304 1 (000020) Charrel 1
CAN 2 Mot assionad
CON3  Ng  Virtusl CAN Bus , ‘
E& Global Setlings CaM 4 N VN1610 3
] Diver status LIN VNI630A » VNI630A 1 (000020) Channel 1
[ License R VNT610 ’ VNI630A 1 (000020) Channel 2
LIN 2 N VNS640 b VN1630A 1 (000020) Channel 3
VNSE10A b VN1630A 1 (000020) Channel 4
FlexRay
Remove assignment
FlezRay 1 1

| o

Abbildung 37: Kanalzuweisung in Vector Hardware Config
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4.2.2 Baumansicht

Zugriff auf Das Programm teilt sich in zwei Unterfenster auf. Das linke Fenster besitzt eine

Vector Gerate Baumansicht und bietet Ihnen den Zugriff auf die installierten Vector Gerate an,
wahrend im rechten Teilfenster die Details der Auswahl erscheinen. Die folgenden
Knoten sind in der Baumansicht verfligbar:

Hardware Die Sektion Hardware listet die installierten Vector Gerate auf. Jeder Gerateeintrag
verfugt Uber physikalische Kanale, die beliebig vielen logischen Kanalen (z. B.
CANalyzer CAN 1) zugewiesen werden kénnen. Ein logischer Kanal kann nur
einem physikalischen Kanal zugewiesen werden.

& Vector Hardware Config |£IEI&J
Application  License Support  Help
-3 Hardware Details
-3 Virtual CAN Bus 1 &2 Device V1610 1 (000145)
% YNTE10 1 (000145) kst 1
CAMalyzer v | CAN1
%ﬁ WRTE304 1 [000020) CANape > CAN2 |05 cap[Highspeed)
Q WNFE10 1 (000804) ChANoe 3 CAN3
G5 VNGB0 | My_XL_AP App v CAN4
Q WMBET0A 1 [000005)
2] Application Default CAN baud rate
m Global Settings |
@ Diriver status | Refre.sh 2 1
’ % i Connector CH1/2
FIN 1 -
FIN 2 CAM Low
FIN 3 GND
FIN 4 :
FIM & Shield
FIN E z
FIN 7 CaM High
FIN & F
FIM g
Abbildung 38: Hardware
Application In der Sektion Application werden alle verfiigbaren Anwendungen in einer Bauman-

sicht dargestellt. Die Zuweisungen der logischen und physikalischen Kanale fir die
entsprechende Anwendung werden im rechten Teilfenster angezeigt. Wenn keine
Zuweisung besteht, erscheint die Information Not assigned. Die Zuordnung kann
Uber ein Rechtsklick geandert werden.

%:.. Vector Hardware Config | = | B ||

Application  License Support Help

3 F Hardware Detailz Interface Device Channel Description =

Appli CAN

CaM 1 WM1E304 1 (000020) Channel 1
CAN 2 Mot azsigned
T My ¥L_API_4pp CaM 3 Mot assigned
§, Global Settings CAM 4 Mot azsigned
@] Drriver status LN
(-2 Licerse
LIN 1 Mot azsigned
LIM 2 Mot azsigned

FlexRay

FlexRay 1 YN7E10 7 [000304] Channel 1

-
4 [ [

Abbildung 39: Application

VNB8900 Interface Familie Handbuch Version 6.5 73



VECTOR >

Global Settings

Driver Status

4 Vector Hardware Configuration

Global Settings enthalt globale Konfigurationsméglichkeiten fiir Gerate, z. B.
Software-Zeitsynchronisation, GNSS-Zeitsynchronisation, Grof3e des Sende-
puffers, Konfigurations-Flags oder die Anzahl der virtuellen CAN-Kanéle.

=, Vector Hardware Config |ﬂl-§:—hj

Application  License  Support  Help
© 6 WN1G304 1 (000020) +  Detais

Ef;b YN1E4041 [00B473) E 5 oftware time synchronization YES
S WNTEID 1 [000504) EGMSS time spnchrorization (VM4E1D]  NO

e Tranzmit Queue size 256 meszages
= g Configuration flags 0x0
e Mumber of Virtual CAM Devices 1
£} [% Licenze ,' e Wirtual channels connected YES

Abbildung 40: Global Settings

Driver status zeigt den allgemeinen Status der Gerate und Anwendungen an, die
aktuell verwendet werden. Sie kdnnen sehen, ob die Kanale mit dem Bus verbun-
den sind (online/offline) oder ob die Zeitsynchronisation eingeschaltet ist oder nicht
(Time-Sync-On/Time-Sync-Off).

=, Vector Hardware Config | o [ e S
Application License Support  Help
M Hardware Dietails -]

53 Application € VNEE104 1 (000005) Chanrel 2 Offiine, Time-Sync-On
il Giobal Settings €2 VNSE104 1 (000005) Charrel 3 Dffiine, Time-Sunc-On
: € NSE104 1 (000005) Channel 4 Offfine, Time-Spnc-On
€ VNSE104 1 (00005) Channel 5 Offfine, Time-Spnc-On

ES CaMalyzer: WH1E10 1 [000145) Channel 1, Init, Activated
“N1E10 1 (000145) Channel 2, Init, Activated
WN1E304 1 [000020) Channel 1. Init, Activated
WN1E304 1 [000020) Channel 2, Init, Activated
e CaMoe: WHEET0A 1 (000005) Channel 1, Init, Activated
WNEE40 1 Channel 17, Init, Activated
WNEE40 1 Channel 18, Init, Activated
WNTE10 1 [000804] Channel 1, Init, Activated -

Abbildung 41: Driver Status
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License

VNB8900 Interface Familie Handbuch

4 Vector Hardware Configuration

In der Sektion License werden Informationen Uber alle derzeit gultigen Lizenzen
(Vector Gerate, Vector Lizenz USB-Dongle) angezeigt.

=, Vector Hardware Config

(= ) |

Application  License Support Help

F Hardware Details

Application <z CAloe
m Global Settings

@ Diriver status

% Licel
LA

Lol Device view

T CANape

CANoe

CAMoe RUM [Werzion < 4.0]

CaNoe PEX

CAMoe CAMopen / ProCaMopen
CAMoe RUM [Wersion »= 4.0]
Application DEMoe PRO

CAM for DEMoe PRO

CAMNoe J1587 /1708

MOST for DEMoe PRO

FLE<RAY for DEMoe PRO

LIM for DEMoe PRO

DEMoe Carzs

BEAN for DEMoe PRO

AMD for DEMoe PRO

DEMoe Ethernet

#CP for DEMNoe PRO

SCOPE for DEMoe/DEMalyzer
J1939 for CAMoe/CAM alyzer
15011783 for CANoe

CAM aero for CAMoe/CaMalyzer
CAMoe/CaMalyzer Standalone basic
CaMoe/CAaNalyzer Standalone extended
CAMoe/CAM alyzer Standalone professional

CAMape < 5.6

CaMape »=56

CAMape Server

CANape »= 8.0/ CANdito »= 4.0

C#Mape RCP ~|

Abbildung 42: License

Verweis

Eine ausflihrliche Beschreibung zu Vector Hardware Config finden Sie in der

Online-Hilfe (Help | Contents).
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5 Zeitsynchronisation

In diesem Kapitel finden Sie die folgenden Informationen:

5.1 Allgemeine Informationen ............. ... 77
B 2 SO tWaANE-SYNC . . 79
5.3 HardWare-SyNC ... . 80
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5.1 Allgemeine Informationen

Zeitstempel Zeitstempel sind nutzlich fur die Analyse eingehender und ausgehender Daten oder
und Events Event-Sequenzen auf einem spezifischen Bus.
[ Trace =8 {EEE
cTEVT A x5 1 &t B &8 |0 -
S Time Chn 1D Name Dr  DLC Data (2]
= -+ [ 0.100378 2 100 Rx 8 23190547 79 M4 5282 °
o S o[ 0,100378 1 100 T 8 23 19 05 47 79 34 52 82 !E
: o[ 0.200382 2 100 Rx 8 03 04 06 95 06 07 56 74 !_
[ 0.200334 1 100 T 8 03 04 06 95 05 07 56 74
: [ 0.300372 1 102 Rx 8 7402 31 73 94 12 04 93
B [ 0.300374 2 102 T 8 7402317394 120493 |
o[ 0.400408 2 100 Rx 8 23 19 0547 79 34 52 82 —
A N annans 1 1NN Tw 2 72 10 NS A7 70 34 07 ]7)
1 | 1 | ¥

Abbildung 43: Zeitstempel von zwei CAN-Kanalen in CANalyzer

Generierung Jedes Event, das von einem Vector Netzwerk-Interface gesendet oder empfangen

von Zeitstempeln wird, besitzt einen prazisen Zeitstempel. Die Zeitstempel werden fiir jeden Kanal
des Vector Netzwerk-Interfaces generiert. Die Basis fir diese Zeitstempel ist eine
gemeinsame Hardware-Uhr im Inneren des Gerats.

PC

CANalyzer/CANoe
IUSB

Vector
CAN Interface

Zeitstempel-Uhr

CHA1 CH2

CAN

Abbildung 44: Gemeinsame Zeitstempel-Uhr fir jeden Kanal

Erfordert der Messaufbau mehr als ein Vector Gerat, so missen die jeweiligen
Zeitstempel-Uhren aller Netzwerk-Interfaces synchronisiert werden.

Aufgrund von Herstellungs- und Temperaturtoleranzen kénnen die Geschwin-

digkeiten der Hardware-Uhren variieren und somit Giber eine langere Zeit ausein-
anderdriften.
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PC

CANalyzer/CANoe
IUSB IUSB

Vector 0.000000  0.000000 Vector
0.100376  0.1003
CAN Interface 0.200382  0.200 FR Interface
0.300372 0.30
0.400406 0.40
Zeitstempel-Uhr 0.600242 0.60 Zeitstempel-Uhr

| | can

FlexRay |

Abbildung 45: Beispiel fuir asynchrone Netzwerk-Interfaces. Die unabhangigen Zeitstempel driften
auseinander.

Um diese Zeitstempelabweichungen zwischen den Vector Geraten zu kompen-
sieren, kdnnen die Zeitstempel entweder Uber Software oder Hardware synchro-
nisiert werden (siehe nachstes Kapitel).

Hinweis

ﬂ Die Genauigkeit der Software- und Hardware-Synchronisation ist gerate-
abhangig. Informationen zu den spezifischen Werten finden Sie in den techni-
schen Daten der jeweiligen Vector Gerate.
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5.2 Software-Sync

Synchronisation Die Software-Zeitsynchronisation ist fir dieses Gerat nicht verfigbar. Bitte verwen-
per Software den Sie stattdessen die Hardware-Zeitsynchronisation (siehe Abschnitt Hardware-
Sync auf Seite 80).
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5.3 Hardware-Sync

Synchronisation Eine prazisere Zeitsynchronisation von mehreren Vector Geraten ist durch die

per Hardware Hardware-Synchronisation moéglich, die von der Anwendung (z. B. CANalyzer,
CANoe) unterstitzt werden muss. Hierfur werden die Vector Netzwerk-Interfaces
mittels des SYNCcableXL (siehe Zubehérhandbuch, Artikelnummer 05018) mitein-
ander verbunden.

Um bis zu flinf Vector Gerate gleichzeitig miteinander zu synchronisieren, steht eine
Verteilerbox zur Verfliigung (siehe Zubehdérhandbuch, Artikelnummer 05085).

VN5610A

VN1630A

PN O o()e

SYNCcable XL

USB PC
SYNCcable XL SYNCbox sEEns
VN1640A SYNCcable external é é é é
4}.’I§"B"'fl‘l:" Vector Devices
SYNCcable XL
Abbildung 46: Beispiel einer Zeitsynchronisation mit mehreren Geraten
VN8912A
Power .
SYNCcable XL
<
™~
>
o
=z
>
[11] .
2 SYNCcable XL Multi
SYNCbox
SYNCcable XL external

SYNCcable XL

Abbildung 47: Beispiel einer Zeitsynchronisation mit VN8912A und zusatzlichen Geraten

Bei jeder fallenden Flanke auf der Sync-Leitung, die von der Anwendung initiiert
wird, erzeugt das Vector Gerat einen Zeitstempel fiir die Anwendung. Dies erlaubt
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5 Zeitsynchronisation

es der Anwendung die Abweichungen zwischen den angeschlossenen Geraten zu
berechnen und auf eine gemeinsame Zeitbasis (Master Zeitstempel-Uhr) zu
synchronisieren, die von der Anwendung definiert wird.

PC

CANalyzer/CANoe

w--.....Synchronisation _______
USB " "per Hardware (SYNCcable) ; usB
: sek sek :
0.000000 0.000000
VeCtor 1.10037 1 1.100376 VeCtor
CAN Interface |1.2003s1 Y 1200382 FR Interface

2.30037 "2'.3“0‘0372

2.40040 .“27400-406
CH1 CH2 3.50059 J 3.500593

Zeitstempel-Uhr 3.60024 3.600242

"CHA—~~~ CHB

Master Zeitstempel-Uhr

| | can
FlexRay

Abbildung 48: Zeitstempel werden auf den Master synchronisiert

Hinweis

ﬂ Die Hardware-Zeitsynchronisation muss von der Anwendung unterstitzt werden.
Weitere Informationen hierzu finden Sie im entsprechenden Handbuch. Bitte
beachten Sie, dass die Software-Zeitsynchronisation deaktiviert werden muss

(siehe Vector Hardware Config | General information | Settings | Software

time synchronization), wenn die Hardware-Zeitsynchronisation genutzt wird.
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Besuchen Sie unsere Website fur:

» News

» Produkte

» Demo-Software

» Support
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