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Attenzione! Leggere attentamente le “Avvertenze” all'interno! Caution! Read “Warnings” inside carefully! Attention! Veuillez lire attentivement les Avertissements qui se trouvent a l'intérieur! Achtung! Bitte lesen Sie
aufmerksam die,Hinweise” im Inneren! jAtencién; Leer atentamente las “Advertencias” en el interior! Let op! Lees de “Waarschuwingen”aan de binnenkant zorgvuldig!



AVVERTENZE PER L'UTILIZZATORE (1)

Lingua originale

ATTENZIONE! Importantiistruzionidi sicurezza.
Leggere e seguire attentamente le Avvertenze
e le Istruzioni che accompagnano il prodotto
poiché un uso improprio puo causare danni a
persone, animali o cose. Conservare leistruzioni
per consultazioni future e trasmetterle ad even-
tuali subentranti nell’uso dell'impianto.

Questo prodotto dovra essere destinato solo
all’uso per il quale é stato espressamente insta-
llato. Ogni altro uso é da considerarsi improprio
equindipericoloso.ll costruttorenon puo essere
considerato responsabile per eventuali danni
causati da usi impropri, erronei e irragionevoli.

SICUREZZA GENERALE

NelringraziarViperla preferenzaaccordataaquesto

prodotto, la Ditta & certa che da esso otterrete le

prestazioni necessarie al Vostro uso.

Questo prodotto risponde alle norme riconosciute

della tecnica e dellg disposizioni relative alla si-

curezza se correttamente installato da personale
qualificato ed esperto (installatore professionale).

Lautomazione, se installata ed utilizzata corretta-

mente, soddisfa gli standard di sicurezza nell’uso.

Tuttavia & opportuno osservare alcune regole di

comportamento per evitare inconvenienti acci-

dentali:

- Tenere bambini/ persone e cose fuori dal raggio
d’azione dell'automazione, in particolare durante
il movimento.

-Non permettere a bambini di giocare o sostare nel
raggio di azione dell'automazione.

- Lapparecchio puo essere utilizzato da bambini di
eta non inferiore a 8 anni e da persone con ridot-
te capacita fisiche, sensoriali o mentali, o prive di
esperienza o della necessaria conoscenza, purché
sotto sorveglianza oppure dopo che'le stesse
abbiano ricevuto istruzioni relative all’'uso sicuro
dell'apparecchio e alla comprensione dei pericoli
ad essoinerenti.lbambininondevonogiocarecon
I'apparecchio. La pulizia e la manutenzione desti-
nata ad essere effettuata dall’utilizzatore non deve
essere effettuata da bambini senza sorveglianza.

-1 bambini devono essere sorvegliati per sincerarsi
che non giochino con l'apparecchio. Non permet-
tereaibambinidigiocare conicontrollifissi.Tenere
i telecomandi lontani dai bambini.

- Evitaredioperarein prossimita delle cerniere o organi
meccanici In movimento.

-Non contrastare il movimento dell’anta e non ten-
tare di aprire manualmente la porta se non e stato
sbloccato I'attuatore con I'apposito sblocco.

-Non entrare nel raggio di azione della porta o can-
cello motorizzati durante il loro movimento.

-Non lasciare radiocomandi o altri dispositivi di
comando alla portata dei bambini onde evitare
azionamenti involontari.

-L'attivazione dello sblocco manuale potrebbe
causare movimenti incontrollati della porta se in
presenza di guasti meccanici o di condizioni di
squilibrio.

-In caso di apritapparelle: sorvegliare la tapparella
in movimento e tenere lontano le persone finché
non é completamente chiusa.Porre curaquandosi
azionalosbloccose presente, poiché unatapparella
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aperta potrebbe cadere rapidamente in presenza
di usura o rotture.

-La rottura o l'usura di organi meccanici della porta
(parte guidata), quali ad esempio cavi, molle, sup-
porti,cardini,guide..potrebbe generare pericoli. Far
controllare periodicamentel'impianto da personale
qualificato ed esperto (installatore professionale)
secondo quanto indicato dall'installatore o dal
costruttore della porta.

-Per ogni operazione di pulizia esterna, togliere
I'alimentazione di rete.

- Tenere pulite le ottiche delle fotocellule ed i dispo-
sitividisegnalazione luminosa.Controllare cherami
ed arbusti non disturbino i dispositivi di sicurezza.

-Non utilizzare I'automatismo se necessita di
interventi di riparazione. In caso di guasto o di
malfunzionamento dell’automazione, togliere
I'alimentazione direte sull’automazione, astenersi
da qualsiasi tentativo di riparazione o intervento
diretto e rivolt_?ersi solo afpersonale qualificato ed
esperto (installatore professionale) per la neces-
saria riparazione o manutenzione. Per consentire
I'accesso, attivare lo sblocco di emergenza (se

resente).

- Per qualsiasi intervento diretto sull’automazione o
sull'impianto non previsto dal presente manuale,
avvalersi di personale qualificato ed esperto (insta-
llatore professionalg).

-Con frequenza /almeno ‘annuale far verifi-
care l'integrita/e il corretto funzionamento
dell’automazione da personale qualificato ed
esperto (installatore professionale), in particolare
di tutti i dispositivi di sicurezza.

-Gli interventi d’installazione, manutenzione e
riparazione devono essere documentati e la
relativa documentazione tenuta a disposizione
dell'utilizzatore.

- Il mancato rispetto di quanto sopra puo creare
situazioni di pericolo.

Ei DEMOLIZIONE

Leliminazionedeimaterialivafattarispettan-

do le norme vigenti. Non gettate il vostro
mmm  apparecchioscartato, le pileolebatterie usate
neirifiutidomestici. Avetelaresponsabilitadi
restituire tutti i vostri rifiuti da apparecchia-
ture elettriche o elettroniche lasciandoli in
un punto di raccolta dedicato al loro riciclo.

Tutto quello che non é espressamente I;I)revis-
to nel manuale d’uso, non & permesso. Il buon
funzionamento dell'operatore & garantito solo
se vengono rispettate le prescrizioni riportate
in questo manuale. La Ditta non risponde dei
danni causatidall'inosservanzadelleindicazioni
riportate in questo manuale.
Lasciandoinalterate le caratteristiche essenziali
del prodotto, la Ditta si riserva di apportare in
qualunque momento le modifiche che essaritie-
ne convenienti per miglioraretecnicamente, cos-
truttivamente e commercialmente il prodotto,
senza impegnarsi ad aggiornare la presente
pubblicazione.
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USER WARNINGS (GB) |

WARNING! Important safety instructions. Ca-
refully read and comply with the Warnings and
Instructionsthat comewith the productasimpro-
per use can cause injury to people and animals
and damage to property. Keep the instructions
for future reference and hand them on to any
new users.

This product is meant to be used only for the
purpose for which it was explicitly installed.
Any other use constitutes improper use and,
consequently, is hazardous. The manufacturer
cannot be held liable for any damage as a result
of improper, incorrect or unreasonable use.

GENERAL SAFETY

Thank you for choosing this product. The Firm is

confident that its performance will meet your ope-

rating needs.

This product meets recognized technical standards

and complies with safety provisions when installed

correctly by qualified, expert personnel (professional
installer).

Ifinstalledand used correctly, the automated system

will meet operating safety standards. Nonetheless,

itis advisable to observe certain rules of behaviour
so that accidental problems can be avoided:

- Keep adults, children and property out of range of
theautomated system, especially whileitis moving.

-Donotallow children to play or stand withinrange
of the automated system.

-The unit can be/used by children over 8 years old
and by people/with reduced physical, sensory or
mental capabilities or with no experience or neces-
sary knowledge on condition they are supervised
or trained about the safe use of the equipment
and understand the risks involved. Children must
not play with the unit. Cleaning and maintenance
must not be performed by unsupervised children.

- Children must be supervised to ensure they do not
pIaKwith the device. Do not allow children to play
with the fixed controls. Keep remote controls out
of reach of children.

- Do not work near hinges or moving mechanical parts.

-Do not hinder the leaf’s movement and do not
attempt to open the door manually unless the ac-
'lc(uattc))r has been released with the relevant release

nob.

- Kee,o out of range of the motorized door or gate
while they are moving.

- Keep remote controls or other control devices out
ofreach of childreninordertoavoid theautomated
system being operated inadvertently.

-The manual release’s activation could result in un-
controlleddoor movementsifthereare mechanical
faults or loss of balance.

-When using roller shutter openers: keep an eye
on the roller shutter while it is moving and keep
peopleaway untilithas closed completely. Exercise
care when activating the release, if such a device
is fitted, as an open shutter could drop quickly in
the event of wear or breakage.

- The breakage or wear of any mechanical parts of
the door (operated part), such as cables, springs,
supports, hinges,quides...,maygenerateahazard.
Have the system checked by qualified, expert per-
sonnel (professional installer) at regular intervals
accordin?totheinstructionsissued ytheinstaller
or manufacturer of the door.
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-When cleaning the outside, always cut off mains

owetr.

—Eeep the photocells’ optics and illuminating in-
dicator devices clean. Check that no branches or
shrubs interfere with the safety devices.

-Do not use the automated system if it is in need of
repair. In the event the automated system breaks
down or malfunctions, cut off mains power to the
system; do not attempt to repair or perform any
other work to rectify the fault yourself and instead
call in qualified, expert personnel (professional
installer) to perform the necessary repairs or main-
tenance. To allow access, activate the emergency
release (where fitted).

- Ifan&/ part of the automated system requires direct
work of any kind that is not contemplated herein,
employ the services of qualified, expert personnel
'(Aprofessional installer).

- Atleastonceayear, havetheautomated system,and
especially all safety devices, checked by qualified,
expert personnel (professional installer) to make
sure that it is undamadc[;ed and working properly.

- A record must be made of any installation, main-
tenance and repair work and the relevant docu-
mentation keptand made available to the user on
request.

- Failure to comply with the above may result in
hazardous situations.

E: SCRAPPING

Materials must be disposed of in accordance

with the/regulations in force. Do not throw
mmm  away your discarded equipment or used bat-
teries with household waste.You are respon-
sible for taking all your waste electrical and
electronic equipment to a suitable recycling
centre.

Anything thatisnotexplicitly providedforinthe
user guide is not allowed. The operator’s proper
operation can only be guaranteed if the instruc-
tions given herein are complied with. The Firm
shall not be answerable for damage caused by
failure to comply with the instructions featured
herein.

While we will not alter the product’s essential
features, the Firmreserves the right, atany time,
to make those changes deemed opportune to
improve the product from a technical, design or
commercial pointof view,and willnotberequired
to update this publication accordingly.
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| AVERTISSEMENTS POUR L'UTILISATEUR (F)

ATTENTION ! Instructions de sécurité importan-
tes.Veuillez lire et suivre attentivement tous les
avertissements et toutes les instructions fournis
avec le produit sachant qu’un usage incorrect
peut provoquer des préjudices aux personnes,
aux animaux ou aux biens. Veuillez conserver
lesinstructions pourd’ultérieures consultations
et pour les transmettre aux propriétaires futurs
éventuels.

Cet appareil ne peut étre destiné qu’a l'usage
pour lequel il a été expressément installé. Tout
autre usage sera considéré comme impropre et
donc dangereux. Le fabricant ne sera en aucun
cas considéré commeresponsabledes préjudices
dus a un usage impropre, erroné ou deraisonné.

SECURITE GENERALE

Nous vous remercions d’avoir choisi ce produit

qui, nous n‘en doutons pas, saura vous garantir les

performances attendues.

Ce produit, correctement installé par du personnel

qualifié etexpérimenté (monteur professionnel) est

conforme aux normes reconnues de la technique et
des prescriptions de sécurité.

Si I'automatisation est/montée et utilisée correcte-

ment, elle garantit la sécurité d'utilisation prescrite.

Il est cependant nécessaire de respecter certaines

regles de comportement pour éviter tout inconvé-

nient accidentel.

-Tenirlesenfants,les personnesetlesobjetsalécart
durayond’actiondel’automatisation, en particulier
Een ant son fonctionnement.

-Empécher les enfants de jouer ou de stationner
dans le rayon d'action de l"automatisation.

-Les enfantsde plus de 8 ans et les personnes ayant
des capacités physiques,sensorielles ou mentales
diminuées ou n‘ayant pas |'expérience et les con-
naissances nécessaires peuvent utiliser Fappareil
a condition d'étre sous la surveillance d'un adulte
ou d'avoir recu des instructions sur l'usage sir de
I'appareil et surses risques. Les enfants ne doivent
pas jouer avec I'appareil. Les enfants ne doivent
pas accomplir sans surveillance les opérations de
nettoyage et d’entretien destinées a étre faites par
I'utilisateur.

- Les enfants doivent étre surveillés afin de s'assurer
qu’ils ne jouent pas avec l'appareil. Interdire aux
enfants de jouer avec les controles fixes. Ranger les
télécommandes hors de portée des enfants.

- Eviterd'opérera proximité des charnieres oudesorganes
mécaniques en mouvement.

-Ne vous opposez pas au mouvement du vantail
et ne tentez pas d'ouvrir manuellement la porte si
I'actionneur n'a pas été déverrouillé avec le dispo-
sitif prévu a cet effet.

- Ne pas entrer dans le rayon d’action du portail/de
la porte motorisé/e pendant son mouvement.

-Rangerles radiocommandes ou les autres disposi-
tifs de commande hors de portée des enfants afin
d'éviter tout actionnement involontaire.

-L'activation du déverrouillage manuel risque de
provoquer des mouvements incontrolés de la
porte en présence de pannes mécaniques ou de
conditions de déséquilibre.

- Avec les ouvre-stores: surveiller le store en mou-
vement et veiller a ce que les personnes restent
a l'écart tant qu'il n'est pas complétement fermé.
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Actionnerl'éventuel déverrouillage avec prudence
car si un store reste ouvert il peut tomber brutale-
ment s'il est usé ou cassé.

-Laruptureoul’'usuredesorganes mécaniquesdela
|oorte (partieguidée), telsquelescables,lesressorts,

es supports et les gonds peuvent générer des ris-

ques. Faire controler périodiquement l'installation
pardupersonnel qualifié etexpérimenté (monteur
professionnel), conformément aux indications du
monteur ou du fabricant de la porte.

- Mettre hors tension avant d’accomplir les opéra-
tions de nettoyage extérieur.

- Veiller a la propreté des lentilles des photocellules
et des lampes de signalisation. Veiller a ce que les
dispositifs de sécurité ne soient pas génés par des
branches ou des arbustes.

- Nepasutiliser'automatisationsielleabesoin d’étre
réparée.En casde panne oude mauvaisfonctionne-
mentde l'automatisation, mettre I'automatisation
hors tension, éviter toute tentative de réparation
oud’interventiondirecte ets'adresser uniquement
a du personnel qualifié et expérimenté (monteur
professionnel) pourlaréparation ou les opérations
d’entretien nécessaires. Pour permettre l'acces,
activer le déverrouillage d'urgence (s'il y en a un).

-Pour toutes les interventions directes sur
I'automatisation ou/sur l'installation non prévues
dans le présent manuel, s'adresser uniquement a
du Personnel qualifié et expérimenté (monteur

rotessionnel).

- Une fois par anau moins, faire vérifier le bon état
et le bon fonctionnement de I'automatisation par
du personnel qualifié et expérimenté (monteur
professionnel) et en particulier tous les dispositifs
de sécurité:

-Les interventions de montage, d'entretien et de
réparation doivent étre documentées et cette
documentation doit étre tenue a la disposition de
I'utilisateur.

-Le non respect des prescriptions ci-dessus peut
étre a l'origine de dangers.

Ei DEMOLITION

Eliminezles matériaux en respectant les nor-

mesenvigueur.Nejeteznilesvieuxappareils,
mmm i les piles, ni les batteries usées avec les
ordures domestiques. Vous devez confier
tous vos déchets d'appareils électriques ou
électroniques a un centre de collecte diffé-
renciée, préposé a leur recyclage.

Le bon fonctionnement de I'appareil n'est ga-
ranti que si les données indiquées sont Tout
ce qui n'‘est pas expressément prévu dans le
manuel de montage est interdit. Le bon fonc-
tionnement de I'appareil n'est garanti que si les
donnéesindiquéessontrespectées.Le Fabricant
ne répond pas des dommages provoqués par
I'inobservation des indications données dans
ce manuel.

En laissant inaltérées les caractéristiques es-
sentielles de I'appareil, I'entreprise seréserve le
droitd’apporteratoutmomentles modifications
qu'elle jugera opportunes pour améliorer le
produit du point de vue technique, commercial
et de sa construction, sans s'engager a mettre a
jour la présente publication.

D811767_09
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HINWEISE FUR DEN BENUTZER (D) |

ACHTUNG! Wichtige Hinweise zur Sicherheit.
Bitte lesen und befolgen Sie aufmerksam die
Hinweise sowie die Bedienungsanleitung, die
das Produkt begleiten, denn eine falsche Ben-
utzung des Produkts kann zu Verletzungen von
Menschen und Tieren sowie zu Sachschaden
fiihren. Bitte bewahren Sie die Anweisungen fiir
diezukiinftige Konsultation sowiefiireventuelle
zukiinftige Benutzer der Anlage auf. )
Dieses Produktist ausschlieBlich fiir den Einsatz
bestimmt, fiir den es ausdriicklich installiert
worden ist. Alle sonstigen Einsatzweisen gelten
alsZweckentfremdungund somitals gefahrlich.
Der Hersteller kann nichtfiireventuelle Schaden
haftbargemachtwerden, dieauf Zweckentfrem-
dung oder unsachgemife Verwendung zuriick-
zufiihren sind.

ALLGEMEINE SICHERHEIT

Wir danken Ihnen dafiir, dass Sie diesem Produkt

den Vorzugc?eg?eben haben, und sind sicher, dass

Sie mitihm dieflr Ihre Anwendung erforderlichen

Leistungen erzielen werden.

DiesesProduktentsprichtdenanerkannten Normen

der Technik sowie den Sicherheitsbestimmungen,

falls es von qualifiziertem Fachpersonal (professio-
neller Installateur) ordnungsgemaf installiert wird.

Bei ordnungsgemad@er Installation und Benut-

zung erflllt die Automatisierung die geforderten

Sicherheitsstandards. Dennoch sollten einige Ver-

haltensregeln beachtet werden, um Zwischenfalle

zu vermeiden:

- Halten Sie Kinder, Personen und Sachen aus dem
Wirkungsbereich der Automatisierung fern, vor
allem wahrend der Bewegung.

-Verhindern Sie, dass sich Kindern im Aktionsradius
der Automatisierung aufhalten oderdort spielen.

- Das GeratkannvonKindernim Altervon nichtunter
8 Jahren sowie von Personen miteingeschrankten
korperlichen, sensoriellenoder geistigenFahigkei-
ten, sowie Erfahrung oder erforderliche Kenntnis,
unter UberwachungoderEinweisungindiesichere
Benutzung des Geradts und Verstandnis der damit
in Zusammenhang stehenden Gefahren benutzt
werden.Kinderdirfen nicht mitdem gerat spielen.
Die Reinigung und die Wartung durch den Ben-
utzer darf nicht von Kindern ohne Uberwachung
vorgenommen werden.

-Kinder mussen uberwacht werden, um sicherzus-
tellen, dass sie nicht mit der Vorrichtung spielen.
Stellen Sie sicher, dass die Kinder nicht mit den
festen Bedienelementen spielen. Halten Sie die
Fernbedienungen von Kindern fern.

-Vermeiden Sie Arbeiten in der Nahe der Scharniere
oder der beweglichen Bauteile.

-Der Bewegung des Tirflligels nicht entgegen-
wirken und nicht versuchen, die Tur von Hand zu
offnen, wenn der Trieb nicht zuvor mit der ents-
ﬁrechenden Entriegelung entriegelt worden ist.

-Halten Sie sich wahrend der Bewegung aus dem
1,:Aktionsradius der Tur oder des motorisierten Tors

ern.

-Halten Sie die Funkfernbedienung oder sonstige
Steuerungsvorrichtungen von Kindern fern, um
unbeabsichtigte Betatigungen der Automati-
sierung zu vermeiden.

- Die Aktivierung der manuellen Entsperrung kénnte
bei mechanischen Defekten oder Ungleichgewi-
chtssituationen zu unkontrollierten Bewegungen
der Tur fihren.
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- Bei Rollladenautomatisierungen: Uberwachen Sie
den Rollladen wahrend der Bewegung und halten
Sie Personen fern, bis er vollstandig geschlossen
ist. Gehen Sie bei der Betatigung der eventuellen
Entsperrung mit Vorsicht vor, da der offene Rollla-
den bei Briichen oder Abnutzung herunterfallen
konnte.
-DasBrechenoderdie Abnutzungdermechanischen
Organe der Tir (gefuhrter Teil) wie zum Beispiel
Kabel, Federn, Aufhdngungen, Fiihrungen usw.
konnte zu Gefahren flihren. Lassen Sie die Anlage
in regelmaBigen Abstanden von qualifiziertem
Fachpersonal (professioneller Installateur) unter
Beachtungder AngabendesInstallateursoderdes
Herstellers der Tur Uberprufen.
- Unterbrechen Sie vor allen externen Reinigungs-
arbeiten die Stromversorgung.
-Halten Sie die Linsen der Fotozellen und die An-
zeigevorrichtungen sauber. Stellen Sie sicher, dass
die Sicherheitsvorrichtungen nicht durch Zweige
oder Straucher beeintrachtigt werden.
- Benutzen Sie die Automatisierung nicht, falls sie Re-
aratureingriffe erforderlich macht.Unterbrechen
ie bei Beschadigungen oder Funktionsstérungen
die Stromversorgung der Automatisierung, unter-
nehmen Sie keine Reparaturversuche oder direkte
Eingriffe und wenden Sie sich fur die erforderliche
Reparatur oder Wartung an qualifiziertes Fach-
g_ersqnal (professioneller Installateur). Aktivieren

ie fur den Zugang die Notfallentsperrung (falls
vorhanden).

-Wenden Siesichftralleim vorliegenden Handbuch
nicht vorgesehenen direkten Eingriffe an der Au-
tomatisierung oder der Anlagfe an qualifiziertes
Fachpersonal (professioneller Installateur).

-Lassen Sie die Unversehrtheit und den ordnungs-
gemalenBetriebder Automatisierung sowieinsbe-
sondere der Sicherheitsvorrichtungen zumindest
einmal jahrlich von qualifiziertem Fachpersonal
g)rofessioneller Installateur) Gberpriifen.

- Dielnstallations-,Wartungs- und Reparatureingriffe
mussen dokumentiert werden und die Dokumen-
tation muss dem Benutzer zurVerfligung gehalten
werden.

-Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann zu
Gefahrensituationen fihren.

VERSCHROTTUNG
X Die Entsorgung der Materialien muss unter

Beachtung dergeltenden Normen erfolgen.
mmm Bitte werfen Sie lhr Altgerat oder die leeren
Batterien nichtin den Haushaltsabfall. Sie sind
verantwortlichfurdie ordnungsgemafe Ents-
orgung lhrerelektrischen oderelektronischen
Altgerate durch eine offizielle Sammelstelle.

Alles, was im Installationshandbuch nicht aus-
driicklich vorgesehen ist, ist untersagt. Der
ordnungsgemafle Betrieb des Triebs kann nur
arantiert werden, wenn alle angegebenen Da-
en eingehalten werden. Die Firma haftet nicht
fir Schaden, die auf die Nichtbeachtung der
Hinweise im vorliegenden Handbuch zuriickzu-
fiihren sind.
Unter Beibehaltung der wesentlichen Eigens-
chaften des Produktes kann die Firma jederzeit
und ohne Verﬁﬂichtun zyr Aktualisierung des
vorliegenden Handbuches Anderungen zurtech-
nischen, konstruktiven oderhandelstechnischen
Verbesserung vornehmen.
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| ADVERTENCIAS PARA EL USUARIO (E)

iATENCION! Instrucciones de seguridad impor-
tantes. Leer y seguir con atencion las Adverten-
cias y las Instrucciones que acompanan el pro-
ducto, ya que el uso inapropiado puede causar
daios a personas, animales o cosas. Guardar las
instrucciones para futuras consultas y transmi-
tirlas a eventuales reemplazantes en el uso de
la instalacion.

Este productosedeberautilizariunicamente para
eluso para el cual ha sido expresamente instala-
do.Cualquierotrousoseconsiderarainadecuado
y por lo tanto peligroso El fabricante no se res-
ponsabiliza porposiblesdainos causados debido
a usos inapropiados, erréneos e irrazonables.

SEGURIDAD GENERAL

Le agradecemos por haber elegido este producto,

en la Empresa estamos seguros que obtendran las

Erestaciones necesarias para su uso.
ste producto responde a las normas reconocidas

de la técnica y de las disposiciones inherentes a la

seguridad siempre que haya sido correctamente
instaladofpor personal cualificado y experto (insta-
lador profesional).

La automatizacion, si se‘instala y utiliza de manera

correcta, cumple con |os estandares de seguridad

para el uso. Sin embargo es conveniente respetar
algunas reglas de comportamiento para evitar in-
convenientes accidentales:

- Mantener a nifos; personas y cosas fuera del radio
de accion de la automatizacion, especialmente
durante su moyimiento.

- No permitir que los ninos jueguen o0 permanezcan
en el radio de accién de la automatizacion.

- El aparato puede ser usado por nifios a partir de
los 8anos deedady por personas con capacidades
fisicas, sensoriales o mentalesreducidas,o sin expe-
rienciaolos conocimientosnecesarios, siempre que
sea bajo vigilancia o después de que estas hayan
recibido instrucciones sobre el uso del aparato de
forma segura y de que hayan comprendido los
peligros inherentes al mismo. Los ninos no deben
Jugarconelaparato.Lalimpiezayelmantenimiento
destinadosaserrealizados porel usuarionodeben
ser llevados a cabo por los nifios sin vigilancia.

- Los ninos deben ser vigilados para cerciorarse que
no jueguen con el equipo. No permitir que los ni-
Aos jueguen con los controles fijos. Mantener los
mandos a distancia alejados de los nifos.

- Evitar operar cerca delas bisagras o de los 6rganos
mecanicos en movimiento.

-No obstaculizar el movimiento de la hoja y no
intentar abrir manualmente la puerta si no se ha
desbloqueado el accionador con el dispositivo de
desbloqueo especifico.

-Noingresaralradiodeacciéndelapuertaocancela
motorizadasdurante el movimientodelas mismas.

-Nodejarradiomandos u otros dispositivos de man-
doal alcance de nifos, para evitar accionamientos
involuntarios.

- Laactivaciondeldesbloqueo manual podriacausar
movimientosincontroladosdelapuertaencasode
averias mecdanicas o condiciones de desequilibrio.

-En caso de automatizaciones para persianas
enrollables: vigilar la persiana en movimiento y
mantener alejadas a las personas hasta que esté
completamente cerrada.Tener precaucién cuando
se acciona el desbloqueo, si estuviera presente,
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puesto que una persiana enrollable abierta podria
caer rapidamente en caso de desgaste o roturas.

-La rotura o el desgaste de érganos mecanicos de
la puerta (parte guiada), como por ejemplo ca-
bles, muelles, soportes, goznes, guias, etc. podria
cr:;enerar peligros. Hacer controlar periddicamente

a instalacion por personal cualificado y experto
(instalador profesional), segun lo indicado por el
instalador o por el fabricante de la puerta.

- Para cualquier operacion de limpieza exterior, inte-
rrumpir la alimentacion de red.

- Mantenerlimpias las dpticas delasfotocélulasylos
dispositivos de sefalizacion luminosa. Controlar
que ramas y arbustos no obstaculicen los disposi-
tivos de seguridad.

- No utilizarlaautomatizacion sinecesitaintervencio-
nesdereparacion.Encasodeaveriaodedefectode
funcionamiento de la automatizacion, interrumpir
la alimentacion de red en la automatizacion, abs-
tenerse de cualquier intento de reparacién o inter-
venciondirectayrecurrirséloapersonal cualificado
y experto (instalador profesional) para la necesaria
reparaciénymantenimiento.Parapermitirelacceso,
activar el desbloqueo de emergencia (si estuviera
Bresente).

-Para cualquier intervencién directa en la auto-
matizacion o en la instalacion no prevista por el
presente manual, recurrir a personal cualificado y
experto (instalador profesional).

- Almenos una vez al afo hacer controlar la integri-
dadyelcorrectofuncionamiento delaautomatiza-
cion por personal cualificado y experto (instalador
profesional), en particular de todoslos dispositivos
de seguridad.

- Las intervenciones de instalacién, mantenimiento y
reparaciondeben serregistradasyladocumentacion
correspondiente se debemanteneradisposicion del
usuario.

-El incumplimiento de lo antes indicado puede
provocar situaciones de peligro.

DESGUACE
La eliminacion de los materiales se debe
realizar respetando las normas vigentes. No
mmm  desecharsuequipodescartado, las pilasolas
baterias usadas con los residuos domésticos.
Usted tiene la responsabilidad de desechar
todos sus residuos de equipos eléctricos o
electronicos, entregandolos a un punto de
recogida dedicadoal reciclaje delos mismos.

Todo aquello que no expresamenteé)revisto en
el manual de uso, no esta permitido. El buen
funcionamientodeloperadoresgarantizadosélo
si se respetan las prescripciones indicadas en el
presentemanual.LaEmpresanoseresponsabili-
za ?or losdanos causados porelincumplimiento
delasindicacionesdadasenel presente manual.
Dejandoinalteradaslas caracteristicas esenciales
del producto, la Empresa se reserva el derecho
de realizar, en cualquier momento, modificacio-
nes que considere convenientes para mejorar
la técnica, la fabricacion y la comercializacion
del producto, sin comprometerse a actualizar la
presente publicacion.
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WAARSCHUWINGEN VOOR DE GEBRUIKER (NL) |

LET OP! Belangrijke veiligheidsinstructies. De
Waarschuwingen en de Instructies die met het
product meegeleverd worden zorgvuldig lezen
en volgen, aangezien verkeerd gebruik schade
aanpersonen, dieren of voorwerpenkanveroor-
zaken.Deinstructiesbewarenvoortoekomstige
raadplegingendoorgeven aan eventueleperso-
nendiehetgebruikvandeinstallatieovernemen.
Dit productiis uitsluitend bestemd voor het ge-
bruikwaarvoorhetuitdrukkelijkgeinstalleerdis.
leder ander gebruik dient als oneigenlijk en dus
gevaarlijk beschouwd te worden. De fabrikant
mag niet verantwoordelijk worden gehouden
voor eventuele schade veroorzaakt door onei-
genlijk, verkeerd of onredelijk gebruik.

ALGEMENE VEILIGHEID

Wij danken u ervoor/dat u de voorkeur hebt gege-

ven aan dit product. Wijals bedrijf zijn er zeker van

dat dit product de'voor uw gebruik’ noodzakelijke
restaties kan leveren.
it product voldoet aan de erkende normen van
de techniek en/an de bepalingen betreffende de
ve|I|?he|d, indien correct geinstalleerd door ge-
kwalificeerd en ervaren personeel (professionele

installateur) . 3

Het automatiseringssysteem, indien juist geinsta-

lleerd en gebruikt, voldoet aan de véreiste veilig-

heidsgraad bij het gebruik. Het is niettemin nuttig
enkele gedragsre?(els in‘acht te nemen'om onop-
zettelijke ongemakken te vermijden:

-Kindéren, personen en voorwerpen buiten de ac-
tieradiusvan hetautomatiseringssysteemhouden,
met name tijdens de beweging. ) )

-Niet aan kinderen toestaan om in de actieradius
van het automatiseringssysteem te spelen of zich
daarbinnen te bevindén. )

-Hetapparaat mag gebruikt worden door kinderen
ouder dan 8 jaar en door personen met geringe
lichamelijke, geestelijke of sensorische capacitei-
ten of door personen met onvoldoende ervaring
met of kennis van het apparaat, mits ze worden
bijgestaan of ze de noodzakelijke informatie voor
een veilig gebruik van het apparaat en het begrip
van de aanverwante gevaren hebben ontvangen.
Laat kinderen niet met het apparaat spelen. Het
apparaatmag uitsluitend worden onderhoudenen
g_erel_nlgd doordegebruikeren nietdoorkinderen

ie niet worden bijgestaan.

-Dekinderen moeténinhetoogwordengehouden
zodanig dat ze zeker niet met het toestel gaan
spelen.Dekinderen njetlaten spelen met de vaste
controles. De afstandsbedieningen uit de buurt
van de kinderen houden.

-Vermijden om te werken in de buurt van de schar-
nieren of bewegende mechanische onderdelen.
-Niet proberen om de beweging van de vleugel te
blokkeren. Niet proberen om de poort met de hand
te openen als de actuator niet met de specifieke ont-

rendeling is ontgrendeld. .

- Niet de actieradius van de gemotoriseerde deur of
hek betreden tijdens de beweging daarvan. =
- Afstandsbedieningen of andere”besturingsinri-
chtingen buiten béreik van kinderen bewaren om

ongewilde activeringen te vermijden. _

-De activering van de handmatige deblokkering
zou ongecontroleerde bewegingen van de deur
kunnenveroorzaken, alsditgebeurttijdens mecha-
nischestoringen of in onevenwichtige toestanden.

-Ingevalvanafstandsbedieningrolluiken:het bewe-
gende rolluik controleren en de personen op een
afstand houden tot deze niet volledig gesloten is.
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Opletten wanneer de deblokkering wordt geacti-

veerd,indienaanwezig,omdateen openrolluik snel

zou kunnen vallen in aanwezigheid van slijtage of
ebreken. . )

- Hetstukgaan of deslijtage van mechanische onder-
delenvandedeur(geleide deel), zoals bijvoorbeeld
kabels, veren, steunen, klepscharnieren, geleiders,
kan gevaren veroorzaken. De installatie periodiek
laten controleren door gekwalificeerd en ervaren
ﬁersoneel (professionele installateur) volgens

etgeen aangegeven door de installateur of de
deurenfabrikant.

-Voor alle externe schoonmaakwerkzaamheden het
voedingsnet loskoppelen. _ o
-Deoptiekenvandefotocellen endesignaleringsin-
richtingen schoon houden. Controleren of takken
en struiken de veiligheidsinrichtingen niet storen.
-Het automatisme niet gebruiken, als daarop on-
derhoudswerkzaamheden nodig zijn. In geval van
storing of defect van hetautomatiseringssysteem,
het voedingsnet loskoppelen van het automati-
seringssysteem, geen pogingen ondernemen tot
reparatié of directe werkzaamheden enzich alleen
tot gekwalificeerd en ervaren personeel wenden
(professionele installateur) voor de noodzakelijke
reparatie of onderhoud. Om de toegang mogelijk
temaken, denood-deblokkering activeren (indien

aanwezig). )

-Voorwatvoor directe werkzaamheden dan ook op
het automatiseringssysteem of de installatie, die
niet door deze handleiding voorzien zijn, gebruik
maken van ?ekwallﬁceer en ervaren personeel
(professionele installateur).

- Minstenseenmaal perjaardegoedetoestandende
correcte werking van hetautomatiseringssysteem
laten controleren door gekwalificeerd en érvaren
personeel ﬁprofe.sa_on_e e installateur), met name
van alle veiligheidsinrichtingen. )

- De installatie-, onderhouds-"en reparatiewerkzaa-
mheden moeten gedocumenteerd worden en de
desbetreffende documentatie moet ter beschik-
king worden gehouden van de gebruiker.

-Het niet naleven van hetgeen hierboven beschre-
ven is, kan gevaarlijke situaties creéren.

K SLOOP

De materialen moetenverwijderd worden met
inachtnemin% van de geldende normen. Uw
mmm niet meer gebruikte apparaat, de lege batte-
rijen of accu’s niet bij het huisvuil weggooien.
bent er verantwoordelijk voor al uw afval
van elektrische of elektronische apparatuur
weg te brengen naar een inzamelpunt voor
de recycling ervan.

Al hetgeen niet uitdrukkelijk voorzienis in deze
gebruikershandleiding, is niet toegestaan. De
goede werking van de controller is alleen ge-

arandeerd, als de voorschriften aanwezig in

eze handleiding in acht worden genomen. Het
bedrijf is niet gehouden zich te verantwoorden
voor de schade veroorzaakt door hetnietin acht
nemen van de aanwijzingen vermeld in deze
hand.l_eldln?‘.
Terwijl de hoofdkenmerken van hetdp_r.odgct
on?ewungd blijven, behoudt het Bedrijf zich
het recht voor om op ieder willekeurig moment
die wijzigingen aan te brengen die zij geschikt
acht om het product technisch, constructief en
commerciee Ig\;ezmn te verbeteren, zonder deze
publicatie te hoeven bijwerken.
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AVVERTENZE PER L'INSTALLATORE

ATTENZIONE! Importanti istruzioni di sicurezza. Leggere e seguire atten-
tamente tutte le avvertenze e le istruzioni che accompagnano il prodotto
poiché un’installazione errata puo causare danni a persone, animali o cose.
Leavvertenzeeleistruzionifornisconoimportantiindicazioniriguardantila
sicurezza, I'installazione, I'uso e la manutenzione. Conservare le istruzioni
per allegarle al fascicolo tecnico e per consultazioni future.

SICUREZZA GENERALE

Questo prodotto e stato progettato e costruito esclusivamente per l'utilizzo

indicato in questa documentazione. Usi diversi da quanto indicato potrebbero

essere causa di danni al prodotto e di pericolo.

-Glielementi costruttivi dellamacchina e l'installazione devono essere in accordo
con le seguenti Direttive Europee, ove applicabili: 2014/30/UE, 2014/35/UE,
2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE e loro modifiche successive. Per tutti i
Paesi extra UE, oltre alle norme nazionali vigenti, per un buon livello di sicurezza
€ opportuno rispettare anche le norme citate.

-La Ditta costruttrice di questo prodotto (di seguito “Ditta”) declina qualsiasi
responsabilita derivante da un uso improprio o diverso da quello per cui &
destinato e indicato nella presente documentazione nonché dall'inosservanza
della BuonaTecnica nella costruzione delle chiusure (porte, cancelli, ecc.) e dalle
deformazioni che potrebbero verificarsi durante I'uso.

-Linstallazione deve essere eseguita da personale qualificato (installatore profes-
sionale, secondo EN12635), nell'osservanza della Buona Tecnica e delle norme
vigenti.

-Prima di installare il prodotto apportare tutte le modifiche strutturali relative
alle realizzazione dei franchi di sicurezza a alla protezione o segregazione di
tutte le zone di schiacciamento, cesoiamento, convogliamento e di pericolo in
genere, secondo quanto previsto dalle norme EN 12604 ed 12453 o eventuali
norme localidi installazione. Verificare che la struttura esistente abbia i necessari
requisiti di robustezza e stabilita.

-Prima di iniziare I'installazione verificare I'integrita del prodotto.

-La Ditta non é responsabile della inosservanza della Buona Tecnica nella costru-
zione e manutenzione degli infissi da motorizzare, nonché delle deformazioni
che dovessero intervenire nell’utilizzo.

-Verificare che l'intervallo di temperatura dichiarato sia compatibile con il luogo
destinato all'installazione dell'automazione.

-Non installare questo prodotto in atmosfera esplosiva: la presenza di gas o fumi
inflammabili costituisce un grave pericolo per la sicurezza.

- Togliere I'alimentazione elettrica, prima di qualsiasi intervento sullimpianto.
Scollegare anche eventuali batterie tampone se presenti.

-Primadicollegarel’alimentazione elettrica, accertarsicheidatiditarga corrispon-
dano ai quelli della rete di distribuzione elettrica e che a monte dell'impianto
elettrico visiano un interruttore differenziale e una protezione da sovracorrente
adeguati.Prevedere sullarete dialimentazione dell'automazione, uninterruttore
ounmagnetotermicoonnipolare che consentaladisconnessione completanelle
condizioni della categoria di sovratensione lIl.

-Verificare che a monte della rete di alimentazione, vi sia un interruttore differen-
ziale con soglia non superiore a 0.03A’e a quanto previsto dalle norme vigenti.

-Verificare che I'impianto di terra sia realizzato correttamente: collegare a terra
tutte le parti metalliche della chiusura (porte, cancelli, ecc.) e tuttii componenti
dellimpianto provvisti di morsetto di terra.

-Linstallazione deve essere fatta utilizzando dispositivi di sicurezza e di comandi
conformi alla EN 12978 e EN12453.

-Leforze diimpatto possono essereridotte mediante'utilizzo di bordi deformabili.

-Nel casoin cui le forze diimpatto superinoi valori previsti dalle norme, applicare
dispositivi elettrosensibili o sensibili alla pressione.

-Applicare tuttiidispositivi disicurezza (fotocellule, coste sensibili, ecc.) necessari
a proteggere l'area da pericoli di impatto, schiacciamento, convogliamento,
cesoiamento. Tenere in considerazione le normative e le direttive in vigore,
i criteri della Buona Tecnica, I'utilizzo, I'ambiente di installazione, la logica di
funzionamento del sistema e le forze sviluppate dall’automazione.

-Applicare i segnali previsti_dalle normative vigenti per individuare le zone
pericolose (i rischi residui). Ogni installazione deve essere identificata in modo
visibile secondo quanto prescritto dalla EN13241-1.

- Successivamente al completamento dellinstallazione, applicare una targa
identificativa della porta/cancello

-Questo prodotto non pud essere installato su ante che incorporano delle porte
(@ meno che il motore sia azionabile esclusivamente a porta chiusa).

-Se 'automazione é installata ad una altezza inferiore a 2,5 m o se & accessibile,
€ necessario garantire un adeguato grado di protezione delle parti elettriche e
meccaniche.

-Solo per automazioni per serrande
1) Le parti in movimento del motore devono essere installate ad una altezza
superiore a 2,5m al di sopra del pavimento o al di sopra di un altro livello che
possa consentirne I'accesso.

2) Il motoriduttore deve essere installato in uno spazio segregato e provvisto di
protezione in modo che sia accessibile solo con uso di utensili.

-Installare qualsiasi comando fisso in posizione tale da non causare pericoli e
lontano da parti mobili. In particolare i comandi a uomo presente devono essere
posizionatiin vista diretta della parte guidata, e, a meno che non siano a chiave,
devono essere installati a una altezza minima di 1,5 m e in modo tale da non
essere accessibili al pubblico.

-Applicare almeno un dispositivo di segnalazione luminosa (lampeggiante) in
posizione visibile, fissare inoltre alla struttura un cartello di Attenzione.

-Fissarein modo permanente unaetichettarelativa al funzionamentodello sblocco
manuale dell'automazione e apporla vicino all'organo di manovra.

-Assicurarsi che durante la manovra siano evitati o protetti i rischi meccanici ed
in particolare I'impatto, lo schiacciamento, il convogliamento, il cesoiamento tra
parte guidata e parti circostanti.

-Dopo aver eseguito l'installazione, assicurarsi che il settaggio dell’automazione
motore sia correttamente impostato e che i sistemi di protezione e di sblocco
funzionino correttamente.

-Usare esclusivamente parti originali per qualsiasi manutenzione o riparazione.
La Ditta declina ogni responsabilita ai fini della sicurezza e del buon funziona-
mento dell'automazione se vengono impiegati componenti di altri produttori.

-Non eseguire alcuna modifica ai componenti dell’automazione se non espres-
samente autorizzata dalla Ditta.

-Istruirel'utilizzatore dell'impianto per quanto riguarda glieventualirischiresidui,
i sistemi di comando applicati e I'esecuzione della manovra apertura manuale
in caso di emergenza: consegnare il manuale d'uso all'utilizzatore finale.
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-Smaltire i materialidiimballo (plastica, cartone, polistirolo, ecc.) secondo quanto
previsto dalle norme vigenti. Non lasciare buste dinylon e polistirolo alla portata
dei bambini.

COLLEGAMENTI

ATTENZIONE! Per il collegamento alla rete utilizzare: cavo multipolare di sezione

minima 5x1,5mm? o 4x1,5mm? per alimentazioni trifase oppure 3x1,5mm? per

alimentazioni monofase (a titolo di esempio, il cavo puo essere del tipo HO5RN-F
con sezione 4x1.5mm?). Per il collegamento degli ausiliari utilizzare conduttori

con sezione minima di 0,5 mm?.

-Utilizzare esclusivamente pulsanti con portata non inferiore a 10A-250V.

-1 conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossi-
mita dei morsetti (per esempio mediante fascette) al fine di tenere nettamente
separate le parti in tensione dalle parti in bassissima tensione di sicurezza.

-l cavo di alimentazione, durante l'installazione, deve essere sguainato in modo da
permettereil collegamento del conduttorediterraall’appropriato morsettolasciando
peroiconduttoriattiviil pit corti possibile. [l conduttore di terra deve essere |'ultimo
a tendersi in caso di allentamento del dispositivo di fissaggio del cavo.

ATTENZIONE! i conduttori a bassissima tensione di sicurezza devono essere

fisicamente separati dai conduttori a bassa tensione.

L'accessibilita alle parti in tensione deve essere possibile esclusivamente per il

personale qualificato (installatore professionale)

VERIFICA DELLAUTOMAZIONE E MANUTENZIONE
Prima direndere definitivamente operatival'automazione, e durante gliinterventi

di manutenzione, controllare scrupolosamente quanto segue:

-Verificare che tutti i componenti siano fissati saldamente;

-Verificare l'operazione di avvio e fermata nel caso di comando manuale.

-Verificare la logica di funzionamento normale o personalizzata.

-Solo per cancelli scorrevoli: verificare il corretto ingranamento cremagliera -
pignone con un gioco di 2 mm lungo tutta la cremagliera; tenere la rotaia di
scorrimento sempre pulita e libera da detriti.

-Solo per cancelli e porte scorrevoli: verificare che il binario di scorrimento del
cancello sia lineare, orizzontale e le ruote siano idonee a sopportare il peso del
cancello.

-Solo per cancelli scorrevoli sospesi (Cantilever): verificare che non ci sia abbas-
samento o oscillazione durante la manovra.

-Solo per cancelli a battente: verificare che I'asse di rotazione delle ante sia
perfettamente verticale.

- Solo per barriere: prima di aprire la portina la molla deve essere scarica
(asta verticale).

-Controllareil corretto funzionamento di tuttiidispositivi disicurezza (fotocellule,
coste sensibili, ecc) e la corretta regolazione della sicurezza antischiacciamento
verificando che il valore della forza d'impatto misurato nei punti previsti dalla
norma EN 12445, sia inferiore a quanto indicato nella norma EN 12453.

-Leforze diimpatto possono essere ridotte mediante |'utilizzo di bordi deformabili.

-Verificare la funzionalita della manovra di emergenza ove presente.

-Verificarel'operazione diaperturae chiusura conidispositividicomando applicati.

-Verificare l'integrita delle connessioni elettriche e dei cablaggi, in particolare lo
stato delle guaine isolanti e dei pressa cavi.

-Durante la manutenzione eseguire la pulizia delle ottiche delle fotocellule.

-Peril periodo difuoriservizio dell'automazione, attivare lo sblocco diemergenza
(vedi paragrafo “MANOVRA DI EMERGENZA") in modo da rendere folle la parte
guidata e permettere cosi I'apertura e la chiusura manuale del cancello.

-Se il cavo di alimentazione € danneggiato, esso deve essere sostituito dal co-
struttore o dal suo servizio di assistenza tecnica 0 comunque da una persona
con qualifica similare, in modo da prevenire ogni rischio.

-Se si si installano dispositivi di tipo “D” (come definiti dalla EN12453), collegati
in modalita non verificata, prescrivere una manutenzione obbligatoria con
frequenza almeno semestrale.

- La manutenzione come sopra descritta deve essere ripetuta con frequenza
almeno annuale o ad intervalli di tempo minori qualora le caratteristiche del
sito o dell'installazione lo richiedessero.

ATTENZIONE!
Ricordarsichelamotorizzazione e unafacilitazione dell’'usodel cancello/portaenon
risolve problemi a difetti e deficienze diinstallazione o dimancata manutenzione.

DEMOLIZIONE

L'eliminazione dei materiali va fatta rispettando le norme vigenti. Non

gettate il vostro apparecchio scartato, le pile o le batterie usate nei

rifiuti domestici. Avete la responsabilita di restituire tutti i vostri rifiuti

pr— da apparecchiature elettriche o elettroniche lasciandoliin un punto di

raccolta dedicato al loro riciclo.

SMANTELLAMENTO

Nel casol'automazione venga smontata per essere poirimontatain altro sito bisogna:

-Togliere I'alimentazione e scollegare tutto I'impianto elettrico.

-Togliere I'attuatore dalla base di fissaggio.

-Smontare tutti i componenti dell'installazione.

-Nel caso alcuni componenti non possano essere rimossi o risultino danneggiati,
provvedere alla loro sostituzione.

LE DICHIARAZIONI DI CONFORMITA SONO CONSULTABILI NEL SITO WEB:
http://www.bft-automation.com/CE
LEISTRUZIONIDIMONTAGGIOED USO SONO CONSULTABILINELLA SEZIONE
DOWNLOAD.

Tutto quello che non é espressamente previsto nel manuale d’installa-
zione, non épermesso.llbuonfunzionamentodell'operatore égarantito
solosevengonorispettatiidatiriportati.Ladittanonrispondedeidanni
causatidall'inosservanzadelleindicazioniriportatein questomanuale.
Lasciando inalterate le caratteristiche essenziali del prodotto, la Ditta
si riserva di apportare in qualunque momento le modifiche che essa
ritiene convenienti per migliorare tecnicamente, costruttivamente
e commercialmente il prodotto, senza impegnarsi ad aggiornare la

presente pubblicazione.
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INSTALLER WARNINGS

WARNING! Important safety instructions. Carefully read and comply with
all the warnings and instructions that come with the product as incorrect
installation can causeinjury to people and animals and damage to property.
Thewarningsandinstructions giveimportantinformationregarding safety,
installation, use and maintenance. Keep hold of instructions so that you can
attach them to the technical file and keep them handy for future reference.

GENERAL SAFETY

This product has been designed and built solely for the purpose indicated herein.

Uses other than those indicated herein might cause damage to the product and

create a hazard.

-The units making up the machine andits installation must meet the requirements
ofthefollowing European Directives, where applicable:2014/30/UE,2014/35/UE,
2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE and later amendments. For all countries
outside the UE, it is advisable to comply with the standards mentioned, in addi-
tion to any national standards in force, to achieve a good level of safety.

-The Manufacturer of this product (hereinafter referred to as the“Firm”) disclaims
all responsibility resulting from improper use or any use other than that for
which the product has been designed, as indicated herein, as well as for failure
to apply Good Practice in the construction of entry systems (doors, gates, etc.)
and for deformation that could occur during use.

-Installation must be carried out by qualified personnel (professional installer,
according to EN 12635), in compliance with Good Practice and current code.

-Before installing the product, make all structural changes required to produce
safety gaps and to provide protection from or isolate all crushing, shearing and
dragging hazard areas and danger zones in general in accordance with the
provisions of standards EN 12604 and 12453 or any local installation standards.
Check that the existing structure meets the necessary strength and stability
requirements.

-Before commencing installation, check the product for damage.

-The Firm is not responsible for failure to apply Good Practice in the construction
and maintenance of the doors, gates, etc. to be motorized, or for deformation
that might occur during use.

-Make sure the stated temperature range is compatible with the site in which the
automated system is due to be installed.

-Donotinstallthis productinan explosive atmosphere:the presence of flammable
fumes or gas constitutes a serious safety hazard.

-Disconnect the electricity supply before performing any work on the system.
Also disconnect buffer batteries, if any are connected.

-Before connecting the power supply, make sure the product’s ratings match the
mains ratings and that a suitable residual current circuit breaker and overcurrent
protection device have been installed upline from the electrical system. Have
the automated system’s mains power supply fitted with a switch or omnipolar
thermal-magnetic circuit breaker with a‘contact separation that provide full
disconnection under overvoltage category lll conditions.

-Make sure that upline from the mains power supply there is a residual current
circuit breaker that trips at no more than 0.03A as well as any other equipment
required by code.

-Make sure the earth system has been installed correctly: earth all the metal parts
belonging to the entry system (doors, gates, etc.) and all parts of the system
featuring an earth terminal.

-Installation must be carried out using safety devices and controls that meet
standards EN 12978 and EN 12453.

-Impact forces can be reduced by using deformable edges.

-Inthe eventimpactforces exceed the valueslaid down by therelevant standards,
apply electro-sensitive or pressure-sensitive devices.

-Apply all safety devices (photocells, safety edges, etc.) required to keep the
area free of impact, crushing, dragging and shearing hazards. Bear in mind the
standards and directives in force, Good Practice criteria, intended use, the instal-
lation environment, the operating logic of the system and forces generated by
the automated system.

-Apply all signs required by current code to identify hazardous areas (residual
risks). Allinstallations mustbe visibly identified in compliance with the provisions
of standard EN 13241-1.

-Onceinstallation is complete, apply a nameplate featuring the door/gate’s data.

-This product cannot beinstalled onleavesincorporating doors (unless the motor
can be activated only when the door is closed).

-If the automated system is installed at a height of less than 2.5 m or is accessible,
the electrical and mechanical parts must be suitably protected.

-For roller shutter automation only
1) The motor’s moving parts must be installed at a height greater than 2.5 m
above the floor or other surface from which they may be reached.
2)The gearmotor must be installed in a segregated and suitably protected space
so that it cannot be reached without the aid of tools.

-Install any fixed controls in a position where they will not cause a hazard, away
from moving parts. More specifically, hold-to-run controls must be positioned
within direct sight of the part being controlled and, unless they are key operated,
must be installed at a height of at least 1.5 m and in a place where they cannot
be reached by the public.

-Apply at least one warning light (flashing light) in a visible position, and also
attach a Warning sign to the structure.

-Attach a label near the operating device, in a permanent fashion, with informa-
tion on how to operate the automated system’s manual release.

-Make sure that, during operation, mechanical risks are avoided or relevant
protective measures taken and, more specifically, that nothing can be banged,
crushed, caught or cut between the part being operated and surrounding parts.

-Once installation is complete, make sure the motor automation settings are
correct and that the safety and release systems are working properly.

-Only use original spare parts for any maintenance or repair work. The Firm dis-
claims all responsibility for the correct operation and safety of the automated
system if parts from other manufacturers are used.

-Do not make any modifications to the automated system’s components unless
explicitly authorized by the Firm.

-Instruct the system’s user on what residual risks may be encountered, on the
control systems that have been applied and on how to open the system manu-
ally in an emergency. give the user guide to the end user.
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-Dispose of packaging materials (plastic, cardboard, polystyrene, etc.) in accord-
ance with the provisions of the laws in force. Keep nylon bags and polystyrene
out of reach of children.

WIRING

WARNING! For connection to the mains power supply, use:a multicore cable with

across-sectional area of at least 5x1.5mm?or 4x1.5mm?2when dealing with three-

phase power supplies or 3x1.5mm?for single-phase supplies (by way of example,
type HO5RN-F cable can be used with a cross-sectional area of 4x1.5mm?). To con-

nectauxiliary equipment, use wires with a cross-sectional area of at least 0.5 mm?.

- Only use pushbuttons with a capacity of 10A-250V or more.

- Wires must be secured with additional fastening nearthe terminals (forexample,
using cable clamps) in order to keep live parts well separated from safety extra
low voltage parts.

- During installation, the power cable must be stripped to allow the earth wire
to be connected to the relevant terminal, while leaving the live wires as short
as possible. The earth wire must be the last to be pulled taut in the event the
cable’s fastening device comes loose.

WARNING! safety extra low voltage wires must be kept physically separate from

low voltage wires.

Only qualified personnel (professional installer) should be allowed to access

live parts.

CHECKING THE AUTOMATED SYSTEM AND MAINTENANCE
Beforetheautomated systemisfinally putinto operation,and during maintenance
work, perform the following checks meticulously:

-Make sure all components are fastened securely.

-Check starting and stopping operations in the case of manual control.

-Check the logic for normal or personalized operation.

-For sliding gates only: check that the rack and pinion mesh correctly with 2 mm
of play along the full length of the rack; keep the track the gate slides on clean
and free of debris at all times.

-For sliding gates and doors only: make sure the gate’s running track is straight
and horizontal and that the wheels are strong enough to take the weight of the
gate.

-For cantilever sliding gates only: make sure there is no dipping or swinging
during operation.

-For swing gates only: make sure the leaves’ axis of rotation is perfectly vertical.

-For barriers only: before opening the door, the spring must be decompressed
(vertical boom).

-Checkthat all safety devices (photocells, safety edges, etc.) are working properly
and that the anti-crush safety device is set correctly, making sure that the force
of impact measured at the points provided for by standard EN 12445 is lower
than the value laid down by standard EN 12453.

-Impact forces can be reduced by using deformable edges.

-Make sure that the emergency operation works, where this feature is provided.

-Check opening and closing operations with the control devices applied.

-Check that electrical connections and cabling are intact, making extra sure that
insulating sheaths and cable glands are undamaged.

-While performing maintenance, clean the photocells’ optics.

-When the automated system is out of service for any length of time, activate the
emergency release (see"EMERGENCY OPERATION" section) so that the operated
part is made idle, thus allowing the gate to be opened and closed manually.

-If the power cord is damaged, it must be replaced by the manufacturer or their
technical assistance department or other such qualified person to avoid any risk .

-If“D” type devices are installed (as defined by EN12453), connect in unverified
mode, foresee mandatory maintenance at least every six months

-The maintenance described above must be repeated at least once yearly or at
shorter intervals where site or installation conditions make this necessary.

WARNING!

Remember that the drive is designed to make the gate/door easier to use and
will not solve problems as a result of defective or poorly performed installation
or lack of maintenance

SCRAPPING
Materials must be disposed of in accordance with the regulations in
force. Do not throw away your discarded equipment or used batteries
with household waste. You are responsible for taking all your waste
I clectrical and electronic equipment to a suitable recycling centre.
DISMANTLING
Iftheautomated systemis being dismantledin orderto be reassembled atanother
site, you are required to:
-Cut off the power and disconnect the whole electrical system.
-Remove the actuator from the base it is mounted on.
-Remove all the installation’s components.
-See to the replacement of any components that cannot be removed or happen
to be damaged.

DECLARATIONS OF CONFORMITY CAN BE FOUND AT http://www.bft-
automation.com/CE

INSTRUCTIONS FORUSE AND ASSEMBLY CAN BEFOUND INTHE DOWN-
LOAD SECTION.

Anything that is not explicitly provided for in the installation ma-
nual is not allowed. The operator’s proper operation can only be
guaranteed if the information given is complied with. The Firm shall
not be answerable for damage caused by failure to comply with the
instructions featured herein.

Whilewewillnotalterthe product’sessentialfeatures, the Firmreserves
the right, at any time, to make those changes deemed opportune to
improve the product from a technical, design or commercial point of
view, and will not be required to update this publication accordingly.
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| AVERTISSEMENTS POUR LE MONTEUR

ATTENTION ! Instructions de sécurité importantes. Veuillez lire et suivre
attentivement tous les avertissements et toutes les instructions fournis
avec le produit sachant qu’une installation incorrecte peut provoquer des

réjudices aux personnes, aux animaux ou aux biens. Les avertissements
‘ournissentdesindicationsimportantes concernantlasécurité, l'installation,
I'utilisation etl'entretien.Veuillezconserverlesinstructions pourlesjoindre
au dossier technique et pour d'ultérieures consultations.

SECURITE GENERALE

Ce produit a été congu et réalisé exclusivement pour l'usage indiqué dans cette

documentation. Tout usage autre que celui indiqué risque d'endommager le

produit et d'étre une source de danger.

-Les éléments qui composent I'appareil et le montage doivent étre conformes
aux Directives Européennes suivantes: 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2006/42/UE,
2011/305/UE, 2014/53/UE et leurs modifications successives. Pour les pays
n‘appartenant pas a la UE, il est conseillé de respecter également les normes ci-
tées, outre les reglements nationaux en vigueur, afin de garantir un bon niveau
de sécurité.

-Le Fabricant de ce produit (par la suite « le Fabricant ») décline toute respon-
sabilité dérivant d'un usage incorrect ou différent de celui prévu et/indiqué
dans la présente documentation, de I'inobservation de la bonne technique de
construction des huisseries (portes, portails, etc.) et des déformations pouvant
apparaitre a l'usage.

-Le montage doit étre accompli par du personnel qualifié (monteur profession-
nel, conformément a EN12635), dans le respect de la bonne technique et des
normes en vigueur.

-Avant d'installer le produit apportez toutes les modifications structurelles
nécessaires pour réaliser les butées de sécurité et la protection ou ségréga-
tion de toutes les zones présentant un risque d'écrasement, de cisaillement,
d’entrainement ou autre, conformément aux normes EN 12604 et 12453 ou les
éventuelles normes locales sur l'installation. - Vérifiez si la structure existante
est suffisamment robuste et stable.

-Avant de commencer le montage, vérifier 'intégrité du produit.

-Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'inobservation de la bonne
technique de construction et d'entretien des huisseries motorisées, ainsi que
de déformations survenant en cours d’utilisation.

-Vérifier si l'intervalle de température déclaré est compatible avec le lieu destiné
a l'installation de l'automatisation.

-Ne pas installer ce produit dans une atmosphére explosive: la présence de gaz
ou de fumées inflammables constitue un grave danger pour la sécurité.

-Mettre hors tensions l'installation avant d’accomplir une quelconque interven-
tion. Déconnecter également les batteries tampon éventuellement présentes.

-Avant de mettre hors tension, vérifier si les données de la plaque d'identifica-
tion correspondent a celles du secteur et s'il'y a en amont de I'installation élec-
trique un disjoncteur et une protection adéquats contre la surintensité. Pré-
voyez sur le réseau d’alimentation de I'automatisation un interrupteur ou un
magnétothermique omnipolaire permettant de procéder a une déconnexion
totale dans les conditions de la catégorie de surtension ll.

-Vérifier s'il y a en amont du réseau d'alimentation un disjoncteur dont le seuil
ne dépasse pas 0,03A et les prescriptions des ré?lements en vigueur.

-Vérifier si l'installation de mise a la terre est réalisée correctement. Connecter
toutes les parties métalliques de la‘fermeture (portes, portails, etc..) et tous les
composants de l'installation munis de borne de terre.

-Linstallation doit étre équipée de dispositifs de sécurité et de commandes
conformes aux normes EN 12978 et EN12453.

-Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.

-Si les forces de choc dépassent les valeurs prévues par les normes, appliquer
des dispositifs électrosensibles ou sensibles a la pression.

-Appliquer tous les dispositifs de sécurité (photocellules, linteaux sensibles,
etc..) nécessaires pour protéger la zone contre les risques de choc, d'écrase-
ment, d'entrainement ou de cisaillement. Tenir compte des réglements et des
directives en vigueur, des criteres de bonne technique, de I'utilisation, de I'envi-
ronnement de l'installation, de la logique de fonctionnement du systéme et
des forces développées par I'automatisation.

-Appliquer les signaux prévus par les reglements en vigueur pour indiquer les
zones de danger (risques résiduels). Toutes les installations doivent étre identi-
fiées de facon visible conformément aux prescriptions de EN13241-1.

-Au terlme e l'installation, appliquez une plaque d'identification de la porte/du
portail.

-Ce produit ne peut pas étre installé sur des vantaux munis de portes (a moins
que le moteur ne puisse étre actionné qu'avec la prote fermée).

bSi I'automatisation est installée a une hauteur inférieure a 2,5 m ou si elle est
accessible, il est indispensable de garantir un degré de protection adapté aux
parties électriques et mécaniques.

-Uniquement pour les automatisations de rideaux
1) Les parties en mouvement du moteur doivent étre installées a plus de 2,5
metres de hauteur au-dessus du sol ou de toute autre niveau servant a y accéder.
2) Le motoréducteur doit étre installé dans un espace enfermé et muni de pro-
tection de facon a ce qu'il ne soit accessible qu'avec un outil.

-Installer toutes commandes fixes en hauteur de facon a ce quelles ne repré-
sentent pas une source de danger et qu'elles soient éloignées des parties
mobiles. En particulier les commandes a homme présent doivent étre visibles
directement de la partie guidée et- a moins qu'il n'y ait une clé, se trouvera 1,5m
minimum de hauteur de facon a étre inaccessibles au public.

-Appliquer au moins un dispositif de signalement lumineux (clignotant) visible,
fixer également un panneau Attention sur la structure.

-Fixer, a proximité de l'organe de manceuvre et de facon permanente, une éti-
quette sur le fonctionnement du déverrouillage manuel de I'automatisation.

-S'assurer que soient évités pendant la manceuvre les risques mécaniques et, en
particulier, I'écrasement, I'entrainement et le cisaillement par la partie guidée
et les parties voisines.

-Une fois l'installation accomplie, s'assurer que le réglage du moteur est correct et
que les systémes de protection et de déverrouillage fonctionnement correctement.

-Utiliser exclusivement des pieces détachées originales pour les opérations
d'entretien ou les réparations. Le Fabricant décline toute responsabilité quant
a la sécurité et au bon fonctionnement de I'automatisation en cas d'utilisation
de composants d'autres Fabricants.

-Ne modifier d'aucune facon les composants de I'automatisation sans l'autorisa-
tion expresse du Fabricant.

-Informer l'utilisateur de l'installation sur les risques résiduels éventuels, sur les
systemes de commande appliqués et sur la facon de procéder a l'ouverture
manuelle en cas d’'urgence: remettre le manuel d'utilisation a I'utilisateur final.

-Eliminer les matériaux d'emballage (plastique, carton, polystyréne, etc.) confor-
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mément aux normes en vigueur. Ne pas laisser les sachets en plastique et la
mousse de polystyrene a la portée des enfants.

CONNEXIONS

ATTENTION ! Pour le branchement sur le secteur, utiliser un cable multipolaire

ayant une section minimum de 5x1,5mm? ou de 4x1,5mm? pour alimentation tri-

phasée ou de 3x1,5mm? pour alimentation monophasée (par exemple, le cable
peut étre du type HO5RN-F avec une section de 4x1,5mm?). Pour le branchement
des auxiliaires, utiliser des conducteurs de 0,5 mm? de section minimum.

-Utiliser exclusivement des touches ayant une portée supérieure ou égale a
10A-250V.

-Immobiliser les conducteurs a l'aide d'une fixation supplémentaire a proximité
des bornes (par exemple, a I'aide d’un collier) afin de séparer nettement les
parties sous tension des parties sous trés faible tension de sécurité.

-Pendant l'installation, dénuder le cable d'alimentation afin de pouvoir bran-
cher le conducteur de terre sur la borne appropriée en laissant cependant les
conducteurs actifs aussi courts que possibles. Le conducteur de terre doit étre
le dernier a se tendre en cas de desserrement du dispositif de fixation du cable.

ATTENTION ! Les conducteurs a tres faible tension de sécurité doivent étre phy-

siquement séparés des conducteurs a basse tension.

Seul le personnel qualifié (monteur professionnel) doit pouvoir accéder aux par-

ties sous tension.

VERIFICATION DE LAUTOMATISATION ET ENTRETIEN

Vérifier scrupuleusement ce qui suit avant de rendre I'automatisation définitive-

ment opérationnelle et pendant les interventions d’entretien:

-Veérifier si tous les composants sont solidement fixés.

-Vérifier le fonctionnement du démarrage et de l'arrét en cas de commande
manuelle.

-Vérifier la logique de fonctionnement normale ou personnalisée.

-Uniquement sur les portails coulissants: vérifier si 'engrenage crémaillére - pi-
gnon est correct, avec un jeu de 2 mm le long de toute la crémaillére; le rail de
glissement doit étre toujours propre et dépourvu de débris.

-Uniquement sur les portails coulissants: vérifier si le rail du portail est droit et
horizontal et si les roues sont en mesure de supporter le poids du portail.

-Uniquement sur les portails coulissants suspendus en porte-a-faux: vérifier
I'absence d’abaissement ou d'oscillation pendant la manceuvre.

-Uniquement sur les portails a battant : vérifier si 'axe de rotation des vantaux
est parfaitement vertical.

-Uniquement pour les barriéres: avant d'ouvrir le portillon le ressort doit étre
déchargé (barre verticale).

-Controler le bon fonctionnement de tous les dispositifs de sécurité (photocel-
lules, linteaux sensibles etc..) etle bon réglage du dispositif de sécurité anti-écra-
sement, en vérifiant si la valeur de la force de choc mesurée aux endroits prévus
par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée par la norme EN12453.

-Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.

-Vérifier le bon fonctionnement de la manceuvre d'urgence s'il y en a une.

-Vérifier le bon fonctionnement a lI'ouverture et a la fermeture avec les disposi-
tifs de commande appliqués.

-Vérifier I'intégrité des connexions électriques et des cablages, en particulier
|'état des gaines isolantes et des presse-cables.

-Pendant les opérations d'entretien, nettoyer les lentilles des photocellules.

-Pendant la période de mise hors service de l'automatisation, activer le déver-
rouillage d'urgence (cf. paragraphe MANCEUVRE D'URGENCE) de facon a libérer
la partie guidée et a pouvoir accomplir 'ouverture et la fermeture manuelles
due portail.

-Silecabled’alimentationestendommagé, il doit étreremplacé parle constructeur
ou par son service aprés-vente ou par une personne qualifiée, afin d'éviter tout
risque.

-Sioninstalle des dispositifs du type D (tels que définis parla EN12453), branchés
en mode non Vérifié, prescrire un entretien obligatoire au moins tous les sixmois.

-Lentretien décrit plus haut doit étre répété au moins une fois par an ou plus
fréquemment si les caractéristiques du site ou de l'installation le demandent.

ATTENTION !

Ne pas oublier que la motorisation facilite I'utilisation du portail/de la porte
mais qu'elle ne résout pas les probléemes imputables a des défauts ou a des
erreurs de montage ou encore a I'absence d'entretien.

DEMOLITION

Eliminez les matériaux en respectant les normes en vigueur. Ne jetez
niles vieux appareils, ni les piles, ni les batteries usées avec les ordures
domestiques. Vous devez confier tous vos déchets d'appareils électri-
ques ou électroniques a un centre de collecte différenciée, préposé a
-, recyclage.

DEMANTELEMENT

Si 'automatisation est démontée pour ensuite étre remontée sur un autre site, il faut:
- Couper l'alimentation et débrancher toute l'installation électrique.

- Retirer I'actionneur de la base de fixation.

- Démonter tous les composants de l'installation.

- Remplacer les composants ne pouvant pas étre retirés ou endommagés.

LES DECLARATIONS DE CONFORMITE PEUVENT ETRE CONSULTEES SUR LE
SITE INTERNET http://www.bft-automation.com/CE R

LES INSTRUCTIONS DE MONTAGE ET D’UTILISATION PEUVENT ETRE CON-
SULTEES DANS LA SECTION DOWNLOAD/TELEDECHARGEMENT.

Tout ce qui n’est pas expressément prévu dans le manuel de montage
est interdit. Le bon fonctionnement de I'appareil n’est garanti que si
lesdonnéesindiquées sontrespectées. Le Fabricant nerépond pasdes
dommages provoqués par l'inobservation des indications données
dans ce manuel.

En laissant inaltérées les caractéristiques essentielles de I'appareil,
I'entreprise se réserve le droit d’apporter a tout moment les modifi-
cations qu’elle jugera opportunes pour améliorer le produit du point
de vue technique, commercial et de sa construction, sans s’engager a
mettre a jour la présente publication.
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INSTALLAZIONE VELOCE-QUICK INSTALLATION-INSTALLATION RAPIDE
SCHNELLINSTALLATION-INSTALACION RAPIDA - SNELLE INSTALLATIE

E OSIZIONE TUBI, TUBE ARRANGEMENT,
PREDISPOSITION DES TUYAUX, VORBEREITUNG DER LEITUNGEN,

Vedere specifica motore

See motor specifications

Consultez les caractéristiques du moteur
Siehe Motordaten <
Véase especificaciones motor

Zie motorspecificatie

SHIELD Antenna
Antenne

ANT l :\2> Antena

= Antenne

Connettore programmatore palmare
Palmtop programmer connector,
Connecteur programmateur de poche,
Steckverbinder Palmtop-Programmierer,
Conector del programador de bolsillo,
Connector programmeerbare palmtop.

—

F23.15AT

7] Display + tasti programmazione
Display + programming keys
Afficheur + touches programmation
Display + Programmierungstasten
Pantalla + botones programacion
Display + programmeringstoetsen

220-230V %

* Altre tensioni disponibili a richiesta
Other voltages available on request
Autres tensions disponibles sur demande .
Weitere Spannungen auf Anfrage erhaltlich Connettore scheda opzionale
Otras tensiones disponibles a peticion ggr?r?engtle?x?acgdréoagslctt:%v e
Andere spanningen op aanvraag beschikbaar Steckverbinder Zusatzkarte

Conector de la tarjeta opcional
Connector optionele kaart

F1 2 AT (220-230v)
F14AT(120V)

€

L N
220-230V %
—

XXX XXX
wwwwwwww
L L L L L
oNOUVAWNO

VIDN3/ L MS/LOMS
gLONI/TMS/ L OMS

(VL AVTXYI)

. . Lock
Alimentazione Motore / Motor 12/24V==— Ingressi finecorsa/encoder
Power supply moteur/Motor - £ tEr)co::':lerélimdit switch/inpués
Alimentation Eindaanslag/Motor ntrées des fins de course /encodeur
Eingange Anschlag/Encoder
~ Stromversorgung En%ra as finales de carrera
Alimentacion /Voeding Encoder/ingangen

+3JRSA YT

Connexion 1 paire photocellules no vérifiées,

Anschluss von einem Paar nicht Uberpriiften Fotozellen,
Conexion de 1 par fotocélulas no comprobadas,

Aansluiting van 1 paar fotocellen anders dan “trusted device”.

Collegamento di 1 coppia di fotocellule non verificate,
Connection of 1 pair of non-tested photocells,
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E’NECESSARIO SEGUIRE QUESTA SEQUENZA DI REGOLAZIONI:

1 - Regolazione dei finecorsa

2 - Autoset

3 - Programmazione radiocomando

4 - Eventuali regolazioni dei parametri / logiche

Dopo ogni modifica della posizione dei finecorsa e’ necessario eseguire un nuovo autoset.
Dopo ogni modifica del tipo motore e’ necessario eseguire un nuovo autoset.

ONVITVLI

Se si utilizza il menu semplificato:
- Nel caso di motori LUX-BT - LUX G-BT - GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 la fase 1 (regolazione finecorsa) ' compresa nel menu semplificato.
- Negli altri motori la fase 1 (regolazione finecorsa) va eseguita prima di attivare il menu semplificato.

ENGLISH
IT IS NECESSARY TO FOLLOW THIS SEQUENCE OF ADJUSTMENTS:

1 - Adjusting the limit switches

2 - Autoset

3 - Programming remote controls

4 - Setting of parameters/logic, where necessary

After each adjustment of the end stop position a new autoset is required.
After each modification of the motor type, a new autoset must be carried out

HSITON3

If the simplified menu is used:
- In LUX-BT - LUX G-BT - GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 motors: phase 1 (end stop adjustment) is included in the simplified menu.
- In other motors: phase 1 (end stop adjustment) must be carried out before activating the simplified menu

FRANCAIS
VOUS DEVEZ OBLIGATOIREMENT SUIVRE CETTE SEQUENCE DE REGLAGES:

1 - Réglage des fins de course

2 - Réglage automatique (autoset)

3 - Programmation de la radiocommande

4 - Réglages éventuels des paramétres / logiques

Chaque fois que vous modifiez la position des fins de course vous devez procéder a un nouveau autoset.
Chaque fois que vous modifiez le type de moteur vous devez procéder a un nouveau autoset.

Sivous utilisez le menu simplifié:

- Avec les moteurs LUX-BT - LUX G-BT - GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 la phase 1 (réglage fins de course) est comprise dans le menu simplifié.
- Avec les autres moteurs vous devez accomplir la phase 1 (réglage fins de course) avant d’activer le menu simplifié.

DEUTSCH

DIESE SEQUENZ DER EINSTELLUNGEN MUSS BEFOLGT WERDEN:

SIVONVYS

1 - Einstellung der endschalter

2 - Autoset

3 - Programmierung fernbedienung

4 - Eventuelle einstellungen der parameter / logiken

Nach jeder @nderung der position der endschalter musse in neuer autoset ausgefiihrt werden.
Nach jeder @nderung des motortyps muss ein neuer autoset ausgefiihrt werden.

wenn das vereinfachte meni benutzt wird:
- Bei den motoren LUX-BT - LUX G-BT - GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 ist die phase 1 (einstellung endschalter) im vereinfachten meni enthalten.
- Bei den anderen motoren wird die phase 1 (einstellung endschalter) ausgefiihrt, bevor das vereinfachte men aktiviert wird.

HDOS1n3ad

ESPANOL
ES NECESARIO SEGUIR ESTA SECUENCIA DE AJUSTES:

1 - Regulacion de los finales de carrera

2 - Autoset

3 - Programacion de radiomando

4 - Eventuales regulaciones de los parametros / I6gicas

Después de cambiar la posicion de los interruptores de tope es necesario realizar un nuevo autoset.
Después de cambiar el tipo de motor es necesario realizar un nuevo autoset.

Si se utiliza el menu simplificado:
- En caso de motores LUX-BT - LUX G-BT - GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 la fase 1 (ajuste de interruptor de tope) esta comprendida en en menu simplificado.
- En los otros motores la fase 1 (ajuste de interruptor de tope) se debe realizar antes de activar el menu simplificado.

TONVYdS3

NEDERLANDS
VERRICHT DE VOLGENDE REGELINGEN:

1 - Regeling van de eindaanslagen

2 - Autoset

3 - Programmering afstandsbediening

4 - Eventuele regelingen van de parameters / logica’s

Verricht na elke wijziging van de positie van de eindaanslagen een nieuwe autoset.
Dna elke wijziging van het motortype moet een nieuwe autoset worden verricht.

Als het vereenvoudigde menu wordt gebruikt:

- In het geval van de motoren LUX-BT - LUX G-BT - GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 is de fase 1 (regeling eindaanslag) opgenomen in het
vereenvoudigde menu.

- In alle andere motoren moet de fase 1 (regeling eindaanslag) worden verricht alvorens het vereenvoudigde menu te activeren.

SANYT43d3IN




ELI 250 BT (E)
Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum

Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen 175W

S$3 15s-1-15s-1 x25
Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum | pausa -pause - pause

Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus | pause - pausa - pauze
90min.

IMS 434 +

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv /

—_ ( inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv / =
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting ™~ 0 ( ink ) 1 (EH':)

inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = (1}

PHOBOS BT
Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum

Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen dow

$3 13s-1-13s-1 x30
Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum | pausa -pause - pause

Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus | pause - pausa - pauze
90min.

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv / =0( Ink ) inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv / =1 (EHI.Z)

inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = o inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

IGEA BT & Po flskorE - LYPE df AabElr - flokarEnt¥P - fokar ESPE - E Pa fakor: 3

IGEA BT
Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum

Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen aow

$3 15s-1-15s-1x12
Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum | pausa-pause - pause

Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus | pause - pausa - pauze
173min.

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv /

—_ ( inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv / = H
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting ~ — 0 ( ll'l,:) 1 (E ':)

inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0




LUX BT
LUX G BT

LUX BT LUX G BT

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum - Max. Leistung - Potencia méaxima - Maximum vermogen | 90W 90w

S3 10s-5-14s-5 x40 S3 10s-5-14s-5 x40
Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum - Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus | pausa-pause - pause pause - pausa -pause - pause pause - pausa -
pausa - pauze 47 min. pauze 47 min.

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv / - ‘ t inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv / = 1 (EH':)
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting o ( Ll ) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot 0

*Bianco ***Nero
White Black
Blanc Noir
Weil3 Nero
Blanco Negro

Wit Zwart

SUB BT

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum - Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen | 90W

$3 17s-1-17s-1 x21

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum - Max. Zyklus - Ciclo méximo - Maximale cyclus pauisa -patise - pause pause - pausa - pauze 47 min.

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv / —_ ] t inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv / =1 (EHt)
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting 0 ( Ll ) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot (1}




PHOBOS BT A/KUSTOSBTA 7 ‘

PHOBOS BT A KUSTOS BT A

Potenza massima
Maximum power -
Puissance maximum
Max. Leistung -
Potencia maxima
Maximum vermogen -

S$313s-1-13s-1x30 | S3 13s-1-13s-1x30
pausa -pause - pause pausa -pause - pause
pause - pausa - pauze pause - pausa - pauze

Ciclo massimo - Maximum cycle -
Cycle maximum - Max. Zyklus -
Ciclo méaximo - Maximale cyclus -

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv / - Il t inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv / =1 (EH&)
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting o ( Ul ) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

GIUNO ULTRA

GIUNO ULTRA BT A 20 GIUNO ULTRA BT A 50

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum - Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen | 90W 90w

S3 10s-5-14s-5 x40 S3 10s-5-14s-5 x40

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum - Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus | pausa-pause - pause pause - pausa -pause - pause pause - pausa -
pausa - pauze 90 min. pauze 90 min.

300 kg 300-800 kg

2m 5-2m

ANTA MAX/ LEAF MAX/ VANTAIL MAXI/ FLUGEL MAX./ HOJA MAX./ VLEUGEL MAX.

TIPO DI UTILIZZO / TYPE OF USE - SEMI-INTENSIVE / TYPE D’UTILISATION | moltoi ivo/veryi ive/trési /sehri iv/ muy
BENUTZUNGSTYP - HALBINTENSIV / TIPO DE USO / SOORT GEBRUIK - SEMI-INTENSIEF | intensivo / hoog intensief

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv / = 0 ( t inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv / =1 (E Ht)
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting ( " ) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot/ inv.mot = 0

ATTENZIONE: con attuatori con fermi integrati € obbligatorio il'tallentamento sempre attivo ad un valore superiore a 5.
ATTENTION: with actuators with integrated locks, the perma active slowdown to a value higher than 5 is mandatory.
ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoire que le ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieure a 5.
ACHTUNG: Bei Aktuatoren mit integrierten Feststellern ist eineimmer aktive Verlangsamung bei einem Wert tiber 5 zwingend erforderlich.
ATENCION: con accionadores con topes integrados la deceleracion debe estar siempre activa a un valor superior a 5.
OPGELET: met ingebouwde, stilstaande actuatoren méet de afremming altijd geactiveerd zijn op een waarde hoger dan 5.
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* Con logica inversione direzione di apertura = 000 (DIR= ink)
*With reverse logic, opening direction = 000 (DIR= ink)

* Avec logique inversion direction d'ouverture = 000 (DIR= ink)
* Mit Inversionslogik Offnungsrichtung = 000 (DIR= ink)

* Con légica inversion direccion de apertura = 000 (DIR= ink)

* Met logica omkering openingsrichting = 000 (DIR= ink)

** Con logica inversione direzione di apertura = 001 (DIR=EHLE)
**With reverse logic, opening direction = 001 (DIR=EHE)

** Avec logique inversion direction d'ouverture = 001 (DIR=EHE)
** Mit Inversionslogik Offnungsrichtung = 001 (DIR=EHE)

** Con logica inversion direccion de apertura = 001 (DIR=EHE)

SWC */SWO **

1= +Rosso ****
2="-Blu ***
3=SWO*/SWC**
4= SWC*/SWO**
5=+REF SWE

** Met logica omkering openingsrichting = 001 (DIR=EHE)

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum
Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen

110w

**% Blu - Bleu - Bleu - Blau - Azul - Blauw

**¥* Rosso - Red - Rouge - Rot - Rojo - Rood

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum

S3 13s-1-13s-1 x30
pausa -pause - pause - pause - pausa - pauze 90min.

Max. Zyklus - Ciclo méximo - Maximale cyclus

VIRGO SMARTBTA
(5 fili - 5 wires - 5 fils - 5 Kabel - 5 hilos - 5 draden)

£ iPo fNokorE - EYPE dE MobEUr - MotorEntYP - fokor EYPE - E Po Mokor:

1011|1415 40|41|42 (43 |44|45

ex2x0SS01  +
el -
* COMS

@ xxx0SSO1 +

IMS 434 +

@ e

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversdo direccao de abertura:

=0( l'nt)

M1=VIRGO SMART BT A (SX) / M2=VIRGO SMART BT A SQ (DX)

VIRGO SMARTBTA
(3 fili - 3 wires - 3 fils - 3 Kabel - 3 hilos - 3 draden)

£ iPo fokorE - EYPE JE MotElr - MokorEntYP - fokor EYPE - E iPo fotor: 1 o

1011|1415 40|41|42 (43 |44|45

<2
[ ' PR ] — [~
M1 M2
SET TS SET
/’3 § /'& §
=i =1
%Fg ng
pury j—ry N [N
—_ |+ N [+

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv _
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inverséo direccao de abertura: =

1 (EHE)

[E—] [E—] [E— [ —

— ) — —— — (— ] —— — — — o . . — (— | —— —— —
— — — —
 S—  S—  S—  S—

M1;J={ — \Egmz

o=k

inv.mot / change mot / inv.mot —
mot.tausch /inv.mot /inv.mot

0

inv.mot / change mot / inv.mot  — 1
mot.tausch /inv.mot/inv.mot —

inv.mot / change mot / inv.mot  —
mot.tausch /inv.mot/inv.mot —

0

inv.mot / change mot / inv.mot  — 1
mot.tausch /inv.mot /inv.mot —

M1=VIRGO SMARTBT A (DX)/

=1 (EHE)

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direccao de abertura:

M2=VIRGO SMART BT A 5Q (SX)

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inverséo direccao de abertura :

=0(ink)

— = e = = — = = = — — = = = — e — — —
= = == ==
M2 i;{ — \E{Tm MzEF{ o \%c M1 M2 O—" M1 M2 M1
inv.mot / change mot / inv.mot — 0 inv.mot / change mot/inv.mot — 1 inv.mot / change mot/inv.mot — 0 inv.mot / change mot /inv.mot — 1
mot.tausch /inv.mot /inv.mot = mot.tausch /inv.mot /inv.mot "~ mot.tausch /inv.mot /inv.mot "~ mot.tausch / inv.mot / inv.mot

ATTENZIONE: con attuatori con fermi integrati & obbligatorig il rallentamento sempre attivo ad un valore superiore a 5.
ATTENTION: with actuators with integrated locks, the permanently active slowdown to a value higher than 5 is mandatory.
ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoiré que le ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieure a 5.
ACHTUNG: Bei Aktuatoren mit integrierten Feststellern ist eine immeraktive Verlangsamung bei einem Wert iiber 5 zwingend erforderlich.
ATENgléN: con accionadores con topes integrados la deceleracion debe estar siempre activa a un valor superior a 5.
ATENCAO: com atuadores com bloqueios integrados é/obrigatério‘o retardamento sempre ativo a um valor superior a 5.
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MENU SEMPLIFICATO

LEGENDA
[OF Scorri su

HEEBE Bl—— 1  Scorrigiu

s [Oh—OK 4 Conferma/
Accensione display
+—@

Uscita menu
-1

PRESET DEFAULT | A | 5 | Ac | 5c | ind

TCA

Movimento passo passo

Preallarme

Uomo presente

Blocca impulsi in apertura

ink : apertura verso l'interno
p

EHE: apertura verso l'esterno

Ar: funzionamento automatico, residenziale
Sr: funzionamento semi-aut., residenziale

Ac: funzionamento automatico, condominiale
Sc: funzionamento semi-automatico, condominiale

{ind: funzionamento a uomo presente

LUX BT /LUX G BT ELI BT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT
IGEA BT

SUB BT
VIRGO SMART BT A

: regolazione finecorsa
di apertura motore 1

: regolazione finecorsa

=1

di apertura motore 2 Y

:regolazione finecorsa
di chiusura motore 2

:regolazione finecorsa
di chiusura motore 1

: regolazione finecorsa
di apertura motore 1 e 2

:regolazione finecorsa
di chiusura motore 1 e 2

Fare riferimento alle
impostazioni sulla
regolazione dei

[ok] finecorsa riportate nel
manuale del motore
GIUNO ULTRA.




SIMPLIFIED MENU

LEGENDA

Scroll up
—— 1 Scroll down

—OK ¢! Confirm/Switch
on display

ONVITVLI

Exit Menu

Sec | ind

TCA

HSITON3

Step-by-step movement

Pre-alarm

Deadman

Block pulses during opening

ink :inward opening

EHE: outward opening

Ar: automatic operation, residential

Sr: semiautomatic operation, residential

SIVONVYS

:automatic operation, commercial
Sec: semiautomatic operation, commercial

ind: dead man operation

ELI BT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT
:motor 1 opening IGEA BT

limit switch adjustment v|RGosg|\'/3|;'\3;T BTA

HDOS1n3ad

: motor 2 opening
limit switch adjustment

: motor 1/2 opening
limit switch adjustment

: motor 2 closing
limit switch adjustment :motor 1/2 closing
limit switch adjustment

: motor 1 closing Refer to the settings
limit switch adjustment on the adjustment of
the limit switches
[6K]found in the GIUNO
ULTRA motor manual.

~

TONVYdS3
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MENU SIMPLIFIE

LEGENDA
eG4+ T Monter

8 B 8 B [GH—— | Descendre

O OK ¢ Confirmation /
allumage afficheur

+—0
——©l Sortir du menu

PRESET DEFAULT | Ar | 5 | Ac | 5c | ind

TCA

Mouvement pas a pas

Préalarme

Homme-présent

Verrouillage impulsions a
l'ouverture

ink : ouverture vers l'intérieur

EHE: ouverture vers |'extérieur

Ar : fonctionnement automatique, résidentiel

5r: fonctionnement semi-automatique, résidentiel
RAc: fonctionnement automatique, collectif

Se: fonctionnement semi-automatique, collectif

ind: fonctionnement 8 homme présent

LUX BT /LUX G BT ELI BT

KUSTOS BT A

PHOBOS BT A

PHOBOS N BT
IGEA BT

SUB BT
VIRGO SMART BT A

:réglage fin de course -
d’ouverture moteur 2 :réglage fin de course Y

d’ouverture moteur 1/2

:réglage fin de course
de fermeture moteur 1/2

Suivez les configura-
tions sur le réglage
des fins de course
données dans le
manuel du moteur
GIUNO ULTRA.

:réglage fin de course
de fermeture moteur 1

AUTO OPEN
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Programmatore palmare universale
Universal palmtop programmer
Programmateur palmaire universel
Universal-Handprogrammiergerat
Programador portatil universal
Universele programmeerbare palmtop

G2

(versione x.40 e successive)

Scheda di espansione (x.40 and later versions)
Expansion board (version x.40 et suivantes)

Carte d'expansion (Version x.40 und nachfolgende)
Erweiterungskarte (version x.40 y sucesivas )

Tarjeta de expansion

Uitbreidingskaart (versie x.40 en hoger)
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— [ok] - [@EE) - [=1]-[ox] -+ =’ Vedi MENU PARAMETRI

Vedi MENU LOGICHE

*** Inserimento password.

Richiesta con logica Livello Protezione
impostataa 1,2,3,4
LEGENDA
e B4+ T Scorrisu
BEAB o - 1 scorigi
e [Of--OK ¢ Conferma/

Accensione display

+—19

Uscita menu

o NN
- g+ $ + T B Xy, 800

- [ - (EeE]

54

Vedi MENU RADIO

(e il

<
-+ (59 - i8E8) - [oK]-» [B2F@ -+ o] BB
N

StrE

Attivazione ingresso start esterno START E

|
|_> C = Attivazione ingresso finecorsa
chiusura del motore 2 SWC2

» 0= Attivazione ingresso finecorsa
apertura del motoregz SWi

» L= Attivazione ingresso finecorsa
chiusura del motoregl SWC1

L » 0= Attivazione ingresso finecorsa
apertura del motore 1 SWO1

3540

Forza istantanea motore 2
L Forzaistantanea motore 1

Skr !

Attivazione ingresso start interno START |

aoPEn

Attivazione ingresso OPEN

ctS

Attivazione ingresso CLOSE

PEd

Attivazione ingresso pedonale PED

£ NE

Attivazione ingresso TIMER

StoP

Attivazione ingresso STOP

Phat

Attivazione ingresso fotocellulaPHOT o se con-
figuratocomefotocellula yeriﬁcata,Attivazione
dell'ingresso FAULT associato

PhoP

AttivazioneingressofotocellulainaperturaPHOT
OP o se configurato come fotocellula verificata
attiva solo in apertura, Attivazione dellingresso
FAULT associato

Phel

AttivazioneingressofotocellulainchiusuraPHOT
CL o se configurato come fotocellula verificata
attiva solo in chiusura, Attivazione dellingresso
FAULT associato

bAr

Attivazione ingresso costa BAR o se configurato
come costa sensibile verificata, Attivazione
dellingresso FAULT associato

bAro

Attivazione in?resso costa BAR con inversione
ATTIVA SOLO IN APERTURA o se configurato
comecostasensibileverificataattivasoloinaper-
tura, Attivazione dell'ingresso FAULT associato

LUX BT / LUX G BT

bRrc

Attivazione ingresso costa BAR con inversione
ATTIVA SOLO IN CHIUSURA o se configurato
come costa sensibile verificataattiva soloin chi-
suura, Attivazione dell'ingresso FAULT associato

La scheda sta attendendo di eseguire una
manovra completa apertura-chiusura non
interrotta da stop intermedi per acquisire la
coppia necessaria al movimento.ATTENZIO-
NE! Non ¢ attivo il rilevamento dell'ostacolo

u
5)

Test fotocellule fallito

Verificare collegamento fotocellule e/o impostazioni logiche

Test costa fallito

Verificare collegamento coste e/o impostazioni logiche

Test fotocellule apertura fallito

Verificare collegamento fotocellule /o impostazione parametri/logiche

Test fotocellule chiusura fallito

Verificare collegamento fotocellule e/o impostazione parametri/logiche

ul
<
alca
() Mg (WYY () DY

Test costa 8k2 fallito

Verificare collegamento coste /0 impostazioni parametri/logiche

Test costa apertura fallito

|Verificare collegamento coste e/o impostazioni parametri/logiche

Test costa chiusura fallito

Verificare collegamento coste e/o impostazioni parametri/logiche

Errore test hardware scheda

- Verificare collegamenti al motore . .
- Problemi hardware alla scheda (contattare I'assistenza tecnica)

N° radiocomandi memorizzati

ErcH®

Errore encoder

- Cavi di alimentazione del motore o del segnale encoder invertiti/
scollegati.

- Il movimento dell'attuatore risulta troppo lento o fermo rispetto al
funzionamento programmato.

E-3H

Inversione per ostacolo - Amperostop

Verificare eventuali ostacoli lungo il percorso

ErH4H”

Termica

Attendere il raffreddamento dell'automazione

ErSH"

Errore comunicazione con dispositivi remoti

Verificare il collegamento con i dispositivi accessori e/o schede di
espansione collegati via seriale

Erl0 EF11
Eri4 Er75

Errore interno di controllo supervisione
sistema.

Provare a spegnere e riaccendere la scheda. Se il problema persiste
contattare |'assistenza tecnica.

[od

Er2

Errore diconsistenza dei parametridicentrale
(Logiche e Parametri)

Premendo Okvengono confermate leimpostazionirilevate.La scheda
continuera a funzionare con le impostazioni rilevate.

E’ necessario verificare le impostazioni della scheda (Para-
metri e Logiche).

Er3

Errore nei parametri di D-track

Pﬁmendookla schedariprenderaafunzionare con D-trackdidefault.
E’ necessario effettuare un autoset

[EE(F5]

Errore nell'impostazione degli ingressi SAFE

Verificare la corretta impostazione degli ingressi SAFE

ErF39

Sovraccarico uscita elettroserratura

- Verificare collegamenti serratura
- Serratura non adeguata

ErSL

Errore durante la regolazione dei finecorsa
Solo per Lux BT e Lux-

- Ripetere la procedura di regolazione finecorsa.

- Provare a spostere i limiti massimi sia del finecorsa di apertura
che di chiusura.

- Attenzione I'ultimo centimetro di corsa del pistone, sia in apertura

chein chiusura, non puo essere utilizzato.

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

-+ [0 — W8 — [ET 7] =3 — 0 — [T 7]+ =9 — 6 —
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2) GENERALITA

Il quadro comandi THALIA P viene fornito dal costruttore con settaggio stan-
dard. Qualsiasi variazione, deve essere impostata mediante il programmatore a

dispIaP/ incorporato o mediante programmatore palmare universale. Supporta 24V~safe
completamente il protocollo EELINK: -
Le caratteristiche principali sono: AUX 0 Contatto alimentato 24V=—=N.0. (1A max)
- Controllodi 102 motori 24V BT AUX 1 Contattoalimentato220-230VN.0. (5Amax)
Nota: Devono essere utilizzati 2 motori dello stesso tipo. —
- Fegolazione elﬁttrf?nica della (é)oppiaI con riIevarFento ostacoli AUX 2 Contatto N.O. (220-230V~/5A max)
- Ingressi controllo finecorsa in base al motore selezionato
- Ingressi separati per le sicurezze AUX 3 Contatto N.O. (24V~/1A max)
- Ricevitore radio incorporato rolling-code con clonazione trasmettitori. Uscita per elettroserratura 12V/24V===:
La scheda e dotata di una morsettiera di tipo estraibile per rendere piu agevole LOCK A’scatto (max 30 W
la manutenzione o la sostituzione. Viene fornita con una serie di ponti precablati A magnete (max 15 W)
Per facilitare l'installatore in opera. - — A
ponti riguardano i morsetti: 70-71, 70-72, 70-74, 76-77, 76-79, 81-82, 81- Dimensioni vedi Fig. B
84. Se i morsetti sopraindicati vengono utilizzati, togliere i rispettivi ponti. Fusibili vedi Fig. C
VERIFICA N° combinazioni 4 miliardi
Il quadro THALIA P effettua il controllo (verifica) dei relé di marcia e dei dispositivi - - - - —
di sicurezza (fotocellule), prima di eseguire ogni ciclo di apertura e chiusura. N° max radiocomandi memorizzabili_| 63

Potenza massima motori 180W + 180W (24V ==

Alimentazione accessori 24V~ “,A assorbimento max)

In caso di malfunzionamenti verificare il regolare funzionamento dei dispositivi (* altre tensioni disponibili a richiesta)

collegati e controllare i cablaggi.

Versioni trasmettitori utilizzabili:
3) DATITECNICI Tutti i trasmettitori ROLLING CODE compatibili con (((—ZR-Ready))
X N - "
Alimentazione : 220-230V 50/60Hz(*) 4) PREDISPOSIZIONE TUBI Fig. A
Isolamento rete/bassa tensione > 2MOhm 500V === .
di fungi 5 5) COLLEGAMENTI MORSETTIERA FI?. C
Temperatura di funzionamento -10/+55°C AVVERTENZE - Nelle operazioni di cablaggio ed installazione riferirsi alle norme
Protezione termica Software vigenti e comunque ai principi di buona tecnica. ) .
| conduttori alimentati con tensioni diverse, devono essere fisicamente separati,
Rigidita dielettrica rete/bt 3750V~ per 1 minuto oppure devono essere adeguatamente isolati con isolamento supplementare
- dialmeno Tmm. ) ) ) o
Corrente uscita motore 7.5A+7.5A max I conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossimita
Corrente di commutazione relé motore | 10A dei morsetti, per esempio mediante fascette. ) )
Tutti i cavi di collegamento devono essere mantenuti adeguatamente lontani
dal dissipatore.
Morsetto Definizione Descrizione
L FASE
Alimentazione monofase 220-230V 50/60Hz(*)
N NEUTRO
JP5 . .
I3 PRIM TRASF Collegamento primario trasformatore, 220-230V.
Alimentazione scheda:
JP21 SEC TRASF 24V~ Secondario trasformatore
24V= Alimentazione da batteria tampone
10 MOT1 + Collegamento motore 1. Sfasamento ritardato in chiusura.
1 MOT1 - Verificare collegamenti di Fig.E.
14 MOT2 + Collegamento motore 2. Sfasamento ritardato in apertura.
15 MOT2 - Verificare collegamenti di Fig.E.
Uscita configurabile AUX 0 - Default LAMPEGGIANTE.
20 AUX 0 - CONTATTO ALIMENTATO | 2°CANALE RADIO/ SPIA CANCELLO APERTO SCA/ Comando LUCE CORTESIA/ Comando LUCE ZONA/ LUCE
24V (N.O) (1A MAX SCALE/ ALLARME CANCELLO APERTO/ LAMPEGGIANTE/ ELETTROSERRATURA A SCATTO/ ELETTROSERRATURA
21 (N.O) ( ) AMAGNETE/ MANUTENZIONE/ LAMPEGGIANTE E MANUTENZIONE. Far riferimento alla tabella“Configurazione
delle uscite AUX",
AUX 1 - CONTATTO ALIMENTATO . X 3
22 220-230V~ Uscita configurabile AUX 1 - Default Uscita LUCE ZONA.
(Max 5A) 2°CANALE RADIO/ SPIA CANCELLO APERTO SCA/ LUCE CORTESIA/ LUCE ZONA/ LUCE SCALE/ ALLARME
CANCELLO APERTO/ LAMPEGGIANTE/ ELETTROSERRATURA A SCATTO/ ELETTROSERRATURA A MAGNETE.
23 Far riferimento alla tabella “Configurazione delle uscite AUX".
Uscita configurabile AUX 2 - Default Uscita SPIA CANCELLO APERTO SCA.
24 AUX 2 - CONTATTO LIBERO (N.O) | 2CANALE RADIO/ SPIA CANCELLO APERTO SCA/ Comando LUCE CORTESIA/ Comando LUCE ZONA/ LUCE
o SCALE/ ALLARME CANCELLO APERTO/ LAMPEGGIANTE/ ELETTROSERRATURA A SCATTO/ ELETTROSERRATU-
(Max 220-230V 5A) RA A MAGNETE.
25 Far riferimento alla tabella “Configurazione delle uscite AUX".
2 Uscita configurabile AUX 3 - Default Uscita 2°CANALE RADIO.
AUX 3 - CONTATTO LIBERO (N.0) | 2"CANALE RADIO/ SPIA CANCELLO APERTO SCA/ Comando LUCE CORTESIA/ Comando LUCE ZONA/ LUCE
o SCALE/ ALLARME CANCELLO APERTO/ LAMPEGGIANTE/ ELETTROSERRATURA A SCATTO/ ELETTROSERRATURA
27 (Max 24V 1A) AMAGNETE.
Far riferimento alla tabella “Configurazione delle uscite AUX".
28 A i N : " " —
LOCK 12/24V — Logica Tipo serratura= 1 - Uscita elettroserratura a magnete 12V=—==V (max 15W). Uscita Attivata con cancello chiuso.
29 o Logica Tipo serratura= 2 - Uscita elettroserratura a scatto 24V===(max 30W). Uscita attivata con un impulso ad ogni apertura.
LogicaTipo serratura= 3 - Uscita elettroserratura a magnete 24V===V/ (max 15W). Uscita Attivata con cancello chiuso.
E 41 + REF SWE Comune finecorsa
] & = 42 Swci Finecorsa di chiusura del motore 1 SWC1 (N.C.).
g i § =1 43 SWO 1 Finecorsa di apertura del motore 1 SWO1 (N.C.).
.E E § o 44 SWC2 Finecorsa di chiusura del motore 2 SWC2 (N.C.).
E 45 SWO 2 Finecorsa di apertura del motore 2 SWO2 (N.C.).
4 SW 1 Controllo finecorsa motore 1.
Per gli attuatori con gestione dei finecorsa ad un filo.
43 SW2 Controllo finecorsa motore 2.
Per gli attuatori con gestione dei finecorsa ad un filo.
"';’_ -k 41 + REF SWE Comune finecorsa
<
g : g 42 SW1 Controllo finecorsa motore 1.
[vl=}
O - D
.E = 43 SW2 Controllo finecorsa motore 2.
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Morsetto Definizione Descrizione
40 - REF SWE Comune finecorsa
42 SW1 Controllo finecorsa motore 1.
43 SW2 Controllo finecorsa motore 2.
50 24V- . . . .
Uscita alimentazione accessori.
51 24V+
Uscita alimentazione per dispositivi di sicurezza verificati (trasmettitore fotocellule e trasmettitore costa sensi-
52 24 Vsafe+ bile).
Uscita attiva solo durante il ciclo di manovra
60 Comune Comune ingressiIC1elC2
Ingresso di comando configurabile 1 (N.O.) - Default START E.
61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di comando”.
Ingresso di comando configurabile 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di comando”.
63 Comune Comune ingressiIC3elC4
Ingresso di comando configurabile 3 (N.O.) - Default OPEN.
64 IC3 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Far riferi “ i iingressi di comando”.
Ingresso di comando configurabile 4 (N.O.) - Default CLOSE.
65 IC4 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di comando”.
70 Comune Comune ingressi STOP, SAFE 1 e SAFE 2
7 sTOP I comando interrompe la manovra. (N.C.)
Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.
Ingresso di sicurezza configurabile 1 (N.C.) - Default PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP /

BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di sicurezza”.
73 FAULT 1 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 1.

Ingresso di sicurezza configurabile 2 (N.C.) - Default BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP /

74 SAFE2 BAR OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di sicurezza”.
75 FAULT 2 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 2.
76 Comune Comune ingresso SAFE 3, SAFE 4.
Ingresso di sicurezza configurabile 3 (N.C.) - Default PHOT OP.
77 SAFE 3 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR

OPTEST/BARCL /BARCLTEST/
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di sicurezza”.

78 FAULT 3 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 3.

Ingresso di sicurezza configurabile 4 (N.C)) - Default PHOT CL.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR /TEST / BAR OP / BAR OP

79 SAFE4 TEST/BAR CL/BAR CLTEST/
Far riferimento alla tabella “Configurazione degli ingressi di sicurezza".
80 FAULT 4 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 4.
81 Comune Comune ingresso SAFE 5, SAFE 6.
Ingresso di sicurezza configurabile 5 (N.C.) - Default PHOT.
82 SAFE5 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST/ BAR OP / BAR OP

TEST/BARCL/BARCLTEST/
Far riferimento alla tabella“Configurazione degli ingressi di sicurezza".

83 FAULT 5 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 5.

Ingresso di sicurezza configurabile 6 (N.C.) - Default BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST/ BAR OP / BAR

84 SAFE6 OP TEST/BAR CL / BAR CLTEST/
Far riferimento alla tabella“Configurazione degli ingressi di sicurezza”.
85 FAULT 6 Ingresso verifica dispositivi di sicurezza collegati al SAFE 6.
Y ANTENNA Ingresso antenna.
Usare una antenna accordata sui 433MHz. Per il collegamento Antenna-Ricevente usare cavo coassiale
RG58. La presenza di masse metalliche a ridosso dell’antenna, puo disturbare la ricezione radio. In caso di
# SHIELD scarsa portata del trasmettitore, spostare I'antenna in un punto piu idoneo.

Configurazione delle uscite AUX

Logica Aux= 0 - Uscita 2° CANALE RADIO.
Il contatto rimane chiuso per 1s all'attivazione del 2° canale radio.

Logica Aux= 1 - Uscita SPIA CANCELLO APERTO SCA.
Il contatto rimane chiuso durante I'apertura e ad anta aperta, intermittente durante la chiusura, aperto ad anta chiusa.

Logica Aux= 2 - Uscita comando LUCE CORTESIA.
Il contatto rimane chiuso per 90 secondi dopo I'ultima manovra.

Logica Aux= 3 - Uscita comando LUCE ZONA.
Il contatto rimane chiuso per tutta la durata della manovra.

Logica Aux= 4 - Uscita LUCE SCALE.
Il contatto rimane chiuso per 1 secondo all'inizio della manovra.

Logica Aux=5 - Uscita ALLARME CANCELLO APERTO.
Il contatto rimane chiuso se I'anta rimane aperta per un tempo doppio rispetto al TCA impostato.

Logica Aux= 6 - Uscita per LAMPEGGIANTE.
Il contatto rimane chiuso durante la movimentazione delle ante.

Logica Aux= 7 - Uscita per ELETTROSERRATURA A SCATTO.
Il contatto rimane chiuso per 2 secondi ad ogni apertura.

Logica Aux= 8 - Uscita per ELETTROSERRATURA A MAGNETE.
Il contatto rimane chiuso a cancello chiuso.

Logica Aux= 9 - Uscita MANUTENZIONE. . . L . .
IL contatto rimane chiuso al raggiungimento del valore impostato nel parametro Manutenzione, per segnalare la richiesta di manutenzione.

Logica Aux= 10 - Uscita LAMPEGGIANTE E MANUTENZIONE.
Il contatto rimane chiuso durante la movimentazione delle ante. Se viene raggiunto il valore impostato nel parametro Manutenzione, a fine manovra, ad anta chiusa, il contatto per 4

volte si chiude per 10s e si apre per 5s per segnalare la richiesta di manutenzione.
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Configurazione degli ingressi di comando

Logica IC= 0 - Ingresso configurato come Start E. Funzionamento secondo la Logica MouPAS55a PASSa. Start esterno per la gestione semaforo.

Logica IC= 1 - Ingresso configurato come Start |. Funzionamento secondo la Logica MauPAS5a PRSSa. Start interno per la gestione semaforo.

Logica IC= 2 - Ingresso configurato come Open.

Il comando esegue un‘apertura. Se il I'ingresso rimane chiuso, le ante rimangono aperte fino all'apertura del contatto. A contatto aperto I'automazione chiude dopo il tempo di tca, se attivato.

Logica IC= 3 - Ingresso configurato come Close.
Il comando esegue una chiusura.

Logica IC= 4 - Ingresso configurato come Ped.

Il comando esegue un‘apertura pedonale, parziale. Funzionamento secondo la Logica MouPR55a PRSSa.

Logica IC= 5 - Ingresso configurato come Timer.
Funzionamento analogo al open ma la chiusura é garantita anche dopo I'assenza di rete.

Logica IC= 6 - Ingresso configurato come Timer Ped.

—

Il comando esegue un‘apertura pedonale, parziale. Se I'ingresso rimane chiuso, I'anta rimane aperta fino all'apertura del contatto. Se il Iingresso rimane chiuso e viene attivato un coman-
do di Start E, Start | o Open viene esequita una manovra completa per poi ripristinarsi in apertura pedonile. La chiusura & garantita anche dopo l'assenza di rete.

Configurazione degli ingressi di sicurezza

Logica SAFE= 0 - Ingresso configurato come Phot, fotocellula non verificata (*) (Fig.F, rif.1).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. In caso di oscuramento, le fotocellule sono attive sia in apertura che in chiusura. Un oscura-
mento della fotocellula in chiusura, inverte il moto solo dopo il disimpegno della fotocellula. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE= 1 - Ingresso configurato come Phot test, fotocellula verificata. (Fig.F, rif.2).

inverte il moto solo dopo il disimpegno della fotocellula.

Attiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento, le fotocellule sono attive sia in apertura che in chiusura. Un oscuramento della fotocellula in chiusura,

Logica SAFE= 2 - Ingresso configurato come Phot op, fotocellula attiva solo in apertura non verificata (*) (Fig.F, rif.1).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. In caso di oscuramento & escluso il funzionamento della fotocellula in chiusura. In fase di
apertura blocca il moto per la durata dell'oscuramento della fotocellula. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

dell'oscuramento della fotocellula.

Logica SAFE= 3 - Ingresso configurato come Phot op test, fotocellula verificata attiva solo in apertura (Fig.F, rif.2).
Attiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento ¢ escluso il funzionamento della fotocellula in chiusura. In fase di apertura blocca il moto per la durata

chiusura, inverte immediatamente. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE= 4 - Ingresso configurato come Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura non verificata (*) (Fig.F, rif.1).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. In caso di oscuramento & escluso il funzionamento della fotocellula in apertura. In fase di

Logica SAFE=5 - Ingresso configurato come Phot cl test, fotocellula verificata attiva solo in chiusura (Fig.F, rif.2).
Attiva la verifica delle fotocellule ad inizio manovra. In caso di oscuramento é escluso il funzionamento della fotocellula in apertura. In fase di chiusura, inverte immediatamente.

Logica SAFE= 6 - Ingresso configurato come Bar, costa sensibile non verificata (*) (Fig.F, rif.3).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. Il comando inverte il movimento per 2 sec. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito

Logica SAFE= 7 - Ingresso configurato come Bar, costa sensibile verificata (Fig.F, rif.4).

Attiva la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. Il comando inverte il movimento per 2 sec.

Il comando inverte il movimento per 2 sec.

Logica SAFE= 8 - Ingresso configurato come Bar 8k2 (Fig.F, rif.5). Ingresso per bordo resistivo 8K2.

di chiusura provoca l'arresto. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito.

Logica SAFE=9 Ingresso configurato come Bar op, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura, se attivata durante la chiusura effettua I'arresto dell'automazione (STOP) (Fig.F, rif. 3).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. Lintervento in fase di apertura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase

Logica SAFE=10Ingresso configurato come Bar op test, costa sensibile verificata coninversione attiva soloinapertura, se attivata durante la chiusura effettua I'arresto dell'automazione (STOP) (Fig.F, rif.4).
Attiva la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. Lintervento in fase di apertura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, I'intervento in fase di chiusura provoca l'arresto.

Logica SAFE=11 Ingresso configurato come Bar 8k2 op, costa 8k2 con inversione attiva solo in apertura, se attivata durante la chiusura effettua l'arresto dell'automazione (STOP) (Fig.F, rif. 5).
Lintervento in fase di apertura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, I'intervento in fase di chiusura provoca l'arresto.

di apertura provoca l'arresto. Se non si utilizza lasciare il ponticello inserito

Logica SAFE=12 Ingresso configurato come Bar cl costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante I'apertura effettua I'arresto dell'automazione (STOP) (Fig.F, rif. 3).
Consente la connessione di dispositivi non dotati di contatto supplementare di verifica. Lintervento in fase di chiusura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase

(STOP) (Fig F, rif. 4).

Logica SAFE=13 Ingresso configurato come Bar cl test, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante I'apertura effettua l'arresto dell’automazione

Attiva la verifica delle coste sensibili ad inizio manovra. Lintervento in fase di chiusura provoca l'inversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di apertura provoca l'arresto.

Logica SAFE=14 Ingresso configurato come Bar 8k2 ¢

Ko = 2550, A I, costa 8k2 con inversione attiva solo in chiusura, se attivata durante I'apertura effettua l'arresto dell'automazione (STOP) (Fig.F, rif. 5).
Lintervento in fase di chiusura provoca linversione del movimento per 2 sec, l'intervento in fase di apertura provoca l'arresto.

(*) Se si si installano dispositivi di tipo “D” (come definiti dalla EN12453),
collegati in modalita non verificata, prescrivere una manutenzione obbli-
gatoria con frequenza almeno semestrale.

6) COLLEGAMENTO MOTORI Fig.E

7) DISPOSITIVI DI SICUREZZA
Nota: utilizzare solamente dispositivi di sicurezza riceventi con contatto
in libero scambio.

7.1) DISPOSITIVI VERIFICATI Fig. F

7.2) COLLEGAMENTO DI 1 COPPIA DI FOTOCELLULE NON VERIFICATE Fig. D
8) ACCESSO Al MENU: FIG. 1

8.1) MENU PARAMETRI (PR A7) (TABELLA “A” PARAMETRI)

8.2) MENU LOGICHE (L oG {c) (TABELLA “B” LOGICHE)

8.3) MENU RADIO (rAd {o) (TABELLA “C” RADIO)

- NOTA IMPORTANTE: CONTRASSEGNARE IL PRIMO TRASMETTITORE
MEMORIZZATO CON IL BOLLINO CHIAVE (MASTER).

Il ﬁrimo trasmettitore, nel caso di programmazione manuale, assegna il CODICE

CHIAVE DELLA RICEVENTE; questo codice risulta necessario per poter effettuare

la successiva clonazione dei radiotrasmettitori.

La ricevente di bordo incorporato Clonix dispone inoltre di alcune importanti

funzionalita avanzate:

+ Clonazione del trasmettitore master (rolling-code o codice fisso).

- Clonazione per sostituzione di trasmettitori gia inseriti nella ricevente.

« Gestione database trasmettitori.

«  Gestione comunita di ricevitori.

Per I'utilizzo di queste funzionalita avanzate fate riferimento alle istruzioni del pro-

grammatore palmare universale ed alla Guida generale programmazioni riceventi.

8.4) MENU DEFAULT (dEFALLE)
Riporta la centrale ai valori preimEostati dei DEFAULT. Dopo il ripristino & neces-
sario effettuare un nuovo AUTOSET.

8.5) MENU LINGUA (L infUR)
Consente di impostare la lingua del programmatore a display.

8.6) MENU AUTOSET (AUtoSEL)
- Dare avvio ad una operazione di autosettaggio portandosi nell'apposito menu.

”

« Non appena premuto il pulsante OK viene visualizzato il messaggio“... .... ....;
la centrale comanda una manovra di apertura seguita da una manovra di
chiusura, durante la quale viene automaticamente settato il valore minimo di
coppia necessario al movimento dell’anta.

Il numero di manovre necessarie all'autoset puo variare da 1 a 3.
Durante questa fase & importante evitare I'oscuramento delle fotocellule,
nonche I'utilizzo dei comandi START, STOP e del display.
Altermine diquestaoperazione la centrale di comando avra automaticamente
impostato i valori ottimali di coppia. Verificarli ed eventualmente modificarli
come descritto in E)ro rammazione.

ﬁ ATTENZIONE!! Verificare che il valore della forza d'impatto

misurato nei puntiprevistidallanormaEN12445, siainferiore a quanto

indicato nella norma EN 12453.

Le forze di impatto possono essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi
deformabili.

Attenzione!! Durante I’autosettaggio la funzione di rileva

mento ostacolinon éattiva, l'installatore deve controllareilmovimento

dell’automazione edimpedire a persone o cose diavvicinarsi o sostare
nel raggio di azione dell’automazione.

8.7)SEQUENZA VERIFICA INSTALLAZIONE
1. Esequire la manovra di AUTOSET (*)
2. Verificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della
sequenza altrimenti
3. Adeguare eventualmente i parametri di velocita e sensibilita (forza): vedi
tabella parametri.
4. Riverificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della
sequenza altrimenti
5. Applicare una costa passiva
6. Riverificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della
sequenza altrimenti
7. Applicare dispositivi di protezione sensibili alla pressione o elettrosensibili
gper esempio costa attiva) @*) . o .

. Riverificare le forze di impatto: se rispettano i limiti (**) vai al punto 10 della
sequenza altrimenti .
9. Consentire la movimentazione dell’azionamento solo in modalita “Uomo
presente”
10. Assicurarsi che tutti i dispositivi di rilevamento presenza nell’area di mano-
vra funzionino correttamente

(*) Prima di eseguire I'autoset assicurarsi di avere effettuato correttamente
tutte le operazioni di montaggio e di messa in sicurezza come prescritto dalle
avvertenze per l'installazione del manuale della motorizzazione.

(**) In funzione dell'analisi dei rischi potrebbe essere necessario comunque
ricorrere alla applicazione di dispositivi di protezione sensibili
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8.8) MENU REGOLAZIONE FINECORSA (REG. FC)
Consente la regolazione dei finecorsa per motori dotati di encoder.

impostata la logica “ {
relativi al motore 1 (“oPi”

‘

Mok

]

e“cli

Fare riferimento alle impostazioni sulla regolazione
dei finecorsa riportate nel manuale del motore GIUNO ULTRA.

8.9) MENU STATISTICHE
Consente di visualizzare la versione della scheda, il numero di manovre totali (in
centinaia), il numero di radiocomandi memorizzati e gli ultimi 30 errori (le
2 cifre indicano la posizione, le ultime 2 il codice errore). Lerrore 01 e quel

recente.

8.10) MENU PASSWORD
Consente di impostare una password per la programmazione della scheda via rete

U-link.

Con la logjca“LIVELLO PROTEZIONE"impostata a 1,2,3,4 viene richieta per accedere
ai menu di programmazione. Dopo 10 tentativi consecutivi di accesso falliti si do-
vranno attendere 3 minuti per un nuovo tentativo. Durante questo periodo ad ogni

ana

tentativo di accesso il display visualizza “BLOC". La password di default & 1234.

9) PRESSIONE FINECORSA CHIUSURA Fig.G Rif. A-B

DIREZIONE APERTURA Fig.E

TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (FA-AT)

Il menu risulta‘attivo con i seguenti motori: LUX BT, LUX G BT, GIUNO. In tutti gli
altri casi viene visualizzato il messaggio “non d {5 b ILE"

NOTA: queste manovre vengono eseguite in modalita uomo presente a velocita
ridotta e senza l'intervento delle sicurezze. Con i motori LU

EE”, saranno visualizzati solamente i messaggi
n m).

BT/LUX G BT se &

rime

i

10) COLLEGAMENTO CON SCHEDE DI ESPANSIONE E PROGRAMMATORE
PALIV#IARE UNIVERSALE VERSIONE > V1.40 (Fig.H) Fare riferimento al manuale
specinco.

11) MODULI OPZIONALI U-LINK

Fare riferimento alle istruzioni dei moduli U-link

L'utilizzo di alcuni moduli comporta una riduzione della portata radio. Adeguare
I'impianto con opportuna antenna accordata sui 433MHz

12) RIPRISTINO DELLE IMPOSTAZIONI DI FABBRICA (Fig.l)

ATTENZIONE iportala centrale aivalori preimpostatidafabbricaevengono
cancellati tutti i radiocomandi in memoria.

ATTENZIONE! Un’errata impostazione puo creare danni a persone, animali
o cose.

- Togliere tensione alla scheda (Fig.I rif.1)

- Aprire l'ingresso Stop e premere contemporaneamente i tasti - e OK (Fig.| rif.2)
- Dare tensione alla scheda (Fig.| rif.3)

- Il display visualizza RST, entro 3s dare conferma premendo il tasto OK (Fig.| rif.4)
- Attendere che la prodedura venga terminata (Fig.! rif.5)

- Procedura terminata (Fig.| rif.6)

pil

ATJENZIONE! Un’errata impostazione puo creare danni a persone, animali o cose.
ATTENZIONE: Verificare che il valore della forza d’impatto
misurato nei punti {g\‘r;ss;l dallanormaEN12445, siainferiorea quanto

indicato nella norma E
Le forze di impatto possono essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi
deformabili.

Per ottenere un risultato migliore, si consiglia di eseguire I'autoset con motori a
riposo (cioe non surriscaldati da un numero considerevole dimanovre consecutive).

Parametro Min. | Max. | Default | Personali Definizione Descrizione
T i L .
ESFASRP 0 10 3 empr:)](r)lie;rrdeoza[):]zrtura Tempo di ritardo all'apertura del motore 2 rispetto al motore 1.
Tempo diritardo | Tempo di ritardo alla chiusura del motore 1 rispetto al motore 2.
ESFASch 0 25 6 chiusura motore | NOTA: se il tempo & impostato al massimo, il motore 1 attende la completa chiusura del motore
1[s] 2 prima di partire,
Tempo chiusura . . . )
Ech 0 120 10 automatica [s] Tempo di attesa prima della chiusura automatica.
ESLolh. Tempo sgombero
1 180 40 po sgom Tempo di sgombero della zona interessata dal traffico regolato dal semaforo.
CEN zona semaforica [s]
Spazio di rallentamento in apertura del/i motore/i, espresso in percentuale della corsa totale.
o ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa senza
Spazio di interruzioni.
SP-RLLAP 0 50 10 rallentamentoin | ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell'ostacolo.
apertura [%] ATTENZIONE: con attuatori con fermi integrati & obbligatorio il rallentamento sempre attivo
ad un valore superiore a 5.
ATTENZIONE: nel GIUNO lo spazio di rallentamento si imposta con i sensori scorrevoli
Spazio di rallentamento in chiusura del/i motore/i, espresso in percentuale della corsa totale.
o ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa senza
Spazio di interruzioni.
SPrRLLCh 0 50 10 rallentamentoin | ATTENZIONE: con “SET” a display non & attivo il rilevamento dell'ostacolo.
chiusura [%] ATTENZIONE: con attuatori con fermi integrati & obbligatorio il rallentamento sempre attivo
ad un valore superiore a 5.
ATTENZIONE: nel GIUNO lo spazio di rallentamento si imposta con i sensori scorrevoli
Spazio di decelerazione (passaggio dalla velocita di regime alla velocita di rallentamento) sia in
Spazio di apertura che in chiusura del/i motore/i, espresso in percentuale della corsa totale.
SPAECEL 0 50 15 ) ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
: decelerazione [%] | senza interruzioni
ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’ostacolo.
RPErE. 10 29 99 Apertura Earziale Spaziodiapertura parzialein percentualerispettoall’aperturatotale, a sequito attivazione comando
PR-2 RLE M1 [%] pedonale PED.
Forza esercitata dall'anta/e in apertura. Rappresenta la percentuale di forza erogata, oltre quella me-
morizzata durante I'autoset (e successivamente aggiornata), prima di generare un allarme ostacolo.
; Il parametro viene impostato automaticamente dall’autoset.
Forza anta/e in
Fo'- EH AP 1 99 50 apertura [%)] A f : ‘e . :

p ° ATTENZIONE: Influisce direttamente nella forza di impatto: verificare che con il valo-
re impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se necessario
dispositivi di sicurezza antischiacciamento (*¥).

Forza esercitata dall’anta/e in chiusura. Rappresenta la percentuale di forza erogata, oltre quella
memorizzata durante 'autoset (e successivamente aggiornata), prima di generare un allarme
ostacolo.
Forza anta/e in Il parametro viene impostato automaticamente dall’autoset.
1 R
ForcR ch 99 50 chiusura [%] A
ATTENZIONE: Influisce direttamente nella forza di impatto: verificare che con il valo-
re impostato vengano rispettate le norme di sicurezza vigenti (*). Installare se necessario
dispositivi di sicurezza antischiacciamento (¥¥).
L Percentuale della velocita massima raggiungibile in apertura dal/i motore/i.
£l AP 15 99 99 Velocita in apertura | ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
Ut [%] senza interruzioni.
ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’ostacolo.
L Percentuale della velocita massima raggiungibile in chiusura dal/i motore/i.
Elch 15 29 99 Velocita in chiusura | ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
uCLC [%] senza interruzioni.
ATTENZIONE: con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell’'ostacolo.
Velocita del/i motore/i in apertura e in chiusura nella fase di rallentamento, espressa in percen-
Velocita tuale della velocita massima di regime.
uELrFRLL 15 99 25 ATTENZIONE: Dopo una modifica del parametro sara necessaria una manovra completa
: rallentamento [%] | senza interruzioni.
ATTENZIONE: Con “SET” a display non é attivo il rilevamento dell'ostacolo.
Programmazione
MRRUEER- NUMEro manovre | permette di impostare un numero di manovre dopo il quale viene segnalata la richiesta di
0 250 0 soglia - e N ; )
2 lonE manutenzione manutenzione sull’'uscita AUX configurata come Manutenzione o Lampeggiante e Manutenzione
[in centinaia]

(*) Nell’Unione Europea applicare la EN12453 per i limiti di forza, e la EN12445 per il metodo di misura.
(**) Le forze di impatto possono essere ridotte mediante I'utilizzo di bordi deformabili.
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TABELLA “B” - LOGICHE - (Lol ic)

Barrare
Logica Definizione Default | il settaggio Opzioni
eseguito
0 Motori non attivi
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
Tipo motore
4 LUX BT
£ IPo MakorE | Impostareil tipo di 0 5 LUX GBT
motore collegato 6 SUBBT
alla scheda.)
7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50
9 VIRGO SMART BT A - 5 FILI
10 VIRGO SMART BT A - 3 FILI
LR Tempo Chiusura . 0 Logica non attiva
= Automatica 1 Attiva la chiusura automatica
0 Logica non attiva
chrAP IdR Chiusura rapida 0
1 Chiude dopo 3 secondi dal disimpegno delle fotocellule prima di attendere il termine del TCA impostato
0 Gli ingressi configurati come Start E, Start |,
Ped funzionano con la logica 4 passi. oVRassOIRasso
Gli ingressi configurati come Start E, Start 2 PASSI 3 PASSI 4 PASSI
|, Ped funzionano con la logica 3 passi.
! Limpulso durante la fase di chiusura inverte il CHIUSA APRE
movimento. APRE APRE
."'au. PHSSD Movimento passo IN STOP
0 CHIUSURA
PRSSo passo
APERTA
Gliingressi configurati come Start E, Start |, CHIUDE CHIUDE
2 Ped funzionano con la logica 2 passi. Ad ogni IN CHIUDE
impulso inverte il movimento. APERTURA STOP +TCA | STOP +TCA
DOPOSTOP | APRE APRE APRE
0 Il lampeggiante si accende contemporaneamente alla partenza del/i motore/i.
PrERLL Preallarme 0
1 Il lampeggiante si accende circa 3 secondi prima della partenza del/i motore/i
0 Funzionamento ad impulsi.
Funzionamento ad Uomo Presente.
Lingresso 61 viene configurato come OPEN UP.
1 Lingresso 62 viene configurato come CLOSE UP.
La manovra continua finché viene mantenuta la pressione sui tasti di OPEN UP o CLOSE UP.
Ualo PrESEALE Uomo presente 0 ATTENZIONE: non sono attive le sicurezze.
Funzionamento Uomo Presente Emergency. Normalmente funzionamento ad impulsi.
Se la scheda fallisce i test delle sicurezze (fotocellula o costa, ErOx) per 3 volte consecutivamente, viene abilita-
to il funzionamento ad Uomo Presente attivo fino al rilascio dei tasti OPEN UP o CLOSE UP.
2 Lingresso 61 viene configurato come OPEN UP.
L'ingresso 62 viene configurato come CLOSE UP.
ATTENZIONE: con Uomo Presente Emergency non sono attive le sicurezze.
. . 0 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped hanno effetto durante l'apertura.
bL. IMPAP Al B
1 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped non hanno effetto durante l'apertura.
: : 0 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped hanno effetto durante la pausa TCA.
bL.ifPEcA | PeGmERNE o
1 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped non hanno effetto durante la pausa TCA.
bl i'Pch Blocca impulsi in 0 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped hanno effetto durante la chiusura.
L.0TC . 0
chiusura 1 Limpulso degli ingressi configurati come Start E, Start |, Ped non hanno effetto durante la chiusura.
0 Logica non attiva
Colpo di ariete in - : , . . R = - -
! Prima di effettuare I'apertura il cancello spinge per circa 2 secondi in chiusura. Questo consente lo sgancio
colAr IEEE AP apertura 0 rima di effettuare l'apertura i pinge per cir iiin chiusura. Qu nte lo sganci
1 pit agevole dell'elettroserratura.
IMPORTANTE - In assenza di adeguati fermi d’arresto meccanici, non usare questa funzione.
0 Logica non attiva
colAr {EEE ch Colpoh(.ii arietein 0 Prima di effettuare la chiusura il cancello spinge per circa 2 secondi in apertura. Questo consente lo sgancio
chiusura 1 pit agevole dell'elettroserratura.
IMPORTANTE - In assenza di adeguati fermi d’arresto meccanici, non usare questa funzione.
0 Logica non attiva
Se i motori rimangono fermi in posizione di completa apertura o completa chiusura per piu di un'ora, vengo-
PAAE bL Mantenimento 0 no attivati per circa 3 secondi nella direzione di battuta. Tale operazione viene effettuata ogni ora.
rnn occo blocco N.B.: Questa funzione ha lo scopo di compensare, nei motori oleodinamici I'eventuale riduzione di volume

dell'olio dovuta alla diminuzione della temperatura durante le pause prolungate, ad esempio durante la
notte, o dovute a trafilamenti interni.

IMPORTANTE - In assenza di adeguati fermi d’arresto meccanici, non usare questa funzione.

THALIAP -33

ONVITVLI



MANUALE PER L'INSTALLAZIONE

Barrare
Logica Definizione Default | il settaggio Opzioni
eseguito
0 I movimento viene fermato esclusivamente dall'intervento del finecorsa di chiusura, in questo caso & neces-
sario provvedere ad una precisa regolazione dell'intervento del finecorsa di chiusura (Fig.G Rif.B).
Pressione Da utilizzare in presenza di fermo meccanico di chiusura.
PrESS Suc X 0 Questa funzione attiva la pressione delle ante sul fermo meccanico, senza che questo venga considerato
finecorsa chiusura 1 come ostacolo dal sensore amperostop.
Lo stelo continua quindi la sua corsa per alcuni secondi dopo l'intercettazione del finecorsa di chiusura o fino
all'arresto meccanico. In questo modo, anticipando leggermente l'intervento dei finecorsa di chiusura, si avra
la perfetta battuta delle ante sul fermo di arresto (Fig.G Rif.A).
0 La soglia di intervento della protezione amperostop rimane fissa al valore impostato.
La centrale esegue automaticamente ad ogni partenza una compensazione della soglia di intervento dell'al-
Funzi I 0 larme ostacolo.
icE unzione lce 1 Verificare che il valore della forza d'impatto misurato nei punti previsti dalla norma EN12445, sia inferiore a
quanto indicato nella norma EN 12453. Nel dubbio utilizzare dispositivi di sicurezza ausiliari.
Questa funzione é utile nel caso di installazioni funzionanti a basse temperature.
ATTENZIONE: dopo avere attivato questa funzione & necessario effettuare una manovra di autoset.
0 Attivi entrambi i motori (2 ante).
{ Mok REE 1 motore attivo 0 -
1 Attivo solo motore 1 (1 anta).
Apertura: M1 parte in anticipo rispetto a M2 (tempo di sfasamento in apertura). (Vedi Fig.E)
0 Chiusura: M2 parte in anticipo rispetto a M1 (tempo di sfasamento in chiusura). (Vedi Fig.E)
Inversione dello Manovra pedonale viene eseguita da M1
inu, Mok sfasamento dei 0 - — - - —
motori Apertura: M2 parte in anticipo rispetto a M1 (tempo di sfasamento in apertura). (Vedi Fig.E)
1 Chiusura: M1 parte in anticipo rispetto a M2 (tempo di sfasamento in chiusura). (Vedi Fig.E)
Manovra pedonale viene eseguita da M2
Inversione 0 Funzionamento standard (Vedi Fig.E).
in ir AP direzione di 0
ud irEc. apertura 1 Viene invertito il verso di apertura rispetto al funzionamento standard (Vedi Fig. E)
Configurazione 0 Ingresso configurato come Phot, fotocellula.
CAFE ! dell'ingresso di 0
! N
5|curezz7a125AFE 1. 1 Ingresso configurato come Phot test, fotocellula verificata.
Configurazione 2 Ingresso configurato come Phot op, fotocellula attiva solo in apertura.
g 9 9 P, p
SRFE @ | icresasarez. | I
74 . 3 Ingresso configurato come Phot op test, fotocellula verificata attiva solo in apertura.
Configurazione 4 Ingresso configurato come Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura.
SRFE 3 dellingresso di 2 5 Ingresso configurato come Phot cl test, fotocellula verificata attiva solo in chiusura.
sicurezza SAFE 3.
77 6 Ingresso configurato come Bar, costa sensibile.
Configurazione 7 Ingresso configurato come Bar, costa sensibile verificata.
aF dell'ingresso di 4
SAFE M sicurezza SAFE 4. 8 Ingresso configurato come Bar 8k2 (Non attivo su SAFE 3,4,5,6).
79 9 Ingresso configurato come Bar OP, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura. In chiusura si ottiene
. lo stop del movimento.
Configurazione o - - ; - ;
dell’ir? resso di 10 Ingresso configurato come Bar OP TEST, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in apertura. In
SRFE § N 9 0 chiusura si ottiene lo stop del movimento.
sicurezza SAFE 5.
82 Ingresso configurato come Bar OP 8k2 costa sensibile con inversione attiva solo in apertura. In chiusura si
1 ottiene lo stop del movimento.
(Non attivo su SAFE 3,4,5,6).
12 Ingresso configurato come Bar CL, costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura. In apertura si ottiene
Configurazione lo stop del movimento.
SAFE & f.iell’ingresso di 6 13 Ingresso configurato come Bar CL TEST, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in chiusura. In aper-
sicurezza SAFE 6. tura si ottiene lo stop del movimento.
84 Ingresso configurato come Bar CL 8k2 costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura. In apertura si
14 ottiene lo stop del movimento.
(Non attivo su SAFE 3,4,5,6).
Configurazione 0 Ingresso configurato come Start E.
dell'ingresso di
ic | 0
comando IC 1. 1 Ingresso configurato come Start I.
61
Configurazione 2 Ingresso configurato come Open.
e 2 dell'ingresso di 4
comando IC2. 3 Ingresso configurato come Close.
62
Configurazione 4 Ingresso configurato come Ped.
II'ingr i
e 3 dell'ingresso di 2 '
comando IC3. 5 Ingresso configurato come Timer.
64
Configurazione
dell'ingresso di )
ic Y comargndo ICa. 3 6 Ingresso configurato come Timer Pedonale.
65
Configurazione 0 Uscita configurata come 2° Canale Radio.
RUH O dell’uscita AUX 0. 6 1 Uscita configurata come SCA, Spia Cancello Aperto.
20-21 2 Uscita configurata come comando Luce Cortesia.
Configurazione 3 Uscita configurata come comando Luce Zona.
AuH ! dell’'uscita AUX 1. 3 4 Uscita configurata come Luce scale.
22-23 5 Uscita configurata come Allarme.
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Definizione

Default

Barrare
il settaggio
eseguito

Opzioni

Configurazione
dell’uscita AUX 2.
24-25

6

Uscita configurata come Lampeggiante.

7

Uscita configurata come Serratura a scatto

Uscita configurata come Serratura a magnete

Configurazione
dell’'uscita AUX 3.
26-27

O | co

Uscita configurata come Manutenzione

o

Uscita configurata come Lampeggiante e Manutenzione.

Tipo serratura.
28-29

Uscita configurata per elettroserratura a scatto 12V===

Uscita configurata per elettroserratura a magnete 12V=—==.

Uscita configurata per elettroserratura a scatto 24V===

wIiN | = O

Uscita configurata per elettroserratura a magnete 24V=—=,

cod F 550

Codice Fisso

La ricevente risulta configurata per il funzionamento in modalita rolling-code.
Non vengono accettati i Cloni a Codice Fisso.

La ricevente risulta configurata per il funzionamento in modalita codice fisso.
Vengono accettati i Cloni a Codice Fisso.

L iuEllo
ProtE? lonE

Impostazione del
livello di
protezione

A - Non érichiesta la password per accedere ai menu di programmazione
B - Abilita la memorizzazione via radio dei radiocomandi.
Questa modalita viene eseguita nei pressi del quadro di comando e non richiede I'accesso:
- Premere in sequenza il tasto nascosto e il tasto normale (T1-T2-T3-T4) di un radiocomando gia
memorizzato in modalita standard attraverso il menu radio.
- Premere entro 10s il tasto nascosto ed il tast\o normale (T1-T2-T3-T4) di un radiocomando da memorizzare.
La ricevente esce dalla modalita pro?rammazione dopo 10s, entro questo tempo ¢ possibile inserire ulte-
riori nuovi radiocomandi ripetendo il punto precedente.
C - Abilita I'inserimento automatico via radio dei cloni.
Consente ai cloni generati con programmatore universale ed ai Replay programmati di aggiungersi alla
memoria del ricevitore.
D - Abilita I'inserimento automatico via radio dei replay.
Consente ai Replay programmati di aggiungersi alla memoria del ricevitore.
E - Risulta possibile modificare i parametri della scheda via rete U-link

A - Viene richiesta la password3per accedere ai menu di programmazione.
La password di default & 1234.
Rimane invariato rispetto al funzionamento 0 le funzioniB-C-D-E

A - Viene richiesta la password per accedere ai menu di programmazione.
La password di default e 1234,

B - Viene disabilitato la memorizzazione via radio dei radiocomandi.

C - Viene disabilitato l'inserimento automatico via radio dei cloni.
Rimane invariato rispetto al funzionamento 0 le funzioni D - E

A - Viene richiesta la password3per accedere ai menu di programmazione.
La password di default & 1234.

B - Viene disabilitato la memorizzazione via radio dei radiocomandi.

D - Viene disabilitato I'inserimento automatico via radio dei Replay.
Rimane invariato rispetto al funzionamento 0 le funzioni C - E

A - Viene richiesta la password per accedere ai menu di programmazione.
La password di default e 1234,
B - Viene disabilitato la memorizzazione via radio dei radiocomandi.
C - Viene disabilitato l'inserimento automatico via radio dei cloni.
D - Viene disabilitato I'inserimento automatico via radio dei Replay.
E - Viene disabilitata la possibilita di modificare i parametri della scheda via rete U-link
| radiocomandi vengono memorizzati solo utilizzando I'apposito menu Radio.
IMPORTANTE: Tale €elevato livello di sicurezza impedisce I'accesso sia ai cloni indesiderati, che ai disturbi radio
eventualmente presenti.

Modo SEr- RLE

Modo seriale
(Identifica come si
configura la scheda
in una connessione
direte BFT.)

SLAVE standard: la scheda riceve e comunica comandi/diagnostica/ecc.

MASTER standard: la scheda invia comandi di attivazione (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) ad altre schede.

ind Ir I2c0o

Indirizzo

(1]

Identifica I'indirizzo da 0 a 119 della scheda in una connessione di rete BFT locale.
(vedi paragrafo MODULI OPZIONALI U-LINK)

EHP 11

Configurazione
dell'ingresso
EXPI1 nella
scheda di
espansione
ingressi/ uscite.
1-2

0 Ingresso configurato come comando Start E.

1 Ingresso configurato come comando Start I.

2 Ingresso configurato come comando Open.

3 Ingresso configurato come comando Close.

4 Ingresso configurato come comando Ped.

5 Ingresso configurato come comando Timer.

6 Ingresso configurato come comando Timer Pedonale.

7 Ingresso configurato come sicurezza Phot, fotocellula.

8 Ingresso configurato come sicurezza Phot op, fotocellula attiva solo in apertura.

9 Ingresso configurato come sicurezza Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura.

10 Ingresso configurato come sicurezza Bar, costa sensibile.

1 Ingresso configurato come sicurezza Bar OP, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura, in chiusura
si ottiene lo stop del movimento.

12 Ingresso configurato come sicurezza Bar CL, costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura, in apertura
si ottiene lo stop del movimento.

13 Ingresso configurato come sicurezza Phot test, fotocellula verificata. Lingresso 3 (EXPI2) della scheda di espan-
sioneingressi/ uscite viene commutato automaticamente iningresso verifica dispositivi di sicurezza, EXPFAULT 1.
Ingresso configurato come sicurezza Phot op test, fotocellula verificata attiva soloin apertura.Lingresso 3 (EXPI2)

14 della scheda di espansione ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi
di sicurezza, EXPFAULT1.
Ingresso configurato come sicurezza Phot cl test, fotocellula verificata attiva solo in chiusura.Lingresso 3 (EXPI2)

15 della scheda di espansione ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi
di sicurezza, EXPFAULT1.

16 Ingresso configurato come sicurezza Bar, costa sensibile verificata. Lingresso 3 (EXPI2) dellascheda diespansione
ingressi/ uscite viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi di sicurezza, EXPFAULT1.
Ingresso configurato come sicurezza Bar OP test, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in apertura,

17 in chiusura si ottiene lo stop del movimento. Lingresso 3 (EXPI2) della scheda di espansione ingressi/ uscite
viene commutato automaticamente in ingresso verifica dispositivi di sicurezza, EXPFAULT1.
Ingresso configurato come sicurezza Bar CL test, costa sensibile verificata con inversione attiva solo in chiusura,

18 in apertura si ottiene lo stop del movimento. Lingresso 3 (EXPI2) della scheda di espansione ingressi/ uscite

viene commutato automaticamente in ingresso ve_riﬁca dispositivi di sicurezza, EXPFAULT1.
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Barrare
Logica Definizione Default | il settaggio Opzioni
eseguito
0 Ingresso configurato come comando Start E.
1 Ingresso configurato come comando Start I.
2 Ingresso configurato come comando Open.
3 Ingresso configurato come comando Close.
Configurazione 4 Ingresso configurato come comando Ped.
dellingresso 5 Ingresso configurato come comando Timer.
; EXPI2 nella 6 Ingresso configurato come comando Timer Pedonale.
EHP i2 ess;haen‘:?oile 0 7 Ingresso configurato come sicurezza Phot, fotocellula.
ingressi/ uscite. 8 Ingresso configurato come sicurezza Phot op, fotocellula attiva solo in apertura.
1-3 9 Ingresso configurato come sicurezza Phot cl, fotocellula attiva solo in chiusura.
10 Ingresso configurato come sicurezza Bar, costa sensibile.
1 Ingresso configurato come sicurezza Bar OP, costa sensibile con inversione attiva solo in apertura, in chiusura
si ottiene lo stop del movimento.
12 Ir)gre;so configurato come sicurezza Bar CL, costa sensibile con inversione attiva solo in chiusura, in apertura
si ottiene lo stop del movimento.
0 Uscita configurata come 2° Canale Radio.
d(e::)l?l:isgc:jt;a;;?:gz 1 Uscita configurata come SCA, Spia Cancello Aperto.
nella scheda 2 Uscita configurata come comando Luce Cortesia.
EHPao i _di espa'nsio|.1e " 3 Uscita configurata come comando Luce Zona.
mgres:l-/susqte. 4 Uscita configurata come Luce scale.
5 Uscita configurata come Allarme.
6 Uscita configurata come Lampeggiante.
diﬁ:i?:;;a;;?: ;2 7 Uscita configurata come Serratura a scatto.
nella scheda 8 Uscita configurata come Serratura a magnete.
EHPac _di espansione " 9 Uscita configurata come Manutenzione.
lngreszl_/7usqte. 10 Uscita configurata come Lampeggiante e Manutenzione.
11 Uscita configurata come Gestione semaforo con scheda TLB.
Prelampeqgio 0 Prelampeggio escluso.
SEPRFPrELRIP. semaﬁo?(? 0 1 Luci rosse lampeggianti, per 3 secondi, ad inizio manovra.
SEMAF 0550 Semaforo rosso 0 Luci rosse spente a cancello chiuso.
F 550 fisso 0 1 Luci rosse accese a cancello chiuso.

TABELLA“C” - MENU RADIO (rAd i)

Logica

Descrizione

ALL SEArE

Aggiungi Tasto start
associa il tasto desiderato al comando Start

Aggiungi Tasto 2ch
Lo cch associa il tasto desiderato al comando 2° canale radio. Se nessuna uscita & configurata come Uscita 2° canale radio, il 2° canale radio comanda
I'apertura pedonale.
Elimina Lista
EL M BY ATTENZIONE! Rimuove completamente dalla memoria della ricevente tutti i radiocomandi memorizzati.
d rH Lettura codice ricevitore
L0 Visualizza il codice ricevitore necessario per la clonazione dei radiocomandi.
ON = Abilita la programmazione a distanza delle schede tramite un trasmettitore W LINK precedentemente memorizzato.
u Questa abilitazione rimane attiva 3 minuti dall’'ultima pressione del radiocomando W LINK.

OFF= Programmazione W LINK disabilitata.
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ACCESS MENUS Fig. 1

*** Password entry.
Request with Protection Level

[ — [523) logicsetto1,2,3,4
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. B 8 8 B =14 Scroll down
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See RADIO MENU
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- RSB (=¥ B ¥ (= W00 (=1
N

" |_> C= SWC2 motor 2 closing limit

L Q= SWO2 motor 2 opening limit
switch input activated

L » £=SWCIT motor 1 closing limit
switch input activated

L » 0= SWOT motor 1 opening limit

switch input activated

switch input activated

3540

T
P i -

(5 — [ —

- —o-j

fo + S

+/-

No radio controldevices memorised
9
EyA

‘—> Instantaneous force motor 2
—>
Instantaneous force motor 1

SErE START E external start input activated
Skt START linternal start input activated
oPEn OPEN input activated
cl CLOSE input activated
PEd PED pedestrian input activated
ENE TIMER input activated
StoP STOP input activated
Phok Activation of PHOT photocell input or, if configured as
o verified photocell, Activation of the associated FAULT input
Activation of PHOT OP opening photocell input or, if
PhoP configured as active verified photocell only when opening,
Activation of the associated FAULT input
Activation of PHOT CL closing photocellinputor, if configured
Phel as active verified photocell only when closing, Activation of
the associated FAULT input
bR Activation of BAR safety edge input or, if configured as
2 verified safety edge, Activation of the associated FAULT input
Activation of BARsafety edgeinputwith ACTIVE reversal ONLY
bAra WHILEOPENING, or,if configured as verified safe(?ledl?eactive
onlywhile opening, Activation of the associated FAULT input
Activation of BARsafety edgeinput with ACTIVE reversal ONLY
bArc WHILECLOSING, or,if configured as verified safety edge active
only while closing, Activation of the associated FAULT input
The board is standing by to gerform a complete opening-
GED closing cycle uninterrupted by intermediate stops in order
to acquire the torque required for movement.
WARNING! Obstacle detection not active
ErO Photocell test failed Check photocell connection and/or logic settings
Erdg Safety edge test failed Check safety edge connection and/or logic settings
Fr03 Opening photocell test failed Check photocell connection and/or parameter/logic setting
ErO4 Closing photocell test failed Check photocell connection and/or parameter/logic setting
FrOB 8k2 safety edge test failed Checksafetyedgeconnectionand/orparameter/logicsettings
E-O7 Opening safety edge test failed Checksafetyedgeconnectionand/orparameter/logicsettings
Er08 Closing safety edge test failed Checksafetyedgeconnectionand/orparameter/logicsettings
- Check connections to motor
Er H* Board hardware test error - Hardware problems with board (contact technical
assistance)
-Motorpowerorencodersignal cablesinverted/disconnected.
ErcH* Encoder error -Actuator movementistoo slow or stopped with respect
to programmed operation.
ErJH* Reverse due to obstacle - Amperostop Check for obstacles in path
ErYH* Thermal cutout Allow automated device to cool
ErSH* Communication error with remote devices ggsicclésc:&?/%crt&ga\alggnsgg:rlacsonnected accessory
E-T0 E-i Try switching the board off and back on again. If the
Internal system supervision control error. problem persists, contact the technical assistance
Er4 ErT5 department.
Pressing OK the detected settings are confirmed. The
[T Consistency error of the control unit’s parameters (Logics |board will keep on working with the detected settings.
and Parameters) The board settings must be checked (Parameters
and Logics)
Pressing OK, the board will keep on working with D-
Er3 D-track parameter error track as a default.
\ An autoset is required
ErF3 Error in setting the SAFE inputs Check the setting of the SAFE inputs is correct
ErFS Solenoid lock output overload :%hnescukitlggll;clgggections
-_Repeat the limit switch adjustment procedure.
ErS Error during limit switch adjustment ;Lré' g?c?;lilr?ggltil'r:ﬁeitrgs\filt?hue?hmlts ofboththe opening
Only for Lux BT e Lux-G BT - Caution: the last centimetre of the piston’s stroke,
during either opening or closing, cannot be used.
*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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2) GENERAL INFORMATION
The THALIA P control panel comes with standard factory settings. Any change
must be made using the programmer with built-in display or universal handheld
programmer. The Control unit completely supports the EELINK protocol.
Its main features are:
- Control of 1 or 2 24V BT motors

Note: 2 motors of the same type must be used.
- Electronic torque control with obstacle detection
- Limit switch control inputs based on motor selected
- Separate inputs for safety devices
- Built-in radio receiver rolling code with transmitter cloning.
The board has a terminal strip of the removable kind to make maintenance
or replacement easier. It comes with a series of prewired jumpers to make the
installer’s job on site easier.
The jumpers concern terminals: 70-71, 70-72, 70-74, 76-77, 76-79, 81-82,
81-84. If the above-mentioned terminals are being used, remove the rel-
evant jumpers.

TESTING

The THALIA P panel controls (checks) the start relays and safety devices (pho-
tocells) before performing each opening and closing cycle.

If there is a malfunction, make sure that the connected devices are working
properly and check the wiring.

3) TECHNICAL SPECIFICATIONS

Power supply 220-230V 50/60Hz(*)

Motor relay switching current 10A
Maximum motor power 180W + 180W (24V —==
Accessories power supply %Zlv:égf%mand max. 1A)
AUX 0 NO 24V —powered contact (max.1A)
AUX 1 NO 220-230V~ powered contact (max.5A)
AUX 2 NO contact (220-230V~/max.5A)
AUX 3 NO contact (24V~/max.1A)

Output for 12/24V===_solenoid lock:
LOCK Solenoid latch (max. 3

Magnetic (max. 15W
Dimensions see Fig.B
Fuses see Fig.C
N° of combinations 4 billion
Max.n® of transmitters that can be memorized | 63

Low voltage/mains insulation > 2MOhm 500V ===
Operating temperature range -10/ +55°C
Thermal overload protection Software

Dielectric rigidity mains/LV 3750V~ for 1 minute

(*other voltages to order)
Usable transmitter versions:
All ROLLING CODE transmitters compatible with ((€R-Ready))

4) TUBE ARRANGEMENT Fig. A

5) TERMINAL BOARD WIRING Fig. C

WARNINGS - When performing wiring and installation, refer to the standards in
force and, whatever the case, apply good practice principles.

Wires carrying differentvoltages must be kept physically separate fromeach other,
or they must be suitably insulated with at least 1Tmm of additional insulation.
Wires must be secured with additional fastening near the terminals, using devices

Motor output current

max. 7.5A+7.5A

such as cable clamps.
All connecting cables must be kept far enough away from the dissipater.

Terminal | Definition Description
L | Single-ph ly 220-230V 50/60Hz(*)
N NEUTRAL ingle-phase power supply z
jgi TRANSF PRIM | Transformer primary winding connection, 220-230V.
Board power supply:
JP21 TRANSF SEC | 24V~ Transformer secondary winding
24V= Buffer battery power supply
10 MOT1 + Connection motor 1. Time lag during closing.
11 MOT1 - Check connections shown in Fig.E
14 MOT2 + Connection motor 2. Time lag during opening.
15 MOT?2 - Check connections shown in Fig.E
20 APL:)XVSE-R?)V AUX 0 configurable output - Default setting FLASHING LIGHT.
CONTACT 2ND RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/ STAIR LIGHT/ GATE OPEN
(N.O) (MAX ALARM/ FLASHING LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK/ MAINTENANCE/ FLASHING LIGHT AND MAINTENANCE. Refer to
2z ’ '1 A * | "AUX output configuration” table.
AUX 1 -
22 220-230V~ .
POWERED AUX 1 configurable output - Default setting ZONE LIGHT Output.
CONTACT 2ND RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT/ ZONE LIGHT/ STAIR LIGHT/ GATE OPEN ALARM/ FLASHING
(Max. 5A) LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK.
23 \ Refer to “AUX output configuration”table.
24 AUX 2 - FREE | AUX 2 configurable output - Default setting SCA GATE OPEN LIGHT Output.
CONTACT 2ND RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/ STAIR LIGHT/ GATE OPEN
(N.O.) ALARM/ FLASHING LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK.
25 (Max.220-230V 5A) | Refer to “AUX output configuration” table.
AUX 3 - FREE | AUX 3 configurable output - Default setting 2ND RADIO CHANNEL Output.
26 CONTACT 2ND RADIO CHANNEL/ SCA GATE OPEN LIGHT/ COURTESY LIGHT command/ ZONE LIGHT command/ STAIR LIGHT/ GATE OPEN
(N.O.) ALARM/ FLASHING LIGHT/ SOLENOID LATCH/ MAGNETIC LOCK.
27 (Max. 24V 1A) | Refer to "AUX output configuration” table.
28 Type of lock logic= 0 - 12V===solenoid latch output (max. 30W). Output activated with a pulse each time gate is opened.
LOCK 12V/24 == Type of lock logic= 1 - 12V===magnetic lock output (max. 15W). Output activated when gate is closed.
29 Type of lock logic= 2 - 24V===solenoid latch output (max. 30W). Output activated with a pulse each time gate is opened.
Type of lock logic= 3 - 24V===magnetic lock output (max. 15W). Output activated when gate is closed.
5 < 41 + REF SWE Limit switch common
'_':; 5 E - 42 SWC1 Motor 1 closing limit switch SWC1 (N.C.).
=g
'§ E = ‘E' 43 SWO 1 Motor 1 opening limit switch SWO1 (N.C.).
w v
£d8"” a4 SWC 2 Motor 2 closing limit switch SWC2 (N.C.).
a 5
= 45 SWO 2 Motor 2 opening limit switch SWO2 (N.C.).
2 SWi Limit switch control motor 1.
For actuators with single-wire limit switch control.
3 SW2 Limit switch cor.1trol.motor 2 o
For actuators with single-wire limit switch control.
- 41 +REFSWE | Limit switch common
Sl ™)
£ fg =] : 42 SW1 Limit switch control motor 1.
S L
=3 43 SW2 Limit switch control motor 2.
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Terminal | Definition Description
o o
L2 40 - REF SWE Limit switch common
$Ek
£
2 E E 42 SW1 Limit switch control motor 1.
£>5
£E00
S22 L )
== 43 SW2 Limit switch control motor 2.
(LU
50 24V- .
Accessories power supply output.
51 24V+
Tested safety device power supply output (photocell transmitter and safety edge transmitter).
52 24 Vsafe+ . . ;
Output active only during operating cycle.
60 Common IC 1 and IC 2 inputs common
Configurable command input 1 (N.O.) - Default STARTE.
61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

Refer to the “Command input configuration” table.

Configurable command input 2 (N.O.) - Default PED.

3 62 IC2 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
é Refer to the “Command input configuration” table.
g 63 Common IC 3 and IC 4 inputs common
v Configurable command input 3 (N.O.) - Default OPEN.
64 IC3 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

Refer to the “Command input configuration” table.

Configurable command input 4 (N.O.) - Default CLOSE.

65 IC4 START E/ START I/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Refer to the “Command input configuration” table.

70 Common STOP, SAFE 1 and SAFE 2 inputs common

7 sToP The command stc?ps mov.ement. (N.C))
If not used, leave jumper inserted.
Configurable safety input T (N.C.) - Default PHOT.

72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2
OP/BARCL/BAR CLTEST/BAR8K2 CL.

! i ion”table,

73 FAULT 1 Test input for safety devices connected to SAFE 1.
Configurable safety input 2 (N.C.) - Default BAR.

74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2
OP/BAR CL/BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Refer to the “Safety input configuration” table.

75 FAULT 2 Test input for safety devices connected to SAFE 2.

76 Common SAFE 3 and SAFE 4 inputs common
Configurable safety input 3 (N.C.) - Default PHOT OP.

77 SAFE 3 PHOT /PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST/
Refer to the “Safety input configuration”table.

78 FAULT 3 Test input for safety devices connected to SAFE 3.
Configurable safety input 4 (N.C.) - Default PHOT CL.

79 SAFE 4 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST /
Refer to the “Safety input configuration” table.

80 FAULT 4 Test input for safety devices connected to SAFE 4.

81 Common SAFE 5 and SAFE 6 inputs common
Configurable safety input 5 (N.C.) - Default PHOT.

82 SAFE 5 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST /
Refer to the “Safety input configuration” table.

83 FAULT 5 Test input for safety devices connected to SAFE 5.
Configurable safety input 6 (N.C.) - Default BAR.

84 SAFE 6 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST /
Refer to the “Safety input configuration” table.

85 FAULT 6 Test input for safety devices connected to SAFE 6.

ANTENNA Antenna input.
Use an antenna tuned to 433MHz. Use RG58 coax cable to connect the Antenna and Receiver. Metal bodies close to the antenna

SHIELD can interfere with radio reception. If the transmitter’s range is limited, move the antenna to a more suitable position.

Antenna
#* | <

Aux logic= 0 - 2ND RADIO CHANNEL output.
Contact stays closed for 1s when 2nd radio channel is activated.

Aux logic= 1 - SCA GATE OPEN LIGHToutput.
Contact stays closed during opening and with leaf open, intermittent during closing, open with leaf closed.

Aux logic= 2 - COURTESY LIGHT command output.
Contact stays on for 90 seconds after the last operation.

Aux logic= 3 - ZONE LIGHT command output.
Contact stays closed for the full duration of operation.

Aux logic= 4 - STAIR LIGHT output.
Contact stays closed for 1 second at start of operation.

Aux logic= 5 - GATE OPEN ALARM output.
Contact stays closed if the leaf stays open for double the set TCA time.

Aux logic= 6 - FLASHING LIGHT output.
Contact stays closed while leaves are operating.

Aux logic= 7 - SOLENOID LATCH output.
Contact stays closed for 2 seconds each time gate is opened.

Aux logic= 8 - MAGNETIC LOCK output.
Contact stays closed while gate is closed.

Aux logic= 9 - MAINTENANCE output.
Contact stays closed once the value set for the Maintenance parameter is reached, to report that maintenance is required.

Aux logic= 10 - FLASHING LIGHT AND MAINTENANCE output.
Contact stays closed while leaves are operating. If the value set for the Maintenance parameter is reached, once the gate has finished moving and the leaf is closed, the contact closes

for 10 sec. and opens for 5 sec. 4 times to report that maintenance is required.
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Command input configuration

IC logic= 0 - Input configured as Start E. Operation according to SEEP-b4-5EEP Mowu. logic. External start for traffic light control.

IC logic= 1 - Input configured as Start |. Operation according to SEEP-bY-5EEP Maw. logic. Internal start for traffic light control.

IC logic= 2 - Input configured as Open.

the TCA time, where activated.

The command causes the leaves to open. If the input stays closed, the leaves stay open until the contact is opened. When the contact is open, the automated device closes following

IC logic= 3 - Input configured as Closed.
The command causes the leaves to close.

IC logic= 4 - Input configured as Ped.

The command causes the leaf to open to the pedestrian (partial) opening position. Operation according to SEEP-b4Y-5EEP. logic

IC logic= 5 - Input configured as Timer.
Operation same as open except closing is guaranteed even after a mains power outage.

IC logic= 6 - Input configured as Timer Ped.

The command causes the leaf to open to the pedestrian (partial) opening position. If the input stays closed, the leaf stays open until the contact is opened. If the input stays closed and a Start E,
Start | or Open command is activated, a complete opening-closing cycle is performed before returning to the pedestrian opening position. Closing is guaranteed even after a mains power outage.

Safety input configuration

SAFE logic= 0 - Input configured as Phot (photocell) non tested (¥). (fig.F, ref.1).

Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. When beam is broken, photocells are active during both opening and closing. When beam is broken
during closing, movement is reversed only once the photocell is cleared. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 1 - Input configured as Phot test (tested photocell). (fig.F, ref.2).

reversed only once the photocell is cleared.

Switches photocell testing on at start of operation. When beam is broken, photocells are active during both opening and closing. When beam is broken during closing, movement is

motion for as long as the photocell beam stays broken. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 2 - Input configured as Phot op (photocell active during opening only) non tested (*). (fig.F, ref.1).
Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during closing. During opening, stops

cell beam stays broken.

SAFE logic= 3 - Input configured as Phot op test (tested photocell active during opening only (fig.F, ref.2).
Switches photocell testing on at start of operation. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during closing. During opening, stops motion for as long as the photo-

ment is reversed immediately. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 4 - Input configured as Phot cl (photocell active during closing only) non tested (*). (fig.F, ref.1).
Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during opening. During closing, move-

SAFE logic= 5 - Input configured as Phot cl test (tested photocell active during closing only (fig.F, ref.2).
Switches photocell testing on at start of operation. In the event beam is broken, photocell operation is disabled during opening. During closing, movement is reversed immediately.

SAFE logic= 6 - Input configured as Bar (safety edge) non tested (¥). (fig.F, ref.3).

Enables connection of devices not equipped with supplementary test contacts. The command reverses movement for 2 sec.. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic= 7 - Input configured as Bar (tested safety edge (fig.F, ref.4).

Switches safety edge testing on at start of operation. The command reverses movement for 2 sec.

SAFE logic= 8 - Input configured as Bar 8k2 (fig.F, ref.5). Input for resistive edge 8K2.
The command reverses movement for 2 sec.

automation to stop. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=9 Input configured as Bar op, safety edge with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stops (STOP) (Fig. F, ref. 3).
Allows connecting devices not fitted with supplementary test contact. The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the

SAFE logic=10 Input configured as Bar op test, safety edge checked with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stops (STOP) (Fig. F, ref. 4).
Activates testing safety edges when starting operation. The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the automation to stop.

SAFE logic=11 Input configured as Bar 8k2 op, 8k2 safety edge with active inversion only while opening, if activated while closing, the automation stops (STOP) (Fig. F, ref. 5).
The operation while opening causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while closing causes the automation to stop.

the automation to stop. If not used, leave jumper inserted.

SAFE logic=12 Input configured as Bar cl, safety edge with active inversion only while closing, if activated while opening, the automation stops (STOP) (Fig. F, ref. 3).
Allows connecting devices not fitted with supplementary test contact. The operation while closing causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while opening causes

SAFE logic=13 Input configured as Bar cl test, safety edge checked with active inversion only while closing, if activated while opening, the automation stops (STOP) (Fig. F, ref. 4).
Activates testing safety edges when starting operation. The operation while closing causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while opening causes the automation to stop.

(*) If “D" type devices are installed (as defined by EN12453), connect in un-
verified mode, foresee mandatory maintenance at least every six months.

6) MOTOR WIRING Fig. E
7) SAFETY DEVICES
Note: only use receiving safety devices with free changeover contact.

7.1) TESTED DEVICES Fi% F
7.2) CONNECTION OF 1 PAIR OF NON-TESTED PHOTOCELLS FIG. D

8) CALLING UP MENUS:FIG. 1
8.1) PARAMETERS MENU (PR~fA7) (PARAMETERS TABLE “A”)
8.2) LOGIC MENU (Lol ic) (LOGIC TABLE “B”)

8.3) RADIO MENU (-fAd io) (RADIO TABLE “C”)

- IMPORTANT NOTE: THE FIRST TRANSMITTER MEMORIZED MUST BE
IDENTIFIED BY ATTACHING THE KEY LABEL (MASTER).

In the event of manual programming, the first transmitter assigns the RECEIVER'S

KEY CODE: this code is required to subsequently clone the radio transmitters.

The Clonix built-in on-board receiver also has a number of important advanced features:

« Cloning of master transmitter (rolling code or fixed code).

« Cloning to replace transmitters already entered in receiver.

- Transmitter database management.

« Receiver community management.

To use these advanced features, refer to the universal handheld programmer’s

instructions and to the general receiver programming guide.

8.4) DEFAULT MENU (dEFRULE)
Restores the controller’s DEFAULT factory settings. Following this reset, you will
need to run the AUTOSET function again.

8.5) LANGUAGE MENU (LARLURLE)
Used to set the programmer’s language on the display.

8.6) AUTOSET MENU (RUEoSEL)

+ Launch an autoset operation by going to the relevant menu.

« Assoonasyou pressthe OKbutton, the”....... ."message is displayed and the control
unitcommands the device to perform a full cycle (opening followed by closing), dur-
ing which the minimum torque value required to move the leaf is set automatically.
The number of cycles required for the autoset function can range from 1 to 3.
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SAFE logic=14 Input configured as Bar 8k2 cl, safety edge with active inversion only while closing, if activated while opening, the automation stops (STOP) (Fig. F, ref. 5).
The operation while closing causes the movement to be reversed for 2 seconds, the operation while opening causes the automation to stop.

During this stage, it is imgortant to avoid breaking the photocells’beams and not
to use the START and STOP commands or the displa?/.

Once this operation is complete, the control unit will have automatically set the
optimumtorque values.Check themand, where necessary, editthemas described
in the programming section.

WARNING!! Check that the force of impact measured at the points
provided for by standard EN 12445 is lower than the value laid down
y standard EN 12453.
Impact forces can be reduced by using deformable edges.

function is not active. Consequently, the installer must monitor the
automated system’s movements and keep people and property out
of range of the automated system.

8.7)INSTALLATION TEST PROCEDURE

1. Run the AUTOSET cycle (¥)

2. " Checktheimpactforces:ifthey fallwithin the limits (**) skip to point 10 of the procedure,
otherwise

3.bIWhere necessary, adjust the speed and sensitivity (force) parameters: see parameters
table.

4. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to point 10 of the
procedure, otherwise

5 A pl){(a shock absorber profile

6. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to point 10 of the
procedure, otherwise

Z; Apply pressure-sensitive or electro-sensitive protective devices (such as a safety edge)
¥’

f Warning!!While theautosetfunctionisrunning, the obstacledetection

8. Check the impact forces again: if they fall within the limits (**) skip to point 10 of the
procedure, otherwise

9. Allow the drive to move only in“Deadman”mode

10. Make sure all devices designed to detect obstacles within the system’s operating range
are working properly

(*) Before running the autoset function, make sure you have performedall the assembly and
make-safe operations correctly, as set outin the installation warnings in the drive’s manual.
(**) Based on the risk analysis, you may find it necessary to apply sensitive protective
devices anyway

8.8) LIMIT SWITCH ADJUSTMENT MENU (L.54 Ad.)

Used to adjust limit switches for motors featuring encoders.

The menu is enabled with the following motors: LUX BT, LUX G BT, GIUNO. In all
other cases, the“not  AuR {LALLE" message is displayed.
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8.9) STATISTICS MENU

Used to view the version of the board, the total number of operations (in
hundreds), the number of transmitters memorized and the last 30 errors (the
first 2 digits indicate the position, the last 2 give the error code). Error 01 is the

most recent.

8.10) PASSWORD MENU

Usedtoseta password forthe board’s wireless programmingvia the U-link network.
With “PROTECTION LEVEL"logic set to 1,2,3,4, the password is required to access
the programming menus. After 10 consecutive failed attempts to log in, you will
ain.During thistime, wheneveran attempt

need towait 3 minutes beforetrying ag
is made to log in, the display will read “BLOC". The default password is 1234.

messages regarding motor 1 (“aP™ i"and
Refer to the settings on the adjustment of the limit switches found in the GIUNO
ULTRA motor manual.

!
‘
‘cLp

NOTE: these operations must be performed in deadman mode at reduced speed
and without the safety devices operating.
With the LUX BT/LUX'G BT motors, if the “ { Mak. Rct” Logic is set, , only the

) will be displayed.

9) CLOSING LIMIT SWITCH PRESSURE Fig. G Ref. A-B
OPENING DIRECTION Fig. E

10) CONNECTION WITH EXPANSION BOARDS AND UNIVERSAL HANDHELD
PROGRAMMER VERSION> V1.40 (Fig. H) Refer to specific manual.

TABLE“A” - PARAMETERS MENU - (PR-AT

11) U-LINK OPTIONAL MODULES

Refer to the U-link instructions for the modules.

The use of some models causes lowered radio capacity. Adjust the system using
an appropriate antenna tuned to 433MHxz.

12) RESTORING FACTORY SETTINGS (Fig.l)
WARNING: this operation will restore the control unit’s factory settings and all

transmitters stored in its memory will be deleted.

WARNING! Incorrect settings can result in damage to property and injury to
people and animals.

- Cut off power to the board (Fig.| ref.1)

- Open the Stop input and press the - and OK keys together (Fig.| ref.2)
- Switch on the board’s power (Fig.| ref.3)

-The display will read RST; confirm within 3 sec. by pressing the OK key (Fig.| ref.4)
- Wait for the procedure to finish (Fig.! ref.5)
- Procedure finished (Fig.| ref.6)

WARNING! Incorrect settings can result in damage to property and injury to people

and animals.
f WARNING: Check that the force of impact measured at the points

Erovided for by standard EN 12445 is lower than the value laid down
y standard EN 12453.
Impact forces can be reduced by using deformable edges.

or best results, it is advisable to run the autoset function with the motors idle (i.e.

not overheated by a considerable number of consecutive operations).

Parameter

max.

Default

Personal

Definition

Description

oPEn dELRY
£ NE

0

10

3

Motor 2 opening delay
time [s]

Motor 2 opening delay time with respect to motor 1.

ctS dELRY
£ NE

25

Motor 1 closing delay
time [s]

Motor 1 closing delay time with respect to motor 2.
NOTE: if the time is set to maximum, before starting, engine 1 waits for the complete
shut down of engine 2.

Ech

120

10

Automatic closing time

Waiting time before automatic closing.

ErFLOREcLrE

180

40

s
Time-to-clear traffic light
zone [s]

Time-to-clear for the zone run through by traffic controlled by the traffic light.

ofd (5E5Lolid

50

10

Slow-down distance
during opening [%]

Slow-down distance for motor(s) during opening, given as a percentage
of total travel. WARNING: Once the parameter has been edited,
a complete uninterrupted opening-closing cycle is required.
WARNING: when the display reads “SET”, obstacle detection is not active.
ATTENTION: with actuators with integrated locks, the permanently active
slowdown to a value higher than 5 is mandatory.

WARNING: in GIUNO, the slow-down distance is set with the sliding sensors

cld {5E5Lol

50

10

Slow-down distance
during closing [%]

Slow-down distance for motor(s) during closing, given as a percentage
of total travel. WARNING: Once the parameter has been edited,
a complete uninterrupted opening-closing cycle is required.
WARNING: when the display reads “SET", obstacle detection is not active.
ATTENTION: with actuators with integrated locks, the permanently active
slowdown to a value higher than 5 is mandatory.

WARNING: in GIUNO, the slow-down distance is set with the sliding sensors

d (SkdEcEL

50

15

Deceleration distance
[%]

Deceleration distance (switch from running speed to slow-down
speed) for motor(s) both during opening and during closing, given as a
percentage of total travel. WARNING: Once the parameter has been
edited, a complete uninterrupted opening-closing cycle is required.

WARNING: when the display reads “SET’, obstacle detection is not active.

PR-E AL
oPEn inl

10

929

29

Partial opening M1 [%]

Partial opening distance as a percentage of total opening following activation of PED
pedestria_n commind.

oPForcE

929

50

Leaf force during
opening [%]

Force exerted by leaf/leaves during opening. This is the percentage of force
delivered, beyond the force stored during the autoset cycle (and subsequently
updated), before an obstacle alarm is generated.
The parameter is set automatically by the autoset function.
WARNING: It affects impact force directly: make sure that current
safety requirements are met with the set value (*). Install anti-

crush safety devices where necessary (**).

cLSFarcE

29

50

Leaf force during
closing [%]

Force exerted by leaf/leaves during closing. This is the percentage of force
delivered, beyond the force stored during the autoset cycle (and subsequently
updated), before an obstacle alarm is generated.
The parameter is set automatically by the autoset function.
WARNING: It affects impact force directly: make sure that current
safety requirements are met with the set value (*). Install anti-

crush safety devices where necessary (**).

of SPEEd

15

29

929

Opening speed [%}

Percentage of maximum speed that can be reached by motor(s) during opening.
WARNING: Oncethe parameterhasbeen edited, acomplete uninterrupted
opening-closing cycleisrequired. WARNING: whenthedisplayreads"SET",
obstacle detection is not active.

cl SPEEd

15

29

99

Closing speed [%]

Percentage of maximum speed that can be reached by motor(s) during closing.
WARNING:Oncethe parameterhasbeenedited,acomplete uninterrupted
opening-closing cycle is required. WARNING: when the display reads
"SET", obstacle detection is not active.

SLob SPEEd

15

29

25

Slow-down speed [%]

Opening and closing speed of motor(s) during slow-down stage, given as a
percentage of maximum running speed. WARNING: Once the parameter has
been edited, a complete uninterrupted opening-closing cycle is required.
WARNING: When the display reads “”SET"; obstacle detection is not active.

MR IntEnRAncE

250

Programming number of
operations for maintenan-
ce threshold
[in hundreds]

Allows you to set a number of operations after which the need for maintenance will
be reported on the AUX output configured as Maintenance or Flashing Light and
Maintenance .

(¥) In the European Union, apply standard EN 12453 for force limitations, and standard EN 12445 for measuring method.
(**) Impact forces can be reduced by using deformable edges.
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TABLE “B” - LOGIC MENU - (Lol ic)

pressure

Cross out
Logic Definition Default | setting Optional extras
used
0 Motors not active
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT
3 IGEA BT
Motor type 4 LUX BT
5 LUX G BT
n
Mokor EYPE (Set the type of motor 0 6 SUB BT
connected to the 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A
board). 8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50
9 VIRGO SMART BT A - 5 wires
10 VIRGO SMART BT A - 3 wires
EcA Automatic Closing 0 0 Logic not enabled
& Time 1 Switches automatic closing on
0 Logic not enabled
FRSE LS Fast closing 0 J —
. 1 Closes 3 seconds after the photocells are cleared before waiting for the set TCA to elapse.
0 Inputs configured as Start E, Start |,
Ped operate with 4-step logic. step-by-step mov.
Inputs configured as Start E, Start |, 2 STEP 3 STEP 4 STEP
1 Ped operate with 3-step logic. Pulse
during closing reverses movement. CLOSED OPENS
OPENS OPENS
SEEP-hY-5SEEP Step-by-step 0 gL%RSII’;I\I% STOPS
MauElAk movement
Inputs conﬁgured as Start E, Start |, OPEN CLOSES CLOSES
2 Ped operate with 2-step logic. Move- CLOSES
i DURING
ment reverses with each pulse. OPENING STOP + TCA | sToP +TcA
AFTERSTOP | OPENS OPENS OPENS
0 The flashing light comes on at the same time as the motor(s) start.
PrE-RLRA-T Pre-alarm 0
1 The flashing light comes on approx. 3 seconds before the motor(s) start.
0 Pulse operation.
Deadman mode.
Input 61 is configured as OPEN UP.
1 Input 62 is configured as CLOSE UP.
Operation continues as long as the OPEN UP or CLOSE UP keys are held down.
WARNING: safety devices are not enabled.
hoLd-to-rin Deadman 0
Emergency Deadman mode. Usually pulse operation.
If the board fails the safety device tests (photocell or safety edge, ErOx) 3 times in a row, the device is
switched to Deadman mode, which will stay active until the OPEN UP or CLOSE UP keys are released.
2 Input 61 is configured as OPEN UP.
Input 62 is configured as CLOSE UP.
WARNING: with the device set to Emergency Deadman mode, safety devices are not enabled.
bl PE Block pulses during 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during opening.
U=ts EIASh opening Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during opening.
bl EcH Block pulses during 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during TCA pause.
C TCA 1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during TCA pause.
bl L aSE Block pulses during 0 0 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has effect during closing.
=L GLE closing 1 Pulse from inputs configured as Start E, Start |, Ped has no effect during closing.
0 Logic not enabled
Hammer durin i i i i
~AM blol coP . 9 0 Before opening completely, t.he gate pushes for approx. 2 seconds as it closes. This allows the solenoid
opening 1 lock to be released more easily.
IMPORTANT - Do not use this function if suitable mechanical stops are not in place.
0 Logic not enabled
Hammer durin i i i i
~AR blol ccl o 9 0 Before closing completgly, the gate pushes for approx. 2 seconds as it opens. This allows the solenoid lock
closing 1 to be released more easily.
IMPORTANT - Do not use this function if suitable mechanical stops are not in place.
0 Logic not enabled
If motors stay idle in fully open or fully closed position for more than one hour, they are switched on in
bloc PEFS 5k Stop maintenance 0 the direction gf the stop fqr approx. 3 seconds. This operation is pe‘rformed E\{ery-hour. .
1 NB: In hydraulic motors, this function serves to compensate a possible reduction in the volume of oil due
to a drop in temperature during extended pauses, such as during the night, or due to internal leakage.
IMPORTANT - Do not use this function if suitable mechanical stops are not in place.
0 Movement is stopped only when the closing limit switch trips: in this case, the tripping of the closing
limit switch must be adjusted accurately (Fig.G Ref.B).
. Use when there is a mechanical stop in closed position.
PrESS She Closing limit switch 0 This function allows leaves to press against the mechanical stop without the Amperostop sensor inter-

preting this as an obstacle.

Thus the rod continues its stroke for a few seconds after meeting the closing limit switch or as far as the
mechanical stop. In this way, the leaves come to rest perfectly against the stop by allowing the closing
limit switches to trip slightly earlier (Fig.G Ref.A).
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Cross out
Logic Definition Default | setting Optional extras
used
0 The Amperostop safety trip threshold stays at the same set value.
The controller automatically adjusts the obstacle alarm trip threshold at each start up.
. Check that the force of impact measured at the points provided for by standard EN 12445 is lower than
icE Ice feature 0 1 the value laid down by standard EN 12453. If in doubt, use auxiliary safety devices.
This feature is useful when dealing with installations running at low temperatures.
WARNING: once this feature has been activated, you will need to perform an autoset opening and closing
cycle.
0 Both motors active (2 leaves).
{ Makon 1 motor active 0 -
1 Only motor 1 active (1 leaf).
Open: M1 starts in advance compared to M2 (opening phase shift). (See Fig.E)
0 Closure: M2 starts in advance compared to M1 (closing phase shift). (See Fig.E)
FE M@ Inversion of the mo- Pedestrian manoeuvre is performed by M1
chAnLE Mok tor's phase shift 0 . ; ; ; ;
P Open: M2 starts in advance compared to M1 (opening phase shift). (See Fig.E)
1 Closure: M1 starts in advance compared to M2 (closing phase shift). (See Fig.E)
Pedestrian manoeuvre is performed by M2
aPErn In obhEr Open in other o 0 Standard operating mode (See Fig.E).
dirEck. direction 1 Opens in other direction to standard operating mode (See Fig. E)
. 0 Input configured as Phot (photocell).
Configuration of
SRAFE | safety input SAFE 1. 0 1 Input configured as Phot test (tested photocell).
72
2 Input configured as Phot op (photocell active during opening only).
Configuration of 3 Input configured as Phot op test (tested photocell active during opening only).
SAFE 2 safety input SAFE 2. 6
74 4 Input configured as Phot cl (photocell active during closing only).
Configuration of 5 Input configured as Phot cl test (tested photocell active during closing only).
SAFE 3 safety input SAFE 3. 2
77 6 Input configured as Bar, safety edge.
Configuration of 7 Input configured as Bar, tested safety edge.
SAFE Y4 safety input SAFE 4. 4
79 8 Input configured as Bar 8k2 (Inactive on SAFE 3,4,5,6).
A 9 Input configured as Bar OP, safety edge with inversion active only while opening. If while closing, the
Configuration of movement stops.
SAFE § safety input SAFE 4. 0 o : . ) ) }
79 10 Input configured as Bar OP TEST, safety edge tested with inversion active only while opening. If while
closing, the movement stops.
Input configured as Bar OP 8k2, safety edge with inversion active only while opening. If while closing, the
11 movement stops.
(Inactive on SAFE 3,4,5,6).
12 Input configured as Bar CL, safety edge with inversion active only while closing. If while opening, the
Configuration of movement stops.
SAFE & safety input SAFE 6. 6 13 Input configured as Bar CLTEST, safety edge tested with inversion active only while closing. If while opening,
84 the movement stops.
Input configured as Bar CL 8k2, safety edge with inversion active only while closing. If while opening, the
14 movement stops.
(Inactive on SAFE 3,4,5,6).
Conﬁgur.ation of 0 Input configured as Start E.
ic | command input IC 1. 0
61 1 Input configured as Start I
Configuration of 2 Input configured as Open.
ic 2 command input IC 2. 4
62 3 Input configured as Close.
Conﬁgur'atmn of 4 Input configured as Ped.
ic 3 command input IC 3. 2 -
64 5 Input configured as Timer.
Configuration of
ic Y command input IC 4. 3 6 Input configured as Timer Pedestrian.
65
0 Output configured as 2nd Radio Channel.
Configuration of N
" Ix]
RUH O AUX 0 output. 20-21 6 1 Output configured as SCA (gate open light).
2 Output configured as Courtesy Light command.
Configuration of 3 Output configured as Zone Light command.
RuUH ¢ AUX 1 output. 3 4 Output configured as Stair Light
22-23 5 Output configured as Alarm
Configuration of 6 Output configured as Flashing light
RUH 2 AUX 2 output. 1 7 Output configured as Latch
24-25 8 Output configured as Magnetic lock
Configuration of 9 Output configured as Maintenance
AuH 3 AUX 3 output. 0 P 9 — -
26-37 10 Output configured as Flashing Light and Maintenance.
0 Output configured as 12V=== solenoid latch.
) H Type of lock. 0 1 Output configured as 12V=== magnetic lock.
Loc 28-29 2 Output configured as 24V=== solenoid latch.
3 Output configured as 24V === magnetic lock.
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Cross out
Logic Definition Default | setting Optional extras
used
Receiver is configured for operation in rolling-code mode.
0 )
Fixed-Code Clones are not accepted.
F IHEd codE Fixed code 0
1 Receiver is configured for operation in fixed-code mode.
Fixed-Code Clones are accepted.
A - The password is not required to access the programming menus
B - Enables wireless memorizing of transmitters.
Operations in this mode are carried out near the control panel and do not require access:
- Press in sequence the hidden key and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter that has already been
memorized in standard mode via the radio menu.
- Press within 10 sec. the hidden key and normal key (T1-T2-T3-T4) of a transmitter to be memorized.
0 The receiver exits programming mode after 10 sec.: you can use this time to enter other new transmitters
by repeating the previous step.
C - Enables wireless automatic addition of clones.
Enables clones generated with the universal programmer and programmed Replays to be added to the
receiver’s memory.
D - Enables wireless automatic addition of replays.
Enables programmed Replays to be added to the receiver’'s memory.
E - The board’s parameters can be edited via the U-link network
A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
1 The default password is 1234,
No change in behaviour of functions B - C - D - E from 0 logic setting
ProtEct lon Setting the 0 A -You are prompted to enter the password to access the programming menus
LELEL protection level The default password is 1234.
2 B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.
C-Wireless automatic addition of clones is disabled. No change in behaviour of functions D - E from 0 logic
setting
A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234.
3 B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.
D - Wireless automatic addition of Replays is disabled.
No change in behaviour of functions C - E from 0 logic setting
A - You are prompted to enter the password to access the programming menus
The default password is 1234.
B - Wireless memorizing of transmitters is disabled.
C - Wireless automatic addition of clones is disabled.
4 D - Wireless automatic addition of Replays is disabled.
E - The option of editing the board’s parameters via the U-link network is disabled.
Transmitters are memorized only using the relevant Radio menu.
IMPORTANT: This high level of security stops unwanted clones from gaining access and also stops radio
interference, if any.
Serial mode 0 Standard SLAVE: board receives and communicates commands/diagnostics/etc.
SEr RL PodE (Identifies how board 0
is configured in a BFT 1 Standard MASTER: board sends activation commands (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) to other boards.
network connection).
Identifies board address from 0 to119 in a local BFT network connection.
AddrES5 Address 0 [T | (see U-LINK OPTIONAL MODULES section)
0 Input configured as Start E command.
1 Input configured as Start | command.
2 Input configured as Open command.
3 Input configured as Close command.
4 Input configured as Ped command.
5 Input configured as Timer command.
6 Input configured as Timer Pedestrian command.
7 Input configured as Phot (photocell) safety.
8 Input configured as Phot op safety (photocell active during opening only).
9 Input configured as Phot cl safety (photocell active during closing only).
i 10 Input configured as Bar safety (safety edge).
Configuration of — - - - —— -
EXPI1 input on 1 Input configured as safety Bar OP, safety edge with inversion active only while opening, if while closing
' . the movement stops.
EHP I input-output expan- 1
sion board. 12 Input configured as safety Bar CL, safety edge with inversion active only while closing, if while opening
1-2 the movement stops.
13 Input configured as Phot test safety, tested photocell. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is
switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1.
14 Input configured as Phot op test safety, tested photocell active only while opening. Input 3 (EXPI2) on input/
output expansion board is switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1
15 Input configured as Phot cl test safety, tested photocell active only while closing. Input 3 (EXPI2) on input/
output expansion board is switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1
16 Input configured as Bar safety, tested safety edge. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is
switched automatically to safety device test input, EXPFAULT1.
Input configured as safety Bar OP test, safety edge with inversion active only while opening, if while closing
17 the movement stops. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is switched automatically to safety
device test input, EXPFAULT1.
Input configured as safety Bar CL test, safety edge with inversion active only while closing, if while opening
18 the movement stops. Input 3 (EXPI2) on input/output expansion board is switched automatically to safety

device test input, EXPFAULT1.
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Cross out
Logic Definition Default | setting Optional extras
used
0 Input configured as Start E command.
1 Input configured as Start | command.
2 Input configured as Open command.
3 Input configured as Close command.
4 Input configured as Ped command.
Configuration of 5 Input configured as Timer command.
EXPI2 input 6 Input configured as Timer Pedestrian command.
EHP i on input-output 0 7 Input configured as Phot (photocell) safety.
expansion board.
1-3 8 Input configured as Phot op safety (photocell active during opening only).
9 Input configured as Phot cl safety (photocell active during closing only).
10 Input configured as Bar safety (safety edge).
1 Input configured as safety Bar OP, safety edge with inversion active only while opening, if while closing
the movement stops.
12 Input configured as safety Bar CL, safety edge with inversion active only while closing, if while opening
the movement stops.
0 Output configured as 2" Radio Channel.
Configuration of 1 Output configured as SCA (gate open light).
EXPO2 output 2 Output configured as Courtesy Light command.
EHPAa | on input-output 11 -
expansion board 3 Output configured as Zone Light command.
4-5 4 Output configured as Stair Light.
5 Output configured as Alarm.
6 Output configured as Flashing light.
Configuration of 7 Output configured as Latch.
EXPO2 output 8 Output configured as Magnetic lock.
EHPal on input-output 11 P J g
expansion board 9 Output configured as Maintenance.
6-7 10 Output configured as Flashing Light and Maintenance.
11 Output configured as Traffic Light control with TLB board.
0 Pre-flashing switched off.
ErRFF ic L GhE | Tffclghtpre- | °
PrEFLRASKH InD flashing 1 Red lights flash, for 3 seconds, at start of operation.
ErAFF ic L IDhE 0 Red lights off when gate closed.
LRM Steadily lit red light 0
rEd LATP 4 9 1 Red lights on when gate closed.
ALLAYS on
TABLE “C” - RADIO MENU (-Ad ia)
Logic Description
Add Start Key
Add StRrt associates the desired key with the Start command
Add 2ch Key
Add cch associates the desired key with the 2nd radio channel command. Associates the desired key with the 2nd radio channel command. If no output
is configured as 2nd Radio Channel Output, the 2nd radio channel controls the pedestrian opening.
Erase List
ErASE &Y é WARNING! Erases all memorized transmitters from the receiver’s memory.
d rH Read receiver code
EEE Displays receiver code required for cloning transmitters.
ON = Enables remote programming of cards via a previously memorized W LINK transmitter.
uK It remains enabled for 3 minutes from the time the W LINK transmitter is last pressed.
OFF= W LINK programming disabled.

THALIAP -45

HSITON3



ACCES AUX MENUS Fig. 1

M
- [ - @0 —+[:T]
u(

- [ - @) - [=1]

NEE

[ - -

'Y
5 (59 - £ )

- -) Voir MENU PARAMETRES

)
= 23~ voir MENU LOGIQUES

o [
o g+ ) -t s ey X0
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Voir MENU RADIO
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SErE

Activation entrée Start externe START E

" |_> F: Activation entrée fin de course
ermeture du moteur 2 SWC2

0= Activation entrée fin de course
ouverture du moteur 2 SWO.

2
= Activation entrée fin deé:ourse
ermeture du moteur 1 SWCT

o= Activatji)n entrée fin

course
ouverture du moteur 1 SWOT

|_> Force instantanée du moteur 2
—® Force instantanée du moteur 1

Skr ¢

Activation entrée Start interne START |

oPEn

Activation entrée OPEN

ctS

Activation entrée CLOSE

PEd

Activation entrée piéton PED

ENE

Activation entrée TIMER

StaP

Activation entrée STOP

Phot

Activation entrée [photocellule PHOT oussi configurée
comme photocellule vérifiée. Activation de I'entrée
FAULT associée

PhoP

Activation entrée photocellule al'ouverture PHOTOP ou
siconﬁ?uréecomme photocellulevérifiéeactive unique-
mental'ouverture. Activation de |'entrée FAULT associée

Phel

Activationentrée photocellulealafermeture PHOT Clou
siconfiguréecomme photocellule vérifiéeactive unique-
ment alafermeture. Activationdel'entrée FAULT associée

- ) bAr

ActivationentréelinteauBARousiconfiguréecommelin-
teausensible vérifié. Activation del'entrée FAULT associée

-"—
bRro

Activation entrée linteau BAR avec inversion ACTIVE UNI-
QUEMENTA LOUVERTURE ousiconfiguréecommelinteau
sensible vérifié. Activation de I'entrée FAULT associée

)
14

bArc

Activation entrée linteau BAR avec inversion ACTIVE UNI-
QUEMENT A LA FERMETURE ou si configurée comme lin-
teau sensible vérifié. Activation de l'entrée FAULT associée

SEE

La carte attend d’accomplir une manceuvre
compléte d'ouverture-fermeture sans étre
interromfue par des arréts intermédiaires pour
obtenir le couple nécessaire au mouvement.
ATTENTION! La détection de 'obstacle n'est pas active

Erdd

Essai photocellules échoué

Vérifier connexion photocellules et/ou configurations logiques

Erd2

Essai linteau échoué

Vérifier connexion linteaux et/ou configurations logiques

Er3

Essai photocellules ouverture échoué

vérifierconnexion photocelluleset/ouconfiguration paramétres/logiques

ErO4

Essai photocellules fermeture échoué

vérifierconnexion photocelluleset/ouconfiguration paramétres/logiques

Er0b

Essai linteau 8k2 échoué

Vérifier connexion linteau et/ou configurations parametres/logiques

ErD7

Essai linteau ouverture échoué

Vérifiezconnexion linteau et/ou configurations paramétres/logiques

E-08

Essai linteau fermeture échoué

Vérifiezconnexion linteau et/ou configurations paramétres/logiques

Er H*

Erreur essai matériel carte

- Vérifier les connexions sur le moteur
- Problémes matériels sur la carte (s'adresser au SAV)

EroH*

Erreur encodeur

-Cablesd'alimentationdumoteuroudusignalencodeurinvertis/débranchés
- Le mouvement de I'actionneur est trop lent ou arrété par rapport
au fonctionnement programmeé.

Ilﬂlllﬂlm-—OIll-ﬂ
~

Er3H"

Inversion pour obstacle - Amperostop

Vérifier éventuels obstacles le long du parcours

Version logiciel centrale

ErYH®

Thermique

Attendre le refroidissement de |'automatisation

ErGH*

+/-

Erreur communication avec dispositifs a distance

Vérifier la connexion sur les dispositifs accessoires et/ou les cartes
d'expansion connectés via série

=
M =
_ GA

ErD Eri
Er4 EF15

Erreur interne de contrdle supervision systéme.

Essayerd'éteindreetrallumerlacarte.Sile probléme persiste contacter
le service aprés-vente.

Er2

Erreur de consistance des paramétres de centrale
(Logiques et Paramétres)

Sivous appuyez sur OK vous confirmez les configurations détectées
La carte continuera a fonctionner avec les configurations détectées.

A\ lfaut vérifier les configurations dela carte (Paramétres etLogiques).

ERhiE)

Erreur dans les paramétres de D-track

Si vous appuyez sur OK la carte continuera a fonctionner avec D-
track par défaut.
N\ Il faut procéder a une auto-configuration

[EFIF5]

erreur de la configuration des entrées SAFE

Vérifiez la bonne configuration des entrées SAFE

ErFS

Surcharge sortie serrure électrique

- Vérifier les connexions de la serrure
- Serrure inadaptée

ErSL

Erreur pendant le réglage des fins de course
Uniquement sur Lux BT e Lux-G BT

- Répéter la procédure de réglage des fins de course

-Essayer de déplacer les limites maximum des fins de course
d'ouverture et de fermeture.

- Attention le dernier centimétre de course du piston, a l'ouverture

et a la fermeture, ne peut pas étre utilisé.

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

—0-—0-0—0-j
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MANUEL D’'INSTALLATION
2) GENERALITES - : —
Le tableau de commande THALIA P est fourni par le fabricant avec un réglage Puissance maximum moteurs 180W + 180W (24Y"' -
standard. Toute variation doit étre configurée a l'aide du programmeur muni Alimentation des accessoires 24V~ (11A absorption maxi)
d'afficheurintégré oud’un programmeur palmaire universel.La centrale supporte 24V~safe
complétenje.nt.le protqcolg:- EELINK. AUXO0 Contactalimentéen 24V=—==N.O. (1A maxi)
_Lesccg:’t%'fé'sé'eq;’%supzr 'gcc','f:&erg sznzt;l VBT AUX 1 Contact aligné 220-230V N.O. (5A maxi)
Remarque: Il faut utiliser 2 moteurs du méme type. AUX 2 Contact N.O. (220-230V~/5A maxi)
- Réglage électronique du couple avec détection des obstacles. N -
- Entrées controle fin de course selon le moteur sélectionné AUX3 Contact N.O. (24V~/1A maxi)
- Entrées séparées pour les dispositifs de sécurité Sortiepourserrure électrique 12V/24=—==:
- Récepteur radio intégré rolling-code avec clonage des émetteurs. LOCK A declic (maxi 30 W
= ’ . o P A aimant (maxi 15 W)
La carte est munie d’'un bornier extractible , pour faciliter les opérations - -
d’entretien ou le remplacement. Elle est équipée de plusieurs barrettes pré- Dimensions Cf.Fig.B
cablées pour faciliter la pose. ; :
Lesbarrettesintéressentles bornes:70-71,70-72,70-74,76-77,76-79,81-82, [ ibles cf. Fig. €
81-84. Si vous utilisez les bornes ci-dessus , retirez les barrettes. N° combinaisons 4 milliards
VERIFICATION N° maxi radiocommandes mémorisables | 63

Le tableau THALIA P accomplit le controle (vérification) des relais de marche et (* autres tensions disponibles & la demande)
des dispositifs de sécurité (photocellules) avant chaque cycle d'ouverture et de
fermeture. En cas de mauvais fonctionnement, vérifiez si les dispositifs branchés Versions d’émetteurs utilisables :

fonctionnent correctement et controlez les cablages. Tous les émetteurs ROLLING CODE compatibles avec: <(€R—Ready))
3) DONNEES TECHNIQUES 4) PREDISPOSITIONS TUYAUX Fig. A
Alimentation 220-230V 50/60Hz(*) 5) CONNEXIONS DU BORNIER Fig. C

Isolation/basse tension > 2MOhm 500V — AVERTISSEMENTS - Pendant les opérations de cablage et de montage, respectez
les normes en vigueur et les principes de la bonne technique.

Température de fonctionnement -10/+55°C Les conducteurs alimentés avec des tensions différentes doivent étre séparés

physiquement entre eux ou isolés de facon adéquate avec une couche d‘isolant

Protection thermique Logicielle A "

— - - de Tmm d'épaisseur minimum.
Rigidité diélectrique secteur/bt 3750V~ pendant 1 minute Les conducteurs doivent étres fixés par un systéme supplémentaire a proximité
Courant sortie moteur 7.5A+7.5A maxi des bornes, par exemple a I'aide de bandes.

- - Tous les cables de connexion doivent étre maintenus a I'écart du dissipateur.
Courant de commutation relais moteur | 10A

M

=

Borne Définition Description >
L PHASE z
Alimentation monophasée 220-230V 50/60Hz(*) o)

N NEUTRE >
JP5 X L —
57 PRIM TRANSF Connexion primaire transformateur, 220-230V (V)

Alimentation de la carte:
JP21 SEC TRANSF 24V~Secondaire transformateur
24V= Alimentation par batterie de secours

10 MOT1 + Connexion moteur 1. Retard déphasage en fermeture.
11 MOT1 - Vérifier les branchements de la Fig. E
14 MOT2 + Connexion moteur 2. Retard déphasage en ouverture.
15 MOT2 - Vérifier les branchements de la Fig. E
Sortie configurable AUX 0 — Défaut CLIGNOTANT
20 AUX 0 - CONTATTO ALIMENTA- 2éme CANAL RADIO/ VOYANT PORTAIL OUVERT SCA/ Commande LUMIERE COURTOISIE/ Commande LUMIERE
TO 24V (N.O) (1A MAX) ZONE/ LUMIERE ESCALIERS/ ALARME PORTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRURE
21 e ELECTRIQUE A AIMANT/ENTRETIEN/CLIGNOTANT ET ENTRETIEN.

Consultez le tableau Configuration des sorties AUX.

AUX 1 - CONTACT ALIMENTE ) ] i ]
Sortie configurable AUX1 - Défaut Sortie LUMIERE ZONE

22 220-230V~ R R R
(Maxi 5A) 2éme CANAL RADIO/ VOYANT PORTAIL OUVERT SCA/ LUMIERE COURTOISIE/ LUMIERE ZONE/ LUMIERE ESCALIERS/
ALARME PORTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRURE ELECTRIQUE A AIMANT.
23 Consulter le tableau “Configuration des sorties AUX"
24 Sortie configurable AUX 2 — Défaut Sortie VOYANT PORTAIL OUVERT SCA.

AUX 2 - CONTACT LIBRE (N.0) | 26éme CANAL RADIO/ VOYANT PORTAIL OUVERT SCA/ Commande LUMIERE COURTOISIE/ Commande LUMIERE
. o ZONE/ LUMIERE ESCALIERS/ ALARME PORTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRURE

25 (Maxi 220-230V 5A) ELECTRIQUE A AIMANT,

Consulter le tableau “Configuration des sorties AUX”

Sortie configurable AUX3 - Défaut Sortie 2éme CANAL RADIO.

26 AUX 3 - CONTACT LIBRE (N.0,) | 22me CANAL RADIO/ VOYANT PORTAIL OUVERT SCA/ Commande LUMIERE COURTOISIE/ Commande LUMIERE ZONE/
. "~ | LUMIERE ESCALIERS/ ALARME PORTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRURE ELECTRIQUE A
(Maxi 24V 1A) AIMANT.
27 Consulter le tableau “Configuration des sorties AUX".
Logique Type serrure= 0 — Sortie serrure électrique a déclic 12V===(maxi 30W) Sortie activée avec une impulsion a chaque
28 | ouverture,
. Logique Type serrure= 1 - Sortie serrure électrique a déclic 12V===(maxi 15W) Sortie activée avec le portail fermé.
LOCK12/24V === Logique Type serrure= 2 - Sortie serrure électrique a déclic 24V===(maxi 30W) Sortie activée avec une impulsion a chaque
29 | ouverture,
Logique Type serrure= 3 — Sortie serrure électrique a déclic 24V===(maxi 15W) Sortie activée avec le portail fermé.
i = 41 + REF SWE Commun fin de course
% & E " 42 SWC1 Fin de course de fermeture du moteur 1.SWC1 (N.F.).
5o0x42
N E_ Q= ﬁ 43 SWO 1 Fin de course d'ouverture du moteur 1.SWO1 (N.F.).
- _—
£ m@ § 44 SWC 2 Fin de course de fermeture du moteur 2.SWC2 (N.F.).
i =
= 45 SWO 2 Fin de course d'ouverture du moteur 2.SWO2 (N.F.).
0 SW 1 Controle fins de course moteur 1
Pour les actionneurs avec gestion des fins de course a un fil.
3 SW2 Controle fins de course moteur 2

Pour les actionneurs avec gestion des fins de course a un fil.
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MANUEL D’'INSTALLATION
Borne Définition Description
41 + REF SWE Commun fin de course
42 SW1 Controle fins de course moteur 1
43 SW2 Controle fins de course moteur 2
o
‘g- 2 5 40 - REF SWE Commun fin de course
3 B k&
§ E E 42 SW1 Controle fins de course moteur 1
-3 22
HE S A
ic % % 43 SW 2 Contréle fins de course moteur 2
50 24V-
Sortie alimentation accessoires.
51 24V+
50 24 Vsafe+ Sortie alimentation des dispositifs de sécurité vérifiés (émetteur photocellules et émetteur linteau sensible)
Sortie active uniquement pendant le cycle de manceuvre.
60 Commun Commun entrées IC 1 et IC2
Entrée de commande configurable 1 (N.O.) - Défaut START E
61 IC1 START E / START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

Consulter le tableau “Configuration des entrées de commande”.

2 Entrée de commande configurable 2 (N.O.) - Défaut PED.
-] 62 IC2 START E/ START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
= Consulter le tableau “Configuration des entrées de commande”.
E 63 Commun Commun entrées IC3etIC4
S Entrée de commande configurable 3 (N.O.) - Défaut OPEN.
64 IC3 START E / START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

Consulter le tableau “Configuration des entrées de commande”.
Entrée de commande configurable 4 (N.O.) - Défaut CLOSE.

65 IC4 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consulter le tableau “Configuration des entrées de commande”.

70 Commun Commun entrées STOP, SAFE 1 et SAFE 2

71 STOP La commande interrompt la manceuvre. (N.F.)

Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Entrée de sécurité configurable 1 (N.F.) - Défaut PHOT.

PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2
OP/BARCL /BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.

73 FAULT 1 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 1

Entrée de sécurité configurable 2 (N.F) - Défaut BAR.

PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2

72 SAFE 1

74 SAFE2 OP/BAR CL/ BAR CLTEST/ BAR 8K2 CL
Consulter le tableau “"Configuration des entrées de sécurité”.

75 FAULT 2 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 2

76 Commun Commun entrées SAFE 3 et SAFE 4
Entrée de sécurité configurable 3 (N.F.) - Défaut PHOT OP.

77 SAFE 3 PHOT / PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST /
Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.

78 FAULT 3 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 3
Entrée de sécurité configurable 4 (N.F.) - Défaut PHOT CL.

79 SAFE 4 PHOT /PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BAR/TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST /
Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.

80 FAULT 4 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 4

81 Commun Commun entrées SAFE 5 et SAFE 6
Entrée de sécurité configurable 5 (N.F.) - Défaut PHOT.

82 SAFE 5 PHOT /PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OPTEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL/ BAR CLTEST/
Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.

83 FAULT 5 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 5
Entrée de sécurité configurable 6 (N.F.) - Défaut BAR.

84 SAFE 6 PHOT / PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR/TEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST /
Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.

85 FAULT 6 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 6

v ANTENNE Entrée de I'antenne

Utilisez une antenne syntonisée sur 433 MHz. Pour la connexion Antenne Récepteur utilisez un cable coaxial RG58. La présence de
masses métalliques prés de I'antenne risque de déranger la réception radio. Si I'émetteur a une portée réduite, déplacez I'antenne
# SHIELD dans un endroit plus adéguat.

Logique Aux= 0 - Sortie 2EME CANAL RADIO.

Le contact reste fermé pendant 1s au moment de I'activation du 2éme canal radio.

Logique Aux=1 - Sortie SORTIE VOYANT PORTAIL OUVERT SCA.

Le contact reste fermé pendant l'ouverture et lorsque le vantail est ouvert, intermittent pendant la fermeture, ouvert avec le vantail fermé.
Logique Aux= 2 - Sortie commande LUMIERE DE COURTOISIE.

Le contact reste fermé pendant 90 secondes apreés la derniére manoeuvre.

Logique Aux= 3 - Sortie commande LUMIERE DE ZONE.
Le contact reste fermé pendant toute la durée de la manoeuvre.

Logique Aux= 4 - Sortie LUMIERE ESCALIERS.
Le contact reste fermé pendant 1 secondes aprés le début de la manceuvre.

Logique Aux= 5 - Sortie ALARME PORTAIL OUVERT.

Le contact reste fermé si le vantail reste ouvert pendant deux fois plus de temps que le TCA configuré.
Logique Aux= 6 - Sortie pour CLIGNOTANT.

Le contact reste fermé pendant la manceuvre des vantaux.

Logique Aux= 7 - Sortie pour SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC.

Le contact reste fermé pendant 2 secondes a chaque ouverture.

Logique Aux= 8 - Sortie pour SERRURE ELECTRIQUE A AIMANT.
Le contact reste fermée lorsque le portail est fermé.

Antenne
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Logique Aux= 9 - Sortie ENTRETIEN.

Le contact reste fermé lorsque la valeur configurée dans le paramétre Entretien est atteinte, afin de signaliser la demande d'entretien.

Logique Aux= 10 - Sortie CLIGNOTANT ET ENTRETIEN.

Le contact reste fermé pendant la manceuvre des vantaux. Si la valeur configurée dans le paramétre Entretien est atteint en fin de manceuvre avec le vantail fermé, 4 fois le contact se
ferme pendant 10s et s'ouvre pendant 5s pour signaler la demande d'entretien.

Configuration des entrées de commande

Logique IC= 0 - Entrée configurée comme Start E. Fonctionnement suivant la Logique Matiuk PRS A PAS. Démarrage externe pour la gestion du sémaphore.

Logique IC= 1 - Entrée configurée comme Start |. Fonctionnement suivant la Logique Maliut PRS A PRS. Démarrage interne pour la gestion du sémaphore.

Logique IC= 2 - Entrée configurée comme Open.

La commande accomplit une ouverture. Si I'entrée reste fermée, les vantaux restent ouverts jusqu’a l'ouverture du contact. Avec le contact ouvert 'automatisation se ferme aprés le
temps de TCA, s'il est activé.

Logique IC= 3 - Entrée configurée comme Close.

La commande accomplit une fermeture

Logique IC= 4 - Entrée configurée comme Ped.

La commande accomplit une ouverture piétonne, partielle. Fonctionnement suivant la logique Maliut PRS A PRS.

Logique IC= 5 - Entrée configurée comme Timer.

Fonctionnement analogue a Open mais la fermeture est garantie méme aprés une panne de courant.

Logique IC= 6 - Entrée configurée comme Timer Ped. . i ) . . . ) i i
La commande accomplit une ouverture piétonne, partielle. Si I'entrée reste fermée, le vantail reste ouvert jusqu'a l'ouverture du contact. Si l'entrée reste fermée et qu'une commande Start
E, Start | ou Open est activée, une manoeuvre compléte est accomplie par la suite pour rétablir 'ouverture piétonne. La fermeture est garantie méme aprés une panne de courant.

Logique SAFE= 0 - Entrée configurée comme Phot, photocellule no vériées (*). (Fig. F, réf.1).
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, les photocellules sont actives en ouverture et en fermeture. Un
obscurcissement de la photocellule en fermeture n'inverse le mouvement que lorsque la photocellule est libérée. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.
Logique SAFE= 1 - Entrée configurée comme Phot test, photocellule vérifiée. (Fig. F, réf.2).
Active la vérification des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, les photocellules sont actives en ouverture et en fermeture. Un obscurcissement de la
photocellule en fermeture inverse le mouvement uniguement apreés le dégagement de la photocellule.
Logique SAFE = 2 - Entrée configurée comme Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture no vériées (*). (Fig. F, réf.1)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en fermeture est exclu.
Pendant l'ouverture verrouille le mouvement pendant la durée de l'obscurcissement de la photocellule. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.
Logique SAFE = 3 - Entrée configurée comme Phot op test. photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture (Fig. F, réf.2).
Active la vérification des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en fermeture est exclu. Pendant l'ouverture ver-
rouille le mouvement pendant la durée de l'obscurcissement de la photocellule.
Logique SAFE =4 - Entrée configurée comme Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture no vériées (*). (Fig. F, réf.1)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en ouverture est exclu. En
phase de fermeture, inverse immédiatement. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.
Logique SAFE =5 - Entrée configurée comme Phot cl test. photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture (Fig. F, réf.2).
Active la vérification des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en ouverture est exclu. En phase de fermeture,
inverse immédiatement.
Logique SAFE = 6 - Entrée configurée comme Bar, linteau sensibleno vériées (*). (Fig. F, réf.3)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. La commande inverse le mouvement pendant 2s. Si vous ne 'utilisez pas, laissez la barrette en place
Logique SAFE = 7 - Entrée configurée comme Bar, linteau sensible vérifié (Fig. F, réf.4).
Active la vérification des linteaux sensibles au début de la manoeuvre. La commande inverse le mouvement pendant 2 secondes.
Logique SAFE= 8 - Entrée configurée comme Bar 8k2 (Fig. F, réf. 5). Entrée pour linteau résistif 8K2.
La commande inverse le mouvement pendant 2 secondes.
Logique SAFE=9Entrée configurée comme Barop.linteau sensible avecinversion active uniquemental'ouverture, siactivée pendantlafermeture accomplit I'arrét de 'automatisation (STOP) (Fig.F, réf.3)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. Lintervention en phase d'ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention
en phase de fermeture provoque I'arrét. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.
Logique SAFE= 10 Entrée configurée comme Bar op. linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a l'ouverture, si activée pendant la fermeture accomplit I'arrét de I'automatisation (STOP) (Fig. F, réf. 4)
Active lavérification deslinteaux sensiblesau début de lamanceuvre. Lintervention en phase d'ouverture provoguelinversion dumouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase de fermeture provoque 'arrét.
Logique SAFE= 11 Entrée configurée comme Bar 8K2 op. linteau 8K2 avec inversion active uniquement a l'ouverture, si activée pendant la fermeture accomplit I'arrét de I'automatisation (STOP) (Fig. F, réf. 5)
Lintervention en phase d'ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase de fermeture provoque l'arrét.
Logique SAFE= 12 Entrée configurée comme Bar cl. linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant l'ouverture accomplit I'arrét de 'automatisation (STOP) (Fig. F, réf. 3)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec,
Lintervention en phase d'ouverture provoque l'arrét. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.
Logique SAFE= 13 Entrée configurée comme Bar cl. essai linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant I'ouverture accomplit I'arrét de I'au-
tomatisation (STOP) (Fig. F, réf. 4)
Active la vérification des linteaux sensibles au début de la manceuvre. Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase
d'ouverture provoque l'arrét.
Logique SAFE= 14 Entrée configurée comme Bar 8K2 linteau 8K2 avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant l'ouverture accomplit I'arrét de I'automatisation
(STOP) (Fig. F, réf. 5)
Lintervention en phase de fermeture provogue l'inversion du mouvement pendant 2 sec, L'intervention en phase d'ouverture provogue l'arrét.
(¥) Si on installe des dispositifs du type D (tels que définis par la EN12453),  Pour savoir comment utiliser ces fonctionnalités avancées consultez les instructions
branchés en mode non vérifié, prescrire un entretien obligatoire au moins  du programmateur palmaire universel et le Guide général de programmation des
tous les six mois. récepteurs.

6) CONNEXION DES MOTEURS Fig. E 8.4) MENU DEFAUT (JEFALE) ) i o
. i llraménelacentraleauxvaleurs préconfigurées par DEFAUT. Apres laréinitialisation
7) DISPOSITIFS DE SECURITE

vous devez accomplir une nouvelle AUTOCONFIGURATION.
Remarque: utiliser uniquement les dispositifs de sécurité récepteurs avec

contact en libre échange. 8.5) MENU LANGUE (L AnGLUE) )
. j Consente di impostare la lingua del programmatore a display.
7.1) DISPOSITIFS VERIFIES Fig. F

. . 8.6) MENU AUTOCONFIGURATION (RUEaSEE)
7.2) CONNEXION D’1 PAIRE DE PHOTOCELLULES NON VERIFIEES Fig. D - Lancer une opération d'autoconfiguration en allant dans le menu prévu a cet effet.
8) ACCES AUX MENUS: FIG. 1

+ Apreés avoir appuyé sur la touche OK le message “ ...... .... ..." s'affiche, la centrale
8.1) MENU PARAMETRES (PArAl7) (TABLEAU “A” PARAMETRES)
8.2) MENU LOGIQUES (Lol ic) (TABLEAU “B” LOGIQUES)

commande une manceuvre d'ouverture suivie d’'une manceuvre de fermeture,
8.3) MENU RADIO (rAd {a) (TABLEAU “C” RADIO)

pendant laquelle la valeur minimum de couple nécessaire pour le mouvement
du vantail est automatiquement réglée.

- REMARQUEIMPORTANTE: MARQUEZLEPREMIEREMETTEUR MEMORISE

AVEC LE TIMBRE CLE (MASTER).

Le nombre de manceuvres nécessaires Four accomplir 'auto-configuration
peut varier de 1 a 3. Pendant cette phase, il est important d'éviter d'obscurcir les
Er)cpro rammation manuelle, le premier émetteur attribue le CODE CLE DU
RECEPTEUR; ce code est nécessaire pour accomplir ensuite le clonage des

photocellules et d'utiliser les commandes START, STOP et |'afficheur.
émetteurs radio.

Lerécepteurdebordintégré Clonixdispose égalementde quelquesfonctionnalités
avancées importantes:

« Clonage de I'émetteur master (rolling code ou code fixe)

« Clonage par substitution d’émetteurs déja intégrés au récepteur

« Gestion bases de données des émetteurs

«  Gestion communauté de récepteurs

Au terme de cette opération, la centrale de commande aura automatiquement
configuré les valeurs de couple optimales. Les vérifier et les modifier, le cas échéant,
dejla facon décrite dans la programmation.
ATTENTION !! Vérifiez sila valeur de la force de choc mesurée dans les
oints prévus par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée
ans la norme EN 12453.
Les bflorces de choc peuvent étre réduites a lI'aide de rebords défor-
mables.

Attention!!Pendantl’autoréglagelafonctiondedétectiondesobstacles

n’étant pas active le monteur doit contrdler le mouvement de I'auto-
matisation et empécher que des personnes ou des choses ne s’approchent
ou ne stationnent dans le rayon d’action de I'automatisation.
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8.7)SEQUENCE VERIFICATION INSTALLATION

1. Procédez a TAUTO-CONFIGURATION (*)

2. Vérifiez les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez au point 10 de
la séquence en cas contraire

3. Adaptezéventuellementles parametres de vitesse et sensibilité (force) : cf. tableau
Garamétres,

4. Vérifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez au
point 10 de la séquence en cas contraire

5. Appliquez un linteau passif

6. Verifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez au
point 10 de la séquence en cas contraire

7. Appliquez des dispositifs de protection sensibles ala pression ou électrosensibles
(par exemple un linteau actif) (**)

8. Vérifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez au
ﬁoint 10 de la séquence en cas contraire

9. N'autorisez la manutention de I'actionnement quen mode Homme présent

10.Vérifiez si tous les dispositifs de détection de présence dans I'aire de manceuvre
fonctionnement correctement

(*) Avantd'accomplirl'auto-configuration assurez-vousd‘avoiraccomplicorrectement
toutes les opérations de montage et de mise en sécurité, prescrites par les
avertissements de montage du manuel de la motorisation.

(**) Lanalyse des risques pourrait rendre nécessaire I'application de dispositifs de
protection sensibile

8.8) MENU REGLAGE FINS DE COURSE (REG. FC)

Permet de régler les fins de course des moteurs munis d'encodeur.

Le menu est actif avec les moteurs suivants: LUX BT, LUX G BT, GIUNO. Dans tous
les autres cas le message “PRS d i5Pan {bLE" s'affiche.

REMARQUE: : ces manceuvres seront accomplies en mode Homme Présent et
a vitesse réduite, sans l'intervention du dispositif de sécurité. Avec les moteurs
LUX BT/LUX G BT si la logique " i-"ak -AEL" est configurée , seuls les messages
intéressant le moteur 1 ("o ”et“cL™ ") s'afficheront.

Suivezles conﬁ%urations surleréglage desfins de coursedonnées dansle manuel
du moteur GIUNO ULTRA.

8.9) MENU STATISTIQUES

Permet d’afficher la version de la carte, le nombre total de manceuvres (en
centaines),le nombre deradiocommandes mémoriséesetles30dernieres erreurs
(les 2 premiers chiffres indiquent la position, les 2 derniers le code d'erreur).
Lerreur 01 est la plus récente.

8.10) MENU MOT DE PASSE

TABLEAU “A” - MENU PARAMETRES - (PA-Al")

Permet de configurer un mot de passe pour la programmation de la carte via le
réseau U-link.

Sila logique NIVEAU PROTECTION est configurée sur 1,2,3,4 le systéme demande
le mot de passe pour accéder aux menus de programmation. Aprés I'échec de 10
tentativesd’accés consécutivesil fautattendre 3 minutesavantd'essayerénouveau.
En cas de tentative d'accés pendant ce délai I'afficheur montre BLOC. Le mot de
passe par défaut est 1234,

9) PPRESSION FIN DE COURSE FERMETURE Fig. G Réf. A-B
DIRECTION OUVERTURE Fig. E

10) CONNEXION AVEC CARTES D’EXPANSION ET PROGRAMMATEUR
PALMAIREUNIVERSELLEVERSION >V1.40 (Fig. H) Consultezlemanuelintéressé.
ATTENTION !Toute erreur de configuration peut causer des préjudices aux personnes,
aux animaux et aux biens.

11) MODULES U-LINK EN OPTION

Consultez les instructions des modules U-link.

Lutilisation de certains modulesimplique uneréduction dela portéeradio. Adaptez
I'installation avec une antenne accordée sur 433 MHz

12) RETABLISSEMENT DES CONFIGURATIONS D’USINE (Fig. 1)

ATTENTION ramene la centrale aux valeurs préconfigurées en usine et toutes les
radiocommandes mémorisées sont effacées.

ATTENTION ! Toute erreur de configuration peut causer des préjudices aux
personnes, aux animaux et aux biens.

- Mettez hors tension la carte (Fig. | réf. 1)

-Ouvrezl'entrée Stop etappuyezen méme temps surles touches—et OK (Fig. 1 réf. 2)
- Mettez sous tension la carte (Fig. | réf. 3)

- L'afficheur montre RST, dans les 3 secondes qui suivent confirmez en appuyant
sur la touche OK (Fig. | réf. 4)

- Attendez que la procédure s'achéve (Fig. | réf. 5)

- Procédure achevée (Fig. | réf. 6)

AATTENTION : Vérifiez sila valeur de la force de choc mesurée dans les
oints prévus par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée
dans la norme EN 12453.
Lesbflorces de choc peuvent étre réduites a lI'aide de rebords défor-
mables.
our obtenir un meilleur résultat, nous vous conseillons d’accomplir I'auto-
configuration avec les moteurs au repos (c’est-a-dire alors qu'ils ne sont pas
surchauffés par un grand nombre de manceuvres consécutives).

b rEtRrd 0 10 3 Temps retard Temps de retard a 'ouverture du moteur 2 par rapport au moteur 1
ally ouverture moteur 2 [s]
Temps de retard a la fermeture du moteur 1 par rapport au moteur 2
Temps de retard . s .
b rEtArd 0 25 6 P " REMARQUE: si le temps est réglé au maximum, le moteur 1 attend la fermeture
FEr fermeture moteur 1 [s] N .
complete du moteur 2 avant de démarrer.
Temps fermeture , .
tch 0 120 10 automatique [5] Temps d’attente avant la fermeture automatique
Temps évacuation P . s . . . P .
EEUACSED 1 180 40 sone d‘: sémaphore [s] Temps d'évacuation de la zone intéressée par la circulation réglée par le sémaphore.
Espace de ralentissement a I'ouverture du/des moteurs/s exprimé en pourcentage de
la course totale.
ATTENTION : Aprés une modification du parameétre il faut accomplir une manoeuvre
Espace de compléte sans interruption.
ESPFRAL aliu 0 50 10 ralentissement a ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de l'obstacle n'est pas activée.
l'ouverture [%] ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoire que le
ralenti: t soit toujours actif a une valeur supérieurea 5
ATTENTION : sur GIUNO l'espace de ralentissement se configure avec les
can;gugf coulissants
Espace de ralentissement a la fermeture du/des moteurs/s exprimé en pourcentage
de la course totale.
ATTENTION : Aprés une modification du parameétre il faut accomplir une manoeuvre
Espace de complete sans interruption.
ESP-RLFE-T 0 50 10 ralentissementala | ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de l'obstacle n’est pas activée.
fermeture [%)] ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoire que le
ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieure a 5
ATTENTION : sur GIUNO l'espace de ralentissement se configure avec les
capteurs coulissants
Espace de décélération (passage de la vitesse de régime a la vitesse de
o ralentissement) a l'ouverture et a la fermeture du/des moteur/s exprimé en
ESPAECE! ° 50 15 Espace de décélération | pourcentage de la course totale.
LOccon [9%)] ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.
ATTENTION:a “ ” 'é 3 K X
obiu. 10 99 99 Ouverture partielle Espace d'ouverture partielle en pourcentage par rapport a 'ouverture totale, a la suite
PRFE IELLE M1 [%] de l'activation de la commande piéton PED.
Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a 'ouverture. Représente le pourcentage de
force fournie, outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration (et mise a jour par
la suite), avant de générer une alarme d'obstacle.
Force vantail/vantaux a Le parametre est configuré automatiquement par I'autoconfiguration.
! 1 29 50
ForcE obu l'ouverture [%] A
ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la
valeur configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (¥)
Installer au besoin des dispositifs de sécurité antiécrasement (**).
Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a la fermeture. Représente le pourcentage de
force fournie, outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration (et mise a jour par
la suite), avant de générer une alarme d'obstacle.
Force vantail/vantaux a Le paramétre est configuré automatiquement par I'autoconfiguration.
f 1 99 50
ForckE FEr] la fermeture [%]
ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la
valeur configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (¥)

50 - THALIAP

D812996 00100_02



D812996 00100_02

MANUEL D'INSTALLATION |

Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a

Vi Y l'ouverture . . . . o .

ik oy 15 929 929 ltessea o/ouverture ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
1%l manoeuvre compléte sans interruption.

ATTENTION : avec“SET” sur I'écran la détection de l'obstacle n'est pas activée.
Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a la

: 5 fermeture .
u ik FEFD 15 99 99 Vitesse a Ig fermeture ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
1%l manoeuvre compléte sans interruption.
ATTENTION : avec” " 'é 3
Vitesse du moteur a l'ouverture et a la fermeture pendant la phase de ralentissement,
" : exprimée en pourcentage de la vitesse de régime maximum.
ulbrALL 15 929 25 Vitesse ralintlssement ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
%] manoeuvre compléte sans interruption.

ATTENTION : Avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle nest pas activée.

’. ;. ez

Programmation
EnkrEE IE 0 250 0 du nombre de Permet de configurer un nombre de manceuvres apres lequel la demande d’entretien

ncr n manceuvres seuil d'en- | est signalée sur la sortie AUX configurée comme Entretien ou Clignotant et Entretien.
tretien [en centaines]

(*) Dans I’'Union européenne appliquer la EN12453 pour les limites de force et la EN12445 pour la méthode de mesure.
(**) Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.

TABLEAU “B” - LOGIQUES - (Lol ic)

Cochezle
Logique Définition Défaut | réglage Options
accompli
0 Moteurs non actifs
1 ELI 250 BT
2 PHOBOS N BT ;
Type moteur 3 IGEA BT >
4 LUX BT 2
e | toete |0 s Tuewr 0
yococur
connecté sur la 6 SUB BT 2
carte.) 7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A (V,)
8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50
9 VIRGO SMART BT A - 5 fils
10 VIRGO SMART BT A - 3 fils
- Temps fermeture 0 0 Logique non active
e automatique 1 Active la fermeture automatique
0 Logique non active
FE-RP Fermeture rapide 0 94 - - -
. 1 Se ferme 3s aprés le dégagement des photocellules avant d'attendre la fin du TCA configuré.
0 Les entrées configurées comme Start E, Start |, M N
Ped fonctionnement avec la logique 4 pas. ouvement pas a pas
Les entrées configurées comme Start E, Start 2 PAS 3 PAS 4 PAS
I, Ped fonctionnement avec la logique 3 pas. -
! L'impulsion pendant la phase de fermeture FERMEE OUVRE
A inverse le mouvement. EN OUVRE OUVRE
Molut Mouv‘ement pas 0 FERMETURE sToP
PRS R PRS apas
) ) OUVERTE FERME FERME
Les entrées configurées comme Start E, Start FERME
2 |, Ped fonctionnement avec la logique 2 pas. A EN
chaque impulsion le mouvement est inverti. OUVERTURE STOP +TCA | STOP +TCA
APRES STOP | OUVRE OUVRE OUVRE
0 Le clignotant s'éclaire au moment ou le(s) moteur(s) démarre(nt).
PrERL Préalarme 0 'g © - ©) (, )
1 Le clignotant s'allume pendant 3 secondes environ avant le démarrage du(des) moteur(s).
0 Fonctionnement a impulsions
Fonctionnement avec Homme présent.
L'entrée 61 est configurée comme OPEN UP.
L'entrée 62 est configurée comme CLOSE UP.
1 La manceuvre continue tant que les touches de commande OPEN UP ou CLOSE UP restent enfoncées.
halME PorkE Homme-présent 0 ATTENTION : les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.
Fonctionnement Homme présent Urgence. Normalement fonctionnement a impulsions.
Sila carte échoue aux essais de sécurité (photocellule ou linteau, Er0x) 3 fois de suite, le fonctionnement
Homme présent actif est activé jusqu’a ce que les touches OPEN UP ou CLOSE UP soient libérées.
2 L'entrée 61 est configurée comme OPEN UP.
L'entrée 62 est configurée comme CLOSE UP.
ATTENTION : avec Homme présent Urgence les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.
Verrouillage 0 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant l'ouverture.
bl MPoliu impulsions a 0 p . . ] .
J'ouverture 1 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant I'ouverture.
Verrouillage 0 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant I'ouverture TCA.
bi MPECA impulsionsen | 0 — , ,
. - TCA. 1 L'impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant la pause TCA.
Verrouillage 0 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant la fermeture.
hL FE impulsions a la 0 - - - -
- fermeture 1 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant la fermeture.
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Cochezle
Logique Définition Défaut | réglage Options
accompli
0 Logique non active
Coup de bélier a X X X N
] Lol 0 Avant d’accomplir l'ouverture le portail pousse pendant environ 2 secondes en fermeture. Cela permet a la
colf bELaliu l'ouverture 1 serrure électrique de se décrocher plus facilement. i o i
IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.
0 Logique non active
coldP hELFE Coup de bélier a 0 Avant d'accomplir la fermeture le portail pousse pendant 2 secondes environ en ouverture. Cela permet a la
: la fermeture 1 serrure électrique de se décrocher plus facilement. i N i
IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.
0 Logique non active
L Si les moteurs restent arrétés en position d'ouverture compléte ou de fermeture compléte pendant plus d’une heure,
ne ) Maintien 0 ils sont activés pendant 3 secondes environ dans le sens de la butée Cette opération s'accomplit toutes les heures.

) ntbloc verrouillage 1 N.B.: Cette fonction permet de compenser, dans les moteurs oléodynamiques, la réduction éventuelle du
volume de I'huile causée par la chute de température pendant les pauses prolongées, par exemple la nuit, ou
due a des fuites internes. . ) . )

IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.
0 Le mouvement n'est arrété que par l'intervention du fin de course ; dans ce cas il faut régler trés précisément
I'intervention du fin de course de fermeture (Fig. G Réf. B).
X A utiliser en présence de butée mécanique de fermeture.
PrESS Suc Pression fin de 0 Cette fonction active la pression des vantaux sur la butée mécanique, sans que celle-ci ne soit considérée
course fermeture 1 comme un obstacle par le capteur Amperostop.
La tige continue donc sa course pendant quelques secondes supplémentaires, aprés l'interception du fin de
course de fermeture ou jusqu'a I'arrét mécanique. De la sorte en anticipant légerement I'intervention du fin de
course de fermeture, on obtient I'arrét parfait des vantaux sur la butée d'arrét (Fig. G Réf.A).
0 Le seuil d'intervention de la protection Ampérostop reste fixe sur la valeur configurée.
La centrale accomplit automatiquement a chaque départ une compensation du seuil d'intervention de I'alarme
) d'obstacle.
icE Fonction Ice 0 1 Vérifier sila valeur de la force de choc mesurée dans les points prévus par la norme EN12445 est inférieure a
celle indiquée dans la norme EN 12453. En cas de doute utilisez les dispositifs de sécurité auxiliaires.
Cette fonction est utile sur les installations fonctionnant a des basses températures.
ATTENTION : aprés avoir activé cette fonction, il faut accomplir une manoeuvre d'autoconfiguration
0 Les deux moteurs (2 vantaux) sont actifs.
i { 1 Moteur actif 0
¢ MabRAct iF 1 Seul le moteur 1 (1 vantail) est actif.
Ouverture : M1 démarre en avance par rapport a M2 (temps de décalage en ouverture). (Voir Fig.E)
0 Fermeture : M2 démarre en avance par rapport a M1 (temps de décalage en fermeture). (Voir Fig.E)
Inversion du Manceuvre piétonne exécutée par M1
tnu, Mok décalage des 0 - : . -
moteurs Ouverture : M2 démarre en avance par rapport a M1 (temps de décalage en ouverture). (Voir Fig.E)
1 Fermeture : M1 démarre en avance par rapport a M2 (temps de décalage en fermeture). (Voir Fig.E)
Manceuvre piétonne exécutée par M2
Inversion 0 Fonctionnement standard (Voir Fig.E).
direction de 0
inuSEn3ativ I'ouverture 1 Le sens de I'ouverture est inverti par rapport au fonctionnement standard (Voir Fig.E).
Configuration 0 Entrée configurée comme Phot, photocellule.
CAFE | de lI'entrée de 0
securlt;25AFE 1. 1 Entrée configurée comme Phot test, photocellule vérifice.
Configuration 2 Entrée configurée comme Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture.
CAFE 2 de lI'entrée de 6
securlt;“SAFE 2. 3 Entrée configurée comme Phot op test. photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture.
Configuration 4 Entrée configurée comme Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
de l'entrée de . . et : - N
SRFE 3 sécurité SAFE 3. 2 5 Entrée configurée comme Phot cl test. photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture.
77 6 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible
Configuration 7 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible vérifiée
de I'entrée de
SAFE H sécurité SAFE 4. 4 . . .
79 8 Entrée configurée comme Bar 8k2 (Pas active sur SAFE 3,4,5,6).
9 Entrée configurée comme Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture. A la fermeture
on obtient I'arrét du mouvement.
Configuration , . - - P - - - - N
de I'entrée de 10 Entrée configurée comme Biar OPTEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a l'ouverture. A
SRFE § sécurité SAFE 5. 0 la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
82 Entrée configurée comme Bar OP 8K2, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture. A la fer-
1 meture on obtient I'arrét du mouvement.
(Pas active sur SAFE 3,4,5,6).
12 Entrée configurée comme Bar Cl, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture. A l'ouverture
on obtient I'arrét du mouvement.
Configuration . . - - P - - - - N
de I'entrée de 13 Entrée configurée comme Bar CI TEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a la fermeture. A
SAFE & sécurité SAFE 6. 6 I'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
84 Entrée configurée comme Bar Cl, 8K2 linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture. A l'ou-
14 verture on obtient I'arrét du mouvement.
(Pas active sur SAFE 3,4,5,6).
Configuration 0 Entrée configurée comme Start E
= 0 de I'entrée de 0
i . .
commaﬁn_lde ic1. 1 Entrée configurée comme Start |
Configuration 2 Entrée configurée comme Open.
e 2 de I'entrée de 4
i . .
commaﬁnzde Ic2. 3 Entrée configurée comme Close.
Configuration 4 Entrée configurée comme Ped.
c 3 de I'entrée de >
commasr:‘de Ics. 5 Entrée configurée comme Timer.
Conflgurgtion
e 4 de I'entrée de 3 6 Entrée configurée comme Timer Piéton

commande IC 4.
65
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MANUEL D'INSTALLATION

Logique

Définition

Défaut

Cochezle
réglage
accompli

Options

AUH O

Configuration de
la sortie AUX 0.
20-21

0

Sortie configurée comme 2éme Canal radio.

Sortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.

Configuration de
la sortie AUX 1.
22-23

Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie

Sortie configurée comme commande Lumiére de zone

Sortie configurée comme Lumiéres escaliers.

AUH 2

Configuration de
la sortie AUX 2.
24-25

Sortie configurée comme Alarme.

Sortie configurée comme Clignotant.

Sortie configurée comme Serrure a déclic.

AUH 3

Configuration de
la sortie AUX 3.
26-27

Sortie configurée comme Serrure a aimant.

V| o |N|[aojun|bdh|lw]|N

Sortie configurée comme Entretien

o

Sortie configurée comme Clignotant et Entretien.

SErrUrE

Type de serrure

o

Sortie configurée pour serrure électrique a déclic 12V ===

Sortie configurée pour serrure électrique a aimant 12V ===.

Sortie configurée pour serrure électrique a déclic 24V =—==.

Sortie configurée pour serrure électrique a aimant 24V ===.

codE F IHE

Code fixe

o Jw N =

Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code rolling.
Les Clones a Code fixe ne sont pas acceptés.

Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code fixe.
Les Clones a Code fixe sont acceptés.

n iuEAU dE
ProtEct lon

Configuration
du niveau de
protection

A - Le mot de passe n'est pas demandé pour accéder au menu de programmation

B - Active la mémorisation via radio des radiocommandes:

Ce mode, accompli a proximité du tableau de commande, ne demande aucun acces.

- Appuyez en séquence sur la touche cachée et sur la touche normale (T1-T2-T3-T4) d'une radiocommande déja
mémorisée en mode standard a travers le menu radio.

- Appuyez dans les 10 secondes sur la touche cachée et sur la touche normale (T1-T2-T3-T4) d’une radiocom-
mande a mémoriser.

Le récepteur sort du mode programmation aprés 10 secondes, durant ce laps de temps vous pouvez ajouter de
nouvelles radiocommandes en'répétant le point précédent.

C - Active la saisie automatique via radio des clones.

Permet aux clones générés avec le programmateur universel et aux replay programmés de s'ajouter a la
mémoire du récepteur.

D - Active la saisie automatique via radio des replay.

Permet au Replag programmeés de s'ajouter a la mémoire du récepteur.

E - Il est impossible de modifier les paramétres de la carte a travers le réseau U-Link

A - Le mot de passe est demandéfour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234, | .
Les fonctions B - C - D- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.

A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234.

B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:

C - Désactive la saisie automatique via radio des clones.

Les fonctions D- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.

A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234,

B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:

D- Désactive la saisie automatique via radio des Replay.
Les fonctions C- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.

A - Le mot de passe est demandé gour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234.

B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:

C - Désactive la saisie automatique via radio des clones.

D - Désactive la saisie automatique via radio des Replay.

E - Il devient impossible de modifier les parameétres de’la carte a travers le réseau U-Link

Les radiocommandes ne sont mémorisées qu'en utilisant le menu Radio prévu a cet effet.

IMPORTANT: Ce niveau de sécurité élevé interdit I'accés aux clones non-désirés et aux parasites radio éventuel-

lement présents.

ModE SEr IE

Mode série
(Indigue comment
configurer la carte

dans une connexion

de réseau BFT)

SLAVE standard: la carte recoit et communique commandes/diagnostics/etc..

MASTER standard: |a carte envoie les commandes d'activation (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a d'autres
cartes.

AdrESSE

Adresse

—
fa—

Identifie I'adresse de 0 a 119 d'une carte dans une connexion de réseau BFT locale.
(cf. paragraphe x MODULES EN OPTION U-LINK)

EHP 11

Configuration
de I'entrée EXPI1
dans la carte
d'expansion des
entrées/sorties
1-2

Entrée configurée comme commande Start E.

Entrée configurée comme commande Start I.

Entrée configurée comme commande Open.

Entrée configurée comme commande Close.

Entrée configurée comme commande Ped.

Entrée configurée comme commande Timer.

Entrée configurée comme commande Timer Piéton.

Entrée configurée comme sécurité Phot, photocellule.

Entrée configurée comme sécurité Phot op. photocellule active uniquement a I'ouverture.

V|lo|N[oo|n|bh|lw|N|=|O

Entrée configurée comme sécurité Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.

o

Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible

Entrée configurée comme sécurité Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture; a la
fermeture on obtient I'arrét du mouvement.

Entrée configurée comme sécurité Bar CL, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture; a
l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.

Entrée configurée comme sécurité Phot test , photocellule vérifiée. Lentrée 3 (EXP12) de la carte d'expansion
des entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1..

Entrée configurée commesécurité Photoptest, photocellulevérifiéeactive uniquementalouverture. Lentrée 3 (EXPI2)dela
carted’expansionentrées/sorties estcommutée automatiguementenentrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1,

Entrée configurée commesécurité Photcltest, photocellule vérifiéeactive uniquementalafermeture.Lentrée 3 (EXPI2) dela
carted’expansionentrées/sorties estcommutée automatiguementen entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT 1,

Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible vérifié Lentrée 3 (EXP12) dela carte d'expansion des entrées/
sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1..

Entrée configurée comme sécurité Bar OP test, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a l'ou-
verture; a la fermeture on obtient I'arrét du mouvement. Lentrée 3 (EXP12) de la carte d'expansion des entrées/
sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1..

Entrée configurée comme sécurité Bar CL test, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture;
a l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement. Lentrée 3 (EXP12) de la carte d'expansion des entrées/sorties est

commutée automatiguement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1..
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MANUEL D’INSTALLATION

. . ) Cochezle .
Logique Définition Défaut | réglage Options
accompli
0 Entrée configurée comme commande Start E.
1 Entrée configurée comme commande Start I.
2 Entrée configurée comme commande Open.
3 Entrée configurée comme commande Close.
4 Entrée configurée comme commande Ped.
Conﬁgl.,ratlon 5 Entrée configurée comme commande Timer.
de I'entrée EXPI2 - - - —
EHP 12 dans la carte 0 6 Entrée configurée comme commande Timer Piéton.
! d'expansion des 7 Entrée configurée comme sécurité Phot, photocellule.
entrées/sorties 8 Entrée configurée comme sécurité Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture.
1-3
9 Entrée configurée comme sécurité Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
10 Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible
1 Entrée configurée comme sécurité Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture; a la
fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
12 Entrée configurée comme sécurité Bar CL, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture; a
I'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
0 Sortie configurée comme 2éme Canal radio.
Configuration de 1 Sorti nfiguré mme SCA, Voyant portail ouvert
I'entrée EXPO2 ortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.
EHPo | dans la carte 1 2 Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie
® d'expansion des 3 Sortie configurée comme commande Lumiére de zone
entreislssortles 4 Sortie configurée comme Lumiéres escaliers.
5 Sortie configurée comme Alarme.
6 Sortie configurée comme Clignotant.
Configuration de - Sorti Aoure S 5 decli
I'entrée EXPO2 ortie configurée comme Serrure a déclic.
EHPaZ dans la carte 1 8 Sortie configurée comme Serrure a aimant.
& d'expansion des 9 Sortie configurée comme Entretien
entree65/7sort|es 10 Sortie configurée comme Clignotant et Entretien.
11 Sortie configurée comme Gestion sémaphore avec carte TLB.
FEU dE 0 Pré-clignotement exclu.
S {LnAL {SRE lon | Pré-clignotement o
rc- é umiéres rouges clignotantes, pendant 3 secondes au début de la manoeuvre.
PrE sémaphore 1 Lumié ges clig tes, pendant 3 d début del
cl {GnokEMERE
] 0 Lumiéres rouges éteintes avec le portail fermé.
= FE,'J, dE " Sémaphore rouge
5 fGnAL ISAE fon fixe 0 1 Lumiéres rouges éclairées avec le portail fermé
roUlE F IHE 9 P )

TABLEAU “C”- MENU RADIO (-Ad a)

Logique Description
Ajouter Touche Start
1
RdJ SERrE [ Associe la touche voulue a la commande Start
Ajouter Touche 2ch . ) R . L . )
Adt 2ch | Associelatouchevouluealacommande 2° canal radio. Associe la touche voulue a lacommande 2éme canal radio. Siaucune sortie n'est configurée
comme Sortie 2eme canal radio, le 2éme canal radio commande l'ouverture piétonne.
Sypprimer Liste R , X . .
EFFRcEr BY AATTENTION! Supprime complétement de la mémoire du récepteur toutes les radiocommandes mémorisées.
d FH Lecture code récepteur ) )
EEE Affiche le code récepteur nécessaire pour cloner les radiocommandes.
ON = Active la programmation a distance de la carte a travers un émetteur W LINK déja mémorisé.
i Cette activation reste active pendant 3 minutes apres la derniére pression sur la radiocommande W LINK.

OFF= Programmation W LINK désactivée.
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