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1 JUsing this Manual

+ Make sure to contact a DJI™ authorized service provider
for installation. There may be potential safety hazards if
the product is installed by the user. Contact DJI Support for
more information on DJI authorized service providers.

* The aircraft and the dock require activation before first use.
An internet connection is required for the remote controller
during activation.

Scan the QR code or go to the address listed to watch the tutorial
videos and read the manuals.

1. It is recommended to watch all the tutorial videos.

E"H.EE 2. Read the Installation and Setup Manual to understand
- the safety precautions and assembly preparations before
installation.

3. Read the included Safety Guidelines to understand important
safety matters. Read the Quick Installation Guide and the User
Guide included in the aircraft package before performing the

https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads on-site installation, configuration, and first flight test.

4. Refer to the User Manual for more information.

2 |Product Profile

DJI Dock 2 is an automatic, unattended operation platform with a highly integrated design, including an
RTK module, wind speed gauge, rainfall gauge, multiple security cameras, communication antennas, and
more. The dock can be transported by two individuals and supports quick installation and configuration.
With the DJI MATRICE™ 3D Series aircraft ", DJI FLIGHTHUB™ 2 can be used to perform automated
operations remotely. In addition, DJI Dock 2 supports multi-dock tasks where the aircraft will take off from
one dock and land in another dock, allowing for flight tasks in large areas with long distances.

[1] Various aircraft models of DJI Matrice 3D series (sold separately) may be equipped with different cameras. Refer to the actual
product purchased.

[2]1 To perform a multi-dock task, purchase multiple docks as needed. Make sure to update the docks, aircraft, and remote
controller to the latest firmware version. Go to the Installation and Setup Manual to refer to the Multi-Dock Task section before
installing and configuring the docks.

Overview




1. Wind Speed Gauge 18

2. Security Camera —

3. Camera Auxiliary Light il R Al P o S R - e

4. Rainfall Gauge D @- 27
5. Dock Cover T P < m; S ;S
6. Positioning Markers I

7. Landing P§d ] 'HF%ﬁsi E@E ®

8. Aircraft Orientation Marker ™ L @J\E 2
9. Carrying Points

10. AC-IN Port 19 20 212223

11. Earth Wire (located underneath the dock)

12. Electrical Cabinet 20. AC Power Switch

13. LAN-IN Port 21. Backup Battery Switch

14. Mounting Base Brackets 22. USB-C Port

15. Emergency Stop Button 23. USB-A Port

16. Status Indicators 24. Electrical Cabinet Indicators

17. Dongle Compartment 25. Link Button

18. Wire Testing Terminals 26. Close Button™

19. Surge Protector Circuit Breaker (SCB) 27. Open Button™

/\ [11DJI Dock comes with a built-in charging module. Make sure that the landing pad surface is clear
of any metal objects in order to avoid high temperatures that may damage the landing pad.

[2] The dock cover will fail to open or close if the emergency stop button is pressed.

[3] Press and hold the button when opening and closing the cover. Make sure that there are no
obstacles blocking the dock cover. Keep a safe distance from the dock cover to avoid injury
when opening or closing the dock cover.

3 JInstallation

Confirming Installation Position and Orientation
Make sure to consider the below factors before installing the dock.

* Make sure the orientation of the security camera on the wind speed gauge module is not facing
direct sunlight. Otherwise, the service life of the product and camera view may be affected due to the
environmental factors.

* Make sure there are no obstacles blocking the dock covers.

* To avoid false detection when the aircraft lands, make sure that there are no light-colored objects similar
to the shapes or visual identification markers on the landing pad within 5 m of the dock, such as white
rectangles, white triangles, and H patterns.

« If multiple docks are installed at the same location, the distance between each dock should be at least 5 m.
It is recommended to be 10 m.

* The length of the earth wire is 0.5 m. Make sure that the distance between the earth electrode and the
dock is less than 0.5 m.

Installing the Expansion Bolts

/\ * Wear a dust mask and safety goggles when drilling holes to prevent dust from entering the eyes,
nose, and throat. Pay attention to personal safety when using any electrical tools.

A concrete base or steel frame base needs to be fabricated in advance at the installation site. The following
installation instructions use a concrete base as an example.



1. Place the box lid with the installation hole markers facing upward at the location where the dock will be
installed, and adjust the orientation and position accordingly.

2. Align the hammer drill (drill diameter ®12 mm) with the installation hole markers, keep the hammer drill
perpendicular to the earth and drill four installation holes with a depth of 60 mm. Remove the box lid after
drilling and make sure to clean up surrounding debris to avoid having it fall into the holes.

3. Slightly tighten the nuts of the four expansion bolts provided, place them into the installation holes, and
tap the bolts with a claw hammer until the expansion tubes are inserted into the installation holes.

4. After pre-tightening the screw bolt until it cannot be tightened further, unscrew the nut, spring washer,
and flat washer.
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Mounting the Base Brackets

* When aligning the expansion bolt holes with the mounting base brackets, DO NOT put your hands
under the mounting base brackets when moving the dock in order to avoid injury.

1. Carefully lift the dock by the carrying points and move it to the installation location. Align the four
mounting base bracket holes with the expansion bolts, and then place it down slowly. It is recommended
that at least two people carry the dock.

2. Place the digital level on top of one of the dock covers to make sure that the dock is horizontally level. If
the dock is not level and the degree of incline exceeds 3 degrees, use metal gaskets or other materials to
raise the base brackets accordingly.

3. Install the flat washer, spring washer, and nut of the expansion bolt in sequence, and tighten the nut with
an adjustable wrench.

®
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* Make sure to lift the dock by the carrying points when moving it.
+ DO NOT place the digital level across both dock covers when measuring.



Mounting the Wind Speed Gauge Module

1.

Remove the cover of the wind speed gauge module mount on the top of the dock cover. Remove the wind
speed gauge module from the box.

. Use a 2mm hex key to remove the two screws on the wind speed gauge module base and make sure

to store them properly. Make sure that the DJI LOGO on the signal cable of the dock is facing correctly,
insert the signal cable gently to the port on the wind speed gauge module base, and properly and securely
tighten the screws.

. Align and insert the wind speed gauge module into the mount on the dock cover. Use a 2mm hex key to

tighten the four screws and secure the wind speed gauge module.

| 4 | Connecting and Powering on the Dock

Connecting the Earth Wire

. Gently pull the earth wire from the bottom of the dock. Make

. Connect the earth wire to the lead-out pole of the earth

+ The dock must be properly grounded by following the
below requirements.

* Check that the design and assembly of the ground-
termination system meet the requirements before
installation. Make sure that the earth resistance
between the earth and the ground-termination system
connected to the dock is less than 10 Q by using an
earth resistance meter for measurement.

* Gently pull the earth wire to avoid damaging the
terminal where the earth wire is connected to the
dock.
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sure to keep the earth wire as straight as possible, and avoid
coiling or intertwining with the signal cables. ’

electrode, and tighten it with the M8 screw and nut.

Connecting the Ethernet Cable

* Make sure to install a data and signal surge protector device in the user computer room and
ensure that it is properly grounded. Refer to the Network Requirements section in the Installation
and Setup Manual for more information.

+ Make sure to use a Cat 6 twisted pair cable with a cable diameter of 6-9 mm in order to guarantee
the seal is secure and that the water-resistant performance is not compromised.

* Make sure that the inner wire sequence is correct when connecting the pass through connector
and the cable by following the T568B wiring standard.



Lead the pre-embedded Ethernet cable to the dock and make sure to reserve the proper length for
connection. Cut the corrugated tubing plug at the appropriate position according to the outer diameter of
the Ethernet cable. Lead the Ethernet cable through the corrugated tubing and the corrugated tubing plug in
sequence. Check that the corrugated tubing is in a contracted state as shown in the diagram to ensure that
the Ethernet cable will not be exposed after attaching the Ethernet connector to the dock.

1. Follow the steps below to rebuild the Ethernet connector.

a. Disassemble the original Ethernet connector and loosen the tail nut.

b. Lead the Ethernet cable through the Ethernet connector. Crimp it to the pass through connector
by following the T568B wiring standards. Make sure that the PVC surface of the cable is effectively
inserted into the connector, and that the wire is not exposed. Use a network cable tester to check that
the contact with the Ethernet cable has good contact with the pass through connector and the wiring
sequence meets the requirements. Insert the pass through connector into the outer casing until a click

is heard.
c. Tighten the tail sleeve and the tail nut in sequence.
2. Open the cover of the LAN-IN port and securely connect the Ethernet connector to the LAN-IN port until a
click is heard.

« Make sure the other end of the Ethernet cable is properly and securely connected to the device in the
user computer room.

* Make sure the network is able to access the Internet with an upstream and downstream bandwidth
greater than 10 Mbps. To ensure a better user experience, it is recommended that the bandwidth be
greater than 40 Mbps.

* Refer to the Installing the DJI Cellular Dongle 2 section for more information if the dock needs to
access a wireless network.

* Make sure to close the LAN-IN port cover when the port is not in use.

« After installation, press the locking tab of the pass through connector using a flathead screwdriver to
remove it from the Ethernet connector, if necessary.



Connecting the Power Cable

A\

* Only certified electricians can carry out above-safety-voltage operations.

+ Before operation, make sure to turn off the upstream main switch in the user distribution box
and place a sign near the switch prohibiting the turning on of the switch.

+ Use a multimeter to measure the electrical current of the power cable. DO NOT operate with an
electrical current.

* Make sure that the diameter of the power cable is 7-12 mm in order to guarantee the seal is
secure and that the water-resistant performance is not compromised.

Lead the pre-embedded power cable to the dock and reserve the proper length for connection. Cut the
corrugated tubing plug at the appropriate position according to the outer diameter of the power cable. Lead
the power cable through the corrugated tubing and the corrugated tubing plug in sequence. Check that the
corrugated tubing is in a contracted state as shown in the diagram to ensure that the power cable will not be
exposed after attaching the power connector to the dock.

1. Follow the steps below to rebuild the power connector.

a.

Loosen the tail sleeve and tail nut of the original power connector. Press and hold the lock button of the
connector to detach the internal component.

. Lead the power cable through the power connector. Use the ruler attached to the AC-IN port to

measure the length of the cable and wires. Remove 25 mm of the cable insulation layer using the
diagonal cutting pliers. Remove 10 mm of the wire insulation layer using the wire strippers. Make sure
the three wires have the same length before inserting into the wire ferrules and crimping them with the
wire ferrule crimping pliers.

. Use a 1.5mm hex key to loosen the three screws on the inner component, insert the three wire ferrules

into the copper terminals. Make sure L (live wire), N (neutral wire), and the PE (earth wire) wires are
corresponding to terminals 1, 2, and 3 before tightening the screws. ™"

. Make sure the wires are connected correctly and securely. Press and hold the lock button on the outer

casing to insert the internal component into the outer casing.

. Tighten the tail sleeve and the tail nut in sequence. Check that the connection between the power

connector and the cable is not damaged to guarantee water-resistant performance.

2. Open the cover on the AC-IN port and securely connect the power connector to the AC-IN port until a click
is heard.

[1] The naming of the earth, neutral, and live wires may vary by country and region. The color of the earth, neutral and live wires
may vary by country and region. Make sure the three wires are properly and securely connected.

£

* Be careful not to damage the wire insulation layer when stripping the cable insulation layer.



Wiring Connection Test

« DO NOT touch the metal parts of the dock or the multimeter lead probes to avoid an electric
shock.

1. Use a 2.5mm hex key to loosen the two screws on the electrical cabinet door, then pull the door to open it.

2. Turn on the upstream main switch in the user distribution box. Set the multimeter to the 750V AC voltage
mode, then insert the black and red lead probes into the wire testing holes on the electrical cabinet to
measure the voltage. Make sure that the test results are as shown in the table. If any measurement result
is inconsistent, perform troubleshooting before powering on the dock.
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Powering on the Dock

Pre-Powering On Checklist

Checklist

Description

Earth Wire

[ The two ends of the earth wire have been properly connected, and the screws have
been tightened securely.

Ethernet Cable

O All parts of the Ethernet connector have been tightened securely.

] A corrugated tubing plug has been properly used to seal the gap between the
corrugated tubing and the Ethernet connector.

[0 The Ethernet connector has been inserted to the dock securely.

Power Cable

[J The wire connection test has been performed and the wire sequence is correct.

[0 The insulation layer of the power cable has been properly covered by the tail nut.

O All parts of the power connector have been tightened securely.

[ A corrugated tubing plug has been properly used to seal the gap between the
corrugated tubing and the power connector.

[0 The power connector has been inserted into the dock securely.

The Dock

[0 The dock has been installed and is stable with a tilt angle of less than 3 degrees.

[ The inside of the dock is clean and tidy, without any dust or dirt, or items left inside.
[0 The emergency stop button of the dock has been properly pulled out and released.
[J The landing pad surface is clear of any metal objects.

Environment

The Surrounding

[ The area around the dock has been cleared of packaging materials such as cartons,
foam, and plastic.
[0 No obstacles block the dock covers when they are opened.

Powering On and Checking Operation

1. Make sure the upstream main switch in the user distribution box has been turned on. Turn on the surge
protector circuit breaker (A), AC power switch (B), and backup battery switch (C) in the electrical cabinet in

sequence.

2. Within 30 seconds, the electrical cabinet status indicators should display as follows. Otherwise,
troubleshooting is to be performed.

EERIFER RMEBIRFT X | | Bt X | i ‘ Lz} Status Indicators Normal States | Description
SCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH | DEBUG P
o \ ower ) )

N{_ Q L O Indicator Solid red AC power supply is normal.

A AT . .

P = Solid blue Backup battery is full or is

ON Backup Battery supplying power to the dock.
uPs :

— H indicator Blinks blue Backup battery is chargin

U — slowly p Y ging.

|
ST 0

The Ethernet cable is connected
and has data transfer with the

Wired Network | Blinks green

% 7J:CJ» Indicator quickly dock
OFF |
f - 4G Network Blinks green 4G network is connected and has
4G | Indicator quickly data transfer with the dock.

Q * Make sure the AC power switch and backup battery switch are both turned on.



|5 | Dock Configuration

Getting the Device Binding Code

1. Use a computer to visit https://fh.dji.com, and log in to DJI FlightHub 2 using a DJI account. Click to create
an organization, fill in the organization information, and click the created organization name to enter the
organization page.

2. Click Devices > Dock > Device Binding as shown in the diagram to obtain the organization ID and device
binding code.

Project  Membe{ Devices @ English v @ admin

Configuring the Dock Using D]l Pilot 2

/\ * DO NOT move a configured dock. If the site changes, the dock needs to be reconfigured.

+ Make sure to keep a safe distance when using the app to open the dock cover in order to avoid
injury. Press the emergency stop button on the dock to stop the dock cover from opening, if
necessary.

* When the aircraft is placed in the dock. Make sure to move the two blades of each motor to be at
90° with each other in order to avoid breaking the propellers when closing the dock cover using
the close button.

+ DO NOT press the dock cover or place heavy objects on it.

Prepare the aircraft by referring to the DJI Matrice 3D Series User Guide included in the aircraft packaging.
Place the aircraft next to the dock. Press, then press and hold the power button to power on the aircraft.

1. Power on the remote controller, run DJI Pilot 2, and switch the aircraft model to Matrice 3D Series.

2. Use the USB-C cable to connect the USB-C port of the remote controller to the USB-A port of the dock
electrical cabinet, then follow the prompts to complete the linking, activation and configuration for the
dock and the aircraft.

3. The dock cover can be opened with one click in the app during configuration. Make sure the aircraft
orientation is consistent with the arrow mark A on the landing pad, and the aircraft is placed on the
landing pad as shown in the diagram to complete the configuration. Dock Onsite Debugging in DJI Pilot 2
provides the dock status, the aircraft status, and operations such as testing air conditioning, controlling
the dock cover, and charging the aircraft. "

4. Remove the protective sticker on the temperature and humidity sensor.
5. After disconnecting the USB-C cable, close and lock the electrical cabinet door using a 2.5mm hex key.

[1]1 The aircraft can be charged after it is linked with the dock. Make sure to keep the dock covers closed during charging and the
landing pad surface clear of any metal objects.

Aircraft Orientation

O
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* Refer to the DJI Matrice 3D Series User Guide included in the aircraft packaging for the aircraft
introduction and preparation information.

* The aircraft and the dock require activation before first time use. An internet connection is required
for the remote controller during activation.

* It is recommended to consider whether the planned flight area is near or in a Restricted Zone from
DJI Fly Safe (https://fly-safe.dji.com/). Make sure to apply for a GEO Zone Unlocking License and
import it to the aircraft during installation and configuration.

* Go to the Dock Onsite Debugging in DJI Pilot 2 to re-configure the dock if necessary.

* When transporting the unpacked dock, make sure to remove the aircraft from the dock and transport
them separately.

Connecting the Remote Controller as Controller B

To ensure flight test safety of the dock, the remote controller can be used to take control of the aircraft
manually during flight after connecting to the aircraft as controller B.

1. After disconnecting the USB-C cable, restart DI Pilot 2, tap Controller A on the home screen, and switch to
Controller B.

2. Power on the aircraft, press and hold the power button on the aircraft for at least five seconds, and wait
for the remote controller to successfully link with the aircraft.

* Make sure to calibrate the aircraft compass before using for the first time. Otherwise, the aircraft
positioning accuracy may be adversely affected.

* Go to the camera view in DJI Pilot 2, tap ««+ to set the parameters for the camera, flight controller,
sensing system, remote controller, and battery.

|6 JAutomatic Operation Test

To ensure that the dock and aircraft are properly functioning, make sure to create a flight route and plan a
flight task in DJI FlightHub 2. Launch the flight task to allow the dock to perform the automatic operation test
after completing the dock configuration in the app.

Binding the Dock to a Project

1. Use a computer to visit https://fh.dji.com, and log in to DJI FlightHub 2 using a DJI account.
2. Click Project > + in the project list, and then fill in the information to create a project.

3. Click Devices > Dock > Actions « « « > Edit as shown in the diagram and add the dock to the specified project
in the drop-down box of the project.

C_’ll Org No.1 ¥

* Click Members to add members and fill in the members’ accounts (DJI account), organization names,
and roles.

n



Creating the Flight Route and Flight Plan

/\ * When planning a flight route in DJI FlightHub 2, make sure
to check the flight altitude. Fly with caution.

1. Click Project > 51> & > + on the flight route list to create a flight

route, select Matrice 3D Series from the aircraft and payload list,
and then click OK.

2. Right-click the mouse to add a waypoint in the route editor, then
add waypoint actions, set route parameters, and finally save and
exit.

3. Click & > Create Plan to display the diagram shown. Fill in the flight
plan name, select the flight route and dock, set the Plan Timer to
Immediate, set the RTH altitude relative to the dock, and the Signal
Lost Action during Flight, and click OK to complete the new flight
plan.

Performing the Flight Task

/\ -+ During the flight test, make sure the remote controller is connected to the aircraft as Controller B.

1. After starting the flight task, the dock cover will open. Once the aircraft takes off, the dock cover will close
and the aircraft will begin to perform the flight route.

2. Click Project > Team i to display the diagram shown, view the flight task status and warning information

of the dock and aircraft in the left column. Click E to open the device status window, and view the real-
time status information and live view of the dock and aircraft. Users can view the planned route (in green)
and the flight trajectory (in blue) of the aircraft on the map.

3. After completing the flight route, the aircraft flies above the dock, and the dock will automatically open
the dock cover to allow the aircraft to land. After the aircraft lands, the dock automatically closes the dock
cover.

4. After the flight task is complete, the media files will be automatically uploaded to the cloud. Click = to

open the plan library. Users can view the number of media files in the media upload bar, and click the
corresponding number to open the media library to view the media files captured during flight.

« During the flight task, press the emergency stop button to test if the aircraft can fly to the alternate
landing site.

+ The software images are for reference only. The actual interface varies according to the software
version.

* Trial Flight is available when the dock is updated to the latest firmware version. Go to the DJI
FlightHub 2 User Guide for more information.
12



Before Leaving Checklist

/\ -+ Before leaving the site, make sure to check the following items.

[J The HMS of DJI FlightHub 2 has no abnormal alarm.

O The wind speed gauge module is mounted securely.

] Check the wind speed gauge data displayed in DJI FlightHub 2 by rotating the wind speed gauge.
[ The rainfall gauge surface is clear of dirt and foreign matter.

[ The surge protector circuit breaker, AC power switch, and backup battery switch in the electrical cabinet
are turned on.

[J The landing pad surface is clear of dirt and foreign matter.

[0 The protective sticker has been removed from the temperature and humidity sensor.
] The aircraft is placed properly on the landing pad.

[J The port covers are correctly in place and securely sealed.

[ The lenses of the vision systems, gimbal cameras, glass of the infrared sensors, and auxiliary lights are
clean.

[0 The dock covers are closed.

O The dock cover surface is clear of dirt and foreign matter.

[ The electrical cabinet door is closed and locked.

[J The aircraft alternate landing site test has been completed.

O Check whether the GEO Zone Unlocking License (if any) has been imported to D)l Pilot 2.

Appendix
Status Indicators

The status indicators on the dock cover are used to display the current operational status of the dock.

Normal States

Blinks white The dock is working normally and the aircraft is ready to take off.

Blinks blue The dock and the aircraft are linking, and the buzzer emits a short beep.

Blinks green The aircraft has taken off from the dock and is performing a flight task.

Solid blue The dock is updating or debugging (including remote debugging and on-site
debugging).

Warning States

Blinks red The dock covers are moving or the aircraft is taking off or landing, and the
buzzer emits a long beep.

Blinks red and yellow

alternately The emergency stop button on the dock is pressed.

13



Installing the DJI Cellular Dongle 2 (Optional)

DJI Cellular Dongle 2 (sold separately) can be mounted to the dock to access a 4G wireless network according
to the on-site network conditions.

1. Install the nano-SIM card that you purchased separately into the dongle.

2. Use a 2.5mm hex key to loosen the two screws on the electrical cabinet door, then pull the door to open it.
Turn on the backup battery switch, then press and hold the open button to open the dock cover.

3. Make sure that the surface of DJI Cellular Dongle 2 is clear of any objects. Follow the steps below to mount
the module.
a. Use a 2.5mm hex key to remove the four screws on the cover of the dongle compartment.
b. Connect the antenna cables inside the dongle compartment to the DJI Cellular Dongle 2. Operate with
caution to avoid damaging the cables.

c. Connect the USB-C port on the dongle with the USB-C connector within the dongle compartment,
and tidy the antenna cables so they are not damaged by the compartment cover. Make sure that the
indicator on the DJI Cellular Dongle 2 is green.

d. Attach the dongle compartment cover in the correct position and tighten the four screws securely.
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H FEMEZR, UeRITsEZGERER,

« E—{EihRREELZE Dock BF, KILIEREEZR/DKRR 5 AR, &#MEE 10 AR L,

- BMIRERES 05 AR, FEREEIEZE Dock IR/ 0.5 AR,

RRIZIRERE
A\ - 3B, AELRESESENBEOS, BENEENRPREAARITRE. EREHTARR, &
Bz,
FEIBTRSER, BRSO BRI, LT SRR IR A TR0,
1. BESEETOEILEN—E9L, RENGREE, WHEBORCE.
2. JSHEM (EFEEE ©12 mm) FETARSLRISRIOERE, KFHHLIERET/NG 60 mm NRE7.
A GBS, TRSRREEERE, BEEARLR,

3. HEEANMNERIREEEMERRBIER, EERANTEL; BFREsd], BEIFRERANRELA.

4. TREERBREAENE, BTRE. BT,
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536mm

465.5mm | ‘

550mm
465.5mm

4

&
> @
EE Dock ]

A\ - BRIREIRIZR BN Dock HIBFLIAVESR, FEIDZISFMA Dock T, BRIE.

1. 42 Dock T/SMMRMBIIER:, VOIS Dock (EREMAME ) AEREME, SIEMETLAS L ERIE
RIS EIEIBHT .

2. KERBFEE—RIRETES, SRINEMESRIKFEER. SE—FEEMEE 3° UL, BEReERA
ST HES B REN .

3. (KEFEEWRIRIEMTR, B, 1218, WAEHIRFEREE.

®

Q =< 0r]

o

e - WIER, BB Dock FAHIBBIIRE.
SRS, BRekEREETARLE,

RREERFHER

1. 778 Dock fRETRHRVEIRETIREEEZ . EEERKREIBAEI T EIERFRE,

2. f£F 2 mm ARABGET, B FREHMREREEREMABGIIRERZE; ERMRERRTRER (BE
1H%8 DJI LOGO @) ) 1%, ASsRepiReRE ERIEAMRERERERIBIEIERR, BEEWMAIERA.

3. ASEIRFHEAAEELIENEIRFTEREE; £/ 2 mm ANABIRGE FERNERG, UEEREEE,




|4 |Dock i#4#0iEE
BRI AR

/\ - BIRERERS Dock 1Tkt
- BER), FEFRENERENRATRIGEER, ERER
it EERHRIG, FERIENERE <10 Q.
- DDA DR SR, BREIREEESE Dock RIEMR
iwFo
1. #& Dock EREPE LM, FBHEMIEIMRILE BESEIRR
2. EFRBERAT M8 BARHIIRIE, MR GRAVRN inFEIEERIbE
95| 1B,

IE AR
A - EREEERFLENERERERLZE S . B (REREFH) WERERIEMIED, B
HER.

- AIRARHIER CAT-6 K48, BIMEES 6-9 mm, BRIBIHEERER, LEMKILELE.
* FRTBUWIRER T568B 4RFri% LIKMREE, WER/KRIENGRFIERE.

BUREKERE, KFENRNERENEHEBENES, B
B, BERREBRORERE, RREEREEARE, B
FRRIE (REEENRNERT) .

1. LT S R

a. EPBEIAUEIOS SAIRRHNER: MSRRENEI,

b. SEAMBEKR: 12 T568B S KGR, WSS PVC SNERBN KRN, WETETRE: R0
PR SR K RIS ERY, DARESSHAERE, SRRBENNE, HRIEE [ £ |
—2,

¢ EBTRAEN, BEHREMLN,

2. 890 Dock M SHITKIER; BABBISIES, HIEE [ £ | —BREREEE,

1S LTRIERIAEIR4ARS|E Dock Mir. RIBAEKERIME, EEEM [
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£ - BRERPERS IREEREWEERERE. FE.
- EREEEEEARER, WEDOHER 10 Mbps I EEFITHIEE . #iEFEMA 40 Mbps,
« NTEE CEREER, BRENIRY [ 2E D) B AERRE | E8.
- PEIRMANRERER, FEFIHKEBE.
© RER, MBEPERGIERTIRIVKER, JEA—FRGEFEIKREER UBLIKRE,

EEEIFR

A\ R EREAREETIHEFRERIASET,
* BR{FAl, FERSWEARA Dock LIEEIRAYFRED, IM7ERIRARMBHSIRMERIMERITR.
- FHERSRESERGKIRREISE, 12FEEE.
- BRLREETRGIRENTRESEIMEA 7-12 mm, SRIBIHESRE, LKL,

s LFEIEEIRLRS|E Dock ik, MRIRMEIESGRIME,
TEBMETEIRMEREE, KFENRUERKNEE
BEBRR. HIE, WHRNETERWLENRE, LIE
RERRE, BRETEINE (REAEIRNERT) o E
1. 3ZLU T S EREU B IRARIERTE.

a. ERERGIHRENEREGESRE,; FMIMRNEEREUBHERE.

b. FAEBIRLR; RIE Dock FAVEIRR, EAMOMENOEREFREREBSEL 25 mm, FERRIRHER
BERIFAINEBSEN 10 mm; ER=GRENRE—R, EHRERRENH LR, TAHRTFER
$HERSE

c. €M 1.5 mm WNARGEFERERT —ERGIERNESRE, SRERBAELD, BRXER (L, 1R
) BERIFL 1. PSR (N, B6) HETIF 2. =R (PE, E56 ) HEDF 3, EE=g%,

d. REZGFIERE. FE. ZMEERE, SERTEAINRTD.

e. SEEREER, BEZEMMIZRE. BEETREREBGETEREPREES, BETEKMERE.

2. 1858 Dock 3MEBRMANIRRIPIKEBE; BABRGHRE, HERE [ B | —BHERTEFE.
MABERSIHRANEG . PR, GRS TS AE . FRERBEINGR. PR ERS b ERERE.

G - ABREBRGREBSEIERLNG, NDEINESHEEE.
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Bl
A\ - REEESEIVOIRIE, BIRABRE Dock REXEMS BB

1. £/ 2.5 mm RNABRGE FEREEEPIRIMBRRY; RIMUFECEER .
2. F% Dock W EEEIRRFE. ERAEHEE 750 V InEBERN, &, AERED BN EEERIEGBIR
L, BRAEEERN TR, WABERTT, FEASRRIETHER, AR TEIT Dock BERIE.

) ©
ay— -
— /A EERPE SEREEAE BRI X it | MR ERE N\
ﬂ @ SPD scB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH | DEBUG Lspp
\F foye}
& —
BN, FEUARRDELE
e =
c

N DK
S——14 H0)e| °
B BE |

O V UD“ ‘; ‘ @*H\
90240V | 7o |
90-240 V

w“—0 >

20)[0) L

=i i

Dock j&&E

BERIMEYIER

BEIaEE BERE

bR O EhaEminEEEiE, BIAER
PHIRAR O R GIEEEESEGIEEE

O R EMPER AR BERARAERETY, BRNERBETENERRRERR
[ 498 4%3HEREE Dock B [E

BIRAR O RS, SF1EHE

O ERERGREEGE T WEPREES

O ERGIGESEZHEEICEER

O REMNERSHECBERRKNERRTY, BRNEHEBEFTEDERGIRERR
[ ER&RIHRZEEE Dock B [E]

Dock 00 Dock ZEEE . BERH). BRIV 3°
O Dock JEREZRER, ERY). St T EBYR

O B9MEH Dock 2f2i%H, HERERIERHARR

O 51T EANSHEE DB m

[ Dock RE,EBMEEM K, WFE. B8, ZBF
O feE R D EEY RS ELE(F

a_m
i
e
i
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EELARE
1. #E(R Dock LEEFFHEME. KESEEENNINERRBARES A, InERFHE B FIE =R C [ L.
2. ¥9EA, REEERIIEIETERERUT, BRBEETHEHS.

FEEFE | scronemriecn | | etz | oo 1™
NQ ) QL *L femiE EIRRERSE | A
A = O |EBEETE  |OBES | SAEERERE
— 32 coms | ESUERERRENES
H & ues | B BIBIETRIB EHIMRE

BIREIEEIg | EEINEERE

SABEBERERIEHE

=

o | BRERIETIE | BIEIRIERI

|
o
’H i

OFF
ety
4G PIRIEEESI
w© |4G BIRIETIE | SIEtkp Em”ﬁ ER BRI ERIE

L - BRERERE TR

|5 |Dock :B5E

BSEEMEN

1. BB EHIHAVEIE SR https:/fh.dji.com, ZEN DJI tRSREN D)l FlightHub 2 BE, BHE [ @744 ], @A
S, BEMMEIAVESEEENZAES.

2. NEPR7R, BhE [ RKEEHE | > [ Dock | > [ REMDER | , ;LA 1D MKESENMAESIRER.

{83 DJI Pilot 2 App 525 Dock

A\ ¢ SERERER) Dock RSBEMVE, MUEEE, FEMRE.
* & Dock EiEfE=0Ei%, =B App —BRIEER, FHEISHEEEEIEIBERISIERE, BRERASE
£; YERTET Dock LHIRISIRE, (EEEHEEEILER,
+ ERITIRMER Dock i, RIEBIZEFERIFRER, HYCBRIRTRETEEHITH, WERRIEE
BY 90° , BtRRARARRSEIITERERE
- DA NRERENE ERENEEY.
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RIERATEEELEE AT ( DJI Matrice 3D FRFEFIRAR ) BEEBMRAITEE . ISMATEMER Dock 5518, FSIRBRIZMITS

BRI E IR

1. FIRNEIZEEEIR. ¥117 DJI PILOT™ 2 App, 7 App BIEIHR4R & Matrice 3D Series.

2. #% USB-C RHIMIE D BliEziER2SHY USB-C EiziBLIN Dock ELEMERY USB-A HIEE, RIBIESKF5TA
Dock FfRATEEAVACET . RIFREEERE .

3. ERREEIET, B App —RFIRIEE .. (RIFIESES MBS HITETRIES A —5, BFRITRMENEHIT L,
SERERTE. A DI Pilot 2 App B9 Dock AHIREEEE, BF Dock FIRAITESHIRAR, TI7E App FELERRERE, =S
. EEMRITHERE N EETRER.

4. FERIRE REI S AV REALAR A DR MILMEB R,

5. #&F8 USB-C 4%, #SECEBAEFIRARAILLL 2.5 mm ARARGEFHEHE.

[1] 172862 Dock BC¥12, HOEITRE. RENF, BEFETHRNRE, BINSEFREHITEIUESEEY.

L+ BERRATENNETNEREN, BRERITREENA (DI Matrice 3D RFUEMAR) -
- £FHIRAITEER Dock FRIFBABEER . RS ARRERSE T LUEREHRPIE.
* 7£ DJI Fly Safe (https://fly-safe.dji.com/) Fali@EFEREEBRNIRRE; WERIRRE, FHFEHE Dock
IRRMAEEZ W App FEENES, LUIEREEIEFIEE,
« IIFEFRE Dock, T Dock AEIREEEINE [ EIRE | 2KEIT.
- EfEFIBIEF, A1FEES Dock EITEEE, Dock RAIRITEFELREBIEE,

EREELA B 2B ERITRRERR

BHE(R Dock RATARZ S, ER(TIBRFITEBDERBHERTRAERFDIEHIRITS, BFHERBEIUB &
SRERTEER, HEAZ.

1. E#RNE D)l Pilot 2 App; TEEEENE [ A EE |, BEREB .

2 RFITRERCRR, RIERITHRERIER S WL, SHERERRITERHNN.

- BIXERARATRE, BFHLETIERIE, BETRERERITRNMENEE.
« EN App RATAE, BHE e+« IRREEM. RiE. BERR. EER. EEFSE
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A CEEEETE

RETSALE, TliE@ D) FlightHub 2 ES7ARRFNETE], WENEFSE Dock ETRATIEZRIE, LUFER Dock F

TSI IEBIELE,

718 Dock ZEEHZE

1. EIBBIEEEFIFE https://fh.dji.com, EA DJI IRSRZEEN DJI FlightHub 2 B,

2. BEER, HBEERIIRM [ + | 3R, WAENURIER,

3. NEPA7, B [SEEE | > [ Dock | > [#RF eo« | > [ 4mEE | , EFIBSERATRIEF, A5 Dock IEINELE
EEZR

=R o

clyp ovi=am - mE  AneE (SR

96 SN MR R Q&Y £ v RMTERS v LWBE v PWORVE v Q
eane @&SN WEANS] | BEREE BEFHR THERS RIS TOABREE 4 wERE * E 13
FRAR
Lillz3 —

r - BE[ASEE| > [HBAE ], MAASIRSE (D)IIRSE) . ABBEETE. ERAEMHE, TETEGA

E%i@ o

B IAARTNETE
A\ - EERRBREE, BRIRERTEE, TERTRE.

1.EE [Ex] >3 > > [ kR | B9 [+ | B, RITIREGHMIEE [ Matrice 3D R5 |, BhE [ ##
E]

2. EMARAREERE PIRIE RARIIBIE, BRYFIEMIMEF. REMGSE,; HEMFTLERE.

3. BhE B > [ FrEsEtd |, WEMR, BARTEEIRE, BERTMESMITEE, RE[IHRB | 8L
BR |, EREMEHNS Dock RUIRMSE . FERRITRIZISVENFE, BhE [ #E | DO TmanEstal,
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HATHRITIERS
A\ - B, SRGEEEL BRSO RRTEEE.

1. BRIAEVITEREE, Dock #§1TREIRE, UARITESEMRCEMBERE; RITEMBRIITIGERITES.

2.3 (B | > [EEK ], B, EAAENESTHFPIEE Dock MMRITESEERRBIIZSEEM,; B
2 £ #7538 Dock FYEE/IVEE, IJ&EE Dock FIRITEMENEHRREESMINEEEM; WHbEE FoTEERTE
RIS (&6 ) FOAET (EEE) o

3. MATRTHMRITE, ZIRMZE Dock £75, RS Dock ZFTFIEE; MITEMEZE Dock 8, Dock BI=ZEIR3
fas=.

4. RATERERE, BEER SR LERERK., BE O {THHEE, DUEREE L EHESE LEEEERTE
SIRESER ., ESME, MBRHENEF I HERESEMNRNEIRER,

X5 - FERERMTBRE, 1T Dock 2SRMEEARTEMENR, BRAEEEREHATN,
C RPN BB EATEE, HRBRELFERNGEIRASE,
+ % Dock STREFHIERAATAL, TN [ Dock A | TIALEATAYTER R, 5058 (D)l FlightHub 2
REFRN) | BEEIER T,

A1 1o B 71 2R

A\ BHBIRISE, BEETUTSIERS,

O] DJi FlightHub 2 # HMS SR H &S O RATEHS A KEEIEEE
0 B HEAZ R O RATROVEEIBE . SOEKER, LR
O FFEEEES, D) FlightHub 2 EEEUEEER SMERBISE . RSB IERY. Bi5y
O MEHERLFER, BEnEs Sl
O RS ENNHEREHRRESR. SheRBEnEEng [ RECHE

RO A RS O f8% FXELFER. ENES
O SHITETERY, BES O AL EiEPI SRR LS
O RENRRERDE FREREBR 0 ESSmATERER R
O RATRCHEREMIT -, HEAOIER, BEnEr |0 OF D)l Pilot 2 RENIRRBLEE (BH)

24



B £

RERETE

PEEIETIEET A ANBEERR E1 BT Dock IBfEHRAE.

ERHRAE

FIfPa Dock EAIB(F, MATHBIFHIRE

HIEP Dock S2Y/TESBCEIF, WIBSEEL, [ IBIANE - | e

FiErI MTEHE Dock PR, TELE(FET

HIBI Dock Friipsast (IR EMMBMAAMIE)

]

TP EEBHSHEEE. ROBEEERAEE, GRS (55— | B
ABBTBEE | BERERIET

R4 D)l EISRRAGEMmIEA (E8)
RIBRISFEIIBR, TR D) RIS EHEE (FETHE) , 1§ Dock # L 4G HiMmEE.
1. S EH#RY nano SIM £ R4E) D)l EEIRE R @MiSAR.

2. A 2.5 mm WABRGTIERECEEMFINMERY, 1TRCEERT;  LEEEhAE; REESMEUREE

THREE.

3. IERISEIOUYREED D) B GERRENTRE, ERUTSRETRE,
a. {8 2.5 mm A NABHTIE T IUEERG, WITRMRTENET.
b. FSHEEE K [EARIRGERGEBEE D) B8R GEWEE, BIVORE, BRIHEEERE.
c. 7% D)l ISR EMRELTEEEIR-FE AR USB-C iREE L; BEXGERE, FEARERTENETE
Z, W& D) ERRE G ERIREIETEBRERTRIE,
d. EREENRZELREZE LPRTESZTF, EXMNEERG.

FEiRrE | SRR | EmgEx | i r\\
sce AC-POWER SWITCH UPSSWITCH | pERUG | LseD

O O /

o]

0
jﬁ :
Ol |
SH G—p 2%
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1 | EX<T =27 IVOEREE
A

BREICELTE. BIDJ™MOERY—EXTONAFA—ICTHE
LTV, CORRBDHREBEZ 1I-F—BENTOLESIE. &
LLOMENRET ZEEMENHYET ., DIDERY—ERXT
ONA Z—ICDOWTDFEMIE. D)IYR— FETHERVEDEL
&L,
« IO TERT BHIC. BIEE RV I ET VT A4N=2 30T B0
BABYET., 79T A =Y 3 VhiE, RGO Z—Ry
https://enterprise.dji.com/dock-2/video bEGOBETT,

QRO—RFRERF ¥ T BHI. BEINTWVWABURLIZT VX L.
Fa—bhUTIVETARIZ 27 IVEERLTLIEEL,

rd d

E-ih.ﬂ"@ 1. IRNTCOF 21— U7 IVETHDTHREESES LET,
P ST, BEMICRRLTEEL,
E 3. ARDREHA RS A U aHimirlchl . EEGRECETSEE
IS, BNy F—DIKARENTWS T4y IVREBAA KR &
https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads T1—H—HA K] BHEFEHFETL,

ﬁﬁ 2. RE - REI 27 IVEHEHM;CHY . B2 EOFREFREEMIC
ZEELTCLEN., BIFTORE. RE. PRITTANZT O
4. FIE. 1—Y—<Z27IVEBRBRLTIEL,

1
2 | B S
DJI Dock 2lF. BEGHRERAEFRA LLEBHEAARL—T3Y TS5V M T4+—LT. RTKEY 2—)b,
BEEt. MEH. #ROtF1VT A HAS BET VT IHEEBHE LTVET, Ry IR ATESED
DEJRET. RRC(REBE - RETBHIENTEE T, DJI MATRICE™ 3DV ) — XDtk N &#HEBET 5 &, D)
FLIGHTHUB™ 2% fE> T, ERCHEMLINARL—Y 3 v ARTTCEE T, T5IT. DJl Dock 2lF. #k
N BBV IHLSEBELTRHID R Y ZICEETBIIVF Ry I RZA0E5YHR—MLTHY. RESHOLEWNTY
T TCORITRAEAREICLET, P
[1] DJl Matrice 3D —X (3155Y)) OEEEFIVICIESHEEEN DY, BHEINTVEAASHELEZBENG Y ET, RKICH
ATNFBEE TR T,
21 RIVF Ry 72 R0 EFSHE. BDEICSCTEED Ry v EBALTLREEWL, Fy o, i #ERERTO T 7— LY 1T
N—V 3 VCEHFLTLLEEN, Ry v aRE - RETZHIC. BB REXZ2T7IVTC IILF RvIERIDEIY 3 Vv EBEB
LTLIEEN,

=
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1. RIRE 18

2. FAUFAHAT o

3. AXASHEHEISA b RS | EEER || AN | | SN | R

4, W=F :gﬁ) A:m; . @‘ 27
5. FyohN— e Ll I N I :WU = g
6. MERHT—N— == —

7 SYFAvHRy R T LT e

8. HpHET—H—" \ B: 2
9. F+vU—KRaAVh

10. AC-INAR— b 19 20 212223

1. BEE (Fv 7 TICEE)

12. ER¥vrExY b 20. ACERAA v F

13. LAN-IN-R— b 21. N o7 v TRINY T U= v F

14. MWAFR—=XTS47y b 22. USB-C/R— b

15. BREIERE @ 23. USB-AR— k

16. RAT—RAA VI lr—2— 24, ERFvERY bV I T—H2—

17. B> T JVIGRER 25. UV RRY

18. 74 Y —T X MxF 26. 7O—XRZ2 VP

19. U —IRe&EEEs (SCB) 27. =TV REVE

A MDIFY ZIZERBEV 21— IVBRBINTWVET, SV 70V J 1Ny FIcfEESZ3HMEDH 55
BEBF BT, SVT ATy FOREICEREN GV T L ERELTIIEL,
2] BRRFLERZZHTE. By VAN-DREATEGLBYET,

Bl AN—%ZFAT B EER. REVERLEITTLREL, Ry IAN-ZHETHEENHENLSIC
LTLIEEW, Fy 2 AN—DREAEICIFERZ LEVEK SIS, FYyI7AN-DSRLLERERDEK
2L TLIEEL,

K EDIEE

SRENIE & [ E DOFEED

Kv o DORBERIIC. HITUTORUCERLTIIEEL,

CEEEEY 2 -ILDEF 2 T A AATOEED. BESBNEANTGTVNLDIICLTLRLEL, BHBXDEZ
m< & HmDFERPAASDORFNMRIRERIC K> TREZRISHEREMENHY ET.

c Ry I AN-ZHET BEEMHGENK S LTIRREL,

AR DOBRERICGR O TR Z LGWVWK S IE. Fyonss mUAIIL, T2 7 1> 7 /\y FORRPREHF!
R—A—ELREDR (BVEAR. BO=AF. HERG L) DRV EZHERLTIREL,
cFICHBAICERO Ky 7 ZRET 25513, B2F Y VEOEEIIS mUEZFEUEND Y ET, 10 mZziHt
BLET,
HEHROREX0.5mTY, 7—RAEMEE By 7 DEBN0.S mUTTHS I EEHRL TIEEL,

HiERA IV  DELY) {313

A\ c RNBIFEICE. BTYHB. &, DEIRASTWVWESIL, BEIRAY LRIV IV ZEBLTEE
W, BEBTEZERAT 5K, CEEFOREICEEZIL>TILEL,

V7)) — hERPHREERIE. HO5HLNLCHRERG CRIFITIZLELHYET, UTORIMIFFIEF. I
7)) — b ERZEHELTVET,

1. Ry 7 %RET B5HIc. DSz, RYMIFRONALEAEICED KL DICEE. IBELMEZRFELET,
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2. \—FUIL (FUIVERO12 mm) EEUMIFIROMEDMEEEHE. /\><— FUjJLbE#IEICT LT
BEH|UROEEE. FBEO0 mmOE U FIFZE4D, FUILTHEITET, FUILTORBIFRICITFED S %
BYNL. BYOBEDINICEESR I EHNEVESTRLETD,

3. ARENTHMEDILERIL FDFy b EDLES. BRYMIFIICAN, IBRF 21— THE U IRDFBICAS
FTCRAIVNR—THRIV b EPEET,

4, RCRIV b E U EBOSNEL BB ET—EBRESO LIE. Ty b ATV ITTv I v— FOv
Ty —EEOHTHNLET,

536mm

465.5mm | ‘

2

L
]
=

550mm
465.5mm
[/
© LL
o
ﬁ

e
N @[ > Wﬁm > mg,mf
Soll ®12mmfl | 60 mm
O . :
AR earmwRe Lo

"

N—R757y bOWMY {Fi}

/A HRERRIV EDRERM)FIIN—RT 57y MeabEBRIE. BRZHILET B, FyvozEhTE&E
ICIYRFIFNR—RT 57 v FOTFIEFEANGWNTLEL,

1. Fv)—RAV P EROT Ry 7 ZEBICHS LIS, KRESBAETEHLET, 4EORIMIIN-RTS
Ty FOREHIRRNIV FDIEZEDE, WO WETALET, Ry TIEDHELEL2ATEST LZHE
HLET,

2. TIVRIKERE RV IAN—DLEICEE. FYIHDKETHZIEERRELET., Py IHKETHEL, 1B
EMBEZBATCVSHRIE. EBEDHART Y bELEZFERLT. XN—RTS7ry hOFEZERFH LT
TN,

RNV NDET Yy v — ATV T Ty v— v hEIBEICERY M. BEXZXNSFTHY b 2D
ga_o

®
= | ||

‘%m

00 =S 0rM

L Py IaBBEEREER BTFv ) —RAY bEFOTHE EIFTIEEL,
CRAIEDER. TYRIVKFEERAD K Y 7 HN—DEICBELGEWLNTLREL,
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BEHEY 2 —IVOEY) FLF

1. Ry HN—DLEHSEETEI 12— T bOAN—FERMUN LT T, BFRAEI 12— ILEBDHSEY
HLEY,

2.2 mmSNAEINFEFERL, BESTTEY 2 —/VESRD2ADR CERYN L, BIIRELEY., FyvoDiE
S5—7 )V EODIOIAELWAREZEBRVNTWS I EEESR L. E87— IV EREERSTEY 21— VESRDR—
McEEMNMTHEAL, RCEELL LoD EBHET,

3. AESTEV 1 —IVE RV I AN-—DI UV FOUBZEDE. BEHEY 21— ILZHBALEY. 2 mmAAEiE
AT ZFERAL. 4KDR LD, RESTEY 1 —ILZBELE T,

kv 7 D%k & BIFRA
BRI

A UTOEHIR-T. BYE Ry 7 OEMZETSBEHD
DEI,

RERIIC, BHED AT LORTEMHIUTHEHLER
LTWBZLZHRLEY, SRtz EAL T, tm
&Ry 7RI NS 88D X7 L L OB OO
AIEMEL0 QRFTHBT L ZHRALET,

CEHRD Ry 7 ICERETNTOSHFEEDITEVELS

1T, EiREW > <Y £5[DRY & T,

1. Fy 7 DEESH SEiRZEP > <Y 5|05k & T, HHIR
I3 AJREGPRRYERICHE D LD IRE. EBT7—TIVICEEH
Wl BBARY LEWLEKSIELTLEEL,

2. BIREEERD ) — F77 U MBICHEER L. M8 &Sy b
THREDITET,

1—H Xy b r—7 IV

A I HF—DIAVE1—Z—jb—Llc. T—REESOY—IHEREEZREL. BTN TNSI
EEFERELE T, FHMICOVTIE. TRBBLUREIZ27IV) DRy b I—V0BEHEI Y 3 %8R
LTLIEEL,

s REDHERICITDNE LSl b2, BkEgENMEEDAEWVWKSICT B, T—TIVERERH6~
Imm®DCat 6V A AT =TIV EHTFEALTLEETL,

e NARIV—ARTB—E7—T IV E#EET BBIE. T568BEHFHRIRICHEL., REBOERIEFEHIE LWL &
HEREERLTCIET L,
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HODLHABENTWVWEA—T Ry br—T Il Py 7ICEEL, HRIGEYGEREZEERLTIEEL,
A=y b7 —TIVONRICEDE T, KEF1—-T 757 2@UGMETUMLET, 1 —YRy br—7
W, BBF1—7 BBEF1-TTSI7DIRICRLET, A1 —Uxy bIARTE2—% Fv JIKBRY S,
A=y b —=TIVHABHLGEVE S RDOKDITKREF 1 —THURKELTCREICGE > TWBH T EZRRLT
IlEEWL,

1. UFDOFIBICHK ST, A—HRy bAXRTE2—5BEELET,

a. TDA—HYxy AR Z2—EDEL., 7TV FEBEDHET,

b. /=YXy cr—=TIEA—HZXy bOARIEZ—|TBELE T, TS68BDEUFRRICHED T, /NARIL—OX%
JR—ICEBELEY, y—JIVOPVCRAN IR Z—ICHRMITEBATIN., 71/ V—HBELTLEWNT
EERBRELEY, Ry N T—05—TIWTAE2—%FRALT. 1—Yxy br—TIVENRRRAIV—0%Y
A—DEMHIBEF CHAHT L. BLURGIEFHNEG =B LTWAZEEBELE T, /NRAX)V—O%Y
B—%, AFvEBDNTBETHRT—JIEALET,

¢ T=IVRU—=T F=jbFv bDIBIFEDHTET,

2. LAN-INFR— b DAN—%FFRF. A—H Ry ORI Z—%LAN-INR— MTHF v EBDTBETL2AY E

BERLEd,

s A=Yy Mr=TIWDES3—=A0KEN. I—Y—DI2 21— —)b—LOKBICELL LoDY &
ERINTWBTEERELET,
s 2y RT=UH EYVEEETYEENO MbpsBDA V2 —X v M7V RAAREEC EEEEELE
To FVBWI—HY—THIAXN) IV AEHRT B1cs. BHIEIE40 MbpsId EEHRELE T,
s Ry OBETAVLRAZY bT—DICT7 9 REEZHELRB ZIBEIE. TDIEILZ— RV F 10208+
iF1 OtoavEBRLTLLIEEND,
s R— b EFERLEVEEIZ. BT LAN-LINR— FOAN—EBESHTLEEL,
c BBEB. DEISCT RITFRARSAN=—TNRX)—2F T2 —00y 72 TH#ML, 1—HZv K
aAxT7Z2—HANLET,

30



BRET— 7 IVDES

A\ * REBREZBABERZTIENTESRDIE. BEEZRIILEIRKMEDHTY.
c fEXRFIlC. 1Y —BREBOERAIA AV ASYF LT T TICL. RA Y FEFVICTBIEEZRILT
BETE. Ay FAEICRELTEEL,
RIVFA-Z—%FERALT. ERT—JIVOERZAELE Y., EERICIIMERZITOEOLTIEEL,
- BEADERICITODNS K SICL. DD, BIKEEMEGDNEVELSICT B, EEH7~12 mmDE
BTr—7 IV SEALTIEEL,

HONLHRABENTWBERT —TILZ v VI8 L, BRICBYGREZBRERLTILEL, BRT—7
IWORRICEDE T, REF1-—T7 757 ZBYGMETUMLEY., BRy—7 )bz KEF1—-7, KR
Fa1—TTZVDIRIGELET, BRIAXRT 2—% Py ZICBYMIT & BRT—TILHBHLEWVE D,
DESITRBF 1 —THUNHE LIRREICE D TWA T EERER L TS fEEL,

[

1. UTFDOFEICK->T, ERIARTIZ—%BEELET,

a. TTDERIARIEZ—DT—IVA)—=TETF—IbF v b EEHE T, ORI EZ—0OOVvIREZVERERLL
T, REBIVKR—Z 2 FERUNLET,

b. BRT— IV EERIXIZ2—IGELET, ACGINKR— MIEYUNMITSNEREFERALT. 7—JILED
AV—DRETHEAELET, Zv/I\—&F>T. F—TILDHZEEZ25 mmERUFREET, 71V —X b
JwIN—%&E>T. T4V —DREEZ10 mMmEJREX T, 3RDTAV—HELRETHSHT & AR
LTHS. TA4Vv—T b= IVITEAL., DA4V—T )= IVEBXVFTEELET,

c. 1.5 MmOAABEIANSTZFERALT. REBAVKR—22 FD3DDRLCERES. 32071 v—T7z)b—Ib%E
G FICHRALE T, RCERODEIC. L GER) « N (%) . PE (BM8) OREHIHF1. 2. 3IC
WELTWBT EEREELTLLEEL, W

d.3ERDEHNELL LoD W EBREEINTWAT EERERELE T, ABr— 700y I R2 =2 LE
. WERDVR— >V FENRT— 2V JICHEALE T,

e. 7T—IVRAU—=T 7—IbF v FDIBITEDTTE T, BAKIERERREES BfcoIc. BRIARIZA—E5—T
IVDBERTERICIBED TGN EEEE L TLRETL,

2. ACIINR— b DAN—ZFFEIF. EBRIRTZ—EACINR—MMAFVEELTEIETLOMY EEHRELE T,

(1] iR, PR, TEROBMIE, EOMRICK > TREZIBENH Y £, EHHR. PR JEROBIE. EvEcL>TRES
BEDHIET, 3RDIPHELL Lob W EBRIENTWST L= LE T,

e« F—TIVERBERDTIIE. 714V —DERBEE DI EVESITEELTIREL,

31



EC#RiERiT R b
A\ ¢« BEHLEDLSD, FyoOEBEHPIIVF A—2—DU— FTO—TICEMNENTREL,

1.2.5 mmOANABRINTZFRALT. ERFrEXY FOR7ICH 220D CERED. F7Z5I0NTH
&7,

2. A—Y—EBEBOLERAA A VAL v FH2FUICLET, JIVFA—R2—%750V ACEEE— FICREL. &
EFRDY—FTO-TEBER[FvERXY POTAV—FTAMRICEAL, BEZAELET, TR MERHR
IERg EBYTHBILZHRELET ., AEBRICEBLEVEDHHHHEIE. Ky 7 DERZ ANSHIIC
FSOWYa—T7 a2 0% TOTLREL,

© / A\
e ) R ERES EERIPR / MBI X BRI ‘ it ‘ 't\*,%i—‘ll\“f\
a SPD sCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH DEBUG LSPD
9 O O -
- &
> — ] @ ]
‘——@ @
N ! g
. q
% & 1 ‘
e T—1| % g 12 ®
_E' QO ‘ 2 H
— W oo (—(’—(@;\H N ——
TA4Y¥—T AR BE
N L ov
L L 90~240 V
N L 90~240 V

32



kv DEEZANS
TEEANBROF Y IYR b
FryyUR+ |88

R [ B OTRAET BRI M. RUALONY EFE> TS,
A—HZy rr— |0 A—9xy FARTZ—DTRTOBWEA L oH Y EFSHMFENTNS,
7 O RBEF 1—TEA—H 2y FARY 2—EDHOREEES eI, FEF1—T TS
D EYICEREN TS,
O A =Xy FARTE—H Ry 2ICLopY EBATNT LS,
TRS— T O A ¥ —##G7 A MOEBEN. 71 V—DIEFAELL,

O BRI —JIVOEEEDT—IVF v F TETICEDN TV S,

O BRIAXRT Z—DITNTOEI@ERH Lo EFEHFIF SN TN,

O KBEF1—TLERIRVZA—LORDOREZES DI, FEF1—T TS5 T HEY)
ICERETN TN S,

O0TRIAXIEZ—DB Ry ZICLohY EBATNTWS,

Ko O FyI/hERBTN, BEEAEIF3 RETEELTWS,

O Ry 7REISTEND G BEEN, FTY. B PIHBRERICTE > TLHEL,

O Ry 70REEIERZ U HABEYIC | EkDN. BBIREN TV S,

O Z>74 7%y FOXRAITEBYWHEL,

O Fy7@EBOT Y 7IciE. BR—IVFE. BaflE. 72 XF v 7 EDRBEMH AL
BUWREEICE > TV D,

O Ry o H/N\—0ORREEIC. BIRAER CEEMHEL,

i
X
i
Sk

BiRF v LEh{FRESR

1. A= —EBERBOLERAIAAN DV AAYFHF VB >TVEHHERLET, ERFrEXRY FOY—IREE
BIL—hH— (A)  ACEBRAIYF B) « N\vIT7v T NuT =X vF (O ZIEEICAHVLET,

2. 30MNIC, BRFvEXRY FDODRAT—R2AA VI —2—BUTDELIICRRENSIETTT, DKL
RRENGWFEEE. FSTIVYa1—FT0 V7 &5RTFTLTLIREL,

EERIPEE | AR | | EzhuzaeS | ) ART—BARAVY IEEER Bkl
SCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH DEBUG
O O — -
i WA R (] BRA VDT~ NN
(B, L BRI Ul ® REsT | ACERAES,
5 ™ i
- ON Ny o797 Ny T —HhreHk
() ~ . . N
= i H - (e Nys7v7 | BT | BEhTWBH. Ry o icBEs
— wps |\ T )—A Hia,
Nt [ | | D —— Wo< WLz
1 L = - Ny 7w T Ny T ) —HFRER,
A B & C | HE -
By bT— ) . o
. BEICTIED | —YRy br—TILHEGEE N,
&AL — . \ e
i 4 < SR Ry & TF—REEET> TS,
4Gy T — . - . .
) BEICTIZD |4GRy FT—HEEEN. Ry
w | T AV — - e
- < SUR ET—REEETO TV,

e« ACEBRAA Y FENYITY TNy TU—=AA v FOMEDA NHE>TVNAHT EEREBLET,

33



H 0 7

BB O— FOAF

1. NV OV %R L Thttps:/fh.dji.comic 7 72 A L. DII77AD > b%ERLTD FlightHub 2lcO04 4> LE
T 7Uv o LTHEBAEER L. ERIEREASIL. FERLIEEE2E YY) v o LTHEBX—JICAYET,

2. {CRY &SI, [#28] (Devices) > [ K 2] (Dock) > [#25#7 D171 (Device Binding) =% Jw o L. #E#&ID&
eSO O— FEAFLEY,

Project  Membe| Devices

DJI Pilot 2% fERA L Fv ¥ DFEE

A\ REDRD>EFy 7ZBBLEVTLREEY., BHNEEINLEE. FY 7OBREVBELEY

3

T TV EEST Ry IV AN—%RIT BRI, BEREBTZRSD, BTREGEMERDESICLTEE
L, BELBNIE, FYy IDRIEFELERZYOVTNLZRL, Fy I7AN—DHEIEVELSICLTLE
TN,

cBED Py VICERBEESNEE, /O-AREZVZFERALT Ry 7 AN-ZBLBEICIZ. TOXNIHEIE
LEWLESIE, &T, FEE—F2—D2207ONZ T L— FEBEEIT0° I1ThD K5 ICEH LTLIEEL,

s By oAN—ZR LY, EVPEENY LEVWTLREW,

WD/ Sy F—DICEENTLSD)I Matrice 3D ) —X1—H—A4 FZBRL T, BEZERLET. HIX

ERYVDBEICEEE T, BREAZ2VZIERLIE. RBLITZE BEDERNPAVET,

1. FEHDOERZ AN, D)l Pilot2%EBI L. AT 7L AEMatrice 3D —XICHIVEZE T,

2. USB-Cr—7IVEER LT, ZEEHDUSB-CR—rE Fv I7BRFrEX Y FOUSB-AR— FEEFL. 7O
VTN T, Ry st vy, 7974X—=2 3>y, REEZTTLET,

3. Ry v AN—E REFRICTZTTIVRATI VI )y I THRLTENTEET., BEOAENZ VT4 TNy R
DRI —TAE—BLTVWABZ xR L. BEERDESICT T4 >T I\ FOEICEBLT. REX
2T LEY, D)l Pilot 20 Ko #F 44~ F/\w % (Dock Onsite Debugging) Tl&. Fw 7 DIRRE, #lkD
REE, ZBADT R M. Ry o AN—OFE, #EDFTERLREDBRIENAIRETT, U

4. BEELVT—DRE —IVERDNLET,

5. ;S;-C’T—jll/%ﬁ'y DA LT, 25 mmOSABANTZFE>TCERFrEXY bORT7ZESHTOV I L

MBEE Ry &)V LI RETBHTEDNTEFY ., REFRI PV I AN—ZD. SV 717 /1Ny FOXRAICLEMHEL
TE=MRLET,

A =

e

M= ﬁ%ﬂz
® LE

34



- BEOBN EEMFTOVTIE, k(Y 7 —IICEENSD)l Matrice 3DY ) —XA—H—H4 FEBR
LTLreE,

c IHTERTBHIC. WKL RV IETITAN—2 3 VT ERBRGVET, 7774 X—2 3V
. EEEDA 2 —F Y MERDBETT,

- DJI Fly Safe (https://fly-safe.dji.com/) T. FHEIL TWARITIT 7 HEIRKIFUEVLD. FIFRKIHAIC
HBIDERT BT EESEDLET, GEORFOO Y VRS At A% BEFE L. MUHITHEIURE
RICZDTA Y AEMERICA VR— L TWB T ERZRERLTIIREL,

« REHABNUE, D)l Pilot 20D Ko # 44 k F/\w % (Dock Onsite Debugging) T. Ry 7 E#BREL
£7,

« BINEEHD K ZEXT 2 & EIE. #iEE Ny 70 SEYBRWTRL&EZR L T EEL,

REREX{EHBE L TiER

Fv o DRITT R FDREMEHRT Bicsd. EEREIRERBE L THIRITES LI, RITHRICHEEFET

BT BoIERTEE T,

1. USB-C7— 7L A #55fRR% LT, DJI Pilot 2= BiEe# L. K— ABEmE CHEEHA] (Controller A) 2w L.
REMB\YIVEZE T,

2. %12!:2;-@%?%? e l, BEOERRZ ASHLUERFL L, REMIBELED) VI A EEICRTIAE
TF o

-:@':— c S TERT BHIC. BTEEEDI VNI EF )T L— 3V LTLKEETL, 2FLEFNRE, #iED
BINFEE ICERER MIZ T AN B Y E T,
* DJI Pilot 2DHASEZ—ICBEL, seeZERZ Y TS LT AAT. 7342 A= — BV R T
L EE#. Ny T)—DINTA—R2—BHELET,

6 |BENRET R b

v o EREDIERICHEEL TS T L ZRERT 2t DI FlightHub 2TRITIV— R Z/ER L. RITZXY
ZEELEY., 7TUTRYIDREDRT Lick, RITZRI7ZEFHL. FYvIIcBBRET A M ERITE
ﬁia-()

Fvoz709x7 MBS

1.\ 2> %R L CThttps://fh.dji.comic 772X L. DII7A 7> bR LTD)I FlightHub 2Oy 1>
L¥ET,

2. 7OV MURRMTIZAY Y M (Project) > [+12 0 U vy L, BREAALTIOVZY PEERLE T,

3. KR & D IC[1488] (Devices) > [ Kw 4] (Dock) > [77% < 3 >/] (Actions) ==+ > [fR£] (Edit) #27 Jwv 2 L.
7OV borROy FEUVRY Y RADSRED IOV FaERL. FyoZBMLET,

Madal N Name % Firmwara Version  Fimware Update ~ Statis [ Proiect | eined ®  ladtOnline & Actions

L1+ [A2N\=](Members) 7 ) v 7 LTAVN=ZEBML. XYN=DT7AHDY b+ ON7AVE) (8
e, RAZANLETD,

35



i

/\ * DJI FlightHub 2TRITIV— h Z5tET 5 & Eicld. BIRITE

CFRETIV—RUR ST IZFEY 7 M (Project) > 51> S >+ &7 vy

ROVRERZ VY I LTUV— I T 42— TARA> b &IEM

. B> [5TE{FAK] (Create Plan) #2717 LT, I TRENBHER

17IV— b ERATEHEI DR

BZHRLET. EHEICRITLTIREL,

LT, RITIL— b EER L. #AERAO— K1) X kHS[Matrice 3D
/1) —X] (Matrice 3D Series)Z3&IR L. XRIC[OKIEZ ) v LET,

L DIARAV RT3V ZBML,. V= NS A-ZZRE
L. RRICRELTRTLET,

RLET, RITSHEREASIL. RITIV—bE Ry IEFIRL, 5B
2 A —%[BNE] (Immediate) ICEREL. Fv o EOENRTHEE -
RITEEDESOX FREOEEEFRE L. [OKIZEY ) vy L THERT
HEE7TLEY,

RITZ R DRT
A\ - FETTR OB, RERORERBL L TRELERL TV LESTRIBL TS,

1.

2.

%= A T = ™= B E =

e,
::.\
.

RITZRVZFIBTHE Ry TAN—DREET, BEDBET S L. Fy 7 AN L. #EIIRT
JV— b DERTZRIRLE T,

[7OY 17 b](Project) > [F—L](Team) &z v ) w7 LT, TTTRENBRERRL. ERITRY 7 &
WEDRITEZAY AT =2 ALEBEBRERRLET, 227V v I L. BBRT—2AV 1V FUZERE,
Ry EEDUTIVEALTDRT—RAERESATE1—ZHRELET, 1—Y—ld. Iy 7LET. #
FOFTEIL— b (&) ERITHE (FR) ZHRBTELET,

ATV DR T IS E. HIERIE Ry T EZEERITL. By VIIBEDEETES L SICBFNICKY I h

N—ZREET, BEDBEETZ L. Py 7IEBENICRY 7 AN—ZBLEY,

FRATRRAIDRTIBE ATATIT7AIVHBBBNICY ST RIC7y 7O—FENET, 5270y 79%

ECFBEIZATSUNBEET, -V - AT«77vTO—RN=TAT 47771V =R L.
WISTHESET )Y I LTATAT ATV ERE RITRICESELEAT A7 770V EHEBET S &
HTELT,

KADREBBEY A MIRITTERDT AN TBedICIE. RITERIHI, BRIEIERZVEHBLET,
VT M ITOBEBRIEH FTBERTY, REOEM@EIEY 7 b7z 7DN—T a3k >TEEVET,
s RYIBBRHDT7 7—LT 7 IN\—=I 3 VICEHEINTWBHBE. o147 IVRTHTHBWNEREITE Y,
SHAIC DU TIEL. D)l FlightHub 2 1—H'— A4 REBEBLTLEELY,

36



BEAFIvIURXE
A - BBHSBET BHIC. UFOBREXTRELT REL,

O DJI FlightHub 2DHMSITERE 7 5 — LAHFRRENTLIEL,
O BERTEY 2—IUHLoH Y EBYFIFSNT NS,
(I DJI FlightHub 2IcRRENDERETDT — 2%, R Z [EEn & & CHEER,
O REFOREITENLEHEL,
BERFrERY FOY—IRERRIL—H—. ACERRAYF. Nv o7 v T NvTU—XRAvFHhaA
IZIZ>TW3,
OZ>74>7 1Ny ROKRAITENPLENH AL,
O BEEL VY —DREY —ILHRHD TN TS,
O ¥EDT T o TNy FICZELLBHINTWS,
O R—bAN—DELLEMBICIRYFITFE5N. LohUEHEINTWS,
OEYavIYRATLDLYR IVINIVAAS ML T —DHZT A BLUHEBIZ A bHVERTH S,
O FyoAN—=hELENTWVS,
O Fv o AN—DOFRETTFENLEYH L,
BRFTrExy FR7HAESSNOYIENTVS,
O #EDRESEREY 1 TR MORT LTV,
O GEORIFO w 7 #ER S A t R (BZETBHBE) H. DJI Pilot 2lCA VR— TN TWBHE DD =R,

183

ART=BARL VI 5—4%2—

Ry DAN—DAT—RAA VI —2—F BED Y 7 OBEREZRTT 5dDICERINET,

IR

HE R Ry ODEBICEMEL. BEDBEEERDTT LTV 5,

SERM By o ERBD o T THV—-IZBVE-TEZHT %,

AR U WHED Ry IO OREL. RITRRAIERTLTWVS,

FERA Ry ODBFHRE ST\ I (BRT/\v 7 ETRIBTDT/I\Y JDMlA) .

EEE

IR, By 7 AN=DENTWS, Tk, BEDBEERZEFT T, TV —IERVE-TE
ZFH LTS,

HELEEBICREICER Ky o DRRABLERZOWFTNAHDRENT,

DJILIVS— R TIV20B )3 (T a>)

DIEILS— RV FIL2 (BIFEY) & Ry IKRUEIZE. BBEDRY FT—2RRICEL T, 4671 VLR
Y NT—OIT O CRATEET,

1. BIEBEA LTz F /SIMA— F& R FILICE S £ 7,

37



2. 25 mmOSNABEIANTEFERLT. ERFrERY FORT7ICHB2DDOREELES. R7EFIWVTHEITE

9, N7V TN TYU—DAAL v FEANICL, A—TVRE2VEEBRLLTRY 7AN—%#ITE T,

3. DJIEILT— R TIL2OKREICHHDHENT EEERELTLIEEWN, UTOFIEICKES>T. EY 2 —)bERY

FTLIEEW,

a. 2.5 mmOSNABEINTEED. KT IVIRERDO A N—IcHZ4DDR CENLE T,

b. RV IVIRMERRD T >~ T+ —TILED|IIEILS— R JI2ciER LE Y, 7—TILEBELEVELDIC
ARLTRELTLIEEL,

c. RYJILDUSB-CR— k& R JJVIIERRODUSB-COR Y 2 —& & L. 7V T F 4 — 7 IVHURHER A
IN—TEIIEVWKDICBIEBELET, DJIIEILT— R TI204 I —2—NEEICE > TWS T L&
SBLET,

d. RV 7 IVIGHRER A /N—%1E LWMIBICER Y S, 4x0ORCELoHY EEHET,

RERIPE | RERT | Emisx st ‘\»,f;z\%‘ml'l\\\
SCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH DFRUG LSPD

N L —

il

— % | “ ° @
Ll OFF =-{| yps
.
«

AN

38



A\ ZxIsH D™ 3 MH|IA MSHH O 22ISHYAIR . AFXIT}
HEE 2Xlsts 42 Ao XA LAR0| UAS &= USLICH.
DJI 32 MH|A HMSHX 0l cHet XtMISH LIE2 DJI LA X[H0f| 2
Q52 .

7|32t Dock = XMF ArEst7| Hof| &dzlalof gLt 2F7|E
gdstete{™ QR HAEO| B8tLCt.

QR ZEES AUSPALL 7ITE FAR 015510 £E2IY SHAS AFG
L HEES AL,
1. BE RE2Y SEYS AlsHE 22 LI
_ 2. Mxlap7| Hofl oFF GIYZ R U XY FH| AHES OlsHBIH x| L o
[m] 53 T [m] HRYS stk
=F ' 3. ZEE OFF J10|=5 ¢T E23 M 21| OlshELICE A Mz, 7
A 2 3 HE HAES £350| Mo 7|7 TIX0f TEHE ‘e x|

7H0IE’ L AFEXL 7H0IE'E
. REMIEE = AL IR

no
o>
i
n

[=]
rd d
N

o
il
P
on
o>
>
to

https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads

2 [HIZ= 72

DJI Dock 2= RTK 2&, S&A|, A, OHS 22t FHm|2h S HE|LE S
o1 xt= ZSEOILICE Docks = 0| 2448 + glo0| #2 5
A2k S, DJI FLIGHTHUB™ 25 AFS5104 XHSaHEl HolS R0 2 S35 & USLICE E3t D)l Dock 2 7IFI7H
Zt7| CHE DockOllM 0|F A ZtFst= CHE Dock AFE XIEstERE &2 oM A2 22X HId YFE S
A 0|¢|_||:|.‘ [2]

T™— M-

[11 DJI Matrice 3D Al2| X (E = 0H) Q| ChASH 7[ M| 2R CHE ZHH27F H&HE 4 USLICH X F0ist ME S =XshHAIL.
E[JISSESPNER

[2] T+E Dock YFE st 20| Wat 042 DockE FOHSIYAIR. Dock, 7IXl, ZF7IE Z|4 AU HE2Z ¢

It |
DockE dX| & 7-45t7| Moj| EX| H EF =LA CFES Dock 2F MMF FRSHIAIL.

e

39



1. 254 18

2. S8 = Iz} —

3. JlHEtBEXS AR | SAECH | ST || SR | R

4. —?—Fétl” :’““‘;‘?M,’I‘“’”’i; - @‘ 27
5. Dock F{H s T S T I :g; ° ;g
6. EXMd OrA —

7. Y= i E 1% o

8. 7I% & ot O \ @\5 #
9. JHE| ERUE

10. AGIN ZE 19 20 212223

1. EXI4 (Dock OF2HOf| 2IxI)

12. M7| FHHIR 20. AC ™3 A

13. LAN-INZE 21. B HiE{2] AR

14. O+28 H|0|A Haf2l 22. USB-CZE

15. HI& HX| HE ™ 23. USB-AZE

16. AE| EAIS 24, 7| HHHIA HAlS

17. 223 25. d= HE

18. 210|0{ HIAE CHX} 26. &7 HEWD

19. MX| E57| 3|2 27| (SCB) 27. €71 HED

/\ [11DJI DockE WE EH ZES Zatsts MFYULICL D202 Qs Hd MEQ 245 YX|st7| fls HE
HE EHU= HEH 25 ST 10{0f S|t
[2] H|& HX| HES S2™ Dock HHIF B2|HLE 25[X]| t&L|Ct
£ 2/ =5 Dock AHE I1.“.:’é, ﬂ

[3] ;'“:HE 211 :% IIH tH
£ AL 22 [ 242 WXISHK| 17| {lsH Dock HHOIA X5

e J|-

=0| =Xl &elsljof gtL|Ct. Dock HH
HEIE |XIsHAIL.

o rjm

M-

=1 L
DockE **XIoWI 101l CtS 24F 2o LT
c SEA ZE0| A= 2ot FtH|2te] wet0] AN S SFstX| efeA| 2lsoF BiLICH OEX| 2 42, 2EA 20!
Ol MIEZ2l AtE 38 A 7to2t Joi| &= 0IE = ASLICH

* Dock 7HE 2= FO0H=0| §=X| 2HlsofF JfLlct

< 7|H 2E Al LAUXIE EXISH| sl Dock FH 5m 0I|-H°| HE IO SIM ARZE, S o2V, HINE S2| 2
O|LE AlZHA A OpH 2t FAFSH Bf2 M2 2X|7t QI=X] 2l o

« SUSH 2IX|0l| 642 DockE MXI5H= E<2, Z+ Dock APOI_I HelE =4 5mE F0{0f BfLICt 10mE AHF=LICH

« X2l Z20]l= 0.5meL|Ch HX| M1t Dock AHO|2] 2|= 0.5m O|2H0|0{0F BFLICH

= A= YXlst7| sl HX| OpAT e} 0N =S FHESIMAL. ™
A

|2
x| /X0l 02| 232|E H0|A EE= EE HI0|AE ZEIEH0F SHLICH O 2X| XIE M E 232|E HI0|AS HAIZ
AF2EHL|CH
1. DockE EX|& /X0 EX 7+ BAI7t /1% S Sote’ dA £HS =10 Wty 2|XE 2 FFLICL
o

2 SXI5Hd 20| 60mm

2. 3l ER(EE K& ¢12mm)S EX| 7H BEAl0| XF=1, s =
O MX| +H 4HE ESLICL FHE £2 F EtA 2|=EE 22/5l FH TGHE A5 2HS 2 HUX|= AS &
PNESIESPN RN

40



3. M=

= 4700] B =

=2 ccac)

4. LA BES O XY 4

536mm

olS W7tk o2 =

465.5mm

550mm

[
@k

465.5mm

THO 7124,

2l 2, HE, ATZIM,

Jon

o

0 =

60 mm

ETT N FUEHA
AC-IN EARTH WIRE LAN-IN

HI0| A Eiy2 Bt

. FH2| Z2IE £ Dock

St= OHE MHNS| LHH=ELICE Docks
Dock7t =3 AE{QIX| &215H7| ?l3H Dock HH & StLt
RiSt= 4R, 25 MAN E=7EL N E

HAZ}0| 322
7% BEO| YOUN, AT, HES 2MUR 79D £

+ DL2E Hl0|A Bajzlol &5 2

2 Baf2l ool

= X0
= T —

£8 9| 0hA

== 3

ANl =

=0 = gl g2

EEA

= |m
0 4
0
njo
io
i
rir
N
10
I
0

ke Z|a 20| —E—F'_

AR O

g £t

GeAME

2tXI517] 2151 DockE

O
toi| I1I7(IE* “117IE

L
3P05I tHIOIA EAE A
&LICh

ZHE

A= MY77HK] X 2 =

Z0HELICE

4_

4

0|SE m 028 Hlo|

t=2E HO|A B2l FHE 2y =50

=
=

=

Ct. Dock7} BHEIX| 2t
3| S-Lch.

L

)

A oH
-,Q: - 24t
=
- o

Al DockE &
A OXE 8

S Wi M2l ZYIES oy

A2,
71& & 712| Dock AHHOIl =X| OFHA|2.

OO0 =<0

41



E&) nE FEL

1. Dock HH AT A= ESH 25 OLREQ| HHE E2[StLICh S45H 22 AU M XM AHEL Tt

2. 2mm £zt X ZE 0|25} Z4H ZE H|0|AL| LIAI 27HE 0 MAS| EoStLICE Docke| A5 #H 0|20 QU=
DJI gur SHI2| 20{0F SL|Ct S A OIS ESH BE H|0|AQ LEN MAMS| ARSI LIAFS MES| THEt
SHAl =IL|Ct

3. Dock #HHS| Ot2EN SEAH ZEE st A YRLITE 2mm |2t AX|E 0[&3HK LA 270E =20 &
=S JFsiLh

I

H

Al

4=

4 |Dock 2 2 M2 A7)
XM AA

/N\ ¢ Dock: Of2ff 27AFRH| w2t SHEE A FX| | 010f L Ct.

« dxls7] Mol "X Al AR HA K 20| 2FAIE BF
stEX| 2RlstAlR. HX| MAE AHESH0 Dockdl| A& :
E EX| AIA=DE X ALO|2] K| X{2H0] 10Q OJ2HAX| = \
FaHjof ELIC. )
ZX|140| Docklfl HEE|l= 229 TX7F £EEX| e
X ME HHs| gk

N\

\

/
T\

©)

i
20 e

e ]

1. Dock SIEHOIM MRS MAS
O Z QX[5t1, A= AHlo|E1t 10

2. XME MK =29l 2|=0tR
RQIL|Ct,

JU —orl

fZILICEH XM Jtss st =M
LE 28| X| ¥ =2 §{0f ShL|Ct.
of] HZSID M8 LIA 2 HEZ

oj HO|E A&

» AFEX} ZBE N0 HOlE U AS MX| 25 71718 MRS SHH2A| FXISH0F SHLICE XIS LIS 2 M|
U MY OjA0| HIET 2TAE MMS FESHIAIL.

« uEA M5 B} 90| BEFs| T2 a17| YsiAE X2 6-omme| Cat 6 HA H012 S ALZ4HOF FLICH

+ TS68B HHAM EZ0 If2} A AZ HUEI AO|ZS HHS T LY5 240|0f 22M7+ FEH5H0} BHLIC

02| &= O|HH AH0|=Z Dock0ll HZst, HZ0| 2R3t HEst Z0|E =50t LT o[ A 0[=2| 2|F &
40| 2t Iy FE S22 MEst /XM AHELUCE O|HY A0S =MUZ ITd RE J I {RE S230 S
TAIA HZBILICE O] Sl HHEIE DockOfl 225t 0|=0i O|EE A 0|S0| =E25X| $=F OHd FE7F 233 20|

S5t JEHQIX] SRl Ch

42



1. OIS HEH E M2 EstHH Ths BHAE AL

a. 71Z OIC/H HHIEIS 23H5n BlY HES BLCh
b. OIEf 4SIEE S5 OIGI AOIS S SZSILICK T5688 thit HE0| Tl2f A 22 ASE(0] Jela(@ 2
Ck. #0122] PVC EHO| HUE{0] SDHHOR rellof A0 240[0f7} E x| eHotoF BHLCk LIEI o]

= HAHE ME Hﬂ ol 70|22 HER A AZ HUEZL M2 HESH JEHO|H, 2H0|0 =M7t 2F
AP°*§ SESt=R| 2UBfLICE A A2 HHYEE R 91I0I£01I 272t 22|17t S 7K S EfLIch

c. HY S22 HY HEE =M 2 =L Ct
2. LAN-IN ZEQ| HHE E1 0|Ciul HHUEE LAN-IN ZE| D2t A2|7} S2 M7HK| THoks| HZESHL| Ot

Ol A 0]=2| THE & E0| ALEXH AFEE2 7170 H&E st THEsiAl HZE 0 A0k BLICH
U ERZ7t 10Mbps2Lt 2 HAEY H CH2AEE AZo 2 QEU0| AMAS £~ U= 2l o
Lt2 ALEXA B™RE 25| flsi 40Mbps7t H= HEEE HEELICL

<

« Dock7t M HIERIE ALE8l0L 5l A2 D)l 2E 2 2 AX| MMM XtMS IS XS AI2.

« IEE AI25HK| %2 e LAN-IN ZE HHE S0t SAA 2.

c HRSt AR X & AHYEE Sl LAt EEI0|HE AF2E AL 1™ B2 =21 0|Ul HUEHM XA
StLCh.

A\ S FT| J|EATt oE He 0]l AHESE fAT +~ USLICH
o 2 M HIEAl ALEXL BT ES HAETE F ARARIE D, ALK X0 ARIXIE AKX Hit=s AUHEZE Z
o FHAI2.
« HE|O|EE ALESt ME A 0|22 MRE SHSIAL. VRZ ZHSsHA| Ot A2,
» Y= 45 X3t |lo| 'F_“F_*él 2E317| flsid= ME A 0122 =E0| 7~12mm0{0F BfL|Ct.

02| WRE M2 A01SS Dockol SHZ5T, HZO| TR M=t 20|12 SLFLICHL M2 Ho|2o| 2|2 XHo| mat
TS 55 2208 NEE YR0IA ALELICL M2 A2 SAHE I 55 2 S S5 S0 S 912
SHLICE 22 HUES DockOl] 2215t 0|20 MY #0|20| EEX GEE T EH7t I21H 20| 253 Hefolx
stolstct,

43



1. M3 AHUHE MZEstHH CHS TEAHIE
a. HolH

[}

CHE AYEHE S

. 210|017} SHIZA|

. HE S2EeHE HE

4

[=N=]

Y LES EUCH HYE B2 HES 2 52 e 74 248 =2

2 _/'\_éHéH_ C|
7|& MY A4UES HY &2l E
gLICH
st M2 A0S HEELICL ACGIN ZE| 2=tE XS ALZstH #H|0|Sn 20]019] 20|15

S™EYLICE i HE Z2H0|HE AFESH 25mmel #H0|E HHESS MAHRLICH 20| AEZ|THE ALK
10mm2| 20| BAHSS MIAHRLICE 240|0 IS0l & st 20| HE 2T S20|HE AtSs] I=T(

9|

|

= X
]
g

=h3t7] T 24010 3742l Z0|7} SYSHX HLIBHLIC

1.5mm §2f 2| 0183101 i £E0| LA 3745 21, 240(0] IE 3745 P2 Sxj0f 42

071 & L(EH), N(ZAA), PECEIRIA) 201017} 2k2¢ EIXH1, 2, 301 SHEHSHER] 22lsHof 1
THEFS| HIZE|0f QUER| SHUBILICL 9% A0 AN s HE HES 2

£ 91 Ao A0 UBILICL

=MUzE ZYUCE S 455 25| s M AHYE R #0122 HAO| &¢5

—[o
C
o
I
>
ujn
P

ol

-

]

X UK =tRlBtL|Ch

2. AG-IN ZEQ| HHE E11 M3 HHUEE AC-IN ZEO| B2 22|17t S W7EX] TS| HZAFLICE

(] EAY, S, M 0|E2 =7H A

ol w2t F2tE 4 ASUTH AN, S, Mo M2 I7H R X0l mhat 2R & Us

X
LICE 37H2] 20|07 SHIZA| THEHs| HZEE0 A=K 2HlgfL|Ch

X

- A0l2 HEHESE HE M 2400 ZHESO| £HEX

el
H-]
Ju
I
[¢]

g'l_
-
n

Oph

44



WXI5t7| 2le Dock £= HE[O|E 2|E Z2HO| 3£ 2FS

2EX[X| Ot Al 2.

XS 0|85t &7| FHHIR =0{2| LIAL 27HE E THE =01 S FLIth
|

2. AFEXF i HES| HAER F AQIX|E ALICL MYS SH5H| /o HEIOIHE 750V AC MY REE NS O3
ARM WM 2|E T2 HE M| JHH|R0| U= 20| HIAE FHO| S UBILICHL HIAE AL HAIE HO| LY
2t UXISH=X| SQUIBILICE 2&5HK] 4= SH Aopt UCHH Dock MEE H7| ™ 22X HES & ELICH

5 ®
G RIS RMEBIRFX Bt X Jist A,
a ) scB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH DEBUG LSPD
\ @ @) L —
BN, TewimEmar u
| — &
— ] .
*—C % ’ M=ol
B =Lk
P [T J“\ e
~9Q 2
X \ © J)
R Y \ L/
20| HAE 3H et
N L oV
L L 90~240V
N L 90~240V

Dock HE H7|

HE A7 M HIAZAE

HIAZAE

pS|
2%

BRI

O XM

A2 20| M2 HZAE|0] UL LIARFEES| 204 QUSLICH

olHs #Al0l=

[ OIC4l HHE{o| HA LE0| Sheks| ZOIM UBLITH
O I+ £ S2{07h IH S5t 0lo 4 HE Ato|o] 212

oS TT— =2

O o|HH AHHE 7t DockOil THEHs| & A= ASLICE

o

M AHoIE

(] 2t0]0 HE HIAEE AL 240[0 =M7t L T
O ©H A0|=2 BHSE HEY HERZ HESH EUSLICH
O & A4 HX| £F0| BHEs| 20X UL

S TT— =2 S TT—

O M2 HYE{7} DockOl| THEHS| A A EASLICH

O IHe £2 B30t IHg S0 W2 HYE AIQ 2248 HEsH L2ekn UsLiC,

Dock

—_o —

[J Dock Li&7t RSt ZESHH HALL 2= E= HWRH 2 =F
[J Docke| & X HEO| HESHA| Lot AL =2 UX| 4L
O Y HE BHN H 5% =X = §ASLICH

[ DockZt 2EH o 2 dX| =0 AL EEZH0[ 3= O|ZHL|CH.

e 22z 9f

S L

M
re
riot

X

[J Dock =8 0l &X}, F, S2tAEM 22 ZEM7F fiSLITh

L= |

[J Dock HH7H B AS M 7t=4= Salf=0] ASLICH

45



e AHy| U ES

1. AF2X} B &S
AX|(B) & B

2. 30x O|LHO| M7| FHH|R AEf HAISS rgnv*m HAIE|I{OF tLCt 22X 42 A2, 2X &
StLCH,

v4--- | 4G

FERPE | SAEEAX || EGERX | Wk (E M BAS CERE! Ay
SCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH DEBUG
N@ Q L O |HEBAS Wz 2X| AC M 30| I4gLict
S BRI, It 9] & HEEE &S] ST
I =TT
7 o HiE 2| B Dock01| Mg S35k YSLICh
ON ups
_ NS oMo 2 La|
— H 7 ol HHE{R| 7} 2 F Z=QILICt
H e
= FHUERD | SMoRwWE | 0lEY A0lE0| HHEAT Dock
: "
- 0o HAS Zurol 2} GI0JE{ S FSFLICH
A B x C
oFF ups | AGUEYIE |SMoRZWEH | 4G UEITL HHEUT Docket

=
A& HOIHE HMSELC

od
x
ne

0X0

| &

r + AC MY AQIX| 9t HHE{2| AQIR|7} B XK UO{OF BLICE

s5Joock2d

7171 HiQ1E S E 27|

1. ZEEHE AF23510] https:/fh.dji.com2Z E0{7| DJI AIXSE AIE 3F0=| DJI FllghtHub 201 23QIgfLCt Z=st¢
ZES MYt 2R MEE st £ MME xEHZ 221510 22 H0|X|2 SHZLIC

2. ZZF D Y 7|7| HIQIY AEE Ho{H 121} 20| ‘7|7|(Devices) > Dock > 7|7| HFQIZ (Device Binding)'= 22
StL|Ch.

@ eion + @aomin

DJI Pilot 2 A}23510{ Dock 4

A\ * *3E DockE 0|SsHA| EIP"AIE ALO|E7t HALE|H DockE RH+-daoF BLICH.

+ A= ALE3SI0 Dock 7HE & M= ‘.’J’.‘J°+ HE|E FXI5t0 R4S LX[aH0k gL C 228t 22 Dock FH
ol L= SXIst7| flsh Dock°| HIY "X HES FEHA2.
7|H|E Dock0ll 52 ZYULICL 27| HES ALE5I0 Dock AHE S If Z2H 22| IH&S WXISH| ¢
st 2 ZE el = S20|1=8 M2 90°7t E| == 0|S&LICh
* Dock AHE FEHU 242 =M E ==X OHHAIL.

46



718 7| X0l Z&HE DJI Matrice 3D ME|= AFRXAL 7H0|E2 £X510 7|HZ =H|EHLCH 7|XHZ Dock Hoj| =41
C 7|2 I*%% FHH MY HES st H =2 17 ChA| Z2A S-S Lct

1. 27|19 A % 741, DJI Pilot 2% ASliSt CHE, 71X 222 Matrice 3D Al2| X2 MEHStL|CE,

2. USB-C 91IOI tE2std =&7|2 US c IEZE Dock ®7| HHIHC| USB-A L EO| HZAS Ct2 L2 HIA|X|0f
Mzt A, swg} Dock & 7|x1| NS 2z °FL|I:|-

3. 18 5 HolM 28 st HO Z Dock HHE & & USLICH 7[X| &st0] 20 IEQ| & HE A HA|2H YXISHH, 7|
M7t ote T2t 20| Y MEN =F=X &2l5t0] M= 2tZEHL|CL DJI Pilot 22| Dock &% C|HZA2 Dock &
EH, 7|X AEHCt EHH O EIAE, Dock HH MO, 7| X0t 22 == FEE MZ§HLct !

4, 25 2 &5 MMM 25 AE|FHE HHStL Ct

5. USB-C AI0|E2 £2/3t C}2 2.5mm §2t 2IX|E 0|50 7| iR EHE S0 &FL|Ct

== =

l'O @ |'0II

Mshs S Dock AHE B2 M2 FXIst HE IHE EHO| 0H S5 =X = §0{0F

]
o

& AgHC

[1] 7|xl= Dock0f| st 20| X
SLICh

(=]

0
Q

el
]

0co

5010

e

Ko 7IA 200 S FH RS =Helst2{™ JIH H7IXI0 2 DJI Matrice 3D Al2|= AFEXE 7H0IES HES
A,

7|M|2t Dock= ME AHE3SH7| Moil 2-dstaof BiLICE 2E7|5 2d3tet2T QB HZ0| 2FfLICE

AEE HI X0 D) okd HIgH(https://fly-safe.dji.com/)2| Mgt 7+ ZX 0| U=X F& HSH 20| U=

X nHst= A0l &L GEO 7+ &3 S| 2t0|MAE MFHstn EX| H 78 S0l 7|XM= 7tk 2tof &

st 42 DJI Pilot 22| ‘Dock 2% C|HZ(Dock Onsite Debugging)’ 2 £ 0|55+0 DockE MTF-A3IYAIL.
« IS E DockE 2ute 42, Bt=A| 7|H|E DockOiM A B2 2EHSHAIL.

Z7|8 HEED BE HASH|
DockSI Iéo HAE S B3| el 7IH0l ZIEER B2 F&st = 2F7|E ALE5I0 HI™ S0l =522 7|
HE MOE =~ AL
1. USB-C #[0|£S HZ alHIEt =, DI Pilot 25 CHAl AIZHSt & SHHOIM ‘ZHEE 2| A(Controller AYE & CHg M

Ei5H0] ‘HEZ2] B(Controller By 2 ®&tstL|CE,
2. 7|H|e] MRS D JIHel M HES 5 0|4 ZA £ 2 O3, 23717t 7|AI2t 823N 2 ASE WK J7|CHE

LIk

ol
mjo

57| Holl 7|7 BLAS 22|20l MEILICH T2X| YO8 7|%| XA Hatzo| 2Hxol &

L5« MBS A8
Iy

+ DJI Pilot 22| FH|2} HZ 0|S5t1 <=« OL0|2S =21 702}, HIF AES 2, ZX| AAH], ZF7| U HIE 2|0l
CHSt D7 ~E A SLICH

47



6IXISHJEIAE

Docket 7|X4|7P I1IEH§ —.%5 | 2l5t21H DJI FlightHub 20ilM HIAZZE H-dsta H|l YFE AHI=laH0F BfLICH
AOIM Dock +I= 2ESH 2 f AU HAES S o+ AT ™M YR E AIRELD

23 E0| Dock HIIE
1. BEEIE L5101 https://fh.dji.com© 2 S017} DJl AEE AS3H01 D)l FlightHub 201 2 30IBLICH
2. D2HE 220 M ‘T2HE(Project) > +'S 223 [+S HEES Y50 TRHES MAFILICE

3. 221k 20| ‘7|7|(Devices) > Dock > Z(Actions) * ** > HE|(Edit)'S 225t T2 M E(Project)2] EESLCI2 A
XHOIAM X &2 2R E0|| DockE F7+ELCE.

&yt orgNot ~

Model SN Nama |2 Firmware Version Fimware Update  Status

AOCNI 420020078

Man 1581F6AD23430010183  Alrcraft 0

XJ: + ‘WH{(Members)'S 22/510] WHE £7t5tD WO AF(D)I AIW), 2% 0|2 L Hts YAFiLC

HIYAZ L HI A= A

/\ ° DJI FlightHub 20{M HIAZZE A=2 U HIl D=5 =I5ty
A2, F=2l3H A HIGMAI2.

1. HE@ZAZ S20M ‘ZEHME(Project) > 5] > = > +'5 22510 HIHZ
2E MM3lD, 7|H L HOo|ZE SZ0|AM Matrice 3D Al2| =& MElist

S ‘291(0K)'S EalgtLch

2. 42 HETJ|NA |O|ZUEE FII512H{H OIRA 2LEZR H
C2 fI0|ZRIE S&5 FIt6td, 42 IWHHSE A-6tE, ME = 5
EFLICHL

3. ‘B> A& MM(Create Plan)y's S2I5tH 12 J—P Z0| EA|FLICH HIH
A2l 0|2 (Flight Plan Name)g 223}t1, HI#Z 2(Flight Route) ¥
DockE MEHSIT, ‘“AHlE EFO|H(Plan Timer)'E ‘EAl(Immediate) 2 A

Hstn, Dock01| MEH’S*.‘P_l RTH 1 &=(RTH altitude relative to the dock)

MH™SH, =4 EJ“(Slgnal Lost Action during Flight)’
233 os 'S S=otH M HI A =l0| 2t=ELICH

4ol

H& & A=
‘§ )

) rulru o

Fol(O

= =2l(0

P

2.

A\ HEHAE S0 XZ57|7t AEZ BR 7|H 0l HAE| UA=X| 2ISHY
1. HI™ ZFE AlZSt = Dock HH7E EEILICE 7|7t Ol Fst2 LtEH Dock HH = E3|1, 7|H= HIAEZE 5t

2. ‘E2HE(Project) > Bl(Team) 2’2 £2I510] 221 20| EAISHT 22 S| Dock Z 7IHIQ| HIS UF Aef &
A1 HHE SOISLICt E 010|222 22I5H0 7[7| &Ef =2 S Dock & 7|H|2| AA|ZE MEH HE 2 2l0|E BE
SHIBILICEH AFEXH= RIZO0A Z|M2] A2 E dE(5A)et HIF #lX(Tt2tA)S Stelgt 4~ UELICEH

3. HHHEZE &=8t = 7|Xl= Dock HZ HI&GID 7|7t =EE & JE=E Docke AFS2E Dock HHE GLICL
7|M7t 21838t = Dockes XFE2 2 Dock HHE ‘F:*QLIEP.

4, HY AZE A=t 0| 0|0 U2 XS 2 SERE0 HEZEFLICH 52 22510 A= 210|228 € &
°""—|Ef AHEXH= 0|0 HZEE 2HCHO|A O|Cj0f IHY H.ji% Solstn, sie HSE =6t D|C|of 2+0|E2{2|

£ 80 1| 50| xSt 0|C|] IS = & JUSLICH

OtOr

48



. m*ﬁ 4#“5*:**‘*.:;‘#’

e

o /T
L

C HIE A2 S0 Bl HX| HES S2{ 7IH7 thE 28 XHOE IS & Y= HASSLC,

- AZE0] 0[0|Xi= AXBO 20t ALZSHOF BILICE AF| QIEHO|A S AZES0] WO Tt CHELIC

+ DockZ E4 HLI0] HMO2 YHI0IEEHE AIY HIYS AFSE 4 JELICL XIAISH LIS DJI FlightHub 2
ALERE 71028 BEFHINL.

ML7| M ®3EAE

A\ + BRI FFES ML| Mo TS SES BEEA] 2HI5H0F BHLIC

O DJI FlightHub 22| HMSO| H|™&XQl &EH0] &L
D SEA 20| THEHS| FEE0f Y-S LICH
E&HE £ DJI FlightHub 20l BAIZlE ZE474 HI0|EE &HQlstL|Ch
D A EHO| HX| &L 0[S EO| YUASLIC
O MXI 257| 8|2 xHE7|, AC HY AQIR| L F7| FHH[R 2| B HHE{2| AQIX|7F HK UA&LICH
O #E HE BHO| HX| X 0|SZ0| Y5LICH
O 2z & MMM 25 AE|IH7F MIAZIASLICE
O 7IM7t #HE HEO M E o+71| =0 UYELICL
O ZE AH7F MXt2|off Q0 eS| LS 20 USLICH
O] HI™ A|ABIS] AIX, FH 702t MM HIM 2| R EXS0| THRELICH
O Dock HH7F &3 &LICE
(] Dock 7t HH0| HX| X 0|=Z0| UAFLICH
O] M7] FHHIR =07t Zal0 FHA UJSLICh
O 71X cHA =5 XIE HAE7 2t2 £ JSLICH
(] DJI Pilot 20il GEO 7 Z 3 sliAl 2t0| AU BR)E 7HMBt=A] 2QIFtLICH

=]

.

JE BAIS

Dock HHO| Aef EAIS2 Dockol 87 &S AEHES EAI5Hs Ol AFELIC,

X AHAER

slMo 2 2etl Dock7} HAMC 2 &S5k 7|H7t 0152 FHI7} EIUSLITH
meo R el Docket 7| M7t HEEIT HH0A B A5S0| SR

=Mooz 7urel 71717+ Dock0llAf OIS 5101 HI3 Zteis £85tT ULLICH

mery 81 Dock7} YHI0IE EE Tl ZYULICHAZ CIHY L 81 MY E3h)

49



=00

XA Z1 &

MSZ0]

=L

W7t o 2 7kl Dock HH7} 2X10|2 UAL} 7|H|7} O|=F
WZEAH DL L 2EAO| WO 2 Z4EQ!l | Dockel H|A HX| HES s&&LICH

DJI 482 S 2 UX|(ME ALE)
SFo| HEYA X0 w2t D)l ME2 S2 2(HE TH)E Dockol]l ZE310] 4G T UEQ 0] HMAS 5
&Lt
1. 9= 2 20i3t nano-SIM 7IEE S0 &Stk
2. 2.5mm St AX|S 0185101 F7| FHHIK £0{2| LIAL 27HE Z COH2 £0I1S I HLICH 8] HiE{2| AQIXIS D
%7| HES 27 52 Dock HHE ST
3. DJI M22| S22 BH0I| 0|2720| Y| SISLICE CHS Aol mjat 252 FRSHLICH
a. 2.5mm S AR S AR50 E2 &t 91tH°| LIA 474 ZL|Ct.
b. £2 & LHEO| OtE|LL A 0SS D)l ME2| 52 20 HZFLICE H 012 242 T5H7| 2sH FoAsHM XHsH
Mg
. E29| USB-CEES £ 3 L{E.0| USB-C {4|E{9 5D Qtel|Lt A0|20] 8o HHZ QI 2AEX| %E
E"*EI°*LIE+ D)l 423 52 29| EAIS0| 5410|010 BHLICH
d. 3 & 7HHIZ SHIZ QIXI0fl BR51T LIAF4HE THEts| 2L T

50

REBIRFFR
AC-POWER SWITCH

EREPE |
SCB

N L
S AFE )

@it
DERUG

BRI
UPS SWITCH

| PeepsE B\

LSPD

- L6 -
o

% UH“ ol @
— OFF ezl yps




|1 | Dieses Handbuch verwenden

* Wenden Sie sich fur die Installation an einen autorisierten
DJI™ Servicepartner. Es kénnen potenzielle Gefahrenquellen
entstehen, wenn Sie das Produkt selbst installieren.
Kontaktieren Sie den DJI Support fiir weitere Informationen zu
autorisierten DJI Servicepartnern.

* Das Fluggerat und das Dock miissen vor dem ersten Gebrauch
aktiviert werden. Wahrend der Aktivierung bendétigt die
Fernsteuerung eine Internetverbindung.

Scannen Sie den QR-Code oder rufen Sie die Adresse auf, um sich die
Tutorial-Videos anzusehen und das Handbuch zu lesen.

1. Es wird empfohlen, alle Tutorial-Videos anzusehen.

2. Lesen Sie das Installations- und Einrichtungshandbuch, um die
SicherheitsmaRnahmen und die Montagevorbereitung zu verstehen,
bevor Sie das Produkt installieren.

3. Lesen Sie die enthaltenen Sicherheitsvorschriften, um wichtige

Informationen zur Sicherheit zu erhalten. Lesen Sie die
https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads Schnellinstallationsanleitung und das Handbuch, die im Lieferumfang
des Fluggerats enthalten sind, bevor Sie die Installation vor Ort, die
Konfiguration und erste Flugtests durchfuhren.

4, Weitere Informationen finden Sie im Handbuch.

2 [Produktbeschreibung

Das DJI Dock 2 ist eine automatische, unbeaufsichtigte Betriebsplattform mit einer hochgradig integrierten
Konstruktion, einschliel3lich RTK-Moduls, Windgeschwindigkeitsmessgerats, Regenmessgerats, mehrerer
Sicherheitskameras, Kommunikationsantennen und mehr. Das Dock kann von zwei Personen transportiert
werden und I&sst sich schnell installieren und konfigurieren. DJI FLIGHTHUB™ 2 kann mit Fluggeraten der DJI
MATRICE™ 3D Serie™ verwendet werden, um automatisierte Aktionen aus der Ferne durchzufiihren. Darliber
hinaus unterstttzt das DJI Dock 2 Multi-Dock-Aufgaben, bei denen das Fluggerat von einem Dock abhebt und auf
einem anderen Dock landet. So sind Flugaufgaben in groRen Gebieten und (iber lange Distanzen méglich.

[1] Die verschiedene Fluggeratmodelle der DJI Matrice 3D Serie (separat erhaltlich) sind méglicherweise mit unterschiedlichen
Kameras ausgestattet. Es wird auf jeweilige gekaufte Produkt verwiesen.

[2] Erwerben Sie zur Durchfihrung einer Multi-Dock-Aufgabe mehrere Docks (falls erforderlich). Aktualisieren Sie die Docks, das
Fluggerat und die Fernsteuerung auf die neueste Firmware-Version. Lesen Sie vor dem Installieren und Konfigurieren der Docks
den Abschnitt zu Multi-Dock-Aufgaben im Installations- und Einrichtungshandbuch.

Ubersicht
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1.  Windgeschwindigkeitsmessgerat 18

2. Sicherheitskamera —

3. Zusatzbeleuchtung der Kamera VR T Lo | | BT | o 1P

4. Regenmessgerat D @- 27
5. Dock-Schutzhulle T P < m; S ;2
6. Positionsmarkierungen I

7. Landing Pad ° m 'Hrl;[%ﬁo’i ﬁ@@ ®

8. Markierung der Fluggeratausrichtung ™" L @J\E 24
9. Tragepunkte

10. AC-IN-Anschluss 19 20 212223

11. Erdungsdraht (unter dem Dock)

12. Schaltfach 20. Netzstromschalter

13. LAN-IN-Anschluss 21. Reserveakkuschalter

14. Halterungen der Befestigungsplatte 22. USB-C-Anschluss

15. Notstopp-Taste @ 23. USB-A-Anschluss

16. Statusanzeigen 24. Anzeigen im Schaltfach

17. Dongle-Fach 25. Kopplungstaste

18. Drahtprifklemmen 26. SchlieRen-Taste™

19. Uberspannungsschutz-Sicherungsschalter 27. Offnen-Taste™

/\ [1]1Das DJI Dock verfugt Uber ein integriertes Lademodul. Achten Sie darauf, dass die Oberflache
des Landing Pad frei von Metallgegenstanden ist, um hohe Temperaturen zu vermeiden, die das
Landing Pad beschadigen kénnten.

[2] Die Dock-Schutzhiille lasst sich nicht 6ffnen oder schlieBen, wenn die Notstopp-Taste gedriickt wird.

[3]1 Druicken Sie die Taste und halten Sie sie gedriickt, wenn Sie die Schutzhiille 6ffnen und schlieBen.
Stellen Sie sicher, dass keine Hindernisse die Dock-Schutzhiille blockieren. Halten Sie einen
sicheren Abstand von der Dock-Schutzhlle, um Verletzungen beim Offnen oder SchlieRen der
Dock-Schutzhille zu vermeiden.

| 3 Jinstallation

Bestatigung der Installationsposition und -ausrichtung
Beachten Sie vor der Installation des Docks Folgendes.

+ Stellen Sie sicher, dass die Sicherheitskamera auf dem Windgeschwindigkeits-Messmodul nicht dem direkten
Sonnenlicht zugewandt ist. Andernfalls kénnte aufgrund der Umgebungsfaktoren die Lebensdauer des
Produkts verkurzt und die Kameraansicht beeintrachtigt werden.

« Stellen Sie sicher, dass keine Hindernisse die Dock-Schutzhille blockieren.

* Um eine fehlerhafte Erkennung bei der Landung des Fluggerats zu verhindern, stellen Sie sicher, dass sich
innerhalb von 5 m rund um das Dock keine hellfarbigen Objekte befinden, die den Formen oder visuellen
Identifikationsmarkierungen auf dem Landing Pad ahneln, beispielsweise weilRe Rechtecke, weil3e Dreiecke
und H-Muster.

« Wenn mehrere Docks am selben Standort installiert werden, sollte der Abstand zwischen den Docks
mindestens 5 m betragen. Empfohlen wird ein Abstand von 10 m.

*Die Lange des Erdungsdrahts betragt 0,5 m. Stellen Sie sicher, dass der Abstand zwischen der
Erdungselektrode und dem Dock weniger als 0,5 m betragt.

Installation der Erweiterungsbolzen

+ Tragen Sie eine Staubmaske und Schutzbrille, wenn Sie Locher bohren, um zu verhindern, dass Staub
in lhre Augen, Nase und Atemwege gerat. Achten Sie bei der Verwendung elektrischer Werkzeuge auf
Ihre personliche Sicherheit.
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Am Installationsort muss vorab eine Betonbasis oder Stahlrahmenbasis aufgebaut werden. Die folgenden
Installationsanweisungen basieren beispielhaft auf einer Betonbasis.

1.

Platzieren Sie den Kastendeckel mit den Installationslochmarkierungen nach oben an dem Ort, an dem das
Dock installiert wird, und passen Sie die Ausrichtung und Position entsprechend an.

. Richten Sie den Bohrhammer (Bohrdurchmesser ® 12 mm) an den Installationslochmarkierungen aus,

halten Sie den Bohrhammer senkrecht zum Boden und bohren Sie vier Installationslocher mit einer Tiefe
von 60 mm. Entfernen Sie nach dem Bohren den Kastendeckel und entfernen Sie die Bohrspane, um zu
vermeiden, dass sie in die Locher fallen.

. Ziehen Sie die Muttern der vier enthaltenen Erweiterungsbolzen leicht fest, platzieren Sie sie in den

Installationsldchern und klopfen Sie sie vorsichtig mit einem Klauenhammer fest, bis die Erweiterungsréhren
in die Installationslécher eingeschoben sind.

. Ziehen Sie den Schraubenbolzen fest, bis er sich nicht mehr weiter festziehen lasst, und lI6sen Sie dann die

Mutter, die Federscheibe und die Unterlegscheibe.

-
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Befestigung der Bodenhalterungen

* Halten Sie beim Ausrichten der Lécher fur die Erweiterungsbolzen an den Halterungen fur die
Befestigungsplatte und beim Bewegen des Docks Ihre Hande NICHT unter die Halterungen fur die
Befestigungsplatte.

. Heben Sie das Dock vorsichtig an den Tragepunkten an und bewegen Sie es an den Installationsort. Richten

Sie die vier Locher auf den Befestigungsplatten an den Erweiterungsbolzen aus und legen Sie das Dock dann
vorsichtig ab. Es wird empfohlen, dass mindestens zwei Personen das Dock tragen.

. Legen Sie die digitale Wasserwaage auf die Oberseite einer der Dock-Schutzhiillen, um sicherzustellen,

dass das Dock waagerecht ausgerichtet ist. Wenn das Dock nicht eben ist und die Neigung mehr als 3 Grad
betragt, verwenden Sie metallische Dichtungsscheiben oder andere Materialien, um die Befestigungsplatten
entsprechend zu erhéhen.

. Installieren Sie nacheinander die Unterlegscheibe, Federscheibe und Mutter des Erweiterungsbolzens und

ziehen Sie die Mutter mit einem verstellbaren Schraubenschlissel fest.

@

&=

0o =<a
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Q + Sie mussen das Dock beim Bewegen an den Tragepunkten hochheben.
* Legen Sie die digitale Wasserwaage beim Messen NICHT Uber die beiden Dock-Schutzhdllen.

Befestigung des Windgeschwindigkeits-Messmoduls

1. Entfernen Sie die Schutzhulle der Befestigung fur das Windgeschwindigkeits-Messmodul auf der Oberseite der
Dock-Schutzhdlle. Nehmen Sie das Windgeschwindigkeits-Messmodul aus der Verpackung.

2. Entfernen Sie mit einem 2-mm-Sechskantschlissel die zwei Schrauben auf der Basis des Windgeschwindigkeits-
Messmoduls und legen Sie sie an einem sicheren Ort ab. Stellen Sie sicher, dass das DJI-LOGO auf dem
Signalkabel des Docks richtig ausgerichtet ist, stecken Sie das Signalkabel vorsichtig in den Anschluss an der
Basis des Windgeschwindigkeits-Messmoduls und ziehen Sie die Schrauben ordnungsgemaf und sicher fest.

3. Richten Sie das Windgeschwindigkeits-Messmodul an der Befestigung auf der Dock-Schutzhtille aus und fugen
Sie es ein. Ziehen Sie mit einem 2-mm-Sechskantschlissel die vier Schrauben fest und befestigen Sie das
Windgeschwindigkeits-Messmodul.

| 4 |Das Dock anschlieBen und einschalten

Anschluss des Erdungsdrahts

/\ * Das Dock muss gemaR der folgenden Beschreibung
ordnungsgemal geerdet werden.

- Uberprifen Sie vor der Installation, ob das Design und
die Montage des Erdungssystems mit den Anforderungen
Ubereinstimmen. Stellen Sie mithilfe eines Erdwiderstand-
Messgerats sicher, dass der Erdungswiderstand zwischen
dem Boden und dem an das Dock angeschlossenen
Erdungssystem weniger als 10 Q betragt.

* Ziehen Sie vorsichtig am Erdungsdraht, um eine
Beschadigung der Klemme zu vermeiden, an der der
Erdungsdraht mit dem Dock verbunden ist.

1. Ziehen Sie den Erdungsdraht vorsichtig von der Unterseite des
Docks weg. Halten Sie den Erdungsdraht so gerade wie moglich
und vermeiden Sie ein Aufrollen oder Verflechten mit den
Signalkabeln.

2. SchlieBen Sie den Erdungsdraht an den Ausgangspol der
Erdungselektrode an und befestigen Sie ihn mit der M8
Schraube und Mutter.
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Anschluss des Ethernet-Kabels

+ Installieren Sie Daten- und Signal-Uberspannungsschutzgerite in Inrem Computerraum und stellen
Sie sicher, dass sie ordnungsgemaR geerdet sind. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt
.Netzwerkanforderungen” des Installations- und Einrichtungshandbuchs.

* Verwenden Sie ein verdrilltes Cat 6-Doppelkabel mit einem Kabeldurchmesser von 6-9 mm, um
sicherzustellen, dass die Abdichtung sicher ist und die Wasserdichtigkeit nicht beeintrachtigt wird.

* Vergewissern Sie sich, dass die Reihenfolge der inneren Drahte beim AnschlieBen des
Durchlaufsteckverbinders und des Kabels korrekt ist, indem Sie den T568B-Verkabelungsstandard
befolgen.

FUhren Sie das bereits eingebettete Ethernet-Kabel zum Dock und reservieren Sie die ausreichende Lange
fur den Anschluss. Schneiden Sie den Wellrohrstopfen an der entsprechenden Stelle entsprechend dem
AuBBendurchmesser des Ethernet-Kabels ab. Fihren Sie das Ethernet-Kabel nacheinander durch das Wellrohr
und den Wellrohrstopfen. Uberpriifen Sie, ob das Wellrohr wie in der Abbildung gezeigt zusammengezogen
ist, um sicherzustellen, dass das Ethernet-Kabel nach dem Anbringen des Ethernet-Anschlusses am Dock nicht
offen liegt.

1. Befolgen Sie die nachstehenden Schritte, um den Ethernet-Anschluss wiederherzustellen.
a. Zerlegen Sie den ursprunglichen Ethernet-Anschluss und I6sen Sie die Sechskantmutter.

b. Fihren Sie das Ethernet-Kabel durch den Ethernet-Anschluss. Crimpen Sie es an den Durchlaufsteckverbinder,
indem Sie die T568B-Verdrahtungsstandards befolgen. Vergewissern Sie sich, dass die PVC-Oberflache
des Kabels korrekt in den Anschluss eingesteckt ist und der innere Draht nicht offen liegt. Prifen Sie
mit einem Netzwerkkabeltester, ob der Kontakt des Ethernet-Kabels einen guten Kontakt mit dem
Durchlaufsteckverbinder hat und die Verdrahtungsreihenfolge den Anforderungen entspricht. Stecken Sie
den Durchlaufsteckverbinder in das Aul3engehause, bis ein Klickgerausch zu héren ist.

¢. Ziehen Sie die EndhUlse und die Sechskantmutter nacheinander an.

2. Offnen Sie die Abdeckung des LAN-IN-Anschlusses und schlieRen Sie den Ethernet-Anschluss fest an den
LAN-IN-Anschluss an, bis ein Klickgerausch zu héren ist.
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« Stellen Sie sicher, dass das andere Ende des Ethernet-Kabels ordnungsgemald und sicher an das Gerat
in Ihrem Computerraum angeschlossen ist.

* Vergewissern Sie sich, dass die Upload- und Download-Bandbreite in lhrem Netzwerk hoher als
10 Mbit/s ist. Um bessere Ergebnisse zu erzielen, wird eine Bandbreite von mehr als 40 Mbit/s
empfohlen.

« Wenn das Dock Zugriff auf ein drahtloses Netzwerk benétigt, finden Sie im Abschnitt ,Installieren des
DJI Mobilfunk-Dongles 2" weitere Informationen.

* SchlieBen Sie die Abdeckung des LAN-IN-Anschlusses, wenn der Anschluss nicht verwendet wird.

* Drlcken Sie nach der Installation mit einem Flachschraubendreher auf die Verriegelungslasche des
Durchlaufsteckverbinders, um ihn ggf. vom Ethernet-Stecker zu entfernen.

Anschluss des Netzkabels

/\ * Nur zertifizierte Elektriker dirfen Arbeiten in einem hohen Spannungsumfeld durchfiihren.
+ Schalten Sie vor der Installation den vorgeschalteten Netzschalter in lhrem Verteilerkasten aus und
stellen Sie ein Schild daneben auf, das das Aktivieren des Schalters verbietet.
* Verwenden Sie ein Multimeter, um den elektrischen Strom des Netzkabels zu messen. Wahrend
dieses Vorgangs darf das Kabel KEINEN Strom fiihren.
« Achten Sie darauf, dass der Durchmesser des Netzkabels 7-12 mm betragt, um sicherzustellen, dass
die Abdichtung sicher ist und die Wasserdichtigkeit nicht beeintrachtigt wird.

FUhren Sie das bereits eingebettete Netzkabel zum Dock und reservieren Sie die ausreichende Lange
fur den Anschluss. Schneiden Sie den Wellrohrstopfen an der entsprechenden Stelle entsprechend dem
AuBendurchmesser des Netzkabels ab. Fihren Sie das Netzkabel nacheinander durch das Wellrohr und den
Wellrohrstopfen. Uberpriifen Sie, ob das Wellrohr wie in der Abbildung gezeigt zusammengezogen ist, um
sicherzustellen, dass das Netzkabel nach dem Anbringen des Stromanschlusses am Dock nicht offen liegt.

1. Befolgen Sie die nachstehenden Schritte, um den Stromanschluss wiederherzustellen.

a. Losen Sie die Endhulse und die Sechskantmutter des urspringlichen Stromanschlusses. Dricken Sie die
Sperrtaste des Anschlusses und halten Sie sie gedrickt, um die interne Komponente zu trennen.

b. FUhren Sie das Netzkabel durch den Stromanschluss. Verwenden Sie das am AC-IN-Anschluss angebrachte
Lineal, um die Lange des Kabels und der Drahte zu messen. Entfernen Sie mithilfe der diagonalen
Schneidezange 25 mm der Isolierungsschicht des Kabels. Entfernen Sie mithilfe der Abisolierzange 10 mm
der Isolierungsschicht des Drahtes. Vergewissern Sie sich, dass die drei Drahte dieselbe Lange haben,
bevor Sie sie in die Aderendhdilsen einfihren und mit der Aderendhulsen-Crimpzange crimpen.

c. Lésen Sie mit einem 1,5-mm-Sechskantschlissel die drei Schrauben an der inneren Komponente
und stecken Sie die drei Aderendhulsen in die Kupferklemmen. Stellen Sie sicher, dass die Drahte
L (stromfuhrender Draht), N (neutraler Draht) und PE (Erdungsdraht) mit den Klemmen 1, 2 und 3
Ubereinstimmen, bevor Sie die Schrauben festziehen.™

d. Stellen Sie sicher, dass die Drahte korrekt und sicher befestigt sind. Dricken Sie die Sperrtaste des
Anschlusses am Aullengehduse und halten Sie sie gedrickt, um die interne Komponente in das
AuBengehause einzusetzen.

e. Ziehen Sie die Endhulse und die Sechskantmutter nacheinander an. Vergewissern Sie sich, dass die
Verbindung zwischen dem Stromanschluss und dem Kabel nicht beschadigt ist, um die Wasserdichtigkeit
zu gewahrleisten.

2. Offnen Sie die Abdeckung des AC-IN-Anschlusses und schlieRen Sie den Stromanschluss fest an den AC-IN-

Anschluss an, bis ein Klickgerausch zu horen ist.

[1] Die Bezeichnung des Erdungsdrahts, des neutralen Drahts und des stromflhrenden Drahts kann je nach Land und Region
variieren. Die Farbe des Erdungsdrahts, des neutralen Drahts und des stromfuhrenden Drahts kann je nach Land und Region
variieren. Stellen Sie sicher, dass die drei Drahte ordnungsgemal3 und sicher befestigt sind.

« Achten Sie darauf, die Isolierungsschicht auf dem Draht nicht zu beschadigen, wenn Sie die

56 Isolierungsschicht auf dem Kabel entfernen.



Drahtverbindungstest

A » Beriihren Sie NICHT die Metallteile des Docks oder die Messfiihler des Multimeters, um einen

Stromschlag zu vermeiden.

1. Losen Sie mit einem 2,5-mm-Sechskantschlissel die beiden Schrauben an der Tir des Schaltfachs und

ziehen Sie dann an der Tur, um sie zu 6ffnen.

2. Schalten Sie den vorgeschalteten Netzschalter in Ihrem Verteilerkasten ein. Stellen Sie das Multimeter auf
750 V AC ein und stecken Sie dann den schwarzen und den roten Messfuhler in die Drahtpriflocher am
Schaltschrank, um die Spannung zu messen. Stellen Sie sicher, dass die Testergebnisse den Angaben in der
Tabelle entsprechen. Falls ein Messergebnis nicht Gbereinstimmt, fuhren Sie eine Fehlersuche durch, bevor

Sie das Dock einschalten.
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Das Dock einschalten

Checkliste vor dem Einschalten

Checkliste Beschreibung

Erdungsdraht | Die beiden Enden des Erdungsdrahts wurden ordnungsgemal3 angeschlossen und die
Schrauben sicher festgezogen.
Ethernet-Kabel |[] Alle Teile des Ethernet-Anschlusses sind fest angezogen.

[0 Der Spalt zwischen dem Wellrohr und dem Ethernet-Anschluss wurde ordnungsgemald
mit einem Wellrohrstopfen verschlossen.

[ Der Ethernet-Anschluss wurde sicher in das Dock eingesteckt.

Netzkabel [ Der Drahtverbindungstest wurde durchgefuhrt und die Reihenfolge der Drahte ist korrekt.

(] Die Isolierungsschicht des Netzkabels wurde ordnungsgemaf mit der Sechskantmutter
abgedeckt.

[ Alle Teile des Stromanschlusses sind fest angezogen.

[J Der Spalt zwischen dem Wellrohr und dem Stromanschluss wurde ordnungsgemaf3 mit
einem Wellrohrstopfen verschlossen.

[0 Der Stromanschluss wurde sicher in das Dock eingesteckt.

Das Dock [J Das Dock wurde stabil installiert und sein Neigewinkel betragt weniger als 3 Grad.

[0 Das Innere des Docks ist sauber und ordentlich und es befindet sich kein Staub oder
Schmutz darin.

[ Die Notstopp-Taste des Dock wurde ordnungsgemald herausgezogen und losgelassen.

(] Die Oberflache des Landing Pad ist frei von Metallgegenstanden.

Die Umgebung |[] Im Bereich rund um das Dock befinden sich keine Verpackungsmaterialien wie Kartons,

Schaumstoff und Kunststoff.

[ Die Dock-Schutzhullen werden, wenn sie ge6ffnet werden, nicht von Hindernissen
blockiert.

Einschalten und Uberpriifung des Betriebs

1. Stellen Sie sicher, dass der vorgeschaltete Netzschalter in Ihrem Verteilerkasten eingeschaltet ist. Schalten
Sie nacheinander den Uberspannungsschutz-Sicherungsschalter (A), den Netzstromschalter (B) und den
Reserveakkuschalter (C) im Schaltfach ein.

2. Innerhalb von 30 Sekunden sollten sich die Statusanzeigen des Schaltfachs wie folgt prasentieren.
Andernfalls muss eine Fehlersuche durchgefiihrt werden.

IMEBIRFT X | | Bt X | i ‘ 2 Statusanzeigen Normalzusténde | Beschreibung
SCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH | DEBUG - -
Leuchtet Die AC-Stromversorgung ist
N L P O | Einschaltleuchte
B, FEUARBIEE E kontinuierlich rot | normal.
'WIRING TEST. FOR ELECTRICANS ONLY |
b= — m Leuchtet )
ON RN Der Reserveakku ist voll oder
o kontinuierlich
() ] — 1~ Anzeige flr den versorgt das Dock mit Strom.
L )e uPs blau
N Reserveakku
e Blinkt langsam Der Reserveakku wird
o
- blau aufgeladen.
% - i
A B OFF C Das Ethernet-Kabel ist
. Anzeige fur
T Blinkt schnell angeschlossen und es besteht
I & | kabelgebundenes | . ] ]
grin eine Datenverbindung mit
e Netzwerk
dem Dock.
Es sind eine
Anzeige flr Blinkt schnell 4G-Netzwerkverbindung und
4G
4G-Netzwerk grun eine Datenverbindung mit
dem Dock vorhanden.

Q + Stellen Sie sicher, dass der Netzstromschalter und Reserveakkuschalter eingeschaltet sind.
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5 | Dock-Konfiguration

Abruf des Geratekopplungscodes

1. Offnen Sie auf einem Computer fh.dji.com und melden Sie sich mit einem DJI-Konto bei DJI FlightHub 2 an.
Klicken Sie, um eine Organisation zu erstellen, tragen Sie die Daten der Organisation ein und klicken Sie auf
den Namen der erstellten Organisation, um die Organisationsseite zu 6ffnen.

2. Klicken Sie auf ,Geréate (Devices)" > ,Dock” > ,Geratekopplung (Device Binding)", wie in der Abbildung gezeigt,
um die Organisations-ID und den Geratekopplungscode zu erhalten.

@ Enaish ~ @ admin

Konfiguration des Docks mit DJI Pilot 2

/\ * Ein konfiguriertes Dock darf NICHT bewegt werden. Wenn sich der Standort dndert, muss das Dock
neu konfiguriert werden.

« Halten Sie beim Offnen der Dock-Schutzhiille mithilfe der App einen sicheren Abstand ein, um
Verletzungen zu vermeiden. Driicken Sie bei Bedarf die Notstopp-Tasten am Dock, um das Offnen
der Dock-Schutzhiille zu stoppen.

* Wenn das Fluggerat im Dock platziert ist. Stellen Sie sicher, dass die beiden Blatter jedes Motors im
90°-Winkel zueinander stehen, damit die Propeller beim SchlieRen der Dock-Schutzhiille mit der
SchlieBen-Taste nicht brechen.

* Driicken Sie NICHT auf die Dock-Schutzhiille und legen Sie KEINE schweren Gegenstande darauf ab.

Bereiten Sie das Fluggerat vor, indem Sie das im Lieferumfang des Fluggerats enthaltene Handbuch fur die
DJI Matrice 3D-Serie zurate ziehen. Platzieren Sie das Fluggerat neben dem Dock. Driicken Sie die Netztaste,
dricken Sie sie erneut und halten Sie sie gedrickt, um das Fluggerat einzuschalten.

1. Schalten Sie die Fernsteuerung ein, starten Sie DJI Pilot 2 und stellen Sie das Fluggeratmodell auf die
Matrice 3D-Serie um.

2. Verbinden Sie mithilfe des USB-C-Kabels den USB-C-Anschluss der Fernsteuerung mit dem USB-A-
Anschluss des Dock-Schaltfachs und folgen Sie dann den Anweisungen, um die Kopplung, Aktivierung und
Konfiguration des Docks und des Fluggerats abzuschlieRen.

3. Die Dock-Schutzhtille kann wahrend der Konfiguration mit einem Klick in der App gedffnet werden. Stellen
Sie sicher, dass die Fluggeratausrichtung mit der Pfeilmarkierung A auf dem Landing Pad Ubereinstimmt
und das Fluggerat wie in der Abbildung gezeigt auf dem Landing Pad aufgestellt ist, um die Konfiguration
abzuschliel3en. Das ,Dock-Onsite-Debugging (Dock Onsite Debugging)” in DJI Pilot 2 zeigt den Status des
Docks, den Status des Fluggerats und Aktionen wie das Testen der Klimaanlage, das Steuern der Dock-
Schutzhiille und das Aufladen des Fluggerits an. ™

4. Entfernen Sie den Schutzaufkleber vom Temperatur- und Feuchtigkeitssensor.
5. Nachdem das USB-C-Kabel getrennt wurde, schlief3en und versperren Sie die Tur des Schaltfachs mit einem
2,5-mm-Sechskantschlussel.

[1] Das Fluggerat kann aufgeladen werden, nachdem es mit dem Dock gekoppelt wurde. Achten Sie darauf, dass die Dock-
Schutzhullen wahrend des Ladevorgangs geschlossen sind und die Oberflache des Landeplatzes frei von Metallgegenstanden ist.
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Fluggeratausrichtung

* Eine Einfihrung zum Fluggerat und Informationen zur Vorbereitung finden Sie in dem im Lieferumfang
des Fluggerats enthaltene Handbuch fur die DJI Matrice 3D-Serie.

+ Das Fluggerat und das Dock mussen vor dem ersten Gebrauch aktiviert werden. Wahrend der
Aktivierung bendtigt die Fernsteuerung eine Internetverbindung.

+ Es wird empfohlen, in DJI Fly Safe (fly-safe.dji.com) zu Uberprifen, ob sich der beabsichtigte Flugbereich
nahe oder in einem Flugbeschrankungsgebiet befindet. Vergessen Sie nicht, eine Lizenz zum
Freischalten von GEO-Zonen zu beantragen und sie wahrend der Installation und Konfiguration in das
Fluggerat zu importieren.

« Offnen Sie bei Bedarf das ,Dock-Onsite-Debugging (Dock Onsite Debugging)” in DJI Pilot 2, um das Dock
neu zu konfigurieren.

« Wenn Sie das unverpackte Dock transportieren, stellen Sie sicher, dass Sie das Fluggerat aus dem Dock
herausnehmen und es separat vom Dock transportieren.

Anschluss der Fernsteuerung als Steuerung B

Um wahrend des Flugtests die Sicherheit des Docks zu gewahrleisten, kann die Fernsteuerung, nachdem sie
als Steuerung B mit dem Fluggerat verbunden wurde, verwendet werden, um wahrend des Flugs manuell die
Kontrolle Uber das Fluggerat zu Ubernehmen.

1. Nachdem das USB-C-Kabel getrennt wurde, starten Sie DJI Pilot 2 neu, tippen Sie auf der Startseite auf
.Steuerung A (Controller A)” und schalten Sie auf Steuerung B um.
2. Schalten Sie das Fluggerat ein, dricken Sie die Netztaste am Fluggerat und halten Sie sie mindestens funf

Sekunden lang gedrickt und warten Sie, bis die Fernsteuerung erfolgreich mit dem Fluggerat gekoppelt
wurde.

+ Kalibrieren Sie den Fluggerat-Kompass, bevor Sie ihn zum ersten Mal einsetzen. Andernfalls kann die
Genauigkeit der Positionsbestimmung des Fluggerats beeintrachtigt werden.

« Offnen Sie die Kameraansicht in DJI Pilot 2 und tippen Sie auf ¢+*, um die Parameter fir Kamera,
Flugregler, Erkennungssystem, Fernsteuerung und Akku einzustellen.

|6 JAutomatischer Betriebstest

Um sicherzustellen, dass Dock und Fluggerat ordnungsgemal’ funktionieren, muissen Sie in DJI FlightHub 2
eine Flugroute erstellen und eine Flugaufgabe planen. Starten Sie die Flugaufgabe, damit das Dock den
automatischen Betriebstest durchfihren kann, nachdem die Dock-Konfiguration in der App abgeschlossen
wurde.

Das Dock mit einem Projekt verkniipfen

1. Offnen Sie auf einem Computer fh.dji.com und melden Sie sich mit einem DJI-Konto bei DJI FlightHub 2 an.

2. Klicken Sie in der Projektliste auf ,Projekt (Project)” > ,+" und geben Sie die erforderlichen Informationen ein,
um ein Projekt zu erstellen.

3. Klicken Sie auf ,Gerate (Devices)"” > ,Dock” > ,Aktionen (Actions) =+« “ >  Bearbeiten (Edit)", wie in der
Abbildung gezeigt, und fugen Sie im Dropdown-Feld des Projekts das Dock zum Projekt hinzu.
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Inside Dock. Powe.

Q + Klicken Sie auf ,Mitglieder (Members)”, um Mitglieder hinzuzufiligen, und tragen Sie die Konten (DJI-
Konten), Organisationsnamen und Rollen der Mitglieder ein.

Flugroute und Flugplan erstellen

* Wenn Sie in DJI FlightHub 2 eine Flugroute planen, vergessen
Sie nicht, die Flughéhe zu uberprufen. Fliegen Sie vorsichtig.

1. Klicken Sie in der Flugroutenliste auf ,Projekt (Project)” > 3] > & >
.+, um eine Flugroute zu erstellen, wahlen Sie aus der Liste der
Fluggerate und Nutzlasten ,Matrice 3D-Serie (Matrice 3D Series)" aus
und klicken Sie auf ,,OK".

2. Klicken Sie mit der rechten Maustaste, um einen Wegpunkt im
Routen-Editor hinzuzufligen, figen Sie dann Wegpunktaktionen
hinzu, legen Sie die Routenparameter fest, speichern Sie diese und
schlieBen Sie den Editor.

3. Klicken Sie auf &1 > ,Plan erstellen (Create Plan)”, um den in der
Abbildung gezeigten Bildschirm zu 6ffnen. Geben Sie den Namen
des Flugplans ein, wahlen Sie die Flugroute und das Dock aus,
stellen Sie den ,Plan-Timer (Plan Timer)" auf ,Sofort (Immediate)”
ein, stellen Sie die ,Ruckkehr-Flughthe (RTH altitude)” relativ zum
Dock sowie die ,Aktion bei wahrend des Flugs verlorenem Signal
(Signal Lost Action during Flight)” ein und klicken Sie auf ,,OK", um
den neuen Flugplan abzuschliel3en.

Die Flugaufgabe durchfiihren

+ Stellen Sie wahrend des Flugtests sicher, dass die Fernsteuerung als Steuerung B mit dem Fluggerat
verbunden ist.

1. Nach dem Start der Flugaufgabe wird die Dock-Schutzhille gedffnet. Sobald das Fluggerat abhebt, schliel3t
sich die Dock-Schutzhlle und das Fluggerat beginnt, die Flugroute zu fliegen.

2. Klicken Sie auf ,Projekt (Project)” > ,Team” &, um den in der Abbildung gezeigten Bildschirm zu 6ffnen,
und sehen Sie sich den Status der Flugaufgabe und die Warnhinweise des Docks und Fluggerats in der
linken Spalte an. Klicken Sie auf &, um das Geratestatusfenster zu 6ffnen, und sehen Sie sich die Echtzeit-
Statusinformationen und die Live-Ansicht des Docks und Fluggerats an. Auf der Karte kdnnen Sie sich die
geplante Route (grin) und die Flugbahn (blau) des Fluggerats ansehen.

3. Nachdem das Fluggerat die Flugroute zurtickgelegt hat, fliegt es zum Dock zuriick und das Dock 6ffnet
automatisch seine Schutzhulle, damit das Fluggerat landen kann. Nachdem das Fluggerat gelandet ist,
schlie8t das Dock automatisch die Schutzhallen.

4. Nach Abschluss der Flugaufgabe werden die Mediendateien automatisch in die Cloud hochgeladen. Klicken
Sie auf B, um die Planbibliothek zu 6ffnen. Sie kdnnen sich die Anzahl der Mediendateien in der Medien-
Uploadleiste ansehen und auf die entsprechende Nummer klicken, um die Medienbibliothek zu 6ffnen und
die wahrend des Flugs aufgenommenen Mediendateien abzuspielen.
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(- * Driicken Sie wahrend der Flugaufgabe auf die Notstopp-Taste, um zu testen, ob das Fluggerat zum
alternativen Landeort fliegen kann.
+ Die Softwarebilder dienen nur als Referenz. Die tatsachliche Benutzeroberflache variiert je nach
Softwareversion.

+ Der Testflug ist verflgbar, wenn das Dock auf die neueste Firmware-Version aktualisiert wurde. Weitere
Informationen finden Sie im Handbuch fur DJI FlightHub 2.

Checkliste vor dem Verlassen

/\ * Uberpriifen Sie die folgenden Punkte, bevor Sie den Standort verlassen.

O Im HMS des DJI FlightHub 2 sind keine ungewdhnlichen Alarme vorhanden.
[0 Das Windgeschwindigkeits-Messmodul ist sicher befestigt.

[ Uberprifen Sie die in DJI FlightHub 2 angezeigten Daten des Windgeschwindigkeitsmessgeréts, indem Sie
das Windgeschwindigkeitsmessgerats rotieren.

(] Die Oberflache des Regenmessgerats ist frei von Schmutz und Fremdkorpern.

[ Der Uberspannungsschutz-Sicherungsschalter, Netzstromschalter und Reserveakkuschalter im Schaltfach
sind eingeschaltet.

(] Die Oberflache des Landing Pad ist frei von Schmutz und Fremdkorpern.

[0 Der Schutzaufkleber wurde von dem Temperatur- und Feuchtigkeitssensor entfernt.

[0 Das Fluggerat steht ordnungsgemaf’ auf dem Landing Pad.

[ Die Schutzhiillen der Anschlisse befinden sich an Ort und Stelle und sind sicher versiegelt.

(] Die Linsen der Sichtsensoren, der Gimbal-Kameras sowie das Glas der Infrarotsensoren und der
Zusatzbeleuchtung sind sauber.

[ Die Dock-Schutzhullen sind geschlossen.

[ Die Oberflache der Dock-Schutzhullen ist frei von Schmutz und Fremdkorpern.
[ Die Tur des Schaltfachs ist geschlossen und versperrt.

(] Der Test des alternativen Landeorts fir das Fluggerat wurde abgeschlossen.

[ Uberpriifen Sie, ob die Lizenz zum Freischalten von GEO-Zonen (falls vorhanden) in DJI Pilot 2 importiert
wurde.

Statusanzeigen
Die Statusanzeigen an der Dock-Schutzhtille zeigen den aktuellen Betriebsstatus des Docks an.
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Normalzustande

Blinkt weil3 Das Dock funktioniert normal und das Fluggerat ist zum Abheben bereit.

Blinkt blau Das Dock und das Fluggerat werden gekoppelt und es ertont ein kurzer
Signalton.

Blinkt griin Das Fluggerat ist vom Dock abgehoben und fiihrt eine Flugaufgabe durch.

Leuchtet kontinuierlich blau

Das Dock fuhrt eine Aktualisierung oder ein Debugging durch (einschlief3lich
Remote-Debugging und Vor-Ort-Debugging).

Warnzustande

Blinkt rot

Die Dock-Schutzhullen bewegen sich oder das Fluggerat hebt ab oder landet und
es ertdnt ein langer Signalton.

Blinkt abwechselnd rot und
gelb

Die Notstopp-Taste am Dock wurde gedrtickt.

Installieren des DJI Mobilfunk-Dongles 2 (optional)

Der DJI Mobilfunk-Dongle 2 (separat erhaltlich) kann am Dock installiert werden, um entsprechend den
Netzwerkbedingungen vor Ort auf ein drahtloses 4G-Netzwerk zuzugreifen.

1. Legen Sie die separat erworbene Nano-SIM-Karte in den Dongle ein.

2. Losen Sie mit einem 2,5-mm-Sechskantschlissel die beiden Schrauben an der Tir des Schaltfachs und
ziehen Sie dann an der TUr, um sie zu 6ffnen. Schalten Sie den Reserveakku-Schalter erneut ein und halten
Sie dann die Taste zum Offnen gedrickt, um die Dock-Schutzhille zu 6ffnen.

3. Stellen Sie sicher, dass sich keine Objekte auf der Oberflache des DJI Mobilfunk-Dongles 2 befinden.
Befolgen Sie die nachstehenden Schritte, um das Modul zu installieren.

a. Entfernen Sie die vier Schrauben an der Abdeckung des Dongle-Fachs mit einem 2,5-mm-

Sechskantschlissel.

b. Verbinden Sie die Antennenkabel im Dongle-Fach mit dem DJI Mobilfunk-Dongle 2. Gehen Sie dabei
vorsichtig vor, um eine Beschadigung der Kabel zu vermeiden.

c. Verbinden Sie den USB-C-Anschluss des Dongles mit dem USB-C-Anschluss im Dongle-Fach und
verstauen Sie die Antennenkabel so im Fach, dass sie nicht von der Abdeckung beschadigt werden.
Stellen Sie sicher, dass die Anzeige des DJI Mobilfunk-Dongles 2 grin leuchtet.

d. Setzen Sie die Abdeckung des Dongle-Fachs richtig auf und ziehen Sie die vier Schrauben fest an.

£ | Bz
C-POWER UPSSWITCH | neayG

Sl ; (
- m%I%
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|1 JUso de este manual

/\ © Asegurese de contactar con un proveedor de servicio
autorizado de DJI™ para la instalacién. Es posible que surjan
riesgos para la seguridad del usuario si este instala el producto.
Pdéngase en contacto con Asistencia técnica de DJI para obtener
mas informacién sobre los proveedores de servicio autorizados
de DJI.

* La aeronave y el Dock deben activarse antes de usarse por
primera vez. Es necesario que el control remoto tenga conexion
a Internet durante la activacién.

Escanee el c6digo QR o acceda a la direccion indicada para ver los

E .:I'FT E videotutoriales y leer los manuales.

1. Se recomienda ver todos los videotutoriales.

2. Lea el Manual de instalacién y configuraciéon para comprender las
precauciones de seguridad y los preparativos de montaje antes de
montar el producto.

3. Lea las directrices de seguridad incluidas para comprender cuestiones
https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads de seguridad importantes. Lea la Guia de instalacién rapida y la Guia
del usuario incluidas en el paquete de la aeronave antes de realizar el

montaje in situ, la configuracion y la primera prueba de vuelo.

4. Consulte el Manual de usuario para obtener mas informacion.

2 JPerfil del producto

DJI Dock 2 es una plataforma operativa autbnoma y automatica con un disefio altamente integrado que incluye
un médulo RTK, un anemoémetro, un pluviémetro, varias camaras de seguridad, antenas de comunicacién y
mucho mas. El Dock se puede transportar entre dos personas y permite una instalacién y una configuracién
rapidas. La aeronave de la serie DJI MATRICE™ 3D "'se puede usar con DJI FLIGHTHUB™ 2 para realizar
operaciones automatizadas a distancia. Ademas, D]l Dock 2 admite tareas multidock donde la aeronave
despega desde un Dock y aterriza en otro, lo que permite realizar tareas de vuelo en areas grandes con
distancias largas. "

[1] Los diferentes modelos de aeronave de la serie DJI Matrice 3D (se venden por separado) se pueden equipar con camaras distintas.
Consulte el producto que ha adquirido.

[2] Para realizar una tarea multidock, compre los Docks que necesite. Aseglrese de actualizar el firmware de los Docks, la aeronave y
el control remoto a la Ultima version. Vaya al manual de instalacion y configuracion y consulte la seccion Tarea multidock antes de
instalar y configurar los Docks.

Descripcion
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1. Anemdmetro 18
2. Camara de seguridad —
3. Luz auxiliar de la camara il R Al P o S R - e
4. Pluviémetro ZW*;W:W; . @‘ 27
5. Cubierta del Dock e e I P R ¢ U :%; S ;2
6. Marcadores de posicionamiento —H|
7. Plataforma de aterrizaje s 'HH;[ — & E@E ®
8. Marcador de orientacion de la aeronave ™ L @J\E -
9. Puntos de transporte
10. Puerto de entrada de CA 19 20 212223
11. Cable de tierra (se encuentra en la parte
inferior del Dock) 20. Interruptor de potencia de CA
12. Gabinete eléctrico 21. Interruptor de la baterfa auxiliar
13. Puerto de entrada LAN 22. Puerto USB-C
14. Soportes de montaje de la base 23. Puerto USB-A
15. Bot6n de parada de emergencia 24. Indicadores del gabinete eléctrico
16. Indicadores de estado 25. Botdn de enlace
17. Compartimento del adaptador 26. Botén de cierre ®
18. Terminales de prueba de cables 27. Boton de apertura®
19. Disyuntor del dispositivo de proteccion

contra sobrevoltajes (SCB)

/\ [11EIDJI Dock incluye un médulo de carga integrado. Asegurese de que no haya ningun objeto
metalico en la superficie de la plataforma de aterrizaje para evitar altas temperaturas que puedan
dafar la plataforma de aterrizaje.

[2] La cubierta del Dock no se podra abrir ni cerrar si se ha pulsado el botén de parada de emergencia.

[3]1 Mantenga pulsado el botén al abrir y cerrar la cubierta. Asegurese de que no haya obstaculos
que bloqueen la cubierta del Dock. Para evitar lesiones, manténgase a una distancia segura de la
cubierta del Dock cuando se abra o cierre.

3 Jinstalacion

Confirmacién del posicionamiento y la orientacién de la instalacion
Aseglrese de tener en cuenta los factores siguientes antes de instalar el Dock.

+ Aseglrese de que la cdmara de seguridad del médulo del anemdmetro no esté orientada directamente
hacia el sol. De lo contrario, la vida util del producto y la vista de cdmara podrian verse afectados por los
factores ambientales.

+ Aseglrese de que no haya obstaculos que bloqueen las cubiertas del Dock.

* Para evitar errores de deteccion durante el aterrizaje de la aeronave, asegurese de que no haya objetos de
colores claros que se parezcan a las formas o los marcadores de identificacién visual de la plataforma de
aterrizaje en un radio de 5 m del Dock, como rectangulos o triangulos blancos o patrones en H.

+ Si se instalan varios Docks en la misma ubicacién, la distancia entre cada Dock debe ser de 5 m por lo
menos. Se recomienda que sea de 10 m.

* La longitud del cable de tierra es de 0.5 m. Aseglrese de que la distancia entre el electrodo de tierra y el
Dock sea inferior a 0.5 m.
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Instalacion de los pernos de expansion

/\ * Al perforar los orificios, péngase una mascarilla antipolvo y gafas de proteccién para evitar que

le entre polvo a los ojos, la nariz y la garganta. Si va a usar herramientas eléctricas, esté siempre
atento a su seguridad.

Debe fabricar una base de hormigén o una base de estructura de acero con antelacién en la ubicacion de
montaje. En las siguientes instrucciones de instalacién se usa una base de hormigén como ejemplo.

1.

Coloque la tapa del embalaje de modo que los marcadores de los orificios de instalacion estén boca arriba
en la ubicacién en la que se vaya a instalar el Dock, y ajuste la orientacién y la posicidon en consecuencia.

. Alinee el martillo perforador (diametro del taladro: ®12 mm) con los marcadores de los orificios de

instalaciéon, mantenga el martillo perforador perpendicular con respecto al suelo y perfore cuatro orificios
de instalacién con una profundidad de 60 mm. Retire la tapa del embalaje cuando termine de perforar los
orificios y asegurese de limpiar los residuos circundantes para evitar que se depositen en |os orificios.

. Apriete ligeramente las tuercas de los cuatro pernos de expansion provistos, coléquelos en los orificios de

instalacion y golpéelos con un martillo de ufia hasta que los tubos de expansién estén insertados en los
orificios de instalacién.

. Apriete el perno roscado hasta que ya no se pueda apretar mas y, a continuacién, desenrosque la tuerca, la

arandela de resorte y la arandela plana.

536mm

‘ 465.5mm

I}

550mm
465.5mm

<+

Es 5 FEHN
AC-IN EARTHWIRE LAN-IN

Montaje de los soportes de la base

+ Ala hora de alinear los orificios del perno de expansién con los soportes de la base de montaje, NO
ponga las manos bajo el soporte de la base de montaje al mover el Dock; podria lesionarse.

. Levante con cuidado el Dock por sus puntos de transporte y muévalo a la ubicacion de instalacién. Alinee

los cuatro orificios del soporte de la base de montaje con los pernos de expansion y coléquelo bajandolo
lentamente. Se recomienda que lo sostengan dos personas por o menos.

. Coloque el nivel digital en la parte superior de una de las cubiertas del Dock para asegurarse de que el Dock

esté nivelado horizontalmente. Si el Dock no esta nivelado y el grado de inclinacién supera los 3 grados, use
juntas de metal u otros materiales para elevar los soportes de la base en consecuencia.

3. Instale en secuencia la arandela plana, la arandela de resorte y la tuerca del perno de expansiény, a

continuacion, apriete la tuerca con una llave inglesa.
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* Asegurese de levantar el Dock por sus puntos de transporte cuando lo mueva.
* NO coloque el nivel digital sobre las dos cubiertas del Dock al medir.

Montaje del médulo del anemémetro

1.

Retire la tapa del soporte del médulo del anemdmetro, ubicado en la parte superior de la cubierta del Dock.
Retire el médulo del anemoémetro de la caja.

. Use una llave hexagonal de 2 mm para quitar los dos tornillos que hay en la base del médulo del

anemdmetro y aseglrese de almacenarlos adecuadamente. Aseglrese de que el logotipo DJI del cable
de transmision del Dock esté orientado correctamente, inserte el cable de transmisiéon con suavidad en el
puerto de la base del mddulo del anemdmetro y apriete bien los tornillos.

. Alinee el médulo del anemémetro con el soporte, ubicado sobre la cubierta del Dock, e insértelo en

dicho soporte. Use una llave hexagonal de 2 mm para apretar los cuatro tornillos y fijar el médulo del
anemometro.

|
> —
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| 4 | Conexién y encendido del Dock

Conexion del cable de tierra

/\ - El Dock debe conectarse a tierra correctamente segun
los requisitos siguientes.

« Compruebe que el disefio y el montaje del sistema de
terminacién de tierra cumplen dichos requisitos antes
de la instalacién. Mida con un telurémetro la resistencia
de tierra entre la tierra y el sistema de terminacién
de tierra conectado al Dock y asegurese de que sea
inferior a 10 Q.

* Tire con suavidad del cable de tierra para evitar dafar 0 2N 0
el terminal donde el cable de tierra estd conectado al
Dock.

1. Tire con suavidad del cable de tierra desde la parte inferior del
Dock. Procure que el cable de tierra esté lo mas recto posible y
evite que se enrolle o entrelace con los cables de transmisién.

2. Conecte el cable de tierra al polo del conductor de salida del
electrodo de tierra y apriételo con el tornillo y la tuerca M8.

Conexion del cable Ethernet

+ Asegurese de instalar un dispositivo de proteccién contra el sobrevoltaje de la sefial y los datos en
la sala de ordenadores del usuario y de que esté conectado a tierra correctamente. Consulte mas
informacién en la seccién Requisitos de red del Manual de instalacién y configuracién.

+ Asegurese de usar un cable de par trenzado de Cat 6 con un didmetro de cable de 6-9 mm para
garantizar que el sello esté bien fijado y que el rendimiento de la resistencia al agua no se vea
afectado.

+ Asegurese de que la secuencia del hilo interno sea correcta cuando conecte el conector pasante y el
cable de acuerdo con el estandar de cableado T568B.

Pase el cable Ethernet preintegrado hacia el Dock y asegurese de reservar la longitud adecuada para la conexién.
Corte el tapon del tubo corrugado en la posicion adecuada en funcion del didmetro exterior del cable Ethernet.
Pase el cable Ethernet a través del tubo corrugado y el tapén del tubo corrugado en secuencia. Compruebe que
el tubo corrugado se encuentre en un estado contraido tal como se muestra en el diagrama para asegurarse de
que el cable Ethernet no vaya a quedar expuesto tras acoplar el conector de Ethernet al Dock.

1. Siga los siguientes pasos para volver a montar el conector de Ethernet.

a. Desmonte el conector de Ethernet original y afloje la tuerca de cola.

b. Pase el cable Ethernet a través del conector de Ethernet. Engarcelo al conector pasante de acuerdo con
los estandares de cableado T568B. Aseglrese de que la superficie de PVC del cable estd insertada en
el conector y de que el hilo no queda expuesto. Use un comprobador de cable de red para comprobar
que el contacto con el cable Ethernet esté haciendo un buen contacto con el conector pasante y que la
secuencia del cableado cumpla los requisitos. Inserte el conector pasante en la carcasa exterior hasta que
se oiga un clic.

c. Apriete la funda de la cola y la tuerca de la cola en secuencia.

2. Abra el protector del puerto de entrada LAN y conecte de forma segura el conector de Ethernet al puerto de
entrada LAN hasta que se oiga un clic.
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+ Asegurese de que el otro extremo del cable Ethernet quede conectado de forma correcta y segura al
dispositivo de la sala de ordenadores del usuario.

+ Aseglrese de que la red tenga capacidad de acceso a Internet con un ancho de banda ascendente y
descendente superior a 10 Mbps. Para garantizar una mejor experiencia de usuario, se recomienda
que el ancho de banda sea superior a 40 Mbps.

+ Consulte la seccién Instalacién del adaptador celular 2 DJI para obtener mas informacién si el Dock
necesita acceder a una red inaldmbrica.

+ Asegurese de cerrar el protector del puerto de entrada LAN cuando el puerto no esté en uso.

* Tras la instalacion, presione la pestafia de bloqueo del conector pasante con un destornillador de
cabeza plana para retirarla del conector de Ethernet de ser necesario.

Conexion del cable de alimentacion

* Solo los electricistas certificados pueden llevar a cabo operaciones que impliquen riesgos por alto
voltaje.

+ Antes de empezar, aseglrese de apagar el interruptor principal ascendente, ubicado en la caja
de distribucién del usuario, y colocar un cartel cerca del interruptor que prohiba encender dicho
interruptor.

* Use un multimetro para medir la corriente eléctrica del cable de alimentacién. NO opere si hay
corriente eléctrica.

+ Asegurese de que el diametro del cable de alimentacién es de 7-12 mm para garantizar que el sello
esté bien fijado y que el rendimiento de la resistencia al agua no se vea afectado.

Pase el cable de alimentacion preintegrado hacia el Dock y reserve la longitud adecuada para la conexién.
Corte el tapdn del tubo corrugado en la posicidon adecuada en funcion del didmetro exterior del cable de
alimentacién. Pase el cable de alimentacion a través del tubo corrugado y el tap6n del tubo corrugado en
secuencia. Compruebe que el tubo corrugado se encuentre en un estado contraido tal como se muestra en el
diagrama para asegurarse de que el cable de alimentacién no vaya a quedar expuesto tras acoplar el conector
de alimentacién al Dock.
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1. Siga los siguientes pasos para volver a montar el conector de alimentacion.

a.

Afloje la funda de la cola y la tuerca de la cola del conector de alimentacion original. Mantenga pulsado el
botén de bloqueo del conector para desacoplar el componente interno.

. Pase el cable de alimentacién a través del conector de alimentacién. Use la regla acoplada al puerto de

entrada de CA para medir la longitud del cable y los hilos. Quite 25 mm de la capa de aislamiento del
cable con los alicates de corte diagonal. Quite 10 mm de la capa de aislamiento del hilo con el pelacables.
Aseglrese de que los tres hilos tienen la misma longitud antes de insertarlos en las punteras de cable y
de engarzarlos con los alicates de engaste para punteras de cable.

. Use una llave hexagonal de 1.5 mm para aflojar los tres tornillos del componente interior, inserte las tres

punteras de cable en los terminales de cobre. Asegurese de que los hilos L (hilo fase), N (hilo neutro) y PE
(hilo de tierra) correspondan con los terminales 1, 2 y 3 antes de apretar los tornillos. ™

. Asegurese de que los hilos estan conectados correctamente y de forma segura. Mantenga pulsado el

botén de bloqueo de la carcasa exterior para insertar el componente interno en la carcasa exterior.

. Apriete la funda de la cola y la tuerca de la cola en secuencia. Compruebe que la conexion entre el

conector de alimentacion y el cable no esté daflada para garantizar el rendimiento de la resistencia al
agua.

2. Abra el protector del puerto de entrada de CA y conecte de forma segura el conector de alimentacion al
puerto de entrada de CA hasta que se oiga un clic.

[11 El nombre de los hilos de tierra, neutro y fase puede variar en funcion del pais y de la region. El color de los hilos de tierra, neutro

y fase puede variar en funcién del pais y de la regién. Aseglrese de que los tres hilos estan conectados correctamente y de forma

segura.
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* Procure no dafiar la capa de aislamiento del hilo al quitar la capa de aislamiento del cable.

Prueba de conexion del cableado

/\ * NO toque las partes metalicas del Dock ni las sondas de cables del multimetro para evitar una
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1. Use una llave hexagonal de 2.5 mm para aflojar los dos tornillos de la puerta del gabinete eléctrico y, a
continuacion, tire de la puerta para abrirla.

2. Encienda el interruptor principal ascendente, ubicado en la caja de distribucién del usuario. Establezca el
multimetro en el modo de voltaje de 750 V CAy, a continuacion, inserte las sondas de cables negra y roja en
los orificios de prueba de cables del gabinete eléctrico para medir el voltaje. Aseglrese de que los resultados
de la prueba sean tal como se muestran en la tabla. Si el resultado de alguna medicién no es coherente,
realice una resolucion de problemas antes de encender el Dock.

@ - —
— FER R RSB % e R B SES \
a e SPD SCB AC-POWER SWITH UPS SWITCH DEBUG LSPD
clo o6
B, FELARBDEE
C I L
> o —1 ~
N =
7=
Orificios de prueba de cables Voltaje
N L ov
L 1 90-240 V
N L 90-240V

Encendido del Dock

Lista de comprobacidn previa al encendido

Lista de
comprobacion

Descripciéon

Cable de tierra

[ Los dos extremos del cable de tierra han sido conectados adecuadamente, y los
tornillos se han apretado bien.

Cable Ethernet

[ Todas las partes del conector de Ethernet se han apretado bien.

[ Se ha utilizado correctamente un tapén de tubo corrugado para sellar el hueco entre
el tubo corrugado y el conector de Ethernet.

[] El conector de Ethernet se ha insertado correctamente en el Dock.

Cable de
alimentacién

(] Se ha realizado la prueba de conexiéon del cable y la secuencia de cables es correcta.

[J La capa de aislamiento del cable de alimentacién se ha cubierto correctamente con la
tuerca de la cola.

[ Todas las partes del conector de alimentacién se han apretado bien.

[ Se ha utilizado correctamente un tapén de tubo corrugado para sellar el hueco entre
el tubo corrugado y el conector de alimentacion.

(] El conector de alimentacién se ha insertado correctamente en el Dock.

El Dock

[J El Dock se ha instalado y esta estable con un angulo de inclinacion inferior a 3 grados.

[ Elinterior del Dock esta limpio y organizado, sin polvo, suciedad ni elementos
olvidados.

(] Se ha sacado y liberado correctamente el botén de parada de emergencia del Dock.

[0 La superficie de la plataforma de aterrizaje esta libre de objetos metalicos.

El entorno
circundante

[ El entorno del Dock esta libre de materiales de embalaje, como cartones, espumay
plastico.
[ No hay obstaculos que bloqueen la apertura de las cubiertas del Dock.
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Operacion de encendido y comprobacion

1. Aseglrese de que el interruptor principal ascendente, ubicado en la caja de distribucién del usuario, esté
encendido. Encienda en secuencia el disyuntor del dispositivo de proteccion frente a sobrevoltaje (A), el
interruptor de potencia de CA (B) y el interruptor de la bateria de repuesto (C), ubicados en el gabinete
eléctrico.

2. En 30 segundos, los indicadores de estado del gabinete eléctrico deben mostrarse como se indica. De lo
contrario, se debe iniciar el procedimiento de resolucién de problemas.

EERIPEE | RERIRFT X | | BEF X | i | [z} Indicadores de Estados Descripcién
scB AC-POWER SWITCH UPSSWITCH | DEBUG
N L . - estado normales
SEW, FEU AR L .. |Indicador de o La fuente de alimentacién de CA es
WIRING TEST. FOR ELECTRICANS ONLY I O RQJO f|J0
F encendido normal.
ON
La bateria de repuesto esta llena
Azul fijo o suministrando alimentacién al
— Indicador de la Dock.
o ups . o
:L: L ] bateria auxiliar | Parpadea
A B x C ) S ,
OFF UPS en azul La bateria auxiliar se esta cargando.
[Eii=hen lentamente
I'LI
o Parpadea El cable Ethernet esta conectado y
hadl Indicador de
& en verde dispone de transferencia de datos
red de cable -
réapidamente | con el Dock.
Parpadea La red 4G estd conectada y tiene
Indicador de )
4G en verde una transferencia de datos en curso
red 4G

réapidamente | con el Dock.

Q + Asegurese de que el interruptor de potencia de CAy el interruptor de la bateria auxiliar estan encendidos.

5 | Configuracién del Dock

Acceso al codigo de vinculacion del dispositivo

1. Visite https://fh.dji.com con un ordenador e inicie sesion en DJI FlightHub 2 con una cuenta DJI. Haga clic en
las opciones pertinentes para crear una organizacién, indique los datos correspondientes y elija un nombre
para acceder a la pagina de la organizacion.

2. Haga clic en Dispositivos (Devices) > Dock > Vinculacion (Device Binding) del dispositivo, siguiendo el
diagrama para obtener la identificacién de la organizacién y acceder al c6digo de vinculacién del dispositivo.

hyr o1 - Project  Membe{ Devices @ engish v @ aomin
Dok o et [:@ = o= APt B a
Model SN Mode 13 Firmware Versior Firmware Update Status. Project Joinec * Last Online Actions.
Device Binding
orgName 0
@ oratc
bovice Binding
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Configuracion del Dock mediante la aplicacién DJI Pilot 2

/\ * NO mueva un Dock que ya esté configurado. Si cambia la ubicacién, tendra que volver a

configurarlo.

Para evitar lesiones, aseglirese de mantener una distancia de seguridad al usar la aplicacién para
abrir la cubierta del Dock. Si es necesario, pulse el botén de parada de emergencia del Dock para
impedir que la cubierta se abra.

Cuando la aeronave se coloca en el Dock. Aseglrese de colocar las dos palas de cada motor de
manera que formen 90° entre ellas para evitar romper las hélices al cerrar la cubierta del Dock
mediante el botén de cierre.

NO presione la cubierta del Dock ni coloque objetos pesados sobre ella.

Prepare la aeronave consultando la Guia de usuario de la serie DJI Matrice 3D que se incluye en el paquete
de la aeronave. Coloque la aeronave junto al Dock. Pulse y, a continuacién, mantenga pulsado el botén de
encendido para encender la aeronave.

1.
2.

Encienda el control remoto, abra DJI Pilot 2 y cambie el modelo de aeronave a serie Matrice 3D.

Use el cable USB-C para conectar el puerto USB-C del control remoto al puerto USB-A del gabinete eléctrico
del Dock. Después, siga las indicaciones para completar la vinculacion, la activacién y la configuracion del
Dock y la aeronave.

. La cubierta del Dock se puede abrir con un clic en la aplicacion durante la configuracion. Para finalizar la

configuracion, asegurese de que la orientacion de la aeronave corresponda con la marca de la flecha A
de la plataforma de aterrizaje y que la aeronave esté colocada sobre esta como se indica en el diagrama.
Depuracion in situ del Dock (Dock Onsite Debugging) en la aplicacién DJI Pilot 2 informa sobre el estado del
Dock o de la aeronave y permite realizar ciertas operaciones como probar el aire acondicionado, controlar la
cubierta del Dock y cargar la aeronave, !

4. Retire la etiqueta protectora del sensor de temperatura y humedad.

. Tras desconectar el cable USB-C, cierre y asegure la puerta del gabinete eléctrico con una llave hexagonal de

2.5 mm.

[1] La aeronave se puede cargar una vez que se haya vinculado con el Dock. Aseglrese de mantener las cubiertas del Dock cerradas

durante la carga y que la superficie de la plataforma de aterrizaje esté libre de objetos metalicos.

Orientacion de la aeronave

+ Consulte la Guia de usuario de la serie DJI Matrice 3D que se incluye en el paquete de la aeronave para
obtener informacion sobre la introduccion y preparacién de la aeronave.

+ La aeronave y el Dock deben activarse antes de usarse por primera vez. Es necesario que el control
remoto tenga conexién a Internet durante la activacion.

+ Se recomienda comprobar en DJI Fly Safe (https://fly-safe.dji.com/) si la zona de vuelo planificada esta
cerca o dentro de una zona restringida. Aseglrese de solicitar una licencia de desbloqueo de zona GEO
e importarla a la aeronave durante la instalacion y la configuracion.

* En caso necesario, vaya a Depuracion in situ del Dock (Dock Onsite Debugging) en la aplicacién
DJI Pilot 2 para volver a configurarlo.

+ Siva a transportar el Dock sin embalaje, aseglrese de retirar la aeronave del Dock para transportarla
por separado.
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Vinculacion del control remoto como control B

Para garantizar la seguridad de la prueba de vuelo del Dock, puede usar el control remoto para controlar la
aeronave manualmente durante el vuelo tras vincularse a la aeronave como control B.

1. Desconecte el cable USB-C y reinicie la aplicacién DJI Pilot 2. A continuacion, pulse Control A (Controller A) en
la pagina de inicio y cambie a Control B (Controller B).

2. Encienda la aeronave, mantenga presionado el boton de encendido durante un minimo de cinco segundos y
espere a que el control remoto se vincule correctamente a ella.

+ Aseglrese de calibrar la brijula de la aeronave antes de usarla por primera vez. De lo contrario, la
precision del posicionamiento de la aeronave podria verse afectada negativamente.

* Vaya a vista de camara en la aplicacion DJI Pilot 2 y pulse «++ para establecer los parametros de la
camara, el controlador de vuelo, el sistema de deteccién, el control remoto y la bateria.

|6 |Prueba automatica de funcionamiento

Para asegurarse de que el Dock y la aeronave funcionan correctamente, cree una ruta de vuelo y planifique
una tarea de vuelo con DJI FlightHub 2. A continuacién, ejecttela de modo que el Dock realice una prueba
automatica de funcionamiento tras finalizar la configuracién de este con la aplicacion.

Vinculacién del Dock con un proyecto

1. Visite https://fh.dji.com con un ordenador e inicie sesién en DJI FlightHub 2 con una cuenta DJI.

2. Haga clic en Proyecto (Project) > + en la lista de proyectos y, a continuacién, indique la informacién
pertinente para crear un proyecto.

3. Haga clic en Dispositivos (Devices) > Dock > Acciones (Actions) =« > Editar (Edit), como se muestra en el
diagrama, y afiada el Dock al proyecto concreto en el cuadro desplegable.

&t orgNot ~

AOCNI 420020078

Man 1581F6QAD23430010183  Aircraft 0 0.02.1708 Inside Dock. Powe.

Q * Haga clic en Miembros (Members) para afiadir miembros e indique los datos de cuentas (cuenta DJl),
organizacién y roles, correspondientes a los miembros.
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Creacion de una ruta de vuelo y un plan de vuelo

+ Asegurese de comprobar la altitud de vuelo cuando vaya a
planificar una ruta de vuelo con D]l FlightHub 2. Vuele con
cuidado.

1. Haga clic en Proyecto (Project) > 3] > & > + en la lista de rutas de
vuelo para crear una ruta de vuelo, elija Serie Matrice 3D en la lista de
aeronaves e instrumentos y, a continuacion, haga clic en OK.

2. Haga clic con el botén derecho del ratén para afiadir una trayectoria
en el editor de rutas, después afiada acciones de trayectoria,
establezca pardmetros de rutay, finalmente, pulse en guardar y salir.

3. Haga clic en £ > Crear plan (Create Plan) para visualizar el diagrama
que se muestra. Escriba el nombre del plan de vuelo (flight plan
name), elija la ruta de vuelo (flight route) y el Dock, establezca el
Temporizador del plan (Plan Timer) en Inmediato (Immediate) y la
altitud del RPO en relacién con el Dock (RTH altitude relative to the
dock) y la accién que se debera ejecutar en caso de pérdida de sefial
durante el vuelo (Signal Lost Action during Flight). Haga clic en OK
para finalizar el nuevo plan de vuelo.

Ejecucion de la tarea de vuelo

* Durante la prueba de vuelo, aseglrese de que el control remoto se haya vinculado a la aeronave
como Control B (Controller B).

1. Después de iniciar la tarea de vuelo, se abrira la cubierta del Dock. Una vez que despegue la aeronave, la
cubierta del Dock se cerrard y la aeronave comenzara a realizar la ruta de vuelo.

2. Haga clic en Proyecto (Project) > Equipo (Team) &:para visualizar el diagrama mostrado a continuacién; en la
columna izquierda, podra visualizar la informacién de estado de la tarea de vuelo y los datos de advertencia
del Dock y la aeronave. Haga clic en = para abrir la ventana de estado del dispositivo: podra visualizar el
estado en tiempo real y la vista en directo del Dock y la aeronave. En el mapa, los usuarios podran visualizar
la ruta planificada (en verde) y la trayectoria de vuelo de la aeronave (en azul).

3. Una vez finalizada la ruta de vuelo, la aeronave volara por encima del Dock y este abrira automaticamente
la cubierta del Dock para permitir aterrizar a la aeronave. Una vez que la aeronave haya aterrizado, el Dock
cerrara automaticamente la cubierta del Dock.

4. Una vez finalizada la tarea de vuelo, los archivos multimedia se cargaran automaticamente en la nube. Haga
clic en & para abrir la biblioteca de planificaciones. Los usuarios pueden visualizar el nUmero de archivos
multimedia en la barra de carga de elementos multimedia y hacer clic en el nimero correspondiente para
abrir la biblioteca multimedia para visualizar los archivos multimedia grabados durante el vuelo.




+ Durante la tarea de vuelo, pulse el boton de parada de emergencia para probar si la aeronave puede
volar a la ubicacion de aterrizaje alternativa.

* Las imagenes de software se ofrecen solo como referencia. La interfaz real varia segun la version del
software.

* El vuelo de prueba esta disponible cuando el firmware del Dock estad actualizado a la Ultima version.
Vaya a la Guia de usuario de DJI FlightHub 2 para obtener mas informacion.

Lista de verificacion previa a la salida de la ubicacién
/\ * Antes de marcharse de la ubicacién, asegurese de verificar los siguientes elementos:

[ EI HMS de DJI FlightHub 2 no tiene ninguna alarma anémala.
] El médulo del anemdmetro esta montado correctamente.

[0 Compruebe los datos del anemdémetro que se muestran en la aplicacion DJI FlightHub 2 girando el
anemoémetro.

[ La superficie del pluvibmetro est3 libre de suciedad y sustancias extrafias.

[ El disyuntor del dispositivo de proteccién frente a sobrevoltaje, el interruptor de potencia de CAy el
interruptor de la bateria auxiliar, ubicados en el gabinete eléctrico, estan encendidos.

[ La superficie de la plataforma de aterrizaje esta libre de suciedad y sustancias extrafias.
[ Se ha retirado la etiqueta protectora del sensor de temperatura y humedad.

[J La aeronave esta colocada correctamente sobre la plataforma de aterrizaje.

[ Las cubiertas de los puertos estan colocadas y acopladas correctamente.

[ Los objetivos de los sistemas de vision, las cdmaras con estabilizador, el cristal de los sensores infrarrojos y
las luces auxiliares estan limpios.

[ Las cubiertas del Dock estan cerradas.

[ La superficie de la cubierta del Dock esta libre de suciedad y sustancias extrafias.

[ La puerta del gabinete eléctrico esta cerrada con llave.

[ Se hafinalizado la prueba de ubicacién alternativa de aterrizaje de la aeronave.

[0 Compruebe si se ha importado la licencia de desbloqueo de zona GEO (si la hubiera) a DJI Pilot 2.

Indicadores de estado

Los indicadores de estado, ubicados en la cubierta del Dock, sirven para mostrar el estado de funcionamiento
actual del Dock.

Estados normales

Parpadea en blanco El Dock funciona con normalidad, y la aeronave esta lista para despegar.

Parpadea en azul El Dock y la aeronave se estan vinculando, y el zumbador emite un pitido corto.

Parpadea en verde La aeronave ha despegado del Dock y esta ejecutando una tarea de vuelo.

Azul fijo El Dock se esta actualizando o depurando (incluye la depuracion a distancia e in
situ).

Estados de advertencia

Parpadea en rojo Las cubiertas del Dock estdn en movimiento, o la aeronave esta despegando o
aterrizando, y el zumbador emite un pitido largo.

Parpadea en rojo y amarillo

. Se ha presionado el boton de parada de emergencia del Dock.
alternativamente
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Instalacion del adaptador celular 2 DJI (opcional)

El adaptador celular 2 DJI (se vende por separado) se puede instalar en el Dock para acceder a una red
inalambrica 4G en funcién de las condiciones de la red en el lugar.

1. Inserte la tarjeta nano-SIM que ha adquirido por separado en el adaptador.

2. Use una llave hexagonal de 2.5 mm para aflojar los dos tornillos de la puerta del gabinete eléctrico y, a
continuacion, tire de la puerta para abrirla. Encienda el interruptor de la bateria auxiliar y, a continuacién,
mantenga pulsado el boton de apertura para abrir la cubierta del Dock.

3. Asegurese de que la superficie del adaptador celular 2 DJI esté libre de objetos. Siga los siguientes pasos
para instalar el médulo:

a. Use una llave hexagonal de 2.5 mm para quitar los cuatro tornillos de la tapa del compartimento del
adaptador.

b. Conecte los cables de antena del interior del compartimento del adaptador al adaptador celular 2 DJI.
Tenga cuidado para evitar dafiar los cables.

c. Conecte el puerto USB-C del adaptador con el conector USB-C del interior del compartimento
del adaptador y ordene los cables de antena para que no sufran desperfectos por la tapa del
compartimento. Asegurese de que el indicador del adaptador celular 2 DJI esté verde.

d. Coloque la tapa del compartimento del adaptador en la posicidon correcta y apriete los cuatro tornillos
firmemente.

ZEBIRFT R EEIFX Wi
AC-POWER SWITCH UPS SWITCH DFBUG

N L F

ol
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1 JUtilisation de ce Guide

* Contactez un fournisseur de services agréé par D)I™ pour
l'installation. L'installation du produit par l'utilisateur peut
présenter des risques potentiels pour la sécurité. Contactez
le Service client DJI pour plus d’'informations sur les
prestataires de services agréés par DJI.

* L'appareil et le dock doivent étre activés avant la premiére
utilisation. Une connexion Internet est nécessaire pour la
radiocommande lors de I'activation.

Scannez le code QR ou rendez-vous a I'adresse indiquée pour
visionner les tutorielles vidéos et lire les manuels.

1. Il est recommandé de regarder tous les tutoriels vidéo.

2. Lisez le manuel d'installation et de configuration pour comprendre
les précautions de sécurité et les préparatifs d'assemblage avant
I'installation.

3. Lisez les Consignes de sécurité incluses pour connaitre les

questions importantes en matiére de sécurité. Lisez le guide
https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads d'installation rapide et le guide d'utilisateur inclus dans 'emballage
de l'appareil avant de procéder a l'installation sur site, a la
configuration et au premier essai en vol.

4. Voir le Guide d'utilisateurr pour plus d'informations.

2 |Présentation du produit

DJI Dock 2 est une plateforme d'exploitation automatique, sans surveillance, avec une conception hautement
intégrée, comprenant un module RTK, un anémometre, un pluviomeétre, plusieurs caméras de sécurité,
des antennes de communication, et bien plus encore. Le Dock peut étre transporté par deux personnes et
permet une installation et une configuration rapides. Avec un appareil de la gamme D)l MATRICE™ 3D ™, DJI
FLIGHTHUB™ 2 peut &tre utilisé pour effectuer des opérations automatisées a distance. De plus, DJI Dock
2 prend en charge les taches multi-dock dans lesquelles I'appareil décolle d’'un dock et atterrit sur un autre
dock, permettant ainsi d’effectuer des taches de vol dans de vastes zones et sur de longues distances.

[1] Différents modeles d'appareils de la gamme DJI Matrice 3D (vendus séparément) peuvent étre équipés de différentes caméras.
Reportez-vous au produit acheté.

[2] Pour effectuer une tache multi-dock, achetez plusieurs docks selon vos besoins. Assurez-vous de mettre a jour les docks,
I'appareil et la radiocommande avec la derniére version du firmware. Accédez au Guide d'installation et de configuration pour
vous référer a la section Tache multi-dock avant d'installer et de configurer les docks.

Apercu
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1. Anémomeétre 18

2. Caméra de sécurité —

3. Feu auxiliaire Caméra il R Al P o S R - e

4. Le Pluviométre ) @- 27
5. Capot du Dock e e I P R ¢ U :%; o ;S
6. Positionnement des repéres —H|

7. Tapis d'atterrissage T2 E@E ®

8. Marqueur d'Orientation de l'appareil " L @J\E 24
9. Points d'appui

10. Port AC-IN 19 20 212223

11. Fil de terre (situé sous le dock)

12. Armoire électrique 20. Interrupteur Alimentation CA

13. Port LAN-IN 21. Interrupteur de batterie de secours

14. Supports de base de montage 22. Port USB-C

15. Bouton d'arrét d'urgence ¥ 23. Port USB-A

16. Indicateurs de Statut 24, Indicateurs de I'armoire électrique

17. Compartiment Dongle 25. bouton d'appairage

18. Terminaux de test des fils 26. Bouton de fermeture™

19. Disjoncteur de protection contre les 27. Bouton ouvert®™

surtensions (SCB)

/\ [11D)I Dock est équipée d'un module de charge intégré. Assurez-vous que la surface de la béquille est
exempte de tout objet métallique afin d'éviter les températures élevées qui pourraient endommager
cette derniére.

[2] Si I'on appuie sur le bouton d'arrét d'urgence, le capot du dock ne s'ouvrira pas ou ne se fermera pas.

[3]1 Appuyez sur le bouton et maintenez-le enfoncé pour ouvrir et fermer le couvercle. Assurez-vous que
le capot du dock n'est pas bloqué par des obstacles. Maintenez une distance de sécurité par rapport
au capot du Dock afin d'éviter toute blessure lors de I'ouverture ou de la fermeture du capot.

3 |installation

Confirmation de la position et de I'orientation de I'installation
Assurez-vous de prendre en compte les facteurs ci-dessous avant d'installer le dock.

* Assurez-vous que l'orientation de la caméra de sécurité sur le module de I'anémometre ne soit pas face a la
lumiere du soleil. Si tel n'est pas le cas, la durée de vie du produit et I'affichage de la caméra risquent d'étre
affectés par les facteurs environnementaux.

* Assurez-vous qu'aucun obstacle ne bloque les capots du Dock.

* Pour éviter les fausses détections lors de l'atterrissage de l'appareil, assurez-vous que des objets de couleur
claire similaires aux formes ou aux marqueurs d'identification visuelle de la piste d'atterrissage situés a moins
de 5 m du dock, tels que des rectangles blancs, des triangles blancs et des motifs en H, ne se trouvent pas sur la
piste d'atterrissage.

+ Si plusieurs docks sont installés au méme endroit, la distance entre chaque dock doit étre d'au moins 5 m. La
longueur recommandée est de 10 m.

* La longueur du fil de terre est de 0,5 m. Veillez a ce que la distance entre I'électrode de terre et le dock soit
inférieure a 0,5 m.

Installation des boulons d’expansion

/\ - Pour éviter que la poussiére ne pénétre dans les yeux, le nez et la gorge, portez un masque anti-
poussiére et des lunettes de protection lorsque vous percez des trous. Veillez a votre sécurité
personnelle en utilisant des outils électriques.
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Une base en béton ou en acier doit étre fabriquée a I'avance sur le site d’installation. Les instructions
d'installation suivantes prennent une base en béton comme exemple.

1.

2.

Placez le couvercle de la boite avec les repéres des trous d'installation orientés vers le haut a I'endroit ou
le dock sera installé, et ajustez l'orientation et la position en conséquence.

Alignez le marteau perforateur (diametre de forage ®12 mm) avec les marqueurs des trous d'installation,
maintenez le marteau perforateur perpendiculaire a la terre et percez quatre trous d'installation d'une
profondeur de 60 mm. Enlevez le couvercle de la boite aprés le percage et veillez a nettoyer les débris
environnants pour éviter qu'ils ne tombent dans les trous.

. Serrez légérement les écrous des quatre boulons d'expansion fournis, placez-les dans les trous

d'installation et tapez sur les boulons a l'aide d'un marteau a griffes jusqu'a ce que les tubes d’expansion
soient insérés dans les trous d'installation.

. Apres avoir pré-serré la vis jusqu'a ce qu'elle ne puisse plus étre serrée, dévissez |'écrou, la rondelle

élastique et la rondelle plate.

[
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Montage des supports de base

* En alignant les trous des boulons d’expansion avec les supports de la base de montage, NE PAS
mettre les mains sous les supports de la base de montage lors du déplacement du dock afin
d’éviter les blessures.

. Soulevez délicatement le dock par les points de support et déplacez-le jusqu'a I'emplacement

d'installation. Alignez les quatre trous du support de la base de montage avec les boulons d'expansion,
puis posez-le lentement. Il est recommandé qu’au moins deux personnes portent le dock.

. Placez le niveau numérique sur I'un des capots du dock pour vous assurer que le dock est horizontalement

de niveau. Si le dock n'est pas de niveau et que le degré d'inclinaison dépasse 3 degrés, utilisez des joints
métalliques ou d'autres matériaux pour élever les supports de base en conséquence.

. Installez successivement la rondelle plate, la rondelle élastique et I'écrou du boulon d'expansion, puis

serrez I'écrou a 'aide d’'une clé a molette.

@

OO =<0
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* Veillez a soulever le dock par les points de support lorsque vous le déplacez.
* NE PAS placer le niveau numérique entre les deux capots du dock lors de la mesure.

Montage du Module de 'anémomeétre

1. Retirez le capot du support du module de 'anémomeétre situé sur la partie supérieure du capot du dock.

Retirez le module de 'anémomeétre de sa boite.

2. Utilisez une clé hexagonale de 2 mm pour retirer les deux vis de la base du module de 'anémometre et
veillez a les ranger correctement. Assurez-vous que LOGO D)l sur le cable de signal du dock est orienté
correctement, insérez doucement le cable de signal dans le port de la base du module de 'anémomeétre,

et serrez correctement et solidement les vis.

3. Alignez et insérez le module anémomeétre dans le support situé sur le capot du dock. Utilisez une clé
hexagonale de 2 mm pour serrer les quatre vis et fixer le module de 'anémomeétre.

|4 | Connexion et Alimentation du Dock

Connexion en cours du Fil de terre

/\ * Ledock doit étre correctement mis a la terre en
respectant les exigences ci-dessous.

* Vérifiez que la conception et I'assemblage du systéeme
de terminaison a la terre sont conformes aux exigences
avant l'installation. Assurez-vous que la résistance entre
la terre et le systéme de terminaison connecté au dock
est inférieure a 10 Q en utilisant un appareil de mesure
de la résistance de la terre.

+ Tirez doucement sur le fil de terre pour éviter
d’endommager la borne ou le cable de mise a la terre est
connecté au dock.

1. Tirez doucement sur le fil de terre a partir du bas du dock.
Assurez-vous que le fil de terre est aussi droit que possible et
évitez de I'enrouler ou de I'entrelacer avec les cables de signal.

2. Connectez le fil de terre au péle de sortie de |'électrode de terre
et serrez-le a l'aide de la vis et de I'écrou M8.

J

o
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Connexion du Cable Ethernet

/\ * Assurez-vous d'installer un dispositif de protection contre les surtensions des données et
des signaux dans la salle informatique de I'utilisateur et veillez a ce qu'il soit correctement
mis a la terre. Reportez-vous a la section Configuration réseau du manuel d'installation et de
configuration pour obtenir plus d'informations.

+ Assurez-vous d'utiliser un cable a paires torsadées Cat 6 d'un diamétre de 6 a 9 mm afin de
garantir I'étanchéité et de ne pas compromettre les performances en matiére de résistance a
I'eau.

+ Assurez-vous que l'ordre interne des fils est correct lors de la connexion du connecteur de
passage et du cable en suivant la norme de cablage T568B.

Acheminez le cable Ethernet pré-intégré jusqu'au dock et assurez-vous de réserver la longueur appropriée
pour la connexion. Coupez le bouchon du tube ondulé a I'endroit approprié en fonction du diamétre
extérieur du cable Ethernet. Faites passer le cable Ethernet a travers le tube ondulé et le bouchon du tube
ondulé dans l'ordre. Vérifiez que le tube ondulé est contracté, comme indiqué dans le diagramme, afin de
garantir que le cable Ethernet ne sera pas exposé apres avoir fixé le connecteur Ethernet au dock.

1. Suivre les étapes ci-dessous pour reconstruire le connecteur Ethernet.
a. Désassembler le connecteur Ethernet d'origine et desserrer I'écrou borgne.

b. Passer le cable Ethernet dans le connecteur Ethernet. Le fixer au connecteur de passage en suivant
les normes de cablage T568B. Assurez-vous que la surface en PVC du cable est bien insérée dans le
connecteur et que le fil n'est pas exposé. Utilisez un testeur de cable réseau pour vérifier que le contact
avec le cable Ethernet est correct avec le connecteur de passage et que la séquence de cablage est
conforme aux exigences. Insérez le connecteur de passage dans le boitier extérieur de I'appareil jusqu’a
ce que vous entendiez un déclic.

c. Serrer le manchon de queue et I'étui de queue dans l'ordre.

2. Ouvrir le couvercle du port LAN-IN et connecter solidement le connecteur Ethernet au port LAN-IN jusqu’a
ce qu'un clic se fasse entendre.
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)=+ Assurez-vous que l'autre extrémité du cable Ethernet est connectée correctement et en toute sécurité
a l'appareil dans la salle informatique de l'utilisateur.

+ Assurez-vous que le réseau est capable d'accéder a l'internet avec une bande passante en amont et
en aval supérieure a 10 Mbps. Il est recommandé que la bande passante soit supérieure a 40 Mbps
afin de garantir une meilleure expérience utilisateur.

+ Si le dock doit accéder a un réseau sans fil, reportez-vous a la section Installation du Dongle cellulaire
2 DJI pour plus d'informations.

* Assurez-vous de fermer le couvercle du port LAN-IN lorsque le port n'est pas utilisé.

+ Apres l'installation, pressez la languette de verrouillage du connecteur de passage a 'aide d'un
tournevis a téte plate pour le retirer du connecteur Ethernet, si nécessaire.

Connexion du Cable d'Alimentation

/\ * Les opérations sous tension supérieure a la sécurité ne peuvent étre effectuées que par des
électriciens certifiés.

+ Avant toute Opération, il faut veiller a éteindre l'interrupteur principal en amont dans le coffret
de distribution de l'utilisateur et placer a proximité de l'interrupteur un panneau interdisant la
remise en marche de l'interrupteur.

+ Utilisez un multimeétre pour mesurer le courant électrique du cable d’Alimentation. NE faites PAS
fonctionner I'appareil avec un courant électrique.

+ Assurez-vous que le diamétre du cable d’Alimentation est compris entre 7 et 12 mm afin de
garantir I'étanchéité et de ne pas compromettre les performances de résistance a l'eau.

Amenez le cable d'Alimentation pré-intégré jusqu'au dock et réservez la longueur appropriée pour la
connexion. Coupez le bouchon du tube ondulé a I'endroit approprié en fonction du diamétre extérieur du
caéble d’Alimentation. Faites passer le cable d’Alimentation dans la tubulure ondulée et dans le bouchon de
tubulure ondulée dans l'ordre. Vérifiez que le tube ondulé est contracté comme indiqué dans le diagramme
afin de garantir que le cable d'alimentation électrique reste a découvert aprés avoir fixé le connecteur
d'alimentation au dock.

1. Suivre les étapes ci-dessous pour reconstruire le connecteur d'alimentation.

a. Desserrer la douille et I'étui du connecteur d'alimentation d'origine. Appuyez sur le bouton de
verrouillage du connecteur et maintenez-le enfoncé pour détacher le composant interne.

b. Faire passer le cable d'alimentation par le connecteur d'alimentation. Utilisez la régle fixée au port AC-
IN pour mesurer la longueur du cable et des fils. A I'aide de la pince coupante diagonale, retirez 25 mm
de la couche d'isolation du cable. A l'aide d'une pince a dénuder, retirez 10 mm de la couche d'isolation
du fil. Assurez-vous que les trois fils aient la méme longueur avant de les insérer dans les embouts et
de les sertir a 'aide de la pince a sertir les embouts.

c. Utiliser une clé hexagonale de 1,5 mm pour desserrer les trois vis sur le composant interne, insérer
les trois embouts de fils dans les bornes en cuivre. Assurez-vous que les fils L (fil sous tension), N (fil
neutre) et PE (fil de terre) correspondent aux bornes 1, 2 et 3 avant de serrer les vis.™

d. Assurez-vous que les fils sont correctement et solidement connectés. Appuyez sur le bouton de
verrouillage du boitier extérieur et maintenez-le enfoncé pour insérer le composant interne dans le
boitier extérieur.

e. Serrer le manchon de queue et I'étui de queue dans l'ordre. Vérifiez que la connexion entre le
connecteur d'alimentation et le cable n'est pas endommagée pour garantir les performances de
résistance a l'eau.

2. Ouvrir le couvercle du port AC-IN et connecter fermement le connecteur d'alimentation au port AC-IN
jusqu'a ce qu'un clic se fasse entendre.

[1] La dénomination des fils de terre, neutre et sous tension peut varier selon le pays et la région. Le choix de la couleur du fil de
terre, de neutre et de sous tension peut varier en fonction du pays et de la région. Assurez-vous de la bonne connexion des
trois fils.
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* Attention a ne pas endommager la couche d'isolation du fil lors du dénudage de la couche d'isolation
du cable.

Test de Connexion des cables

/\ * NE PAS toucher les parties métalliques du dock ou les sondes du multimétre pour éviter tout
risque d'électrocution.

1. Utilisez une clé hexagonale de 2,5 mm pour desserrer les deux vis de la porte de I'armoire électrique, puis
tirez sur la porte pour 'ouvrir.

2. Mettre en marche linterrupteur principal en amont dans le boitier de distribution de l'utilisateur. Définir
le multimétre sur le mode de tension 750 V CA, puis insérer les sondes noire et rouge dans les trous de
test des fils de I'armoire électrique pour mesurer la tension. Assurez-vous que les résultats du test sont
conformes au tableau. Si un résultat de mesure est incohérent, procédez au dépannage avant de mettre
le dock sous tension.

© P
— [/ ERE EERIPeE / REBIRFFX BEIMFX ‘ i ‘IT'AJZ'H\‘,‘
SPD sCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH DEBUG LS
9O oo
i — on
N F—
a o
c@@
A s
Trous de test des fils Tension
N L oV
G L 90-240 V
G 90-240 V
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Mise sous tension du Dock

Liste de vérifications avant la mise sous tension

Liste de
vérifications

Description

Fil de terre

[] Les deux extrémités du fil de terre sont correctement connectées et les vis sont
bien serrées.

Cable Ethernet

[] Tous les éléments du connecteur Ethernet ont été bien serrés.

[0 Un bouchon de tuyau ondulé a été correctement utilisé pour fermer I'espace entre
le tuyau ondulé et le connecteur Ethernet.

[ Le connecteur Ethernet a été inséré dans le dock de maniére sécurisée.

Céble
d’Alimentation

[ Le test de connexion des fils a été effectué et I'ordre des fils est correct.

[0 La couche isolante du cable d’alimentation a été correctement recouverte par I'étui
de queue.

[] Tous les éléments du connecteur d'alimentation ont été bien serrés.

[J Un bouchon de tuyau ondulé a été correctement utilisé pour fermer 'espace entre
le tuyau ondulé et le connecteur d'alimentation.

[ Le connecteur d'alimentation a été inséré dans le dock en toute sécurité.

Le Dock

[ Le dock a été installé et est stable avec un angle d'inclinaison de moins de 3 degrés.

O L'intérieur du dock est propre et bien rangé, sans poussiére ni saleté, et sans objets
oubliés a l'intérieur.

[ Le bouton d'arrét d'urgence du dock a été correctement tiré et relaché.

[0 La surface de l'aire d'atterrissage est exempte de tout objet métallique.

Milieu environnant

[ La zone autour du Dock a été débarrassée des matériaux d'emballage tels que les
cartons, la mousse, le plastique et les colliers de serrage.

[ Aucun obstacle ne bloque les capots du Dock lorsqu'ils sont ouverts.

Mise sous tension et vérification du fonctionnement

1. Assurez-vous que l'interrupteur principal en amont de la boite de distribution de l'utilisateur a été mis
en marche. Allumez successivement le disjoncteur de protection contre les surtensions (A), linterrupteur
d'alimentation CA (B) et l'interrupteur de la batterie de secours (C) dans I'armoire électrique.

2. Dans un délai de 30 secondes, les indicateurs déétat de I'armoire électrique doivent s'afficher comme suit.
Dans le cas contraire, il est nécessaire de procéder a un dépannage.

EERIPER | ZMEBIRFT X | | FrEithF X | it ‘ [z Indicateurs de Statut | Etats normaux | Description
SCB AC-POWER SWITCH UPSSWITCH | DEBUG -
Q L 3 O Indicateur Rouge Fixe L'alimentation CA est normale
N — d’Alimentation g :
B, FEUARBDRE
WIRING TEST. FOR ELECTRICANS ONLY - La batterie de secours est
7 ) Bleu Fixe pleine ou bien elle alimente
ON Indicateur de le Dock.
o - — ~ ups | la batterie de .
H ( )@ secours Clignote i
\ / La batterie de secours est
— lentement
p— en charge.
== - en bleu
[ | - T‘HH . . Le cable Ethernet est connecté
B % | EHH C - Indicateur du Clignotement
A &l . . et assure le transfert de
OFF ~=| ups | réseau filaire rapide en vert ,
= e données avec le dock.
. . Le réseau 4G est connecté et
Indicateur du Clignotement .
4G p x permet le transfert de données
réseau 4G rapide en vert
- avec le Dock.

Q + Assurez-vous que l'interrupteur d’Alimentation en courant alternatif et l'interrupteur de la batterie de
secours sont activés.
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5 | Configuration du Dock

Obtenir le code d’appairage d’Appareil

1. Utilisez un ordinateur pour accéder a l'adresse https://fh.dji.com, et connectez-vous a DJI FlightHub 2
en utilisant un compte DJI. Cliquez pour créer une organisation, indiquez les informations relatives a
I'organisation et cliquez sur le nom de l'organisation créée pour accéder a la page de I'organisation.

2. Cliquez sur Appareil (Devices) > Dock > Liaison des appareils (Device Binding) comme indiqué dans le
diagramme pour obtenir I'lD de I'organisation et le code de liaison des appareils.

0

o s i Dovices ) © comn e @emm

Configuration du Dock a lI'aide de DJI Pilot 2

/\ * NE PAS déplacer un dock configuré. En cas de changement de site, le Dock doit &tre reconfiguré.

* Veillez a garder une distance de sécurité lorsque vous utilisez le logiciel pour ouvrir le capot du
dock afin d'éviter toute blessure. Appuyez sur le bouton d'arrét d'urgence du dock pour empécher
I'ouverture du capot de celui-ci, si nécessaire.

* Lorsque l'appareil est placé sur le dock. Assurez-vous de déplacer les deux lames de chaque
moteur a 90° I'une par rapport a l'autre afin d'éviter de casser les hélices lorsque vous fermez le
capot du dock a I'aide du bouton de fermeture.

* NE PAS appuyer sur le couvercle du dock ou placer des objets lourds dessus.

Pour préparer l'appareil, reportez-vous au guide d'utilisateur de la série DJI Matrice 3D inclus dans
'emballage de l'appareil. Placez I'appareil a c6té du dock. Appuyez sur le bouton d'alimentation, puis sur le
bouton d'alimentation et maintenez-le enfoncé pour mettre I'appareil sous tension.

1. Mettez la radiocommande sous tension, lancez DJI Pilot 2, et changez le modele d'appareil en Matrice 3D
Series.

2. Utilisez le cable USB-C pour connecter le port USB-C de la radiocommande au port USB-A de 'armoire
électrique du dock, puis suivez les invites pour terminer la liaison, I'activation et la configuration du dock
et de l'appareil.

3. Le couvercle du dock peut étre ouvert en un clic dans I'application pendant la configuration. Assurez-vous
que l'orientation de l'appareil correspond a la fleche A sur l'aire d'atterrissage et que l'appareil est placé
sur l'aire d'atterrissage comme indiqué sur le diagramme pour terminer la configuration. Le débogage
sur site du dock (Dock Onsite Debugging) dans DJI Pilot 2 fournit I'état du dock, I'état de I'appareil et
des opérations telles que le test de la climatisation, le contréle du capot du dock et le chargement de
I'appareil.

4. Retirez I'autocollant de protection apposé sur le capteur de température et dhumidité.

5. Aprés avoir débranché le cable USB-C, fermez et verrouillez la porte de I'armoire électrique a l'aide d'une
clé hexagonale de 2,5 mm.

[1] L'appareil peut étre rechargé aprés avoir été relié au dock. Assurez-vous que les capots du dock sont fermés pendant la charge
et que la surface de la plate-forme d'atterrissage est exempte d'objets métalliques.
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Orientation de l'appareil
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* Reportez-vous au guide d'utilisateur de la série DJI Matrice 3D qui se trouve dans I'emballage de
I'appareil pour obtenir des informations sur l'introduction et la préparation de I'appareil.

+ L'appareil et le Dock doivent étre activés avant la premiére utilisation. Une connexion Internet est
nécessaire pour la radiocommande lors de l'activation.

* Il est recommandé de vérifier si la zone de vol prévue se trouve a proximité ou dans une zone
restreinte par DJI Fly Safe. (https://fly-safe.dji.com/). Assurez-vous de demander une licence
de Déblocage pour la zone GEO et de l'importer dans I'appareil lors de l'installation et de la
configuration.

+ Accédez au débogage sur site du Dock (Dock Onsite Debugging) dans DJI Pilot 2 pour reconfigurer le
Dock si nécessaire.

* Lors du transport du dock déballé, veillez a retirer I'appareil du dock et a le transporter séparément.

Connexion de la radiocommande en tant que contrdleur B

Afin de garantir la sécurité des essais en vol du dock, la radiocommande peut étre utilisée pour prendre
le contrble de I'appareil manuellement pendant le vol aprés s'étre connectée a l'appareil en tant que
controleur B.

1. Aprés avoir débranché le cable USB-C, redémarrez DJI Pilot 2, appuyez sur le contrdleur A (Controller A) de
I'écran d'accueil et passez au contréleur B (Controller B).
2. Mettez I'appareil sous tension, appuyez sur le bouton d'alimentation de I'appareil et maintenez-le enfoncé

pendant au moins cinq secondes, puis attendez que la radiocommande parvienne a s'appairer avec
I'appareil.

+ Assurez-vous de calibrer le compas de I'appareil avant de l'utiliser pour la premiére fois. Dans le cas
contraire, la précision du positionnement de I'appareil peut étre affectée.

* Rendez-vous sur la vue de la caméra dans DJI Pilot 2, appuyez sur ««» pour définir les paramétres de
la caméra, du contrdleur de vol, du systéme de détection, de la radiocommande et de la batterie.

| 6 [ Test d’'Opération automatique

Pour garantir le bon fonctionnement du dock et de I'appareil, veillez a créer un itinéraire de vol et a planifier
une tache de vol dans DJI FlightHub 2. Démarrez la tache de vol pour permettre au socle d'effectuer le test de
fonctionnement automatique aprés avoir terminé la configuration du dock dans I'application.

Appairer le Dock a un projet

1. Utilisez un ordinateur pour accéder a I'adresse https://fh.dji.com, et connectez-vous a DJI FlightHub 2 en
utilisant un compte DJI.

2. Cliquez sur Projet (Project) > + dans la liste des projets, puis remplissez les informations pour créer un
projet.
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3. Cliquez sur Appareils (Dispositivi) > dock > Actions « ¢« > Modifier (Edit) comme indiqué dans le diagramme
et ajoutez le socle au projet spécifié dans la boite déroulante du projet.

«ljt orgNot -

* Cliquez sur Membres (Members) pour ajouter des membres et indiquez les comptes des membres
(compte DJI), les noms des organisations et les réles.

Création de I'ltinéraire de vol (Flight Route) et du plan de Vol (Flight Plan)

* Lorsque vous planifiez un itinéraire de vol dans DJI FlightHub 2, veillez a vérifier I'altitude en vol.
Pilotez avec précaution.

1. Cliquez sur Projet (Project) > 5] > > + dans la liste d'itinéraires de
vol pour créer un Itinéraire de vol, sélectionnez Matrice 3D Series
dans la liste des appareils et des charges utiles, puis cliquez sur OK.

2. Cliquez avec le bouton droit de la souris pour ajouter un waypoint
dans I'éditeur d'itinéraire, puis ajoutez des actions de waypoint,
définissez les paramétres de litinéraire, et enfin sauvegardez et
quittez.

3. Cliquez sur B > Créer un plan (Create Plan) pour afficher le
diagramme illustré. Remplissez le nom du plan de Vol (flight plan
name), sélectionnez la route de vol (flight route) et le dock, réglez
la temporisation du plan (Plan Timer) sur Immédiat (Immediate),
définissez l'altitude RTH par rapport au dock (RTH altitude relative
to the dock) et I'action de perte de Signal pendant le vol (Signal Lost
Action during Flight), puis cliquez sur OK pour terminer le nouveau
plan de vol.

Exécution de la tache de vol

« Pendant le test en vol, assurez-vous que la radiocommande est connectée a I'appareil en tant que
controleur B.

1. Apreés le démarrage de la tache de vol, le capot du dock s'ouvre. Une fois que I'appareil a décollé, le capot
du dock se referme et I'appareil commence a suivre son itinéraire de vol.

2. Cliquez sur Projet (Project) > Equipe (Team) & pour afficher le diagramme ci-contre et dans la colonne de
gauche, visualisez le statut des taches de vol et les informations d'avertissement du Dock et de I'appareil.
Cliquez sur = pour ouvrir la fenétre d'état de I'appareil et afficher les informations d'état en temps réel
ainsi que la vue en direct du dock et de l'appareil. L'utilisateur peut visualiser sur la carte la route prévue
(en vert) et la trajectoire de vol (en bleu) de I'appareil.

3. Aprés avoir effectué la route de vol, I'appareil survole le dock et celui-ci ouvre automatiquement le capot
pour permettre a l'appareil d'atterrir. Apres |'atterrissage de I'appareil, le dock ferme automatiquement le
capot du dock.

4. Une fois la tache de vol terminée, les fichiers multimédias seront automatiquement téléchargés sur le
nuage. Cliquez sur &= pour ouvrir la bibliothéque de plans. Le nombre de fichiers multimédias est indiqué
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dans la barre de téléchargement des fichiers multimédias, et l'utilisateur peut cliquer sur le numéro
correspondant pour ouvrir la bibliothéque des fichiers multimédias et visualiser les fichiers multimédias
capturés pendant le vol.
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* Au cours de la tache de vol, appuyez sur le bouton d'arrét d'urgence pour vérifier si I'appareil peut
voler jusqu’au site d'atterrissage alternatif.

+ Les images du logiciel sont fournies a titre indicatif. L'interface réelle varie en fonction de la version
du logiciel.

* Le test de vol est disponible lorsque le dock est mis a jour avec la derniére version du firmware. Pour
plus d'informations, reportez-vous au Guide d'utilisateur de DJI FlightHub 2.

Liste de vérifications avant le départ

/\ * Assurez-vous de vérifier les éléments suivants avant de quitter le site.

[ Le HMS du DJI FlightHub 2 n'a pas d’alarme anormale.
O Le support du module de 'anémometre est solidement fixé.

(] Vérifiez les données de I'anémomeétre affichées dans DJI FlightHub 2 en faisant tourner l'indicateur de
vitesse du vent.

O La surface du pluviométre est exempte de saletés et de corps étrangers.

[ Le disjoncteur de protection contre les surtensions, l'interrupteur d’alimentation CA et l'interrupteur de la
batterie de secours dans I'armoire électrique sont activés.

O La surface de la plate-forme d'atterrissage est exempte de saletés et de corps étrangers.
[ L'autocollant de protection a été retiré du capteur de température et d'humidité.

[J L'appareil est placé correctement sur la plate-forme d'atterrissage.

[ Les capots étanches en caoutchouc des ports sont correctement en place et bien scellés.

[ Les lentilles des systémes de vision, les caméras du cardan, les vitres des capteurs infrarouges et les
Eclairage auxiliaires sont propres.

[ Les capots des Docks sont fermés.

O La surface du capot du dock est exempte de saletés et de corps étrangers.

[0 La porte de I'armoire électrique est fermée et verrouillée.

O Le test du site d'atterrissage alternatif de I'appareil a été réalisé.

[ Vérifiez si la licence de Déblocage de la zone GEO (le cas échéant) a été importée dans DJI Pilot 2.

Indicateurs de Statut

Les indicateurs d'état sur le capot du dock sont utilisés tout au long de I'année pour afficher I'état de
fonctionnement actuel du dock.
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Etats normaux

Clignote en blanc Le Dock fonctionne normalement et I'appareil est prét a décoller.

Bleu clignotant Le Dock et I'appareil sont appairés et le buzzer émet un bref signal sonore.
Clignote en vert L'appareil a décollé du Dock et effectue une tache de vol.

Bleu Fixe Le Dock est en cours de mise a jour ou de débogage (y compris le débogage a

distance et celui sur site).

Etats d'avertissement

Rouge clignotant Les capots du Dock bougent ou I'appareil décolle ou atterrit, et le buzzer émet
un long bip.

Clignote en rouge et jaune

. L'un des boutons d'arrét d'urgence du Dock est enfoncé.
de facon alternative

Installation du Dongle cellulaire 2 DJI sur I'appareil (facultatif)

Le Dongle cellulaire 2 DJI (vendu séparément) peut étre monté sur le dock pour accéder a un réseau sans fil
4G en fonction des conditions du réseau sur site.

1. Installez la carte nano-SIM que vous avez achetée séparément dans le dongle.

2. Utilisez une clé hexagonale de 2,5 mm pour desserrer les deux vis de la porte de I'armoire électrique, puis
tirez sur la porte pour l'ouvrir. Allumez l'interrupteur de la batterie de secours, puis appuyez et maintenez
le bouton d'ouverture pour ouvrir le capot du dock.

3. Assurez-vous que la surface du Dongle cellulaire 2 DJI est exempte de tout objet. Procédez comme suit
pour monter le module.

a. Utilisez une clé hexagonale de 2,5 mm pour retirer les quatre vis du couvercle du compartiment du
dongle.

b. Connectez les cables d’'antenne a l'intérieur du compartiment du dongle au Dongle cellulaire 2 DJI.
Manipulez les cables avec précaution pour éviter de les endommager.

¢. Connectez le port USB-C du dongle au connecteur USB-C situé dans le compartiment du dongle et
disposez les cables d’'antenne afin qu'ils ne soient pas endommagés par le couvercle du compartiment.
Assurez-vous que le voyant du Dongle cellulaire 2 DJI est vert.

d. Fixez le couvercle du compartiment du dongle dans la bonne position et serrez fermement les quatre
vis.
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1 JUtilizzo del manuale

* Accertarsi di contattare un fornitore di servizi autorizzato
DJI™ per linstallazione. L'eventuale installazione del prodotto
da parte dell'utente potrebbe dar luogo a potenziali rischi per
la sicurezza. Per ulteriori informazioni sui fornitori di servizi
autorizzati DJI, contattare I'assistenza DJI.

* Prima di poter essere utilizzati per la prima volta, 'aeromobile
e il dock devono essere attivati. Durante I'attivazione, &
necessario disporre di una connessione alla rete internet per
il radiocomando.

Scansionare il codice QR o andare allindirizzo elencato per guardare i

E,};T E tutorial video e leggere i manuali.

1. Si consiglia di guardare tutti i tutorial video.

2. Leggere il Manuale per l'installazione e la configurazione al fine
di comprendere le precauzioni di sicurezza e le preparazioni
all'assemblaggio prima dell'installazione.

3. Leggere le Linee guida sulla sicurezza in dotazione per comprendere
https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads i punti importanti sulla sicurezza. Leggere la Guida rapida
all'installazione e il Manuale d'uso inclusi nella confezione per
completare l'installazione e la configurazione in loco ed eseguire il
primo test di volo.

4. Consultare il Manuale d'uso per ulteriori informazioni.

|2 | Presentazione del prodotto

DJI Dock 2 & una piattaforma operativa automatica dal design altamente integrato, che comprende un
modulo RTK, un indicatore della velocita del vento, un indicatore della pioggia, diverse fotocamere di
sicurezza, antenne di comunicazione e altro. Il dock pud essere trasportato da due persone e consente una
rapida installazione e configurazione. Con I'aeromobile della serie DJI MATRICE™ 3D ', & possibile utilizzare
DJI FLIGHTHUB™ 2 per eseguire operazioni automatiche in remoto. Inoltre, DJI Dock 2 supporta le attivita
multi-dock che prevedono il decollo e I'atterraggio dellaeromobile da dock diversi. Cio consente di effettuare
attivita di volo in aree estese e a lunga distanza. ¥

[11 I vari modelli della serie DJI Matrice 3D (acquistabili separatamente) possono essere dotati di fotocamere diverse. Fare
riferimento al prodotto acquistato.

[2] Per eseguire un'attivita multi-dock, acquistare piu dock in base alle esigenze. Accertarsi di aggiornare i dock, 'aeromobile e il
radiocomando all'ultima versione firmware. Prima di installare e configurare i dock, consultare la sezione Attivita multi-dock
del Manuale per l'installazione e la configurazione.

Panoramica generale
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1. Indicatore della velocita del vento 18
2. Fotocamera disicurezza —
3. Luce ausiliaria della fotocamera BTN e | | RETS | oie PEEE
4. Indicatore della ploggla :’W*;W;wm; @‘ 27
i ] — x vhje 26
5. Coperchio del dock o o cgl] dee e e
6. Marcatori di posizionamento i :rgﬁ E o
7. Base di atterraggio I s Ak /@g ®
8. Marcatore di orientamento dell'aeromobile ™ L @J\E 2
9. Puntiditrasporto
10. Porta di ingresso CA 19 20 212223
11. Cavo di messa a terra (nella parte inferiore
del dock)
12. Quadro elettrico
13. Porta di ingresso LAN 20. Interruttore di alimentazione CA
14. Staffe della base di montaggio 21. Interruttore della batteria di backup
15. Pulsante di arresto di emergenza 22. Porta USB-C
16. Indicatori di stato 23. Porta USB-A
17. Vano delladattatore 24. Indicatori del quadro elettrico
18. Terminali per test dei cavi 25. Tasto di collegamento
Co . Co i chi 3)
19. Interruttore di circuito di protezione dai picchi 26. Pulsante di chiusura
(Surge Protector Circuit Breaker, SCB) 27. Pulsante di apertura™

/\ [11 D]l Dock & dotato di un modulo di ricarica integrato. Accertarsi che la superficie della base
di atterraggio sia libera da oggetti metallici per evitare che le alte temperature possano
danneggiarla.

[2] Se il pulsante di arresto di emergenza & premuto, il coperchio del dock non si aprira o chiudera.

[3] Tenere premuto il pulsante per aprire e chiudere il coperchio. Accertarsi che non vi siano ostacoli
che bloccano il coperchio del dock. Mantenere una distanza di sicurezza dal coperchio del dock
per evitare infortuni durante I'apertura o chiusura dello stesso.

3 |installazione

Conferma della posizione e dell'orientamento di installazione
Accertarsi di considerare i seguenti fattori prima di installare il dock.

* Accertarsi che l'orientamento della fotocamera di sicurezza presente sul modulo indicatore della velocita
del vento non sia rivolto direttamente verso la luce del sole. Altrimenti la durata di servizio del prodotto e
della fotocamera potrebbe risultare compromessa a causa di fattori ambientali.

+ Accertarsi che non vi siano ostacoli che bloccano i coperchi del dock.

* Per evitare il falso rilevamento all'atterraggio dell'aeromobile, accertarsi che non siano presenti oggetti
dai colori chiari simili ai marchi di forma o di identificazione visiva della base di atterraggio entro 5 m di
distanza dal Dock, come rettangoli o triangoli bianchi e motivi a H.

* Se nello stesso luogo sono installati diversi dock, la distanza tra ogni dock deve essere di almeno 5 m. Si
consiglia una distanza di 10 m.

* La lunghezza del cavo di messa a terra e di 0,5 m. Accertarsi che la distanza tra I'elettrodo di terra e il dock
sia inferiore a 0,5 m.

92



Installazione dei bulloni di espansione

* Indossare una maschera antipolvere e occhiali di protezione mentre si praticano i fori, per evitare
che la polvere entri negli occhi, nel naso e in gola. Prestare attenzione alla sicurezza personale
quando si utilizzano apparecchi elettrici.

Una base di cemento o acciaio deve essere realizzata in anticipo sul luogo di installazione. Nelle seguenti
istruzioni di installazione si utilizza una base di cemento come esempio.

1.

Posizionare il coperchio della confezione con i segni dei fori di installazione rivolti verso I'alto nel punto in
cui verra installato il dock, quindi regolare I'orientamento e la posizione di conseguenza.

. Allineare il tassellatore (diametro della punta ®12 mm) ai segni dei fori di installazione, tenere il

tassellatore perpendicolare al terreno e praticare quattro fori di installazione della profondita di 60 mm.
Una volta praticati i fori, rimuovere il coperchio della confezione e accertarsi di eliminare i detriti
circostanti per evitare che cadano nei fori.

. Serrare leggermente i dadi dei 4 bulloni di espansione in dotazione, posizionarli nei fori di installazione,

quindi battere sui dadi con un martello da carpentiere fino a quando i tubi di espansione non siano inseriti
nei fori di installazione.

. Una volta pre-serrato il bullone di vite fino a quando non sara piu possibile serrarlo ulteriormente, svitare

il dado, la rondella elastica e quella piatta.
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Montaggio delle staffe della base

/\ * Quando si allineano i fori del bullone di espansione con le staffe della base di montaggio, NON

mettere le mani sotto le staffe quando si sposta il dock per evitare infortuni.

. Sollevare con cautela il dock dai punti di trasporto e spostarlo nel luogo di installazione. Allineare i 4 fori

della staffa della base di montaggio con i bulloni di espansione e abbassarlo lentamente. Si consiglia che il
trasporto sia svolto da almeno 2 persone.

. Posizionare la livella digitale sul lato superiore di uno dei coperchi del dock affinché sia in posizione

orizzontale. Altrimenti, se l'inclinazione supera i 3 gradi, utilizzare delle guarnizioni in metallo o altri
materiali per sollevare le staffe della base.

. Installare la rondella piatta, quella elastica e il dado del bullone di espansione in sequenza, quindi serrare

il dado con una chiave regolabile.
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* Accertarsi di sollevare il dock per mezzo dei punti di trasporto quando lo si sposta.
* NON posizionare la livella digitale su entrambi i coperchi del dock durante la misurazione.

Montaggio del modulo indicatore della velocita del vento

1. Rimuovere il coperchio del supporto del modulo indicatore della velocita del vento posto sul lato superiore
del coperchio del Dock. Rimuovere il modulo indicatore della velocita del vento dalla confezione.

2. Utilizzare una chiave esagonale da 2 mm per rimuovere le due viti poste sulla base del modulo indicatore
della velocita del vento e conservarle in modo appropriato. Accertararsi che il logo DJI posto sul cavo di
segnale del dock sia orientato in modo corretto, inserire delicatamente il cavo nella porta della base del
modulo indicatore della velocita del vento e serrare correttamente e saldamente le viti.

3. Allineare e inserire il modulo indicatore della velocita del vento nel supporto del coperchio del Dock.
Utilizzare una chiave esagonale da 2 mm per serrare le quattro viti e fissare il modulo indicatore della
velocita del vento.

=
@

=
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4 | Collegamento e accensione del Dock

Collegamento del cavo di messa a terra

* Il dock deve essere messo correttamente a terra sulla
base dei seguenti requisiti.

* Prima dell'installazione, verificare che il design e
I'assemblaggio dellimpianto di messa a terra soddisfi i
requisiti. Accertarsi che la resistenza di terra tra la messa
a terra e I'impianto di messa a terra connesso al dock sia s
inferiore a 10 Q utilizzando un apposito misuratore di !
resistenza. 0 TN 0

* Tirare delicatamente il cavo di messa a terra per non
danneggiare il terminale che lo collega al dock.

1. Tirare delicatamente il cavo di messa a terra dalla base del dock. § & 0 EE b
Accertarsi di tenere il cavo di messa a terra il piu diritto possibile li‘.@J \KCD = @
ed evitare di arrotolarlo o intrecciarlo con i cavi di segnale. T

2. Collegare il cavo al polo di uscita dell'elettrodo di terra e serrare
con lavite e il dado M8.

Collegamento del cavo Ethernet

/\ - Accertarsi di installare un dispositivo di protezione dai picchi di dati e segnali e un dispositivo di
protezione dei dati nella sala computer dell'utente e che siano correttamente messi a terra. Per
ulteriori informazioni, consultare la sezione Requisiti di rete nel Manuale per l'installazione e la
configurazione.

+ Accertarsi di utilizzare un cavo a doppino ritorto Cat 6 con un diametro di 6-9 mm per garantire
che la tenuta sia sicura e che le prestazioni di impermeabilita non siano compromesse.

+ Accertarsi che la sequenza dei fili interna sia corretta quando si collega il connettore passante e il
cavo, e segua lo standard di cablaggio T568B.

Instradare il cavo Ethernet premontato al dock e accertarsi di riservare la lunghezza adeguata per il
collegamento. Tagliare la spina del tubo corrugato nella posizione adeguata in base al diametro esterno del
cavo Ethernet. Instradare il cavo Ethernet nel tubo corrugato e nella spina seguendo questo ordine. Verificare
che il tubo corrugato sia in posizione contratta, come mostrato in figura, per garantire che il cavo Ethernet
non sia esposto dopo aver collegato il connettore Ethernet al dock.

1. Perrimontare il connettore Ethernet, attenersi alla procedura riportata di seguito.
a. Smontare il connettore Ethernet originale e allentare il dado di chiusura.

b. Instradare il cavo Ethernet nel connettore Ethernet. Crimparlo al connettore passante seguendo gli
standard di cablaggio T568B. Accertarsi che la superficie in PVC del cavo sia inserita in modo efficace
nel connettore e il cavo non sia esposto. Utilizzare un tester per cavi di rete per verificare che il contatto
tra il cavo Ethernet e il connettore passante sia buono e che la sequenza di cablaggio sia conforme ai
requisiti. Inserire il connettore nell'involucro esterno fino ad avvertire uno scatto.

c. Serrare il manicotto e il dado di chiusura seguendo questo ordine.

2. Aprire il coperchio della porta di ingresso LAN e collegare saldamente il connettore Ethernet fino ad
avvertire uno scatto.
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« Accertarsi che l'altra estremita del cavo Ethernet sia collegata in modo corretto e sicuro al dispositivo
nella sala computer dell'utente.

* Accertarsi che la rete sia in grado di accedere a Internet con una larghezza di banda a monte e a
valle maggiori di 10 Mbps. Per garantire una migliore esperienza utente, si consiglia una larghezza di
banda superiore a 40 Mbps.

* Per ulteriori informazioni sull'accesso del dock a una rete wireless, consultare la sezione Installazione
dell'adattatore cellulare DJI 2.

* Assicurarsi di chiudere il coperchio della porta LAN quando la porta non € in uso.

* Dopo l'installazione, se necessario, premere la linguetta di blocco del connettore passante con un
cacciavite a testa piatta per rimuoverlo dal connettore Ethernet.

Collegamento del cavo di alimentazione

/\ * Solo elettricisti certificati possono effettuare operazioni sopra la soglia di sicurezza.

* Prima di operare, accertarsi di disattivare l'interruttore principale a monte posto nella scatola
di distribuzione dell'utente e posizionare un cartello in prossimita dell'interruttore per vietare la
riattivazione dello stesso.

* Misurare la corrente elettrica del cavo di alimentazione con un multimetro. NON operare con
corrente elettrica.

+ Accertarsi che il diametro del cavo sia di 7-12 mm per garantire che la tenuta sia sicura e che le
prestazioni di impermeabilita non siano compromesse.

Instradare il cavo di alimentazione premontato al dock e riservare la lunghezza adeguata per il collegamento.
Tagliare la spina del tubo corrugato nella posizione adeguata in base al diametro esterno del cavo di
alimentazione. Instradare il cavo nel tubo corrugato e nella spina seguendo questo ordine. Verificare che il
tubo corrugato sia in posizione contratta, come mostrato in figura, per garantire che il cavo di alimentazione
non sia esposto dopo aver collegato il connettore di alimentazione al dock.
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1. Per rimontare il connettore di alimentazione, attenersi alla procedura riportata di seguito.

a.

Allentare il manicotto e il dado di chiusura del connettore originale. Tenere premuto il pulsante di
blocco del connettore per staccare il componente interno.

. Instradare il cavo alimentazione nel connettore di alimentazione. Utilizzare il righello collegato alla porta

di ingresso CC per misurare la lunghezza del cavo e dei fili. Rimuovere 25 mm dello strato di isolamento
del cavo utilizzando le pinze da taglio diagonali. Rimuovere 10 mm dello strato di isolamento del filo
utilizzando lo spelacavi. Accertarsi che i tre fili abbiano la stessa lunghezza prima di inserirli nelle ghiere
e crimparli con le pinze per capicorda.

. Utilizzare una chiave esagonale da 1,5 mm per allentare le tre viti sul componente interno, inserire le

tre ghiere nei terminali in rame. Assicurarsi che i cavi L (cavo fase), N (cavo neutro) e PE (cavo messa a
terra) corrispondano ai terminali 1, 2 e 3 prima di serrare le viti.

. Accertarsi che i tre cavi siano collegati in modo corretto e sicuro. Tenere premuto il pulsante di blocco

sull'involucro esterno per inserire il componente interno.

. Serrare il manicotto e il dado di chiusura seguendo questo ordine. Verificare che il collegamento tra il

connettore di alimentazione e il cavo non sia danneggiato per garantire le prestazioni di impermeabilita.

2. Aprire il coperchio sulla porta di ingresso LAN e collegare saldamente il connettore di alimentazione fino
ad avvertire uno scatto.

[1] La denominazione dei cavi fase, neutro e messa a terra puo variare in base al paese e alla regione. Il colore dei cavi fase, neutro
e messa a terra puo variare in base al paese e alla regione. Accertarsi che i tre cavi siano collegati in modo corretto e sicuro.

* Fare attenzione a non danneggiare lo strato di isolamento del filo quando si rimuove lo strato di
isolamento del cavo.

Test di connessione dei cavi

* NON toccare le parti in metallo del dock o le sonde del cavo del multimetro, per evitare scosse
elettriche.

1. Utilizzare una chiave esagonale da 2,5 mm per allentare le due viti sullo sportello del quadro elettrico,
quindi tirare lo sportello per aprirlo.
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2. Attivare l'interruttore principale a monte posto nella scatola di distribuzione dell'utente. Impostare il
multimetro sulla modalita di tensione 750 V CA, quindi inserire le sonde nere e rosse nei fori per il test dei
cavi sul quadro elettrico al fine di misurare la tensione. Accertarsi che i risultati del test siano quelli indicati
nella tabella. Se i risultati delle misurazioni non sono uniformi, eseguire la risoluzione dei problemi prima
di accendere il dock.
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e R Bix R TRERIRFT X BEIIX i o £ 7 88 23 \
@ O O =
C I
o | | i
o
7t
é O
G _
Fori per il test dei cavi Tensione
N L oV
L L 90-240V
N L 90 - 240V
Accensione del Dock
Elenco di accensione preliminare
Elenco di controllo | Descrizione
Cavo di messa a [ Le due estremita del cavo di messa a terra sono state collegate correttamente e le viti
terra sono state serrate in modo sicuro.
Cavo Ethernet [] Tutte le parti del connettore Ethernet sono state serrate in modo sicuro.

[ Una spina per tubo corrugato & stata utilizzata per sigillare lo spazio tra il tubo corrugato
e il connettore Ethernet.

] Il connettore Ethernet e stato inserito nel dock in modo sicuro.

Cavo di [ Il test di connessione dei cavi & stato eseguito e la sequenza & corretta.
alimentazione [ Lo strato di isolamento del cavo di alimentazione & stato coperto correttamente dal dado
di chiusura.

[ Tutte le parti del connettore di alimentazione sono state serrate in modo sicuro.

[0 Una spina per tubo corrugato & stata utilizzata per sigillare lo spazio tra il tubo corrugato
e il connettore di alimentazione.

] Il connettore di alimentazione é stato inserito nel dock in modo sicuro.

[l dock [ Il dock é stato installato ed e stabile con un angolo di inclinazione inferiore a 3°.

[ Linterno del dock & pulito e ordinato, privo di polvere, sporco od oggetti lasciati al suo
interno.

O Il pulsante di arresto di emergenza del dock & stato premuto e rilasciato in modo
corretto.

[ La superficie della base di atterraggio & priva di qualsiasi oggetto metallico.

L'ambiente ] I materiali di imballaggio, come cartone, schiuma e plastica sono stati rimossi dall'area
circostante attorno al dock.
[J Non sono presenti ostacoli che bloccano I'apertura dei coperchi del dock.
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Operazioni di accensione e controllo

1. Accertarsi di attivare l'interruttore principale a monte posto nella scatola di distribuzione dell'utente.
Accendere linterruttore di circuito del dispositivo di protezione dai picchi (A), linterruttore di alimentazione
CA (B) e l'interruttore della batteria di backup (C) posti nel quadro elettrico in sequenza.

2. Gli indicatori di stato del quadro elettrico devono visualizzare quanto segue entro 30 secondi. In caso
contrario, eseguire la procedura di individuazione e risoluzione dei problemi.

entrambi accesi.

(rapido)

RERIPEE | ZMEBIRFFX | | EihubeS | it | [z Indicatori di stato Stati normali | Descrizione
sCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH | DEBUG - - — - N
Indicatore di La fonte di alimentazione CA &
N Q Q L P O Rosso fisso
B, SR L alimentazione normale.
'WIRING TEST. FOR ELECTRICANS ONLY
¥ l La batteria di backup &
ON
Blu fisso completamente carica o sta
[ 1 Indicatore della
& alimentando il dock.
ups | batteria di
= Blu
o backup i o .
A B O lampeggiante | La batteria di backup € in ricarica.
x (=)
OFF ups | (lento)
o r- Verde La rete Ethernet € connessa e sta
I Indicatore di
o & lampeggiante | eseguendo il trasferimento dei
hadl rete cablata
(rapido) dati con il dock.
Verde La rete 4G é connessa e sta
Indicatore di
4G lampeggiante | eseguendo il trasferimento dei
rete 4G

dati con il dock.

Q * Accertarsi che l'interruttore di alimentazione CA e l'interruttore della batteria di backup siano

5 | Configurazione del Dock

Recupero del codice di associazione del dispositivo

1. Utilizzare un computer per visitare la pagina https://fh.dji.com, quindi accedere a DJI FlightHub 2 con un
account DJI. Fare clic per creare un'organizzazione, inserire le informazioni sull'organizzazione e fare clic
per sul nome dell'organizzazione creata per accedere alla pagina della stessa.

2. Fare clic su Dispositivi (Devices) > Dock > Associazione del dispositivo (Device Binding), come mostrato
nello schema per ottenere I'ID dell'organizzazione e il codice di associazione del dispositivo.

ly o1 ~

)

Project  Membe| Devices

Org Name

@ org it

Device Binding

Device Binding

& english v & admin
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Configurazione del Dock tramite DJI Pilot 2

/\ * NON spostare un dock configurato. In caso di cambiamento di sede, sara necessario configurare
nuovamente il Dock.

+ Accertarsi di mantenere una distanza di sicurezza quando si usa l'app per aprire il coperchio
del dock, al fine di evitare infortuni. Premere il pulsante di arresto di emergenza sul dock per
interrompere l'apertura del coperchio, se necessario.

* Durante il posizionamento dell’aeromobile nel dock. Accertarsi di posizionare le due pale di ogni
motore a 90° I'una rispetto all'altra per evitare di rompere le eliche quando si chiude il coperchio
del dock con il pulsante di chiusura.

* NON premere il coperchio del dock, né posizionare su di esso oggetti pesanti.

Preparare l'aeromobile facendo riferimento al Manuale d'uso della serie DJI Matrice 3D inclusa nella
confezione. Posizionare I'aeromobile accanto al dock. Premere e tenere premuto il pulsante di accensione
per attivare 'aeromobile.

1. Accendere il radiocomando, eseguire DJI Pilot 2 e impostare il modello di aereomobile sulla serie Matrice
3D.

2. Usare il cavo USB-C per collegare la porta USB-C del radiocomando alla porta USB-A del quadro elettrico
del dock, quindi seguire le notifiche per completare il collegamento, 'attivazione e la configurazione del
dock e dell'aeromobile.

3. Durante la configurazione il coperchio del dock puo essere aperto con un solo clic tramite I'app. Accertarsi
che l'orientamento dell’aeromobile sia coerente con il segno a forma di freccia A posto sulla base di
atterraggio e che I'aeromobile sia posto sulla base di atterraggio come mostrato nello schema, per
completare la configurazione. Debug in loco del Dock (Dock Onsite Debugging) in DJI Pilot 2 indica lo stato
del dock, quello dell'aeromobile e operazioni come il test di condizionamento dell'aria, il controllo del
coperchio del dock e il caricamento dellaeromobile. ™"

4. Rimuovere 'adesivo protettivo sul sensore della temperatura e dell'umidita.

5. Dopo aver scollegato il cavo USB-C, chiudere e bloccare lo sportello del quadro elettrico con una chiave
esagonale da 2,5 mm.

[1] L'aeromobile pud essere caricato dopo il collegamento al dock. Accertarsi che i coperchi del dock siano chiusi durante il
caricamento e che la superficie della base di atterraggio sia priva di qualsiasi oggetto metallico.

Orientamento dell’'aeromobile
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* Per informazioni sull'introduzione e la preparazione dell'aeromobile, fare riferimento al Manuale
d'uso della serie DJI Matrice 3D inclusa nella confezione.

* Prima di poter essere utilizzati per la prima volta, I'aeromobile e il dock devono essere attivati.
Durante l'attivazione, & necessario disporre di una connessione alla rete internet per il radiocomando.

+ Si consiglia di valutare se I'area di volo pianificata e vicino o all'interno di una zone ad accesso limitato
tramite DJI Fly Safe (https://fly-safe.dji.com/). Accertarsi di fare richiesta di autorizzazione per zona
GEO e importare la stessa nell'aeromobile durante l'installazione e la configurazione.

+ Accedere a Debug in loco del Dock (Dock Onsite Debugging) in DJI Pilot 2 per riconfigurare il dock, se
necessario.

* Quando si trasporta il dock privo della confezione, accertarsi di estrarre 'aeromobile dal dock e
trasportarli separatamente.

Collegamento del radiocomando come controller B

Per garantire la sicurezza del test di volo del dock, & possibile utilizzare il radiocomando per assumere
manualmente il controllo dell'aeromobile durante il volo, una volta eseguito il collegamento all'aeromobile
come controller B.

1. Una volta scollegato il cavo USB-C, riavviare D]l Pilot 2, toccare Controller A nella schermata iniziale e
passare a Controller B.

2. Accendere I'aeromobile, tenere premuto il pulsante di accensione sul dispositivo per almeno cinque
secondi, quindi attendere il collegamento tra il radiocomando e l'aeromobile.

« Accertarsi di calibrare la bussola dell'aeromobile al primo utilizzo. In caso contrario la precisione di
posizionamento potrebbe risultare alterata.

+ Accedere alla visuale fotocamera in DJI Pilot 2, toccare <=« per impostare i parametri per la
fotocamera, il controller di volo, il sistema di rilevamento, il radiocomando e la batteria.

| 6 | Test sul funzionamento automatico

Per accertarsi che il dock e I'aeromobile funzionino correttamente, accertarsi di creare una rotta di volo e
pianificare un‘attivita di volo in DJI FlightHub 2. Avviare l'attivita di volo per consentire al dock di eseguire il
test sul funzionamento automatico una volta completata la sua configurazione nell'app.

Collegamento del Dock a un progetto
1. Utilizzare un computer per visitare la pagina https://fh.dji.com, quindi accedere a DJI FlightHub 2 con un
account DJI.

2. Fare clic su Progetto (Project) > + nell'elenco dei progetti, quindi inserire le informazioni per creare un
progetto.

3. Fare clic su Dispositivi (Devices) > Dock > Azioni (Actions) =+« > Modifica (Edit) come mostrato nello
schema, quindi aggiungere il dock al progetto specificato nell'elenco a discesa del progetto.

Cy’ Org No.1 v

Uo to Date

* Fare clic su Members (Membri) per aggiungere membri e inserire gli account (account DJI) dei
membri, i nomi delle organizzazioni e i ruoli.
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Creazione della rotta di volo (Flight Route) e del piano di volo (Flight Plan)

/\ * Quando si pianifica una rotta di volo in DJI FlightHub

. Fare clic su Project (Progetto) > 5] > < > + sulla rotta di volo per creare

. Fare clic con il tasto destro del mouse per aggiungere un waypoint

. Fare clic su & > Crea piano (Create Plan) per visualizzare lo schema

2, accertarsi di verificare l'altitudine di volo. Volare con
cautela.

una rotta di volo, selezionare Serie Matrice 3D (Matrice 3D Series)
nell'elenco di aeromobili e carichi, quindi fare clic su OK.

nell'editor delle rotte, quindi aggiungere azioni waypoint, impostare i
parametri della rotta e infine salvare e uscire.

mostrato. Inserire il nome del piano di volo (flight plan name),
selezionare la rotta di volo (flight route) e il dock, impostare il timer del
piano (Plan Timer) su Immediato (Immediate), impostare l'altitudine
RTH relativa al dock (RTH altitude relative to the dock) e l'azione di
perdita del segnale durante il volo (Signal Lost Action during Flight),
quindi fare clic su OK per completare il nuovo piano di volo.

Esecuzione dell’attivita di volo

/\ - Durante il test di volo, accertarsi che il radiocomando sia collegato all'aeromobile come Controller B.

1.

Dopo aver avviato l'attivita di volo, il coperchio del dock si aprira. Quando I'aeromobile decolla, il coperchio
del dock si chiudera e 'aeromobile iniziera a eseguire la rotta di volo.

. Fare clic su Progetto (Project) > Team &xper visualizzare lo schema mostrato, visualizzare lo stato

dell'attivita di volo e le informazioni di avviso sul dock e sull'aeromobile nella colonna a sinistra. Fare clic
su =l per aprire la finestra sullo stato del dispositivo e visualizzare le informazioni sullo stato in tempo
reale e la live view del dock e dell'aeromobile. Gli utenti possono visualizzare la rotta pianificata (in verde)
e la traiettoria di volo (in blu) dell'aeromobile sulla mappa.

. Una volta completata la rotta di volo, 'aeromobile si dirige sopra il dock, il quale aprira automaticamente il

coperchio per consentire all'aeromobile di atterrare. Dopo l'atterraggio, il dock chiude automaticamente il
coperchio.

. Dopo il completamento dell'attivita di volo, i file multimediali verranno automaticamente caricati sul cloud.

Fare clic su & per aprire il catalogo dei piani. Gli utenti possono visualizzare il numero di file multimediali
nell'apposita barra di caricamento, quindi fare clic sul numero corrispondente per aprire il catalogo e
visualizzare i file multimediali acquisiti durante il volo.
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+ Durante l'attivita di volo, premere il pulsante di arresto di emergenza per testare se 'aeromobile € in
grado di volare fino al luogo di atterraggio alternativo.

* Le immagini software sono solo di riferimento. L'interfaccia effettiva varia a seconda della versione
del software.

* Il volo di prova é disponibile quando il dock & aggiornato all'ultima versione firmware. Per ulteriori
informazioni, consultare il Manuale d’uso di DJI FlightHub 2.

Elenco di controllo prima di andarsene

/\ -+ Prima dilasciare il luogo, accertarsi di verificare quanto segue.

[ Il sistema HMS di DJI FlightHub 2 non presenta un allarme di anomalia.

[ I modulo indicatore della velocita del vento & montato in modo sicuro.

O Controllare i dati dell'indicatore della velocita del vento visualizzati in DJI FlightHub 2 ruotando l'indicatore.
[ La superficie dell'indicatore della pioggia sia priva di sporco e di materiali estranei.

[ L'interruttore di circuito del dispositivo di protezione dai picchi, I'interruttore di alimentazione CA e
l'interruttore della batteria di backup posti nel quadro elettrico sono accesi.

[ La superficie della base di atterraggio sia priva di sporco e di materiali estranei.

[J L'adesivo protettivo € stato rimosso dal sensore della temperatura e dell'umidita.

O L'aeromobile & posizionato correttamente sulla base di atterraggio.

(J I coperchi delle porte sono correttamente in posizione e fissati in modo sicuro.

[] Le lenti dei sistemi di visione, le fotocamere dello stabilizzatore, il vetro dei sensori a infrarossi e le luci
ausiliarie siano puliti.

[ | coperchi del dock sono chiusi.

O Il coperchio del dock sia privo di sporco e di materiali estranei.

O Lo sportello del quadro elettrico & chiuso a chiave.

[ Il test sul luogo di atterraggio alternativo delllaeromobile & stato completato.

[J Verificare se l'autorizzazione per zona GEO (se presente) & stata importata in DI Pilot 2.

Indicatori di stato

Gli indicatori di stato sul coperchio del dock consentono di visualizzare lo stato di funzionamento corrente
del dock.

Stati normali

Bianco lampeggiante Il dock funziona normalmente e 'aeromobile & pronto per il decollo.

Blu lampeggiante Il dock e 'aeromobile sono in fase di collegamento e il buzzer emette un breve
bip.

Verde lampeggiante L'aeromobile & decollato dal dock e sta eseguendo un‘attivita di volo.

Blu fisso Il dock sta eseguendo 'aggiornamento o il debug (compreso il debug remoto e

quello in loco).

Stati di avviso

Rosso lampeggiante | coperchi del dock si stanno muovendo o 'aeromobile sta decollando o
atterrando e il buzzer emette un bip lungo.

Lampeggia
alternativamente in rosso | Uno qualunque dei pulsanti di arresto di emergenza del dock & premuto.
e giallo
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Installazione dell’adattatore cellulare D]l 2 (opzionale)

L'adattatore cellulare DJI 2 (acquistabile separatamente) pud essere montato nel dock per accedere alla rete
wireless 4G in base alle condizioni di rete in loco.

1. Inserire la scheda Nano SIM, acquistata separatamente, nell'adattatore.

2. Utilizzare una chiave esagonale da 2,5 mm per allentare le due viti sullo sportello del quadro elettrico,
quindi tirare lo sportello per aprirlo. Accendere l'interruttore della batteria di backup, quindi premere e
tenere premuto il pulsante di apertura per aprire il coperchio del dock.

3. Accertarsi che la superficie dell'adattatore cellulare DJI 2 sia libera da oggetti. Per il montaggio del modulo,
attenersi alla procedura riportata di seguito:

a. Utilizzare una chiave esagonale da 2,5 mm per rimuovere le quattro viti sul coperchio del vano
dell'adattatore.

b. Collegare i cavi dell'antenna presenti all'interno del vano all'adattatore cellulare DJI 2. Maneggiare i cavi
con cautela per non danneggiarli.

c. Collegare la porta USB-C dell’'adattatore con il connettore USB-C presente all'interno del vano e
riordinare i cavi per evitare che vengano danneggiati dal coperchio del vano. Accertarsi che l'indicatore
dell'adattatore cellulare DJI 2 sia verde.

d. Fissare il coperchio del vano nella posizione corretta e serrare saldamente le quattro viti.

[EEIRIFEE ‘ RiREBIRFT EEiFX Wit ‘F B A\Y
SCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH DERUG LSPD
O O
W
=
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-
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x - @
| m— | 7 || ups
.
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(1 JHet gebruik van deze handleiding

/\ + Neem voor installatie contact op met een door DJI™

geautoriseerde dienstverlener. Er kunnen potentiéle
veiligheidsrisico's zijn als het product door de gebruiker wordt
geinstalleerd. Neem contact op met D]l Support voor meer
informatie over door DJI geautoriseerde serviceproviders.

* De drone en het dock moeten vé6r het eerste gebruik worden
geactiveerd. Tijdens activering is een internetverbinding voor
de afstandsbediening vereist.

Scan de QR-code of ga naar het vermelde adres om de instructievideo'’s
te bekijken en de handleidingen te lezen.

1. Het wordt aanbevolen om alle instructievideo's te bekijken.

2. Lees de installatie- en configuratiehandleiding om vé6r de
installatie geinformeerd te zijn over de veiligheidsmaatregelen en
montagevoorbereidingen.

3. Lees de meegeleverde veiligheidsrichtlijnen om geinformeerd te zijn
over belangrijke veiligheidskwesties. Lees de snelle installatiegids
en de gebruikershandleiding die bij het dronepakket zijn geleverd
voordat u de installatie, configuratie en eerste vliuchttest ter plaatse
uitvoert.

4. Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie.

|2 |[Kenmerken van het product

DJI Dock 2 is een automatisch platform voor onbemande bediening met een sterk geintegreerd
ontwerp, inclusief een RTK-module, windsnelheidsmeter, regenmeter, meerdere beveiligingscamera's,
communicatieantennes en meer. Het dock kan door twee personen worden vervoerd en ondersteunt een
snelle installatie en configuratie. Met de DJI MATRICE™ 3D-serie " kan DJI FLIGHTHUB™ 2 worden gebruikt om
op afstand geautomatiseerde handelingen uit te voeren. Daarnaast ondersteunt D)l Dock 2 multi-dock taken
waarbij de drone opstijgt vanaf het ene dock en in een ander dock landt, wat vliegtaken in grote gebieden met
lange afstanden mogelijk maakt.

https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads

[1]1 Verschillende dronemodellen uit de DJI Matrice 3D-serie (afzonderlijk verkrijgbaar) kunnen zijn uitgerust met verschillende
camera's. Zie het daadwerkelijk gekochte product.

[2] Om een multi-dock taak uit te voeren, kunt u indien nodig meerdere docks aanschaffen. Zorg ervoor dat de docks, drone en
afstandsbediening bijgewerkt zijn naar de laatste firmwareversie. Raadpleeg de Installatie- en installatiehandleiding en het
gedeelte over Multi-dock taken, voordat u de docks installeert en configureert.

Overzicht
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1. Windsnelheidsmeter 18

2. Beveiligingscamera —

3. Hulpverlichting camera il R Al P o S R - e

4. Neerslagmeter D @- 27
5. Dockafdekking T P < m; o ;2
6. Positioneringsmarkeringen ﬁHI

7. Landingsplatform T2 E@E ®

8. Drone-oriéntatiemarkering ™ L @J\E -
9. Draagpunten

10. AC-IN-poort 19 20 212223

11. Aarddraad (bevindt zich onder het dock)

12. Schakelkast 20. AC-stroomschakelaar

13. LAN-IN-poort 21. Schakelaar voor back-up-batterij

14. Montage basisbeugels 22. USB-C-poort

15. Noodstopknop 23. USB-A-poort

16. Statusindicatoren 24, Indicatielampjes schakelkast

17. Donglecompartiment 25. Koppeltoets

18. Draadtestklemmen 26. Sluitknop™

19. Stroomonderbreker 27. Openknop®™

overspanningsbeveiliging (SCB)

/\ [11DJI Dock wordt geleverd met een ingebouwde oplaadmodule. Zorg ervoor dat het oppervlak van
het landingsplatform vrij is van metalen voorwerpen om hoge temperaturen te voorkomen die
het landingsplatform kunnen beschadigen.

[2] De dockafdekking gaat niet open of dicht als de noodstopknop wordt ingedrukt.

[3] Houd de knop ingedrukt bij het openen en sluiten van de afdekking. Zorg ervoor dat er geen
obstakels zijn die de dockafdekking blokkeren. Houd een veilige afstand van de dockafdekking om
letsel te voorkomen wanneer u de dockafdekking opent of sluit.

Bevestiging van de installatiepositie en -oriéntatie
Zorg ervoor dat u rekening houdt met de onderstaande factoren voordat u het dock installeert.

* Zorg ervoor dat de oriéntatie van de beveiligingscamera op de windsnelheidsmetermodule niet naar direct
zonlicht gericht is. Anders kan de levensduur van het product en het camerabeeld worden beinvioed door
omgevingsfactoren.

+ Zorg ervoor dat er geen obstakels zijn die de dockafdekkingen blokkeren.

+ Om valse detectie te voorkomen wanneer de drone landt, moet u ervoor zorgen dat er zich binnen
5 m van het dock geen lichtgekleurde voorwerpen die vergelijkbaar zijn met de vormen of visuele
identificatiemarkeringen op het landingsplatform bevinden, zoals witte rechthoeken, witte driehoeken en
H-patronen.

+ Als er meerdere docks op dezelfde locatie zijn geinstalleerd, moet de afstand tussen elk dock ten minste 5 m
bedragen. Het wordt aanbevolen om 10 m te bedragen.

* De lengte van de aarddraad bedraagt 0,5 m. Zorg ervoor dat de afstand tussen de aardelektrode en het dock
minder dan 0,5 m bedraagt.

De expansiebouten installeren

/\ * Draag een stofmasker en een veiligheidsbril bij het boren van gaten om te voorkomen dat stof in de
ogen, neus en keel terechtkomt. Let op uw persoonlijke veiligheid wanneer u elektrisch gereedschap
gebruikt.
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Op de installatieplaats moet vooraf een betonnen basis of een stalen framebasis worden vervaardigd. Bij de
volgende installatie-instructies wordt een betonnen basis als voorbeeld gebruikt.

1.

Plaats het deksel van de doos met de markeringen voor de installatiegaten naar boven gericht op de locatie
waar het dock zal worden geinstalleerd en pas de richting en positie dienovereenkomstig aan.

. Lijn de boorhamer (boordiameter ®12 mm) uit met de markeringen voor de installatiegaten, houd de

boorhamer loodrecht op de aarde en boor vier installatiegaten met een diepte van 60 mm. Verwijder het
deksel van de doos na het boren en zorg ervoor dat u het omringende vuil opruimt om te voorkomen dat
het in de gaten valt.

. Draai de moeren van de vier meegeleverde expansiebouten lichtjes aan, plaats ze in de installatiegaten en

tik met een klauwhamer op de bouten totdat de expansiebuizen in de installatiegaten zijn verdwenen.

. Nadat u de schroefbout heeft aangedraaid totdat deze niet verder kan worden vastgedraaid, draait u de

moer, de veerring en de platte ring los.

B

536mm

465.5mm | ‘

550mm
465.5mm

v 2
e i

T =
TRAN s FUEAN
AC-IN EARTHWIRE LAN-IN

De basisbeugels monteren

* Wanneer u de expansieboutgaten uitlijnt met de montagebasisbeugels, plaats dan NIET uw handen
onder de montagebasisbeugels wanneer u het dock verplaatst, om letsel te voorkomen.

. Til het dock voorzichtig op aan de draagpunten en verplaats het naar de installatielocatie. Lijn de vier gaten

van de montagebasisbeugel uit met de expansiebouten en plaats deze vervolgens langzaam omlaag. Het
wordt aanbevolen dat ten minste twee personen het dock dragen.

. Plaats de digitale waterpas bovenop een van de dockafdekkingen om er zeker van te zijn dat het dock

horizontaal waterpas staat. Als het dock niet waterpas staat en de hellingsgraad groter is dan 3 graden,
gebruik dan metalen pakkingen of andere materialen om de basisbeugels dienovereenkomstig omhoog te
brengen.

. Installeer de platte ring, veerring en moer van de expansiebout achtereenvolgens en draai de moer vast met

een verstelbare sleutel.

®
@ . B

Q=< 0rM

+ Zorg ervoor dat u het dock bij de draagpunten optilt wanneer u het verplaatst.
* Plaats de digitale waterpas NIET over beide dockafdekkingen tijdens het meten.
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Montage van de windsnelheidsmetermodule

1. Verwijder de afdekking van de bevestiging van de windsnelheidsmetermodule aan de bovenkant van de
dockafdekking. Haal de windsnelheidsmetermodule uit de doos.

2. Gebruik een inbussleutel van 2 mm om de twee schroeven op de basis van de windsnelheidsmetermodule
te verwijderen en zorg ervoor dat u ze op de juiste manier opbergt. Zorg ervoor dat het DJI-LOGO op de
signaalkabel van het dock in de juiste richting wijst, steek de signaalkabel voorzichtig in de poort op de basis van
de windsnelheidsmetermodule en draai de schroeven goed en stevig vast.

3. Lijn de windsnelheidsmetermodule uit en steek deze in de bevestiging op de dockafdekking. Gebruik een
inbussleutel van 2 mm om de vier schroeven vast te draaien en de windsnelheidsmetermodule vast te zetten.

|4 JHet dock aansluiten en inschakelen

De aarddraad aansluiten

* Het dock moet goed geaard zijn door aan de
onderstaande vereisten te voldoen.

« Controleer v6or installatie of het ontwerp en de montage
van het aardingssysteem aan de eisen voldoen. Zorg
ervoor dat de aardingsweerstand tussen de aarde en il
het aardingssysteem dat op het dock is aangesloten }
minder dan 10 Q bedraagt door voor het meten een
aardweerstandsmeter te gebruiken.

* Trek voorzichtig aan de aarddraad om beschadiging
van de aansluiting waar de aarddraad op het dock is
aangesloten te voorkomen.

-y

- @j T Cﬁ.' |
el 1O
T

0,5m

1. Trek voorzichtig aan de aarddraad vanaf de onderkant van het
dock. Zorg ervoor dat u de aarddraad zo recht mogelijk houdt,
en vermijd oprollen of verstrengelen met de signaalkabels.

2. Sluit de aarddraad aan op de uitleidingspool van de
aardelektrode en draai deze vast met de M8-schroef en -moer.

De ethernetkabel aansluiten

/\ ° Installeer een data- en overspanningsbeveiliging in de computerruimte van de gebruiker en zorg dat
deze goed geaard zijn. Raadpleeg het gedeelte Netwerkvereisten in de installatie- en setuphandleiding
voor meer informatie.

« Zorg ervoor dat u een Cat 6 verdraaide paarkabel gebruikt met een kabeldiameter van 6-9 mm om te
garanderen dat de afdichting veilig is en dat de waterbestendige prestaties niet in het gedrang komen.

« Zorg ervoor dat de volgorde van de binnendraden correct is bij het aansluiten van de
doorvoerconnector en de kabel door de T568B-bedradingsnorm te volgen.
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Leid de vooraf geintegreerde Ethernet-kabel naar het dock en zorg ervoor dat u de juiste lengte reserveert voor
de verbinding. Knip de beschermslangplug op de juiste plaats af, afhankelijk van de buitendiameter van de
Ethernet-kabel. Leid de Ethernet-kabel achtereenvolgens door de beschermslang en de beschermslangplug.
Controleer of de beschermslang zich in een samengetrokken toestand bevindt, zoals weergegeven in het
diagram, om er zeker van te zijn dat de Ethernet-kabel niet bloot komt te liggen nadat de Ethernet-connector
op het dock is aangesloten.

1. Volg de onderstaande stappen om de Ethernet-connector opnieuw in te stellen.
a. Demonteer de originele Ethernet-connector en draai de staartmoer los.

b. Geleid de Ethernet-kabel door de Ethernet-connector. Krimp het volgens de doorvoerconnector door
de T568B-bedradingsnormen te volgen. Zorg ervoor dat het PVC-oppervlak van de kabel effectief in
de connector wordt gestoken en dat de draad niet zichtbaar is. Gebruik een netwerkkabeltester om te
controleren of het contact met de Ethernet-kabel goed contact maakt met de doorvoerconnector en of de
bedradingsvolgorde aan de vereisten voldoet. Steek de doorvoerconnector in de buitenbehuizing totdat u
een klik hoort.

c. Draai de staarthuls en de staartmoer achtereenvolgens vast.

2. Open het klepje van de LAN-IN-poort en sluit de Ethernet-connector stevig aan op de LAN-IN-poort totdat u
een klik hoort.

« Zorg ervoor dat het andere uiteinde van de Ethernet-kabel goed en veilig is aangesloten op het
apparaat in de computerruimte van de gebruiker.

« Zorg ervoor dat het netwerk internettoegang met een upstream- en downstreambandbreedte van
meer dan 10 Mbps heeft. Om een betere gebruikerservaring te garanderen, wordt aanbevolen dat de
bandbreedte groter is dan 40 Mbps.

+ Raadpleeg het gedeelte De DI Cellular Dongle 2 installeren voor meer informatie als het dock toegang
moet krijgen tot een draadloos netwerk.

* Zorg ervoor dat u het klepje van de LAN-IN-poort sluit wanneer de poort niet in gebruik is.

* Druk na de installatie, indien nodig, met een platte schroevendraaier op het vergrendelingslipje van de
doorvoerconnector om deze uit de Ethernet-connector te verwijderen.
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De voedingskabel aansluiten

A\

+ Alleen gecertificeerde elektriciens mogen werkzaamheden boven de veiligheidsspanning uitvoeren.

+ Zorg ervoor dat véér gebruik de stroomopwaartse hoofdschakelaar in de distributiekast van
de gebruiker is uitgeschakeld en plaats een bord bij de schakelaar dat het inschakelen van de
schakelaar verbiedt.

* Gebruik een multimeter om de elektrische stroom van de voedingskabel te meten. NIET gebruiken
met elektrische stroom.

* Zorg ervoor dat de diameter van de voedingskabel 7-12 mm is om te garanderen dat de afdichting
veilig is en dat de waterbestendige prestaties niet in het gedrang komen.

Leid de vooraf ingebouwde voedingskabel naar het dock en reserveer de juiste lengte voor aansluiting.
Knip de beschermslangplug op de juiste plaats af, afhankelijk van de buitendiameter van de voedingskabel.
Leid de stroomkabel achtereenvolgens door de beschermslang en de beschermslangplug. Controleer of
de beschermslang zich in een samengetrokken toestand bevindt, zoals weergegeven in het diagram, om er
zeker van te zijn dat de voedingskabel niet bloot komt te liggen nadat de voedingsconnector op het dock is
aangesloten.

1. Volg de onderstaande stappen om de voedingsconnector opnieuw in te stellen.

a.

Maak de staarthuls en staartmoer van de originele stroomconnector los. Houd de vergrendelknop van de
connector ingedrukt om het interne onderdeel los te maken.

. Geleid de voedingskabel door de voedingsconnector. Gebruik de liniaal die op de AC-IN-poort is bevestigd

om de lengte van de kabel en draden te meten. Verwijder 25 mm van de kabelisolatielaag met behulp van
de diagonale snijtang. Verwijder 10 mm van de draadisolatielaag met behulp van de diagonale snijtang.
Zorg ervoor dat de drie draden dezelfde lengte hebben voordat u ze in de draadhulzen steekt en ze
krimpt met de draadhulzenkrimptang.

Gebruik een inbussleutel van 1,5 mm om de drie schroeven op het binnenste onderdeel los te draaien
en steek de drie draadhulzen in de koperen aansluitingen. Zorg ervoor dat L (stroomdraad), N (neutrale
draad) en de PE-draden (aarddraad) overeenkomen met de aansluitingen 1, 2 en 3 voordat u de
schroeven vastdraait. ™

. Zorg ervoor dat de draden correct en veilig zijn aangesloten. Houd de vergrendelknop op de buitenbehuizing

ingedrukt om het interne onderdeel in de buitenbehuizing te plaatsen.

. Draai de staarthuls en de staartmoer achtereenvolgens vast. Controleer of de verbinding tussen de

stroomconnector en de kabel niet beschadigd is om waterbestendige prestaties te garanderen.

2. Open het klepje op de AC-IN-poort en sluit de stroomconnector stevig aan op de AC-IN-poort totdat u een
klik hoort.

[1] De naamgeving van de aard-, neutrale en stroomdraden kan per land en regio verschillen. De kleur van de aard-, neutrale en
stroomdraden kunnen per land en regio verschillen. Zorg ervoor dat de drie draden goed en stevig zijn aangesloten.
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Draadverbindingstest

+ Raak de metalen delen van het dock of de sondes van de multimeter NIET aan om een elektrische
schok te voorkomen.

1. Gebruik een inbussleutel van 2,5 mm om de twee schroeven op de deur van de schakelkast los te draaien en
trek vervolgens aan de deur om deze te openen.

2. Schakel de stroomopwaartse hoofdschakelaar in de gebruikersverdeelkast in. Stel de multimeter in op de
750V AC-spanningsmodus en steek vervolgens de zwarte en rode draadsondes in de draadtestgaten op
de elektrische kast om de spanning te meten. Zorg ervoor dat de testresultaten zijn zoals weergegeven
in de tabel. Als een meetresultaat inconsistent is, voer dan de probleemoplossing uit voordat u het dock
inschakelt.
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Het dock inschakelen

Checklist voor het inschakelen

Checklist Beschrijving

Aarddraad [ De twee uiteinden van de aarddraad zijn goed aangesloten en de schroeven zijn stevig
vastgedraaid.

Ethernetkabel [ Alle onderdelen van de Ethernet-connector zijn stevig vastgezet.

[ Eris op de juiste manier gebruik gemaakt van een beschermslangplug om de opening
tussen de beschermslang en de Ethernet-connector af te dichten.

[ De Ethernet-connector is veilig op het dock aangesloten.

Voedingskabel [ De draadverbindingstest is uitgevoerd en de draadvolgorde is correct.
[0 De isolatielaag van de stroomkabel is goed afgedekt door de staartmoer.
[ Alle onderdelen van de stroomconnector zijn stevig vastgezet.

[ Eris op de juiste manier gebruik gemaakt van een beschermslangplug om de opening
tussen de beschermslang en de stroomconnector af te dichten.

[J De stroomconnector is veilig in het dock geplaatst.

Het dock [J Het dock is geinstalleerd en stabiel met een kantelhoek van minder dan 3 graden.

[ De binnenkant van het dock is schoon en opgeruimd, zonder stof of vuil, of voorwerpen
die erin zijn achtergebleven.

[ De noodstopknop van het dock is correct uitgetrokken en vrijgegeven.
(] Het oppervlak van het landingsplatform is vrij van metalen voorwerpen.

De omringende [ Het gebied rond het dock is vrijgemaakt van verpakkingsmaterialen zoals dozen, schuim
omgeving en plastic.
[ Er zijn geen obstakels die de dockafdekkingen blokkeren wanneer ze worden geopend.

Inschakelen en werking controleren

1. Zorg ervoor dat de stroomopwaartse hoofdschakelaar in de distributiekast van de gebruiker is ingeschakeld.
Schakel de stroomonderbreker (A), de netvoedingsschakelaar (B) en de schakelaar van de back-upbatterij (C)
in de schakelkast achtereenvolgens in.

2. Binnen 30 seconden moeten de statusindicatoren van de schakelkast als volgt worden weergegeven. Anders
moet probleemoplossing worden uitgevoerd.

RERIPEE RIRERIRFF X | | EEithFrx | it ‘ Lz Statusindicatoren Normale Beschrijving
SCB AC-POWER SWQ:H UPS SWITCH | DEBUG cat
statussen
N L ]
o O - , — _ —
(BT, FEUNREIE a “ O | Stroomindicator | Continu rood AC-voeding is normaal.
Al DK De back-upbatterij is vol of levert
ON Continu blauw het dock
— i stroom aan het dock.
(=) 1 H _aY Indicator back- )
U \_/¢ ups Knippert n
upbatterij Back-up-batterij wordt
= langzaam
J» (=} opgeladen.
— - *J,: O blauw
A B % C =) : :
OFF ups | Indicator De Ethernetkabel is verbonden
7 o eq--- Knippert snel
s o | bekabeld en heeft gegevensoverdracht
o groen
JRr netwerk met het dock.
4G-netwerk is verbonden en
Indicator Knippert snel
4G heeft gegevensoverdracht met
4G-netwerk groen
het dock.

Q + Zorg ervoor dat de netvoedingsschakelaar en de schakelaar van de back-upbatterij beide zijn ingeschakeld.
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|5 | Dockconfiguratie

De koppelingscode van het apparaat ophalen

1.

Gebruik een computer om https://fh.dji.com te bezoeken en log in op DJI FlightHub 2 met een DJI-
account. Klik om een organisatie aan te maken, vul de organisatie-informatie in en klik op de naam van de
aangemaakte organisatie om de organisatiepagina te openen.

. Klik op Apparaten (Devices) > Dock > Apparaatbinding (Device Binding) zoals weergegeven in het diagram

om de organisatie-ID en apparaatbindingscode te verkrijgen.

l:i’l org1 v o o @ engish v @ aomin
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Het dock configureren met D]l Pilot 2

/\ - Verplaats een geconfigureerde dock NIET. Als de locatie verandert, moet het dock opnieuw worden

geconfigureerd.

+ Zorg ervoor dat u een veilige afstand aanhoudt wanneer u de app gebruikt om de dockafdekking
te openen, om letsel te voorkomen. Druk indien nodig op de noodstopknop op het dock om te
voorkomen dat de dockafdekking opengaat.

* Wanneer de drone in het dok wordt geplaatst. Zorg ervoor dat de twee bladen van elke motor in een
hoek van 90° ten opzichte van elkaar staan, om te voorkomen dat de propellers van de dockafdekking
breken bij het sluiten met de sluitknop.

+ Druk NIET op de dockafdekking en plaats er geen zware voorwerpen op.

Bereid de drone voor door de gebruikershandleiding van de DJI Matrice 3D-serie te raadplegen die is
meegeleverd in de verpakking van de drone. Plaats de drone naast het dock. Druk op de aan/uit-knop en houd
deze vervolgens ingedrukt om de drone in te schakelen.

1.
2.

Zet de afstandsbediening aan, voer DJI Pilot 2 uit en schakel het dronemodel over naar de Matrice 3D-serie.

Gebruik de USB-C-kabel om de USB-C-poort van de afstandsbediening aan te sluiten op de USB-A-poort van
de schakelkast van het dock en volg vervolgens de aanwijzingen om het koppelen, activeren en configureren
van het dock en de drone te voltooien.

. De dockafdekking kan tijdens de configuratie met één klik in de app worden geopend. Zorg ervoor dat

de oriéntatie van de drone consistent is met de pijl A op het landingsplatform en dat de drone op het
landingsplatform wordt geplaatst zoals weergegeven in het diagram om de configuratie te voltooien.
Dockdebugging op locatie (Dock Onsite Debugging) in DJI Pilot 2 biedt de dockstatus, de dronestatus en
handelingen zoals het testen van de airconditioning, het bedienen van de dockafdekking en het opladen van
de drone. ™

4. Verwijder de beschermsticker op de temperatuur- en vochtigheidssensor.

. Nadat u de USB-C-kabel hebt losgekoppeld, sluit en vergrendelt u de deur van de schakelkast met een

inbussleutel van 2,5 mm.

[1]1 De drone kan worden opgeladen nadat het is gekoppeld aan het dock. Zorg ervoor dat de dockafdekkingen gesloten blijven tijdens

het opladen en dat het oppervlak van het landingsplatform vrij is van metalen voorwerpen.
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Richting van de drone

+ Raadpleeg de gebruikershandleiding van de DJI Matrice 3D-serie die is meegeleverd in de verpakking
van de drone voor informatie over de introductie en voorbereiding van de drone.

+ De drone en het dock moeten vdér het eerste gebruik worden geactiveerd. Tijdens activering is een
internetverbinding voor de afstandsbediening vereist.

* Het wordt aanbevolen om te overwegen of het geplande vluchtgebied zich in de buurt van of in een
beperkte zone van D]l Fly Safe bevindt (https://fly-safe.dji.com/). Zorg ervoor dat u een GEO Zone
Unlocking License aanvraagt en tijdens de installatie en configuratie naar de drone importeert.

+ Ga naar dockdebugging op locatie (Dock Onsite Debugging) in DJI Pilot 2 om het dock zo nodig opnieuw
te configureren.

* Zorg er bij het vervoer van het onverpakte dock voor dat u de drone uit het dock haalt en afzonderlijk
transporteert.

De afstandsbediening aansluiten als Controller B
Nadat deze als controller B op de drone is aangesloten kan de afstandsbediening worden gebruikt om de drone
tijdens de vlucht handmatig te bedienen, om de veiligheid van de vluchttest voor het dock te waarborgen.

1. Nadat u de USB-C-kabel hebt losgekoppeld, start u DJI Pilot 2 opnieuw op, tikt u op Controller A op het
startscherm en schakelt u naar Controller B.

2. Schakel de drone in, houd de aan/uit-knop op de drone minstens vijf seconden ingedrukt en wacht tot de
afstandsbediening met succes verbinding maakt met de drone.

« Zorg ervoor dat u het dronekompas kalibreert voordat u het voor de eerste keer gebruikt. Anders kan
de positioneringsnauwkeurigheid van de drone nadelig worden beinvloed.

* Ga naar de cameraweergave in D]l Pilot 2, tik #=+ om de parameters voor de camera, het
sensorsysteem, de afstandsbediening en de batterij in te stellen.

|6 JAutomatische functietest

Om ervoor te zorgen dat het dock en de drone goed werken, moet u in DJI FlightHub 2 een vliegroute
aanmaken en een vliegtaak plannen. Start de vluchttaak zodat het dock de automatische werkingstest kan
uitvoeren nadat de dockconfiguratie in de app is voltooid.

Het dock aan een project koppelen

1. Gebruik een computer om https://fh.dji.com te bezoeken en log in op DJI FlightHub 2 met een DJl-account.
2. Klik op Project > + in de projectlijst en vul vervolgens de informatie in om een project aan te maken.

3. Klik op Apparaten (Devices) > Dock > Acties (Actions) « « « > Bewerken (Edit) zoals weergegeven in het diagram
en voeg het dock toe aan het gespecificeerde project in de vervolgkeuzelijst van het project.
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Inside Dock. Powe.

Q * Klik op Leden om leden toe te voegen en de accounts van de leden (DJl-account), organisatienamen en
rollen in te vullen.

De vliegroute en het vluchtplan opstellen

* Zorg er bij het plannen van een vluchtroute in DJI
FlightHub 2 voor dat u de hoogte van de vlucht
controleert. Vlieg voorzichtig.

1. Klik op Project > 5] > = > + in de lijst met vluchtroutes om een
vluchtroute aan te maken, selecteer Matrice 3D-serie uit de lijst
met drones en laadvermogen en klik vervolgens op OK.

2. Klik met de rechtermuisknop om een waypoint toe te voegen
in de route-editor, voeg vervolgens waypoint-acties toe, stel
routeparameters in en sla ten slotte op en sluit af.

3. Klik op & > Plan maken (Create Plan) om het getoonde diagram
weer te geven. Vul de naam van het vluchtplan in, selecteer
de vluchtroute en het dock, stel de Plantimer (Plan Timer) in
op Onmiddellijk (Immediate), stel de RTH-hoogte ten opzichte
van het dock (RTH Altitude Relative to dock) en de Actie voor
signaalverlies tijdens de vlucht (Signal Lost Action During Flight)
in en klik op OK om het nieuwe vluchtplan te voltooien.

De vluchttaak uitvoeren

/\ * Zorg er tijdens de vluchttest voor dat de afstandsbediening als Controller B op de drone is
aangesloten.

1. Na het starten van de vluchttaak gaat de dockafdekking open. Zodra de drone opstijgt, wordt de
dokafdekking gesloten en begint de drone de vluchtroute uit te voeren.

2. Klik op Project > Team & om het getoonde diagram weer te geven, de status van de vluchttaak en de
waarschuwingsinformatie van het dock en de drone in de linkerkolom te bekijken. Klik op Z om het venster
met de apparaatstatus te openen en de realtime statusinformatie en liveweergave van het dock en de drone
te bekijken. Gebruikers kunnen de geplande route (in het groen) en het vliegtraject (in het blauw) van de
drone op de kaart bekijken.

3. Nadat de vliegroute is voltooid, vliegt de drone boven het dock en opent het dock automatisch de
dockafdekking zodat de drone kan landen. Nadat de drone is geland, sluit het dock automatisch de
dockafdekking.

4. Nadat de vluchttaak is voltooid, worden de mediabestanden automatisch naar de cloud gelpload. Klik
op 51 om de planbibliotheek te openen. Gebruikers kunnen het aantal mediabestanden bekijken in de
media-uploadbalk en op het bijpbehorende nummer klikken om de mediabibliotheek te openen en de
mediabestanden te bekijken die tijdens de vlucht zijn vastgelegd.
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* Druk tijdens de vluchttaak op de noodstopknop om te testen of de drone naar de alternatieve
landingsplaats kan vliegen.

+ De softwareafbeeldingen zijn uitsluitend ter referentie. De werkelijke interface varieert afhankelijk van
de softwareversie.

+ Testvlucht is beschikbaar als het dock is bijgewerkt naar de nieuwste firmwareversie. Raadpleeg de D]l
FlightHub 2-gebruikershandleiding voor meer informatie.

Checklist voor vertrek

/\ - Controleer de volgende zaken voordat u de locatie verlaat.

[0 De HMS van DJI FlightHub 2 heeft geen abnormaal alarm.
O De windsnelheidsmetermodule is veilig gemonteerd.

] Controleer de gegevens van de windsnelheidsmeter die worden weergegeven in DJI FlightHub 2 door de
windsnelheidsmeter te draaien.

[0 Het oppervlak van de regenmeter is vrij van vuil en vreemde stoffen.

[0 De stroomonderbreker, de netvoedingsschakelaar en de schakelaar van de back-upbatterij in de schakelkast
zijn ingeschakeld.

[0 Het oppervlak van het landingsplatform is vrij van vuil en vreemde stoffen.

[0 De beschermsticker is verwijderd van de temperatuur- en vochtigheidssensor.
(] De drone is correct op het landingsplatform geplaatst.

[ De poortafdekkingen zijn correct op hun plaats en goed afgedicht.

[J De lenzen van de zichtsystemen, gimbalcamera's, het glas van de infraroodsensoren en de hulplampen zijn
schoon.

[J De dockafdekkingen zijn gesloten.

[ Het oppervlak van de dockafdekking is vrij van vuil en vreemde stoffen.

[ De deur van de schakelkast is gesloten en vergrendeld.

[ De test van de alternatieve landingsplaats van de drone is voltooid.

O Controleer of de GEO Zone Unlocking License in DJI Pilot 2 (indien van toepassing) is geimporteerd.

Bijlage
Statusindicatoren

De statusindicatoren op de dockafdekking worden gebruikt om de huidige operationele status van het dock
weer te geven.
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Normale statussen

Knippert wit

Het dock werkt normaal en de drone is klaar om op te stijgen.

Knippert blauw

Het dock en de drone zijn aan elkaar gekoppeld en de zoemer laat een korte
pieptoon horen.

Knippert groen

De drone is van het dock opgestegen en voert een vliuchttaak uit.

Continu blauw

Het dock wordt bijwerkt of gedebugt (inclusief debuggen op afstand en
debuggen op locatie).

Waarschuwingsstatussen

Knippert rood

De dockafdekkingen bewegen of de drone start of landt en de zoemer laat een
lange pieptoon horen.

Knippert afwisselend rood
en geel

Een van de noodstopknoppen op het dock wordt ingedrukt.

De DJI Cellular Dongle 2 installeren (optioneel)

DJI Cellular Dongle 2 (afzonderlijk verkrijgbaar) kan aan het dock worden bevestigd om toegang te krijgen tot
een draadloos 4G-netwerk, afhankelijk van de netwerkomstandigheden ter plaatse.

1. Plaats de nanosimkaart die u afzonderlijk hebt gekocht in de dongle.

2. Gebruik een inbussleutel van 2,5 mm om de twee schroeven op het deurtje van de schakelkast los te
draaien en trek vervolgens aan het deurtje om deze te openen. Zet de schakelaar van de reservebatterij
aan en houd vervolgens de open knop ingedrukt om het deksel van het dock te openen.

3. Zorg ervoor dat er geen voorwerpen op het oppervlak van de D]l Cellular Dongle 2 liggen. Volg de
onderstaande stappen om de module te bevestigen.
a. Gebruik een inbussleutel van 2,5 mm om de vier schroeven op het deksel van het donglecompartiment

te verwijderen.

b. Sluit de antennekabels in het donglecompartiment aan op de DJI Cellular Dongle 2. Ga voorzichtig te
werk om beschadiging van de kabels te voorkomen.
c. Verbind de USB-C poort op de dongle met de USB-C connector in het donglecompartiment en ruim de
antennekabels op zodat ze niet beschadigd raken door het deksel van het compartiment. Controleer of
de indicator op de DJI Cellular Dongle 2 groen is.

d. Bevestig het deksel van het donglecompartiment in de juiste positie en draai de vier schroeven stevig

vast.
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1 Jutilizar este Manual

AN Certifique-se de que contacta um fornecedor de servicos
autorizado da DJI™ para a instalagdo. Poderdo existir potenciais
perigos de seguranca se o produto for instalado pelo utilizador.
Contacte a Assisténcia DJI para obter mais informacgdes sobre
fornecedores de servicos autorizados da DJI.

* A aeronave e a esta¢do requerem ativacdo antes da
primeira utilizagdo. E necesséaria uma ligagdo a internet
para o telecomando durante a ativacao.

Leia o cédigo QR ou va ao endereco indicado para ver o video tutorial
e ler os manuais.

1. Recomenda-se que veja todos os videos tutoriais.

2. Leia o Manual de Instalacdo e Configuragao para compreender as
precaucOes de segurancga e as preparagdes de montagem antes da
instalacdo.

3. Leia as Diretrizes de Seguranca incluidas para compreender
questdes de seguranca importantes. Leia o Guia de Instalagdo
Rapida e o Guia do Utilizador incluidos na embalagem da aeronave
antes de efetuar a instalacdo no local, a configuragdo e o primeiro
teste de voo.

4. Consulte este Manual do utilizador para obter mais informacdes.

2 | Perfil do produto

A DJI Dock 2 é uma plataforma de operagao automatica e ndo assistida com um design altamente integrado,
incluindo um maodulo RTK, medidor de velocidade do vento, medidor de chuva, varias camaras de seguranca,
antenas de comunicagdo e muito mais. A estagdo pode ser transportada por duas pessoas e permite uma
instalacdo e configuragdo rapidas. Com a aeronave DJI MATRICE™ 3D Series [}, o DJI FLIGHTHUB™ 2 pode ser
usado para realizar opera¢des automatizadas remotamente. Além disso, o DJI Dock 2 suporta tarefas de varias
estacdes base, em que a aeronave descola de uma estagdo base e aterra noutra, permitindo tarefas de voo
em grandes areas com longas distancias. #

https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads

[1]1 Varios modelos de aeronaves da série DJI Matrice 3D (vendidos em separado) podem estar equipados com camaras diferentes.
Consulte as informagdes do produto adquirido.

[2] Para efetuar uma tarefa de vérias estacdes base, compre vérias esta¢gdes base, conforme necessario. Certifique-se de que
atualiza as estagdes base, a aeronave e o telecomando para a versdo de firmware mais recente. Va para o Manual de instalacdo
e configuragdo para consultar a seccdo Tarefas de varias esta¢es base antes de instalar e configurar as esta¢des base.

Visao geral

18



1. Medidor de velocidade do vento i

2. Camara de seguranca

3. Luz auxiliar da camara R I:c,;amz‘w,cT\ | 0ns | ofad 1P55%

4. Medidor de chuva s @‘ — 27

5. Tampa da estagao = e | & 4 I :%; o ;g

6. Marcadores de posicionamento e :{%ﬁ %Wﬁ .

7. Plataforma de aterragem i - = @iz 24

8. Marcador de orienta¢do da aeronave [ L L‘Og

9. Pontos de transporte

10. Porta AC-IN 19 20 212223

11. Fio de terra (localizado por baixo da 19. Disjuntor do protetor contra sobretensao (DPS)
estacao) 20. Interruptor de alimenta¢do CA

12. Armario elétrico 21. Interruptor da bateria de reserva

13. Porta LAN-IN 22. Porta USB-C

14. Suportes da base de montagem 23. Porta USB-A

15. Botdo de paragem de emergéncia 24. Indicadores do armaério elétrico

16. Indicadores de Estado 25. Botao de ligacdo

17. Compartimento do Dongle 26. Botdo de fecho B!

18. Terminais de teste de fios 27. Botdo de abertura

/\ [1] A estagéo do DJI estacdo é fornecida com um médulo de carregamento incorporado. Certifique-
se de que a superficie da plataforma de aterragem esta livre de quaisquer objetos metalicos, de
modo a evitar temperaturas elevadas que possam danificar a plataforma de aterragem.

[2] A tampa da estacdo ndo abrira ou fechara se o botdo de paragem de emergéncia for premido.

[3] Prima e mantenha premido o botdao quando abrir e fechar a tampa. Certifique-se de que ndo ha
obstaculos a bloquear a tampa da estacdo. Mantenha uma distancia segura da tampa da estacdo
para evitar ferimentos ao abrir ou fechar a tampa da estacao.

K [EEEED

Confirmacao da posicao e orientagao da instalagao
Certifique-se de considerar os fatores abaixo antes de instalar a estacdo:
+ Certifique-se de que a orientacdo da cdmara de seguranca no médulo do medidor de velocidade do vento

ndo esta virada para a luz solar direta. Caso contrario, a vida Util do produto e a visualizacdo da camara
podem ser afetadas devido a fatores ambientais.

« Certifique-se de que ndo ha obstaculos a bloquear as tampas da estacao.

+ Para evitar falsa detecdo quando a aeronave aterra, certifique-se de que ndo ha objetos de cor clara
semelhantes as formas ou marcadores de identifica¢do visual na plataforma de aterragem a 5 m da estagao,
como retangulos brancos, triangulos brancos e padrdes H.

* Se varias esta¢des forem instaladas no mesmo local, a distancia entre cada estacdo deve ser de pelo menos
5 m. Recomenda-se que seja de 10 m.

+ O comprimento do fio de terra é de 0,5 m. Certifique-se de que a disténcia entre o elétrodo de terra e a
estacao é inferiora 0,5 m.

Instalacdo dos parafusos de expansao

/\ + Use uma mascara contra poeira e 6culos de seguranca ao fazer furos para evitar que a poeira entre

nos olhos, no nariz e na garganta. Preste atencdo a seguranca pessoal quando utilizar quaisquer
ferramentas elétricas.
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E necessério fabricar previamente uma base de betdo ou uma base com estrutura de aco no local de instalac&o.
As instru¢8es de instalagdo a seguir usam uma base de betdo como exemplo.

1. Coloque a tampa da caixa com os marcadores dos furos de instalagdo virados para cima no local onde a
estacdo vai ser instalada e ajuste a orientagdo e a posicdo em conformidade.

2. Alinhe a broca de martelo (didametro de perfuracdo ® 12 mm) com os marcadores do orificio de instalagao,
mantenha a broca de martelo na perpendicular em relacdo ao solo para perfurar quatro orificios de
instalagdo com uma profundidade de 60 mm. Retire a tampa da caixa apés a perfuracao e certifique-se de
que limpa os detritos circundantes para evitar que caiam nos orificios.

3. Aperte ligeiramente as porcas dos quatro parafusos de expansao fornecidos, coloque-os nos orificios de
instalagdo e bata nos parafusos com um martelo de garra até os tubos de expansao estarem inseridos nos
orificios de instalagao.

4. Depois de pré-apertar o parafuso até ao limite, desaperte a porca, a anilha de mola e a anilha plana.

536mm

465.5mm | ‘

I}

550mm
465.5mm

|
<4+

|
—
;gae

(\.b@‘? @ ,,,,,,,,,, > ,,,,,, ¢12mm@";‘0mm ’ ’ ””6””’
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AC-IN EARTH WIRE LAN-IN

Suportes da base de montagem

/\ + Ao alinhar os orificios dos parafusos de expansdo com os suportes da base de montagem, NAO
coloque as maos por baixo dos suportes da base de montagem ao deslocar a estacao, para evitar
ferimentos.

1. Levante cuidadosamente a estacao pelos pontos de transporte e desloque-a para o local de instalacdo.
Alinhe os quatro orificios do suporte da base de montagem com os parafusos de expansao e, em seguida,
coloque-a lentamente. Recomenda-se que pelo menos duas pessoas transportem a estacao.

2. Coloque o nivel digital em cima de uma das tampas da esta¢do para se certificar de que a estacdo esta
nivelada horizontalmente. Se a estacdo nao estiver nivelada e o grau de inclinagdo for superior a 3 graus,
utilize juntas metalicas ou outros materiais para elevar os suportes da base em conformidade.

3. Instale a anilha plana, a anilha de mola e a porca do parafuso de expansdo em sequéncia e aperte a porca
com uma chave ajustavel.

@
= | e ||

QO =00
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E O Certifique-se de que levanta a estagdo pelos pontos de transporte quando a deslocar.
+ NAO coloque o nivel digital em ambas as tampas da estacdo quando estiver a medir.

Montar o médulo do medidor de velocidade do vento

1. Remova a tampa do suporte do médulo do medidor de velocidade do vento na parte superior da tampa da

estacdo. Remova o médulo do medidor de velocidade do vento da caixa.

2. Utilize uma chave sextavada de 2 mm para remover os dois parafusos da base do médulo do medidor de
velocidade do vento e certifique-se de que os guarda corretamente. Certifique-se de que o LOGOTIPO DA
DJI no cabo de sinal da estacdo estd virado corretamente, insira o cabo de sinal suavemente na porta da
base do médulo do medidor de velocidade do vento e aperte os parafusos de forma adequada e segura.

3. Alinhe e insira 0 médulo do medidor de velocidade do vento no suporte na tampa da estag¢do. Utilizar uma
chave sextavada de 2 mm para apertar os quatro parafusos e fixar o médulo do medidor de velocidade do

vento.

= N

4 |Ligar e ativar a estacao

Ligar o fio de terra

/\ - Aestagdo deve ser corretamente ligada a terra, seguindo
os requisitos abaixo indicados.
* Verifique se o design e a montagem do sistema de ligacdo
a terra cumprem os requisitos antes da instalacao.
Certifique-se de que a resisténcia de terra entre a terra
e o sistema de termina¢ao de terra ligado a estacao é
inferior a 10 Q, utilizando um medidor de resisténcia de
terra para efetuar a medicao.
* Puxe suavemente o fio de terra para evitar danificar o
terminal onde o fio de terra esta ligado a estacgao.

1. Puxe cuidadosamente o fio de terra a partir da parte inferior
da estacdo. Certifique-se de que mantém o fio de terra o mais
direito possivel e evite enrola-lo ou entrelaca-lo com os cabos
de sinal.

2. Ligar o fio de terra ao polo de saida do elétrodo de terra e
aperta-lo com o parafuso e a porca M8.

Ligacao do cabo Ethernet

/\ - Certifique-se de que instala um dispositivo de protecao contra picos de tensao de dados e sinal na
sala do computador do utilizador e de que este esta devidamente ligado a terra. Consulte a sec¢ao

Requisitos da rede no Manual de instalagcdo e configuracao para obter mais informacgdes.

+ Certifique-se de que utiliza um cabo de par entrancado Cat 6 com um didmetro de cabo de 6-9 mm, de
modo a garantir que a vedac¢ao é segura e que o desempenho de resisténcia a 4gua nao é comprometido.

+ Certifique-se de que a sequéncia de fios internos esta correta ao ligar o conetor de passagem e o

cabo, seguindo a norma de cablagem T568B.
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Conduza o cabo Ethernet pré-embutido até a estacdo e certifique-se de que reserva o comprimento adequado
para a ligacdo. Corte a ficha do tubo ondulado na posicao adequada, de acordo com o didmetro exterior do
cabo Ethernet. Conduza o cabo Ethernet através da tubagem ondulada e da ficha da tubagem ondulada em
sequéncia. Verifique se a tubagem ondulada esta contraida, conforme indicado no diagrama, para garantir
que o cabo Ethernet ndo fica exposto depois de ligar o conetor Ethernet a estacdo.

1. Siga os passos abaixo para reconstruir o conetor Ethernet.
a. Desmonte o conetor Ethernet original e solte a porca traseira.

b. Conduza o cabo Ethernet através do conetor Ethernet. Crimpe-0 no conetor de passagem seguindo as
normas de cablagem T568B. Certifique-se de que a superficie de PVC do cabo é efetivamente inserida
no conetor e que o fio ndo fica exposto. Utilize um aparelho de teste de cabos de rede para verificar se
0 contacto com o cabo Ethernet tem um bom contacto com o conetor de passagem e se a sequéncia de
ligagdo cumpre os requisitos. Insira o conetor de passagem na caixa exterior até ouvir um clique.

c. Aperte a manga da cauda e a porca da cauda em sequéncia.
2. Abra a tampa da porta LAN-IN e ligue firmemente o conetor Ethernet a porta LAN-IN até ouvir um clique.

Q « Certifique-se de que a outra extremidade do cabo Ethernet estd ligada de forma correta e segura ao
dispositivo na sala do computador do utilizador.

* Certifique-se de que a rede tem capacidade para aceder a Internet com uma largura de banda a
montante e a jusante superior a 10 Mbps. Para garantir uma melhor experiéncia do utilizador,
recomenda-se que a largura de banda seja superior a 40 Mbps.

+ Consulte a sec¢do Instalar o DJI Cellular Dongle 2 para obter mais informacdes, caso a estacdo base
precise de aceder a uma rede sem fios.

+ Certifique-se de que fecha a tampa da porta LAN-IN quando esta ndo estiver a ser utilizada.

* ApOs a instalagdo, prima a patilha de bloqueio do conetor de passagem utilizando uma chave de
fendas de cabeca chata para o remover do conetor Ethernet, se necessario.
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Ligar o cabo de alimentacao

A\

+ Apenas eletricistas certificados podem efetuar opera¢des com tensdo acima dos limites de segurancga.
+ Antes da operacao, certifique-se de que desliga o interruptor principal a montante na caixa de
distribuicdo do utilizador e coloque um sinal perto do interrutor a proibir a ligacdao do interrutor.

« Utilize um multimetro para medir a corrente elétrica do cabo de alimentagdo. NAO utilize com uma

corrente elétrica.
+ Certifique-se de que o diametro do cabo de alimentacao é de 7-12 mm, de modo a garantir que a
vedacao é segura e que o desempenho de resisténcia a agua nao é comprometido.

Conduza o cabo de alimentacdo pré-embutido até a estagdo e reserve o comprimento adequado para a
ligacdo. Corte a ficha da tubagem ondulada na posi¢do adequada, de acordo com o diametro exterior do
cabo de alimenta¢do. Conduza o cabo de alimentacdo através da tubagem ondulada e da ficha da tubagem
ondulada em sequéncia. Verifique se a tubagem ondulada esta contraida, conforme indicado no diagrama,
para garantir que o cabo de alimentacao nao fica exposto depois de ligar o conetor de alimentacdo a estacdo.

1. Siga os passos abaixo para reconstruir o conetor de alimentacgao.

a.

Desaperte a manga da cauda e a porca da cauda do conetor de alimentacdo original. Prima e mantenha
premido o botdo de bloqueio do conetor para retirar o componente interno.

. Conduza o cabo de alimentacdo através do conetor de alimentacdo. Utilize a régua colocada na porta

AC-IN para medir o comprimento do cabo e dos fios. Retire 25 mm da camada de isolamento do
cabo utilizando o alicate de corte diagonal. Retire 10 mm da camada de isolamento do fio utilizando
descarnadores de fios. Certifique-se de que os trés fios tém o mesmo comprimento antes de os inserir
nos ferrolhos dos fios e de os cravar com o alicate de cravar ferrolhos.

. Utilize uma chave sextavada de 1,5 mm para desapertar os trés parafusos no componente interno, insira

as trés ponteiras de fio nos terminais de cobre. Certifique-se de que os fios L (fio sob tensdo), N (fio
neutro) e PE (fio de terra) correspondem aos terminais 1, 2 e 3 antes de apertar os parafusos. "

. Certifique-se de que os trés fios estdo ligados de forma correta e segura. Prima e mantenha premido o

botdo de bloqueio na caixa exterior para inserir o componente interno na caixa exterior.

. Aperte a manga da cauda e a porca da cauda em sequéncia. Verifique se a ligacdo entre o conetor de

alimentacdo e o cabo ndo esta danificada para garantir um desempenho resistente a agua.

2. Abra a tampa da porta AC-IN e ligue firmemente o conetor de alimentacdo a porta AC-IN até ouvir um
clique.

[1] A designacdo dos fios de terra, neutro e de corrente pode variar consoante o pais e a regido. A cor dos fios de terra, neutro e
sob tensdo pode variar consoante o pais e a regido. Certifique-se de que os trés fios estdo ligados de forma correta e segura.

503

« Tenha cuidado para ndo danificar a camada de isolamento do fio quando retirar a camada de
isolamento do cabo.
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Teste de ligacdo da cablagem

/N\ + NAO toque nas partes metalicas da estagdo ou nas sondas do multimetro para evitar um choque
elétrico.

1. Utilizar uma chave sextavada de 2,5 mm para desapertar os dois parafusos da porta do armario elétrico e,
em seguida, puxe a porta para a abrir.

2. Ligue o interruptor principal a montante na caixa de distribui¢cdo do utilizador. Defina o multimetro para o
modo de tensdo de 750 V CA e, em seguida, insira as sondas de fio preto e vermelho nos orificios de teste
do fio no armario elétrico para medir a tensdo. Certifique-se de que os resultados do teste sdo os indicados
na tabela. Se algum resultado de medicdo for inconsistente, efetuar a resolu¢do de problemas antes de
ligar a estacdo.
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Ligar a estacao

Lista de verificacdo antes de ligar a alimentacao

Lista de Descricao
verificacao
Fio de terra [J As duas extremidades do fio de terra foram corretamente ligadas e os parafusos

foram bem apertados.

Cabo Ethernet L] Todas as pecas do conetor Ethernet foram bem apertadas.

[J Foi corretamente utilizada uma ficha de tubo corrugado para vedar o espaco entre o
tubo corrugado e o conetor Ethernet.

[J O conetor Ethernet foi inserido na estagao de forma segura.

Cabo de [J O teste de ligacdo dos fios foi efetuado e a sequéncia de fios esta correta.

alimentacéo [1 A camada de isolamento do cabo de alimentacdo foi corretamente coberta pela
porca traseira.

L] Todas as pecas do conetor de alimentacdo foram bem apertadas.

[J Foi corretamente utilizada uma ficha de tubo corrugado para vedar o espaco entre o
tubo corrugado e o conetor de alimentagao.

[J O conetor de alimentacdo foi inserido na estacdo de forma segura.

A estacdo [J A estacio foi instalada e esta estavel com um angulo de inclinacdo inferior a 3 graus.

[J O interior da estacdo esta limpo e arrumado, sem pé ou sujidade, ou objetos
deixados no interior.

L] O botdo de paragem de emergéncia da estacdo foi corretamente puxado para fora e
libertado.

[J A superficie da plataforma de aterragem esta livre de quaisquer objetos metalicos.

O ambiente L] A drea em redor da estacdo foi limpa de materiais de embalagem, tais como caixas
envolvente de cartdo, espuma e plastico.

[J Nenhum obstéculo blogqueia as tampas da estacdo quando elas sdo abertas.

Ligar e verificar o funcionamento

1. Certifique-se de que o interruptor principal a montante na caixa de distribui¢do do utilizador esta ligado.
Ligue sequencialmente o disjuntor do protetor contra sobretensdo (A), o interruptor de alimentagao CA (B)
e o interruptor da bateria de reserva (C) no armario elétrico.

2. Dentro de 30 segundos, os indicadores de estado do armario elétrico devem ser apresentados da seguinte
forma. Caso contrario, deve ser realizada a resolu¢do de problemas.

EERIPEE | TIMERIRFT K | | EihicEsS | it ‘ ] Indicadores de Estados Descrigao
sCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH | DEBUG Estado normais
N
N/ Q - — . Luz vermelha ) . .
o . Indicador de . A fonte de alimentacdo CA é
T S U O |, » continuamente
- e = alimentagdo 2cesa normal.
N . . :
- Luz azul A bateria de reserva esta cheia
© ] 1 [ ( - \ 5 dicador d continuamente | ou esta a fornecer energia a
A Indicadorda | 5caq estacdo.
ups | bateria de
== - reserva Luz azul ) .
—”HH a piscar A bateria de reserva esta a
—— L 0o carregar.
A B C - lentamente g
uPs .
— - Indicador de Luz vermelha | O cabo Ethernet esta ligado e
e P ) a piscar tem transferéncia de dados com
: rede com fios ) =
rapidamente a estacdo.
4G

Luz vermelha | A rede 4G esta conectada e tem
a piscar transferéncia de dados com a
rapidamente estacdo.

Indicador de
4G | rede 4G

Q * Certifique-se de que o interruptor de alimentacdo CA e o interruptor da bateria de reserva estdo
ambos ligados.
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5 | Configuracdo da estagao

Obter o codigo de ligacao do dispositivo

1.

Utilize um computador para visitar https://fh.dji.com, e inicie sessdao no DJI FlightHub 2 utilizando uma
conta DJI. Clique para criar uma organizagao, preencha as informagdes da organizac¢do e clique no nome da
organizac¢do criada para entrar na pagina da organizacdo.

. Clique em Dispositivos (Devices) > Estacdo (Dock) > Vinculacdo de dispositivos (Device Binding), conforme

ilustrado no diagrama, para obter a ID da organizagdo e o cédigo de vinculagdo de dispositivos.

oo - ot e Devicos | PYp——
30
e =y ©) .
Model SN Mode |} Firmware Versior Firmware Update Status. Project Joinec * Last Online Actions.

Configurar a estacao usando o DJI Pilot 2

/A + NAO mova uma estacdo configurada. Se o local mudar, a estacdo precisa de ser reconfigurada.

+ Certifique-se de que mantém uma distancia de seguranca quando utilizar a aplicacdo para abrir
a tampa da estacdo, de modo a evitar ferimentos. Prima o botdo de paragem de emergéncia na
estacdo para impedir a abertura da tampa da estacdo, se necessario.

* Quando a aeronave é colocada na estacao. Certifique-se de que as duas pas de cada motor estdo
a 90° uma da outra para evitar partir as hélices quando fechar a tampa da estacdo utilizando o
botdo de fecho.

+ NAO pressione a tampa da estacdo nem colocar objetos pesados sobre ela.

Prepare a aeronave consultando o Manual do utilizador da série DJI Matrice 3D incluido na embalagem da aeronave.
Coloque a aeronave junto a estacdo. Prima e, em seguida, prima e mantenha premido o botdo de alimentac¢do para
ligar a aeronave.

1.
2.

Ligue o telecomando, execute o DJI Pilot 2 e mude o modelo da aeronave para a série Matrice 3D.

Utilize o cabo USB-C para ligar a porta USB-C do telecomando a porta USB-A do armario elétrico da estacdo e, em
seguida, siga as instrugdes para concluir a ligacdo, ativagao e configuragdo da estacdo e da aeronave.

. Atampa da esta¢do pode ser aberta com um clique na aplicacdo durante a configuragdo. Certifique-se de que a

orientacdo da aeronave é consistente com a marca de seta A na plataforma de aterragem e de que a aeronave é
colocada na plataforma de aterragem conforme indicado no diagrama para concluir a configuracdo. A depuragdo
no local da estacdo no DJI Pilot 2 fornece o estado da esta¢do, o estado da aeronave e operagdes como testar o
ar condicionado, controlar a tampa da estacdo e carregar a aeronave. M

4, Remova o autocolante de protecdo do sensor de temperatura e humidade.

. Depois de desligar o cabo USB-C, feche e tranque a porta do armario elétrico com uma chave sextavada de

2,5 mm.

[1] A aeronave pode ser carregada depois de ligada a estacdo. Certifique-se de que mantém as tampas da estacdo fechadas durante o

carregamento e a superficie da plataforma de aterragem livre de quaisquer objetos metalicos.
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Orientagdo da aeronave
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Q + Consulte o Manual do utilizador da série DJI Matrice 3D incluido na embalagem da aeronave para
obter informacg@es sobre a introdugdo e preparagdo da aeronave.

« A aeronave e a estacdo requerem ativacdo antes da primeira utilizacdo. E necessaria uma ligacdo a
internet para o telecomando durante a ativacao.

* Recomenda-se considerar se a area de voo planeada estad préxima ou numa Zona Restrita do DJI Fly
Safe (https://fly-safe.dji.com/). Certifique-se de solicitar uma Licenga de Desbloqueio de Zona GEO e
importa-la para a aeronave durante a instala¢cdo e configuracdo.

+ Va para Depuracdo no local da estacdo (Dock Onsite Debugging) no D]l Pilot 2 para reconfigurar a
estac¢do, se necessario.

« Ao transportar a estacdo desembalada, certifique-se de que retira a aeronave da esta¢do e a transporta
separadamente.

Ligar o telecomando como controlador B

Para garantir a seguranca do teste de voo da estacdo, o telecomando pode ser utilizado para assumir o

controlo da aeronave manualmente durante o voo, depois de se ligar a aeronave como controlador B.

1. Depois de desligar o cabo USB-C, reinicie o DJI Pilot 2, toque no Controlador A (Controller A) no ecra inicial
e mude para o Controlador B (Controller B).

2. Ligue a aeronave, mantenha pressionado o botao liga/desliga da aeronave por pelo menos cinco segundos
e aguarde até que o telecomando se conecte com sucesso a aeronave.

Q + Certifique-se de que calibra a bussola da aeronave antes de a utilizar pela primeira vez. Caso contrario,
a precisdao do posicionamento da aeronave pode ser afetada negativamente.
+ V4 para a vista da cdmara no D]l Pilot 2, toque em s«s para definir os parametros da camara, do
controlador de voo, do sistema de detecdo, do telecomando e da bateria.

|6 | Teste de funcionamento automatico

Para garantir que a estacdo e a aeronave estdo a funcionar corretamente, certifique-se de que cria uma rota
de voo e planeia uma tarefa de voo no DJI FlightHub 2. Inicie a tarefa de voo para permitir que a estacao efetue
o teste de funcionamento automatico depois de concluir a configura¢do da estagdo na aplicagao.

Associar a estacdo a um projeto

1. Utilize um computador para visitar https://fh.dji.com, e inicie sessdo no DJI FlightHub 2 utilizando uma
conta DJI.

2. Clique em Projeto (Project) > + na lista de projetos e, em seguida, preencha as informagdes para criar um
projeto.

3. Clique em Dispositivos (Devices) > Estacdo (Dock) > AcBes (Actions) ¢« « > Editar (Edit), conforme ilustrado no
diagrama, e adicione a estagdo ao projeto especificado na caixa pendente do projeto.
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Q + Clique em Membros (Members) para adicionar membros e preencher as contas dos membros (conta
DJI), nomes de organizagao e fung¢des.

Criar a rota de voo e o plano de voo

/\ * Ao planear uma rota de voo no DJI FlightHub 2, certifique-se
de que verifica a altitude do voo. Voe com cuidado.

1. Cligue em Projeto (Project) > 3] > = > + na lista de rotas de voo
para criar uma rota de voo, selecione Matrice 3D Series na lista de
aeronaves e carga Util e clique em OK.

2. Clique com o botdo direito do mouse para adicionar um ponto de
referéncia no editor de rotas, em seguida, adicionar a¢cdes de ponto de
referéncia, definir parametros de rota e, finalmente, guardar e sair.

3. Clique em 1> Criar Plano (Create Plan) para apresentar o diagrama
mostrado. Preencha o nome do plano de voo (flight plan name),
selecione a rota de voo (flight route) e a esta¢do (dock), defina o
temporizador do plano (Plan Timer) para Imediato (Immediate),
defina a altitude RTH relativa a estacao (RTH altitude relative to the
dock), e a A¢ao de sinal perdido durante o voo (Signal Lost Action
during Flight), e clique em OK para completar o novo plano de voo.

Realizar a tarefa de voo
/\ + Durante o teste de voo, certifique-se de que o telecomando esté ligado & aeronave como Controlador B.

1. Depois de iniciar a tarefa de voo, a tampa da esta¢do abrir-se-a. Quando a aeronave descolar, a tampa da
estacdo fechar-se-a e a aeronave comecara a executar a rota de voo.

2. Clique em Projeto (Project) > Equipa (Team) &% para visualizar o diagrama apresentado, ver o estado da
tarefa de voo e as informacdes de aviso da estacdo e da aeronave na coluna da esquerda. Clique em = para
abrir a janela de estado do dispositivo e visualizar as informacdes de estado em tempo real e a visualizagao
em direto da esta¢do e da aeronave. Os utilizadores podem visualizar a rota planeada (a verde) e a trajetéria
de voo (a azul) da aeronave no mapa.

3. Apbs completar a rota de voo, a aeronave sobrevoa a estacdo e esta abre automaticamente a tampa
da estacdo para permitir a aterragem da aeronave. Depois de a aeronave aterrar, a estacdo fecha
automaticamente a tampa da estacao.

4. Ap6s a conclusdo da tarefa de voo, os ficheiros multimédia sdo automaticamente carregados para a
nuvem. Clique em £ para abrir a biblioteca de planos. Os utilizadores podem ver o ndmero de ficheiros
multimédia na barra de carregamento de ficheiros multimédia e clicar no nimero correspondente para
abrir a biblioteca multimédia e ver os ficheiros multimédia capturados durante o voo.
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i): - Durante a tarefa de voo, prima o botdo de paragem de emergéncia para testar se a aeronave pode
voar para o local de aterragem alternativo.
+ As imagens do software sdo apenas para referéncia. A interface real varia de acordo com a versdo do
software.

+ O voo de teste fica disponivel quando a esta¢do base for atualizada para a versdo mais recente do
firmware. Consulte o Guia do utilizador do DJI FlightHub 2 para obter mais informagdes.

Antes de sair da lista de verificacdo

/\ - Antes de deixar o local, verifique os seguintes itens.

[J O HMS do DJI FlightHub 2 ndo tem alarme anormal.
[J O médulo do medidor de velocidade do vento estd montado corretamente.

[J Verifique os dados do medidor de velocidade do vento apresentados no DJI FlightHub 2 rodando o medidor
de velocidade do vento.

[J A superficie do medidor de chuva esta limpa de sujidade e corpos estranhos.

[J O disjuntor do protetor contra sobretensdo, o interruptor de alimentacdo CA e o interruptor da bateria de
reserva no armario elétrico estdo ligados.

[J A superficie da plataforma de aterragem esta limpa de sujidade e materiais estranhos.
[J O autocolante protetor foi removido do sensor de temperatura e humidade.

[J A aeronave esta corretamente colocada na plataforma de aterragem.

[J As tampas das portas estdo corretamente colocadas e bem fechadas.

(] As lentes dos sistemas de visdo, as cdmaras do cardan, o vidro dos sensores de infravermelhos e as luzes
auxiliares estdo limpos.

[J As tampas da estacdo estdo fechadas.

0] A superficie da tampa da estacdo est4 limpa de sujidade e matérias estranhas.

[J A porta do armaério elétrico esta fechada e trancada.

[J O teste do local de aterragem alternativo da aeronave foi concluido.

L] Verifique se a Licenca de desbloqueio de zona GEO (se houver) foi importada para o DJI Pilot 2.

Indicadores de Estado

Os indicadores de estado na tampa da esta¢do sdo utilizados para apresentar o estado operacional atual da
estacdo.
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Estados normais

Luz branca a piscar A estac¢do esta a funcionar normalmente e a aeronave esta pronta para
descolar.

Luz azul a piscar A estacdo e a aeronave estdo a ligar, e € emitido um sinal sonoro curto.

Luz verde a piscar A aeronave descolou da esta¢do e estd a realizar uma tarefa de voo.

Luz azul continuamente A esta¢do de ancoragem esta a atualizar ou a depurar (incluindo depuragao

acesa remota e depuracdo no local).

Estados de aviso

Luz vermelha a piscar As tampas da estagdo estdao em movimento ou a aeronave esta a descolar ou a
aterrar, e é emitido um sinal sonoro longo.

Pisca em vermelho e Qualquer um dos botdes de paragem de emergéncia na esta¢do sao

amarelo alternadamente | pressionados.

Instalar o DJI Cellular Dongle 2 (Opcional)

O DJI Cellular Dongle 2 (vendido em separado) pode ser montado na estacdo base para aceder a uma rede
sem fios 4G, de acordo com as condi¢8es da rede no local.

1. Instale o cartdo nano-SIM que adquiriu separadamente no dongle.

2. Utilize uma chave sextavada de 2,5 mm para desapertar os dois parafusos da porta do armario elétrico
e, em seguida, puxe a porta para a abrir. Ligue o interruptor da bateria de reserva e, de seguida, prima e
mantenha premido o botdo de abertura para abrir a tampa da esta¢do base.

3. Certifique-se de que a superficie do DJI Cellular Dongle 2 ndo tem quaisquer objetos. Siga 0s passos
abaixo para montar o médulo.

a. Utilize uma chave sextavada de 2,5 mm para remover os quatro parafusos na tampa do compartimento
do dongle.

b. Ligue os cabos da antena dentro do compartimento do dongle ao D]l Cellular Dongle 2. Opere com
cuidado para evitar danificar os cabos.

c. Ligue a porta USB-C no dongle com o conetor USB-C dentro do compartimento do dongle e arrume os
cabos da antena para que ndo sejam danificados pela tampa do compartimento. Certifique-se de que o
indicador no DJI Cellular Dongle 2 esta verde.

d. Coloque a tampa do compartimento do dongle na posicdo correta e aperte bem os quatro parafusos.
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|1 JComo usar este manual

/\ °© Assegure-se de entrar em contato com um prestador de
servicos autorizado da DJI™ para instalacdo. E possivel que
haja riscos de seguranca se o produto for instalado pelo
usudrio. Entre em contato com o Suporte DJI para obter mais
informacdes sobre os prestadores de servicos autorizados da
DJI.

* A aeronave e o dock requerem ativa¢ao antes do primeiro uso.
Conexdo com a internet é necessaria para ativa¢do do controle
remoto.

Escaneie o cédigo QR ou acesse o endereco indicado para assistir aos

EH’E E videos tutoriais e ler os manuais.

1. Recomenda-se assistir a todos os videos tutoriais.

2. Leia o Manual de Instalagdo e Configuragdo para compreender as
precaugdes de seguranca e os preparativos para montagem antes da
instalagdo.

3. Leia as Diretrizes de Seguranca incluidas para compreender questdes
https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads de seguranca importantes. Leia o Guia de Instalacdo Rapida e o
Guia do Usuario incluidos no pacote da aeronave antes de realizar a

instalagdo, a configuracdo e o primeiro teste de voo.

4. Consulte o Manual do Usuario para mais informacdes.

| 2 JPerfil do produto

O DJI Dock 2 é uma plataforma de operacdo autbnoma automatica com design altamente integrado, incluindo
modulo RTK, medidor de velocidade do vento, pluvidmetro, multiplas cameras de seguranca, antenas de
comunicagdo e mais. O Dock pode ser transportado por duas pessoas e é compativel com instalagdo e
configuracdo répidas. Com as aeronaves da série DJl MATRICE™ 3D ™, o DJI FLIGHTHUB™ 2 pode ser usado
para realizar operagfes automatizadas remotamente. Além disso, o DJI Dock 2 é compativel com tarefas em
multiplas plataformas, ou seja, quando a aeronave decola de uma plataforma e pousa em outra, permitindo
tarefas de voo em grandes areas e com longas distancias.

[1] Varios modelos de aeronave da série DJI Matrice 3D (vendidos separadamente) podem ser equipados com cameras diferentes.
Consulte o produto adquirido.

[2] Para realizar uma tarefa em multiplas plataformas, adquira multiplas plataformas, conforme o necessario. Certifique-se de
atualizar as plataformas, a aeronave e o controle remoto para a versdo mais recente do firmware. Acesse o Manual de instalacdo
e configuracdo e consulte a secdo Tarefas em multiplas plataformas antes de instalar e configurar as plataformas.

Visao geral
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1. Medidor de velocidade do vento 18

2. Camera de seguranca —

3. Luz auxiliar da camera il R Al P o S R - e

4. Pluviémetro Zm *;EM:W; . @‘ 27
5. Tampa do Dock e e I P R ¢ U :%; o ;2
6. Marcadores de posicionamento —H|

7. Plataforma de pouso i ﬁ@@ ®

8. Marcador de orientagdo da aeronave ™ L @J\E -
9. Pontos de transporte

10. Entrada AC-IN 19 20 212223

11. Fio terra (localizado sob o Dock)

12. Quadro elétrico 20. Interruptor de alimentagdo CA

13. Entrada LAN-IN 21. Interruptor de bateria reserva

14. Suportes para montagem da base 22. Entrada USB-C

15. Botdo de parada de emergéncia 23. Entrada USB-A

16. Indicadores de status 24, Indicadores do quadro elétrico

17. Compartimento do dongle 25. Botdo de vinculagao

18. Terminais para testes dos fios 26. Botdo Fechar®™

19. Disjuntor do estabilizador de voltagem (SCB) 27. Bot&o Abrir™®

/\ [11 DJI Dock é fornecido com um médulo integrado de carregamento. Assegure-se de que ndo haja
nenhum objeto metdlico na superficie da plataforma de pouso, a fim de evitar altas temperaturas
que possam danifica-la.

[2] A tampa do Dock ndo ira abrir ou fechar se o botdo de parada de emergéncia estiver pressionado.

[3]1 Mantenha o botdo pressionado ao abrir e fechar a tampa. Assegure-se de que nao haja obstaculos
bloqueando a tampa do Dock. Mantenha uma distancia segura da tampa do Dock para evitar
ferimentos ao abri-la ou fecha-la.

3 Jinstalacdo

Confirmando a posi¢ao e a orienta¢ao da instalacao
Assegure-se de considerar os fatores abaixo antes de instalar o Dock.

+ Assegure-se de que a camera de seguran¢a do médulo do medidor de velocidade do vento ndo esteja
voltada diretamente para a luz do sol. Caso contrario, a vida Util do produto e a visualizagdo da camera
podem ser afetadas por fatores ambientais.

+ Assegure-se de que ndo haja obstaculos bloqueando as tampas do Dock.

+ Para evitar deteccdo falsa durante o pouso da aeronave, certifique-se de que ndo haja objetos de cores
claras semelhantes as marcag¢des de forma ou identificacdo visual na plataforma de pouso a uma distancia
de 5 m do Dock, como retangulos brancos, triangulos brancos e padrdes em H.

* Se varios Docks estiverem instalados no mesmo local, a distancia entre cada um deles deve ser de pelo
menos 5 m. Recomenda-se que essa distancia seja de 10 m.

+ O comprimento do fio terra é de 0,5 m. Assegure-se de que a distancia entre o fio terra e o Dock seja menor
que 0,5m.

Como instalar parafusos de expansao

/\ * Use uma mascara contra poeira e dculos de seguranca ao fazer furos para evitar que poeira entre
em sua garganta, olhos ou nariz. Preste atencdo a seguranca pessoal ao usar ferramentas elétricas.

Uma base de concreto ou de estrutura de a¢o precisa ser fabricada com antecedéncia no local da instalagdo.
As instrugdes de instalagdo a seguir utilizam uma base de concreto como exemplo.
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. Cologue a tampa da caixa com as marcag¢des dos orificios de instalacdo voltadas para cima no local em que
o Dock serd instalado e ajuste a direcdo e a posi¢do conforme o necessario.

. Alinhe a furadeira de impacto (diametro da broca ®12 mm) com as marcag¢des do orificio de instala¢do,
mantenha a furadeira de impacto perpendicular ao solo e faca quatro furos de instalagdo com uma
profundidade de 60 mm. Remova a tampa da caixa apds a perfuracdo e certifique-se de limpar os detritos
para evitar que caiam nos orificios.

. Aperte ligeiramente as porcas dos quatro parafusos de expansdo fornecidos, coloque-os nos orificios de
instalagdo e bata nos parafusos com um martelo até que os tubos de expansdo estejam inseridos nos
orificios de instalagao.

. ApéGs pré-apertar o parafuso até que ele ndo gire mais, desaparafuse a porca, a arruela de pressao e a
arruela plana.

[
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Como montar os suportes da base

+ Ao alinhar os origicios do parafuso de expansdo com o suporte da base de montagem, NAO coloque
as maos sob o suporte da base ao mover o Dock, para evitar ferimentos.

1. Levante cuidadosamente o Dock pelos pontos de transporte e mova-o para o local de instalagdo. Alinhe os
quatro orificios do suporte da base de montagem com os parafusos de expansdo e, em seguida, baixe-o
lentamente. Recomenda-se que ele seja carregado por pelo menos duas pessoas.

. Coloque o nivel digital no topo de uma das tampas do Dock para se certificar de que ele esteja
horizontalmente nivelado. Se ele ndo estiver nivelado e a inclinagdo for superior a 3°, use juntas metalicas
ou outros materiais para erguer o suporte da base conforme o necessario.

. Instale a arruela lisa, a arruela de pressdo e a porca do parafuso de expansdo em sequéncia e aperte a
porca com uma chave inglesa ajustavel.

OO0 =<0

+ Assegure-se de sempre levantar o Dock pelos pontos de transporte ao mové-lo.
» NAO coloque o nivel digital em ambas as tampas do Dock durante a medicao.
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Como montar o médulo do medidor de velocidade do vento

1. Remova a tampa do médulo do medidor de velocidade do vento montado na parte superior da tampa do
Dock. Remova o médulo do medidor de velocidade do vento da caixa.

2. Use uma chave sextavada de 2 mm para remover os dois parafusos na base do médulo do medidor de velo-
cidade do vento e guarde-os adequadamente. Assegure-se de que a LOGO DJI no cabo de final do Dock es-
teja na posicdo correta. Conecte o cabo de sinal delicadamente na entrada da base do médulo do medidor
de velocidade do vento, e aperte os parafusos até que eles estejam firmes.

3. Alinhe e insira o médulo do medidor de velocidade do vento no suporte da tampa do Dock. Use uma chave
sextavada de 2 mm para apertar os quatro parafusos e fixar o médulo do medidor de velocidade do vento.

ﬁCf);

Como conectar e ligar o Dock

Como conectar o fio terra

/\ * O Dock deve ser devidamente aterrado seguindo os
requisitos abaixo.

* Verifique se o projeto e a montagem do sistema de
aterramento atendem aos requisitos antes da instala¢ao.
Assegure-se de que a resisténcia de aterramento entre
o terra e o sistema de aterramento conectado ao Dock
seja inferior a 10 Q usando um medidor de resisténcia de
aterramento para medicdo.

* Puxe suavemente o fio terra para evitar danificar o
terminal onde o fio terra estd conectado ao Dock.

1. Puxe suavemente o fio terra na parte inferior do Dock. Assegure-
se de manter o fio terra o mais reto possivel e evite enrolar ou
entrelacar com os cabos de sinal.

2. Conecte o fio terra ao polo de saida do eletrodo de aterramento
e aperte-o com o parafuso M8 e a porca.

Como conectar o cabo Ethernet

/\ * Assegure-se de instalar dispositivos de protecdo contra sobretensdo de dados e sinais na sala de
computacdo do usudrio e de que estejam devidamente aterrados. Consulte a se¢do Requisitos de
rede no Manual de Instalacao e Configuracdo para obter mais informacgdes.

+ Assegure-se de usar um cabo de par trancado Cat 6 com um didmetro de cabo de 6 a 9 mm para ga-
rantir que a vedacao esteja segura e que o desempenho resistente a agua nao seja comprometido.

+ Assegure-se de que a sequéncia do fio interno esteja correta ao conectar o conector de passagem e
o cabo seguindo o padrao de fiagdo T568B.
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Leve o cabo Ethernet pré-embutido para o Dock e certifique-se de reservar o comprimento adequado para a
conexdo. Corte a tomada ondulada da tubula¢do na posicdo apropriada de acordo com o diametro exterior do
cabo Ethernet. Leve o cabo Ethernet através da tubulacdo ondulada e da tomada ondulada da tubulagao na
sequéncia. Verifique se o tubo ondulado esta em um estado contraido, como mostrado no diagrama, para ga-
rantir que o cabo Ethernet ndo seja exposto apds conectar o conector Ethernet ao Dock.

1. Siga as etapas abaixo para restaurar o conector Ethernet.

a. Desmonte o conector Ethernet original e solte a porca traseira.

b. Leve o cabo Ethernet através do conector Ethernet. Ondule-o pelo conector de passagem seguindo o
padrdo de fiagdo T568B. Assegure-se de que a superficie de PVC do cabo esteja efetivamente inserida no
conector e que o cabo ndo esteja exposto. Use um testador de cabo de rede para verificar se o contato
com o cabo Ethernet tem bom contato com o conector de passagem e a sequéncia de fiacdo atende aos
requisitos. Insira a passagem através do conector no revestimento externo até que um clique seja ouvido.

. Aperte a bolsa e a porca traseiras em sequéncia.

2. Abra a tampa da entrada LAN-IN e conecte o conector Ethernet a entrada LAN-IN até que um clique seja
ouvido.

+ Assegure-se de que outra extremidade do cabo Ethernet esteja conectada adequadamente e com
firmeza ao dispositivo na sala de computacao do usuario.

+ Assegure-se de que a rede seja capaz de acessar a internet com larguras de banda upstream e
downstream superiores a 10 Mbps. Para garantir uma melhor experiéncia do usuario, recomenda-se
que a largura de banda seja superior a 40 Mbps.

+ Consulte a se¢do Como instalar o Dongle para celulares DJI 2 para obter mais informacg&es sobre se a
plataforma precisa acessar uma rede de conexdo sem fio.

+ Assegure-se de fechar a tampa da entrada LAN-IN quando ela ndo estiver em uso.

+ Apds a instalacdo, pressione a guia de bloqueio do conector de passagem usando uma chave de fenda
de cabega chata para remové-lo do conector Ethernet, se necessario.
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Como conectar o cabo de alimentacao

A\

+ Somente eletricistas certificados podem realizar operag¢des acima da tensao de seguranca.

+ Antes da operacao, certifique-se de desligar o interruptor principal a montante na caixa de
distribuicdo do usuario e coloque uma placa perto do interruptor proibindo ligar o interruptor.

* Use um multimetro para medir a corrente elétrica no cabo de alimentacdo. NAO opere com
corrente elétrica.

+ Assegure-se de que o diametro do cabo de alimentacao seja de 7 a 12 mm para garantir que a
vedacdo esteja segura e que o desempenho resistente a agua nao seja comprometido.

Leve o cabo de alimentagdo pré-embutido para o Dock e reserve o comprimento adequado para a conexdo.
Corte a tomada ondulada da tubula¢do na posi¢do apropriada de acordo com o diametro exterior do cabo
de cabo de alimentagdo. Leve o cabo de alimentagdo através da tubula¢do ondulada e da tomada ondulada
da tubulagdo na sequéncia. Verifique se o tubo ondulado esta em um estado contraido, como mostrado no
diagrama, para garantir que o cabo de alimentacdo ndo seja exposto apds conectar o conector de alimentacdo
ao Dock.

1. Siga as etapas abaixo para restaurar o conector de alimentacao.

a.

Solte a bolsa e a porca traseiras do conector de alimentacdo original. Pressione e segure o botdo de
blogueio do conector para soltar o componente interno.

. Leve o cabo de alimentacdo através do conector de alimentacdo. Use a régua conectada a entrada AC-IN

para medir o comprimento do cabo e dos fios. Remova 25 mm da camada de isolamento do cabo usando
o alicate de corte diagonal. Remova 10 mm da camada de isolamento do fio usando os alicates. Assegure-
se de que os trés fios tenham o mesmo comprimento antes de inserir nas virolas do fio e ondula-los com
o alicate de crimpagem de virola do fio.

. Use uma chave sextavada de 1,5 mm para soltar os trés parafusos no componente interno, insira as

trés virolas nos terminais de cobre. Assegure-se de que os fios L (fio ativo), N (fio neutro) e PE (fio terra)
correspondem aos terminais 1, 2 e 3 antes de apertar os parafusos. !

. Assegure-se de que os trés cabos estejam conectados corretamente e com firmeza. Pressione e segure o

botdo de blogueio no revestimento externo para inserir o componente interno no revestimento externo.

. Aperte a bolsa e a porca traseiras em sequéncia. Verifique se a conexao entre o conector de alimentagao

e 0 cabo ndo estd danificada para garantir um desempenho resistente a dgua.

2. Abra a tampa da entrada AC-IN e conecte o conector de alimentac¢do a entrada AC-IN até que um clique seja
ouvido.

[1] Anomenclatura dos fios terra, neutro e ativo pode variar de acordo com o pais e a regido. A cor dos fios terra, neutro e ativo pode
variar de acordo com o pais e a regido. Assegure-se de que os trés cabos estejam conectados corretamente e com firmeza.

£
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Teste a conexao do fio

A\ ¢ NAO toque nas pecas metalicas do Dock ou nas sondas de chumbo do multimetro para evitar um
choque elétrico.

1. Use uma chave sextavada de 2,5 mm para afrouxar os parafusos da porta do quadro elétrico e puxe a porta
para abri-la.

2. Ligue o interruptor principal a montante na caixa de distribuicdo do usuario. Ajuste o multimetro para o
modo de tensdo AC de 750 V e insira as sondas de chumbo preto e vermelho nos orificios de teste do fio no
quadro elétrico para medir a tensdo. Assegure-se de que os resultados do teste sdo como os mostrado na

tabela. Se qualquer resultado de medic¢do for inconsistente, execute a solu¢do de problemas antes de ligar o
Dock.
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Como ligar o Dock

Lista de verificacdo antes de ligar

Lista de Descricdo

verificacdo

Fio terra [ As duas extremidades do fio terra estdo conectadas corretamente e os parafusos
foram bem apertados.

Cabo Ethernet [0 Todas as pecas do conector Ethernet foram bem apertadas.

[0 Uma tomada ondulada da tubulacdo foi usada corretamente para selar a diferenca
entre a tubulacao ondulada e o conector Ethernet.

[] O conector Ethernet foi inserido firmemente ao Dock.

Cabo de [J O teste de conexdo do fio foi realizado e a sequéncia do fio esta correta.
alimentacdo [0 A camada de isolamento do cabo de alimentacao foi devidamente coberta pela porca
traseira.

[] Todas as pecas do conector de alimentacdo foram bem apertadas.

[0 Uma tomada ondulada da tubulagdo foi usada corretamente para selar a diferenga
entre a tubulacdo ondulada e o conector de alimentacao.

[0 O conector de alimentacao foi inserido firmemente ao Dock.

O Dock [0 O Dock foi instalado de forma estavel com um angulo de inclinagdo inferior a 3°.

[ O interior do Dock esta limpo e arrumado, sem qualquer poeira ou sujeira, ou itens
deixados em seu interior.

[ O botdo de parada de emergéncia do Dock foi corretamente puxado e solto.
[ A superficie da plataforma de pouso ndo contém nenhum objeto metalico.

O ambiente [ A area ao redor do Dock ndo contém materiais de embalagens, como caixas de
circundante papeldo, espuma e plastico.

0 Nenhum obstaculo esta bloqueando as tampas do Dock quando elas sédo abertas.

Como ligar e verificar

1. Assegure-se de que o interruptor principal a montante na caixa de distribuicdo do usuario foi ligado. Ligue
o disjuntor do estabilizador de voltagem (A), o interruptor de alimentagao AC (B) e o interruptor da bateria
reserva (C) no quadro elétrico, em sequéncia.

2. Os indicadores do quadro elétrico devem exibir o seguinte em até 30 segundos. Caso contrario, realize os
procedimentos de solucdo de problemas.

EERIPER | AR | | EshuraeS | i ‘ [z Indicadores de Estados Descrigdo
SCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH | DEBUG .
N Q Q L status normais
. i .. |Indicador de Vermelho A fonte de alimentacdo AC esta
WIRING TEST. FOR ELECTRICANS ONLY | 6}
F energia sélido normal.
ON
Azul sélid A bateria reserva esta cheia ou
(=) ] ]~ ) zul sélido i )
H { ) @ Indicador de estd fornecendo energia ao Dock.
— S
= bateria reserva | Luz azul pisca ) )
— A bateria reserva esta carregando.
| - O lentamente
9& 1 - z
A B OFF C O cabo Ethernet estd conectado
| Indicador de Luz verde pisca i )
T & ) ) e esta transferindo dados para o
I rede com fio rapidamente
Dock.
- Indicador de Luz verde pisca | A rede 4G esta conectada e esta
4G
rede 4G rapidamente transferindo dados para o Dock.

ZQI- + Assegure-se de que os interruptores de alimentagdo AC e da bateria reserva estdo ligados.
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| 5 | Configuracdo do Dock

Como obter o cédigo de vincula¢ao do dispositivo

1.

Use um computador para acessar https://fh.dji.com, e faca login no DJI FlightHub 2 usando uma conta
DJI. Clique para criar uma organizacdo, preencha as informacg8es da organizagao e clique no nome da
organizagao criada para acessar a pagina da organizagdo.

. Clique em Dispositivos (Devices) > Dock > Vincula¢do do dispositivo (Device Binding), conforme mostrado no

diagrama, para obter a ID da organiza¢do e o cédigo de vinculacdo do dispositivo.

chppog - pofoct embe{ Devices | @ Engien @ aimn

(=
o (=30) ST a

Madal SN Moda 13 Firmuare Versior Firmware Update Status Proiect loinac LastOniine & Actions

Device Binding

Ora Name

@ org it
Device Binding g

Como configurar o Dock usando o D]l Pilot 2

A ¢ NAO mova o Dock configurado. Se o local mudar, o Dock precisara ser reconfigurado.

+ Assegure-se de manter uma distancia segura ao usar o aplicativo para abrir a tampa do Dock, para
evitar ferimentos. Pressione o botdo de parada de emergéncia no Dock para interromper a abertura
da tampa do Dock, se necessario.

* Quando a aeronave estiver no Dock. Assegure-se de que as duas pas em cada motor estdo a 90°
uma em relagdo a outra para evitar quebrar as hélices ao fechar a tampa do Dock por meio do botdo
Fechar.

+ NAO pressione a tampa do Dock nem coloque objetos pesados nela.

Prepare a aeronave consultando o Guia do Usuario do DJI Matrice Série 3D incluido na embalagem da aeronave.
Coloque a aeronave ao lado do Dock. Pressione, depois pressione e segure o botdo Liga/Desliga para ligar a
aeronave.

1.
2.

3.

Ligue o controle remoto, execute o DI Pilot 2 e alterne o modelo da aeronave para Matrice Série 3D.

Use o cabo USB-C para conectar a entrada USB-C do controle remoto a entrada USB-A do quadro elétrico
do Dock. Em seguida, siga as instru¢des para concluir a vinculagdo, a ativacdo e a configuracdo do Dock e da
aeronave.

A tampa do Dock pode ser aberta com um clique no aplicativo durante a configuracdo. Assegure-se de que
a orientacdo da aeronave estd consistente com a seta A na plataforma de pouso, e de que a aeronave esta
colocada na plataforma de pouso, como mostrado no diagrama para completar a configuracdo. A depuracao
no local do Dock no DJI Pilot 2 fornece o status do Dock, o status da aeronave e operacBes como testar ar
condicionado, controlar a tampa do Dock e carregar a aeronave.

4. Remova o adesivo de protecdo do sensor de temperatura e umidade.
. Depois de desconectar o cabo USB-C, feche e bloqueie a porta do quadro elétrico usando uma chave sextavada

de 2,5 mm.

[1] A aeronave pode ser carregada apos a vinculagdo com o Dock. Assegure-se de manter as tampas do Dock fechadas durante o

carregamento e a superficie da plataforma de pouso livre de qualquer objeto metalico.
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Orientacdo da aeronave

« Consulte o Guia do Usuario do DJI Matrice Série 3D incluido na embalagem da aeronave para
informacdes de introducdo e preparacao da aeronave.

* A aeronave e o Dock requerem ativagdo antes do primeiro uso. Conexdo com a internet é necessaria
para ativacdo do controle remoto.

+ Recomenda-se considerar se a area de voo planejada fica préxima ou em zonas restritas no DJI Fly Safe
(https://fly-safe.dji.com/). Assegure-se de solicitar uma licenca de desbloqueio de Zona GEO e importa-
la para a aeronave durante a instala¢do e configuracgao.

*+ Acesse o recurso de depuragao no local do Dock (Dock Onsite Debugging) no DJI Pilot 2 para
reconfigurar o Dock, se necessario.

* Ao transportar o Dock desembalado, certifique-se de retirar a aeronave do Dock para transporte
separado.

Como conectar o controle remoto como controle B

Para garantir a seguranca do teste de voo do Dock, o controle remoto pode ser usado para assumir o controle
da aeronave manualmente durante o voo, apds conectar-se a aeronave como controle B.

1. Ap6s desconectar o cabo USB-C, reinicie o DJI Pilot 2, toque em controle A (Controller A) na tela inicial e
alterne para o controle B (Controller B).

2. Ligue a aeronave, pressione e segure o botdo Liga/Desliga da aeronave por pelo menos cinco segundos e
aguarde até que o controle remoto se conecte com sucesso a aeronave.

+ Assegure-se de calibrar a bussola da aeronave antes de usa-la pela primeira vez. Caso contrario, a
precisdo do posicionamento da aeronave pode ser afetada adversamente.

* Va para a visualiza¢do da camera no DJI Pilot 2, toque em =+« para definir os parametros da camera, do
controlador de voo, do sistema de deteccao, do controle remoto e da bateria.

| 6 [ Teste de operacdo automatica

Para garantir que o Dock e a aeronave estejam funcionando corretamente, certifique-se de criar uma rota de
voo e planejar uma tarefa de voo no DJI FlightHub 2. Inicie a tarefa de voo para permitir que o Dock execute o
teste de operagdo automatica apés concluir a configura¢do do Dock no aplicativo.

Como vincular o Dock a um projeto

1. Use um computador para acessar https://fh.dji.com, e faca login no DJI FlightHub 2 usando uma conta DJI.
2. Cliqgue em Projeto (Project) > + na lista de projetos e preencha as informagdes para criar um projeto.

3. Clique em Dispositivos (Devices) > Dock > A¢Oes (Actions) « =« > Editar (Edit), conforme exibido no diagrama,
e adicione o Dock ao projeto especificado na caixa suspensa do projeto.
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Q * Cligue em Membros (Members) para adicionar membros e preencher as contas dos membros
(member’s accounts) (conta DJI), nomes de organizacdes (organization names) e funcdes (roles).

Como criar a rota e o plano de voo

/\ * Ao planejar uma rota de voo no D) FlightHub 2, certifique-se
de verificar a altitude de voo. Voe com cuidado.

1. Clique em Projeto (Project) > 5] > & > + na lista de rotas de voo
para criar uma rota de voo, selecione Matrice Série 3D na lista de
aeronaves e de cargas e clique em OK.

2. Clique com o botdo direito do mouse para adicionar um ponto de
referéncia no editor de rotas, em seguida, adicione a¢ées do ponto
de referéncia, defina par@metros da rota e, finalmente, salve e saia.

3. Clique em £ > Criar plano (Create Plan) para exibir o diagrama
mostrado. Preencha o nome do plano de voo (flight plan name),
selecione a rota de voo (flight route) e o Dock, defina o temporizador
do plano (Plan Timer) para Imediato (Immediate), defina a altitude
de RTH em rela¢do ao Dock (RTH altitude relative to the dock) e
a acao de sinal perdido durante o voo (Signal Lost Action during
Flight). Clique em OK para concluir o novo plano de voo.

Como executar a tarefa de voo

+ Durante o teste de voo, certifique-se de que o controle remoto esteja conectado a aeronave como
controle B.

1. Ap6s iniciar a tarefa de voo, a tampa do Dock sera aberta. Assim que a aeronave decolar, a tampa do Dock
sera fechada e a aeronave comecara a executar a rota de voo.

2. Clique em Projeto (Project) > Equipe (Team) & para exibir o diagrama mostrado, visualize o status da tarefa
de voo e as informacdes de alerta do Dock e da aeronave na coluna esquerda. Clique em = para abrir a
janela de status do dispositivo e visualizar as informacg8es de status e a exibi¢do em tempo real do Dock e
da aeronave. E possivel visualizar a rota planejada (em verde) e a trajetéria de voo (em azul) da aeronave no
mapa.

3. Depois de concluir a rota de voo, a aeronave voa acima do Dock e o Dock abrird automaticamente a tampa
para permitir que a aeronave pouse. Depois que a aeronave pousa, o Dock fecha automaticamente a tampa.

4. Ap6s a conclusdo da tarefa de voo, os arquivos de midia serdo carregados automaticamente na nuvem.
Clique em £ para abrir a biblioteca de planos. E possivel visualizar o nimero de arquivos de midia na barra
de upload de midia e clicar no nimero correspondente para abrir a biblioteca de midia para visualizar os
arquivos de midia capturados durante o voo.
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+ Durante a tarefa de voo, pressione o botdo de parada de emergéncia para testar se a aeronave pode
voar até o local de pouso alternativo.

+ As imagens do software sdo apenas para referéncia. A interface real varia de acordo com a versdo do
software.

* Um voo de teste esta disponivel quando a plataforma é atualizada para a versdo mais recente do fir-
mware. Acesse o Guia do usuario do DJI FlightHub 2 para obter mais informacdes.

Lista de verificacdo antes de sair
/\ * Antes de sair do local, certifique-se de verificar os seguintes itens.

[ O HMS do DJI FlightHub 2 ndo tem alarmes anormais.
] O médulo do medidor de velocidade do vento estd montado corretamente.

[ Verifique os dados do medidor de velocidade do vento exibidos no DJI FlightHub 2 girando o medidor de
velocidade do vento.

[J A superficie do pluvidmetro ndo contém sujeira e corpos estranhos.

[ O disjuntor do estabilizador de voltagem, o interruptor de alimentacdo AC e o interruptor da bateria reserva
no quadro elétrico estdo ligados.

[ A superficie da plataforma de pouso ndo contém sujeira e materiais estranhos.
[0 O adesivo de protecdo foi removido do sensor de temperatura e umidade.

[] A aeronave esta posicionada corretamente na plataforma de pouso.

[J As tampas das entradas estdo corretamente colocadas e bem vedadas.

[] As lentes dos sistemas visuais, cameras com estabilizador, luzes auxiliares e vidro dos sensores
infravermelhos estdo limpos.

[ As tampas do Dock estdo fechadas.

[ A superficie da porta do Dock ndo contém sujeira e materiais estranhos.

[0 A porta do quadro elétrico esta fechada e travada.

[ O teste do local de pouso alternativo da aeronave foi concluido.

[ Verifique se a licenga de desbloqueio de Zona GEO foi importada no DJI Pilot 2 (se houver).

Apéndice
Indicadores de status

Os indicadores de status na tampa do Dock sdo usados para exibir o status operacional atual do Dock.
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Estados normais

Luz branca piscando

O funcionamento do Dock esta normal e a aeronave esta pronta para decolar.

Luz azul piscando

O Dock e a aeronave estdo sendo vinculados e o alarme emite um sinal sonoro
curto.

Luz verde piscando

A aeronave decolou do Dock e estad executando uma tarefa de voo.

Azul sélido

O Dock esta sendo atualizado ou depurado (incluindo depuragdo remota ou
depuracdo no local).

Estados de alerta

Luz vermelha piscando

As tampas do Dock estdo se movendo ou a aeronave esta decolando ou
pousando, e o alarme emite um sinal sonoro longo.

Luzes vermelho e amarelo
piscando alternadamente

O botdo de parada de emergéncia esta pressionado no Dock.

Como instalar o Dongle para celulares D)l 2 (Opcional)

O Dongle para celulares DJI 2 (vendido separadamente) pode ser montado junto a plataforma para acessar
uma rede de conexdo sem fio 4G de acordo com as condi¢des de rede no local.

1. Instale o cartdo nano-SIM, adquirido separadamente, no dongle.

2. Use uma chave sextavada de 2,5 mm para afrouxar os dois parafusos da porta do quadro elétrico e puxe
a porta para abri-la. Ligue o alternador da bateria de backup. Pressione e mantenha pressionado o botao
de abrir para abrir a tampa da plataforma.

3. Certifique-se de que a superficie do Dongle para celulares DJI 2 esteja livre de qualquer objeto. Siga as
etapas abaixo para montar o médulo.

a. Use uma chave sextavada de 2,5 mm para remover os quatro parafusos da tampa do compartimento

do dongle.

b. Conecte os cabos da antena dentro do compartimento do dongle ao Dongle para celulares DJI 2. Opere
com cuidado para evitar danificar os cabos.

c. Conecte a entrada USB-C no dongle ao conector USB-C dentro do compartimento do dongle e arrume
os cabos da antena para que eles ndo sejam danificados pela tampa do compartimento. Certifique-se
de que o indicador no Dongle para celulares D]l 2 esteja verde.

d. Coloque a tampa do compartimento do dongle na posicdo correta e aperte os quatro parafusos até
que eles estejam firmes.
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1 JO6 ncnonbsosaHnm gaHHoro pykosoacTea

/\ * AnsA ycTaHOBKMN 06513aTeNbHO CBAXMTECH C 0PUUMANbHBIM
noctaswmkom ycnyr DJI™. Mpu ycTaHoBKe NpoayKTa
nosib3oBaTesIeM MOTYT BO3HMKHYTb Yrpo3bl 6e30MacHOCTU.
Ana nonydyeHusa 6onee noapo6bHoO NHGopmaunm o6
odpumuymanbHbIX NnocTaBwmkax ycayr D)l cBsaxxntecb co
cny>x60ii noaaep>xkm DJI.

* Mepep NnepBbIM UCMNONB30BaHUEM APOH N AOK-CTaHLUUIO
Heo6xoAMMO akKTUBMpPOBaTb. [N1A akTUBaumun TpebyeTcs
nogKtoveHne ny/bTa ynpasneHns K HTepHeTy.

OTckaHupyinTe QR-KOA 1AW Nepergnte No yKasaHHOW CCbiake, YTObbI
NnocMOTpeTb 0by4atoLLie BUAEO 1 MPOYUTaTh PYKOBOACTBA.

1. PekoMeHJyeTCsi MoCMOTPETL BCe 06y4atoLLye BUAEO.

2. MpoyTnTe PyKOBOACTBO MO YCTaHOBKe 1 C6OpKe ANsi MOHUMaHUS
npasua 6e30MacHOCTM 1 NOATOTOBKM K COopKe nepes yCTaHOBKOM.

3. MpouTnTe NPUNOXEHHOe PYKOBOACTBO MO TEXHVKe 6€30MacHOCTY,

uTOBbI Pa306paThCA B BaXKHbIX BOMpOCcax 6e3onacHocTu. Mpoutnte
https://enterprise.dji.com/dock-2/downloads KpaTKoe pyKOBOACTBO MO YCTAHOBKE U PYKOBOACTBO MO/b30BaTeNs,
BK/IIOUEHHbIE B KOMM/IEKT APOHa, NPeX/e YeM BbINONHUTL YCTaHOBKY
Ha MecTe 3KcrnayaTaLmy, HaCTPOKY 1 NepBbIvi MPOBHbIN NoneT.

4., MoapobHas NHGopMaLVsi MpUBejeHa B PyKOBOACTBE MO/b30BaTeNs.

|2 |NnapameTpsi nsgenus

DJI Dock 2 — 370 nnatdopma A/ NOAHOCTbIO aBTOMATU3MPOBAHHO pPaboThl, He Tpebytolei yuacTus
nosb30BaTens, C MHTErpPUPOBAHHOM KOHCTPYKLMeN, BKAoUatoweid Mogynb RTK, gaTumk cKopocTh BeTpa,
AATUUK JOXAA, MHOrOUMC/IEHHbIE KaMepbl CUCTeMbl 6€30MacHOCTU, aHTEHHbI CBA3W 1 MHOTOe Apyroe. Jok-
CTaHLMIIO MOXHO MepemeLLaTh CUaMU ABYX YeOBeK, OHa NOAAEPXMBAET BbICTPYHO YCTaHOBKY 1 HACTpOliky. C
apoHoM cepunt DJI MATRICE™ 3D ™ nnatdopma DJI FLIGHTHUB™ 2 MoXeT MCrob30BaThCa 415 BbINOAHEHS
aBTOMATV3MPOBaHHbIX 3a4a4 yAaneHHo. Kpome Toro, DJl Dock 2 nogaepxvBaeT 3a4aHns C HECKONbKUMU f0K-
CTaHUMAMY, KOTAA APOH B3/IETAET C OAHOM AOK-CTaHLMM U CAAUTCA Ha APYryto. 3TO MO3BOMSAET BbINOMHATH
MONETbI Ha 0BLUMPHBIX TEPPUTOPUAX C 6O/BLUVIMMN PACCTOAHUAMMA.

[1]1 PaznnuHble mogenu n3s cepum DJI Matrice 3D (MpogatoTca oTAeNIbHO) MOTyT 6bITb 060pYyA0BaHbl pa3HbIMU KaMepamu. INogpobHOCT
CM. B PyKOBOACTBe K MprobpeTeHHOMY yCTPOICTBY.

[2] YTO6bI BBIMOAHUTL 3ajaHNe C HECKONbKUMW AOK-CTaHLMAMK, NprobpeTnTe HeObXOANMOEe KONYECTBO TaknX CTaHLUIA.
Ob6si3aTeNIbHO 06HOBUTE MUKPOMPOrpamMMHOe obecrneyeHre AOK-CTaHLUK, ApoHa v Ny/bTa ynpaBaeHUs 40 nociesHel Bepcuun.
lMepes yCTaHOBKOM 1 HaCTPOMKOM AOK-CTaHLMIA NepelignTe K pasjeny «3afaHve ¢ HeCKONbKUMU JOK-CTaHUMSAMU» B PyKOBO/ACTBE
Mo yCTaHOBKE 11 HaCTpoIiKe.

0630p
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1. [laTtumk ckopocTu BeTpa 18
2. Kamepa cuctembl 6e3onacHoCTU —
3. [JononHuTtenbHas NoAcBeTka Kamepsl S| FREE | cipwenadon | | avan | oeais |iae
4.  [laTunK AOXAS O @- 27
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5. KpblLKa JOK-CTaHLN e . I P I by U :%e o ;g
6. Mapkepbl MO3NLNOHNPOBAHNSA &=
] i - N mﬁ ®

7. TlocagoyHas naHenb R & L *S

o 2 24
8. Mapkep opveHTauuu ApoHa O
9. Touku Ans nepeHoca
10. MopT AC-IN 19 20 212223
11. 3azemMnaLLMin NPoBoA (PacnonoXeH noj

JLOK-CTaHLMen) 20. BblkntoyaTtens NUTaHWA NepeMeHHOoro Toka

12. SneKkTpryeckunii wrkad 21. BbikntoyaTe/b pe3epBHOro akkyMy/sTopa
13. MopT LAN-IN 22. Mopt USB-C
14. KpenneHus gnsi OCHOBaHUA 23. Mopt USB-A
15. KHornka aBapwiiHoro octaHoBsa 24. VIHaMKaTOpbl 3N1eKTPUYecKoro wkada
16. NHAMKaTOpPbI COCTOAHUA 25. KHorika conpsixeHus
17. OTcek ana Mogema 26. KHonka 3akpbius
18. Knemmbl A/1s1 TECTUPOBaHWsS NPOBOAOB 27. KHorika otkpbiTys P
19. BbIk/to4aTeNb C OrpaHuynTeneM

nepeHanpsikeHust (SCB)

A [1]1 Aok-cTaHuUma DJI nocTtaBnseTca co BCTPOEHHbIM MoAy/ieM 3apsagku. YéeamuTtecb, YTo Ha
NOBEPXHOCTU MOCAAOYHOW MaHesn He pacnosioXKeHbl MeTa/lIMveckme npeameTsl, Bo UsbexxaHue
BbICOKMX TEMMepPaTyp, CNOCO6HbLIX MOBPEeAUTL MOCaZ0UHYIO NaHeNb.

[2] KprLLIKa AOK-CTAaHL MU HE OTKPOETCA U HE 3aKpPOoeTcH, eC/in HaXkaTa KHOoMKa aBapVIVIHOFO OCTaHOBa.

[3] HaxxmuTe 1 yaepxuBaliTe 3Ty KHOMKY, YTO6bl OTKPbITh MW 3aKPbITb KPbILLKY. Y6eaMTech, YTo
KpbILLKA AOK-CTAHUUN He 3a6J10KMpOBaHa NOCTOPOHHUMU npegMeTaMu. Mpu oTKPLITUN Y
3aKPbITUN KPbILIKU AOK-CTAHLIMN HaXxoAMTecb Ha 6e30MacHOM paccTosiHMM OT Hee BO U3bexcaHune
TpaBMm.

|3 |YcTaHoBka

npOBepKa no3NUNOHMPOBAaHUA N OpUeHTaunuM npum yctaHoBKe
Mepes yCTaHOBKOW AOK-CTaHLMM YUUTbIBaNTE CeytoLlme GpakTopsl.

* YbeaunTech, UTO KaMepa c1cTeMbl 6€30MacHOCTV MOAYNA AaTylka CKOPOCTU BETPA He HarnpaBieHa B CTOPOHY
NPAMbIX COTHEYHbIX Nlydeli. 3TO MOXeT COKPaTUTb CPOK CYyX6bl 1 0630p KaMepbl 13-3a BO3A4eCTBUA
OKpY>XatoLLein cpeabl.

* Y6eanTech, UTO KPbILLIKN AOK-CTAHLMN He 3a6/10KMPOBaHbl MOCTOPOHHUMU NpeaMeTaMu.

+ Bo m36exaHune N0XHOro pacrnosHaBaHWUsA NpU NMocajke ApoHa He OCTaBnAlTe CBeT/ble NpeaMeThl, CXOAHbIe
no ¢opme 1AM BU3yanbHbIM OMO3HaBaTe/IbHbIM 3HakaM C NMOCaA0YHOM NaHeNbo, B 5 M OT JOK-CTaHLMN.
Takve npeAMeTbl MOTyT 6bITb 6€/10r0 LiBeTa U MeTb GOPMY NMPSMOYrofibHVKA, TPEYrobHMKa U BykBbl H.

« EC Ha 0HOM yyacTke UCMOo/b3yeTcst HECKOIbKO AOK-CTaHLUMIA, paccTosiHME MexXay KaxAbIMU ABYMS LOK-
CTaHLUMSIMU JOMIXHO 6bITb He MeHee 5 M. PekomeHgyeTcst pacctosiHve B 10 M.

« lnvHa 3a3emnsawoLero nposoga coctasnaseT 0,5 M. YbeanTtecb, UTO paccTosiHME MeXAy 3/1eKTPOAOM
3a3em/1eHns U AOK-CTaHLmMen MeHbLue 0,5 M.
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YcTaHoOBKa pacnopHbix 601ToB

& . I'IpV| cBepneHnn 0TBepCTI/II7I HajeHbTe pecnmpaTop M 3allTHbIe 04YKN, 4yTO6bI NbI/Ib HE NMonana B
poT, HOC 1 rnasa. byabTe 0CTOPOXKHbI MPU NCMNO/Ib30BaHUW 3/IEKTPOUHCTPYMEHTOB.

BeToHHOE OCHOBaHMe UK CTanbHas paMa LO/KHbI H6biTb 3apaHee BO3BeJEeHbl HAa MecTe yCTaHOBKU. B
NHCTPYKLMW HIXKE ANS NprYMepa UCnosb3yeTcs 6eTOHHOe OCHOBaHMe.

1. PacnonoxmTe KpbILLKYy KOPOBKM B MeCTe YCTaHOBKM JOK-CTaHLMWN TaK, YTOBbl OTMETKM YCTaHOBOYHbIX
OTBepPCTUIA BbIIV HampaB/ieHbl BBEPX, U COOTBETCTBYIOLLMM 06pa3oM OTPerynnpylite ee opueHTaumo un
nosioXeHwe.

2. CoBMecTUTe yAapHyo Apenb (qnameTp ceepaa: 12 MM) C 0OTMeTKaMM YCTaHOBOUHbIX OTBepCTUi. [epxa gpenb
BEPTMKaNbHO K 3eM/1e, MPOCBepAnTe YeTbipe YCTaHOBOUYHbIX OTBEPCTUS rybuHol 60 MMm. MNocne ceepneHns
CHYMMUTE KPbILLKY KOPOBKM 1 ybepuTe Mycop, UTOBbI OH He Nonan B 0TBEPCTUS.

3. Cnerka 3aTsAHWTe raiikn Ha YeTbipex pacnopHbix 60aTax U3 KOMMIeKTa, BCTaBbTe VX B YCTaHOBOUHbIE
oTBepCTMs 1 BbMBaliTe 60NTbI MOMIOTKOM, MOKa pacnopHas 4acTb He BOWAET B yCTaHOBOUHbIE OTBEPCTUS.

4. MpeaBapuTenbHO 3aTsHyB 60T 40 Yopa, OTKPYTUTE raiiky, MPY>XMHHYH 1 MI0CKYHO LLA6bI.

536mm

465.5mm J ‘

I

@
I}
|
=

550mm
465.5mm

4_

TREA i FUEHA
AC-IN EARTH WIRE LAN-IN

YcTaHoBKa KpenneHunii Ansa ocCHoBaHUA

* HE nomeLaiiTe pykn noA KpenjeHUs oCHOBaHUSA BO BpeMs nepeMelleHnNs A0K-CTaHLUK BO
nsbexxaHve TpaBM MpU COBMELLEHUUN OTBEPCTUIN AN PacnoOpHbIX 6O0ATOB C KpeNJeHUAMN
OCHOBaHWS.

1. OCTOpO)KHO NOAHNMUNTE AOK-CTAHUMIO 3a TOYKN NMEPEHOCKN N nepeMecTnTe ee B MeCTO YCTaHOBKW.
CoBmecTUTe YeTblpe OTBepPCTUA errIJ'IEHI/II7I OCHOBaAHMA C paCcnopHbIMUA 6onTamun, a 3aTeM MeaNeHHO
onyctuTe ee. PEKOMGH,U,yeTCﬂ, uTObLI €E nepeHoCcnin XoT4d Obl Ba YenoBeka.

2. MomecTnTe LUNPPOBOI YPOBEHL HA BEPXHIOK YaCTb OAHOIM M3 KpbllleK AOK-CTaHUUKM, YTobbl ybeanTbes,
YTO JOK-CTAHLMA BbIPOBHEHA MO rOpU3oHTanW. Ecn AoK-CTaHLMs yCTaHOBNEHa HEPOBHO U Yol Hak/IoHa
npesbILaeT 3°, UICNOAb3YNTe MeTaNInYeckne NPOKIAAKA AN APYTe MaTepuasbl, YTOObl COOTBETCTBYIOLLMM
06pa3oM NOAHATL KperieHNst OCHOBaHWS.

3. YcTaHOBUTE MOCe0BaTe/IbHO MIOCKYHO Laby, MPY>XXUHHYO LWaliby 1 rariky pacrnopHoro 601Ta 1 3aTaHuUTe
raliky pasBoAHbIM KJTHOUOM.
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Q + [ins noAbema JOK-CTaHLMN UCMONb3YITe TONbKO CneLmasbHble TOUKM ANs NepeHoca.
* Mpwu n3mepenunm 3AMPELLAETCSA pacnonarath LidpoBoOii ypoBeHb Ha 06e1X KpbILLIKaX AOK-CTaHLMW.

YcTaHOBKa MoAaynsa AaTYUKa CKOPOCTU BETPa

1. CHumnTE KPbILWKY MOAyNnA AaTtynkKa CKOPOCTW BeTpa C BerHeVI YacCTu KPbIWKW AOK-CTaHUNN. Vi3BnekuTte
MOAy/ib AaTHMKa CKOPOCTW BETPa 13 KOpO6K|/|.

2. BbIKpyTWTE ABa BMHTa M3 OCHOBAHWA MOAYNS AaTyMKa CKOPOCTM BeTpa C MOMOLLbHO LLECTUrPaHHOro K/ya
Ha 2 MM U COXpaHuUTe 1X. Y6eanBLUMCE, YTO Aorotun DJI Ha curHanbHOM Kabene JoK-CTaHLMK Hanpas/eH
B COOTBETCTBMMN C MHCTPYKLMEN, aKKypaTHO BCTaBbTe CUTHa/bHbIV Kabenb B MOPT B OCHOBaHUW MOAYAS
[aTurKa CKOPOCTU BETPA, a 3aTeM NPaBUIbHO U HaAEeXHO 3aTAHUTE BUHTHI.

3. BbIpoBHSIiTe MOAYNb AaT4MKa CKOPOCTM BeTpa M BCTaBbTe ero B KpernaeHne Ha KpblLKe AOK-CTaHLMN.
3aKpyTuTe YeTbipe BYHTa OCHOBaHWA MOZY/S AaTUMKa CKOPOCTX BETPa C MOMOLLbIO LLIECTUTPAHHOMO KIYa
Ha 2 MM.
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MoaxsioveHme N 3anycK A40K-CTaHL W

MoakntoueHVe 3a3eMJISIIOLLIErO NMPOBOAA

A * [lok-cTaHUMA foKHa 6bITb NPaBU/IbHO 3a3eMJleHa B
COOTBETCTBUM C NPUBEAEHHBIMU HKE TPE6OBAHUAMU.

* Mepepa ycTaHOBKOW ybeanTech, UTO CXeMa N KOHCTPYKLMSA
CMCTeMbl 3a3eM/IeHUSA COOTBETCTBYIOT TpeboBaHUAM.
C NOMOLLIbIO N3MepUTENs CONPOTUBNEHNS yoeanTech,
UTO COMPOTUBJIEHMNE 3a3eMJIEHUS MeXaY 3eMnein U
CNCTEMOIA 3a3eM/1IeHUS, NOAK/THOUEHHOM K AOK-CTaHLMN,
MeHbLue 10 Om. ;

* OCTOPOXHO NOTAHMTE 3a NPOBOJ 3a3eM/IeHNA e
BO M3bexaHne nosBpexaeHNa KNeMMbl B MecTe D U
rNoAKIoYEeHVS NPOBOAA K AOK-CTaHLUN. ‘

1. OCTOPOXHO BBITAHUTE MPOBOJ 33a3eMJIEHUS U3-MOA JO0K-
CTaHUMN. 3a3eMSLLNIA NMPOBOA A0/IXKEH 6bITb MakCUMabHO
npsaMbIM. M36eraiite ckpyuYnmBaHUa Uan nepenneteHns ¢
CUTHANBbHBIMW Kabensmu.

2. MogknounTe NPOBOA 3a3eMJIEHNA K BbIBOAHOMY MOOCY
333eM/IAIOLLErNO 3/1IEKTPOAA W 3aTAHUTE COEAMHEHNE BUHTOM
M8 c rarikoi.

NopkntoueHve kabens Ethernet

/\ °Y6eanTecb, 4TO YCTPOWCTBO 3aLUNThI AAHHBIX N CUTHANA OT UMMNYNbCHBIX NMepeHanpsXXeHn
YCTaHOBJ/IEHO B MOMELLEHNN C KOMMbIOTEPOM NOJIb30BaTeNs N NPaBUbHO 3a3eM/eHo. Ans
nony4yeHus 6onee noapobHon nHPopmaLumm obpaTnTech K pasgeny «TpeboBaHUS K ceTU»
pyKOBOZACTBa MO yCTaHOBKe 1 c6opke.

* Vicnonb3yiTe TONbBKO BUTYIO Napy kaTeropum 6 ¢ gnameTpom kab6ens oT 6 o 9 MM, YTO6hI
obecneynTb HaAEXXHOCTb YMIOTHEHNS U 3¢ PeKTUBHOCTb 3aLLMTbl OT MONaAaHus Bnaru.

. yGEAVITer B NPaBMJIbHOCTU NocCs1eA0BaTe€/IbHOCT BHYTPEHHUX NpoOBOAOB NMpwn coegUHEHUN
CKBO3HOro pasbema 1 kabens corjiacHo cTaHAapTy NpoBogky T568B.

MponoxunTte npejBapuUTesbHO ONpeccoBaHHbIN kabenb Ethernet K gok-cTaHUUK 1 ybeanTeCh, YTO
ANS NOAKIOYEHUs OCTaBleHa JocTaToyHasa AnnHa. OTpexbTe 3arnywky roppupoBaHHON Tpy6bl B
COOTBETCTBYIOLLEM MecTe COrlacHoO BHellHeMy AnameTpy kabens Ethernet. MocnegoBatenbHO NpPoaoXnTe
kabenb Ethernet uepes roppupoBaHHyto Tpyby 1 3araywky rodprpoBaHHON Tpybbl. YbeanTech, 4YTO
rodprpoBaHHas Tpyba HaXoAMTCS B OKAaTOM COCTOSIHWUM, KakK MOKa3aHO Ha cxeme, 4YTobbl kabenb Ethernet He
0CTaNCs He3alLMLLEeHHbIM Moc/1e ero NoAKIFUeHNs K A0K-CTaHLMN.

1. AN N3MeHeHWsa KOHCTPYKLUMK pa3bemMa Ethernet BeinonHuTe cnegytolme AencTems.
a. PaszbepuTte ncxogHelli pasbem Ethernet n ocnabbTe KOHLIEBYHO rariky.

b. Mponoxute kabenb Ethernet yepes pasbem Ethernet. O6oxmMuTe Kabenb, UTObLI MPOBECTM ero Yepes
pa3beMm B COOTBETCTBUM CO CTaHAAPTOM NMpoBoAKkM T568B. YbeanTtech, 4TO NOBEPXHOCTb kabens 13
MBX HafeXHO BXOAWUT B pasbeM, a BHYTPEHHWNA MPOBOJ He oroseH. Vicnonb3ys Tectep AN CeTeBOro
kabens, ybeanTtecb, UTo Kabenb Ethernet nmeeT Hagnexallnii KOHTAKT CO CKBO3HbIM Pa3beMOM U
nocnesoBaTeNlbHOCTb MOAK/IYEHUSI COOTBETCTBYET TpeboBaHWSAM. BcTaBbTe CKBO3HOM pa3bem BO
BHELLIHWIA KOPMYC 0 Lenyka.
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c. MocnepoBaTtensHO 3aTAHUTE KOHLEBYIO MyQTY 1 KOHLIEBYHO raiky.
2. OTkpoiTe Kpbiwky nopta LAN-IN 1 coeanHnte pasbem Ethernet ¢ moptom LAN-IN o Lwienuka.

:

Q * YbeanTtecb, UTO ApPYroi koHew kabens Ethernet npaBMAbLHO 1 HaAeXHO MOAKIOYEH K YCTPOICTBY B
noMeLLeHN C KOMMbITEPOM MO/b30BaTeNs.

* Y6eanTechb, UTO CeTb MMeeT JOoCTyn K HTepHeTy ¢ NMPOMNyCKHON CMNOCOBHOCTLIO BXOAALLErO
1 nexoasuero tpapuka 6onee 10 Méut/c. Ana ontumMmmsaumm paboTel Monb3oBaTeNs B CeTU
pekomeHAyeTcst obecneyunTb NPOMNYCKHYH CNoCcobHOCTL 6onee 40 MéuT/c.

« Ecnm pok-cTaHumm HeobxoanM AOCTyn K 6eCcnpoBOAHON CeTW, CM. pasgen «YcTaHoBka mogema DJl
Cellular Dongle 2», 4To6bI MOAYUYNTL JONOAHUTENBHYIO MHPOPMaLMIO.

* Ybegutech, 4To NopT LAN-IN 3aKpbIT KPbILLIKOM, €CNK OH He NCNOJb3YeTCs.

* Mocne ycTaHOBKN HaXMWUTe Ha CTOMOPHbIM BbICTYN CKBO3HOrMo pasbeMa, Npu HeobXxoAnmMocTu
NCMob3ys LUNLIEBYHO OTBEPTKY A/ ero n3BneyeHns 13 pasbemMa Ethernet.

MNoakntoueHue Kabens NnUTaHUS

/\ * Onepauuy npy 3Ha4eHMAX HaNPsXKEHNs], NPEBbILLAOLLNX 6€30MacHble, Pa3peLLaeTcs BbINONHATbL

TONbKO KBaNUPpULMPOBaAHHBLIM 31EKTPUKAM.

Mepepa BbiNOSIHEHVEM PaboT 06513aTe/IbHO BbIK/IOUNTE [1aBHbIW BbIKJIOUaTe/lb CO CTOPOHbI

MCTOYHMKA NNTaHUSA B pacnpejenntesbHOM 6/10Ke Nosfib3oBaTenss U pasMecTuTe psifoM C

BblK/llOUaTeleM TabAnUKy, 3anpeLLatoLLyto ero BK/IoUeHue.

* N3mepuTb cnay Toka B Kabesie NMTaHMS MOXHO C MOMOLLbIO MynbTuMeTpa. HE paboTaiiTe ¢
BKJIIOYEHHbIM 3/IEKTPNYECTBOM.

* cnonb3yiiTe TONbKO AMameTp cuaoBoro kabens ot 7 4o 12 MM, 4Tobbl 06ecneunTb HaJeXHOCTb
YNAOTHEHUS N 3P PEKTUBHOCTb 3aLLMThI OT NoNagaHus Bnaru.

MponoxunTte NnpeaBapuTenbHO OMNPeECCOBaHHbLINM CUIOBON Kabenb K JOK-CTAaHUUWN U ybeanTeChb, YTO
ANS NOAKNOYEHUS OoCTaBneHa AoCTaToyHasa AnvHa. OTpexbTe 3arnyLlwky ropprupoBaHHON Tpybbl B
COOTBETCTBYIOLLLEM MeCTe COr1acHO BHELLUHeMYy JunameTpy CMnoBoro kabens. MNocnejoBatensHO NPONOXMUTe
cunoBoli kKabenb Yepes rodpprpoBaHHY TPyby 1 3arnyLuky robppupoBaHHOM Tpybbl. YbeamTech, 4To
roppmpoBaHHas Tpyba HaxoAUTCS B COKATOM COCTOSHUM, KaK MOKa3aHOo Ha CXxeme, UTobbl CUI0BON Kabenb He
0CTasICa He3aLMLLIEHHbIM MOC/1e ero NOAKTHYEHUS K JOK-CTaHLUMN.
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1. Ans nsmeHeHnsa KOHCTPYKLMK CTIOBOIo pa3beMa BbINOIHNTE Ciejyrouime ,Cl,eVICTBVIFL

a.

OcnabbTe KOHLEBYIO MydTy 1 KOHLEBYHO raky MCXOAHOro CMA0OBOrO pasbemMa. Haxmunte n ygepxursainTte
KHOMKY 6/10KMPOBKMN pa3bema, UTO6bl BbIHYTb BHYTPEHHWNIA KOMMOHEHT.

. MponoxuTte cnnoBoli kabenb Yepes CUIOBOI pa3beM. VIcnonb3yinTe NMHeNKY, 3aKpernieHHyo Ha nopTe

AC-IN, uT06bI N3MEpUTb AANHY Kabena n NpoBooB. C MOMOLLbIO AMAroHaNbHbIX Kycauyek CHUMUTe
25 MM m3onaummn kabens. C NOMOLLBI0 NHCTPYMEHTA A5 3a4NCTKN NPOBOAOB CHUMMKTE 10 MM n3onaummn
nposogja. Mpexge YeM BCTaBNATb MPOBOAA B HAKOHEUHVKN 1 0BXMMaTb MX ONPeCCOBOYHBLIMU LLMMLAMW,
ybeauTech, UTo BCe TP NPOBOAA MMEIOT OANHAKOBYHO A/INHY.

. |/|CI'IO}'Ib3y9| LIJECTI/IFpaHHbII7I KAo4 Ha 1,5 MM, ocnabbTe TPW BMHTA BHYTPEHHEro KOMMOHEeHTa N BCTaBbTe

TPY HaKOHEeUHMKa MPOBOZOB B MeJHble BbIBOAbI. YbeamTech, 4TO NpoBoja L (pasza), N (Helitpans) n PE

(3eM/151) COOTBETCTBYIOT BbIBOAAM 1, 2 1 3, Mpex/e YeM 3aTarvsath BUHTbI!.

. Y6eanTech, UTO NPOBOAA MOAKIOUEHBI KOPPEKTHO U HAaZeXHO. HaxMuTe 1 yaepKuBaliTe KHOMKY

6J'IOKI/IpOBKVI Ha BHELUIHeM Kopnyce, UTO6bI BCTAaBUTb BHyTDEHHI/II7I KOMMOHEHT BO BHELLHWI Kopnyc.

. MocnepoBaTenbHO 3aTAHUTE KOHLEBYIO MydTy 1 KOHLEBYHO raiiky. Y6eanTech, UTo COeAMHEHNE CUNOBOMO

pa3bema 1 kabens He NoOBpexXAeHO, YTObbl 0becneunTsb 3PPeKTUBHOCTL 3aLMTbl OT NonagaHnsa BRaru.

2. OTkpoliTe KpbIwky nopta AC-IN 1 coeanHuTe cnnosoin pasbem ¢ noptoM AC-IN o Lwenyka.

[1] O603HayeHNsi MPOBOAOB Gasbl, HEVTPaNL 1 3eMAM MOTYT OTIMYATLCS B 3aBUCMMOCTY OT CTPaHbl 1 pervoHa. LipeT nposogos
dasbl, HeTPanM 1 3eMIN MOXET OTINYATBECA B 3aBUCUMOCTU OT CTPaHbl 1 pervoHa. Yoeamtech, YTo TpY NPOBOAA MOAK/IHOUEHbI
NpaBWIbHO 1 HajeXHo.

« Cobntogalite 0CTOPOXHOCTb, UTO6bLI He MOBPEAUTL U30ASLNOHHBIN CNOM NPOBOAA NPW 3aUNCTKe
N30/ISILMOHHOrO C/1051 Kabensi.
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MpoBepka NpPOBOAHOro0 CoeaUHEHUS

& * HE ﬂpMKacaVITECb K MeTa/UINYeCKUM YacTaM AO0K-CTaHUM U BbiIBOAAaM MYJIbTUMETPA BO nsbexxaHve
nopaxeHusa 3aNeKTpn4yecknm TOKoOM.

1. Wcnonb3ys WeCcTUrpaHHbIin KoY Ha 2,5 MM, ocnabbTe ABa BMHTA Ha ABEPLE 3/1eKTPUYECKOro LWKada, 3aTem
MOTAHUTE JBEPb, UTOBLI €€ OTKPbITh.

2. BKAOUMTE NaBHbIM BbIKNOUATeNb CO CTOPOHbLI MCTOUHMKA NUTAHWUA B pacnpeienvtensHom 61oke
nonb3oBaTtens. MepeseanTe MyIbTUMETP B PeXMM HanpsixeHus 750 B nepem. Toka, BCTaBbTe YepHbilid
N KPacHbI BbIBOA B OTBEPCTUS ANSi TECTUPOBAHMSA NMPOBOAOB B 3/1IEKTPUUECKOM LIKady U n3MepbTe
HanpsixeHne. Y6eanTech, UYTO pe3y/bTaThl TECTA COOTBETCTBYHOT NPMBEAEHHLIM B TabuLe 3HaUeHUAM. Ecm
Kakoe-1mbo 3HaueHVe He COOTBETCTBYET, BbIMOAHUTE MOUCK U YCTPaHeHVe HeMCNpaBHOCTel, Npexae Yem
noAaeaTb NUTaHVe Ha AOK-CTaHLMIO.
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BknioueHue foK-CTaHLUN

KOHTPONbHbI/ CNNCOK NPOBEPKU A0 BKJTIOUEHUS

KoHTponbHbIN
CMUCOK

OnuncaHune

3asemsowmin
npoBoy,

(] AiBa KOHLa 3a3eM/IOLLIEr0 NMPOBO/AA AOMKHbBIM 06Pa30M MOAKNOUEHbI, @ BUHTI
HaZEXHO 3aTAHYThI.

Kabenb Ethernet

[ Bce yactu pasbema Ethernet HagexHO 3akpenneHsi.

(] 3arnyLika rodprpoBaHHOM TPybbl NPaBUIbHO repMETU3NPYET 3a30p MeXAy TPyboii 1
pa3bemoM Ethernet.

[] Pasbem Ethernet HagexXHO BCTaB/EeH B JOK-CTaHLNO.

CnnoBoli kabenb

[ TecT nogk/04eHNs MPOBOAOB YCMELLHO NPOBeAeH, Mocne40BaTelbHOCTb
NOAK/IOYEHNS BEpHa.

] Cnoi nsonsiumm caoBoro kabenst Hag/exall M 06pa3om 3aKpbIT KOHLIEBOV raikon.

[] Bce yactn cnioBoro pasbema HaZexHo 3akpernsieHsl.

[ 3arnywka ropprpoBaHHOM TPy6bl MPaBUIBHO repMeTU3NPYET 3a30p MeXAy TPYOol
CUN0BbLIM Pa3beMOM.
[0 CvnoBoli pa3bem HaAeXHO BCTaBeH B JOK-CTaHLMIO.

Jok-cTaHuunsa

O Aok-cTaHums ycTaHOBEHA C YII0M Hak/IoOHa MeHee 3°,

O JoK-CTaHLMs COAEPXKUTCS B UACTOTE W NOPsiAKeE, 63 Mblan, rPA3n UAN KaKUX-IMbo
npeaMeToB BHYTPW.

[J KHorka aBapWinHOro 0CTaHOBa JOK-CTaHLMMN NPaBUABHO BbITSHYTA U BbIK/IOUYEHa.

[0 Ha noBepxHOCTM MOCaAOYHOW NaHenn HeT MeTanaNYeckmX NPesmMeToB.
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OxpyxatoLas

cpeda TaKnX Kak KOpO6KVI, neHon1act N nnacTtuk.

] O6nactb BOKPYT AOK-CTaHUWW AOJTXXHa ObITb o4unLeHa OT yNakOBOYHbIX MaTepmranos,

[J Huyero He f0/MKHO 610KMPOBATL KPbILLKM JOK-CTaHLMN MPU UX OTKPBITUN.

Bk/itoueHUe U NpoBepka paboTocnoco6HoCT

1. Yb6eaunTech, YTO rNaBHbIM BbIKAHOYaTENb CO CTOPOHbI UCTOUYHUKA NUTAHUS B pacrpeennTensHOM 6aoke
nosb3osaTtens BktoUeH. MNocnegoBaTeNibHO BKAOUMTE aBTOMaATUYeCKMA BbIKIOYaATeNb 3allUTbl OT
nepeHanps>xeHua (A), Belkiiro4aTenb NMTaHUA NMepemMeHHOro Toka (B) n BeiktoUaTenb pe3epBHOro

aKKymynaTopa (B) B anekTpuyeckoMm Lwkady.

2. VIHAVKaTopbl 3N1eKTPUYecKoro wkada AoxHbI 3aropetsbest 3a 30 cekyHZ COOTBETCTBYHOLLMM 06pa3oMm. Ecim
3TOr0 He MNPOK30LLO, HEO6XOANMO BbIMONHUTL MOUCK HENCNPABHOCTEN.

EERIPER | ZMEBIRFTX | | EiahusieS | i | [z NHankaTopsl HopmanbHoe | OnuncaHme
sCB AC-POWER SWITCH UPS SWITCH | DEBUG COCTOSIHUS COCTOSIHUE
L
NQ Q o) WNHankaTop MocTosiHHO WVICTOYHWK NUTaHUS MepeMeHHoro
(L, AN . nuTaHns ropuT KpacHbIM | TOKa B HOpPMe.
FF [ i
e3epBHbI aKKyMYIATO
OoN MoctoskHHo 3a ﬂ>F1)<EH nnm n%TayeT oE
— VIHAUKaTOp | ropyt curam | 2R A
UPs | pesepBHOro upto.
aKKyMynaTopa | MegneHHo Pe3epBHbIN akkyMynsTop
= MUraeT CUHUM | 3apsiKaeTcs.
il
e NHankaTo Kabenb Ethernet nogkntoueH
A E % & on OABO HoFl;l Hacro muraer 1 nepegaet aHHbIeAHa OK:
OFF uPs | PoBOA 3e/1eHbIM PEAAET 4 A
cetm CTaHuMo.
I MHankaTop Yacto muraet | CeTb 4G noAk/to4eHa 1 nepepaet
()
. 4G | ceTn 4G 3e/1eHbIM JaHHbIE Ha JOK-CTaHLMI0.

i

BKTHOYEHbI.

;Q; * Y6eanTech, YTO Bblk/tOUaTelb MUTaHUA nepeMeHHOro Toka 1 BblK/llo4aTe/lb pe3epBHOIro akkyMyndaTopa

|5 JHacTpoiika pok-ctaHumn

MonyyeHue Koaa NPMBA3KU YCTPOUCTBA

1. Ha xomnbtoTepe nepengmte no ccoinke https://fh.dji.com n BeinonHuTe BX0oZ B DJI FlightHub 2, ncnonksys
yyeTHyto 3anucb DJI. HaxmuTe, 4To6bI CO34aTh OpraHmM3auuio, 3anoiH1Te MHGopMaLmio 06 opraHmM3aLmm 1
HaXXMUTE Ha MSsI CO3ZaHHOM OpraHmM3aLK, YTObbI MeperiT Ha CTPaHWLY OpraHu3aLmm.

2. Haxxmute «YcTpoiictBa (Devices) > [lok-ctaHums (Dock) > MpuBsaska yctponcTea (Device Binding)», kak
MOKa3aHO Ha CxeMe, YTOBbI MONyUNTb AEHTUGMKATOP OPraHM3aLn N KOZ NPUBS3KM YCTPOCTBA.
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HacTtpoiika pok-ctaHumum c nomouubto DJI Pilot 2

/\ * HE nepemeujaiiTe HaCTPO@HHYIO AOK-CTaHUWMIO. [PV M3MeHeHUN MecTa noTpebyeTca 3aHOBO

HacTpPoOUTb AOK-CTaHLMIO.

* Mpu OTKPBITUN KPbILLKN AOK-CTAHLMWN C MOMOLLbIO MPUNO0XEHNS HaXxoAnTecb Ha 6e3onacHoOM
paccTosiHMKM OT Hee BO MU3bexxaHue TpaBM. HaXXmMunTe KHOMKY aBapuUAiHOro ocTaHoBa Ha A0OK-
CTaHLUMN, YTOO6bI MPY HEO6XOANMOCTM OCTAHOBUTL OTKPbITUE KPbILLIKA.

+ Korpa ApoH HaxoAnTca Ha AOK-CTaHLUMW, CABUHBTE ABe JIonacTy KaXAoro moTtopa nog yrsiom 90°
APYT K ApYry, YTo6bl He cloMaTb Nponesnnepbl NPY 3aKPbITUN KPbILWKN AO0K-CTaHLUN KHOMKOM
3aKpbITUS.

« HE HapgaBnmBaiiTe n HE nomMeLuaiiTe TsKenble NpeaMeTbl Ha KPbILLIKY.

MoArotoBbTe APOH, UCMONBL3YH NHCTPYKLMW B PYKOBOACTBE Nonb3oBaTens cepun DJI Matrice 3D, BKAHOYEHHOM
B KOMMAEKT ApOHa. Pacnonoxure ApoH pAagoM € JOK-CTaHLUMel. HaxmuTe, 3aTeM HaxXMuTe 1 yaepxusanTe
KHOMKY MUTaHWS AN BKAKOYEHUS MNTaHWA APOHa.

1.
2.

BkntounTe nynbT ynpasneHus, 3anyctute DJI Pilot 2 n n3meHnTe Mmogens ApoHa Ha Matrice 3D.

Ncnonb3ylite kabenb USB-C 13 KomnnekTa 4na nogkntoveHns pasbema USB-C nynbTa ynpaBneHUs K
pasbeMy USB-A snekTpuyeckoro wkada AOK-CTaHLUMW, 3aTeM ciiegylite yKasaHUsAM, YTObbI 3aBepLUNTb
NOAK/IOUEHME, aKTUBALMIO N HAaCTPONKY AOK-CTaHLMN U JPOHa.

. Bo Bpems HaCTpOI?IKVI KPbIWKY AOK-CTaHUUNN MOXHO OTKPbITb HaXXaTnem OAHOI?I KHOMKW B MPUTOXEHUWN.

Y6eamnTech, UTO OpUeHTaLMsA ApOHa COOTBETCTBYET CTpesike A Ha MOCaZA0YHOM NaHEeNN 1 YTO APOH HAaXOAMTCS
Ha MOCafo4YHOM MaHenn, Kak NokasaHo Ha M306paxkeHnK, YTobbl 3aBepLUNTbL HacTpoiky. OTnagka AOK-
CTaHUmK Ha mecTe B DI Pilot 2 npeaocTaBnseT NMHGOPMaLMIO O COCTOAHUMN JOK-CTaHLMM, COCTOSHUN APOHa U
Takunx ornepauusx, Kak TeCTMpOBaHMe CUCTEMbl KOHANLMOHMPOBAHWS, yNpaBaeHne KpbILLKOW AOK-CTaHLMK 1

3apsiaka apoHa .

4. YpanvTe 3alMTHYHO HakenKy ¢ gaT4yika TeMnepaTtypbl 1 BNaKHOCTU.

[1]

. Mocne oTkntoueHna kabena USB-C 3akpoiiTe ABepuy 3anekTpuyeckoro wkada v 3abnokmpyiite ee

LLeCTUIPaHHbLIM KHOYOM Ha 2,5 MM.

ﬂ,pOH MOXXHO 3apsainTb Nocie conpsaxXeHna c AOK-CTaHLI,MeVI. y6eAI/ITer, YTO KPbIWKW AOK-CTaHUWW 3aKPbITbl BO BpeMA 3apAaikn 1
Ha NoBEPXHOCTN ["IOC&,CI,O%HOPI naHenn HeT MeTannnyecknx npegMeToB.

OpvieHTaLys ApoHa

Q * B pykoBogacTse nosb3osatens cepun DJI Matrice 3D, BKIHOYEHHOM B KOMIMIEKT APOHA, MpeAcTaB/eHbl

BBOAHAas MHPOPMaLS O POHE N MHCTPYKLMIM MO ero noAroToBke.

Mepea NepBbIM NCMONB30BaHNEM APOH U JOK-CTaHLMI0 HEOBXOAMMO aKTUBMPOBaTk. N1 akTMBaLmn
TpebyeTcs NOAKOUeHVe Ny/bTa ynpasneHus K IHTepHeTy.

PekomeHayeTcs yTouHuTb B D)l Fly Safe (https://fly-safe.dji.com/), HaxoanTcs an nnaHupyemas obnactoe
nosieTa psAoOM C 3aNpeTHON 30HOW UK B NpeAenax Takor 30Hbl. [TojaniTe 3asaBKy Ha MoayyeHue
ceptTudumkaTta Ans CHATUS BAOKMPOBKM 30HBI GEO 1 MMMopTupyiiTe ero B APOH BO BPeMs YCTaHOBKM U
HaCTpoMKN.

OTkpoinTe «OTnagka AoK-ctaHuMmM Ha MmecTe (Dock Onsite Debugging)» B DJI Pilot 2, uTo6bI Npu
He0bX0AMMOCTM HAaCTPOUTb AOK-CTaHLMIO eLLie pas.

Mpw TPaHCMOPTUPOBKE AOK-CTaHLMK 6e3 yNnakoBKM CHUMUTE APOH C AOK-CTaHLUMMN 419 MepeBO3Kn
OTAeNbHO.
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MopkntoueHVe NynbTa ynpaBneHUs B KauecTBe KOHTposniepa b

YT06bl 06ecneunTb 6€30MacHOCTE MPOBGHOro noseTta ANS JOK-CTaHUMKU, NYNbT YyNpaBAeHUS MOXHO
1NCMob30BaTh A9 PYYHOro yrpas/ieHns 4pOHOM BO BpeMs rosieTa nocsie NojkIYeHns K ApoHy B KadecTse
KoHTpossiepa b.

1. Mocne otcoeanHeHus kabenss USB-C nepesanyctute DJI Pilot 2, HaxxmuTe «KoHTponnep A (Controller A)» Ha
r1aBHOM 3KpaHe v nepekatumnTecs Ha KoHTponnep b.

2. BktoumTe APOH, HAXMUTE 1 yaepXKmBaliTe KHOMKY MUTaHUS Ha APOHE He MeHee MATU CeKYHZA U AOXANUTeCh
YCMELUHOrO COMpPsXXeHWs MybTa yrpasieHVs C APOHOM.

{O; . OTKanm6py|7|Te KoMMnac gpOHa nepej nepBbiM NCMNOJ/Ib30BAHNEM. B NPOTUBHOM C/lydae 3TO MOXeT
oTpumuaTeibHO NOB/INATbL HA TOYHOCTb NO3MUMOHNPOBaHMA APOHa.

« OTKpoOliTe NpeanpocMoTp ¢ kamepsbl B DJI Pilot 2, KOCHUTECH « ««, UTOOLI 3aaTb MapamMeTpPbl KaMepbl,
MONETHOrO KOHTPO/I/IePa, CUCTEMbI OBHAPYXXeHUS, MybTa YPaBAeHNUS U aKKyMyAsTopa.

| 6 JABTOMaTUUECKas npoBepka pa6oThbl

Ana KoppekTHOW paboTbl AOK-CTaHLUMN 1 APOHA CO3jaliTe MapLLpYT noaeTa v CriaHUpyiTe NONeTHYo 3a4ady
B DJI FlightHub 2. 3anyctute noneTtHyto 3agady, YTobbl JOK-CTaHLMA BbIMOJHWIA aBTOMATUYECKyH MPoBepKy
paboTbl NoC/e 3aBepPLUEHNS HACTPOKIN AOK-CTaHLMW B MPUIOXKEHNN.

NMpuBA3Ka AOK-CTAaHLUUU K NPOEKTY

1. Ha komnbtoTepe neperignte no ccbinke https://fh.dji.com 1 BeinonHuTe BX0Z4 B DJI FlightHub 2, ncnonbsys
y4YeTHyo 3anucb D).

2. HaxxmuTe «[MpoekT (Project)> +» B CN1CKe NPOEKTOB, 3ano/iHUTe MHGOPMAaLIMIO, UTOBbI CO34aTb MPOEKT.

3. Haxxmute «YcTpoiictea (Devices) > Jok-ctaHumsa (Dock) > AeictBua (Actions) « =+ > PegakTnposaTthb (Edit)»,
KaK MoKasaHo Ha N306paxeHnK, 1 fobaBbTe JOK-CTAHLMI0 B YKa3aHHbIMA NPOEKT B packpbiBatoLLLeMCs Crincke
npoekTa.

«ljt orgNot - Srojects  Mem Engish + (@ admin

Device Binding F - Statieas ¥ Al Projects ¥ Al Davica Madals v Q

Modal SN Nama |4 Firmware Version Fimware Update  Status Project Joinad 4 Last Onlina % Actions

e @ 2028-01-01 10501 2028-01-01 1001
Up o Date

Man 1581F6QAD23430010183  Aircraft 0F 0.02.1708 Inside Dock. Powe. 2093-01¢

Q * Haxmunte «YuactHukn (Members)», uTobbl 406aBUTb YY4aCTHUKOB, N BHECUTE y4YeTHble 3anncu
YYaCTHMKOB (yuYeTHble 3anucy D)I), Ha3BaHWs opraHu3aunii u poau.
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Co3paHume MapLipyTa M nJlaHa noJsieta

/\ * Npwv nnanmpoBaHuun mapwpyta noneta B DJI FlightHub 2 npoeepbTe BbicoTy noneta. byabTe
OCTOPOXHbI.

1. Haxmute «MpoekT (Project) > 5] > = > +» B CNMCKe MapLUpyTOB
noneta, 4Tobbl CO3A4aTh MapLUPYT noseTa, Bolbepute ceputo
Matrice 3D 13 cnucka APOHOB 1 MOMIE3HOM Harpy3Kku, 3atem
HaxmuTte «OKs».

2. HaxmuTe npaBoi KHOMKON MblIlWW, YTO6bl 406aBUThL TOUKY
MapLupyTa B pefakTope MapLUpyTa, 3aTeM AobaBbTe AeACTBUS
4NA TOUKW MapLipyTa, HacTpolriTe NapamMmeTpbl MapLIpyTa,
coxpaHuTe aHHbIe 11 3aKpoliTe pasjen.

3. HaxmuTe «= > Co3gaTb nnaH (Create Plan)», 4Tobbl 0TObpasmnacb
cxeMa, NokasaHHas Huxe. BBegute «HasBaHve nnaHa noneta
(flight plan name)», Boibepute «MapLupyT noneta (flight route)» n
«[ok-ctaHuuto (dock)», yctaHoBuTe «Talimep naaHa (Plan Timer)» n A LAL A T
Ha «Celyac (Immediate)», yctaHoBUTE «BbICOTY BO3BpaTa 4OMOA
oTHOCUTENbHO Aok-cTaHuuM (RTH altitude relative to the dock)»
n «[lecTBre Npy NoTepe cMrHana Bo Bpems noneta (Signal Lost
Action during Flight)», 3aTeM HaxmMunTe «OK», 4TOBbI COXPaHUTL
HOBbI NaaH nonerta.

BbinonHeHWe NoJsieTHOM 3aja4yunm

/\ * Bo Bpems npo6Horo noseta y6eanTtech, YTO MybT YNpaBieHWs NOAK/OYEH K APOHY B KayecTBe
KOHTponnepa b.

1. Mocne Hayana NPo6HOro noJsieTa Kpbllka AOK-CTAaHUUN OTKpoeTcs. Korga ApOH B3NEeTUT, KpblLKa AOK-
CTaHLMM 3aKPOETCS, 1 APOH HAUYHET ABVXEHME MO MapLLpyTy noneTa.

2. HaxmuTe «lpoekT (Project) > KomaHga (Team) i», 4To6bl 0TO6pPasnTb NokasaHHOe n3o6paxeHue,
NMPOCMOTPETb COCTOSAHME MONETHOM 3aAayun 1 NpeaynpexaatoLLyto MHGOPMaLMIo O JOK-CTaHLMN U APOHe
B N1eBOM CT0N16Le. HaxmuTe =, 4TO6bl OTKPbITE OKHO COCTOSIHUS YCTPONCTBA U YBUAETL MHPOPMALMIO O
COCTOSIHUM B peasibHOM BpPeMeHU, a Takke MPsSMYH0 TPaHCASLMIO C AOK-CTaHUMN 1 ApoHa. Monb3oBaTtenu
MOTYT MPOCMaTPMBATL 3aM1aHVPOBaHHbIA MApLLPYT (3eneHbI LBEeT) U TpaekTopuio noseta (CUHWIA LBeT)
JpOHa.

3. Mocne 3aBepLUEHNA MapLUPYTa NoJieTa APOH NOMIETUT K BEPXHEN YacTy JOK-CTaHLMW, 1 OHa aBTOMaTUYecKu
OTKPOET KPbILLIKY, YTOBbI APOH MOT cecTb. [ocne nocagky ApOHa AOK-CTaHLMA aBTOMaTUYecky 3akpoeT
KPbILLIKY.

4. Mocne 3aBepleHNs NONeTHOW 3agavyun Meanadalinbl aBTOMaTMyeCckn 3arpysaTcs B 0651ako.
HaxxmuTte B, 4TobbI OTKPLITE 6MBAMOTEKY MAaHOB. [ToNb30BaTeNn MOryT NPOCMaTPUBaTh KOAMYECTBO
Megnadalinos Ha NaHenu 3arpyskn Megradainnos 1 BblbMPaTe COOTBETCTBYIOLLMIA HOMEP, YTOBbI OTKPbLITH
MegmaTeky 1 MpoCcMOTPeTb MeAradaiiibl, MONyYeHHble BO BpeMsi MnoneTa.
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Q + Bo Bpemsl MoNeTHOM 3aja4un HaXXMUTE KHOMKY aBapuUiiHOro OCTaHOBa, UTObbI MPOBEPUTL, CMOXET /N
JAPOH f0NeTeThb 0 anbTepHaTNBHOIro MecTa MNocasku.
* 306paxeHnsa 3KkpaHOB NPOrpaMMHOro obecrneyeHns NprBeseHbl TONbKO A8 CMpaBKW. PeanbHblin
NHTepdenc 3aBMCUT OT BEPCUM NPOrPaMMHOro obecneyeHus.
* MpOBHbLIN NoneT cTaHeT AOCTYMNeH Nocae 06HOBNEHUS MUKPOMPOrpaMMHOro obecrneyvyeHns Jok-
CTaHUMM A0 nocnegHen Bepcun. MoApobHbIe CBeAEHMS CM. B PyKOBOACTBe nosb3oBaTtens DJI
FlightHub 2.

KOHTPONbLHbIV CNMCOK Noc/ie 3aBepLueHnst pa6boTbl

A * I'Iepep, TeéM KaK NOKMHYTb MEeCTO YCTaHOBKU AOK-CTaHUUW, NpoBepbTe ciegyoLme NnyHKThI.

[ B cucteme ynpasneHus coctosiHnem D)l FlightHub 2 HeT aBapuiiHbIX curHanos.
[ Mogynb faTumka CKOpOCTY BeTpa HafeXHOo 3aKperiieH.

[ [laHHble gaTumKka ckopocTu BeTpa otobpaxatoTtca B DJI FlightHub 2 B BMAe noBopoTa gatumka ckopocTu
BETPa Ha ornpejesieHHoe 3HaveHue.

[] MNMoBepxHOCTb AaTUMKA JOXAS HE COAEPXUT 3arpsis3HEHNI 1 MOCTOPOHHWX MPeAMETOB.

] ABTOMAaTNYECKWI BbIKAOYaTeNb 3alnTbl OT NepeHanpsXXeHn4, Bblklo4YaTe/lb MNTaHNA NepeMeHHOro Toka 1
BbIK/1HOYaTE/Ib PE€3€PBHOI0 akKyMysidTopa B 3/1eKTPNYECKOM LIJKad)y BK/THOYEHbI.

[J Ha noBepXHOCTW MOCaZA0YHON NaHeNN HeT 3arpsi3HeHUl 1 MOCTOPOHHUX MPeAMETOB.
[J C gaTtunka TemnepaTypbl U BNAXHOCTW yAaneHa 3allyTHas Hakneika.

[ ApoH NpaBmnabHO pacrnofoXeH Ha MOCaj04YHON NaHenn.

[ KpbILLKM MOPTOB YCTaHOBEHb! A0IKHBIM 06Pa30M 1 FepMeTUYHO 3aKpbITbl.

[J O6bekTuBLI cucTemM 0630pa, CTabUNIN3NPOBAHHbLIX Kamep, CTekaa MHGpPaKpacHbIX 4aTUYUKOB U
[OMONHNTENBHBIX MOACBETOK UMCTHIE.

[ KpbILWKY AOK-CTaHLUMN 3aKPbITHI.

[J Ha noBepXHOCTU KPbILLKM JOK-CTaHLMM HET 3arpsisHeHWl 1 MOCTOPOHHUX NPejMeTOB.

[ [lBepLa anekTpryeckoro LwKada 3aKpbiTa 1 3a610KMPOBaHa.

[ NMposepka anbTepHaTUBHOIO MecTa A1 NocajKm ApoHa nposejeHa.

[ CepTudukat ans cHATUA 6A0KMPOBKM 30HBI GEO (Npn Hannumnm) nmnopTtnposaH B DI Pilot 2.

MpunoxxeHune

Nupgn KaTopbl COCTOAHUA

NHAMKATOPbI COCTOSIHUS Ha KPbILLKE AOK-CTaHLUW UCMOAb3YOTCS AN 0TO6paxeHusa Tekyllero paboyero
COCTOSIHUSA AOK-CTaHLNN.
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Hopmaanoe COCTOAAHNE

MuraeT 6efibiM Jok-CTaHLMst paboTaeT HOPManbHO, APOH FrOTOB K B3NeTY.

MuraeT cHUM BbInoaHAeTCsH conpsikeHme JOK-CTaHUMM C APOHOM, Pa3faeTcs KOPOTKMIA
3BYKOBOW CUrHan.

Muraet 3efieHbIM JpoH B3neTen ¢ AOK-CTaHLMM U BbIMOIHAET MOJIETHYHO 3a4ady.

MOCTOSAHHO FOPUT CUHUM | JLOK-CTaHLVsi O6HOB/SIETCA U BLISIBASIET HEUCNPABHOCTY (BKAKOUAS YAANEHHYIO
OTNaAKY W OTNAAKY Ha 06beKTe).

CocTosiHUA NpeaynpexaeHns

Mwraet KpPaCHbIM KprLLIKI/I AOK-CTaHUMN HaxXoAATCA B ABVOKEHW NN APOH B3/IeTaeT/cagnTcs;
pa3gaeTca ANVIHHbI 3ByKOBOI7I CUTrHan.

HOHQDEMEHHO Muraet

Ha AOoK-CTaHUMK HaXaTa KHomMKa aBapI/II7IHOFO OCTaHOBa.
XENTbIM N KPpacHbIM

YcraHoBka mogema D]l Cellular Dongle 2 (aonosHUTENbHO)

DJI Cellular Dongle 2 (nposaeTcst OTAeNbHO) MOXET 6bITb YCTAHOB/IEH Ha JOK-CTaHUMUIO AN JOCTyna K
b6ecnpoBogHOl ceTn 4G B 3aBUCMMOCTI OT YC/I0BUIA CETU Ha MecTe.

1. YcTaHOBUTE NpMOBpPEeTEHHYO OTAE/NbLHO KapTy Nnano-SIM B Mogem.

2. C NOMOLLbO LLECTUrPaHHOro Ktoua Ha 2,5 MM ocnabbTe ABa BUHTA Ha JBepLie 31eKTpuyeckoro wkada,
3aTeM MOTAHUTE ABepLyy, YTO6bl ee OTKPbITb. BkAtoUMTe BbiK/lOYaTe b pe3epBHOM 6aTapew, 3aTem
HaXXMUTE N YAEPXKMBaNTE KHOMKY OTKPbITUS, YTOBbI OTKPbITh KPbILLKY JOK-CTaHLMN.

3. YbeanTecb, 4To Ha nosepxHocTn mogema DJI Cellular Dongle 2 Hu4yero HeT. AN yCTaHOBKW MOAYNA
BbINOJIHUTE CnejytoLme AelricTBUS.

a. C NOMOLLbO LECTUIPaHHOro KatoYa Ha 2,5 MM OTKPYTUTE YeTblipe BUHTA Ha KpblllKe oTceka Afs
Mogema.

b. MoakntounTe aHTeHHbIe kabenn BHYTpW oTceka ansd mogema K DJI Cellular Dongle 2. PaboTaiiTe ¢
OCTOPOXHOCTbHO, YTOObI He MoBpeanTb Kabenu.

c. CoeanHute nopt USB-C Ha mMogeme ¢ pasbemom USB-C B oTceke AN MOAEMa U YNOXUTE aHTEHHbIe
Kabenu Tak, YTobbl OHWN He NOBPEeANINCL OT KPbILLKW OTCeKka. YboeaumTech, UTo nHamnkatop Ha DJI Cellular
Dongle 2 ropnT 3eneHbIM.

d. YctaHoBuUTE KPbILLKY OTCEKa ANnA MOoJeMa B MNMpaBuUIbHOE MOJIOXKEHE N HAAEXHO 3aTAHUTE 4YeTbipe
BWHTaA.
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