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HEF IR

https://www.dji.com/flycart-100/video

Tools and Accessories Package
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Werkzeug- und Zubehdrpaket
Paquete de herramientas y accesorios

Ensemble d'outils et d'accessoires
Pacchetto Strumenti e Accessori
Gereedschappen- en accessoirepakket
Pacote de ferramentas e acessoérios
Pacote de ferramentas e acessoérios
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1 Charging
FEH

A + The remote controller cannot be powered on before the internal battery is activated by charging.
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2 Preparing the Aircraft
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A. Installing the Parachute
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B. Installing the Payload
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C. Unfolding the Aircraft
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D. Installing the Intelligent Flight Batteries
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3 Preparing the Remote Controller
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RTK Dongle
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+ DO NOT operate other wireless devices at the same frequency as the remote controller, to avoid
signal interference.
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4 Getting Ready for Takeoff
HETT

Power on: Press, and then press and hold the power button.
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A + The devices require activation before first use. Make sure the remote controller is connected to
the internet and follow the instructions in the app for activation.
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5 Flight
T
Start (Stop) Motors a a
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Perform Combination Stick Command and @ @ @

hold for two seconds. ‘ Y:’“’“:l ‘
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Take off
FE

Always set an appropriate RTH mode and

RTH altitude before takeoff.

* Press the Flight Pause button @ for
emergency braking during flight.
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1. Aufladung

2. Fluggerat vorbereiten
A. Installation des Fallschirms
B. Installation der Nutzlast
C. Fluggerat ausfalten
D. Installieren der Intelligent Flight Battery

3. Fernsteuerung vorbereiten

4. Startvorbereitungen
Ein-: Die Ein-/Ausschalttaste driicken und dann gedrickt
halten.

5. Flug

+ Motoren starten (stoppen): Steuerknuppel-
Kombinationsbefehl zwei Sekunden lang ausfuhren.
+ Abheben « Landen

A « Die Fernsteuerung kann nicht eingeschaltet werden,
bevor der interne Akku aktiviert wurde.

+ Um Signalstérungen zu vermeiden, betreiben Sie
KEINE anderen kabellosen Geraéte, die dieselbe
Frequenz wie die Fernsteuerung nutzen.

« Die Gerate mussen vor dem ersten Gebrauch aktiviert
werden. Stellen Sie sicher, dass die Fernsteuerung
mit dem Internet verbunden ist, und befolgen Sie zur
Aktivierung die Anweisungen in der App.

+ Vor dem Abheben immer einen geeigneten
Ruckkehr-Modus und eine geeignete Rickkehr-
Flughohe einstellen.

+ Fur eine Notbremsung wahrend des Flugs die
Pausetaste () driicken.

1. Carga

2. Preparacion de la aeronave

A
B.
C.
D.

Instalacion del paracaidas
Instalacién de la carga util
Despliegue de la aeronave
Instalacién de la bateria de vuelo inteligente

3. Preparacién del control remoto

4. Preparacion para el despegue
Encender: Presione y, a continuacién, mantenga
presionado el botén de encendido.

5. Vuelo

Iniciar (detener) motores: Ejecute el comando de
combinacién de palancas y manténgalo durante dos
segundos.

Despegar + Aterrizar

A

+ El control remoto no puede encenderse antes de
activar la bateria interna.

+ Para evitar interferencias en la sefial, NO opere
otros dispositivos inaldmbricos en la misma
frecuencia que el control remoto.

+ Los dispositivos requieren activacién antes del
primer uso. Asegurese de que el control remoto
esté conectado a Internet y siga las instrucciones
de la aplicacion para la activacion.

+ Establezca siempre un modo RPO y una altitud
RPO adecuados antes del despegue.

Presione el botén de pausa de vuelo () para
frenar de emergencia durante el vuelo.

1. Recharge

2. Préparation de I'appareil

A.

Installation du parachute

B. Installation de la charge utile

C

Dépliage de l'appareil



D. Installation de la Batterie de Vol Intelligente
3. Préparation de la radiocommande

4. Préparation au décollage
Allumer: Appuyez puis appuyez de nouveau et
maintenez le bouton d'alimentation enfoncé.
5. Vol

+ Démarrage (arrét) des moteurs: effectuez une
Commande des joysticks (CSC) et maintenez-la
pendant deux secondes.

« Décollage * Atterrissage

& + Laradiocommande ne peut étre allumée avant
I'activation de la batterie interne.

NE faites PAS fonctionner d'autres appareils sans fil
alaméme fréquence que la radiocommande afin
d'éviter les interférences de signal.

Les appareils doivent étre activés avant la premiére
utilisation. Assurez-vous que la radiocommande
est connectée a Internet et suivez les instructions
de l'application pour I'activation.

Configurez toujours un mode RTH et une altitude
RTH adéquats avant le décollage.

Appuyez sur le bouton de mise en pause du vol ()
pour un freinage d'urgence pendant le vol.

1. Ricarica

2. Preparazione dell'aeromobile
A. Installazione del paracadute
B. Installazione del carico utile
C. Apertura dell'aeromobile
D. Installazione della Batteria di volo intelligente

3. Preparazione del radiocomando

4. Preparazione al decollo
Accensione: Premere e tenere premuto il pulsante di
accensione.

5. Volo

* Awvio (Arresto) dei motori: azionare il comando a
stick combinati e mantenerlo azionato per 2 secondi.

+ Decollo + Atterraggio

A + Il radiocomando non puo essere acceso prima
dell'attivazione della batteria interna.

NON utilizzare altri dispositivi senza fili che
operano alla stessa frequenza del radiocomando,
cosi da evitare interferenze.

Attivare i dispositivi prima del primo utilizzo.
Accertarsi che il radiocomando sia connesso a
Internet e seguire le istruzioni visualizzate nell'app
per l'attivazione.

Specificare sempre una modalita RTH e
un‘altitudine RTH appropriate prima del decollo.

+ Premere il pulsante Flight Pause (Pausa volo) )
per eseguire una frenata di emergenza durante il
volo.

1. Opladen
2. Voorbereiding van de drone

A. De parachute installeren
B. De lading installeren
C. De drone uitklappen
D. De Intelligent Flight Battery installeren
3. Voorbereiding van de afstandsbediening
4. Voorbereiding op opstijgen
Aan: Druk op en houd vervolgens de aan/uit-knop
ingedrukt.
5. Vlucht

+ Starten (stoppen) van de motoren: Voer de opdracht
'Combinatie joystick' uit en houd deze twee seconden
vast.

* Opstijgen * Landen

A

De afstandsbediening kan niet worden
ingeschakeld voordat de interne accu is
geactiveerd.

GEBRUIK GEEN andere draadloze apparaten

die met dezelfde frequentie werken als de
afstandsbediening om interferentie van het signaal
te voorkomen.

De apparaten moeten voor het eerste gebruik
worden geactiveerd. Zorg ervoor dat de
afstandsbediening is verbonden met internet en
volg de instructies in de app voor activering.

Stel altijd een geschikte RTH-modus en RTH-
hoogte in voordat u opstijgt.

Druk op de vliegpauzeknop () voor noodremmen
tijdens de vlucht.

1. Carregamento

2. Preparar a aeronave
A. Instalacdo do Paraquedas
B. Instalagdo da Carga Util
C. Desdobrar a aeronave
D. Instalar a bateria de voo inteligente

3. Preparar o controlo remoto
4. Preparar a descolagem

Ligar: Prima e, em seguida, prima sem soltar o botao de
alimentagéo.



5. Voo

+ Iniciar (Parar) os motores: Execute o comando
conjunto dos manipulos de control e mantenha em
posicdo durante dois segundos.

* Descolagem * Aterragem

A + O telecomando n&o pode ser ligado antes da
ativagdo da bateria interna.
+ NAO utilize outros dispositivos sem fios que
funcionem na mesma frequéncia que o controlo
remoto, para evitar interferéncia de sinal.

+ Os dispositivos da aeronave requerem a ativagdo
antes da primeira utilizacdo. Verifique se o
telecomando estd ligado a Internet e siga as
instrucdes na aplicagdo para ativar.

+ Defina sempre um modo RTH e altitude RTH
adequados antes da descolagem.

+ Prima o botdo de pausa do voo (J) para efetuar
uma travagem de emergéncia durante o voo.

1. Como carregar

2. Como preparar a aeronave
A. Como instalar o paraquedas
B. Como instalar a carga
C. Desdobrando a aeronave
D. Como instalar a Bateria de Voo Inteligente

3. Como preparar o controle remoto

4. Como se preparar para decolagem
Ligar: Pressione e mantenha pressionado o botdo liga/
desliga.

5. Voo

+ Iniciar (Parar) os motores: Execute o Comando
combinado do pino de controle e 0 mantenha
pressionado por dois segundos.

+ Decolar + Pousar

A + O controle remoto ndo pode ser ligado antes da
ativagdo da bateria interna.

+ NAO utilize outros dispositivos com conexdo sem
fio na mesma frequéncia do controle remoto para
evitar interferéncias no sinal.

+ Os dispositivos precisam ser ativados antes do
primeiro uso. Certifique-se de que o controle
remoto esteja conectado a internet e siga as
instrugdes no aplicativo para a ativagao.

+ Defina sempre um modo RTH e altitude RTH
adequados antes da descolagem.

+ Prima o botdo de pausa do voo (J) para efetuar
uma travagem de emergéncia durante o voo.

1. 3apsaka
2. NoaroTtoBKa ApoHa
A. YcTaHoBKa napatutota
B. YcTaHOBKa None3Homn Harpysku
C. MoaroToBka ApoHa
D. YcraHoBka akkymynstopos Intelligent Flight Battery

3. MoaroToBKa NynbTa ynpaBneHns

4. MNoaroToBKa K B3N1€Ty
BkntoveHwne: Haxmute oAnH pas, 3aTeM HaxmMuTe eLLe
pas v yaepXuBaiiTe KHOMKY BKIOYEHNS NUTaHWS.

5. Monet

+ 3anyck (ocTaHoBKa) MOTOPOB: BbINONHWTE
KOMBUHaLMIO KONCTMKAMW 1 yaepxXu1BaiTe ee B
TeyeHue ABYX CEKYHA.

* B3zner ¢ [locaaka

MynbT ynpaBneHvs HeNb3s BKIOYUTL 40
aKTVBALMN BHYTPEHHEro akKyMynsTopa
MOCPEACTBOM €ro 3apsifkul.

A

HE ncnonb3yiite Apyrve 6ecnpoBoaHble
YCTPOICTBa, paboTatoLLue Ha TOM Xe YacToTe, YTo
1 NynbT ynpaeieHns Bo U3bexaHune nomex.

Mepes nepBbIM UCMO/B30BaHEM YCTPOCTBA
Heo6X0AMMO aKTVBYPOBaTh. MpoBepbTe
NOAKOUEHME NybTa yNpaBAeHws K HTepHeTy
1 CnepyiiTe MHCTPYKLMSIM MO aKTVBaLmn B
NPUOXEHNN.

[‘Iepe,q B3/1€TOM BCerga yCTaHaBﬂMBaVITe
COOTBETCTBYIOLLMIA PEXUM 1 BLICOTY BO3BpaTa
ZOMOA.

[ins aBapuiiHOl OCTAHOBKM B MoNETe HaXMUTe
KHonky nay3bl noneta ().
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Front Indicators
Rear Indicators
Intelligent Flight Battery
. Vision System
Forward Radar
LiDAR

FPV Camera
Downward Radar
. Spotlight

0. Onboard D-RTK™
Antennas
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. Anzeigen vorne
. Anzeigen hinten

Intelligent Flight Battery

. Sichtsystem
. Vorderes Radar

LiDAR
FPV-Kamera

. Abwarts gerichteter Radar
. Scheinwerfer

10. Onboard D-RTK™
Antennen

1.
2.

Indicadores delanteros
Indicadores traseros

Bateria de vuelo
inteligente

. Sistema de vision

Radar delantero
LiDAR

. Camara FPV

Radar inferior
Foco

0. Antenas D-RTK™ integradas
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Indicateurs avant
Indicateurs arriere
Batterie de vol intelligente

. Systéme optique

Radar avant
LiDAR

. Caméra FPV

Radar Vers le bas
Projecteur

0. Antenne embarquée

D-RTK™
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LED anteriori
Indicatori posteriori
Batteria di volo intelligente

. Sistema di visione

Radar anteriore
LiDAR

. Videocamera FPV

8
9
1

. Radar verso il basso
. Faro
0. Antenne D-RTK™ a bordo

1.

2
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Ledlampjes voorzijde
. Achterste
richtingaanwijzers

Intelligente vluchts
batterij

. Visiesysteem
Voorwaartse radar
LiDAR

FPV-camera

Omlaag gerichte radar
Baken

0. Onboard D-RTK™-
antennes
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LED frontais
Indicadores traseiros
Bateria de voo
inteligente

Sistema de visdo
Radar frontal

LiDAR

Cémara FPV

Radar para baixo

. Sinalizador luminoso
0. Antenas D-RTK™ a bordo

Indicadores frontais
Indicadores traseiros
Bateria de Voo
Inteligente
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. Sistema visual
Radar frontal
LiDAR

. Cameras FPV
Radar inferior
Holofote

10. Antenas D-RTK™ a bordo

1.
2.

MepeaHve NHANKATOPSbI
3agHuVe NHAMKaTopbI

WHTennekTyanbHbIi
aKKyMynaTop ansa
noneTtos

. Cucrema o63opa
MepeaHnii pagap

. Nvpap

7.
8.
9.

FPV-kamepa
HwxHWi pagap
Pexum cnexerns

10. BOpTOBbIE aHTEHHbI

D-RTK™

Back Button

Return to Home (RTH)
Button

. Status LED

Battery Level LEDs
Power Button
Flight Pause Button
. Gimbal Dial

Flight Mode Switch
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. Zurlcktaste

Ruckkehrtaste

. Status-LED
. Akkustand-LEDs

Ein/Aus-Taste
Flugpausetaste

. Gimbal-Radchen

Flugmodusschalter
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Botoén de retroceso

Boton de regreso al punto
de origen (RPO)

Led de estado

Ledes de nivel de bateria
Botoén de encendido
Botoén de detener vuelo
Dial del estabilizador

. Selector de modo de vuelo
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Bouton de retour
Bouton de Retour au
Point de départ (RTH)
LED d'état

LED de niveau de batterie
Bouton d'alimentation
Bouton de mise en
pause du vol

Molette de nacelle
Bouton de mode de vol

1.
2.

Pulsante Indietro
Pulsante Return to Home
(RTH)

LED di stato

LED di livello di carica
della batteria

Pulsante di accensione
Pulsante di pausa del volo
Rotella di regolazione
dello stabilizzatore

Interruttore modalita di
volo

1.
2.
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Terugknop

Knop Return to Home
(RTH) (terug naar
thuisbasis)

. Statusled

Leds voor batterijniveau

. Aan-/uitknop

. Vliegpauzeknop

. Gimbalwiel

. Vliegmodusschakelaar

Botédo Voltar

Botdo de voltar a posicdo
inicial (RTH)

LED de estado

LED de nivel da bateria
Botdo de alimentacdo
Botdo de pausa do voo
Botdo do gimbal
Interruptor do modo de voo

Botdo voltar

Botdo Retornar a Base
(RTH)

LED de status

LEDs de nivel da bateria
Botdo Liga/Desliga

Botdo de pausa de voo
Botdo do estabilizador
Interruptor do modo de voo

KHonka Bo3BpaTta
KHonka Bo3BpaTta oMol
(RTH)

CBeTOAVNOAHbIN
VIHANKATOP COCTOSIHUSA
CBeTOANOAHbIE
VIHANKATOPbl YPOBHS
3apsga akkymynstopa
KHonka nutaHus

KHonka MPrOCTaHOBKN
noneta

Konecurko HakoHa Kamepb!

Mepekntoyatesib pexrMoB
noneta





