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Safety Information

Read this manual carefully before use, and retain it for future reference.

Usage Restrictions

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor surfaces, or in a
commercial or industrial setting.

- This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical, sensory or
mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards involved. Children shall not play with the
appliance. Cleaning and user maintenance shall not be made by children without supervision.

- If the cord set is damaged, it must be replaced by a special cord set available from the manufacturer or its service
agent.

- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

- Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot vacuum while it is operating.

- Do not use the robot vacuum in an area suspended above ground level without a protective barrier.

- Do not place the robot vacuum upside down. Do not move the robot vacuum by using its LDS laser sensor cover,
cover, or bumper as a handle.

- Do not install, charge, or use this robot vacuum outdoors, in bathrooms, or near a pool.

- A hazard may occur if the appliance runs over the supply cord.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot vacuum from bumping into and damaging them.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot vacuum regardless of whether it is stationary or moving.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot vacuum.

- Do not use the robot vacuum to clean any burning substances.

- Do not vacuum up hard or sharp objects.

- The plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

- Do not wipe the robot vacuum or omni station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning washable
parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.

- Make sure the robot vacuum is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.
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- Please use this product in accordance with the instructions in the user manual. Users are responsible for any loss or
damage arising from improper use of this product.

- For additional protection, the appliance is to be supplied through a residual current device (RCD) having a rated
residual operating current not exceeding 30 mA. The installation of a residual current device (RCD) having a rated
residual operating current not exceeding 30 mA is advisable in the electrical circuit supplying. Ask your installer for
advice.

- This appliance is considered to be suitable for use in countries having a tropical climate. It may also be used in other
countries.

- Do not use the robot vacuum at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on a floor with liquids or
sticky substances.

Batteries and Charging

WARNING:

- Do not use any third-party battery, cord set, or omni station. The robot vacuum can only be used with the D102-JZEU
omni station.

- No action needed from users to shift the omni station between 50 Hz and 60 Hz, and the product can adapt itself for
both 50 Hz and 60 Hz.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or omni station on your own.

- Do not place the omni station near a heat source.

- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the omni station's charging contacts.

- Do not expose the appliance or battery to excessive temperatures.

- Be aware of the risk of terminals of the battery-operated appliance or battery being short-circuited by metal objects.

- If the robot vacuum won't be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store in a cool, dry
place.

- Recharge the robot vacuum at least once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- Do not damage the battery when removing it to avoid short circuits or liquid leakage. If the battery leaks, keep the
fluid from touching your skin or clothes, and wipe it away immediately with a dry cloth. Then send the battery to an
appropriate recycling facility or the designated after-sales service team to properly dispose of it.

- The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the
robot vacuum, please first remove the battery pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and
regulations of the country or region it is used in.

- When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries and make sure your product is
disconnected from power.

1. Uninstall the screw on the bottom, then remove the cover.
2. Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the battery case to avoid any risk of
injuries.
3. Return the batteries to a professional recycling organization.
— The battery must be removed from the appliance before it is scrapped.
— The appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery.
— The battery is to be disposed of safely.

Laser Safety Information

The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1: 2014 Standard for Class 1 laser products. Please avoid
direct eye contact with it during use.

EU Declaration of Conformity

Xiaomi Communications Co., Ltd. declares that the radio equipment type D102GL is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity isavailable at
the following internet address: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
For detailed e-manual, please go to www.mi.com/global/support/user-guide
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Product Overview

Robot Vacuum

Note: lllustrations of product, accessories,
and user interface in the user manual are
for reference purposes only. Actual product
and functions may vary due to product
enhancements.

Robot Vacuum
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Accessories
Pre-installed Accessories

===

Dust Compartment Filter (Pre-installed on the
dust compartment)

Brush Brush Cover

Other Accessories

=
[ ¢ ==
-
Side Brush Cord Set Disposable Bag Mop Pad Mop Pad x 2 Washboard Base  Omni Station (with a pre-installed

disposable bag, clean water tank,

(Pre-installed in Holder x 2 (Pre-installed on the Extender
dirty water tank, and washboard)

the omni station) mop pad holder)

d) Press and hold for 3 seconds to turn on or off
Press to start cleaning or pause while turned on

O Press to pause while running
Press while paused to return the robot vacuum to the omni station for charging
Press to stop docking while returning to the omni station

\\\\ Press and hold for three seconds to enable or disable the child lock

Indicator

/ White: Cleaning/Cleanup completed/Fully charged

Blinking white: Returning to charge/Repositioning/Updating firmware
Breathing white: Charging

Orange: Wi-Fi disconnected

Blinking orange: Error/Awaiting connection/Connecting to Wi-Fi

Robot Vacuum

o LDS Laser Sensor
Cover

o LDS Laser Sensor

o Bumper

Line Laser Sensor

° Reset Button
*Press and hold for
three seconds to

restore factory
settings

= Press and hold for
10 seconds to turn
it off forcefully

> Wi-Fi Indicator

- On: Wi-Fi connected

- Blinking: Awaiting Wi-Fi
connection/Connecting
to Wi-Fi

- Off: Wi-Fi not
connected

Dust Auto-empty Charging
Compartment  Vent Contact

Cliff Sensor

Ultrasonic
Sensor
Side Brush o—=

t——o Caster Wheel

) ]
Brush i %W Brush Cover
J O Torpl_Ogrens Brush Cover Clip
Main Wheel r :% # Main Wheel
Mop Pad
Holder
Mounting
Hole
Dust
Compartment Clip e
Auto-empty o
[roremety .. Filter Clip
Filter o m

Dust Compartment

Omni Station

Cover

Dirty Water Tank Clean Water Tank

Handle %%m%% Handle

N
Washboard D—YM‘

Water Tank Clip

Float Ball

Dirty Water Tank

Water Tank Clip

o Water Pipe

Clean Water Tank
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How to Install

Omni Station

Dust Cabinet o———
Dust Cabinet «—

Cover
Dust Cabinet
Opening

Auto-empty o
Vent

Front View

Disposable bag

Disposable Bag

Handle O

<

—— Indicator

White: Omni station
works properly
Blinking orange:
Omni station has an
error

- . Signaling Area

" Charging Contacts

Power Port

Mop Assembly

Mop Pad Attachment Area -

Note: The omni station is pre-installed with a disposable

bag when leaving the factory.
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Rear View

Mop Pad Holder

Mop Pad

Removing Protective Coverings

Before using the robot vacuum, remove the
protective strips 1 and 2 from both sides and
protective films 3, 4 and 5.

Installing the Side Brush and the Mop Assembly

Install the side brush and the mop assembly
respectively as illustrated. They are properly
installed when you hear a "click".

Placing the Omni Station

- Place the omni station against a wall on
a flat and hard-surfaced floor, such as
a wooden or tiled floor.

- Make sure there is empty space of more
than 0.82 meters in height, more than
1.93 meters in length, and more than
0.44 meters in width. Ensure the omni
station is in an area with a good Wi-Fi
signal near an electrical outlet.

How to Use

Installing the Washboard Base Extender

- Install the washboard base extender to the omni station
along the direction as illustrated.

- Make sure the washboard base extender is flush with
the bottom of the omni station, and the bottom surface
is even.

Connecting to Power

Place the omni station in an appropriate area, connect
the cord set to it, and plug the cord set into an electrical
outlet.

Note: Firmly plug the connector of the cord set into the
power port of the omni station until the indicator stays
white.

Placing the Robot Vacuum

- Before use, press and hold the button () on the
robot vacuum for three seconds to turn it on.

- Once the robot vacuum is on, place it onto the
omni station, and make sure the charging contacts
on the robot vacuum and the station are fully
aligned.

- The robot vacuum connects to the omni station
successfully when you hear a voice prompt for
starting charging.

Notes:

- Before the first use, it is recommended to fully charge the robot vacuum.

- If the robot vacuum cannot be turned on due to low battery level, manually place the robot
vacuum onto the omni station to charge it for a while.

- When the robot vacuum is being charged, it will automatically turn on and cannot be
turned off.

Adding Water to the Clean Water Tank

Maximum Water Level Mark
Water Tank Capacity: 4 L

Notes:

- Do not add water above the maximum water level mark (MAX).

- Do not add hot water to the water tank, as this may cause the tank to become deformed.

- Do not add any substance like detergents other than clean water to avoid damaging the
robot vacuum.

Connecting with the Mi Home/Xiaomi Home App

This product works with the Mi Home/Xiaomi Home app*. Use the Mi Home/Xiaomi Home
app to control your device, and to interact with other smart home devices.

Scan the QR code to download and install the app. You will be
directed to the connection setup page if the app is installed
already. Or search for "Mi Home/Xiaomi Home" in the app store to
download and install it.

Open the Mi Home/Xiaomi Home app, tap @ on the upper right,
and then follow the instructions to add your device.

* The app is referred to as Xiaomi Home app in Europe (except for
Russia). The name of the app displayed on your device should be C629E33F
taken as the default.

Notes:

+ The robot vacuum works with the Mi Home/Xiaomi Home app, and it supports Android 9.0 &
i0S 12.0 or above.

- Only 2.4 GHz Wi-Fi networks are supported.

- The version of the app might have been updated, please follow the instructions based on
the current app version.
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Resetting Wi-Fi

Take the following steps if the robot vacuum cannot be connected to the network because the
router is reset, the password is forgotten, or for other reasons:

1. Open the cover of the robot vacuum so that you can see the Wi-Fi indicator.

2. Simultaneously press and hold the buttons (1) and (O for 7 seconds until you hear a voice
prompt to indicate that the robot vacuum is waiting for the network configuration.

3. When the Wi-Fi indicator blinks, the Wi-Fi connection has been reset successfully.

Turning On/Off

- Press and hold the button (}) for three seconds to turn the robot vacuum on. When the
indicator on the robot vacuum lights up, it means the robot vacuum enters the standby mode.

- When the robot vacuum is paused and not being charged, press and hold the button (!) for
three seconds to turn it off.

Note: When the robot vacuum is charging, it will automatically turn on and cannot be turned off.

Quick Map Creation

- After configuring the network for the first time, follow the instructions in the app to quickly
create a map, and the robot vacuum will start mapping without cleaning.

- The mapping process will be completed when the robot vacuum returns to the omni station,
and the map will be saved automatically.

Notes:
- Make sure the robot vacuum is fully charged and starts from the omni station.

- Before mapping, remove the items on the floor, open the doors of the rooms, and block the
areas unsuitable for the robot vacuum to enter.

- During mapping, do not follow, move, or interrupt the robot vacuum, and do not move the omni
station.

- After mapping, set up virtual walls or restricted areas in areas unsuitable for the robot vacuum to
enter, such as the areas where it may get stuck or be scraped.

- Set up virtual walls or restricted areas in areas with long-hair or fringe carpets to prevent the
robot vacuum from getting entangled.

- Set up virtual walls or restricted areas to exclude carpeted areas before mopping to prevent
the carpet from getting wet.

Pausing
When the robot vacuum is running, press any button to pause it.

Note: Do not lift or move the robot vacuum while it is paused. Otherwise, it may have positioning

errors that could prevent the robot vacuum from returning to the omni station or cause the loss
of the map.

Sleep Mode

The robot vacuum will automatically enter sleep mode after it is paused for 10 minutes, and its
indicator will go out. To wake it up, press any button on the robot vacuum.

Note: The robot vacuum will automatically turn off after being in sleep mode for 12 hours.

Resuming Cleanup

If the robot vacuum starts running low on battery during a cleaning task, it will automatically
return to the omni station to charge. When the robot vacuum is appropriately charged, it will
resume cleanup where it left off.

Child Lock Settings

To enable or disable the child lock, press and hold the button ) on the robot vacuum for
three seconds.

Note: When the child lock function is enabled, the buttons on the robot vacuum will not work.
Instead, you can control the robot vacuum via the app.

Dust Emptying

When the robot vacuum automatically returns to the omni station to charge after completing a
vacuuming and mopping task, a vacuuming before mopping task, or a vacuuming task, the
omni station will automatically start to empty the dust compartment.

Notes:

- When the robot vacuum returns midway to the omni station to clean mop pads, the station
will not automatically empty the dust compartment.

- If the function of auto dust emptying is disabled in the app, the omni station will not
automatically empty the dust compartment.

- If you change the auto-empty frequency in the app, the omni station will empty dust at the
set frequency.

Vacuuming and Mopping

Start cleaning

- Before starting, ensure the mop assembly and other
necessary parts have been installed onto the robot
vacuum and the clean water tank has been added water.

- Select the vacuuming and mopping mode in the app,
and use the app or press the button @ on the robot
vacuum to make it start from the station. Then the robot
vacuum will plan the optimal cleaning route and perform
the cleaning task based on the created map.

Notes:

- The robot vacuum will moisten the mop pads before starting, please wait with patience.

- Before starting, ensure the omni station is connected to power and the robot vacuum is
connected to the omni station.

- To ensure that the robot vacuum can return to the omni station successfully after completing
vacuuming and mopping, it is recommended to make the robot vacuum start from the omni
station. Do not move the omni station, the clean water tank, the dirty water tank, or the
washboard during cleaning.

Automatically return to clean mop pads midway

During cleaning, the robot vacuum may automatically return to
the omni station to wash the mop pads after it cleans certain
squares of area. Once the mop pads have been washed, the
robot vacuum will resume its cleaning task. /

Auto dust emptying & mop pad cleaning and air-drying

When the robot vacuum has completed its cleaning task
and returned to the omni station to charge, the omni
station will automatically start emptying dust and then
clean and air-dry the mop pads.

Clean the dirty water tank

After the mop pads have been cleaned and air-dried,
please clean the dirty water tank in time to prevent odors.

Vacuuming

Select the vacuuming mode in the app, then use the app or press the button () on the robot
vacuum to start cleaning, and the robot vacuum will lift the mop assembly and start from the
omni station to vacuum. Once it finishes vacuuming, it will return to the omni station to
automatically empty the dust compartment.

Notes: If the mop assembly is not installed, the robot vacuum will automatically perform the
vacuuming after starting.

Mopping

Before starting, ensure the mop assembly and other necessary parts have been installed
onto the robot vacuum and the clean water tank has been added water. Select the mopping
mode in the app, and use the app or press the button d) on the robot vacuum to start
cleaning. Then the robot vacuum will automatically moisten the mop pads first and leave the
omni station to start mopping. Once it finishes mopping, it will return to the omni station to
wash and air-dry the mop pads.

Vacuuming before Mopping

Before starting, ensure the mop assembly has been installed onto the robot vacuum and the
clean water tank has been added water. Select the vacuuming before mopping mode in the
app, and use the app or press the button () on the robot vacuum to start the cleaning task,
then the robot vacuum will lift the mop assembly to vacuum. Once it finishes vacuuming, it
will return to the omni station to automatically empty the dust and moisten the mop pads,
then it will lower the mop assembly to start mopping.
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Care & Maintenance

Parts
To keep the robot vacuum in good condition, it is recommended to refer to the following table for
routine maintenance.

Parts Cleaning Frequency Replacement Frequency
Dust Compartment Clean as required /
Filter Clean every two weeks 3-6 months
Clean Water Tank Clean every two weeks
Dirty Water Tank Recommeggceﬁi Ltlgectean after /
Washboard Clean every 1-2 weeks
Brush Clean every two weeks 6-12 months
Side Brush Clean every two weeks 3-6 months
Mop Pad / 1-3 months
Caster Wheel

LDS Laser Sensor

Line Laser Sensor

Cliff Sensor Clean every month

Robot Vacuum's Charging Contacts

Ultrasonic Sensor

Bumper

Auto-empty Vents of Robot Vacuum!

Bottom of the Robot Vacuum

Omni Station Depending on actual use

Omni Station's Charging Contacts

Omni Station's Signaling Area

Replace about every 2.5 months
depending on actual use

Disposable Bag /

Notes:

- The replacement frequency is for reference only. If a part is damaged, it should be
replaced promptly to ensure efficient cleaning.

- To move or ship the robot vacuum, please empty the clean and dirty water tanks to
avoid the robot vacuum getting damaged in transit.

Replacing the disposable bag

1. When the disposable bag is full, pull the cover out from the dust cabinet opening. Remove
the disposable bag using the handle, and discard it.

Dust Cabinet Opening o

Note: Pull the handle of the disposable bag to seal it to prevent the dust and debris from getting
out.

2. Use a dry cloth to wipe away any dirt
from the filter.

3. Install a new disposable bag as illustrated
and insert the handle of the bag into the slot.

Cleaning the clean and dirty water tanks

2. Use clean water to completely wash the
tanks, then wipe the outside of the tanks dry
before reinserting them into the omni
station.

1. Remove both the clean and dirty water
tanks, open their covers, and pour out the
water.

Note: Both the floater in the clean water tank and the float ball in the dirty water tank are
movable parts. Do not apply too much force when cleaning them to avoid damaging them.

Cleaning the washboard and washboard base

1. Remove the washboard, and clean it with a 2. Wipe the washboard with a dry cloth,
brush using the tap water. and reinstall it to the omni station. Make
sure the water pipe is inside the groove of
the washboard; otherwise, it may affect
normal use.

Note: Do not tilt the omni station during daily use or cleaning. If water collects in the
washboard base, wipe it dry with a cloth.

Cleaning sensors and charging contacts

Use a soft cloth to clean all sensors and charging contacts in the robot vacuum:

- The cliff sensors on the bottom of the robot vacuum.

- The charging contacts on the back of the robot vacuum.

- The LDS laser sensor on the top of the robot vacuum.

- The bumper and the line laser sensor on the front of the robot vacuum.

Cliff Sensor

Line Laser Sensor
LDS Laser Sensor

Charging Contacts

Cleaning the brush

- Flip the robot vacuum over and pinch the clips to remove the brush cover. Lift the brush out,
remove the bearings on both ends, and clean the brush's axle.

- Use scissors to cut any hair tangled around the brush, and remove any debris.

- Reinstall the brush bearing, brush and brush cover, and clip them in place.

Relesss Bt
o — - Release Button
Tﬂ? Brush

Brush Bearings
Ll % |

CAUTION: If too much hair is tangled in the brush, or if the hair is tightly tangled, do not forcibly
pull on it, as this could damage the brush.



Cleaning the side brush

1. Turn the robot vacuum over, pull out the side brush upwards, and clean it.
2. Reinstall the side brush into the robot vacuum.

Cleaning the caster wheel

1. Flip the robot vacuum over and pull out the caster wheel.
2. Remove hair, dirt, and other debris from the wheel and axle.
3. Reinsert the caster wheel and press it firmly back into place.

Wheel
Axle

Notes:

- If needed, you can use a tool such as a small screwdriver to gently pry out the axle
from the caster wheel, and clean it.
- The wheel can be cleaned with water and reinstalled after drying.

Cleaning the dust compartment and filter

1. Press and hold the dust compartment release button to take out the dust

compartment, remove the filter from the filter clip, and empty the dust compartment.

You can rinse the dust compartment if needed.

2. Gently tap the filter frame to remove dirt, or clean the filter with
tap water.

Notes:

- Do not attempt to clean the filter with a hard object, such as a brush
or your fingers.

- Frequent rinse is not recommended, otherwise the filter may be
damaged.

- Only use clean water to clean the dust compartment and filter. Do
not use detergent.

3. Fully dry the dust compartment and filter before reinstalling
them.

Replacing the mop pad

Remove the mop pad from the mop pad holder, and replace
it with a new one.

Cleaning the omni station

Clean the charging contacts, the auto-empty vents, and the signaling
area of the omni station with a soft, dry cloth.

Battery maintenance

The robot vacuum contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please ensure that it
remains well-charged during daily use to maintain optimal battery performance.

Note: If the robot vacuum is not used for an extended period, turn it off and put it away. To prevent
damage from over-discharging, the robot vacuum should be recharged at least once every three
months.

Specifications

Robot Vacuum Omni Station
Name Robotic Vacuum Cleaner Model D102-JZEU
Model D102GL [tem Dimensions 563 x 420 x 340 mm
[tem Dimensions ®350 x 97 mm Rated Input 200-240 V ~ 50/60 Hz
4800 mAh (rated capacity) _
Battery 5200 mAh (nominal capacity) Rated Output 19.6V=12A
Charging Time Approx. 6.5 hours Power (during dust emptying) 1000 W
Net Weight 3.6 kg Power (during cleaning) 30W
Net Weight (with Accessories) 12.3 kg Power (during air-drying + charging) 80 W

Compatible with

Android 9.0 & i0OS 12.0 or above

Wireless Connectivity

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2.4 GHz, Bluetooth 4.2

Rated Voltage 144V ==
Charging Voltage 196V =
Rated Power 55 W

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power

<20 dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation distance of at least 20 cm between
the antenna and the body of the user.

WEEE Disposal and Recycling Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in
directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted household waste. Instead, you
should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to
a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment,
appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help
fr— prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact
the installer or local authorities for more information about the location as well as terms and
conditions of such collection points.

For further information, please go to www.mi.com A
Manufactured by: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Address: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, China
Made in China PAP



Informazioni di sicurezza

Leggere attentamente il presente manuale prima dell'uso del dispositivo e conservarlo per ogni riferimento futuro.
Restrizioni d'uso

- Questo prodotto & destinato alla pulizia dei pavimenti solo in un ambiente domestico. Non utilizzarlo all'aperto, su
superfici non pavimentate o in ambiente commerciale o industriale.

- L'apparecchio puo essere utilizzato da bambini di eta superiore agli 8 anni e da persone con capacita mentali,
fisiche o sensoriali ridotte oppure da persone prive di esperienza o conoscenza dell'apparecchio, purché siano
sorvegliate o siano state istruite sull'utilizzo in sicurezza dell'apparecchio e comprendano i rischi che ne possono
derivare. Non consentire ai bambini di giocare con l'apparecchio. Le operazioni di pulizia e manutenzione non
devono essere effettuate da bambini, a meno che non siano sorvegliati.

- Se il set di cavi € danneggiato, deve essere sostituito da un set di cavi speciale disponibile presso il produttore o il
suo agente di servizio.

- Questo apparecchio contiene batterie sostituibili solo da personale adeguatamente formato.

- Assicurarsi che i bambini e gli animali domestici siano tenuti a distanza di sicurezza dall'aspirapolvere robot mentre
e in funzione.

- Non utilizzare l'aspirapolvere robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.

- Non capovolgere l'aspirapolvere robot. Non spostare 'aspirapolvere robot utilizzando il coperchio del sensore laser
LDS, il coperchio o il paraurti come impugnatura.

- Non installare, caricare o utilizzare l'aspirapolvere robot all'aperto, in stanze da bagno o vicino a una piscina.

- Se l'apparecchio passa sopra il cavo di alimentazione potrebbe causare un pericolo.

- Rimuovere dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che l'aspirapolvere robot li urti e li danneggi.

- Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sopra l'aspirapolvere robot, sia quando & fermo,
sia quando € in movimento.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla bocchetta di aspirazione dell'aspirapolvere robot.

- Non usare l'aspirapolvere robot per pulire eventuali sostanze ardenti.

- Non aspirare oggetti duri e taglienti.

- La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di effettuare la pulizia o la manutenzione dell'apparecchio.

- Non pulire ['aspirapolvere robot o stazione omni con un panno umido, né sciacquarli con qualsiasi liquido. Dopo aver
pulito le parti lavabili, asciugarle completamente prima di reinstallarle e utilizzarle.

- Accertarsi che 'aspirapolvere robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, riporlo nella confezione originale.



- Utilizzare il prodotto secondo le istruzioni del manuale utente. Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o
danni derivanti dall'uso improprio del prodotto.

- Per una maggiore protezione, l'apparecchio deve essere alimentato tramite un interruttore differenziale (RCD) con
una corrente residua nominale di funzionamento non superiore a 30 mA. E consigliabile installare nel circuito
elettrico di alimentazione un interruttore differenziale (RCD) con una corrente residua nominale di funzionamento
non superiore a 30 mA. Chiedere consiglio all'installatore.

- Questo apparecchio & considerato adatto all'uso in Paesi con clima tropicale. Puo essere utilizzato anche in altri
Paesi.

- Non utilizzare 'aspirapolvere robot a una temperatura ambiente superiore a 40 °C o inferiore a 0 °C, né su pavimenti
dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

Batterie e ricarica

AVVERTENZA:

- Non utilizzare batterie, set di cavi o stazione omni di terze parti. L'aspirapolvere robot pud essere utilizzata solo con
la stazione omni D102-JZEU.

- Non & necessario alcun intervento da parte dell'utente per modificare la stazione omni da 50 Hz a 60 Hz e il
prodotto & in grado di adattarsi sia a 50 Hz che a 60 Hz.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la stazione omni da soli.

- Non posizionare la stazione omni vicino a fonti di calore.

- Non utilizzare panni umidi né mani bagnate per strofinare o pulire i contatti di ricarica della stazione omni.

- Non esporre l'apparecchio o la batteria a temperature eccessive.

- Prestare attenzione al rischio di corto circuito, causato da oggetti metallici, dei terminali dell'apparecchio a batteria
o dei terminali della batteria.

- Se 'aspirapolvere robot non viene utilizzato per un lungo periodo, ricaricarlo completamente, quindi spegnerlo e
conservarlo in un luogo fresco e asciutto.

- Ricaricare l'aspirapolvere robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di scaricare eccessivamente la batteria.

- Non danneggiare la batteria quando la si rimuove al fine di evitare cortocircuiti o fuoriuscite di liquido. In caso di
fuoriuscite dalla batteria, evitare che il liquido entri in contatto con la pelle o i vestiti e asciugarlo immediatamente
con un panno asciutto. Successivamente inviare la batteria a un impianto di riciclaggio appropriato o al team di
assistenza post-vendita designato per smaltirla correttamente.

- La batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per 'ambiente. Prima di gettare via l'aspirapolvere robot,
rimuovere per prima cosa il pacco batteria, quindi smaltirlo o riciclarlo in conformita alle leggi e alle normative locali
del Paese o dell'area geografica in cui viene utilizzato.

- Prima di rimuovere le batterie dal prodotto, verificare che siano esaurite e che il prodotto sia scollegato
dall'alimentazione.

1. Svitare la vite nella parte inferiore e rimuovere il coperchio.
2. Scollegare il connettore delle batterie, quindi rimuoverle. Non danneggiare il portabatterie per evitare il rischio di
lesioni.
3. Conferire le batterie presso le aziende autorizzate al riciclo.
- La batteria deve essere rimossa dall'apparecchiatura prima di essere smaltita.
- L'apparecchiatura deve essere scollegata dalla rete elettrica durante la rimozione della batteria.
— La batteria deve essere smaltita in sicurezza.

Informazioni di sicurezza sul laser

Il sensore laser del prodotto osserva la norma IEC 60825-1: 2014 per i prodotti laser corrispondenti alla Classe 1.
Durante l'utilizzo, evitare il contatto diretto con gli occhi.

Dichiarazione di conformita europea

c Xiaomi Communications Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo D102GL & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE

e disponibile al seguente indirizzo Internet: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Il manuale elettronico dettagliato & disponibile all'indirizzo www.mi.com/global/support/user-guide



Panoramica del prodotto

Aspirapolvere robot

Nota: le illustrazioni del prodotto, degli
accessori e dell'interfaccia utente nel
manuale utente sono esclusivamente a
scopo di riferimento. Il prodotto effettivo
e le relative funzioni possono variare a
causa dei miglioramenti apportati al
prodotto stesso.

Aspirapolvere robot

Accessories
Pre-installed Accessories

Spazzola

Altri accessori

i
~.d
e

Spazzola
laterale

0

Set di cavi

)

Coperchio della

spazzola

Sacchetto
monouso

(preinstallato nella
stazione omni)

O
O

Spia

===

Filtro (preinstallato sullo
scomparto raccogli
polvere)

Scomparto
raccogli polvere

= =/

Estensore della Stazione omni (con sacchetto

Panno

Supporto per

panno lavapavimenti x 2 base della monouso preinstallato, serbatoio
lavapavimenti (preinstallato sul plancia di dell'acqua pulita, serbatoio
x 2 supporto per panno lavaggio dell'acqua sporca e plancia di

lavapavimenti) lavaggio)

Tenere premuto per 3 secondi per accendere o spegnere
Premere per awviare la pulizia 0 mettere in pausa mentre € acceso

Premere per mettere in pausa durante ['esecuzione

Premere mentre & in pausa per riportare l'aspirapolvere robot alla stazione omni per la
ricarica

Premere per interrompere ['uso della stazione di ricarica durante il ritorno alla stazione omni
Tenere premuto per tre secondi per abilitare o disabilitare il blocco bambini

Bianco: pulizia in corso/pulizia completata/ricarica completata

Bianco lampeggiante: ritorno alla stazione per ricarica/riposizionamento/aggiornamento firmware
Bianco intermittente: ricarica in corso

Arancione: Wi-Fi disconnesso

Arancione lampeggiante: errore/in attesa di connessione/connessione al Wi-Fi in corso

Aspirapolvere robot

Scomparto
raccogli
polvere

o Coperchio del
sensore laser LDS

> Sensore laser LDS

o Paraurti

Coperchio

Bocchetta di - Contatto di
svuotamento ricarica
automatico

Sensore a linea
laser

° Pulsante di ripristino

* Tenere premuto per tre
secondi per ripristinare
le impostazioni di
fabbrica

- Tenere premuto per
10 secondi per forzare
lo spegnimento

> Spia Wi-Fi

- Acceso: Wi-Fi connesso
-Lampeggiante: in attesa
di connessione Wi-Fi/
connessione al Wi-Fi

= Spento: Wi-Fi non
connesso

Sensore di dislivello

Stazione omni

Serbatoio Coperchio
Sensore ) ) dell'acqua i
Ultrasonico > — Ruota orientabile sporca E E izﬂgactglf; pulita
[Sapt):rzazlga My 72 ) Impugnatura E%m%,i Impugnatura
Spazzola J— %W Coperchio della spazzola
J S e e % # Fermo coperchio spazzola -
Rotella e o Rotella principale
principale
_ . N
Foro di montaggio
del supporto per N
panni lavapavimenti Plancia di _YM‘
lavaggio
Fermo del serbatoio
dell'acqua
Sfera galleggiante
Fermo dello geeae
scomparto raccogli
polvere

Bocchetta di
svuotamentoo
automatico

Filtro o

Scomparto raccogli polvere

Serbatoio dell'acqua sporca

Fermo del serbatoio
dellacqua

o Tubo dell'acqua

o Filtro
o Galleggiante

Serbatoio dell'acqua pulita



Come installare

Stazione omni

( e o Spia
Bianco: la stazione
omni funziona

correttamente o )
Arancione Porta di alimentazione
Contenitore | lampeggiante:
della polvere o ——<—— T errore della

stazione omni

Coperchio del o—

contenitore

della polvere
Apertura del
contenitore
della polvere

Bocchetta di
svuotamento
automatico

- - Area di segnalazione
° Contatti di ricarica

(63 ]

Vista frontale

Sacchetto monouso Gruppo lavapavimenti

Area di fissaggio del panno -

Impugnatura lavapavimenti

del sacchetto
MoNouso CD

‘ Supporto per panno lavapavimenti

Nota: la stazione omni € preinstallata con un sacchetto
monouso quando esce dalla fabbrica.

N

UV

Vista posteriore

Panno lavapavimenti

Rimozione delle fascette protettive

Prima di utilizzare l'aspirapolvere robot, rimuovere
le strisce protettive 1 e 2 da entrambi i lati e le
pellicole protettive 3, 4 e 5.

Installazione della spazzola laterale e del gruppo lavapavimenti

Installare rispettivamente la spazzola

laterale e il gruppo lavapavimenti come //7’;
. . Wi S
illustrato. Quando si avverte un “clic”, Spazzola : o

l'unita & installata correttamente. \aterale

Posizionamento della stazione omni

- Posizionare la stazione omni contro una
parete su un pavimento piano e con
superficie dura, ad esempio un
pavimento in legno o piastrellato.

- Assicurarsi che ci sia uno spazio vuoto di
oltre 0,82 metri di altezza, di oltre 1,93
metri di lunghezza e di oltre
0,44 metri di larghezza. Assicurarsi
che la stazione omni si trovi in un'area
con un buon segnale Wi-Fi e vicino
a una presa elettrica.
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Come utilizzare

Installare l'estensore della base della plancia
di lavaggio

- Installare l'estensore della base della plancia di lavaggio
sulla stazione omni lungo la direzione come illustrato.

- Assicurarsi che l'estensore della base della plancia di
lavaggio sia a filo con la parte inferiore della stazione
omni e che la superficie inferiore sia uniforme.

Collegamento alla corrente

Posizionare la stazione omni in un'area appropriata, collegarvi
il cavo, quindi inserire il cavo in una presa elettrica.

Nota: inserire saldamente il connettore del cavo nella porta
di alimentazione della stazione omni fino a quando la spia
rimane bianca.

Posizionamento dell'aspirapolvere robot

- Prima dell'uso, tenere premuto il pulsante ()
sull'aspirapolvere robot per tre secondi per
accenderlo.

- Una volta che 'aspirapolvere robot & acceso,
posizionarlo sulla stazione omni e assicurarsi che i
contatti di ricarica sull'aspirapolvere robot e sulla
stazione siano completamente allineati.

- 'aspirapolvere robot & collegato correttamente
alla stazione omni quando si sente un messaggio
vocale di awio della ricarica.

Note:

- Prima del primo utilizzo, si consiglia di ricaricare completamente 'aspirapolvere robot.
- Se l'aspirapolvere robot non pud essere acceso a causa del basso livello della batteria,

posizionare manualmente 'aspirapolvere robot sulla stazione omni per ricaricarlo per un

certo tempo.

- Durante la ricarica, l'aspirapolvere robot si accende automaticamente e non puo essere

spento.

Rabbocco di acqua al serbatoio dell'acqua pulita

Segno di livello massimo
dellacqua

Capacita serbatoio
dellacqua: 4 L

Note:

- Non aggiungere acqua oltre il segno di livello massimo dell'acqua (MAX).

- Non aggiungere acqua calda al serbatoio dell'acqua per evitare di deformare il serbatoio.

- Non aggiungere sostanze come detergenti diversi dall'acqua pulita per evitare di
danneggiare 'aspirapolvere robot.

Connessione con l'app Mi Home/Xiaomi Home

Questo prodotto funziona con 'app Mi Home/Xiaomi Home*. Utilizzare l'app Mi Home/Xiaomi
Home per controllare il dispositivo e per interagire con altri dispositivi smart home.

Eseguire la scansione del codice QR per scaricare e installare
l'app. Se l'app & gia installata, si verra indirizzati alla pagina di
configurazione della connessione. In alternativa, cercare l'app "Mi
Home/Xiaomi Home" nell'App Store per scaricarla e installarla.

Aprire l'app Mi Home/Xiaomi Home, toccare il simbolo @) in alto a
destra e seguire le istruzioni fornite per aggiungere il dispositivo.

* In Europa, eccetto che in Russia, l'app si chiama Xiaomi Home. Si
consiglia di tenere per impostazione predefinita il nome dell'app
visualizzato sul dispositivo.

C629E33F

Note:

- L'aspirapolvere robot funziona con l'app Mi Home/Xiaomi Home, e supporta Android 9.0
€ i0S 12.0 o versioni successive.

- Sono supportate esclusivamente reti Wi-Fi a 2,4 GHz.

- Poiché la versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata, seguire le istruzioni della
versione dell'app corrente.



Ripristino del Wi-Fi
Attenersi ai seguenti passaggi se l'aspirapolvere robot non pud essere connesso alla rete perché il
router é stato ripristinato, la password e stata dimenticata o per altri motivi:

1. Aprire il coperchio dell'aspirapolvere robot in modo da poter vedere la spia del Wi-Fi.

2. Tenere premuti contemporaneamente i pulsanti (') e ) per 7 secondi finché non si sente un
messaggio vocale che indica che l'aspirapolvere robot & in attesa della configurazione di rete.

3. Se la spia del Wi-Fi lampeggia, la connessione Wi-Fi & stata ripristinata correttamente.

Accensione/Spegnimento

- Tenere premuto il pulsante 0} per tre secondi per accendere l'aspirapolvere robot. Quando la
spia sull'aspirapolvere robot si accende, significa che 'aspirapolvere robot entra in modalita standby.

- Quando 'aspirapolvere robot & in pausa e non in carica, premere e tenere premuto il pulsante [0}
per tre secondi per spegnerlo.

Nota: durante la ricarica dell'aspirapolvere robot, si accende automaticamente e non pud essere
spento.

Creazione rapida di una mappa

- Dopo aver configurato la rete per la prima volta, seguire le istruzioni nell'app per creare
rapidamente una mappa e l'aspirapolvere robot iniziera la mappatura senza effettuare la pulizia.

- Il processo di mappatura verra completato quando 'aspirapolvere robot torna alla stazione omni
e la mappa verra salvata automaticamente.

Note:
- Assicurarsi che l'aspirapolvere robot sia completamente carico e che parta dalla stazione omni.

- Prima della mappatura, rimuovere gli oggetti sul pavimento, aprire le porte delle stanze e bloccare
le aree non adatte all'ingresso dell'aspirapolvere robot.

- Durante la mappatura, non seguire, spostare o interrompere |'aspirapolvere robot e non spostare
la stazione omni.

- Dopo la mappatura, impostare pareti virtuali o aree riservate nelle zone non adatte allingresso
dell'aspirapolvere robot, come le aree in cui potrebbe incastrarsi o venire graffiato.

- Impostare pareti virtuali o aree riservate nelle aree con tappeti a pelo lungo o con frange per
evitare che l'aspirapolvere robot rimanga impigliato.

- Impostare pareti virtuali o aree riservate per escludere le aree con moquette prima di eseguire il
lavaggio, per evitare che la moquette si bagni.

Pausa

Quando l'aspirapolvere robot & in funzione, premere un pulsante qualsiasi per metterlo in pausa.

Nota: non sollevare o spostare ['aspirapolvere robot mentre & in pausa. In caso contrario,
potrebbero verificarsi errori di posizionamento che potrebbero impedire all'aspirapolvere robot di
tornare alla stazione omni o causare la perdita della mappa.

Modalita sospensione

L'aspirapolvere robot entrera automaticamente in modalita di sospensione dopo una pausa di
10 minuti e la spia si spegnera. Per riattivarlo, premere qualsiasi pulsante sull'aspirapolvere
robot.

Nota: l'aspirapolvere robot si spegne automaticamente dopo 12 ore di modalita sospensione.

Ripresa della pulizia

Se 'aspirapolvere robot inizia a esaurire la batteria durante un'attivita di pulizia, torna
automaticamente alla stazione omni per ricaricarsi. Quando l'aspirapolvere robot &
adeguatamente carica, riprende la pulizia dal punto in cui l'aveva lasciata.

Impostazioni blocco bambini

Per abilitare o disabilitare il blocco bambini, premere e tenere premuto il pulsante 1)
sull'aspirapolvere robot per tre secondi.

Nota: quando la funzione blocco bambini & abilitata, i pulsanti dell'aspirapolvere robot non
funzionano. In alternativa, & possibile controllare l'aspirapolvere robot tramite ['app.

Svuotamento della polvere

Quando l'aspirapolvere robot ritorna automaticamente alla stazione omni per ricaricarsi dopo

aver completato un'attivita di aspirazione e lavaggio, un'attivita di aspirazione prima del

lavaggio o un'attivita di aspirazione, la stazione omni iniziera automaticamente a svuotare lo

scomparto raccogli polvere.

Note:

- Quando 'aspirapolvere robot torna, a meta strada, verso la stazione omni per pulire i panni
lavapavimenti, la stazione non svuota automaticamente lo scomparto raccogli polvere.

- Se la funzione di svuotamento automatico della polvere & disabilitata nell'app, la stazione
omni non svuotera automaticamente lo scomparto raccogli polvere.

- Se si modifica la frequenza di svuotamento automatico nell'app, la stazione omni svuotera la
polvere alla frequenza impostata.
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Aspirazione e lavaggio

Awviare la pulizia

- Prima di iniziare, assicurarsi che il gruppo lavapavimenti
e gli altri componenti necessari siano stati installati
sull'aspirapolvere robot e che al serbatoio dell'acqua pulita
sia stata aggiunta acqua.

- Selezionare la modalita di aspirazione e lavaggio nell'app
e utilizzare l'app o premere il pulsante () sull'aspirapolvere
robot per farlo partire dalla stazione. Quindi ['aspirapolvere
robot pianifica il percorso di pulizia ottimale ed esegue
l'attivita di pulizia sulla base della mappa creata.

Note:

- L'aspirapolvere robot inumidira i panni lavapavimenti prima di iniziare, attendere con pazienza.

- Prima di iniziare, assicurarsi che la stazione omni sia collegata all'alimentazione e che
|'aspirapolvere robot sia collegato alla stazione omni.

- Per garantire che 'aspirapolvere robot possa tornare alla stazione omni correttamente dopo
aver completato l'aspirazione e il lavaggio, si consiglia di far partire 'aspirapolvere robot dalla
stazione omni. Non spostare la stazione omni, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua sporca o la plancia di lavaggio durante la pulizia.

Ritorno automatico alla pulizia dei panni lavapavimenti
prima di terminare l'attivita

Durante la pulizia, l'aspirapolvere robot potrebbe tornare
automaticamente alla stazione omni per lavare i panni
lavapavimenti dopo aver pulito determinati riquadri di
superficie. Una volta lavati i panni lavapavimenti,
l'aspirapolvere robot riprendera ['attivita di pulizia.

Svuotamento automatico della polvere + pulizia
e asciugatura ad aria dei panni lavapavimenti

Una volta che 'aspirapolvere robot ha terminato un'attivita
di pulizia ed e ritornato alla stazione omni per ricaricarsi, la
stazione omni iniziera automaticamente a svuotare la

polvere e quindi a pulire e asciugare i panni lavapavimenti.

Pulizia del serbatoio dell'acqua sporca

Dopo che i panni lavapavimenti sono stati puliti e asciugati
ad aria, pulire tempestivamente il serbatoio dell'acqua
sporca per evitare odori sgradevoli.

Aspirazione

Selezionare la modalita di aspirazione nell'app, quindi utilizzare ['app o premere il pulsante [0}
sull'aspirapolvere robot per awviare la pulizia e ['aspirapolvere robot sollevera il gruppo
lavapavimenti per aspirare partendo dalla stazione omni. Una volta terminata l'aspirazione,
tornera alla stazione omni per svuotare automaticamente lo scomparto raccogli polvere.

Note: se il gruppo lavapavimenti non & installato, l'aspirapolvere robot eseguira automaticamente
l'aspirazione dopo l'awvio.

Lavaggio

Prima di iniziare, assicurarsi che il gruppo lavapavimenti e gli altri componenti necessari siano
stati installati sull'aspirapolvere robot e che al serbatoio dell'acqua pulita sia stata aggiunta
acqua. Selezionare la modalita di lavaggio nell'app e utilizzare ['app o premere il pulsante d)
sull'aspirapolvere robot per avviare la pulizia. Quindi l'aspirapolvere robot inumidira
automaticamente prima i panni lavapavimenti e lascera la stazione omni per awviare il
lavaggio. Terminato il lavaggio, tornera alla stazione omni per lavare e asciugare ad aria

i panni lavapavimenti.

Aspirazione prima del lavaggio

Prima di iniziare, assicurarsi che il gruppo lavapavimenti sia stato installato sull'aspirapolvere
robot e che al serbatoio dell'acqua pulita sia stata aggiunta acqua. Selezionare la modalita
aspirazione prima del lavaggio nell'app e utilizzare l'app o premere il pulsante () sull'aspirapolvere
robot per avviare l'attivita di pulizia, quindi l'aspirapolvere robot sollevera il gruppo
lavapavimenti per aspirare. Una volta terminata ['aspirazione, tornera alla stazione omni per
svuotare automaticamente la polvere e inumidire i panni lavapavimenti, quindi abbassera il
gruppo lavapavimenti per awviare il lavaggio.



Cura e manutenzione

Componente

Per mantenere 'aspirapolvere robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento alla
seguente tabella per la manutenzione ordinaria.

Componente Frequenza di pulizia Frequenza di sostituzione
Scomparto raccogli polvere Pulire secondo necessita /
Filtro Pulire ogni due settimane 3-6 mesi
Serbatoio dell'acqua pulita Pulire ogni due settimane
: i Si raccomanda di pulire dopo
Serbatoio dell'acqua sporca 0ami uso /
Plancia di lavaggio Pulire ogni 1-2 settimane
Spazzola Pulire ogni due settimane 6-12 mesi
Spazzola laterale Pulire ogni due settimane 3-6 mesi
Panno lavapavimenti / -3 mesi
Ruota orientabile
Sensore laser LDS
Sensore a linea laser Pulire ogni mese /
Sensore di dislivello
Contatti di ricarica
dell'aspirapolvere robot
Sensore ultrasonico
Paraurti
Bocchette di svuotamento
automatico dell'aspirapolvere robot .
Parte inferiore dellaspirapolvere A seconda delluso /
robot effettivo
Stazione omni
Contatti di ricarica della stazione
Area di segnalazione della
stazione omni
Sostituire circa ogni 2,5 mesi
Sacchetto monouso / a seconda dell'uso effettivo

Note:

- La frequenza di sostituzione & solo di riferimento. Se un componente e
danneggiato, deve essere sostituito prontamente per garantire una pulizia efficiente.
- Per spostare o spedire ['aspirapolvere robot, svuotare i serbatoi dell'acqua pulita
e sporca per evitare di danneggiare l'aspirapolvere robot durante il trasporto.

Sostituzione del sacchetto monouso

1. Quando il sacchetto monouso & pieno, estrarre il coperchio dall'apertura del vano
contenitore della polvere. Rimuovere il sacchetto monouso dallimpugnatura e gettarlo.

Apertura del contenitore o
della polvere

Nota: tirare impugnatura del sacchetto monouso per sigillarlo ed evitare la fuoriuscita di polvere
e detriti.

3. Installare un nuovo sacchetto monouso
come illustrato e inserire l'impugnatura del
sacchetto nella fessura.

2. Utilizzare un panno asciutto per
rimuovere lo sporco dal filtro.

4. Reinserire il coperchio del contenitore della polvere e, quando si sente un "clic", significa
che & installato correttamente.
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Pulizia dei serbatoi dell'acqua pulita e sporca

1. Rimuovere sia il serbatoio dell'acqua
pulita sia quello dell'acqua sporca, aprire i
coperchi corrispondenti e versare 'acqua.

2. Utilizzare acqua pulita per lavare
completamente i serbatoi, quindi asciugare
l'esterno dei serbatoi prima di reinserirli nella
stazione omni.

Nota: sia il galleggiante nel serbatoio dell'acqua pulita sia la sfera galleggiante nel serbatoio
dell'acqua sporca sono componenti mobili. Non esercitare troppa forza durante la pulizia per
evitare di danneggiarli.

Pulizia della plancia di lavaggio e della base della plancia di lavaggio

1. Rimuovere la plancia di lavaggio e pulirla 2. Pulire la plancia di lavaggio con un

con una spazzola utilizzando acqua di panno asciutto e reinstallarla sulla stazione
rubinetto. omni. Assicurarsi che il tubo dell'acqua si
trovi all'interno della scanalatura della
plancia di lavaggio, altrimenti potrebbe
compromettere il normale utilizzo.

Nota: non inclinare la stazione omni durante ['uso quotidiano o la pulizia. Se l'acqua si
raccoglie nella base della plancia di lavaggio, asciugarla con un panno.
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Pulizia dei sensori e dei contatti di ricarica

Usare un panno morbido per pulire tutti i sensori e i contatti di ricarica dell'aspirapolvere robot:

- Sensori di dislivello nella parte inferiore dell'aspirapolvere robot.

- Contatti di ricarica sul retro del l'aspirapolvere robot.

- Sensore laser LDS nella parte superiore dell'aspirapolvere robot.

- Sensore paraurti e sensore a linea laser nella parte anteriore dell'aspirapolvere robot.

Sensore di dislivello

Sensore a linea laser
> Sensore laser LDS

Contatti di ricarica

Pulizia della spazzola

- Capovolgere 'aspirapolvere robot e premere sui fermi per rimuovere il coperchio della spazzola.
Sollevare la spazzola, rimuovere i cuscinetti su entrambe le estremita e pulire l'asse della spazzola.

- Utilizzare le forbici per tagliare i capelli aggrovigliati intorno alla spazzola e rimuovere eventuali
detriti.

- Reinstallare il cuscinetto della spazzola, la spazzola e il coperchio della spazzola e fissarli in
posizione.

- Coperchio della spazzola

- Pulsante di rilascio

Spazzola
Cuscinetti della spazzola f\
. &
o~ EW\

ATTENZIONE: per evitare danni alla spazzola, non tirare con forza eventuali capelli rimasti
impigliati se la quantita di capelli € eccessiva o il groviglio nella spazzola € molto stretto.




Pulizia della spazzola laterale

1. Capovolgere l'aspirapolvere robot, estrarre la spazzola laterale tirando verso l'alto
e pulirla.

2. Reinstallare la spazzola laterale nell'aspirapolvere robot.

Pulizia della ruota orientabile

1. Capovolgere l'aspirapolvere robot ed estrarre la ruota orientabile.

2. Rimuovere capelli, sporco e qualsiasi altro residuo si trovi sulla ruota e sull'asse.

3. Reinserire la ruota orientabile e premere su di essa con forza ﬁncqb?’ non scatta in

posizione.

Ruota
Asse

Note:

- Se necessario, € possibile utilizzare uno strumento come un piccolo cacciavite per
estrarre delicatamente l'asse dalla ruota orientabile e pulirlo.
- E possibile pulire la ruota con acqua e reinstallarla una volta asciutta.

Pulizia dello scomparto raccogli polvere e del filtro

1. Tenere premuto il pulsante di sgancio dello scomparto raccogli polvere per estrarre
lo scomparto raccogli polvere, rimuovere il filtro dal fermo del filtro e svuotare lo
scomparto raccogli polvere. Se necessario, & possibile sciacquare lo scomparto
raccogli polvere.

2. Picchiettare delicatamente il telaio del filtro per rimuovere lo
sporco, oppure pulire il filtro con acqua di rubinetto.

Note:

- Non tentare di pulire il filtro con un oggetto duro, come una
spazzola o con le dita.

- Si sconsiglia di risciacquare frequentemente, altrimenti il filtro
potrebbe danneggiarsi.

- Per pulire il filtro e lo scomparto raccogli polvere, utilizzare
esclusivamente acqua pulita. Non utilizzare detergenti.

3. Lasciare asciugare completamente lo scomparto raccogli
polvere e il filtro prima di reinserirli.

Sostituzione del panno lavapavimenti

Rimuovere il panno lavapavimenti dal supporto per panno
lavapavimenti e sostituirlo con uno nuovo.

Pulizia della stazione omni

Pulire i contatti di ricarica, le bocchette di svuotamento automatico
e l'area di segnalazione della stazione omni con un panno morbido
e asciutto.

Manutenzione della batteria

L'aspirapolvere robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi che resti
caricato durante ['utilizzo quotidiano per mantenere prestazioni ottimali della batteria.

Nota: se non si usa l'aspirapolvere robot per un periodo prolungato, spegnerlo e riporlo. Per evitare

danni dovuti a una batteria eccessivamente scarica, 'aspirapolvere robot deve essere ricaricato
almeno una volta ogni tre mesi.
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Specifiche tecniche

Aspirapolvere robot

Nome Aspirapolvere robot
Modello D102GL
Dimensioni articolo @ 350 x 97 mm

4800 mAh (Capacita nominale)

Batteri
atteria 5200 mAh (capacita operativa)
Tempo di ricarica Circa 6,5 ore
Peso netto 3,6 kg
Peso netto (con accessori) 12,3 kg

Compatibile con

Android 9.0 e iOS 12.0 o versioni successive

Connettivita wireless

Wi-Fi |[EEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tensione nominale 144V ==
Tensione di ricarica 196V ==
Potenza nominale 55 W

Frequenza d'esercizio

2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita massima

<20 dBm

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una distanza minima di 20 cm tra

l'antenna e il corpo dell'utente.

Stazione omni

Modello

D102-JZEU

Dimensioni articolo

563 x 420 x 340 mm

Ingresso nominale

200-240 V ~ 50/60 Hz

aria + ricarica)

Uscita nominale 19,6V=12A
Potenza (durante lo svuotamento
della polvere) 1000 W
Potenza (durante la pulizia) 30W
Potenza (durante asciugatura ad 80W

Informazioni sullo smaltimento

Tutti i prodotti contrassegnati da qu

e sul riciclaggio dei RAEE

esto simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed

elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE) che non devono essere smaltiti assieme

apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla pubblica amministrazione

a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere ['ambiente e la
salute umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di
|

o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze
potenzialmente negative per 'ambiente e la salute umana. Contattare l'installatore o le autorita

locali per ulteriori informazioni sulla

sede e per i termini e le condizioni di tali punti di raccolta.

Scatola Neto Neto

Manuale Borsa

PAP 20 LDPE4 | PAP20

PAP 22 CPE7

Carta Plastica | Carta

Carta | Plastica

RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tu

Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

o Comune.

Per ulteriori informazioni, visitare il sito www.mi.com
Fabbricato da: Xiaomi Communications Co., Ltd.
Indirizzo: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Midd

Prodotto in Cina

&

le Road, Haidian District, Beijing, China

PAP



Informations sur la sécurité

Lisez attentivement ce manuel avant toute utilisation et conservez-le pour pouvoir le consulter ultérieurement.
Restrictions d'utilisation

- Ce produit est uniguement destiné au nettoyage des sols dans un environnement domestique. Ne ['utilisez pas en
extérieur, ailleurs que sur le sol ou dans un environnement commercial ou industriel.

- Cet appareil peut étre utilisé par des enfants d'au moins 8 ans, des personnes aux aptitudes physiques, sensorielles
ou mentales réduites ou encore manquant d'expérience et de connaissances, a condition qu'ils soient surveillés ou
sensibilisés a l'utilisation de maniére sécurisée de l'appareil et qu'ils comprennent les risques impliqués. Il est
déconseillé de laisser les enfants jouer avec l'appareil. Le nettoyage et 'entretien ne doivent pas étre effectués par
des enfants sans surveillance.

- Si le jeu de cordons est endommagsé, il faut le remplacer par un jeu de cordons spécial disponible aupres du
fabricant ou d'un agent de maintenance.

- Ce produit contient des batteries ne pouvant étre remplacées que par des personnes compétentes.

- Veillez a ce que les enfants et les animaux domestiques soient maintenus a une distance saine du robot aspirateur
pendant son fonctionnement.

- N'utilisez pas le robot aspirateur dans une zone suspendue au-dessus du sol sans barriére de protection.

- Ne placez pas le robot aspirateur a l'envers. Ne déplacez pas le robot aspirateur en utilisant le couvercle du capteur
laser LDS, le couvercle ou le pare-chocs comme manche.

- N'installez, ne chargez, ou n'utilisez pas ce robot aspirateur a l'extérieur, dans une salle de bain ou prés d'une piscine.

- Un danger peut survenir si ['appareil passe sur le cordon d'alimentation.

- Retirez les objets fragiles ou de petite taille du sol afin d'éviter que le robot aspirateur les percute et les endommage.

- Ne placez pas d'enfants, d'animaux de compagnie ou d'objets au-dessus du robot aspirateur, qu'il soit a l'arrét ou en
mouvement.

- Eloignez les cheveux, les doigts et les autres parties du corps de l'orifice d'aspiration du robot aspirateur.

- N'utilisez pas le robot aspirateur pour nettoyer des substances brilantes.

- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants.

- La fiche doit étre retirée de la prise électrique avant de procéder au nettoyage ou a l'entretien de ['appareil.

- N'essuyez pas le robot aspirateur ou la station omni a ['aide d'un chiffon humide ou ne les rincez pas a l'aide d'un liquide
quelconque. Une fois les pieces lavables nettoyées, séchez-les complétement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Veillez a ce que le robot aspirateur soit mis en arrét pendant le transport et qu'il soit conservé dans son emballage
d'origine si possible.
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- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du manuel d'utilisation. Les utilisateurs sont responsables

de toute perte ou tout dommage résultant d'une utilisation incorrecte de ce produit.

- Pour une protection supplémentaire, l'appareil doit étre alimenté par un dispositif différentiel a courant résiduel

(DDR) dont le courant de fonctionnement résiduel nominal ne dépasse pas 30 mA. L'installation d'un dispositif
différentiel & courant résiduel (DDR) ayant un courant de fonctionnement résiduel nominal ne dépassant pas 30 mA
est conseillée dans le circuit électrique d'alimentation. Demandez conseil a votre installateur.

- Cet appareil est considéré comme adapté pour étre utilisé dans les pays a climat tropical. Il peut également étre

utilisé dans d'autres pays.

- N'utilisez pas le robot aspirateur a une température ambiante supérieure a 40 °C ou inférieure a 0 °C ou sur un sol

contenant des liquides ou des substances collantes.

Batteries et charge

AVERTISSEMENT :
- N'utilisez pas de batterie, de jeu de cordons ou de station omni tiers. Le robot aspirateur ne peut étre utilisé qu'avec

la station omni D102-JZEU.

- Aucune action n'est nécessaire de la part des utilisateurs pour faire passer la station omni de 50 Hz & 60 Hz, et le

produit peut s'adapter a la fois a 50 Hz et & 60 Hz.

- N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station omni vous-méme.

- Ne placez pas la station omni prés d'une source de chaleur.

- N'utilisez pas de chiffon humide ni de mains mouillées pour essuyer ou nettoyer les contacts de charge de la station omni.
- N'exposez pas l'appareil ou la batterie & des températures excessives.

- Faites attention au risque de court-circuit des bornes de ['appareil fonctionnant sur batterie ou du risque de

court-circuit de la batterie par des objets métalliques.

- Si le robot aspirateur n'est pas utilisé pendant une période prolongée, chargez-le complétement, puis éteignez-le et

rangez-le dans un endroit frais et sec.

- Rechargez le robot aspirateur au moins une fois tous les 3 mois pour éviter une décharge excessive de la batterie.

- N'endommagez pas la batterie lorsque vous la retirez afin d'éviter les courts-circuits ou les fuites de liquide. En cas

de fuite de la batterie, évitez que le liquide ne touche votre peau ou vos vétements et essuyez-le immédiatement a
l'aide d'un chiffon sec. Envoyez ensuite la batterie dans un centre de recyclage approprié ou a 'équipe du service
aprés-vente désignée pour la mettre au rebut de maniere appropriée.

- Le bloc-batterie au lithium-ion contient des substances dangereuses pour l'environnement. Avant de mettre le robot

aspirateur au rebut, retirez d'abord le bloc-batterie, puis mettez-le au rebut ou recyclez-le conformément aux lois et
réglementations locales en vigueur dans le pays ou la région ou il est utilisé.

- Lorsque vous retirez les batteries du produit, il est préférable de les décharger completement et de vous assurer

que votre produit est débranché de la source d'alimentation.
1. Désinstallez la vis en dessous, puis retirez le couvercle.
2. Débranchez le connecteur des batteries, puis retirez les batteries. N'endommagez pas le boitier des batteries pour
éviter tout risque de blessure.
3. Renvoyez les batteries a un organisme de recyclage professionnel.
- La batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre mise au rebut.
- L'appareil doit étre déconnecté de toute alimentation électrique avant le retrait de la batterie.
— La batterie doit étre mise au rebut de maniere sdre.

Informations sur la sécurité du laser

Le capteur laser de ce produit est conforme a la Norme IEC 60825-1: 2014 pour les produits laser de classe 1.
Veuillez éviter tout contact direct du produit avec les yeux pendant son utilisation.

Déclaration de conformité pour 'Union européenne

Xiaomi Communications Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type D102GL est conforme & la directive européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration de conformité pour
['UE est disponible a l'adresse suivante : http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site www.mi.com/global/support/user-guide
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Présentation du produit

Robot aspirateur

Remarque : Les illustrations du produit, les
accessoires et l'interface utilisateur présents
dans le manuel d'utilisation sont uniquement
fournis a titre indicatif. Le produit actuel et les
fonctions effectives peuvent varier en raison
des améliorations apportées au produit.

Robot aspirateur

Accessoires pré-installés

Brosse

Autres accessoires

i
A

-

Brosse

latérale

0

Jeu de
cordon

i ‘

Couvercle de
brosse

Sac a usage
unique (préinstallé

sur la station omni) serpilliére x 2

0

O

===

Filtre (Préinstallé sur
le compartiment
4 poussiére)

Compartiment
a poussiéere

= =/

Extension du Station omni (avec sac a usage
socle de la unique pré-installé, réservoir
planche a laver  d'eau propre, réservoir d'eau sale

et planche & laver)

Support
dela (Préinstallées sur le

Serpilliéres x 2

support de la
serpilliere)

Maintenez le bouton enfoncé pendant 3 secondes pour mettre le robot aspirateur en
marche ou en arrét

Appuyez pour commencer le nettoyage ou faire une pause lorsqu'il est en marche
Appuyez pour suspendre la fonction pendant le fonctionnement

Appuyez lorsque le robot aspirateur est en pause pour le renvoyer a la Station omni afin
d'étre rechargé

Appuyez sur Arrét pour mettre fin a 'amarrage en revenant a la Station omni

Maintenez le bouton enfoncé pendant trois secondes pour activer ou désactiver le
verrouillage sécurité enfant

Voyant

Blanc : nettoyage en cours/Nettoyage terminé/Entierement chargé

Blanc clignotant : retour a la charge/Remise en place/Mise a jour du micrologiciel
Respiration de lumiere blanche : En charge

Orange : Wi-Fi déconnecté

Orange clignotant : Erreur / Attente de connexion / Connexion au Wi-Fi

Robot aspirateur

o Couvercle du
capteur laser LDS

> Capteur laser LDS

o Pare-chocs

Capteur laser ligne

= Maintenez le bouton
Couvercle

= Maintenez le bouton
enfoncé pendant
10 secondes pour
forcer larrét

> Voyant Wi-Fi

-En marche : Wi-Fi
connecté

- Clignotant : attente
de connexion au
Wi-Fi/Connexion

au Wi-Fi
¢ ¢ ¢ - Eteint : non
Compartiment ~ Orifice de  Contact connecté au Wi-Fi
a poussiere vidage de charge
automatique

° Bouton de réinitialisation

enfoncé pendant trois
secondes pour restaurer
les paramétres d'usine

Station omni
Capteur de vide
. . Couvercle
Capteur Rgservowr ) o
Ultrasons |— Roue pivotante deau sale ﬁféggo‘r deau
Brosse Manche E%M%E Manche
latérale Couvercle de brosse f 5
Brosse
Clip du couvercle de brosse h
Roue Roue principale
principale
N
Trou de
montage du N
support de la Planche _YM‘
serpilliere 3 laver
Clip du réservoir
d'eau
. Boule flottante
Clip du
compartiment e
a poussiere
i Réservoir d'eau sale
Orifice de
vidage . Clip du réservoir
automatique ~—o Clip de filtre d‘eZu
Filtre o

Compartiment a poussiere

o Tuyau d'eau

Réservoir d'eau propre
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Installation

Utilisation

Station omni
£ ————
( -+——+—— Voyant
Blanc : la station omni
fonctionne parfaitement
X P ) Port
Compartiment Orange clignotant:  §'alimentation
3 poussiere o | — la g,tatlon omni
Couvercledu , | présente une erreur
compartiment P
a poussiére ) Zone d'émission du
Ouverture du ., signal 1!
compartiment — Contacts de charge
a poussiére
Orifice de vidage
automatique

Vue de face

Sac a usage unique

Zone de fixation de la

Manche de sac serpilliere

& usage unique ()

Remarque : la station omni est fournie avec un sac a usage
unique & la sortie de ['usine.
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Ensemble serpilliere

N
U

Vue arriere

Support de la serpilliere

Serpilliere

Retrait des couvertures de protection

Avant d'utiliser le robot aspirateur, retirez les
bandes de protection 1 et 2 des deux cotés et les
films de protection 3, 4 et 5.

Installation de la brosse latérale et de ['ensemble serpilliere

Installez la brosse latérale et l'ensemble
serpilliere respectivement comme illustré.
Ces pieces sont bien installées lorsque
vous entendez un « clic ».

Mise en place de la Station omni

- Placez la station omni contre un mur sur une
surface dure et plate, comme un sol en bois
ou un sol carrelé.

- Assurez-vous qu'il y ait un espace vide de
plus de 0,82 metres de hauteur, de plus de
1,93 meétres de longueur, et de plus de
0,44 métres de largeur. Veillez a ce que
la station omni se trouve dans une zone
dotée d'un bon signal Wi-Fi et & proximité
d'une prise électrique.

Installation de l'extension du socle de la planche a laver

- Installez l'extension du socle de la planche & laver sur la
station omni dans le sens indiqué dans lillustration.

- Assurez-vous que 'extension du socle de la planche &
laver est au méme niveau que le bas de la station omni,
et que la surface du bas est plane.

Connexion a l'alimentation

Placez la station omni dans un endroit approprié,
connectez-y le jeu de cordons, puis branchez le jeu de
cordons sur une prise électrique.

Remarque : branchez fermement le jeu de cordons dans
le port d'alimentation de la station omni jusqu'a ce que le
voyant reste blanc.

Mise en place du robot aspirateur

- Avant utilisation, maintenez le bouton () enfoncé
pendant trois secondes afin de mettre le robot
aspirateur en marche.

- Une fois le robot aspirateur en marche, placez-le sur
la station omni et assurez-vous que les contacts de
charge du robot aspirateur et de la station sont
parfaitement alignés.

- Sivous entendez une invite vocale indiquant le début
de la charge, cela signifie que le robot aspirateur
s'est connecté avec succes a la station omni.

Remarques :

- Il est recommandé de charger complétement le robot aspirateur avant sa premiére utilisation.

- Lorsque le robot aspirateur ne peut pas étre mis en marche en raison d'un niveau de batterie
faible, connectez-le manuellement a la station omni pour le charger pendant un certain temps.

- Lorsque le robot aspirateur est en charge, il se met en marche automatiqguement et ne peut
pas étre mis en arrét.

Ajout de l'eau dans le réservoir d'eau propre

Marque de niveau d'eau
maximum

Capacité du réservoir
d'eau

Remarques :

- N'ajoutez pas d'eau au-dela de la marque de niveau d'eau maximum (MAX).

- N'ajoutez pas d'eau chaude dans le réservoir d'eau, car cela pourrait le déformer.

- N'ajoutez pas de substance comme des détergents autres que de 'eau propre afin d'éviter
d'endommager le robot aspirateur.

Connexion avec l'application Mi Home/Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec l'application Mi Home/Xiaomi Home*. Utilisez |'application
Mi Home/Xiaomi Home pour contréler votre appareil et pour interagir avec d'autres
appareils intelligents dans votre maison.

Scannez le code QR pour télécharger et installer l'application.
Vous serez redirigé vers la page de configuration si l'application
est déja installée. Sinon, recherchez « Mi Home/Xiaomi Home »
dans ['App Store pour la télécharger et l'installer.

Ouvrez 'application Mi Home/Xiaomi Home, touchez l'icone @
en haut a droite et suivez les invites pour ajouter votre appareil.

* Cette application est appelée |'application Xiaomi Home en
Europe (sauf en Russie). Le nom de 'application qui s'affiche sur
votre appareil devrait étre utilisé comme nom par défaut.

C629E33F

Remarques :

- Ce robot aspirateur fonctionne avec 'application Mi Home/Xiaomi Home, et prend en
charge Android 9.0 et i0S 12.0 ou les versions ultérieures.

- Seuls les réseaux Wi-Fi 2,4 GHz sont compatibles.

- La version de l'application a été mise a jour. Suivez les instructions basées sur la version
actuelle de l'application.
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Réinitialisation du Wi-Fi
Prenez les étapes suivantes si le robot aspirateur ne peut pas étre connecté au réseau parce
que le routeur est réinitialisé, si le mot de passe est oublié ou pour d'autres raisons :

1. Ouvrez le couvercle du robot aspirateur de maniére a voir le voyant Wi-Fi.

2. Appuyez simultanément sur les boutons (1) et {3 et maintenez-les enfoncés pendant

7 secondes jusqu'a ce que vous entendiez une invite vocale indiquant que le robot aspirateur
est en attente de la configuration du réseau.

3. Si le voyant Wi-Fi clignote, cela signifie que la connexion Wi-Fi a été réinitialisée avec succes.

Mise en marche/arrét

* Maintenez le bouton (!) enfoncé pendant trois secondes pour mettre le robot aspirateur en
marche. Lorsque le voyant du robot aspirateur s'allume, cela signifie que le robot aspirateur
passe en mode veille.

- Lorsque le robot aspirateur est en pause et n'est pas chargé, maintenez le bouton () enfoncé
pendant trois secondes pour le mettre en arrét.

Remarque : Lorsque le robot aspirateur est en charge, il se met automatiquement en marche et
ne peut pas étre mis en arrét.

Création rapide de carte

- Aprés avoir configuré le réseau pour la premiére fois, suivez les instructions dans ['appli pour
créer rapidement une carte, et le robot aspirateur commencera a créer la carte sans nettoyer.

- Le processus de création de la carte s'achéve lorsque le robot aspirateur retourne & la station
omni, et que la carte est enregistrée automatiquement.

Remarques :

- Assurez-vous que le robot aspirateur robot est complétement chargé et qu'il démarre depuis
la station omni.

- Avant le processus de création de la carte, enlevez les objets posés au sol, ouvrez les portes
des pieces et bloguez les zones ou le robot aspirateur ne doit pas pénétrer.

- Lors de la création de la carte, ne suivez, ne déplacez et n'interrompez pas le robot aspirateur,
et ne déplacez pas non plus la station omni.

- Une fois la carte créée, configurez des murs virtuels ou des zones restreintes dans les zones ou le
robot aspirateur ne doit pas pénétrer, telles que les zones ou il pourrait étre coincé ou égratigné.

- Configurez des murs virtuels ou des zones restreintes dans les zones ou se trouvent des tapis
a poils longs ou a franges afin d'éviter que le robot aspirateur ne s'y emmaéle.

- Configurez des murs virtuels ou des zones restreintes pour exclure les zones recouvertes de
tapis avant le lavage, afin d'éviter que le tapis ne soit mouillé.

Mise en pause

Lorsque le robot aspirateur est en fonctionnement, appuyez sur n'importe quel bouton pour le
mettre en pause.

Remarque : Ne pas soulever ni déplacer le robot aspirateur lorsqu'il est en pause. Sinon, des
erreurs de positionnement pourraient empécher le robot aspirateur de revenir a la station omni
ou entrainer la perte de la carte.

Mode Veille

Le robot aspirateur passe automatiquement en mode Veille apres une pause de 10 minutes et
son voyant s'éteint. Pour le réactiver, appuyez sur n'importe quel bouton du robot aspirateur.

Remarque : Le robot aspirateur se mettra automatiquement en arrét aprés 12 heures en mode
Veille.

Reprise du nettoyage

Si la batterie du robot aspirateur commence a se décharger pendant une tache de nettoyage,
il retournera automatiquement a la station omni pour se recharger. Le robot aspirateur
reprendra le nettoyage la ou il s'était arrété lorsqu'il sera correctement chargé.

Parametres de sécurité enfant

Pour activer ou désactiver la sécurité enfant, maintenez le bouton 1 sur le robot aspirateur
enfoncé pendant trois secondes.

Remarque : Lorsque la fonction de sécurité enfant est activée, les boutons sur le robot aspirateur
ne fonctionnent pas. Vous pouvez plutét controler le robot aspirateur via l'application.

Vidage de la poussiére

Une fois que le robot aspirateur retourne automatiquement a la Station omni pour la recharge
apres avoir accompli une tache d'aspiration et de lavage, une aspiration avant la tache de
lavage, ou une tache d'aspiration, la Station omni commence automatiquement le vidage du
compartiment a poussiere.

Remarques :

- Lorsque le robot aspirateur revient a mi-chemin de la station omni pour le nettoyage des
serpillieres, la station ne vide pas automatiquement le compartiment a poussiere.

- Si la fonction de vidage de poussiére automatique est désactivée dans ['application,
la Station omni ne videra pas automatiquement le compartiment a poussiére.

- Si vous modifiez la fréquence de vidage automatique de la poussiére dans l'application,
la station omni vide la poussiere a la fréquence définie.

Aspiration et lavage

Commencez le nettoyage

- Avant de commencer, assurez-vous que l'ensemble serpilliére
et les autres piéces nécessaires ont été installées sur le robot
aspirateur et que le réservoir d'eau propre est rempli d'eau.

- Sélectionnez le mode aspiration et lavage dans l'appli, puis
utilisez l'appli ou appuyez sur le bouton ) du robot
aspirateur pour le faire démarrer depuis la station. Ensuite, le
robot aspirateur planifie litinéraire de nettoyage optimal et
effectue la tdche de nettoyage en fonction de la carte créée.

Remarques :

- Le robot aspirateur humidifie les serpillieres avant de démarrer, veuillez attendre patiemment.

- Avant de commencer, assurez-vous que la station omni est connectée a l'alimentation et que
le robot aspirateur est connecté a la station omni.

- Pour se rassurer que le robot aspirateur puisse retourner a la station omni avec succés aprés
avoir terminé l'aspiration et le lavage, il est recommandé de le faire démarrer depuis la station
omni. Ne déplacez pas la station omni, le réservoir d'eau propre, le réservoir d'eau sale ou la
planche a laver pendant son fonctionnement.

Retour automatique a mi-chemin pour le nettoyage
des serpillieres

Pendant le nettoyage, le robot aspirateur peut retourner
automatiquement a la station omni pour laver les serpillieres
aprés avoir nettoyé certaines parties de la surface. Une fois
que les serpillieres ont été lavées, le robot aspirateur
reprend sa tache de nettoyage. -

Vidage automatique de la poussiére, nettoyage
automatique et séchage a l'air sec des serpillieres

Lorsque que le robot aspirateur a achevé sa tache de
nettoyage et qu'il retourne a la station omni pour la
recharge, la station omni commence automatiquement le
vidage du compartiment a poussiére, puis elle procede au
nettoyage et au séchage a l'air sec des serpillieres.

Nettoyez le réservoir d'eau sale

Une fois que les serpilliéres ont été nettoyées et séchées
a l'air sec, nettoyez le réservoir d'eau sale rapidement
pour éviter les odeurs.

Aspiration

Sélectionnez le mode aspiration dans l'appli, puis utilisez 'appli ou appuyez sur le bouton ()

du robot aspirateur pour commencer le nettoyage, alors le robot aspirateur souléve l'ensemble
serpilliere et commence a aspirer depuis la station omni. Une fois que ['aspiration est terminée,

le robot retourne a la station omni pour vider automatiquement le compartiment a poussiere.

Remarques : Si l'ensemble serpilliere n'est pas installé, le robot aspirateur procéde
automatiquement a 'aspiration aprés avoir démarré.

Lavage

Avant de commencer, assurez-vous que l'ensemble serpilliere et les autres pieces
nécessaires ont été installées sur le robot aspirateur et que le réservoir d'eau propre est
rempli d'eau. Sélectionnez le mode lavage dans l'appli, puis utilisez l'appli ou appuyez sur le
bouton (') du robot aspirateur pour commencer le nettoyage. Ensuite, le robot aspirateur
humidifie d'abord automatiquement les serpilliéres, puis laisse le soin a la station omni de
commencer le lavage. Une fois qu'il a terminé le lavage, le robot retourne a la Station omni
pour laver et sécher les serpilléres.

Aspiration avant lavage

Avant de commencer, assurez-vous que 'ensemble serpilliere a été installé sur le robot
aspirateur et que de l'eau a été versée dans le réservoir d'eau propre. Sélectionnez le mode
aspiration avant lavage dans l'appli, puis utilisez 'appli ou appuyez sur le bouton () sur le
robot aspirateur pour démarrer la tache d'aspiration, ensuite le robot aspirateur relévera
'ensemble serpilliere afin d'aspirer. Une fois que l'aspiration est terminée, le robot retourne a
la station omni pour vider automatiquement la poussiere et humidifier les serpilléres, puis il
abaisse 'ensemble serpilliere pour commencer le lavage.
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Entretien et maintenance

Piéces
Pour maintenir le robot aspirateur en bon état, il est recommandé de se référer au tableau suivant
pour l'entretien de routine.

Pieces Fréquence de nettoyage | Fréquence de remplacement
Compartiment & poussiere Nettoyez selon les besoins /
. Nettoyez toutes les deux _ .
Filtre Semaines 3-6 mois
Réservoir d'eau propre Nettoyez toutes les deux
semaines
. o Nettoyage apres chaque
Reservoir deau sale utilisation recommandé /
Nettoyer toutes les
Planche a laver 14 2 semaines
Nettoyez toutes les deux i .
Brosse semaines 6-12 mois
. Nettoyez toutes les deux _ .
Brosse latérale semaines 3-6 mois
Serpilliere / 1-3 mois
Roue pivotante
Capteur laser LDS
Capteur laser ligne
Capteur de vide Nettoyez chaque mois /
Contacts de charge du robot
aspirateur
Capteur a ultrasons
Pare-chocs
Orifices de vidage automatique
du robot aspirateur
Dessous du robot aspirateur
\En fonction de /
Station omni lutilisation réelle
Contacts de charge de la station
Zone d'émission du signal de la
station omni
5 Remplacez tous les 2,5 mois environ
Sac 4 usage unique ! en fonction de ['utilisation réelle
Remarques :

- Les fréquences de remplacement ne sont données qu'a titre indicatif. Si une piéce est
endommageée, elle doit étre remplacée rapidement pour assurer un nettoyage efficace.

- Pour déplacer ou expédier le robot aspirateur, veuillez vider les réservoirs d'eau propre
et d'eau sale, pour éviter que le robot aspirateur soit endommagé pendant le transport.

Remplacement du sac a usage unique

1. Lorsque le sac a usage unique est plein, sortez le couvercle de l'ouverture du compartiment
a poussiere. Retirez le sac a usage unique a 'aide du manche, et mettez-le au rébut.

Ouverture du o
compartiment
a poussiere

Remarque : Tirez sur le manche du sac a usage unique pour le refermer de fagon étanche afin
d'empécher la poussiére et les détritus de s'échapper.

2. Utilisez un chiffon sec pour essuyer
toute saleté sur le filtre.

3. Installez un sac a usage unique neuf comme

4. Replacez le couvercle du compartiment a poussiére; et si vous entendrez un « clic » alors il
est correctement installé.

illustré et insérez le manche du sac dans la fente.

Nettoyage des réservoirs d'eau propre et d'eau sale

2. Utilisez l'eau propre pour laver
completement les réservoirs, puis

1. Retirez les réservoirs d'eau sale et d'eau
propre, ouvrez leurs couvercles et versez

l'eau. essuyez |'extérieur des réservoirs avant
de les réinsérer dans la Station omni.

Remarque : Le flotteur dans le réservoir d'eau propre et la boule flottante dans le réservoir
d'eau sale sont tous deux des pieces amovibles. N'appliquez pas trop de force pendant le
nettoyage pour éviter de les endommager.

Nettoyage de la planche a laver et de son socle

2. Essuyez la planche a laver a l'aide d'un
chiffon sec et réinstallez-la sur la station omni.
Assurez-vous que le tuyau d'eau est bien
dans la rainure de la planche a laver ; sinon,

1. Retirez la planche a laver, et nettoyez-la a
l'aide une brosse et avec de l'eau du robinet.

['utilisation normale risque d'en étre affectée.

Remarque : N'inclinez pas la station omni lors de ['utilisation quotidienne ou du nettoyage.
Si de l'eau se retrouve dans le socle de la planche a laver, essuyez-la avec un chiffon.

Capteurs de nettoyage et contacts de charge

Utilisez un chiffon doux pour nettoyer tous les capteurs et les contacts de charge du robot aspirateur :

- Les capteurs de vide en dessous du robot aspirateur.

- Les contacts de charge sur la partie arriére du robot aspirateur.

- Le capteur laser LDS au-dessus du robot aspirateur.

- Le pare-chocs et le capteur laser ligne sur la partie avant du robot aspirateur.

Capteur de vide

Capteur laser ligne
° Capteur laser LDS

7% Pare-chocs

Contacts de charge

Nettoyage de la brosse

- Retournez le robot aspirateur et pincez les clips pour retirer le couvercle de la brosse. Soulevez
la brosse, retirez les roulements aux deux extrémités, et nettoyez l'axe de la brosse.

- A l'aide de ciseaux, coupez et enlevez tout cheveu emmélés autour de la brosse, et retirez tous
les débris.

- Réinstallez les roulements de brosse, la brosse et le couvercle de la brosse, et vérifiez qu'ils sont
bien en place.

- Couvercle de brosse

- Bouton de déverrouillage

Brosse

Roulements de brosse

el % |

ATTENTION : si trop de cheveux sont emmélés dans la brosse, ou s'ils sont étroitement
emmaélés, ne tirez pas dessus de force, car vous risqueriez d'endommager la brosse.
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Nettoyage de la brosse latérale

1. Retournez le robot aspirateur, tirez la brosse latérale vers le haut et nettoyez-la.
2. Réinstallez la brosse latérale dans le robot aspirateur.

Nettoyage de la roue pivotante

1. Retournez le robot aspirateur et retirez la roue pivotante.
2. Enlevez les cheveux, la saleté et tout autre débris sur la roue et l'axe.

3. Réinsérez la roue pivotante et appuyez dessus fermement pour la fixer en place.
O

Roue

Remarques :

- Si nécessaire, vous pouvez utiliser un outil tel qu'un petit tournevis pour extraire
délicatement l'axe de la roue pivotante et la nettoyer.

- Vous pouvez nettoyer la roue a l'eau et la réinstaller aprés séchage.

Nettoyage du compartiment a poussiére et du filtre

1. Maintenez enfoncé le bouton de déverrouillage du compartiment a poussiére pour
retirer le compartiment a poussiére, retirez le filtre du clip de filtre, puis videz le
compartiment a poussiére. Vous pouvez rincer le compartiment a poussiére si besoin.

2. Tapez doucement sur le cadre du filtre pour enlever la poussiére
ou nettoyez le filtre avec de l'eau du robinet.

Remarques :

-N'essayez pas de nettoyer le filtre & 'aide d'un objet dur, tel qu'une
brosse ou vos doigts.

- Il n'est pas recommandé de procéder a un ringage fréquent, sinon
le filtre risque d'étre endommagé.

- N'utilisez que de l'eau propre pour nettoyer le compartiment a
poussiere et le filtre. N'utilisez pas de détergents.

3. Séchez complétement le compartiment a poussiére et le filtre
avant de les réinstaller.

Remplacement de la serpilliere

Retirez la serpilliere de son support et remplacez-la par une
serpilliere neuve.

Nettoyage de la station omni

A l'aide d'un chiffon doux et sec, nettoyez les contacts de charge, les
orifices de vidage automatique et la zone d'émission du signal de la
station omni.

Entretien de la batterie

Le robot aspirateur contient un bloc-batterie au lithium-ion haute performance. Veillez a ce qu'il
reste bien chargé pendant 'utilisation quotidienne afin de maintenir les performances optimales de
la batterie.

Remarque : si le robot aspirateur n'est pas utilisé pendant une période prolongée, éteignez-le et
rangez-le. Pour éviter tout dommage d a une décharge excessive, le robot aspirateur doit étre
rechargé au moins une fois tous les trois mois.

Caractéristiques

Robot aspirateur Station omni
Nom Robot aspirateur Modeéle D102-JZEU
Modele D102GL Dimensions du produit 563 x 420 x 340 mm
Dimensions du produit @ 350 x 97 mm Entrée nominale 200-240 V ~ 50/60 Hz

4800 mAh (capacité de fonctionnement)

Batterie 5200 mAh (capacité nominale) Puissance nominale 196 V==12A
Temps de charge Environ 6,5 heures Puissance (pendant le vidage de poussiére) 1000 W
Poids net 3,6 kg Puissance (pendant le nettoyage) 30W
Poids net (avec accessoires) 12,3 kg Puissance (séchage a l'air sec + charge) 80 W

Compatible avec

Android 9.0 & iOS 12.0 ou versions ultérieures

Connectivité sans fil

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tension nominale 144V ==
Tension de charge 196V =
Puissance nominale 55 W

Fréquence de fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale en sortie

<20 dBm

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit &tre maintenu a une distance d'au moins 20 cm

entre l'antenne et le corps de 'utilisateur.

Informations sur la réglementation DEEE sur la mise au rebut et le
recyclage

B

Pour plus d'informations, rendez-vous sur www.mi.com
Fabricant : Xiaomi Communications Co., Ltd.
Adresse : #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, China

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et
électroniques (DEEE dans la Directive européenne 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés
aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer 4 la protection de l'environnement et
de la santé humaine en apportant ['équipement usagé & un point de collecte dédié au recyclage
des équipements électriques et électroniques, agréé par le gouvernement ou les autorités locales.
Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement
négatif sur l'environnement et la santé humaine. Contactez linstallateur ou les autorités locales
pour obtenir plus d'informations concernant l'emplacement ainsi que les conditions d'utilisation
de ce type de point de collecte.

&

Fabriqué en Chine




Informacion de seguridad

Lea detenidamente este manual antes de usar el producto y consérvelo para futuras consultas.

Restricciones de uso

- Este producto esta destinado a la limpieza de suelos en ambientes domésticos Unicamente. No lo use en el exterior,
en superficies que no sean suelos o en un entorno comercial o industrial.

- Este aparato puede ser utilizado por nifios a partir de 8 afios y por personas con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas o con falta de experiencia y conocimientos si han recibido supervision o instrucciones sobre el
uso del aparato de forma segura y comprenden los peligros que conlleva. Los nifios no deben jugar con el aparato.
La limpieza y el mantenimiento por parte del usuario no deben realizarse por nifios sin supervisién de un adulto.

- Si el juego de cables esta daflado, debe ser reemplazado por un juego de cables especial disponible a través del
fabricante o de su agente de mantenimiento.

- Este aparato contiene baterias que solo deben ser reemplazadas por operarios expertos.

- Asegurese de que niflos y mascotas se mantengan a una distancia segura del robot aspirador mientras esté en uso.

- No utilice el robot aspirador en zonas suspendidas sobre el nivel del suelo sin barreras protectoras.

- No coloque el robot aspirador boca abajo. No utilice la cubierta del sensor laser LDS, la cubierta ni los protectores
del robot aspirador como mango de transporte.

- No instale, cargue ni utilice este robot aspirador al aire libre, en cuartos de bafio ni cerca de una piscina.

- Puede producirse una situacion de peligro si el aparato pasa por encima del cable de alimentacion.

- Retire los objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot aspirador choque con ellos y los darie.

- No ponga nifios, mascotas ni ningun otro objeto encima del robot aspirador, independientemente de si esta parado
0 en movimiento.

- Mantenga el cabello, los dedos y otras partes del cuerpo lejos de la abertura de succién del robot aspirador.

- No utilice el robot aspirador para limpiar sustancias en combustion.

- No aspire objetos duros o afilados.

- El enchufe debe retirarse de la toma eléctrica antes de realizar el mantenimiento del aparato o limpiarlo.

- No limpie el robot aspirador ni la base multifuncién con un pafio mojado ni los enjuague con liquidos. Tras limpiar las
piezas que se pueden lavar, séquelas completamente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

- Asegurese de que el robot aspirador esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su embalaje original si es
posible.



- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual de usuario. Los usuarios seran responsables de las
pérdidas o los darfios provocados por usar el producto de manera indebida.

- Para una proteccién adicional, el aparato debe alimentarse a través de un dispositivo de corriente residual (RCD)
con una corriente residual de funcionamiento no superior a 30 mA. Se aconseja la instalacién de un dispositivo de
corriente residual (RCD) con una corriente residual de funcionamiento no superior a 30 mA en el circuito eléctrico.
Pida consejo a su instalador.

- Este aparato se considera adecuado para su uso en paises con un clima tropical. También puede utilizarse en otros
paises.

- No use el robot aspirador en ambientes con temperaturas superiores a 40 °C o inferiores a 0 °C, ni en suelos con
liquidos o sustancias pegajosas.

Baterias y carga

ADVERTENCIA:

- No utilice baterias, juegos de cables, base multifuncion de terceros. El robot aspirador solo se puede utilizar con la base
multifuncion D102-JZEU.

- No es necesario que los usuarios realicen ninguna accién para cambiar la base multifuncién entre 50 Hz y 60 Hz, y
el producto puede adaptarse automaticamente tanto a 50 Hz como a 60 Hz.

- No intente desmontar, reparar o modificar la bateria ni la base multifuncién por su cuenta.

- No coloque la base multifuncién cerca de una fuente de calor.

- No utilice un pafio humedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos de carga de la base multifuncion.

- No exponga el aparato ni la bateria a temperaturas excesivas.

- Tenga en cuenta el riesgo de cortocircuito de los bornes del aparato que funciona con bateria o de la bateria con
objetos metalicos.

- Si el robot aspirador no se va a utilizar durante un periodo prolongado, carguelo completamente, luego apaguelo y
guardelo en un lugar fresco y seco.

- Recargue el robot aspirador al menos una vez cada 3 meses para evitar que la bateria se descargue en exceso.

M
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- No dafe la bateria al quitarla, para evitar cortocircuitos o pérdidas de liquidos. Si la bateria tiene una pérdida, evite
que el liquido toque su piel o la ropa y limpielo de inmediato con un pafio seco. Luego, envie la bateria a una
instalacién de reciclaje adecuada o al equipo de servicio posventa designado para desecharla adecuadamente.

- El paquete de baterias de iones de litio contiene sustancias peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar
el robot aspirador, primero retire el paquete de baterias y luego deséchelo o reciclelo de acuerdo con las leyes
y regulaciones locales del pais o regién donde se utilice.

- Al retirar las baterias del producto, es mejor agotarlas y asegurarse de que el producto esté desconectado de la
corriente.

1. Quite el tornillo de la parte inferior y, a continuacion, retire la cubierta.
2. Desenchufe el conector de la bateria y retire las baterias a continuacion. No dafie la carcasa de la bateria para
evitar cualquier riesgo de lesiones.
3. Envie las baterias a una organizacién profesional de reciclaje.
— La bateria debe retirarse del aparato antes de su eliminacion.
— Al quitar la bateria, se debe desconectar el aparato de la red eléctrica.
— La bateria debe eliminarse de forma segura.

Informacién de seguridad del laser

El sensor laser de este producto cumple la norma IEC 60825-1: 2014 para productos laser de clase 1. Evite el
contacto directo con los ojos durante su uso.

Declaracion de conformidad de la UE

Xiaomi Communications Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico D102GL cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrara el texto completo de la declaracién de conformidad
de la UE en esta direccién de internet: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Para un manual electrénico detallado, vaya a www.mi.com/global/support/user-guide



Descripcion del producto

Robot aspirador

Nota: Las ilustraciones del producto, los
accesorios y la interfaz de usuario del manual
de usuario son solo para fines de referencia.
El producto vy las funciones actuales pueden
variar debido a las mejoras del producto.

Robot aspirador

Accesorios preinstalados

Cepillo

Otros accesorios

A
~.d

Cepillo

lateral cables

YA //:mr:ﬁ

0

Juego de

Cubierta del
cepillo

Bolsa desechable
(preinstalada en la
base multifuncion)

0

O

===

Compartimento de Filtro (preinstalado en el
polvo compartimento de polvo)

Soporte para Almohadilla Extensor de Base multifuncion (con bolsa
almohadillas de la mopa x 2 base de tabla desechable preinstalada,
dela (preinstalada en el de lavado deposito de agua limpia, depésito
mopa x 2 soporte para almohadillas de agua sucia y tabla de lavado)
de la mopa)

Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o apagar
Pulse para iniciar o poner en pausa la limpieza cuando est4 encendido

Pulse para poner en pausa la ejecucién

Pulse cuando esté en pausa para que el robot aspirador regrese a la base multifuncién para
cargarse

Pulse para detener el acoplamiento cuando esté regresando a la base multifuncion
Mantenga pulsado durante tres segundos para habilitar o deshabilitar el bloqueo infantil

Indicador

Blanco: limpiando/limpieza completada/cargado completamente

Parpadeo en blanco: volviendo a la base de carga/reposicionando/actualizando firmware
Luz de intensidad variable blanca: cargando

Naranja: Wi-Fi desconectado

Parpadeo en naranja: Error/Esperando conexiéon/Conectando al Wi-Fi
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Compartimento  Orificio de  Contacto
de polvo
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Robot aspirador

o Cubierta del sensor
laser LDS

> Sensor laser LDS

o Protector

Sensor laser de

Cubierta

vaciado

automatico

de carga

linea

° Botdn de reinicio

*Mantenga pulsado
durante tres segundos
para restaurar los
ajustes de fabrica

= Mantenga pulsado
durante 10 segundos
para forzar el
apagado

o |Indicador Wi-Fi

- Encendido: Wi-Fi
conectado

- Parpadeo: Esperando
conexion
Wi-Fi/Conectando
al Wi-Fi

- Apagado: Wi-Fi no
conectado

Base multifuncion

Sensor de altura

Sensor
ultrasénico o——

Cepillo lateral e——=

Cepillo

—— Rueda giratoria

Cubierta del cepillo

Rueda principal

Clip del
compartimento o
de polvo

Orificio de
vaciado
automatico

Filtro o

Pinza de la cubierta
Rueda principal

Agujero de montaje
del soporte para las
almohadillas de la
mopa
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Modo de instalaciéon

Base multifuncion

( -+—————— Indicador —_—
Blanco: la base i]
multifuncién funciona Puerto de
. correctamente alimentacion ’
ggmgﬁg'me”to T — Parpadeo en naranja:
Tap?det o1 la base multifuncion

compartimento de polvo
Abertura del =
compartimento
de polvo
Orificio de
vaciado
automatico

tiene un error
—1____. Area de senalizacion ZL !
— Contactos de carga

Vista trasera

Vista frontal

Bolsa desechable Montaje de la mopa

Zona de fijacién de la
Mango de la almohadilla de la mopa

bolsa desechable ()

‘ Soporte para almohadillas
de la mopa

Nota: La base multifuncién viene con una bolsa desechable Almohadilla de la mopa

preinstalada de fabrica.

Retirada de los elementos protectores

Antes de utilizar el robot aspirador, retire las
peliculas protectoras 1y 2 de ambos lados y las
peliculas protectoras 3, 4y 5.

Instalacién del cepillo lateral y el conjunto de la mopa

Instale el cepillo lateral y el conjunto de la
mopa respectivamente como se muestra
en la ilustracion. Estan correctamente
instalados cuando se oye un "clic".

Colocacion de la base multifuncién

- Coloque la base multifuncion pegada a una
pared y sobre un suelo liso y duro, por
ejemplo, de madera o baldosas.

- Asegurese de que haya un espacio libre
de mas de 0,82 metros de alto, mas de
1,93 metros de largo y mas de 0,44 metros
de ancho. Asegurese de que la base
multifuncion esté en una zona con buena
conexiéon Wi-Fi y cerca de una toma
eléctrica.
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Modo de uso

Instalacién del extensor de base de tabla de lavado

- Instale el extensor de base de tabla de lavado en la base
multifuncién siguiendo la direccién que se muestra en la
ilustracion.

- Asegurese de que el extensor de base de tabla de lavado
esté alineado con la parte inferior de la base multifuncion,
y de que la superficie inferior esté nivelada.

Conexidn a la corriente

Coloque la base multifuncién en un lugar adecuado,
conéctele el juego de cables y enchufelo a una toma
eléctrica.

Nota: Enchufe firmemente el conector del juego de cables
en el puerto de alimentacion de la base multifuncién hasta
que el indicador permanezca encendido en blanco.

Colocacion del robot aspirador

- Antes de usarlo, mantenga pulsado el botén ()
del robot aspirador durante tres segundos para
encenderlo.

- Una vez encendido el robot aspirador, coléquelo
en la base multifuncién y asegurese de que los
contactos de carga del robot aspirador y de la
base estén perfectamente alineados.

- Cuando el robot aspirador se conecte
correctamente a la base multifuncién, escuchara
un aviso de voz de comienzo de la carga.

Notas:

- Antes del primer uso, se recomienda cargar completamente el robot aspirador.

- Si el robot aspirador no puede encenderse debido a un nivel de bateria bajo, coléquelo
manualmente en la base multifuncién para que se cargue durante un rato.

- Cuando el robot aspirador se esté cargando, se encenderd automaticamente y no se
podra apagar.

Adicién de agua al depésito de agua limpia

Marca de nivel maximo de

agua
Capacidad del depdsito de
agua: 41

Notas:

- No afada agua por encima de la marca de nivel maximo de agua (MAX).

- No afada agua caliente en el depdsito de agua, ya que podria deformarse.

- No afada ninguna sustancia, como detergentes, para evitar dafar el robot aspirador.

Conectando con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home*. Utilice la aplicacion
Mi Home/Xiaomi Home para controlar su dispositivo y para interactuar con otros dispositivos
inteligentes.

Escanee el cédigo QR para descargar e instalar la aplicacion. Se le
dirigird a la pagina de configuracién de conexion si la aplicacion
ya esté instalada. O busque "Mi Home/Xiaomi Home" en la App
Store para descargarla e instalarla.

Abra la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home, pulse @ en la parte
superior derecha y, a continuacién, siga las instrucciones para
anadir el dispositivo.

* La aplicacién se conoce como Xiaomi Home en Europa (excepto C629E33F
en Rusia). EL nombre de la aplicacion que aparece en su dispositivo
debe ser tomado como el predeterminado.

Notas:

- El robot aspirador funciona con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home y es compatible con
Android 9.0 e iOS 12.0 o superior.

- Solo se admiten redes Wi-Fi de 2,4 GHz.

- La versién de la aplicacion puede haber sido actualizada, siga las instrucciones basadas en
la version actual de la aplicacion.



Restablecimiento de Wi-Fi

Siga estos pasos si el robot aspirador no puede conectarse a la red porque se restablecié el
router, olvido la contrasefa u otras razones:

1. Abra la cubierta del robot aspirador para poder ver el indicador Wi-Fi.

2. Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones (1) y {3 durante 7 segundos hasta que escuche
un aviso de voz que le indica que el robot aspirador estéa esperando para la configuracién de la red.
3. Cuando el indicador Wi-Fi parpadee, la conexién Wi-Fi se habré restablecido correctamente.

Encendido y apagado

- Mantenga pulsado el botén (D durante tres segundos para encender el robot aspirador.
Cuando el indicador del robot aspirador se encienda, significa que el robot aspirador entra en
el modo en espera.

- Cuando el robot aspirador esté en pausa y no se esté cargando, mantenga pulsado el botén (b

durante tres segundos para apagarlo.

Nota: Cuando el robot aspirador se esté cargando, se encenderd automéaticamente y no se
podrd apagar.

Creacion rapida de mapas

- Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la aplicacion para
crear rapidamente un mapa y el robot aspirador comenzaré a crear el mapa sin limpiar.

- El proceso de creacién del mapa se completard cuando el robot aspirador regrese a la base
multifuncién y el mapa se guardara automaticamente.

Notas:

- Asegurese de que el robot aspirador esté completamente cargado y de que arranca desde la
base multifuncion.

- Antes de crear el mapa, retire los objetos que haya en el suelo, abra las puertas de las
habitaciones y bloquee las zonas en las que no pueda entrar el robot aspirador.

- Durante la creacién del mapa, no siga, mueva ni interrumpa al robot aspirador, y no mueva la
base multifuncion.

- Tras la creacion del mapa, establezca paredes virtuales o zonas restringidas en los espacios en
los que el robot aspirador no pueda entrar, como aquellos en los que se pueda atascar o rayar.

- Establezca paredes virtuales o zonas restringidas en espacios con alfombras de pelo largo o
flecos, para evitar que el robot aspirador se enrede.

- Configure paredes virtuales o zonas restringidas para excluir los espacios alfombrados antes
de pasar la mopa, para evitar que la alfombra se moje.

Pausa

Cuando el robot aspirador esté en funcionamiento, pulse cualquier botén para ponerlo en pausa.

Nota: no levante ni mueva el robot aspirador mientras esté en pausa. De lo contrario, puede
tener errores de posicionamiento que podrian impedir que el robot aspirador regrese a la base
multifuncién o provocar la pérdida del mapa.

Modo de suspension

El robot aspirador activarad automéaticamente el modo de suspension después de haber estado
en pausa durante 10 minutos. El indicador se apagaré. Para volver a activarlo, pulse cualquier
botoén del robot aspirador.

Nota: El robot aspirador se apagara automéaticamente después de estar 12 horas en el modo
de suspension.

Reanudacion de la limpieza

Si el robot aspirador empieza a quedarse sin bateria durante una limpieza, volvera
automaticamente a la base multifuncién para cargarse. Cuando el robot aspirador esté
debidamente cargado, reanudard la limpieza desde donde la dejé.

Ajustes del bloqueo infantil

Para activar o desactivar el blogueo infantil, mantenga pulsado el botén {3 del robot
aspirador durante tres segundos.

Nota: Cuando se activa la funciéon de bloqueo infantil, los botones del robot aspirador no
funcionan. En su lugar, puede controlar el robot aspirador con la aplicacion.

Vaciado del polvo

Cuando el robot aspirador regrese automéaticamente a la base multifuncion para cargarse
después de completar una tarea de aspirar y pasar la mopa, de aspirar antes de pasar la mopa
o de aspirar, la base multifunciéon empezara a vaciar automaticamente el compartimento de
polvo.

Notas:

- Cuando el robot aspirador vuelve a mitad de la tarea a la base multifuncién para limpiar las
almohadillas de la mopa, la base no vacia automaticamente el compartimento de polvo.

- Sila funcién de vaciado automético del polvo esta desactivada en la aplicacion, la base
multifuncién no vaciara el compartimento de polvo automaticamente.

- Si cambia en la aplicacion la frecuencia del vaciado automaético del polvo, la base
multifuncion vaciara el polvo segun la frecuencia establecida.
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Aspirar y pasar la mopa

Inicio de la limpieza

- Antes de comenzar, asegurese de que el conjunto de la mopa
y otras partes necesarias se hayan instalado en el robot
aspirador y de que el depdsito de agua limpia tenga agua.

- Seleccione el modo de aspirar y pasar la mopa en la
aplicacion y utilice la aplicacion o pulse el botén (1) del robot
aspirador para que comience desde la base. A continuacion,
el robot aspirador planificara la mejor ruta de limpieza y
realizaré la tarea de limpieza en funcién del mapa creado.

Notas:

- El robot aspirador humedecerd las almohadillas de la mopa antes de comenzar.

- Espere un momento. Antes de comenzar, asegurese de que la base multifuncién esté
conectada a la corriente y de que el robot aspirador esté conectado a la base multifuncion.

- Para garantizar que el robot aspirador pueda regresar correctamente a la base multifuncién
después de completar la tarea de aspirar y pasar la mopa, se recomienda hacer que el robot
aspirador comience desde la base multifuncién. No mueva la base multifuncién, el depdsito
de agua limpia, el depdsito de agua sucia ni la tabla de lavado durante la limpieza.

Regreso automaético para limpiar las almohadillas de la
mopa a mitad del proceso

Durante la limpieza, es posible que el robot aspirador vuelva
automaticamente a la base multifuncién para lavar las almohadillas
de la mopa después de limpiar determinados cuadrados de la
zona. Una vez que las almohadillas de la mopa se hayan

lavado, el robot aspirador reanudard la tarea de limpieza.

Vaciado del polvo y limpieza de las almohadillas de la
mopa automaticos, y secado por aire

Cuando el robot aspirador haya terminado una tarea de limpieza y
regrese a la base multifuncién para cargarse, la base multifuncion
empezara a vaciar automaticamente el polvo y después limpiara y
secard por aire las almohadillas de la mopa.

Limpieza del depdsito de agua sucia

Una vez limpiadas y secadas por aire las almohadillas de la :
mopa, limpie el depdsito de agua sucia para evitar malos olores.

Aspirar

Seleccione el modo de aspiracion en la aplicacion y utilice la aplicacion o pulse el botén (D
en el robot aspirador para comenzar la limpieza. Luego, el robot aspirador elevara el conjunto
de la mopa y comenzara a aspirar desde la base multifuncién. Una vez que termine de aspirar,
regresara a la base multifuncién para vaciar automaticamente el compartimento de polvo.

Notas: Si el conjunto de la mopa no esté instalado, el robot aspirador empezara a aspirar
automaticamente al iniciarse.

Pasar la mopa

Antes de comenzar, asegurese de que el conjunto de la mopa y otras partes necesarias

se hayan instalado en el robot aspirador y de que el depédsito de agua limpia tenga agua.
Seleccione el modo de pasar la mopa en la aplicacién y utilice la aplicacion o pulse el boton ()
del robot aspirador para comenzar la limpieza. Luego, el robot aspirador humedecera
autométicamente las almohadillas de la mopa y saldré de la base multifuncién para comenzar
a pasar la mopa. Una vez que finalice, regresara a la base multifuncién para lavar y secar por
aire las almohadillas de la mopa.

Aspirar antes de pasar la mopa

Antes de comenzar, asegurese de que el conjunto de la mopa se haya instalado en el robot
aspirador y que el depésito de agua limpia tenga agua. Seleccione el modo de aspirar antes
de pasar la mopa en la aplicacion y utilice la aplicacion o pulse el botén (D en el robot
aspirador para comenzar la tarea de limpieza. Luego, el robot aspirador elevara el conjunto
de la mopa para aspirar. Cuando termine de aspirar, regresara a la base multifuncién para
vaciar automaticamente el polvo y humedecer las almohadillas de la mopa. Luego, bajara el
conjunto de la mopa para comenzar a pasar la mopa.



Cuidado y mantenimiento

Piezas

Para mantener el robot aspirador en buen estado, se recomienda consultar la siguiente tabla para

el mantenimiento rutinario.

Piezas

Frecuencia de limpieza

Frecuencia de reemplazo

Compartimento de polvo

Limpiar cuando sea necesario

/

Filtro Limpiar cada dos semanas 3-6 meses
Depésito de agua limpia Limpiar cada dos semanas
Depésito de agua sucia S&_;@:Egi:é'?ﬁ;gr /
Tabla de lavado Limp\arsce?g:nt;r;a odos
Cepillo Limpiar cada dos semanas 6-12 meses
Cepillo lateral Limpiar cada dos semanas 3-6 meses
Almohadilla de la mopa / 1-3 meses

Rueda giratoria

Sensor laser LDS

Sensor laser de linea

Sensor de altura

aspiraaor

Contactos de carga del robot

Sensor ultrasénico

Limpiar cada mes

Protector

del robot aspirador

Orificios de vaciado automatico

Parte inferior del robot aspirador

Base multifuncion

multifuncién

Contactos de carga de la base

multifuncién

Area de senalizacion de la base

En funcién de su uso

Bolsa desechable

Sustituir cada dos meses y medio

aproximadamente, segun el uso real

Notas:

- Las frecuencias de sustitucién son solo orientativas. Si una pieza esta danada, se
debe sustituir répidamente para garantizar una limpieza eficaz.

- Para mover o trasladar el robot aspirador, vacie los depésitos de agua limpia y sucia
para evitar que el robot aspirador se dafie en el traslado.

Sustitucién de la bolsa desechable

1. Cuando la bolsa desechable esté llena, quite la tapa de la abertura del compartimento de
polvo. Retire la bolsa desechable por el mango y deséchela.

Abertura del o
compartimento de polvo

Nota: Tire del asa de la bolsa desechable para cerrarla y evitar que salga el polvo y los residuos.

3. Coloque una nueva bolsa desechable tal
como se muestra en la ilustracién e introduzca
el mango de la bolsa en la ranura.

2. Utilice un pafo seco para limpiar el
polvo del filtro.

4. Vuelva a colocar la tapa del compartimento de polvo. Estara correctamente instalada
cuando escuche un "clic".
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Limpieza de los depésitos de agua limpia y sucia

1. Retire los depésitos de agua limpia y
sucia, abra sus tapas y vacielos.

2. Use agua limpia para lavar los depdsitos
por completo y, luego, séquelos por fuera
antes de volver a colocarlos en la base

multifuncién.

Nota: El flotador del depésito de agua limpia y la bola de flotacién del depdsito de agua sucia
son piezas moéviles. No aplique demasiada fuerza al limpiarlos para evitar que se dafen.

Limpieza de la tabla de lavado y su base

1. Retire la tabla de lavado y limpiela con un
cepillo y agua del grifo.

2. Limpie la tabla de lavado con un pario seco
y vuelva a instalarla en la base multifuncion.
Asegurese de que el tubo de agua esté
dentro de la ranura de la tabla de lavado; de
lo contrario, puede afectar al uso normal.

Nota: No incline la base multifuncién durante el uso diario o la limpieza. Si se acumula agua
en la base de tabla de lavado, séquela con un pano.

Sensores de limpieza y contactos de carga

Utilice un pafo suave para limpiar todos los sensores y contactos de carga del robot aspirador:

- Los sensores de altura de la parte inferior del robot aspirador.

- Los contactos de carga de la parte trasera del robot aspirador.

- El sensor laser LDS de la parte superior del robot aspirador.

- El protector y el sensor ldser de linea de la parte delantera del robot aspirador.

Sensor de altura

Sensor laser de linea
> Sensor laser LDS

Contactos de carga

Limpieza del cepillo

- Dele la vuelta al robot aspirador y pulse los clips para quitar la cubierta del cepillo. Levante el

cepillo hacia afuera, retire los rodamientos de ambos extremos y limpie el eje del cepillo.

- Utilice unas tijeras para cortar los pelos enredados en el cepillo y retire cualquier otro desecho.
- Vuelva a instalar el rodamiento del cepillo, el cepillo y la cubierta del cepillo y asegurese de que

queden sujetos en su sitio.

Cubierta del cepillo
T - Botén de liberacion
Tﬂ? Cepillo
Rodamientos del cepillo %
|

”

PRECAUCION: Si se acumula mucho pelo en el cepillo o si el pelo estd muy enredado, no tire de
él con fuerza, ya que podria danar el cepillo.



Limpieza del cepillo lateral

1. Dele la vuelta al robot aspirador, saque el cepillo lateral hacia arriba y limpielo.
2. Vuelva a instalar el cepillo lateral en el robot aspirador.

Limpieza de la rueda giratoria

1. Dele la vuelta al robot aspirador y extraiga la rueda giratoria.
2. Quite los pelos, la suciedad y otros desechos de la rueda y el eje.
3. Vuelva a insertar la rueda giratoria y presiénela firmemente en su sitio.

Rueda
Eje

Notas:

- Si es necesario, puede utilizar una herramienta como un destornillador pequefio
para extraer con cuidado el eje de la rueda giratoria y limpiarlo.
- Puede limpiar la rueda con agua y volver a instalarla cuando esté seca.

Limpieza del compartimento de polvo y el filtro

1. Mantenga pulsado el botén para extraer el compartimento de polvo para liberar el

compartimento de polvo, retire el filtro del clip del filtro y vacie el compartimento de

polvo. Si es necesario, puede enjuagar el compartimento de polvo.

2. Golpee suavemente el marco del filtro para eliminar la suciedad,
o limpie el filtro con agua del grifo.

Notas:

- No intente limpiar el filtro con un objeto duro, como un cepillo,
o los dedos.

- No se recomienda un aclarado frecuente, ya que, de lo contrario,
el filtro podria danarse.

- Utilice Unicamente agua limpia para limpiar el compartimento de
polvo y el filtro. No utilice detergente.

3. Seque completamente el compartimento de polvo y el filtro
antes de volver a instalarlos.

Sustitucién de la almohadilla de la mopa

Retire la almohadilla de la mopa del soporte y sustitdyala
por una nueva.

Limpieza de la base multifuncién

Limpie los contactos de carga, los orificios de vaciado automético y el
area de senalizacion de la base multifuncién con un pano suave y seco.

Mantenimiento de la bateria

El robot aspirador contiene un paquete de baterfa de iones de litio de alto rendimiento. Asegurese de
que permanezca bien cargado durante el uso diario para mantener un rendimiento 6ptimo de la bateria.

Nota: Si el robot aspirador no se usa por un largo perfodo de tiempo, apaguelo y guardelo. Para evitar
dafos por descarga excesiva, el robot aspirador debe recargarse al menos una vez cada tres meses.
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Especificaciones

Robot aspirador

Base multifuncion

Nombre Robot aspirador limpiador

Modelo D102-JZEU

Modelo D102GL

Dimensiones del articulo 563 x 420 x 340 mm

Dimensiones del articulo @ 350 x 97 mm

Entrada nominal 200-240 V ~ 50/60 Hz

4800 mAh (capacidad real)

Bateria 5200 mAh (capacidad nominal) Salida nominal 19,6 V==12A
Tiempo de carga 6,5 horas aprox. Potencia (durante el vaciado de polvo) 1000 W
Peso neto 3,6 kg Potencia (durante la limpieza) 30W
Peso neto (con accesorios) 12,3 kg Potencia (durante secado por aire + carga) 30 W

Compatible con Android 9.0 e iOS 12.0 o superior

Conexion inaldmbrica Wi-Fi I[EEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tension nominal 144V =
Tensién de carga 196V =
Potencia nominal 55 W

Frecuencia de operacién 2400-2483,5 MHz

Potencia méaxima de salida <20 dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una distancia de, al menos, 20 cm entre la
antena y el cuerpo del usuario.
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Directiva RAEE de informacién de eliminacion y reciclaje

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos
(RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse con residuos domésticos sin
clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus
equipos de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos
y electronicos, designado por el gobierno o las autoridades locales. La eliminacién y el reciclado

fr— correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud
humana. Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mas
informacién sobre la ubicacién y las condiciones de dichos puntos de recogida

Para obtener mas informacidn, visite www.mi.com A
Fabricado por: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Direccion: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, China
Fabricado en China PAP



Sicherheitsinformationen

Lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor der Verwendung sorgféltig durch und bewahren Sie sie auf, um zukinftig die Informationen
nachlesen zu kdnnen.

Nutzungseinschréankungen

- Dieses Produkt ist nur fir die Reinigung von Béden im Wohnumfeld vorgesehen. Es darf nicht im AuBenbereich, auf anderen
Oberflachen als FuBbdden oder in gewerblichen oder industriellen Umgebungen eingesetzt werden.

- Dieses Gerét ist flr Kinder ab einem Alter von 8 Jahren und Personen geeignet, die kdrperlich, sensorisch oder geistig behindert
sind oder nicht Gber ausreichend Erfahrung oder Kenntnisse verfligen, wenn sie eine Beaufsichtigung oder Anweisung zur
sicheren Nutzung des Geréts erhalten haben und wissen, welche Gefahren auftreten kénnen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat
spielen. Kinder dirfen nur unter Aufsicht Wartungs- oder Reinigungsarbeiten an dem Gerat ausfihren.

- Bei Beschadigung des Stromkabelsatzes muss dieser durch einen speziellen Stromkabelsatz ersetzt werden, der beim Hersteller
oder seinem Kundendienst erhaltlich ist.

- Dieses Gerat enthalt Batterien, die nur von Fachpersonal ausgewechselt werden durfen.

- Sorgen Sie dafur, dass Kinder und Haustiere wahrend des Betriebs des Roboterstaubsaugers in einem sicheren Abstand gehalten
werden.

- Verwenden Sie den Roboterstaubsauger nicht in einem Bereich, der sich Uber dem Bodenniveau befindet und der nicht durch
eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Der Roboterstaubsauger darf nicht auf den Kopf gestellt werden. Sie diirfen die Abdeckung des LDS-Lasersensors, die
Abdeckung oder den StoBfanger niemals als Griff benutzen, um den Roboterstaubsauger zu bewegen.

- Der Roboterstaubsauger darf nicht im Freien, in Badezimmern oder in der Nahe eines Schwimmbeckens benutzt, installiert oder
geladen werden.

- Es kénnen Gefahren entstehen, wenn das Gerat Uber das Stromkabel fahrt.

- Bitte halten Sie das Reinigungswerkzeug von Kindern fern.

- Kinder, Haustiere oder andere Gegenstdnde diirfen weder auf dem stillstehenden noch dem sich bewegenden
Roboterstaubsauger positioniert werden.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugdffnung des Roboterstaubsaugers fern.

- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht zum Entfernen brennender Substanzen.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegensténde ein.

- Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.

- Wischen Sie den Roboterstaubsauger oder die Multifunktionsstation nicht mit einem feuchten Tuch ab und spilen
Sie sie nicht mit Flussigkeiten ab. Trocknen Sie abwaschbare Teile nach der Reinigung vollstandig, bevor Sie diese
erneut installieren und verwenden.
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- Stellen Sie sicher, dass der Roboterstaubsauger beim Transport ausgeschaltet ist und mdglichst in der Originalverpackung

befordert wird.

- Bitte verwenden Sie dieses Produkt gemaB den Anweisungen in der Bedienungsanleitung. Fur Verluste und Schaden, die durch

unsachgemaBen Gebrauch entstehen, wird keine Garantie ibernommen.

- Als zusétzlicher Schutz ist das Geréat tiber einen Fehlerstromschutzschalter (RCD) mit einem Nennfehlerstrom von héchstens

30 mA zu versorgen. Die Installation eines Fehlerstromschutzschalters (RCD) mit einem Nennfehlerstrom von héchstens 30 mA
im Stromkreis ist empfehlenswert. Fragen Sie den Installateur um Rat.

- Dieses Gerat ist fur die Verwendung in Landern mit tropischem Klima geeignet. Es darf auch in anderen Landern verwendet werden.
- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen Uber 40 °C oder unter O °C liegen,

und auch nicht auf Béden mit Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen.

Akkus und Laden
WARNUNG:

- Verwenden Sie keinen Akku, Stromkabelsatz oder Multifunktionsstation von Drittanbietern. Der Roboterstaubsauger kann nur mit

der Multifunktionsstation D102-JZEU verwendet werden.

- Es sind keine MaBnahmen seitens der Benutzer erforderlich, um die Multifunktionsstation zwischen 50 Hz und 60 Hz umzuschalten,

und das Produkt kann sich sowohl auf 50 Hz als auch auf 60 Hz einstellen.

- Sie durfen den Akku oder die Multifunktionsstation nicht selbst zerlegen, reparieren oder modifizieren.
- Stellen Sie die Multifunktionsstation nicht in der Nahe von Warmequellen auf.
- Verwenden Sie kein nasses Tuch und benutzen Sie auch keine nassen Hande, um die Ladekontakte der Multifunktionsstation

abzuwischen oder zu reinigen.

- Setzen Sie das Gerat oder den Akku keinen GbermaBigen Temperaturen aus.
- Seien Sie sich des Risikos bewusst, dass die Klemmen des akkubetriebenen Geréts oder des Akkus durch Metallgegensténde

kurzgeschlossen werden kdnnen.

- Wenn der Roboterstaubsauger langere Zeit nicht benutzt wird, laden Sie ihn vollstédndig auf, schalten Sie ihn aus und lagern Sie

ihn an einem kihlen und trockenen Ort.

- Laden Sie den Roboterstaubsauger mindestens einmal alle 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Besché&digen Sie den Akku nicht, wenn Sie ihn herausnehmen, um Kurzschlisse oder das Auslaufen von Flissigkeit zu
vermeiden. Wenn der Akku auslduft, achten Sie darauf, dass die Flissigkeit nicht mit Ihrer Haut oder Kleidung in Beritihrung
kommt, und wischen Sie die Flissigkeit sofort mit einem trockenen Tuch ab. Senden Sie den Akku dann zur ordnungsgemaBien
Entsorgung an eine geeignete Recyclingeinrichtung oder an das entsprechende Kundendienstteam.

- Das Lithium-lonen-Akkupack enthalt umweltgefédhrdende Substanzen. Bevor der Roboterstaubsauger entsorgt wird, muss
zunachst der Akkupack entfernt werden. AnschlieBend muss in Ubereinstimmung mit den lokalen Gesetzen und Vorschriften
des Landes oder der Region, in dem er benutzt wurde, eine Entsorgung oder Wiederverwertung stattfinden.

- Bevor Sie Akkus aus dem Gerat entfernen, sollten Sie die Akkus zunachst entleeren und sich vergewissern, dass das Produkt
vom Stromnetz getrennt ist.

1. Entfernen Sie die Schrauben an der Unterseite und entfernen Sie die Abdeckung.

2. Ziehen Sie den Akkustecker ab und entfernen Sie dann die Akkus. Beschadigen Sie den Akku nicht, um Verletzungen
vorzubeugen.

3. Geben Sie die Akkus zum professionellen Recycling zuriick.
— Der Akku muss aus dem Gerat entfernt werden, bevor es verschrottet wird.
— Das Gerat muss vom Stromnetz getrennt werden, wenn der Akku entfernt wird.
— Der Akku muss sicher entsorgt werden.

Lasersicherheitsinformationen

Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm |[EC 60825-1: 2014 fir Laserprodukte der Klasse 1. Bitte vermeiden Sie
bei der Verwendung direkten Kontakt mit den Augen.

EU-Konformitatserklarung

Hiermit bestatigt Xiaomi Communications Co., Ltd., dass das Funkgerat des Typs D102GL mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklang steht. Der vollstandige Wortlaut der
EU-Konformit&tserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Eine detaillierte elektronische Bedienungsanleitung finden Sie unter www.mi.com/global/support/user-guide
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ProduktUbersicht
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Roboterstaubsauger

Hinweis: Abbildungen des Produkts, des
Zubehors und der Benutzeroberflache in
der Bedienungsanleitung dienen nur als
Referenz. Die tatsachlichen Produkte
und Funktionen kénnen aufgrund von
Produktverbesserungen variieren.

Roboterstaubsauger
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Vorinstallierte Zubehorteile

Blrste Burstenabdeckung

Sonstige Zubehorteile

=y
YA //:m:j

A

Tt e

SeitenbUrste Stromkabelsatz  Einwegbeutel (in der
Multifunktionsstation
vorinstalliert)

O
O

===

Filter (Im Staubbehalter
vorinstalliert)

Staubbehalter

Wi h2 XP | 2x \(/XiSfczer’Pad R\/er!éngerung dLSS Multifunktionsstation (mit einem
Isher-Pad- ur aem einigungsschalen- i H H
Halter Wischer-Pad-Halter bodens VO”E?::ék‘s‘;;i’;gg;z%zerutel,

vorinstalliert)
Schmutzwasserbehalter und

Reinigungsschale)

Zum Ein- oder Ausschalten 3 Sekunden lang gedrtckt halten
Drucken, um die Reinigung zu starten oder im eingeschalteten Zustand zu pausieren

Drucken, um wahrend des Betriebs zu pausieren
Drucken, um den Roboterstaubsauger zum Aufladen in die Multifunktionsstation
zurlickzubringen, wahrend der Roboter sich im Pausenmodus befindet

Drucken, um den Andockvorgang wahrend der Ruckkehr zur Multifunktionsstation zu beenden
Drei Sekunden lang gedrtickt halten, um die Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren

1 Anzeige
/ WeiB: Reinigung/Sauberung abgeschlossen/Vollstandig aufgeladen
Blinkt weil: Rickkehr zur Ladung/Repositionierung/Aktualisierung der Firmware

Pulsierendes weiB: Wird geladen

Orange: WLAN getrennt
Blinkt orange: Fehler/Warten auf Verbindung/Verbindung mit WLAN herstellen

Roboterstaubsauger

o Abdeckung des
LDS-Lasersensors

o LDS-Lasersensor

StoBfanger

Reset-Taste

Abdeckung gedruckt halten,

zurlickzusetzen
=10 Sekunden lang

WLAN-Anzeige

Staubbehalter  Automatische Ladekontakt
Laftungsoffnung

Linien-Lasersensor

« Drei Sekunden lang

um das Gerat auf die
Werkseinstellungen

gedruckt halten, um
das Ausschalten des
Geréts zu erzwingen

« Ein: WLAN verbunden

« Blinkend/Blinkt: Warten
auf WLAN-Verbindung/
Verbindung mit WLAN

« Aus: WLAN nicht verbunden

Multifunktionsstation
Klippensensor
Abdeckung
Ultraschallsensor o—— Lenkrad Schmutzwassertank Frischwassertank
Seitenburste e—— Griff %%m%% Griff
Burste Burstenabdeckung
Clip der Burstenabdeckung -
Hauptrad Hauptrad
N
Befestigungsloch fur
Wischer-Pad-Halter
N
Reinigungsschale D—M
Wasserbehélter-Clip
Schwimmerkugel
Staubbehalter-Clip o
Schmutzwassertank
Automatische Wasserbehalter-Clip
Luftungsoffnung ——o Filter-Clip
Filter asserrohr
Staubbehalter )
o Filter

o Schwimmer

Frischwassertank
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Installation

Verwendung

Multifunktionsstation

( e | 5 Anzeige —
Weif3

Multifunktionsstation i]
lauft einwandfrei st i
Blinkt Orange: fomanschiuss 0
Multifunktionsstation

Staubgehéduse o ——— hat einen Fehler

Staubgehause o—

Abdeckung

%tf?ubgehause = Signalbereich ZL '"1
nung 7 Ladekontakte

Automatische

Laftungsoffnung

Vorderansicht Ruckansicht

Einwegbeutel Wischer-Baugruppe

Befestigungsbereich o
Einweg- fiir Wischer-Pads

Beutelgriff ()

‘ Wischer-Pad-Halter

Wischer-Pad

Hinweis: Die Multifunktionsstation hat ab Werk einen
vorinstallierten Einwegbeutel.

Schutzabdeckungen abnehmen

Entfernen Sie vor der Verwendung des
Roboterstaubsaugers die Schutzstreifen 1und 2 an
beiden Seiten und die Schutzfolien 3, 4 und 5.

Anbringen der Seitenbirste und der Wischer-Baugruppe

Bringen Sie die Seitenburste und die
Wischer-Baugruppe wie abgebildet an.
Sie sind richtig installiert, wenn Sie ein
,Klicken™ horen.

Aufstellen der Multifunktionsstation

- Stellen Sie die Multifunktionsstation an einer
Wand auf einem ebenen und harten Boden,
z. B. einem Holz- oder Fliesenboden, auf.

- Achten Sie darauf, dass ein freier Raum von
mehr als 0,82 m Hohe, mehr als 1,93 m
Lange und mehr als 0,44 m Breite
vorhanden ist. Stellen Sie sicher, dass sich
die Multifunktionsstation in einem Bereich
mit einem guten WLAN-Signal in der Nahe g
einer Steckdose befindet. >044m

Installation der Verlangerung des
Reinigungsschalenbodens

- Installieren Sie die Verlangerung des
Reinigungsschalenbodens in der abgebildeten Richtung an
der Multifunktionsstation.

- Vergewissern Sie sich, dass die Verlangerung des
Reinigungsschalenbodens bundig mit der Unterseite der
Multifunktionsstation abschlieBt und die Unterseite eben ist.

Stromanschluss

Stellen Sie die Multifunktionsstation an einem
geeigneten Ort auf, schlieBen Sie den Stromkabelsatz
daran an und stecken Sie den Stromkabelsatz in eine
Steckdose.

Hinweis: Stecken Sie den Stecker des Stromkabelsatzes
fest in den Stromanschluss der Multifunktionsstation, bis
die Anzeige weif3 bleibt.

Platzieren des Roboterstaubsaugers

- Halten Sie vor dem Gebrauch die Taste () am
Roboterstaubsauger drei Sekunden lang gedrtckt,
um ihn einzuschalten.

- Sobald der Roboterstaubsauger eingeschaltet ist,
setzen Sie ihn auf die Multifunktionsstation und
vergewissern Sie sich, dass die Ladekontakte am
Roboterstaubsauger und an der Station genau
aufeinander ausgerichtet sind.

- Wenn der Roboterstaubsauger erfolgreich mit der
Multifunktionsstation verbunden wurde, horen Sie
eine Sprachmeldung zum Starten des Ladevorgangs.

Hinweise:

- Es wird empfohlen, den Roboterstaubsauger vor dem ersten Gebrauch vollstandig aufzuladen.

- Wenn sich der Roboterstaubsauger aufgrund eines niedrigen Akkustandes nicht einschalten
lasst, stellen Sie den Roboterstaubsauger von Hand auf die Multifunktionsstation, um ihn eine
Weile aufzuladen.

- Wenn der Roboterstaubsauger geladen wird, schaltet er sich automatisch ein und kann nicht
ausgeschaltet werden.

Wasser in den Frischwassertank einfillen

Markierung fiir den
maximalen Wasserstand
Wassertankkapazitat: 4 |

Hinweise:

- Fullen Sie kein Wasser Uber die Markierung fir den maximalen Wasserstand (MAX) ein.

- Fullen Sie kein heiBes Wasser in den Wasserbehélter, da sich der Behalter dadurch
verformen kénnte.

- Fgen Sie auBer sauberem Wasser keine anderen Substanzen wie Reinigungsmittel hinzu,
um eine Beschadigung des Roboterstaubsaugers zu vermeiden.

Verbinden mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App*. Verwenden Sie die Mi
Home-/Xiaomi Home-App fur die Steuerung lhres Geréts und flr die Interaktion mit anderen
Smart Home-Geréten.

Scannen Sie den QR-Code, um die App herunterzuladen und zu
installieren. Ist die App bereits installiert, werden Sie zur
Verbindungseinrichtungs-Seite weitergeleitet. Sie konnen aber
auch im App Store nach ,Mi Home/Xiaomi Home" suchen, um die
App herunterzuladen und zu installieren.

Offnen Sie die Mi Home-/Xiaomi Home-App, tippen Sie auf das @
oben rechts und befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm,
um lhr Gerat hinzuzuftigen.

C629E33F

* In Europa (auBer in Russland) wird die App unter dem Namen
Xiaomi Home App gefuhrt. Der auf Ihrem Geréat angezeigte Name
der App sollte standardméBig verwendet werden.

Hinweise:

- Der Roboterstaubsauger funktioniert mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App, die Android 9.0
und iOS 12.0 oder héher unterstutzt.

- Es werden ausschlieBlich 2,4-GHz-WLAN-Netzwerke untersttzt.

- Die Version der App wurde méglicherweise aktualisiert. Befolgen Sie bitte die Anweisungen
zur aktuellen App-Version.
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ZurUlcksetzen von WLAN

Fuhren Sie die folgenden Schritte aus, wenn der Roboterstaubsauger nicht mit dem Netzwerk verbunden
werden kann, weil der Router zurlickgesetzt wurde, das Passwort vergessen wurde oder aus anderen
Grunden:

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboterstaubsaugers, sodass Sie die WLAN-Anzeige sehen kénnen.

2. Halten Sie die Tasten &') und O gleichzeitig 7 Sekunden lang gedriickt, bis Sie eine Sprachmeldung
horen, die anzeigt, dass der Roboterstaubsauger auf die Netzwerkkonfiguration wartet.

3. Wenn die WLAN-Anzeige blinkt, wurde die WLAN-Verbindung erfolgreich zurlickgesetzt.

Ein-/Ausschalten

- Halten Sie die Taste (') drei Sekunden lang gedrtckt, um den Roboterstaubsauger einzuschalten
Wenn die Anzeige am Roboterstaubsauger aufleuchtet, bedeutet dies, dass der Roboterstaubsauger in
den Standby-Modus wechselt.

- Wenn der Roboterstaubsauger pausiert und nicht geladen wird, halten Sie die Taste d) drei Sekunden
lang gedrtickt, um ihn auszuschalten.

Hinweis: Wenn der Roboterstaubsauger geladen wird, schaltet er sich automatisch ein und kann nicht
ausgeschaltet werden.

Schnelle Kartenerstellung

- Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen Sie den Anweisungen in der
App. um schnell eine Karte zu erstellen. Der Roboterstaubsauger beginnt mit der Kartierung, ohne zu
reinigen.

- Der Kartierungsvorgang ist abgeschlossen, wenn der Roboterstaubsauger zur Multifunktionsstation
zurlickkehrt, wobei die Karte automatisch gespeichert wird.

Hinweise:

- Vergewissern Sie sich, dass der Roboterstaubsauger vollstandig aufgeladen ist und von der
Multifunktionsstation aus startet.

Entfernen Sie vor der Kartierung die Gegenstande auf dem Boden, 6ffnen Sie die Turen der Rdume
und sperren Sie die Bereiche ab, die fur den Roboterstaubsauger nicht zuganglich sind.

- Verfolgen, bewegen oder unterbrechen Sie den Roboterstaubsauger wahrend der Kartierung nicht und
bewegen Sie die Multifunktionsstation nicht.

- Richten Sie nach der Kartierung virtuelle Wande oder Sperrzonen in Bereichen ein, die der
Roboterstaubsauger nicht betreten darf, z. B. in Bereichen, in denen er stecken bleiben oder zerkratzt
werden koénnte.

- Richten Sie virtuelle Wande oder Sperrzonen in Bereichen mit Langhaar- oder Fransenteppichen ein,
um zu verhindern, dass sich der Roboterstaubsauger darin verfangt.

- Richten Sie virtuelle Wande oder Sperrbereiche ein, um Bereiche mit Teppichboden vor dem Wischen
auszuschlieBen, damit der Teppich nicht nass wird.

Pausieren

Wenn der Roboterstaubsauger in Betrieb ist, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn anzuhalten.

Hinweis: Heben Sie den Roboterstaubsauger nicht an und bewegen Sie ihn nicht, wenn er sich im
Pausenmodus befindet. Andernfalls kann es zu Positionierungsfehlern kommen, die verhindern, dass
der Roboterstaubsauger zur Multifunktionsstation zurlickkehrt, oder die Karte kann verloren gehen.

Schlafmodus

Der Roboterstaubsauger geht nach 10 Minuten Pause automatisch in den Schlafmodus tber, und
seine Anzeige wird abgeschaltet. Betétigen Sie eine beliebige Taste am Roboterstaubsauger, um
diesen aufzuwecken.

Hinweis: Der Roboterstaubsauger schaltet sich automatisch aus, nachdem er 12 Stunden lang im
Schlafmodus war.

Reinigung fortsetzen

Wenn der Akku des Roboterstaubsaugers wahrend einer Reinigungsaufgabe zur Neige geht,
kehrt der Roboterstaubsauger zum Aufladen automatisch zur Multifunktionsstation zurtck.
Nachdem der Roboterstaubsauger ausreichend geladen wurde, setzt er die Reinigung dort
fort, wo er sie zuvor unterbrochen hat.

Einstellungen der Kindersicherung

Um die Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren, halten Sie die Taste Oam
Roboterstaubsauger drei Sekunden lang gedrtickt.

Hinweis: Wenn die Kindersicherungsfunktion aktiviert ist, funktionieren die Tasten des
Roboterstaubsaugers nicht. Stattdessen konnen Sie den Roboterstaubsauger tber die App steuern.

Staubentleerung

Wenn der Roboterstaubsauger nach einer Saug- und Wischaufgabe, einer Saugaufgabe vor
einer Wischaufgabe oder einer Saugaufgabe automatisch zum Aufladen zur Multifunktionsstation
zurtickkehrt, leert die Multifunktionsstation automatisch den Staubbehélter.

Hinweise:

- Wenn der Roboterstaubsauger auf halbem Weg zur Multifunktionsstation umkehrt, um
Wischer-Pads zu reinigen, leert die Station den Staubbehélter nicht automatisch.

- Wenn die Funktion der automatischen Staubentleerung in der App deaktiviert ist, leert die
Multifunktionsstation den Staubbehélter nicht automatisch.

- Wenn Sie die Frequenz fur die automatische Entleerung in der App andern, leert die
Multifunktionsstation den Staub auf der eingestellten Frequenz.

Saugen und Wischen

Reinigung beginnen

- Vergewissern Sie sich vor dem Start, dass die Wischer-Baugruppe und
die anderen erforderlichen Teile am Roboterstaubsauger installiert
sind und dass der Frischwassertank mit Wasser aufgefullt ist.

- Wahlen Sie in der App den Saug- und Wischmodus aus und
verwenden Sie die App oder drticken Sie die Taste (l) am
Roboterstaubsauger, damit er von der Station aus startet. Dann plant
der Roboterstaubsauger die optimale Reinigungsroute und fuhrt die
Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der erstellten Karte aus.

Hinweise:

- Der Roboterstaubsauger befeuchtet die Wischer-Pads vor dem Start. Bitte haben Sie etwas Geduld.

- Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, dass die Multifunktionsstation an die Stromversorgung
und der Roboterstaubsauger an die Multifunktionsstation angeschlossen ist.

- Um sicherzustellen, dass der Roboterstaubsauger nach dem Saugen und Wischen erfolgreich zur
Multifunktionsstation zurtickkehren kann, wird empfohlen, den Roboterstaubsauger von der
Multifunktionsstation aus zu starten. Die Multifunktionsstation, der Frischwassertank, der Schmutzwas-
sertank und die Reinigungsschale durfen wahrend der Reinigung nicht bewegt werden.

Automatische Ruckkehr auf halbem Weg zur
Reinigung der Wischer-Pads

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboterstaubsauger automatisch
zur Multifunktionsstation zurtick, um die Wischer-Pads zu waschen,
nachdem er bestimmte Quadrate der Flache gereinigt hat. Sobald

die Wischer-Pads gewaschen sind, nimmt der Roboterstaubsauger
seine Reinigungsaufgabe wieder auf. .

jg
Automatische Staubentleerung, Wischer-Pad-Reinigung und Lufttrocknung

Nachdem der Roboterstaubsauger seine Reinigungsaufgabe
beendet hat und zum Aufladen in die Multifunktionsstation
zurlickkehrt, beginnt die Multifunktionsstation automatisch mit
dem Entleeren des Staubbehalters und dem anschlieBenden
Reinigen und Lufttrocknen der Wischer-Pads.

Reinigung des Schmutzwassertanks

Nachdem die Wischer-Pads gereinigt und luftgetrocknet sind, reiFﬂgen
Sie bitte zeitnah den Schmutzwassertank, um Gerlche zu vermeiden.

Saugen

Wahlen Sie in der App den Saugmodus aus und verwenden Sie die App oder driicken Sie die Taste (')
am Roboterstaubsauger, um die Reinigung zu starten. Dann wird der Roboterstaubsauger die
Wischer-Baugruppe anheben und von der Multifunktionsstation aus mit dem Saugen beginnen. Nach
dem Saugen kehrt der Roboterstaubsauger zur Multifunktionsstation zurtick, um automatisch den
Staubbehalter zu entleeren.

Hinweise: Wenn die Wischer-Baugruppe nicht installiert ist, fuhrt der Roboterstaubsauger nach dem
Start automatisch das Saugen aus.

Wischen

Vergewissern Sie sich vor dem Start, dass die Wischer-Baugruppe und die anderen erforderlichen
Teile am Roboterstaubsauger installiert sind und dass der Frischwassertank mit Wasser aufgefullt
ist. Wahlen Sie in der App den Wischmodus aus und verwenden Sie die App oder driicken Sie

die Taste (') am Roboterstaubsauger, um mit der Reinigung zu beginnen. Dann befeuchtet der
Roboterstaubsauger automatisch zuerst die Wischer-Pads und verlasst die Multifunktionsstation,
um mit dem Wischen zu beginnen. Sobald er mit dem Wischen fertig ist, kehrt er zur
Multifunktionsstation zurtick, um die Wischer-Pads zu waschen und luftzutrocknen.

Saugen vor Wischen

Vergewissern Sie sich vor dem Start, dass die Wischer-Baugruppe am Roboterstaubsauger
installiert ist und dass der Frischwasserbehélter mit Wasser aufgefullt ist. Wahlen Sie in der App
den Modus Saugen vor Wischen aus, und verwenden Sie die App oder drticken Sie die Taste ()
am Roboterstaubsauger, um die Reinigungsaufgabe zu starten. Dann wird der Roboterstaubsa-
uger dieWischer-Baugruppe anheben, um zu saugen. Nach dem Saugen kehrt er zur
Multifunktionsstation zurtick, um automatisch den Staub zu entleeren und die Wischer-Pads zu
befeuchten, dann senkt er die Wischer-Baugruppe ab und beginnt mit dem Wischen.
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Pflege und Wartung

Teile

Um den Roboterstaubsauger in gutem Zustand zu halten, wird empfohlen, die folgende Tabelle fur
eine routinemaBige Wartung zu beachten.

Teile Reinigungsfrequenz Austauschhaufigkeit
Staubbehélter Reinigen nach Bedarf /
Filter Reinigung alle zwei Wochen 3 bis 6 Monate
Frischwassertank Reinigung alle zwei Wochen

Reinigung nach jedem

Schmutzwassertank Gebrauch empfohlen

Reinigungsschale Reinigung alle 1bis 2 Wochen

Burste Reinigung alle zwei Wochen 6 bis 12 Monate

Seitenbrste Reinigung alle zwei Wochen 3 bis 6 Monate

Wischer-Pad / 1bis 3 Monate

Lenkrad

LDS-Lasersensor

Linien-Lasersensor

- Reinigung jeden Monat /
Klippensensor

Ladekontakte des
Roboterstaubsaugers

Ultraschallsensor

StoBfanger
Automatische Laftungsoffnungen
des Roboterstaubsaugers
Unterseite des
Roboterstaubsaugers
Multifunktionsstation
Ladekontakte der
Multifunktionsstation

Signalbereich der
Multifunktionsstation

Je nach tatsachlicher /
Nutzung

Austausch etwa alle 2,5 Monate,

Einwegbeutel / je nach tatsichlicher Nutzung

Hinweise:

- Die Haufigkeit des Austauschs dient nur als Referenz. Wenn ein Teil besch&digt ist, sollte es
umgehend ausgetauscht werden, um eine effiziente Reinigung zu gewahrleisten.

- Wenn Sie den Roboterstaubsauger transportieren oder verschicken, entleeren Sie bitte die
Frischwasser- und Schmutzwassertanks, damit der Roboterstaubsauger beim Transport
nicht beschadigt wird.

Auswechseln des Einwegbeutels

1. Wenn der Einwegbeutel voll ist, ziehen Sie die Abdeckung aus der Offnung des Staubgehauses
heraus. Nehmen Sie den Einwegbeutel am Griff heraus und entsorgen Sie ihn.

Offnung des o
Staubgehauses

Hinweis: Ziehen Sie am Griff des Einwegbeutels, um ihn zu verschlieBen, damit kein Staub und
kein Schmutz austreten kann.

2. Wischen Sie moglichen Schmutz vom
Filter mit einem trockenen Tuch ab.

3. Setzen Sie den neuen Einwegbeutel wie
abgebildet ein und stecken Sie den Griff des
Beutels in den Schlit:

4. Bringen Sie die Abdeckung des Staubgehauses wieder an. Sie ist ordnungsgemaB installiert,

wenn Sie ein ,Klicken" héren.

Klicken 3

Reinigung der Frischwasser- und Schmutzwassertanks

1. Nehmen Sie die Frischwasser- und
Schmutzwassertanks heraus, 6ffnen Sie
deren Abdeckungen und schtten Sie das
Wasser aus.

2. Verwenden Sie sauberes Wasser, um die
Tanks vollstandig zu waschen, und wischen
Sie sie dann von auBen trocken, bevor Sie
sie wieder in die Multifunktionsstation
einsetzen.

Hinweis: Sowohl der Schwimmer im Frischwassertank als auch die Schwimmerkugel im
Schmutzwassertank sind bewegliche Teile. Wenden Sie bei ihrer Reinigung nicht zu viel Kraft
auf, um Beschéadigungen zu vermeiden.

Reinigung der Reinigungsschale und des Reinigungsschalenbodens

1. Entfernen Sie die Reinigungsschale und
reinigen Sie sie mithilfe einer Burste unter
Leitungswasser.

2. Wischen Sie die Reinigungsschale mit einem
trockenen Tuch ab und bringen Sie sie wieder an
der Multifunktionsstation an. Vergewissern Sie
sich, dass sich die Wasserrohre in der Nut der
Reinigungsschale befinden; andernfalls kdnnen
sie den normalen Gebrauch beeintrachtigen.

Hinweis: Kippen Sie die Multifunktionsstation wahrend des taglichen Gebrauchs und der
Reinigung nicht. Wenn sich Wasser im Reinigungsschalenboden ansammelt, wischen Sie
ihn mit einem Tuch trocken.

Reinigung der Sensoren und Ladekontakte

Verwenden Sie ein weiches Tuch, um alle Sensoren und Ladekontakte des Roboterstaubsaugers
zu reinigen:

- Die Klippensensoren an der Unterseite des Roboterstaubsaugers.

- Die Ladekontakte auf der Rickseite des Roboterstaubsaugers.

- Den LDS-Lasersensor an der Oberseite des Roboterstaubsaugers.

- Der StoBfénger und der Linien-Lasersensor an der Vorderseite des Roboterstaubsaugers.
Klippensensor

Linien-Lasersensor
LDS-Lasersensor

Ladekontakte

Reinigung der Burste

- Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und drticken Sie die Clips zusammen, um die
Birstenabdeckung zu entfernen. Nehmen Sie die Birste heraus, entfernen Sie die Lager an
beiden Enden und reinigen Sie die Achse der Burste.

- Verwenden Sie eine Schere, um Haare, die sich um die Birste gewickelt haben, abzuschneiden,

und entfernen Sie alle Verunreinigungen.
- Setzen Sie das Burstenlager, die Birste und die Birstenabdeckung wieder ein und befestigen

Sie sie. - Burstenabdeckung
- Entriegelungstaste

Burste
Burstenlager f\
. &
-~ EW\

VORSICHT: Wenn sich in der Burste zu viele Haare verfangen haben oder wenn Haarknauel
darin feststecken, ziehen Sie nicht zu fest daran, da die Burste beschadigt werden kénnte.
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Reinigung der Seitenburste

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um, ziehen Sie die Seitenbdrste nach oben
heraus und reinigen Sie sie.

2. Setzen Sie die SeitenbUrste wieder in den Roboterstaubsauger ein.

Reinigung des Lenkrads

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und ziehen Sie das Lenkrad heraus.

2. Entfernen Sie Haare, Schmutz und andere Verunreinigungen vom Rad und der Achse.

3. Setzen Sie das Lenkrad wieder ein und drlicken Sie es wieder fest an seinen Platz.

Rad
Achse

Hinweise:

- Bei Bedarf kénnen Sie die Achse mit einem kleinen Schraubenzieher vorsichtig
aus dem Lenkrad heraushebeln und reinigen.

- Das Rad kann mit Wasser gereinigt und nach dem Trocknen wieder eingebaut
werden.

Reinigung des Staubbehélters und des Filters
1. Halten Sie die Entriegelungstaste des Staubbehalters gedruckt, um den

Staubbehalter herauszunehmen, entfernen Sie den Filter aus dem Filter-Clip und
leeren Sie den Staubbehalter. Sie kénnen den Staubbehélter bei Bedarf ausspulen.

2. Klopfen Sie sanft auf den Filterrahmen, um Schmutz zu
entfernen, oder reinigen Sie den Filter mit Leitungswasser.

Hinweise:

- Versuchen Sie nicht, den Filter mit einem harten Gegenstand, wie
einer Burste oder Ihren Fingern, zu reinigen.

- Haufiges Spulen wird nicht empfohlen, da der Filter sonst
beschadigt werden kann.

- Verwenden Sie nur sauberes Wasser, um den Staubbehalter und
den Filter zu reinigen. Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.

3. Trocknen Sie den Staubbehélter und den Filter vollstandig, bevor
Sie sie wieder einbauen.

Ersetzen des Wischer-Pads

Nehmen Sie den Wischer-Pad aus dem Wischer-Pad-Halter
und ersetzen Sie ihn durch einen neuen.

Reinigung der Multifunktionsstation

Reinigen Sie die Ladekontakte, die automatischen Luftungsoffnungen
und den Signalbereich der Multifunktionsstation mit einem weichen,
trockenen Tuch.

Akkuwartung

Der Roboterstaubsauger enthalt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akkupack. Bitte stellen Sie
sicher, dass das Gerat wahrend des taglichen Gebrauchs gut aufgeladen bleibt, um eine optimale
Akkuleistung zu erhalten.

Hinweis: Wenn Sie den Roboterstaubsauger uber einen langeren Zeitraum nicht benutzen, schalten
Sie ihn aus und legen Sie ihn weg. Um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden, sollte der
Roboterstaubsauger mindestens einmal alle drei Monate aufgeladen werden.

Spezifikationen

Roboterstaubsauger Multifunktionsstation
Bezeichnung Roboterstaubsauger Modell D102-JZEU
Modell D102GL ArtikelmaBe 563 x 420 x 340 mm
Artikelmalie ®350 x 97 mm Nenneingang 200-240 V ~ 50/60 Hz
Akku 4800 mAh (Nennkapazitat) Nennausgang 196V =12A
5200 mAh (Sollkapazitat)
Ladedauer Ca. 6,5 Stunden Leistung (wahrend der 1000 W
’ Staubentleerung)
Nettogewicht 3,6 kg Leistung (wahrend der Reinigung) 30W
Nettogewicht (mit Zubehér) 12,3 kg Leistung (wahrend der 80w

Lufttrocknung + Laden)

Kompatibilitat Android 9.0 und iOS 12.0 oder neuer

WLAN-Verbindung WLAN IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Nennspannung 144V =
Ladespannung 19,6V ==
Nennleistung 55 W
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung <20 dBm

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerét einen Abstand von mindestens 20 cm zwischen der
Antenne und dem Kérper des Benutzers einhalten.

Entsorgung von elektrischen und elektronischen Geraten

Das Symbol auf dem Produkt oder der Verpackung bedeutet, dass das Produkt einer getrennten

Erfassung fur elektrische und elektronische Gerate zugeflhrt werden muss und nicht tber den

normalen Haushaltsabfall entsorgt werden darf. Bitte entnehmen Sie Batterien und Lampen, die nicht

vom Gerat umschlossen sind, vor der Abgabe aus dem Gerat und entsorgen diese Uber die offiziellen
B S;mmelstellen fir Batterien und Lampen.

Beim Kauf eines neuen Elektrogerates kdnnen Sie beim Vertreiber ein gleichartiges Altgerat unentgeltlich zurlickgeben.
Elektrogerate mit einer Kantenlange von maximal 25 cm kdnnen unentgeltlich bei Vertreibern von Elektro- und
Elektronikgeraten mit einer Verkaufsflache von mindestens 400 m? sowie in Geschéften des Lebensmittelhandels
(z.B. Supermarkten, Lebensmitteldiscountern, Drogerien) mit einer Gesamtverkaufsflache von mindestens 800 m?,
die mehrmals im Kalenderjahr oder dauerhaft Elektro- und Elektronikgerate anbieten und auf dem Markt bereitstellen,
abgegeben werden, ohne dass ein Neugerat erworben werden muss. GréBere Elektrogerate kénnen kostenlos bei
kommunalen Wertstoffhofen abgegeben werden.

Durch die korrekte Entsorgung tragen Sie dazu bei, negative Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche
Gesundheit zu vermeiden, die durch unsachgeméaBe Erfassung und Behandlung von Elektroaltgeraten entstehen konnen.

Bitte l6schen Sie samtliche personenbezogenen Daten auf dem Gerét, bevor Sie es entsorgen.

Fur weitere Informationen kontaktieren sie bitte Inre Kommunalverwaltung, Ihren értlichen Abfallentsorger oder
das Geschaft, in dem Sie das Produkt erworben haben.

Weitere Informationen finden Sie auf www.mi.com A
Hersteller: Xiaomi Communications Co., Ltd. CZZ 5

Adresse: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, China
Hergestellt in China PAP
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MNpaBuna TeXHUKM 6Ee30MacHOCTK

MNepefn NCNoMb30BaHMEM BHUMATENBHO MPOYTUTE 3TO PYKOBOACTBO. COXpaHMUTE ero — OHO MOXET MoHaA0buUTbCs BaM
B Ja/lbHENLLIEM.

OrpaHunyeHnst Ha akcnyaTaumo

© DTOT NPOAYKT NpeAHasHaueH UCKIUNTENbHO 45 yOOPKM NMOMIOB B XUIbIX MOMeLLeHMsX. He ncnonbsyiite ero Ha
OTKPbITOM BO3JyXe, Ha APYr1X NMOBEPXHOCTAX, a TakKXXe B KOMMEPUYECKMX UMN MPOMBILLIEHHbBIX MOMELLEHUSIX.

* DTUM YCTPONCTBOM MOTYT MOJIb30BaTbCs AETW B BO3pacTe OT 8 fleT, a TakXKe /Mua C OrpaHUYeHHbIMN GU3NUECKMU,
CEHCOPHBLIMU NN YMCTBEHHBIMU CMTOCOBHOCTSIMU UM HEAOCTATOUHBIM OMbITOM U 3HAHUAMMW, €C/TN OHWU HaXO4STCS NOL,
MPUCMOTPOM MAN MPOLLIN MHCTPYKTAX Mo 6e30MacHOMY UCMOMb30BaHMIO YCTPOMCTBOM U MOHUMAIOT CBSI3aHHbIE C HUM
ornacHocTW. [leTn He [O/KHbI UrpaTb C YCTPOMCTBOM. He paspeluanTe AeTAM UNCTUTb YCTPOMCTBO W BbINOSHATL Apyrue
MepOonpuATUS MO YXO4y 3a HUM 6e3 NPUCMOTPa B3POC/bIX.

- Ecnv kabenb NuTaHUs NOBPEXAEH, 3aMeHUTE ero crneumanbHbiM Kabenem nNuTaHnus, NPUoBPETEHHbIM Y MPOU3BOAUTENS UK
B COOTBETCTBYIOLLEM CEPBUCHOM LIEHTPE.

- MponsBoanTb 3aMeHy b6aTapeln B JaHHOM NMpUbope O0/KHbI TOMbKO CReLManucTbl.

- YbeauTech, UTO BO BpeMsi paboTbl poboTa-nblnecoca AeTU 1 LOMaLLHME XNBOTHbIE HAX0ASTCS Ha 6e30MacHOM PacCTOAHMN.

- He ucnonbsyiite poboT-nblfiecoc Ha NPUNOAHATLIX HaL 3eMIEN MOBEPXHOCTSAX 6e3 3aLUUTHOMO OrpaxxaeHMs.

- He nepeBopaumnBainte poboT-nbinecoc BBepx LHOM. Bo Bpems nepemeLLeHns poboTa-nblnecoca He UCTMOMb3YIATE KPbILLKY
NTAa3epPHOro JaTunka PacCTOSHUS, BEPXHIOK KPbILLKY UK 6ammiep B KaUecTBe PyUKu.

- He ycTaHaBnunBanTe, He 3apsikaliTe U He NCMOJb3ynTe POBOT-MbINIECOC Ha YMLE, B BaHHbIX KOMHATax U PSOOM C
bacceHoM.

- Ecnv npunbop HaeneT Ha Kabenb NUTaHKs, MOXET BO3HUKHYTb yrpo3a 6e3onacHocTu.

- YbepuTe C nona Xpynkue n Menkue npenMeTbl, UTobbl poOOT-MbINECOC HE BPE3ASICS B HAX U HE MOBPELWI.

- He pazmeLuaniTe Ha ABMXXYLLEMCS UM OCTAHOBIEHHOM POBOTE-TbIIECOCE AETEN, XUBOTHbIX UM Kakne-nnbo npeameTol.

- He ponyckaiTe nonagaHuns Boioc, NanbLEB 1 OPYrMxX YacTel Tena BO BCacbiBatoLLee 0TBepCTUe poboTa-nbiiecoca.

- He ucnonbsyiite poboT-nbifiecoc ans ybopky NerkoBoCrIaMeHsFOLLMXCA BELLECTB.

- He ucnonbayiite poboT-nbifiecoc ons ybopky TBEpAbIX Y OCTPbIX NMPEeLMETOB.

- Mpexae uem NpucTynaTb K UNCTKE UIN TEXHUUECKOMY 06CNYXXMBaAHNIO YCTPONCTBA, BbIHbTE BUSIKY U3 PO3ETKN.

- He BbITMpaiTe poboT-NMbIIECOC UM MHOTOGYHKLMOHANBbHYHO CTAHLMIO BMIAXKHOW TKaHbIO, a Takke nsberanTte nonagaHus
Ha HUX XMOKOCTW. [locne ouncTkn geTanem, KOTopble MOXHO MbITb, MOSIHOCTLIO BbICYLLNTE MX, MPEXAE YEM
yCTaHaBNMBaTb Ha MECTO U UCMOJIb30BaTb.

- [Mepen TpaHCMOPTMPOBKOW ybeanTech, UTO POHOT-MbINIECOC BbIK/OYEH, Y MO BO3SMOXHOCTU XPaHUTE ero B OpUrMHanbHom
yrnakoBKe.



- icmonbayiite 3TO yCTPOMCTBO B COOTBETCTBUM C MHCTPYKLMSIMU B PyKOBOACTBE MO/b3oBaTens. [lonb3oBaTenm HecyT
OTBETCTBEHHOCTb 3a Ntobble YObITKM UK yLLEPO, BO3HMKLLIME B pe3ynbTaTe HEMPaBUIbHOIO UCMOMIb30BaHUS AAHHOIO
npoaykTa.

- [N LONONHUTENBHON 3aLlMTbl PEKOMEHIYETCS YCTaHOBUTb B 3/IEKTPUYECKYHO LieMb, K KOTOPOW NMOAKHOUAETCS
po6oT-MblNecoc, yCTponcTBo anddepeHumansHoro Toka (RCD) ¢ nokazatenieM HOMUHAMbLHOTO AnddepeHUManbHOro
OTK/IOUaKoLLEero Toka He Bbiwe 30 MA.

- DTO YCTPOWCTBO NOAXOAUT A1 UCMOMIb30BaHUS B CTPaHax C TPOMUUECKUM KMMaToM. Ero Takxxe MOXHO NpUMeEHsITb

B CTPaHax C ApyrMM KMMaToM.

* He ncnonb3ynte poboT-nbinecoc B cpefax ¢ TeMnepaTypon okpyxatoLlen cpeapl Boiwe 40 °C nnn Huxke 0 °C, a Takxke
€C/IN Ha Moy pPasnnTa XUAKOCTb UMW JIUMKOE BELLLECTBO.

AKKYMynSTOPbI 1 3apsaaKa

MNPEOYNPEXOEHNE:

- He ncnonb3yiite CTOPOHHME aKKyMynsTOpbl, HAbopbl Kabenen 1 MHOrodyHKLIMOHabHbIe CTaHLUMKW.DTOT PoboT-Mbliecoc
MO>HO MCMOJ/Ib30BaTh TOMIbKO C MHOrOdyHKLIMOHanbHOM cTaHumen D102-JZEU.

- [lns nepeknoyveHns MHOrodyHKLMOHaNbHOM cTaHumm ¢ yactoTbl 50 Iy Ha 60 'y HMKakux gencTBUN He TpebyeTcs.
V3penne aBToMaTMueckn afantmpyeTcs K yacToTe.

- He nbiTanTech pasbupatb, pEMOHTMPOBATEL UM MOANDULIMPOBATL aKKyMYASTOP UM MHOMOQYHKLMOHANBHYH CTaHLMIO
CaMOCTOSITENBHO.

- He ycTaHaBnuBanTe MHOrOGYHKLMOHANBbHYH CTaHLUMIO PSLOM C UICTOUHUKOM Ternna.

- He BbITMpanTe n He ounLLanTe 3apsiaHble KOHTAKTbl MHOFOGYHKLMOHANBHON CTaHLMM BAXHOW TKAHbHO U BAAXHbLIMA
pykamu.

- He nopBeprarnTte yCTPOMNCTBO UM aKKyMynsaTOp BO3AENCTBUIO Upe3MEpPHbIX TeMmepaTyp.

- MoMHUTE 06 ONMACHOCTU KOPOTKOrO 3aMblKaHUs KIeMM YCTPONCTBA, paboTatoLLero OT akkyMynsiTopa, Uin camoro
aKKyMynsTopa Mnpu KOHTaKTe C MeTanIMyeckMm npeaMmeTamm.

- Ecnm poboT-nblnecoc He niaHnpyeTcs UCMOb30BaTh B TEUEHWE AIMTENbHONO BPEMEHN, MOSTHOCTLIO 3apsauTe ero,
OTK/IFOUNTE N XPaHUTE B CYXOM MPOXJ1aflHOM MecCTe.

* 3apsianTe poboT-Mbl/IECOC HE pexe 04HOro pasa Ka)able 3 Mecsua, YTobbl n3bexkaTb rnybokoro paspsna akkymyisaTopa.

- AKKypaTHO M3BeKanTe akkyMynsaTop, UTobbl He MOBPeAnTb ero. B npoTMBHOM crlyyae 3TO MOXET NMPUBECTU K KOPOTKOMY
3aMbIKaHUIO U NMpoTeuKe XNOKOCTU. B cnyyae nNpoTeKaHna akKyMyndaTopa He ,EI,OI'IyCKal7ITe rnonagaHna XXNAKOCTUN Ha KOXY
nnn ogexay. HezamengnnTenbHO BbITPUTE €€ CYXOM TKaHbto. 3aTeM OTMNpPaBbTe akKyMyAaTOP B COOTBETCTBYHOLLMIA MYHKT
YTUAN3ALAN U HAa3HAUEHHOW Cy>K6€e MOCNenpoaaXkHOro 06Cny>XnBaHna 4na Hagnexallen yTunmnsaumum.

- JINTUA-NOHHBIN aKKyMYIATOP COAEPXUT BELLECTBA, MPeACTaB/sALLME ONAaCcHOCTb A1 OKpyXKatoLLen cpeapl. Nepes
yTunm3aumen poboTa-nblfiecoca CHauana u3BfeknTe akkyMynsTop U yTUIM3NPYINTe ero uan caante Ha nepepaboTky B
COOTBETCTBMN C MECTHbBIMU 3aKOHAMU U NpaBusiaMn CTPaHbl U PETMOHa aKCnlyaTaunn.

- MNepen U3BeUYEHNEM aKKYMYNATOPOB PEKOMEHAYETCS MOSHOCTBIO Pas3psaanTb UX U yOeanTbCs, UTO U3A4eNne OTK/IHOUEHO OT
MCTOYHWNKa MNTaHNA.

1. BbIKpyTUTE BUHT BHWU3Y, 3aTEM CHUMUTE KPbILLKY.
2. OTcoeanHNTE pasbeM akKyMynaTopa, 3aTeM U3BNEeKUTe akkyMynsTopbl. ByabpTe akkypaTHbl, UTOObI HE MOBPEANTbL KOPMYyC
aKKyMynaTopa U He MoNyunTb TPaBMy.
3. Coavite akkyMynsiTop B CreLnann3vpoBaHHy OpraHM3aLmio no yTuam3aumm.
- [pexae uem yTunnsmpoBaTb akKyMynaTop, U3BEKUTE ero U3 yCTPOMCTBa.
— MNepepn n3BneyeHneM akkyMynsitopa yCTPOMCTBO CneayeT OTKUNTL OT CETU MUTaHUS.
— AKKYMyJISITOP [OMKEH BbITb yTUAN3MPOBaH 6e30MmacHbIM CNOCO60M.

MpaBnna TEXHUKM 6e30MacHOCTN MNP UCMONb30BaHMK Na3epa

JlasepHbIi faTumnk B 3TOM yCTponcTBe cooTBeTCTBYET cTaHaapTy IEC 60825-1: 2014 nons nasepHbix n3penui knacca 1.
MNoxanyncTa, n3deranTe NPSMOro KOHTakTa C HUM rfiasamMm BO BPEMSI UCMOIb30BaHWS.

LleKnapau,Vm O COOTBETCTBN HOPMATUBHbLIM Tpe6OBaHI/IFIM EC

Komnanwus Xiaomi Communications Co., Ltd. 3assnseT, uto Tvn pagnoobopynoeaHus D102GL cootseTcTByeT TpeboBaHnaM OupekTunebl 2014/53/EU. MonHbIn TEKCT Aeknapauumn
0 COOTBETCTBUM HOpPMaTMBHbIM TpebosaHusM EC focTtyneH no cnenytollemy agpecy: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
MonpobHoe anekTpoHHOE PyKOBOACTBO CM. Mo agpecy www.mi.com/global/support/user-guide



OnucaHne nspenus

PoboT-nbinecoc 7
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Mpumevanve. innoctpauny nsnenus,
KOMMNJIEKTYIOLLMX 1 MONb30BaTENbCKOro

LLleTtka

Lpyrvie NpuHaanexHocTu

0

nHTEPdENCca B PyKOBOACTBE MO/b30BaTENs BokoBast Kabenb OpHopazosbIt Mellok — [epxatens My6Kka, 2 Wwr. Pacwuputens MHorodyHKuUVoHanbHasa CTaHLMa
npencTaBneHbl NCKUATENBHO B weTka nuTaHns (npensaputensHo rybku, 2 wr. (ycraHoereHa OCHOBbI MOAAOHA  (C MpeayCTaHOBEHHbIM OHOPA30BbIM
03HaKoMWTENbHbIX Liensax. PakTuueckne YCTaHOB/EH B npenBapuTenbHO Ha MELLIKOM, PE3EPBYapOM /151 UNCTOM
XapaKTepuUCTUKM Npubopa 1 ero GyHKLMM MoryT MHOrOGYHKLIVIOHaNbHYO nepxarene rybku) BOAbI, PE3EPBYapOM A9 MPA3HON BOdb
OTNNYATLCA B CBA3M C YyULLEHVAMY MPOAYKTa. CcTaHupio) 11 MOANOHOM ANS BRaxHOM yBopKH)
PoboTt-nbinecoc | HaxmuTe 1 ynepxusaiite B TeueHre 3 CeKyH, UTOBbI BKOUNTL UM BBIK/IKOUMTL YCTPONCTBO
HaxmuTe, Utobbl HauaTb UM MPUOCTAHOBUTL YHOPKY
HaxmuTe, UtTobbl NPYOCTaHOBUTL
HaxmwTe BO Bpemsi Nay3bl, UToBbl BEPHYTL POBOT-MBINECOC HAa MHOMOGYHKLIMOHANBHYHO CTaHLMIIO ANs
3apsAaKu
\\\ HaxmuTe, UTobbl OCTaHOBWTL CTHIKOBKY BO BPEMSI BO3BPALLEHMS K MHOrODYHKLIMOHANBHON CTaHLMN
\ \ HaxmuTe 1 yaepxusante B TeueHre 3 CekyH, UTobbl BKIKUMTL UM OTKIIIOUNTE GYHKLWIO
| 610KUPOBKYM OT AeTeln
|
L ViHaykaTop

Hpeusapmeano YCTaHOB/MEHHbIE MPUHAOEXHOCTN

KpblLLka LeTkn

===

®unbTp (ycTaHoBneH
npesBapuTeNbHO B
KOHTelHepe /15 Mbinn)

KoHTenHep ons
nbinn

Benbirt: y6opka BoIMOMHAETCS UK YEOpKa 3aBepLueHa (akkyMynaTop NofHOCTLIO 3apsikeH)
Muraet 6enbiM: BO3BpaT Ha AOK-CTaHUMIO AN4 3apALKN, N3MEHEeHWE MONOXeHNa nnn obHoBMEHNE
BCTPOeHHoro MO

Me,llﬂeHHO MUraeT 6enbiM: BbINOHAETCS 3apanka

OpaHxeBblii: 0TKMtoYUeHO oT ceTn Wi-Fi

MuiraeT opaHXeBbIM: OLLMOKA, UK OXMAAHWE NOAKNOUEHWS, NN BbINOMHSETCS
nogknoverue k Wi-Fi
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Po6oT-nbinecoc

KoHTeliHep
ANS NbInv

KpblLLka

3apsanHbIv
CaMOOUNCTKM  KOHTaKT

Boixoa ans

= HaxmuTe 1 yoepxmneante

= Bbikn.: HET noaKayeHnsa

[atuvik BbICOTbI

YnbTpa3sykoBou

natumk
Kpeblluka nasepHoro
AaTunka paccToAaHUs

o1

bokoBas e—=

Oteepctne
KpenneHus
nepxarens
ryokmn

NasepHbI AaTumK

KHorka cbpoca
*HaxmuTe 1 yoepxmnsante

B TeueHne Tpex cekyHa ans
BOCCTaHOBEHUS 3aBOACKNX

HacTpoek 3axuM KOHTellHepa

ANS Nbinn

8 TeueHue 10 cekyHg, YTobbl
MPVHYANTENBHO BbIKMOUNTL

YCTPOMCTBO
WHaovikatop cetn Wi-Fi Boixoa s
- Bkn.: nogknoveH Kk Wi-Fi - camoouncTkm oo 3aXMM dUbTPA
= Muraet: oxugaHne dUnLTP

noakntodeHna k Wi-Fi/

nogknouerne k Wi-Fi

KoHTelHep ans noinm
K Wi-Fi

| MoBopoTHOe Koneco " PA3HOV BOA

terka KpblLLKa LeTkn
NasepHbili Aatumk Uetka
PaccToaHMs 3axum KPbILLKW LLETKN
Bamnep OcHosHoe OCHOBHOE KOfeco
Koneco
JnHeAHbIn

MHorodyHkLMOHaNbHasa cTaHums

KpbliLka
Pezepsyap ans
Pesepsyap ons
YncTo BOAbI
Pyuka

-

N 4
kin =
BNAXHOW

y6opkM

3axum pesepsyapa
Ans BOAbI

[onnaekosbi
Lapuk

Pesepsyap onga rpssHov Bogbl

3axwuM pesepsyapa
[na BoAb!
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Kak ycTtaHoBUTb

MHorodyHkLMOHaNbHas CTaHLUuS

CHeATre 3arnywek v nyieHkKn

Kak ncnonbsoBaTb

YcTaHoBKka pacwumpunTena OCHOBbI NOAAOHa

[o6aBneHve Boabl B pesepByap 415 YNCTON BOLbI

WHamkaTop lMNepep vicnonb3oBaHeM poboTa-Mbinecoca - YcTaHOBUTE pacLuMpWTEsb OCHOBbI MOAAOHA Ha
= B Benbiii: B CHUMWTE 3aLUMTHbIE 3aryLwkm 11 2 ¢ 0benx MHOrOQYHKLMOHANBbHOW CTaHLMN B HAaNpaBieHun, o
( R MHOFOMYHKLMOHAbHAS = — CTOPOH rokasaHHOM Ha PUCYHKe. Y |
CTaHUus paboTaeT ) 1 3aLlUUTHbIE NieHkn 3, 4 n 5. - YbenuTech, UTo paclUMpUTeNlb OCHOBbI MOAAOHA HaXOAUTCS
HOPMaIHO Ha YPOBHE HWXHEW YacT MHOrOQYHKLMOHANBHOM CTaHLMN
) Mopt 1 UTO MOBEPXHOCTb CHU3Y ABMAETCH POBHOMN.
MuiraeT opaHxeBbIM: AUTaHUs 0
— — oLuMbKa
MbINECOOPHUK o—f——— .
MbiNecbopHmK =———— MHOTOGYHKLIMOH/IHOV OTMeTKa MakCUManbHOro
cTaHumm — YPOBHS BOAbI
Kpbitwka L BMECTUMOCT Pesepsyapa
MbinecOopHYK . OBnacTb curkana ! o

OtkpbiBaHVe

Bbixog ans
CaMOOUMCTKN

3ap9,1:|.Hb\e KOHTaKTbI

MoakntoueHne K NCTOUHUKY MUTaHUA

Pa3mecTnTe MHOrOdYHKLMOHAMBHYH CTaHLMIO B MOAXOASLLEM
MeCcTe, MOAK/oUMTE ee K Kabento NiTaHws, a 3aTeM K po3eTke.

MpumMevanms:
- He HanusaiTe BOAY Bbille OTMETKU MAKCHMasbHOrO ypoBHs Boabl (MAX).

MpuMeyaHwe. MoaknounTe pasbeM kabens nUTaHys K NopTy
MUTaHNS MHOrOGYHKLMOHAMBHOW CTaHLMN: MHAMKATOP A0MXEH
MOCTOSIHHO rOPETh GENbIM LIBETOM.

* He 3anvBaiiTe B pe3epByap ropsiuyio Boy, Tak Kak 3T0 MOXET NPUBECTY K ero AedopMaLimi.
* He nobasnsitTe B pesepsyap Hvikakie NoCTOPOHHME BELLECTBA, KPOME BOAbI, Hanpumep
MOlOLLie CPEACTBa, UTOBbI HE MoBPeanTb POBOT-MbINECOC.

YcTaHoBKa 60KOBOW LLETKM 1 6/10Ka BNaXXHOW y6opKu

Bug cnepeam

Bwa czagm YcTaHoBKUTE HOKOBYIO LLLETKY 1 610K BNaxHOMN

O[HOPa30BbIN MeLLIoK

Bnok BnaxHom ybopku

MecTo KpenneHus rybku

ybOpPKK, Kak MokasaHo Ha pucyHke. OHM
YCTaHOBJIEHbLI MPaBW/IbHO, €C/i Bbl
YCnbllWanu wenuyok.

PasmelleHre poboTa-iblnecoca

MogxntoueHne K npunoxennto Mi Home/Xiaomi Home

MpoaykT paboTaeT ¢ npunoxeHvem Mi Home/Xiaomi Home*. Micnone3aywite npunoxexne
Mi Home/Xiaomi Home, uTobbl yNpaBnsTb YCTPOMCTBOM ¥ B3aMMOAENCTBOBATL C APYrvMA
YCTPOMCTBaMM YMHOIO jOMa.

Pyuka - Mepen vicnonb3osaHrieM poboTa-Mblecoca HaxmuTe 0 Are QR- 5 B
0/HOPa30Boro C) W yaepxmBaiiTe kHorky () B Teuerme Tpex cekya, TCKaHWpyiiTe QR-Kof, UTOBbI CkauaTb U YCTaHOBUTL MpUNoXeHue. Bol
MelLLKa -

ﬂpVIMeHaHVIeA B 3aBO/LCKYO KOMMNEKTaUno MHOI'Od)yHKLLVIOHaJ'IbHOIh CTaHuMn
BXOAMT NpengaputenbHoO yCTaHOBl‘IeHHbII;\ O,D,HOpa?;OBbWI MeLloK.

[epxaTenb rybkm

l'ybka

- PasmecTnTe MHOrodyHKLIMOHANbHYIO
CTaHUWMIO BO3/1e CTEHbI Ha MI0CKOW TBEpoW
MOBEPXHOCTW, HaNpUMep Ha LepeBsHHOM
nony Wnv HanoAbHOW NANTKE.

- Ybeamtech, UTo B MeCTe YCTaHOBKM eCTb
cB060HOE MPOCTPAHCTBO He MeHee 0,82 M
no BbicoTe, 1,93 M no anvHe n 0,44 M no
WwnpwvHe. YbeauTecs, uto P
MHOrOQYHKLMOHaNbHas CTaHLWs pa3MellieHa
PALOM C 31EKTPUYECKOM PO3ETKOW B MecTe
¢ xopowum curHanom Wi-Fi.

>044m
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- Koraa poboT-mblfecoc ycrnewwHo noakoumMTes

UTOBbI BKAKOUNTD €ro.

- BkntouvB poboT-mblnecoc, pasmMecTuTe ero Ha
MHOrOGYHKLIMOHANBbHOM CTaHLMW 1 Y6eauTeCh, YTo
3apsaHble KOHTaKTbl POBOTa-MblNecoca U CTaHLn
coBMeLLeHbl.

K MHOIOQYHKLMOHANBHOM CTaHLWW, NpO3BYUMT
roNocoBoe yBeAOMeHNe O Hauane 3apsaki.

Mpymeyuarns:

N I'Iepe,u, NepBbIM NCMOJIb30BaHMEM peKOMeHayeTCA MOMHOCTbIO 3apAanTb pO6OT’ﬂblﬂeCOC.
- Ecrm pO6OT’ﬂblﬂeCOC He BK/THO4YaeTCs 13-3a HM3KOro ypoBHSA 3apaaa akkyMyndaTopa,

BPYUYHYO MOAKNHOUMNTE ero K MHOI'OC])VHKLI,MOHBJ'H:HO\;I CTaHuumm, uTOobbI noas3apagnTb ero.

N KOr,ELa pO60T’ﬂblﬂeCOC 3apaxXaeTcs, OH aBTOMaTUYECKN BK/TKOUaeTCA. B ato Bpemda ero

HEeNb3Aa BbIK/TKOYNTb.

6yeTe nepeHanpasneHbl Ha CTPaHWLY HAaCTPOWKY MOAKIOUEHWS, eCn
NPUOXeHNe yXe YCTaHoBMEHO. Mnn BbINOHUTE nouck no 3anpocy «Mi
Home/Xiaomi Home» B App Store, uTobbl CkavaTb 1 YCTaHOBUTH
NpUoXeHue.

OtkpoiiTe npunoxexne Mi Home/Xiaomi Home, Haxmunte [} npasomM
BEPXHEM Yr/ly U CneayTe NHCTPYKLMAM Mo N06aBNEHMIO yCTPOoMCTBa.

C629E33F

* B EBporie npunoxeHvie Hasblsaetcsa «Xiaomi Home» (kpome Poccun).
HasBaHvie NpUMOXeHNs, KOTOPOe OTOBPaXaeTcs Ha BaLLEM yCTPOWCTBE,
NOSIXHO 6bITb MPUHATO MO YMOMYaHUIO.

MpymeyuaHns:

+ 9T0T poboT-Nbinecoc paboTaeT ¢ npunoxeHnem Mi Home/Xiaomi Home 1 noaaepxmeaet
Android 9.0, i0S 12.0 1 nx 6onee nosgHvie BeEpCUK.

- MopnepxwvBatoTca Tonbko cetn Wi-Fi ¢ uactoTton 2,4 My,

- Bepcus npunoxerws Morna obHoBuTbes. CnefyinTe MHCTPYKLMAM A8 TekyLLen Bepcum
MPUNOXEHNS.



Cbpoc coeanHeHuns Wi-Fi

Ecnv poboTy-rbinecocy He yaaeTcs NOAKMOUMTECS K CETU, MOCKOSbKY Oblfl BBINOMHEH COpOC
MapLUpyTV3aTopa, Nonb3oBaTe b 3abbln Naposb UM MO UHBIM NMPUYKMHAM, BbINOMHWUTE
cneaytoLve AeCcTBIS.

1. OTKpoWiTE KPbILLKY PObOTa-Mblfecoca, YTobbl BVI,ELeTb nHankatop cetn Wi-Fi.
2. OaHoBpeMeHHo HaxmuTe 1 yaepxusaiite kHorku () u 1) B TeueHve 7 CekyHa, noka He
YCNbILLNTE FOfI0COBOE COOBLLEHNE O TOM, UTO POBOT-MBINECOC OXMUAAET HACTPOMKN CEeTH.

3. MuraHve nHankatopa cet Wi-Fi 6yneT o3HauaTb, uto noaknodeHne k cetu Wi-Fi copolueHo.

BkntoueHmne/BbIktOUeHNE

- Haxxmute v yaepxwsaiite kHorky (1) B TeueHue Tpex cekyHa, UTobbl BKIIOUMTL
po6oT-nbinecoc. Koraa vHavkatop poboTa-nbinecoca 3aroputes, poboT-nbinecoc nepenaet
B PEXUM OXMAAHNS.

+ Ecnm pabota pobota- nbmecoca MPUOCTaHOBIEHA U OH HE 3aPSXaeTCs, HAXMUTE 1
yaepxusaiite kHorky (1) B Teuenue 3 cekyHa, UTOBbI BLIKMIOUNTE ero.

Mpumeuanve: Koraa poboT-Mbifiecoc 3apsixkaeTcs, OH aBToMaTYecku BkoYaeTcs. B aTo Bpems
€ro Heb3s BbIK/HOUNTb.

EbICTpoe co3faHne KapTbl

- [ocne nepeBoHaYanbHOM HACTPOMKM CETY Bbl MOXETE BbICTPO CO3a4aTh KapTy 6e3 ybopkw,
cneays MHCTPYKLMAM B MPUIOXEHUM.

- Mocne co3paHns kapTbl POBOT-MBINECOC BEPHETCA Ha MHOTOMYHKLIMOHANBHYHO CTaHLMIO.
KapTa COXPaHNTCA aBTOMaTUYECKN.

Mpumeyvanus:

- Y6eputech, Uto poBOT-MBINECOC MOMHOCTBIO 3aPSKEH U HAXOAUTCH HA MHOTOGYHKLIMOHANBHOM
CTaHLMN.

- Mepep cozpaHvieM kapTbl yoepwTe BCe NpeaMeTsl C Nona, OTKPOoWTe ABepyr B KOMHATbI 1
3aropoamnTe Te MecTa, Kyda pOﬁOT’I’IbIﬂECOC He OOJ1XEeH 3ae3XaTb.

- Bo Bpems co3panvis KapTbl He XoAWTe 3a POBOTOM-MbINIECOCOM, HE NepeMeLLiaiTe ero v He
BMeLUMBaliTeCh B ero paboTy, a Takke He nepeasurainTe MHOrodyHKLUMOHabHYIO CTaHLMIO.

- Mocne cospaHs KapTbl ykaxuTe BUPTyasbHble CTEHbI 1 3anpeTHble 30Hbl B MECTaX, Kyaa
PO6OT-NbINECOC HEe JOMKeH 3ae3XaTb, a TakKe B TEX MECTaXx, IAe OH MOXeT 3aCTpPsiTb.

. 3auahre BMPTYyanbHble CTeHbl UK 3anpeTHble 30Hbl B MeCTax C KoBpaMu C AVHHbIM BOPCOM
1K 6axpoMoi, MOCKOSbKY POBOT-MbINECOC MOXET B HVX 3aryTaTbCs.

- 3apanTe BUPTyanbHbIE CTEHbI UM 3anpPEeTHbIE 30HbI B MECTax C KOBPOBbIM MOKPbLITUEM Nepe[,
BNAXHOWN YOOPKOW, UTOBbI MCKMOUNTL TakMe y4acTKL U NpefoTBPaTTb HaMOKaHMe KoBpa.

MpuocTaHoBka paboTbl

YT0BbI NPUOCTaHOBUTL PaBOTY MbINECcOCca, HAXMUTE Ha HEM MOBYIO KHOMKY.

lMpviMeuaHvie. He noaHvMaiiTe v He nepemeLLiaiTe poboT-MbiNecoc Bo BpeMs nay3bl. B mpoTvsHoOM
Cyyae MOryT BO3HMKATb OLUMBKY MO3MLIVIOHMPOBAHIS, KOTOPbIE MOTYT MOMeLLaTb POBOTy-Mblnecocy
BEPHYTHCS Ha MHOrO(YHKLVIOHAMBbHYO CTAHLIMIO W MPUBEAYT K MOTEPE KapTbl MOMELLEHA.

Pexxum cHa

Po60T-NblNecoc aBTOMaTUUECKW NEPEKIOYAETCS B PEXMM CHa NOC/Ee NPUOCTAHOBKW PaboTbl
6onee uem Ha 10 MUHYT. Mpwn 3TOM MHAVYKATOP BbIKMoYaeTcs. [Ans BbiBoda poboTa-nbinecoca
13 PEXMMa CHa HEOOXOAMMO HaxaTb MOBYIO KHOMKY Ha HeM.

MpvMeuaHne. Yepes 12 Yacos, NPOBELEHHbBIX B PEXVME CHa, POBOT-MbINECOC aBTOMATUYECKMN
OTK/OUMTCS.

Bo3o6bHoBneHne y6opku

Koraa Bo Bpems y6opku 3apsg, poboTa-nbinecoca 6yaeT Ha MCXOAe, OH aBTOMaTHUecK
BEPHETCA Ha MHOTODYHKLMOHANbHYHO CTaHLMIO ANs 3apaaku. Mocne AoCTaTouHoM 3apsaku
po6OT-MblNecoc BO306HOBUT YBOPKY C TOro MeCTa, rAe OHa Gbina npepsaHa.

HacTpolikn 610KnpoBku OT geTten

UT0BbI BKAKOUNTD MW OTKIIOUUTE GIOKMPOBKY OT AETEM, HaxMuTe v yaepxmsanTe kHonky 1)
Ha Kopnyce poboTa-mblnecoca B TeUeHve 3 cekyr .

Mpymeyarme. Koraa dyHKUMsS 6110KMPOBKY OT AeTel BKoYeHa, KHOMKy po6oTa-Mblnecoca He
6ynyT paboTaTb. [1py 3TOM Bbl NO-MPEXHEMY CMOXETe YNpaBnsaTb POGOTOM-TbINECOCOM uepe3
npUNoXeHue.

Ypanexuve noinam

Koraa po6oT-nbinecoc aBToMaTyecky BEpHETCs Ha MHOrOGYHKLIMOHANbHYIO CTaHLMIO 45
3apsaKV NoCne 3aBepLUeHns Y60pKU Nbiav, Y6OPKM MbiAv 1 BNaXHOM YEOPKM Um y6opKu nbiin
nepes BnaxHowm y6opkow, MHOrodyHKLMOHabHash CTaHLWS aBTOMaTUYECKM HauHeT omycToLLaTh
KOHTEMHep A1 NbIAu.

Mpumeyanms:

- Ecnm po6oT-Mblnecoc Bo3BpaLLaeTcs K MHOrOGYHKLIMOHANbHOM CTaHLMK, He 3aKOHUMB
yBOPKY, UTOBbI OUMNCTUTL FyBKM 4715 BNaXHOW yOopKK, CTaHLmMs He ByLeT aBToMaTUUYeckn
YAANsTh NbiNb U3 KOHTENHepa 415 Nblu.

- Ecnm dyHKLMS aBTOMATMUECKOro OnyCTOLLEHVS KOHTEHepa ANs Nblnv OTK/oYeHa B
NPUNOXEHWW, MHOrOGYHKLIMOHANbHAS CTaHUMA He GyaeT onycToLwaTb KOHTEMHED 4N Nblu.

- Ecnv yacToTa aBTOMAaTUUECKOro ONyCTOLLEHUS KOHTEMHEPa /15 MblNv M3MEHEHa B MPUIOKEHUH,

MHOrobYHKLIIOHaNbHas CTaHUWs ByAeT OnycToLaTh ero ¢ 33laHHOM YacTOTON.
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Y6opka nblav 1 BRaxxHas ybopka

Hauano ounctkmn

- Mpexae yem HauaTb YOOpPKY, yoeanTech, UTo 610K BNaxHom ybopkmn
1 apyrue HeobxoaMMble KOMMOHEHTbI YCTaHOB/MEHbI B poboTe-
nblnecoce 1 YTo B pe3epsyape A4/1s UMCTOM BOAbl eCTb BOAA.

- BbibepuTe pexivM yoopKu Mbiiv U BAXHON YOOPKM B MPUIOXKEHNN,
3aTeM UCMONb3YNTE NMPUNOXEHVE UM HAXMUTE KHOMKY (') Ha
poboTe-nbinecoce, YTobbl 3anycTUTb ero. PoboT-mblnecoc
cnnaHvpyeT onTUMasbHbI MapLIpyT YOOPKY U BBINOMHAT
3afaHune no ybopke Ha OCHOBE CO34aHHOW KapTbl.

Mprmevanmns:

- MNepen Hauyanom ybopku Po6OT-MbINECOC CMauMBaeT ryoku Ana BNaxXHOW yOOpKH.

- MopoxamTe, Noka AaHHas npoLiedypa 3asepLumtces. MNepen Havanom ybopkn ybeamrecs, uto
MHOrOQYHKLVIOHabHAs CTaHLWIs MOLK/IOYEHa K PO3ETKe 1 UTO POBOT-MbINECOC MOAKOUEH
K MHOFOQYHKLVIOHANbHOM CTaHLMM.

- YUTobbl poBOT-MbINECOC BEPHYCH Ha MHOMOGYHKLIMOHANBHYIO CTaHLMIO MOC/e 3aBepLUeHNs
YBOPKM MbINN 1 BNaxHOW yYOOpKy, pekoMeHayeTcs 3anyckaTb ero co cTaHuuu. He
nepemeLLiaiiTe MHOrOGYHKLIMOHANbHYIO CTaHLIMIO, pe3epByap 418 UACTON BObl, pe3epsyap
L5 TPSI3HON BOAbI MM MOAL0H BO BPeMs yOOpKy.

ABTOMaTUUECKWIA BO3BPAT Ha CTaHLMIO A4J1S1 OUUCTKU
ry6oK Bo Bpems BiaxxHow ybopkun

Bo Bpems ybopki pO6OT-MbINECOC MOXET aBTOMaTUUYECKN
BEPHYTbCA Ha MHOI'OCI)yHKLLMOHa]'IbHV}O CTaHUMtO, UTOBbI OUUCTUTD
ryokun ans BnaxHoum ybopku, mocne Toro kak oH ybepet
NPOCTPaHCTBO ONpeAeneHHo niolaau. Mocne ouncTkm
ryboK A5 BNnaxHow ybopkn poboT-MblNecoc BO306HOBUT yHOPKY.

ABTOMaTUUECKOE OMyCTOLLEHME KOHTeHepa A1s Mblv U OUNCTKA U CyLLKa rybok

[Mocne Toro kak poboT-MblNecoc 3akOHUMT YEOPKY 1 BEPHETCS
Ha MHOrOGYHKLIMOHANbHYIO CTAHLMIO A9 3apsiaKu, CTaHLs
aBTOMATUUECKMN YAANUT Mbifb U3 KOHTENHEPa, a 3aTem OunCTUT
1 BBICYLUMT ry6KI 1S BNAXHON YBOPKU.

OuucTka pesepByapa Ans rps3Hoi Bogbl

CBOEBpPEMEHHO OuMLLaTe pesepByap LJ1s rPA3HOM BOLbI MOCE OUNCTKN U
CyLLKM ryBOK 4718 BaXHO yOOpKH, UTOBbI He MosBUCA HEMPUSTHBIN 3amnax.

Y6opka nbin

BbIGGpV\Te pexum y60pKM Nbl B NPUIOXEHUN, a 3aTeM VICI'IOﬂb3\/I7\Te npunoxexHve nnn
HaxmmTe kHorky (1) Ha poBoTe-mbinecoce, UTo6bl HauaTe yGopKy. POGOT-MbINecoc noaHnmMeT
610K BNaxHOM yGOpKM 1 HaUHET YBOPKY Mblnn, Hauas ABUKEHME OT MHOMO(YHKLMOHANbHOM
CTaHLmW. MNocne 3aBepLUeHst YEOPKM Mblfn OH BEPHETCS Ha MHOMOdYHKLMOHANBHYIO
CTaHUMKO, UTObbI aBTOMATUUECKM OnycTownTb KOHTEI;\Hep A8 NbInn.

Mpwmeuarus. Eciv 610k BNaxHoM y6opkn He yCTaHOBMeH, po6oT-Mbliecoc nocse 3arycka
ABTOMATUUECKMN HAUHET YBOPKY Mbl.

BnaxHas ybopka

Mpexae yem HauaTb YOOPKY, yoeanTech, UTo 610K BNaxHOW yOopKm 1 Apyrie Heobxoaumble
KOMMOHEHTbI YCTaHOB/EHbI B POBOTE-MbINECOCE 1 UTO B pe3epByape A1 UMCTOM BOAbl eCTb
Bofla. BbibepuTe pexum BnaxHoM yOopKM B MPUNOXEHNN, @ 3aTeM UCMOSb3YITe NPUNOXeHne
VNI HAXXMUTE KHOMKY ('_) Ha poboTe-nbinecoce, UTobbl 3anycTuTb ero. PoboT-nbinecoc
aBTOMATUYECKN CMOYUT I'\/6KVI I MOKNHET MHOI’OCD\/HKLLVIOHaﬂbHy)O CTaHUuo, UTObbI HauaTb
BIaxHyto yoopky. Mocne 3aBepLUeHns BNaxHo ybopkin OH BEPHETCS Ha
MHOTrOdYHKLIMOHAMBbHYHK CTaHUMIO A1 OUMCTKM 1 CYLLIKM TyOOK.

Y6opka nbinv nepen BnaxHom ybopkou

Mpexae uem HauaTb yOopKy, yoeamTech, uto 610K BaxHOM yOOPKM YCTAaHOBMEH Ha
PO6OT-NBINECOC ¥ UTO B pe3epByap A5 UMCTOM BoAbl AobaBeHa Boda. BbibepuTe pexmm
yBOPKM MbINN NepeL, BNaxHoW yOopKow B MPUAOXKEHUN 1 UCTIONb3YITE NMPUNoXeHNe N
Haxmute KHonKy(b Ha poboTe-mbinecoce, UTobbl HauaTb y6opky. POBoT-Mbinecoc nogHMMeT
610K BAAXHOW YBOPKM 1 HauHeT yGopky Mbian. MNocne 3aBepLueHmst y6opKu mbiav oH
BepHeTCd Ha MHOI’OCI)\/HKLLVIOHaﬂbH\/K) CTaHUuto, UTOBbI aBTOMATNUECKM YA2annTb MNblNb U
CMOUMTb ryBKW, @ 3aTeM OMyCcTUT B/10K BNaxXHON yOOpKM, UTOBb! HauaTb BMaxHYH0 yOOpKy.



Yxoq n TexHnueckoe obcnyxXmBaHme

KoMnoHeHTbI

Y0661 NoaaepkMBaTL POGOT-MBINECOC B PaboUeM COCTOSHWM, PEKOMEHLYETCs cobnoaaTh
eXelHeBHbIe MHCTPYKLMM MO YXO4y 1 3KCMyaTaumn, ykasaHHble B Tabnuue.

3aMeHa 04HOPa30BOro MeLlka OuncTka pe3epByapoB L8 YUUCTON 1 FPsS3HON BOAbI OumncTka AaTUMKOB U 3apALHbIX KOHTAKTOB

1. Mocne 3anoNHeHUs 0AHOPA30BOr0 MeLLKa U3BMEKNTE KPBILLKY 13 OTBEPCTVS NblNec6opHMKa. 1. CHUMWTE pe3epByapbl A5 UMCTON Vicnonb3ayiiTe MArkyio TkaHb [NR 0YMCTKI BCEX AATUMKOB 1 33PAAHBIX KOHTAKTOB poboTa-fbinecoca.

2. MpomoliTe pesepByapbl UACTOM BOAON,

KoMmoHeHTbI

YacTtoTa ouncTkn

YacToTa 3aMeHbl

KoHTeltHep ans nbinu

OuwcTka no Mepe HeobxoanMocTy

/

DunbTp OuncTka kaxasle 2 Heaenu 3-6 mecaLeB
Pesepsyap Ans 4MCTOR BOASI OuncTka kaxasle 2 Hegenm
Peacpoyan o vl soms | PoNgyenle o STy Tocne /
MoanoH Ans BnaxHon yoopku OuuncTka kaxaple 1-2 Hepenm
LLleTka OuncTka kaxaple 2 Heaen 6-12 mecsues
Bokosas weTka QOuncTka kaxavle 2 Hepenm 3-6 mecsieB
lybka / 1-3 mecaua

TMoBopoTHOE Koneco

JNasepHblii faTuvK paccTosHUS

JTIMHeHbIA NasepHbIn AaTumnk

[atumk BbicoTsl

3apaaHble KOHTaKTbl
poboTa-nbinecoca

YneTpaseykoBoi
aTunK

OuncTka 1 pas B MecsiL,

Bamnep

BbIX0A5! ANA CAMOOUMCTKM
poboTa-nbinecoca

HixHas yacTs poboTa-nsinecoca

MHorodyHKLMOHaNbHas CTaHums

apsHbIE KOHTaKTL!
MHOTO(YHKLMOHANBbHOM CTaHLMM

ObnacTb curHana
MHOTO(GYHKLIVOHaNBHOM CTaHUMN

B 3aBMcKMoCTy OT
dakTyeckoro
1C0Nb30BaHMS

OnHopasoBbIi MeLwok

MersATe MPUMEPHO KaXABIE 2.5 MECALIE B

33BIICUMOCTV OT aKTVIUECKOT0 UCTIONb30BAHMS

Mprmeyanmns:

- YacToTa 3aMeHbl MPUBOAMTCS TOMBKO 4718 CNpaBku. B cnyyae noBpexaeHns KOMMNoHeHTa

€ro Heobx0aMMO 3aMEHUTL A1 0B6ECTNeUEHs KaUECTBEHHOM YOOPKH.

- MNepes nepemeLLeHeM 1 0TNpaskoi PoboTa-MblNecoca onycTownTe pe3epsyapbl 48
UMCTOW W TPA3HON BOABI, UTOGEI HE NOBPEANTL MbINECOC BO BPEMS TPAHCMOPTVPOBKA.

V13BneknTe 04HOPAa30BbIA MELLOK 3a PYUKY U BbIOPOCHTE ero.

MpumeuaHwe: MoTaHWTE 3a pyuKy OAHOPA30BOr0 MeLLKa, UTOObI MIOTHO 3aKPbITb ero.
3T0 NpefoTBpaLLaeT pasbpacbiBaHyie Mbin 1 pyroro Mycopa.

2. Ounctrte GUNLTP OT rpsiav C
MOMOLLbKO CYXOW TKaHW.

3. YCTaHOBMTE HOBbIN OHOPA30BbIN MELLOK, KakK
MOKa3aHO Ha PUCYHKE, 1 BCTaBbTe PYUKy MeLLKa
B NMPopesb.

LLlenuok 3
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1 FPSI3HON BOLbI, OTKPOWUTE KPbILLKM
1 BblnenTe Booy.

a 3aTeM NPOTPUTE UX BHELLHWE MOBEPXHOCTH,
npex[e Yem BCTaB/sATb pe3epByapsl
B MHOTOQYHKLMOHAMBHYIO CTAHLIMIO.

MpumeyaHwe: MNonnaBok B pe3epyape A/1s YACTOM BOAbl 1 MOMMIaBKOBbIN LWapUK B pe3epsyape
ana I'p9l3HOl7| BOAb! ABNAKOTCSH NOABMXHbIMU KOMMOHEHTaMW. He npmnarame CNLLIKOM MHOIo
YCUNNIA NPY OUMCTKE, UTODbI HE MOBPEANTDL UX.

OuuncTka nofnoHa 1 OCHOBbI MOAA0HA

1. CHUMUTE NOALOH ANs BNaxXHOW y6opku 1 2. MpoTpuTe NOALOH AN BNaxXHOW y6opkm

OUMCTUTE ero LLEeTKOW 1 BOLONPOBOAHOM CYXOW TKaHbto 1 yCTaHOBUTE €ro B

BOLON. MHOrodyHKLMOHaNbHYIO CTaHumio. YbeauTech,
YTO BOAAHOWN NaTPybOK HaxoaUTCs B nase
noAnoHa A5 BNaxHow ybopku. B npoTuBHOM
cnyyae paboTa v3genns MoxeT bbiTb HapyLUeHa.

MpumeyaHve. He HaKNoHANTE MHOMOGYHKLMOHANBHYIO CTaHLMIO NPU eXelHEBHOM UCMONb30BaHMMN
v ybopke. Ecnv B 0CHOBE MOALOHA HAKOMUTCS BOAA, BITPUTE €€ CYXOM TKaHbIO.

. ,£Lamvn<|4 BbICOTbl PACMOIOXEHbI B HVIXHE YacTu pOGOTa*I’IbIJ’IeCOCa.

* 3apsaaHble KOHTaKTbl PACMOIOXeHbl B 3aHEN YacTy poboTa-nbinecoca.

- J1azepHbIit JaTUMK PACCTOAHUS PACrONOXeEH B BEPXHeW YacTu poboTa-mbinecoca.

- baMnep 1 NuHelHbIM nasepHbI AaTUMK PACTIONOXEHbI B NepeaHelt YacTi poboTa-rblnecoca.

AR
N\

Jatunk BbICOTbI

JIMHEeNHbIN NasepHbI
AaTuvk

JazepHbIin gaTumk
paccTosHUs

Bamnep

3apsiaHble KOHTaKTbI

OuncTka WweTkn

- [epeBepHUTE POBOT-MbINECOC ¥ CAABUTE 3aXUMbI, UTOBbI CHATb KPBILLKY LWeTkn. CHUMUTE
LLETKY, U3BNEKNTe NOAWMNMNHUKA Ha obounx KOHLLaX 1 OUYNCTUTE OCb LLETKW.

- C NOMOLLBIO HOXHWL, Pa3pexbTe 1 BbITaLLMTe BOIOChI 1 APYrovt Mycop, 3anyTaBLUMACS B LLETKe.

- YcTaHoBuTe NOAWUMHMK LLETKN, LWETKY 1 KPbILWKY LWETKM Ha MeCTO, 3aKpenunTe 1X.

KpblLka LieTkn
KHonka nssnevuenns
LLleTka
MOALLMAHVKNA LWeTKM %
|

”

BHUMAHWE! Ecnu B LeTke 3aCTPSN0 CAULLKOM MHOMO BOMOC UKW OHW CUMBbHO CMyTanuch,
He TAHUTE 3a HWX, TaK Kak Bbl MOXETE MOBPEWTL LLETKY.



OuncTka 6OKOBOW LLLETKN

1. MepeBepHUTE POBOT-MBINECOC, BBITAHUTE OOKOBYHO LLIETKY BBEPX U QUNCTUTE €e.
2. YcTaHoBUTE GOKOBYIO LLIETKY B POOOT-MbINECOC.

OuncTka NOBOPOTHOrO Koseca

1 HepeeepHMTe pO60T’ﬂblﬂeCOC ¥ BbITalLMTe NOBOPOTHOE KOJECO.
2. YnanvTe BOOCkl, rpasb 1 APYroi Mycop, HaMOTaBLUMIACSA Ha KOMECO M OCb.
3. BepHuTe NOBOPOTHOE KOMECO Ha MECTO W HaXMUTE Ha HEro, UTobbl 3aKpenuTb.

Koneco

MpurMevanuns:

- NPy HEOBXOAMMOCTY Bbl MOXETE WCMOMB30BATh UHCTPYMEHT, HanpuMep
HebOMbLLYIO OTBEPTKY, UTOBBI OCTOPOXHO M3B/IEUb OCh MOBOPOTHOrO KOMeca 1
OYNCTUTL €ro.

- Koneco MOXHO MOMbITb BOLOW 1 BEPHYTb Ha MECTO, KOTAa OHO BbICOXHET.

OuncTka KOHTeNHepa 4asa Nbinn 1 GunbTpa

1. Haxas n yAepXvBaa KHOMKy n3BneveHna KOHTeI;\HEpa A4 NblNn, BblHbTE KOHTEI;\Hep.

3aTteM u3BnekmTe d)l/lﬂpr 13 3aXnMa U ouncTnTe KOHTEI;IHep. lefl HeO6XO,EI'VIMOCTI/I
KOHTeMHep AN7 NbIN MOXHO MPOMBbITb.

2. AKKypaTHO MOCTyuMTe MO Kapkacy GunbTpa, Utobbl yoanute
MbiNb, VX NPOMOMTE GUNLTP BOAONPOBOAHOV BOLOW.

MpvmeyaHns:

- He nbiTaliTech unctutb GUNLTP TBEPALIM NPEAMETOM, HanpMep
LLETKOW UMW NanbLaMu.

- He pekomeHayeTcs 4acTo NPoMbIBaTh GUABTP, Tak Kak OH MOXeT
NoBPEANTLCS.

- MpombiBaiiTe KOHTENHEP ANs NI U GUNBLTP TOMBKO YNCTOM BOAON.
He ncnonb3yinte uncTsLlee cpeacTso.

3. [loxanTecn, koraa KOHTeMHep Ans Nbian 1 GUNLTP NOAHOCTLIO
BBICOXHYT, @ 3aTe€M YCTaHOBUTE VX 06PaTHO B POBOT-MbINECOC.

3ameHa rybkum

CHuMUTe TyBKY C fepxaTens U 3aMeHuTe ee HOBOW.

OuncTka MHOrodyHKLMOHANBHOW CTaHLUK

Ounctute 3apAnHble KOHTaKTbl, BbIXO4pbl 419 CaAMOOYNCTKU, a Takxe
061acTb curHana MHoOrodyHKLMOHANBbHOM CTaHLWM MATKOW Cyxoi
TKaHbHO.

O6cnyxuBaHve akkyMynatopa

PoGOT-MbINECOC OCHALLIEH BbICOKOIGDEKTUBHBIM NINTUN-MOHHBIM aKKyMyNaTOPOM. Y6eamTech, Uto
OH OCTaeTCs XOPOLLIO 3apsiKeHHbIM BO BPEMS XXeJHEBHOTO MCMOMb30BaHUS A4S NoALepXaHUs
OMNTUManbHOM NPON3BOAMTENBHOCTI akKyMyaTopa.

MpwmeuaHmne. Ecnv poboT-Mbinecoc He MCMob3yeTcs AnMTeNbHOe BPeMs, BbIKMounTe 1 ybepuTe
ero. Bo nsbexaHvie rnybokon paspsakn akkyMynstopa 3apsxante poboT-Mblnecoc Kak MAUHUMYM
pas 8 TPU MecsLa.
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TexHnueckne XapaKTepnuCTnKn

Po6oTt-nbinecoc

MHorodyHKUMOHaNbHas cTaHums

Moaenb D102-JZEU

HazBaHve Po6oT-nblnecoc
Mognenb D102GL
Pa3mepbl n3genns D350 x 97 MM

Paamepbl n3nenva 563 x 420 x 340 MM

4800 MAY (HOMVHarIbHas eMKOCTb)

HoMWHanbHbIN BXO4,

200-240 B npw 50/60 Iy

AKKYMYyNATO]
my P 5200 MAY (HOMVIHabHas eMKOCTb)
Bpems 3apsiaku Mpwbn. 6,54
Bec HeTTO 3,6 kr
Bec HeTTO
(¢ npuHamnexHocTamuy) 12,3 kr

CoBmMecTMOCTb

Android 9.0 1 i0S 12.0 unun 6onee nosaHeit Bepcun

BecnposogHoe noakoveHne

WiFi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 ITu, Bluetooth 4.2

HoMuHanbHoe HanpsxeHne 1448B ==
HanpsxeHnwue 3apaaku 19,6 B ===
HomMuHanbHas MoLHOCTb 55 BT

Pabounin gnanasoH yactot

2400-2483,5 My,

MakcvmanbHas BbIxoAHasa
MOLLHOCTb

<20 nbm

[Mpy 0BbIYHbIX YCNIOBUSX UCTMONB30BAHNS MEX/Y aHTEHHOW 3TOr0 060PYA0BaHYIS U TENOM NOMb30BaTENs AOMXKHO

COXPaHATLCS PacCTosHME He MeHee 20 cM.

NHdopmaums o6 yTnnusauum u nepepaboTke oTXoL0B
3M1EKTPUYECKOr0 1 31EKTPOHHOr0 060pYL0BaHMS

Bce n3nenus, 0603HaueHHbIe CMBOMOM pasaenbHoro cbopa oTpaboTaHHOro 3MeKTPUYecKoro

X

11 3NeKTPOHHOro 060opynosarms (WEEE, avpextvsa 2012/19/EU), cneqyeT yTWinMamnpoBaTh OTAe5HO
OT HECOPTUPYEMbIX BbITOBBIX 0TX040B. C LIEMbIo OXpaHbl 340P0BLA U 3aLLMTHI OKPYXatoLLe cpefs!
Takoe 060py,A0BaHMe HeOBXOANMO CAaBaTL Ha NepepaboTKy B CNeLManbHble NyHKTs! npreMa
3M1EKTPUUYECKOrO 1 3M1EKTPOHHOTO 060PY.A0BaHMS, ONPEAENEHHbIE MPaBUTENECTBOM UMW MECTHBIMIA
opraHamy BacTy. MpaBunbHas yTUN3aLMs 1 nepepaboTka NoMoryT NpeaoTBPaTUTL BO3MOXHbIE
HeraT/BHbIe MOCNEACTBUS AN OKPYXaloLLE CPebl 1 300POBbs YenoBeka. YUTobbl y3HaTh, rae
HaxoAATCS Takve MyHKTbI CBOPa 1 Kak OHK PaBOTaIoT, 0BPATATECH B KOMMaHWIO, 3aHMMAIOLLYIOCS
YCTaHOBKO 060PYA0BAHNS, UMM B MECTHbIE OPraHbl BacTh

HoMuHanbHas BbixogHas MOLLHOCTb 19.6B=12A
MoluHocTb (B Bpems
yOaneHus bl 1000 Bt
MouHocTb (B0 Bpemst y6opkm) 30 BT
MoluHocTb (B0 Bpems
C\;LHLJKVI " 3apqn?<w§4 80 Br

EAL

Y106bI NOMY4NTbL AOMONHUTENbHYI0 MHOPMALMIO, TOCETVTE CaiT WWW.Mmi.com
Warotosutenk: Xiaomi Communications Co., Ltd.
Appec: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi‘erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, China

1. Temnepartypa xpaHenus: o1 0 °C go 40 °C
2. BnaxxHocTb npw xpaHeHun: 30-80 %
3. MoxanyiicTa, nsberaiite CUAbHbIX CTONKHOBEHWII BO BpEMA TPaHCMNOPTUPOBKW.
4.TpaBuna v ycnosus peanvsaumnm: 6e3 orpaHuyeHni.
5. imnopTep npopaet 3TOT NpoAykKT; HdOpMaLmio 06 MMNOpTepe CM. Ha yNaKoBKe.
6. [lata N3roToBNEeHWsA: CM. Ha yNaKoBKe
7. Cpok cnyx6bl: 2 rofa npu ycioB/Mn HOPMaibHOro 1cnosb3oBaHus (He 6onee 2
4acoB eXXeHEBHO)
8. Co0TBETCTBME TEXHUYECKMM pernaMeHTam:
TP TC 020/2011 «<9neKTpoMarHuTHas COBMECTUMOCTb TEXHUYECKUX CPEACTB»
TP TC 004/2011 «O 6€30NacHOCTN HU3KOBO/LTHOIO 060PYAOBaAHNA»
TP EASC 037/2016 «O6 orpaHu4YeHn NPUMEHEHWA OMACHbIX BELECTB B

N3AENNAX INEKTPOTEXHVKMN N PAANOINEKTPOHNKI»
CpenaHo B Kutae

CpenaHo B Kutae

&

PAP
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Informacje dotyczace bezpieczeristwa

Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy doktadnie zapozna¢ sie z niniejszg instrukcjg i zachowac jg na przysztosc.
Ograniczenia uzytkowania

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtég w warunkach domowych. Nie nalezy uzywac go na
zewnatrz, na powierzchniach innych niz podtogi ani w obiektach handlowych lub przemystowych.

- Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o ograniczonych zdolnosciach ruchowych,
postrzegania lub umystowych, a takze przez osoby bez doswiadczenia ze sprzetem badz z brakiem wiedzy na jego temat,
jesli odbywa sie to pod nadzorem lub zgodnie z instrukcjg uzytkowania sprzetu w bezpieczny sposéb i ze zrozumieniem
wystepujacych zagrozen. Dzieci nie powinny bawi¢ sie urzadzeniem. Czyszczenie i konserwacja nie moga by¢ przeprowadzane
przez dzieci bez nadzoru.

- W razie uszkodzenia zestawu kabla nalezy go wymieni¢ na specjalny zestaw kabla dostepny u producenta lub w punkcie
serwisowym.

- To urzadzenie zawiera akumulator, ktéry moze by¢ wymieniany jedynie przez wykwalifikowane osoby.

- Dzieci i zwierzeta domowe muszg znajdowac sie w bezpiecznej odlegtosci od uruchomionego odkurzacza automatycznego.

- Nie nalezy uzywac¢ odkurzacza automatycznego w miejscu wyniesionym ponad poziom gruntu i pozbawionym bariery ochronne;.
- Nie nalezy ktas¢ odkurzacza automatycznego do géry nogami. Nie wolno przenosi¢ odkurzacza automatycznego, trzymajac
za pokrywe czujnika laserowego LDS, pokrywe czy zderzak.

- Nie wolno instalowaé, tadowa¢ ani uzywac tego odkurzacza automatycznego na zewnatrz, w tazienkach ani w poblizu basenu.

- Urzadzenie przejezdzajace przez kable zasilajgce moze spowodowaé niebezpieczenstwo.

- Nalezy usung¢ delikatne lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec uderzeniu odkurzacza automatycznego lub ich uszkodzeniu.

- Nie nalezy umieszcza¢ dzieci, zwierzat domowych ani zadnych przedmiotéw na odkurzaczu automatycznym niezaleznie od
tego, czy odkurzacz stoi, czy znajduje sie w ruchu.

- Nie wolno zbliza¢ wtoséw, palcéw ani innych czesci ciata do otworu ssgcego odkurzacza automatycznego.

- Nie wolno uzywa¢ odkurzacza automatycznego do sprzatania ptongcych substanciji.

- Nie nalezy wcigga¢ do odkurzacza zadnych twardych ani ostrych przedmiotéw.

- Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji urzadzenia nalezy wyja¢ wtyk z gniazda zasilania.

- Nie wycieraj odkurzacza ani stacji wielofunkcyjnej wilgotng szmatkg ani nie spryskuj ich zadnymi ptynami. Po oczyszczeniu
czesci zmywalnych nalezy catkowicie wysuszy¢ czesci przed ponowng instalacjg i ich uzyciem.

- Na czas transportu nalezy wytgczy¢ odkurzacz automatyczny oraz, w miare mozliwosci, przechowywaé go w oryginalnym
opakowaniu.
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- Tego produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjg obstugi. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za wszelkie straty lub

szkody wynikajace z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

- Aby zapewni¢ dodatkowg ochrone, zaleca sie instalacje wytacznika réznicowopragdowego (RCD) o wartosci

znamionowej roboczego pradu resztkowego nieprzekraczajgcej 30 mA. Zaleca sie montaz wytgcznika
réznicowopradowego (RCD) o znamionowym pradzie réznicowym nieprzekraczajgcym 30 mA w zasilajgcym
obwodzie elektrycznym. Najlepiej poprosi¢ o porade instalatora.

- Uznaje sie, ze urzadzenie jest dostosowane do uzytku w krajach o klimacie tropikalnym. Moze by¢ réwniez uzywane

w innych krajach.

- Nie nalezy uzywac¢ odkurzacza automatycznego w temperaturze otoczenia powyzej 40°C lub ponizej 0°C ani na

podtogach, na ktérych rozlane sg ptyny lub lepkie substancje.

Akumulator i tadowanie

OSTRZEZENIE:
- Nie uzywaj akumulatora, zestawu przewodéw ani stacji wielofunkcyjnej innych firm. Odkurzacz automatyczny moze

by¢ uzywany tylko z modelem D102-JZEU stacji wielofunkcyjne;j.

- Nie trzeba nic robié, aby przetaczy¢ stacje wielofunkcyjng miedzy zasilaniem 50 Hz a 60 Hz. Produkt dostosuje sie

automatycznie do czestotliwosci zasilania 50 Hz lub 60 Hz.

- Nie podejmuj samodzielnych préb demontazu, naprawy lub modyfikowania akumulatora ani stacji wielofunkcyjnej.
- Nie stawiaj stacji wielofunkcyjnej obok Zrédta ciepta.

- Nie wycieraj stykow tadowania stacji wielofunkcyjnej wilgotng Sciereczka ani mokrymi dtorimi.

- Nie wolno wystawia¢ urzadzenia ani akumulatora na dziatanie nadmiernej temperatury.

- Nalezy pamieta¢ o ryzyku, jakie stwarzajg zaciski urzgdzenia zasilanego akumulatorowo, i o ryzyku zwarcia

w zaciskach akumulatora spowodowanego metalowymi obiektami.

- Jezeli odkurzacz automatyczny nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go catkowicie natadowac, wytgczy¢

i schowac w chtodnym, suchym miejscu.

- Odkurzacz automatyczny nalezy tadowac¢ przynajmniej co 3 miesigce, aby unikngé¢ nadmiernego roztadowania

akumulatora.

- Przy wyjmowaniu akumulatora nalezy uwazaé, aby go nie uszkodzi¢, poniewaz grozi to zwarciem lub wyciekiem
ptynu. Jesli z akumulatora wycieka ptyn, nalezy uwazaé, aby nie doszto do kontaktu ze skérg ani ubraniami,

i natychmiast wytrze¢ ptyn suchg écierka. Nastepnie nalezy przekaza¢ akumulator do odpowiedniego zaktadu
recyklingu lub do posprzedazowego dziatu serwisowego w celu wtasciwej utylizacji.

- Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne dla srodowiska. Przed utylizacjg odkurzacza
automatycznego nalezy najpierw wyjg¢ akumulator, a nastepnie zutylizowac¢ go lub poddac¢ recyklingowi zgodnie
z lokalnymi normami i przepisami prawa w kraju lub regionie, w ktérym jest uzywany.

- Podczas wyjmowania akumulatora produkt musi by¢ odtgczony od zasilania. Akumulator najlepiej wyczerpac.

1. Odkre¢ srube u dotu i zdejmij pokrywe.
2. Odtacz ztgcze akumulatora i wyjmij akumulator. Aby uniknaé obrazen, nalezy uwazaé, aby nie uszkodzi¢ komory
akumulatora.
3. Oddaj akumulator do utylizacji w zaktadzie recyklingu.
— Przed zutylizowaniem akumulator nalezy wyjaé¢ z urzadzenia.
— Podczas wyjmowania akumulatora urzadzenie musi by¢ odtgczone od sieci zasilajacej.
— Akumulator nalezy zutylizowa¢ w sposob bezpieczny.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa korzystania z lasera

Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia wymogi normy IEC 60825-1: 2014 w sprawie produktéw laserowych
klasy 1. Podczas korzystania z produktu nalezy unika¢ bezposredniego kontaktu z oczami.

Deklaracja zgodnosci UE

Xiaomi Communications Co., Ltd. oswiadcza, ze urzadzenie radiowe typu D102GL jest zgodne z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny na nastepujacej
stronie internetowej: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Szczegbtows elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie www.mi.com/global/support/user-guide
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Przeglad produktu
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Odkurzacz automatyczny

Uwaga: llustracje produktu, akcesoriow

i interfejsu uzytkownika przedstawione

W niniejszej instrukcji obstugi stuzg jedynie
jako odniesienie. Rzeczywisty produkt i funkcje
moga réznic sie od przedstawionych

w zwigzku z ulepszeniami produktu.

Odkurzacz automatyczny

Akcesoria zainstalowane fabrycznie

Szczotka

Inne akcesoria

Vi
o

Szczotka
boczna

Pokrywa
szczotki
=
]
—
Zestaw Jednorazowy

przewoddéw  worek (fabrycznie
zainstalowany
w stacji
wielofunkcyjnej)

0

O
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Pojemnik na kurz Filtr (zamontowany
fabrycznie w pojemniku

na kurz)

Uchwyt wktadu ~ Wktad myjacy x 2 Przedtuzka Stacja wielofunkcyjna (z wstepnie
myjacego x 2 (wstepnie podstawy zainstalowanym jednorazowym
zamontowany myjki workiem, zbiornikiem na czystg
w uchwycie wktadu wode, zbiornikiem na brudng
myjacego) wode i myjka)

Naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wigczy¢ lub wytaczyc
Naciénij przycisk, aby rozpocza¢ lub wstrzymac czyszczenie

Podczas dziatania nacisnij, aby wstrzymac

Naciénij podczas wstrzymania, aby odkurzacz automatyczny wrécit do stacji wielofunkcyjnej
w celu tadowania

Naciénij, aby zatrzymac dokowanie podczas powrotu do stacji wielofunkcyjnej

Naciénij i przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢ blokade rodzicielskg

Wskaznik

Wigczone $wiatto biate: sprzatanie, sprzatanie zakoriczone, tadowanie zakoriczone

Migajace $wiatto biate: powrdt do stacji tadowania/zmiana potozenia/aktualizacja oprogramowania
sprzetowego

Migajgce wolno éwiatto biate: tadowanie

Wigczone $wiatto pomaraniczowe: brak potgczenia z Wi-Fi

Miga na pomaranczowo: btad/oczekiwanie na potaczenie/taczenie z Wi-Fi

Odkurzacz automatyczny

o Pokrywa czujnika
laserowego LDS

o Czujnik laserowy LDS
o Zderzak

Pojemnik ~ Otwér do Styk

na kurz

automatycznego tadowania
oprézniania

Liniowy czujnik
laserowy

° Przycisk resetowania

= Nacisnij i przytrzymaj
przez trzy sekundy,
aby przywrécic¢
ustawienia fabryczne

= Nacisnij i przytrzymaj
przez 10 sekund, aby
wymusi¢ wytagczenie

> Wskaznik Wi-Fi

- Witaczony: potagczono
z Wi-Fi

- Miga: oczekiwanie na
potaczenie z Wi-Fi
lub taczenie z Wi-Fi

= Wytgczony: brak
potgczenia z Wi-Fi

Stacja wielofunkcyjna

Czujnik upadku

Czujnik
ultradzwiekowy °
Szczotka boczna o=

t——o Koto samonastawne

=<

J— %W Pokrywa szczotki
J e % # Zatrzask pokrywy szczotki
o )

Koto gtéwne

Szczotka

Koto gtéwne

Otwér montazowy
uchwytu wktadu
myjacego

Zatrzask
pojemnika o

na kurz

Otwoér do
automatycznego
oprézniania o

Filtr

Pojemnik na kurz

Zbiornik na
brudng wode

Pokrywa
Zbiornik na czysta

Uchwyt %%m%% \l/JVng?/yt

Zacisk zbiornika
na wode

Ptywak

Zbiornik na brudng wode

Zacisk zbiornika
na wode

Rurka
doprowadzajaca
wode

o Filtr

o Zawor ptywakowy

Zbiornik na czystg wode



Jak zainstalowac¢

Stacja wielofunkcyjna

( -+——+— Wskaznik

Zbiornik kurzu o———
Zbiornik kurzu e—
Pokrywa
Zbiornik kurzu
Otwor

Otwér do
automatycznego
oprézniania

Swieci na biato: stacja
wielofunkcyjna dziata
prawidtowo

— Miga na
pomaranczowo: btad
stacji wielofunkeyjnej
= . Obszar sygnalizacji
I Styki tadowania

Widok z przodu

Jednorazowy worek

Gniazdo
zasilania

(63 ]

Zespdt mopa

Obszar mocowania wktadu o

N
U

Widok z tytu

Zdejmowanie oston ochronnych

Przed uzyciem odkurzacza automatycznego
zdejmij paski ochronne 1i 2 z obu stron oraz folie
ochronne 3, 4 i 5.

Montaz szczotki bocznej i zespotu mopa

Zamontuj szczotke boczng i zespdét mopa,
jak pokazano na ilustracji. Montaz przebiegt
prawidtowo, jesli dato sig ustysze¢ kliknigcie.

boczna

Jak uzywac

Szczotka o—/J—é@

Instalowanie przedtuzki podstawy myjki

- Zainstaluj przedtuzke podstawy myjki w stacji
wielofunkcyjnej we wskazanym kierunku.

- Przedtuzka podstawy myjki musi by¢ utozona réwno ze
spodem stacji wielofunkcyjnej, a powierzchnia spodu
musi by¢ réwna.

Podtaczanie do zasilania

Umieé¢ stacje wielofunkcyjng w odpowiednim miejscu,
podtacz do niej zestaw przewoddw, a ten z kolei do
gniazdka elektrycznego.

Uwaga: podtacz doktadnie ztgcze zestawu przewodoéw
do gniazda zasilania stacji wielofunkcyjnej, az wskaznik
zacznie $wieci¢ $wiattem ciggtym na biato biaty.

Umiejscowienie odkurzacza automatycznego

Nalewanie wody do zbiornika na czystg wode

Linia maksymalnego
poziomu wody
Pojemnos$¢ zbiornika wody: 4 |

Uwagi:

- Nie przekraczaj linii maksymalnego poziomu wody (MAX).

- Nie wlewaj goragcej wody do zbiornika na wode, poniewaz moze to spowodowac jego
odksztatcenie.

- Nie dodawaj zadnej substancji, np. detergentéw. Uzywaj tylko czystej wody, aby unikng¢
uszkodzenia odkurzacza automatycznego.

taczenie z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home
Ten produkt obstuguje aplikacje Mi Home/Xiaomi Home*. Uzywaj aplikacji Mi Home/Xiaomi

Uchwyt myjacego - Przed uzyciem naciénij i przytrzymaj przycisk () na Home do sterowania urzadzeniem i obstugi innych inteligentnych urzadzert domowych.
j odkurzaczu automatycznym i przytrzymaj przez trz
J\Egpkc;razowego () sekundy, aby wtaczyg urzédze?wie.v ymerp v Zeskanuj kod QR, aby pobrac i zainstalowa¢ aplikacje. Jedli aplikacja
- Po wigczeniu odkurzacza automatycznego podtacz jest juz zainstalowana, nastapi przekierowanie do strony konfiguracji
go do stacji wielofunkcyjnej i sprawdz, czy styki potgczenia. Aby pobrac i zainstalowa¢ aplikacje, mozesz tez wyszukac
= tadowania na odkurzaczu i stacji s ze sobg zréwnane. nazwe ,Mi Home/Xiaomi Home" w sklepie z aplikacjami.
Umiejscowienie stacji wielofunkcyjnej - O prawidtowym potaczeniu odkurzacza Otworz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home, naciénij przycisk @
Uchwyt wktadu myjacego automatycznego ze stacja wwelofunkcwna Swiadczy w gornym prawym rogu ekranu i wykonaj polecenia, aby dodac
- Ustaw stacje wielofunkcyjng pod $ciana, na komunikat gtosowy o rozpoczeciu tadowania. urzadzenie.
=] taskiej, twardej podtodze, np. drewnianej e . I .
ﬁ,lb wyiJoZonej pjtyrikami. : : * Nazwa aplikacji Xiaomi Home obowiazuje w Europie (za C629E33F
= - Upewnij sie, ze jest wystarczajaco duzo Uwagi Wyjatkiem Ro_sji). Nazw_a ap_likacj\' wyswietlana w urzadzeniu
K) wolnego miejsca: ponad 0,82 metra 9" _ _ _ ) ' uzytkownika jest obowigzujgca.
w pionie, ponad 1,93 metra na dtugosc . z;i?u?ﬁg\:/aszym uzyciem odkurzacza automatycznego zaleca sie catkowite natadowanie Uwagt
lLJvr::?eCsecJ Qtlgc?;\jlviggganE?yjsrfqewk;sgiim - Jedli odkurzacza autoratycznego nie mozna wtaczy¢ z powodu niskiego poziomu - Odkurzacz automatyczny dziata z aplikacja Mi Home/Xiaomi Home oraz obstuguje systemy
. . . i i e i wi inei operacyjne iOS 12.0 i Android 9.0, a takze ich nowsze wersje.
Uwaga: w stacji wielofunkcyjnej fabrycznie zainstalowany Wktad myjacy gniazdka elektrycznego, w obszarze natadowania akumulatora, recznie umies¢ odkurzacz automatyczny w stacji wielofunkcyjnej, peracy) !

aby go podtadowac. - Obstugiwana jest wytgcznie sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.
- Gdy odkurzacz automatyczny bedzie sie tadowat, automatycznie sig wtaczy i nie bedzie go - Wersja aplikacji mogta zostac¢ uaktualniona. Wykonuj instrukcje biezacej wersji aplikacji.
mozna wytgczyc.

jest jednorazowy worek. z dobrym zasiegiem sygnatu Wi-Fi.
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Resetowanie Wi-Fi

Jesli odkurzacza automatycznego nie mozna potaczy¢ z siecig z powodu zresetowania routera,
zapomnianego hasta lub z innych przyczyn, wykonaj nastepujgce czynnosci:

1. Otworz pokrywe odkurzacza automatycznego, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi.

2. Naci$nij jednoczeénie przyciski d) oraz () i przytrzymaj je przez 7 sekund, az ustyszysz
komunikat gtosowy o tym, ze odkurzacz automatyczny oczekuje na konfiguracje sieci.

3. Migajacy wskaznik Wi-Fi oznacza, ze resetowanie potagczenia Wi-Fi zakoriczyto sie pomysinie.

Witaczanie/wytagczanie
- Nacisnij przycisk O} przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wtaczy¢ odkurzacz automatyczny.

Zaswiecenie sie wskaznika na odkurzaczu automatycznym oznacza przejscie do trybu gotowosci.

- Gdy dziatanie odkurzacza automatycznego jest wstrzymane i nie jest on tadowany, nacisnij
przycisk (1) i przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wytaczyé urzadzenie.

Uwaga: gdy odkurzacz automatyczny bedzie sig tadowat, automatycznie sie wigczy i nie bedzie

go mozna wytgczyé.

Szybkie tworzenie mapy

- Po ukoriczeniu pierwszej konfiguracji sieci wykonaj instrukcje w aplikacji, aby szybko utworzy¢
mape, a odkurzacz automatyczny zacznie mapowac¢ pomieszczenia bez czyszczenia.

- Proces mapowania zostanie zakoriczony, gdy odkurzacz automatyczny powrdci do stacji
wielofunkcyjnej. Mapa zostanie zapisana automatycznie.

Uwagi:

- Odkurzacz automatyczny musi by¢ w petni natadowany i wyruszy¢ ze stacji wielofunkcyjnej.

- Przed utworzeniem mapy usun przedmioty z podtogi, otwérz drzwi do pomieszczen i zablokuj
obszary, do ktérych odkurzacz automatyczny nie powinien wejéc¢.

- Podczas tworzenia mapy nie chodz za odkurzaczem automatycznym, nie przestawiaj go
w inne miejsce, nie przerywaj jego pracy ani nie przeno$ go do stacji wielofunkcyjnej.

- Po utworzeniu mapy ustaw wirtualne $ciany lub nieodpowiednie dla odkurzacza automatycznego

obszary o ograniczonym dostepie, w ktérych odkurzacz automatyczny moze utknac lub sie zarysowac.

- Ustaw wirtualne $ciany lub obszary o ograniczonym dostepie, w ktérych znajduja sie dywany z
dtugim wtosiem albo fredzlami, aby unikna¢ zaplatania sie odkurzacza automatycznego.

- Przed przystapieniem do mycia ustaw wirtualne $ciany lub obszary o ograniczonym dostepie,
aby odgrodzi¢ powierzchnie pokryte dywanami i zapobiec ich zamoczeniu.

Wstrzymywanie

Gdy odkurzacz automatyczny dziata, naciénij dowolny przycisk, aby go wstrzymac.

Uwaga: gdy praca odkurzacza automatycznego jest wstrzymana, nie podno$ go ani nie przenos.
W przeciwnym razie mogg wystapi¢ btedy pozycjonowania, przez co moze nie wréci¢ do stacji
wielofunkcyjnej lub mapa moze zosta¢ utracona.

Tryb uépienia

Odkurzacz automatycznie przejdzie w tryb uspienia po 10 minutach pauzy, a jego wskaznik
zgasnie. Aby go wybudzi¢, nacisnij dowolny przycisk na odkurzaczu automatycznym.

Uwaga: odkurzacz automatyczny wytaczy sie automatycznie po 12 godzinach trybu uspienia.

Wznawianie czyszczenia

Jezeli odkurzacz automatyczny zacznie sie roztadowywac podczas czyszczenia, automatycznie
powrdci do stacji wielofunkeyjnej w celu natadowania. Po odpowiednim natadowaniu
odkurzacz automatyczny wznowi czyszczenie tam, gdzie zostato przerwane.

Ustawienia blokady rodzicielskiej

Aby wtgczy¢ lub wytaczy¢ blokade rodzicielska, naciénij przycisk 13 na odkurzaczu
automatycznym i przytrzymaj przez trzy sekundy.

Uwaga: gdy blokada rodzicielska jest wtgczona, przyciski na odkurzaczu automatycznym nie
dziatajg. Zamiast tego mozna sterowac odkurzaczem automatycznym za posrednictwem
aplikaciji.

Oproéznianie pojemnika na kurz

Gdy odkurzacz automatycznie wréci do stacji wielofunkcyjnej w celu natadowania po zakoriczeniu

odkurzania i mycia, odkurzania przed myciem lub odkurzania, stacja wielofunkcyjna automatycznie

zacznie oprdznianie pojemnika na kurz.

Uwagi:

- Gdy odkurzacz automatyczny wréci potowicznie do stacji wielofunkcyjnej w celu
oczyszczenia wktaddw myjacych, stacja nie oprézni pojemnika na kurz automatycznie.

- Jedli funkcja automatycznego oprézniania pojemnika na kurz jest wytaczona w aplikacii,
stacja wielofunkcyjna nie oprézni automatycznie pojemnika na kurz.

- Jedli czestotliwos$¢ automatycznego oprézniania pojemnika na kurz zostanie zmieniona
w aplikacji, stacja wielofunkcyjna bedzie wykonywac te czynnos$c¢ z ustawiong czestotliwoscia.

Odkurzanie i mycie

Rozpoczecie czyszczenia

- Przed rozpoczeciem upewnij sig, ze zespdt mopa i inne
niezbgdne czesci zostaty zamontowane w odkurzaczu
automatycznym, a do zbiornika na czystg wode wlano wode.

- W aplikacji wybierz tryb odkurzania i mycia, a nastepnie
uzyj aplikacji lub nacisnij przycisk & na odkurzaczu
automatycznym, aby odkurzacz opuscit stacje. Odkurzacz
automatyczny zaplanuje optymalng trase czyszczenia
i wykona zadania na podstawie utworzonej mapy.

- Przed rozpoczeciem pracy odkurzacz automatyczny nawilza wktady myjace, wiec trzeba
chwile zaczekac.

- Zanim zaczniesz, upewnij sie, ze stacja wielofunkcyjna jest podtaczona do zasilania, a
odkurzacz automatyczny jest podtgczony do stacji.

- Aby mie¢ pewnoé¢, ze odkurzacz automatyczny wréci do stacji wielofunkcyjnej po
zakoriczeniu odkurzania i mycia, najlepiej uruchamiac¢ odkurzacz ze stacji wielofunkcyjnej.
Podczas sprzatania nie nalezy przestawia¢ stacji wielofunkcyjnej, zbiornikéw na czysta i na
brudng wode ani myjki.

Automatyczny powrét w celu oczyszczenia wktaddw
myjacych w trakcie zadania

Uwagi:

Podczas sprzatania odkurzacz automatyczny moze automatycznie
wracac do stacji wielofunkcyjnej po oczyszczeniu okreélonej
liczby metrow kwadratowych. Po wyptukaniu wktadéw myjacych -
odkurzacz wznowi zadanie czyszczenia.

Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz,
czyszczenie wktadu myjacego i suszenie

Po zakoriczeniu zadania czyszczenia i powrocie odkurzacza
automatycznego do stacji wielofunkcyjnej w celu natadowania
stacja automatycznie rozpocznie opréznianie pojemnika na
kurz, a nastgpnie czyszczenie i suszenie wktadéw myjgcych.

Czyszczenie zbiornika na brudng wode

Po wyczyszczeniu i wysuszeniu wktadéw myjacych
mozliwie szybko umyj zbiornik na brudng wode, aby
zapobiec nieprzyjemnym zapachom.

Odkurzanie

W aplikacji wybierz tryb odkurzania i mycia, a nastepnie uzyj aplikacji lub nacisnij przycisk (')
na odkurzaczu, aby rozpocza¢ sprzatanie. Odkurzacz automatyczny uniesie zespét mopa

i ruszy ze stacji wielofunkcyjnej w celu rozpoczecia odkurzania. Po skoriczeniu odkurzania
urzadzenie wréci do stacji wielofunkcyjnej, aby automatycznie oprézni¢ pojemnik na kurz.

Uwagi: jesli zespdt mopa nie jest zainstalowany, po uruchomieniu odkurzacz automatyczny
przejdzie automatycznie do trybu odkurzania.

Mycie na mokro

Przed rozpoczeciem upewnij sie, ze zespét mopa i inne niezbedne czesci zostaty zamontowane
w odkurzaczu automatycznym, a do zbiornika na czystg wode wlano wode. W aplikacji wybierz
tryb mycia na mokro, a nastepnie uzyj aplikacji lub naciénij przycisk (b na odkurzaczu
automatycznym, aby rozpoczat czyszczenie. Odkurzacz automatyczny najpierw automatycznie
zwilzy wktady myjace, a nastepnie wyjedzie ze stacji wielofunkeyjnej w celu rozpoczecia
mycia podtdg. Po zakoriczeniu mycia na mokro urzgdzenie wréci do stacji wielofunkeyjnej,
aby wyptukac i wysuszy¢ wktady myjace.

Odkurzanie przed myciem na mokro

Przed rozpoczeciem upewnij sie, ze zesp6t mopa zostat zamontowany w odkurzaczu
automatycznym, a do zbiornika na czystg wode wlano wode. W aplikacji wybierz tryb
Odkurzanie przed myciem na mokro, a nastepnie uzyj aplikacji lub naciénij przycisk () na
odkurzaczu automatycznym, aby rozpocza¢ zadanie czyszczenia. Odkurzacz uniesie zespot

mopa, aby poodkurzaé. Po zakoriczeniu odkurzania odkurzacz wréci do stacji wielofunkcyjnej,

aby automatycznie oprézni¢ pojemnik na kurz i zwilzy¢ wktady myjace. Nastepnie opusci
zespot mopa, a nastepnie rozpocznie mycie ma mokro.
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Dbanie o urzadzenie i konserwacja

Czesci Wymiana jednorazowego worka Czyszczenie zbiornikéw na czystg i na brudng wode Czyszczenie czujnikéw i stykéw tadowania

Aby utrzymac¢ odkurzacz automatyczny w dobrym stanie, zaleca sig rutynowg konserwacje zgodnie

Z ponizsza tabela. Do czyszczenia wszystkich czujnikdw i stykéw tadowania w odkurzaczu automatycznym uzywaj

2. Przemyj zbiorniki czysta woda, a nastgpnie

1. Gdy jednorazowy worek jest petny, zdejmij ostong otworu zbiornika kurzu. Wyjmij 1. Usun zbiorniki na czystg i na brudng
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Czesci

Czestosc¢ czyszczenia

Czestotliwos¢ wymiany

Pojemnik na kurz

Czysci¢ w razie potrzeby

/

Filtr

Czyscic¢ co dwa tygodnie

Co 3-6 miesigcy

Zbiornik na czystg wode

Czyscic¢ co dwa tygodnie

Zbiornik na brudng wode

Zaleca sig oczyszczenie po
kazdym uzyciu

Myjka

Czyséci¢ co 1-2 tygodnie

Szczotka

Czysci¢ co dwa tygodnie

Co 6-12 miesigcy

Szczotka boczna

Czysci¢ co dwa tygodnie

Co 3-6 miesigcy

Wktad myjacy

/

Co 1-3 miesiecy

Koto samonastawne

Czujnik laserowy LDS

Liniowy czujnik laserowy

Czujnik upadku

Styki tadowania odkurzacza
automatycznego

Czujnik ultradzwiekowy

Czyscic¢ co miesigc

Zderzak

Otwory w odkurzaczu
automatycznym do
automatycznego oprézniania
pojemnika na kurz

Spdd odkurzacza automatycznego

Stacja wielofunkcyjna

Styki tadowania stacji
wielofunkcyjnej

Obszar sygnalizacji stacji
wielofunkcyjnej

W zaleznosci od
rzeczywistego zuzycia

Jednorazowy worek

Nalezy wymienia¢ co 2,5 miesigca
zaleznie od rzeczywistego zuzycia

Uwagi:

- Czestotliwo$¢ wymiany przedstawiono tylko w celach pogladowych. Jesli czes¢

ulegnie uszkodzeniu, nalezy ja wymieni¢ natychmiast, aby sprzatanie byto efektywne.

- Aby przenies¢ lub wysta¢ odkurzacz, nalezy opréznic zbiorniki na czysta i brudng
wode, aby odkurzacz nie zostat uszkodzony w transporcie.

jednorazowy worek za uchwyt i wyrzuc.

Otwor zbiornika kurzu o

Uwaga: pociggniecie za uchwyt jednorazowego worka spowoduje zamknigcie go, co zapobiega
wypadnigciu kurzu i zanieczyszczen.

3. Wtbz nowy jednorazowy worek tak, jak
pokazano na ilustracji, a nastepnie wi6z
uchwyt worka do otworu.

2. Sucha $cierkg oczys¢ filtr.

Kliknigcie 3

wytrzyj je na zewnatrz do sucha, zanim
wtozysz je z powrotem do stacji
wielofunkcyjnej.

wodg, otwoérz ich pokrywy i wylej
zawartosc.

Uwaga: zaréwno zawér ptywakowy w zbiorniku na czystg wode, jak i kulka ptywaka w zbiorniku
na brudng wode sg czedciami ruchomymi. Nie uzywaj zbyt duzej sity podczas czyszczenia, aby
ich nie uszkodzi¢.

Czyszczenie myjki i podstawy myjki

1. Zdejmij myjke i umyj ja szczotka oraz wodg 2. Wytrzyj myjke sucha $cierka i zamontuj

z kranu. ponownie w stacji wielofunkcyjnej. Rurka
doprowadzajaca wode musi znajdowac sie
w rowku myjki — w przeciwnym razie
moze utrudnia¢ normalne uzytkowanie.

Uwaga: nie przechylaj stacji wielofunkcyjnej podczas codziennej obstugi ani podczas
czyszczenia. Jesli w podstawie myjki zbierze sie woda, wytrzyj jg do sucha écierka.

miekkiej $ciereczki:

- Czujniki upadku na spodzie odkurzacza automatycznego.

- Styki tadowania z tytu odkurzacza automatycznego.

- Czujnik laserowy LDS na gérze odkurzacza automatycznego.

- Zderzak i liniowy czujnik laserowy z przodu odkurzacza automatycznego.

Czujnik upadku

Liniowy czujnik laserowy
Czujnik laserowy LDS

- Styki tadowania

Czyszczenie szczotki

- Odwré¢ odkurzacz automatyczny, $cisnij zatrzaski i zdejmij pokrywe szczotki. Unie$ i wyjmij
szczotke, wyjmij tozyska po obu stronach i wyczyé¢ o$ szczotki.

- Przetnij nozyczkami wtosy owinigte wokét szczotki i usun wszelkie zanieczyszczenia.

- Zamontuj ponownie tozyska szczotki, szczotke i pokrywe szczotki, a nastepnie je zatrzasnij.

Szczotka
tozyska szczotki
el % |

pokre smeso
- - - Przycisk zwalniajgcy

PRZESTROGA: jesli na szczotce jest zbyt duzo wtoséw lub jesli sg one ciasno splatane, nie nalezy

ciggna¢ ich na sitg, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie szczotki.
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Dane techniczne

Czyszczenie szczotki bocznej 2. Delikatnie postukaj w ramke filtra, aby usunaé¢ brud, lub umyj filtr

Odkurzacz automatyczny
wodg z kranu.

1. Odwré¢ odkurzacz automatyczny, pociggnij szczotke boczng do géry, aby jg zdjac,

Stacja wielofunkcyjna

i ja wyczysc. ) Nazwa Odkurzacz automatyczny Model D102-JZEU
. . Uwagi:
2. Zamontuj ponownie szczotke boczng w odkurzaczu automatycznym. ) o o . o
) . N|§ prébuj czyscic filtra twardym przedmiotem, takim jak szczotka, Model D102GL Wymiary produktu 563 x 420 x 340 mm
Czyszczenie kota samonastawnego ani palcami.
- Nie zaleca sie czestego ptukania filtra, poniewaz w przeciwnym
1. Odwréé odk t t . iaanii kot " razie moze dojé¢ do jego uszkodzenia. Wymiary produktu @ 350 x 97 mm Wejscie znamionowe 200-240V ~ 50/60 Hz
2‘ U w/roc{o u;zac?.au omzycdznv ‘_ Wyila?m C_)O samonastawne. - Do czyszczenia pojemnika na kurz i filtra nalezy uzywac¢ wytacznie
. Usun wtosy, kurz i inne zabrudzenia z kota i osi. i i 5 o 5 i &4 i
. Y. “ : o N czystej wody. Nie nalezy stosowac detergentéw. Akumulator 4800 mAh (poyemno;g znamlonowa) Wyjécie znamionowe 196V =12A
3. Ponownie wt6z koto samonastawne i mocno wcisnij je na miejsce. 5200 mAh (pojemnos$¢ nominalna)
O
Czas tadowania Ok. 6,5 godziny Moc (podczas oprézniania pojemnika na kurz) 1000 W
Koto 3. Doktadnie wysusz pojemnik na kurz i filtr przed ponownym Masa netto 3,6 kg Moc (podczas czyszczenia) 20 W
08 zamontowaniem.
. . Masa netto (z akcesoriami) 12,3 kg Moc (podczas suszenia i tadowania) 80 W
Wymiana wktadu myjacego
Uwagi: Zgodnoé¢ z systemami Android 9.0 oraz iOS 12.0 lub nowsze
- W razie potrzeby mozna delikatnie podwazy¢ 0$ kota samonastawnego Zdejmij wktad myjacy z uchwytu wktadu myjacego, aby go
narzedziem takim jak maty $rubokret, a nastepnie je oczysci¢. Wwymienic na nowy.

- Koto mozna umy¢ woda i po wyschnieciu zamontowaé ponownie. tacznose bezprzewodowa

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Czyszczenie pojemnika na kurz i filtra

1. Naciénij i przytrzymaj przycisk zwalniania pojemnika na kurz, aby go zdemontowac¢, CZyszczenle StaCJI WIeIOfunkCaneJ

wyjmij filtr z zacisku filtra i opréznij pojemnik na kurz. W razie potrzeby mozna optukac

Oczys¢ styki tadowania, otwory do automatycznego oprdzniania i obszar

pojemnik na kurz. sygnalizacji stacji wielofunkcyjnej miekka, suchg szmatka.

Napigcie znamionowe 144V ==
Napiecie tadowania 196V =
Moc znamionowa 55 W

Czestotliwos¢ robocza

2400-2483,5 MHz

% Konserwacja akumulatora
P

Maksymalna moc wyjéciowa

<20 dBm

Odkurzacz automatyczny ma wydajny akumulator litowo-jonowy. Aby utrzymac optymalng wydajnosé
akumulatora, upewnij sie, ze urzadzenie jest prawidtowo tadowane podczas codziennego korzystania.
i ciata uzytkownika.
Uwaga: Jezeli odkurzacz automatyczny nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytgczyc F clata uzytkownika
i schowac. Aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, odkurzacz
nalezy tadowac co najmniej raz na trzy miesigce.

W normalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie powinno znajdowac si¢ w odlegtosci 20 cm od anteny

Informacje dotyczace utylizacji i recyklingu WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem uznano za odpady sprzetu elektrycznego
i elektronicznego (WEEE zgodnie z dyrektywa 2012/19/UE) i nie mozna ich wyrzuci¢ po
zakonczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi zmieszanymi odpadami z gospodarstw
domowych. W celu ochrony zdrowia ludzi oraz Srodowiska naturalnego nalezy przekaza¢ zuzyty
sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje rzadowe lub lokalne.
fr— Prawidtowe usuniecie zuzytego produktu pomaga w zapobieganiu potencjalnym negatywnym
skutkom oddziatywania na $rodowisko naturalne i zdrowie ludzi. Wigcej informacji o warunkach
i lokalizacji punktéw zbiérki mozna uzyskac w urzedzie lokalnym lub od instalatora,

Wigcej informacji: www.mi.com A
Producent: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Adres: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, China
Wyprodukowano w Chinach PAP
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Guvenlik Bilgileri

UrnQ kullanmadan dnce bu kilavuzu dikkatlice okuyun ve ileride basvurmak lzere saklayin.
Kullanim Kisitlamalari

- Bu Uriin yalnizca ev ortaminda zemin temizligi icin kullanilir. UrtinG dis mekanlarda, zemin olmayan ylizeylerde veya
ticari ya da endustriyel ortamlarda kullanmayin.

- Bu cihaz, gbzetim altinda olmalari veya kendilerine cihazin gtvenli bir sekilde kullanilmasina ve ilgili tehlikelerin
anlasilmasina yonelik talimatlar verilmis olmasi durumunda 8 yas ve Uzeri cocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel
yetileri azalmis ya da deneyim ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan kullanilabilir. Cocuklar cihaz ile oynamamalidir.
Temizlik ve kullanici bakimi, gézetimsiz cocuklar tarafindan yapilmamalidir.

- Kablo seti zarar gorirse Ureticiden veya servis temsilcisinden temin edilebilen 6zel kablo setiyle degistirilmelidir.

- Bu cihaz yalnizca yetkin kisiler tarafindan degistirilmesi gereken piller icerir.

- Temizlik robotu calisirken cocuklarin ve evcil hayvanlarin glvenli bir mesafede bulundugundan emin olun.

- Temizlik robotunu koruyucu bariyerleri olmayan, zemin seviyesinden yUksek alanlarda kullanmayin.

- Temizlik robotunu bas asagi yerlestirmeyin. Temizlik robotunu LDS lazer sensor kapagindan, kapagindan veya tampon
kismindan tutarak hareket ettirmeyin.

- Bu temizlik robotunu dis mekanlarda, banyoda veya havuz kenarinda kurmayin, sarj etmeyin veya kullanmayin.

- Cihaz gti¢ kablosunun Uzerinden gececek olursa tehlike olusabilir.

- Temizlik robotunun ¢arpmasini ve zarar vermesini dnlemek icin zeminde bulunan kirilabilecek veya kiicik esyalari
kaldirin.

- Temizlik robotu sabitken veya hareket ederken Uzerine ¢ocuk, evcil hayvan ya da herhangi bir esya koymayin.

- Saglarinizi, parmaklarinizi ve viicudunuzun diger bélimlerini temizlik robotunun emme agzina yaklastirmayin.

- Temizlik robotunu yanici maddeleri temizlemek icin kullanmayin.

- Sert veya keskin cisimleri stipurge ile ¢cektirmeyin.

- Cihazin temizlenmesi veya bakimi éncesinde fisin prizden ¢ekilmesi gerekir.

- Temizlik robotunu veya c¢ok yonli istasyonunu islak bezle silmeyin veya herhangi bir siviyla durulamayin. Yikanabilir
parcalari temizledikten sonra pargalari yeniden takmadan ve kullanmadan 6énce tamamen kurulayin.

- Temizlik robotunun tasinirken kapali oldugundan ve mimklnse orijinal ambalajinda tutuldugundan emin olun.



- Lutfen bu Grind kullanim kilavuzunda bulunan talimatlara uygun sekilde kullanin. Uriiniin yanlis kullanimindan - Pili s6kerken pile zarar vermeyin, aksi durumda kisa devre veya sivi sizintisi olusabilir. Pilde sizinti olursa sivinin

kaynaklanabilecek herhangi bir kayip veya hasardan kullanicilar sorumludur. cildinizle veya giysilerinizle temas etmesini dnleyin ve derhal kuru bir bezle silin. Ardindan pili dizgin sekilde imha
- Ek koruma icin cihazin 30 mA'yr asmayan azami kacak calisma akimli bir kagcak akim rélesi (RCD) Uizerinden etmek icin uygun geri dénlsiim tesisine veya belirtilen satis sonrasi hizmet ekibine génderin.
beslenmesi tavsiye edilir. Elektrik besleme devresine 30 mA'yl asmayan azami kacak calisma akimli bir kagak akim - Lityum iyon pil paketi cevre igin tehlikeli maddeler igerir. Temizlik robotunu imha etmeden &nce lutfen dnce pil
rélesinin (RCD) takilmasi tavsiye edilir. Kurulumcunuzdan tavsiye isteyin. paketini ¢ikarip atin, ardindan kullanildigi Ulkenin ya da bdlgenin yerel yasa ve dizenlemelerine uygun olarak atin veya
- Bu cihazin tropikal iklime sahip Ulkelerde kullanima uygun oldugu kabul edilmektedir. Cihaz baska Ulkelerde de geri dénusturun.
kullanilabilir. - Piller drtinden cikarilmadan énce pillerin bitmis olmasi ve Urintndzin elektrik baglantisinin kesildiginden emin
- Temizlik robotunu 40 °C'den yuksek veya 0 °C'den dusik ortam sicakliklarinda ya da sivi veya yapiskan maddeler olmaniz dnerilir.
bulunan zeminlerde kullanmayin. 1. Alttaki viday sokun ve kapagdi ¢ikarin.

2. Pil konnektérini ¢ekin ve pilleri ¢ikarin. Yaralanma riskini dnlemek icin, pil tertibatina hasar vermeyin.
3. Pilleri profesyonel bir geri dénldstim kurulusuna teslim edin.

- Pil bertaraf edilmeden 6nce cihazdan ¢ikarilmalidir.

- Pil ¢cikartilirken cihazin sebeke beslemesi ile baglantisi kesilmis olmalidir.

Piller ve Sarj - Pil glvenle bertaraf edilmelidir.

UYARI:

- Uclincd taraf Urlind olan pil, kablo seti veya cok yonli istasyonu kullanmayin. Temizlik robotu yalnizca D102-JZEU model
cok yonlu istasyon ile kullanilabilir.

- Kullanicilarin ¢ok yénlu istasyonu 50 Hz ve 60 Hz arasinda degistirmek icin herhangi bir islem yapmasina gerek yoktur ve Lazer Glvenlik Bilgileri
Grtin kendini hem 50 Hz hem de 60 Hzde calisacak sekilde ayarlayabilir. . Bu Uriindeki lazer sensérii, Sinif 1 lazer Urtinlerine yonelik IEC 60825-1: 2014 Standardini karsilamaktadir. Liitfen
- Pili veya ¢ok yonlu istasyonu kendiniz parcalarina ayirmayin, onarmayin veya Uzerinde degisiklik yapmayin. kullanim sirasinda dogrudan géz temasindan kacinin.

- Cok yonlU istasyonu bir 1si kaynaginin yakinina yerlestirmeyin.
- Cok yonll istasyonun sarj temas yUzeylerini silmek veya temizlemek icin islak bez kullanmayin ya da bu bdlimlere islak elle

dokunmayin.
- Cihazi veya pili asin sicakliklara maruz birakmayin. o _ . AB Uygunluk Beyan
- Pille ¢alisan cihazin veya pilin uglarinin metal nesnelerle kisa devre yapma riskine karsi dikkatli olun.
- Temizlik robotu uzun slre kullanllmayacaksa cihazi tam olarak §arj edin, kapatln, serin ve kuru bir yerde Saklaym. c Xiaomi Communications Co., Ltd., radyo ekipmani tipi D102GL tirtintntin 2014/53/EU sayili Direktife uygun oldugunu beyan etmektedir. AB uygunluk beyaninin tam metnine su adresten
- Pili agin bosaltmaktan kaginmak icin temizlik robotunu en az 3 ayda bir tekrar sarj edin. ulagilabilr: http:/rwww mi com/glabal/service/suppart/declaration. html

Ayrintili e-kilavuz igin ltfen www.mi.com/global/support/user-guide adresine gidin
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Urtine Genel Bakis

Temizlik Robotu

Not: Kullanim kilavuzundaki tGrtin, aksesuar
ve kullanicr araytiz gizimleri yalnizca
referans amacli olarak saglanmistir. Uriin
iyilestirmeleri nedeniyle asil Grtn ve islevler
farklilik gosterebilir.

Temizlik Robotu

Onceden Takili Aksesuarlar

Fir¢a

Diger Aksesuarlar

i

-

Yan Firca

0

Kablo Seti

)

Firca Kapagi

Tek Kullanimlik
Torba (gok yonli
istasyona 6nceden
takilmistir)

0

O

Filtre (Toz haznesine
6nceden takilmistir)

Toz Haznesi

Paspas Paspas Pedi x 2 Yikama Haznesi Cok Y&nlu Istasyon (tek
Pedi (paspas pedi Genisletici kullanimlik 6nceden takili torba,
Tutucusu tutucusuna 6nceden temiz su haznesi, kirli su haznesi
x2 takili gelir) ve ylkama haznesi dahildir)

Acmak veya kapatmak icin 3 saniye basili tutun
Temizligi baslatmak veya acikken duraklatmak igin digmeye basin

Calisirken duraklatmak icin basin

Temizlik robotunu sarj etmek Gzere ok yonlu istasyona geri déndirmek icin temizlik robotu
durdurulmus durumdayken basin

CGok yonlu istasyona geri donerken yerlesmeyi durdurmak igin basin

CGocuk kilidini etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin G¢ saniye basili tutun

Gosterge

Beyaz isik: Temizliyor/Temizlik tamamlandi/Tamamen sarj oldu

Yanip sénen beyaz isik: Sarj igin istasyona geri dontyor/Yeniden konumlaniyor/Aygit yaziimi
guncelleniyor

Cok yavasga yanip sénen beyaz isik: Sarj oluyor

Turuncu igik: Wi-Fi baglantisi kesildi

Yanip sénen turuncu isik: Hata/Baglanti bekleniyor/Wi-Fi'a baglaniliyor
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Temizlik Robotu

o LDS Lazer Sensorl
Kapag!

o LDS Lazer Sensort
> Tampon

Hat Lazer Senséru

Toz Haznesi

Otomatik
Bosaltma
Cikist

Sarj Temasi

° Sifirlama Dugmesi

- Fabrika ayarlarini geri
yUklemek igin tg
saniye basili tutun

- Zorla kapatmak icin
10 saniye basili tutun

o Wi-Fi Gostergesi

= Acik: Wi-Fi bagli

= Yanip sénuyor: Wi Fi
baglantisi bekliyor/Wi-Fi'a
baglaniyor

- Kapali: Wi-Fi bagli degil

Ugurum Sensor

Ultrasonik
Sensor
Yan Firga o=

Firca

Ana Tekerlek

Toz Haznesi Klipsi

Otomatik
Bosaltma,
Cikisi

Filtre o

Toz Haznesi

——o KlcgUk Tekerlek

Firga Kapagdi

Firca Kapagi Kancasi

Ana Tekerlek

Paspas Pedi
Tutucusu
Montaj Deligi

Cok Yénlu Istasyon

Kirli Su Haznesi

- i

N
Yikama Haznesi D—YM‘

Su Haznesi Klipsi

Samandira Karesi

Kirli Su Haznesi

Temiz Su Haznesi

Kapak

Temiz Su Haznesi

Kol

Su Haznesi Klipsi

> Su Borusu

o Filtre

Samandira



Nasil yiklenir

Nasil Kullanilir

Cok Yonli Istasyon

( -——————— Gosterge

Toz Haznesi o———
Toz Haznesi o—
Kapak

Toz Haznesi
Adiz

Otomatik
Bosaltma
Cikisl

Onden Gortints

Tek kullanimlik torba

Tek Kullanimlik

Torba Kol ()

(I

— Sarj Temas Noktalari

Beyaz: Cok yonlu
istasyon normal

calisiyor Guc Baglanti Noktasi

Turuncu yanip
sonuyor: Cok yonld
istasyonda hata var
Sinyal Alani

(63 ]

Paspas Grubu

Paspas Pedi Takma Bolgesi o

Not: Cok yonlu istasyona fabrika cikisinda bir tek kullanimlik

torba takilmistir.

N

UV

Arkadan Gérunus

Paspas Pedi Tutucusu

Paspas Pedi

Koruyucu Seritleri Cikarma

Temizlik robotunu kullanmadan énce her iki
taraftaki 1ve 2 koruyucu seritleri ve 3, 4 ve 5
koruyucu filmleri ¢ikarin.

Yan Fircayi ve Paspas Grubunu Takma

Yan firgayi ve paspas grubunu gosterildigi
sekilde sirayla takin. "Klik" sesi duydugunuzda

yerinde dizgun sekilde takilmistir. Van Firca

Cok Yonlui Istasyonu Yerlestirme

- Cok yonlu istasyonu duvara dayayin veya ahsap
ya da karo gibi diiz ve sert bir zemine yerlestirin.

- Yuksekligi 0,82 metreden, uzunlugu 1,93
metreden ve genisligi 0,44 metreden fazla olan
bos bir hacmin mevcut oldugundan emin olun.
Cok yonld istasyonun bir prizin yakininda, Wi-Fi
sinyalinin guglt oldugu bir alanda olmasini
saglayin.

Yikama Haznesi Genisleticinin Takilmasi

- Yikama haznesi genisleticiyi cok yonlu istasyona gizimde

gosterilen yonde takin.
- Yikama haznesi genisleticinin ¢ok yonlu istasyona tam

oturdugundan ve alt yUzeyin esit oldugundan emin olun.

Glc¢ Kaynagina Baglama

Cok yonlu istasyonu uygun bir alana yerlestirin, kablo
setini baglayin ve kablo setini bir prize takin.

Not: Gosterge beyaz renkte yanana kadar kablo setinin
konnektdériint gok yonlu istasyonun gug baglanti
noktasina sikica takin.

Temizlik Robotunu Yerlestirme

- Kullanmadan 6nce temizlik robotunu agmak igin
temizlik robotunun tzerindeki (O dugmesini t¢ saniye
basili tutun.

- Temizlik robotu agildiktan sonra ¢ok yonli istasyona
yerlestirin, ardindan temizlik robotunun ve istasyonun
Uzerindeki sarj temas noktalarinin tamamen
hizalandigindan emin olun.

- Sarjin basladigini belirten sesli uyariyr duydugunuzda
temizlik robotu ¢ok yonlu istasyona basariyla
baglanmis demektir.

Notlar:

- Temizlik robotunu ilk kez kullanmadan &nce tamamen sarj etmeniz 6nerilir.
- Temizlik robotu dusuk pil dizeyi nedeniyle agilamazsa bir sure sarj olmasi igin gok

yonll istasyona elle yerlestirin.

- Temizlik robotu sarj olurken otomatik olarak acilir ve kapatilamaz.

Temiz Su Haznesine Su Ekleme

Maksimum Su Seviyesi
isareti
Su Haznesi Kapasitesi: 4 L

Notlar:

- Maksimum su seviyesi isaretini (MAX) asacak kadar su eklemeyin.

- Su haznesine sicak su koymayin, tankin deforme olmasina neden olabilir.

- Temiz su disinda deterjan gibi maddeler eklemeyin, aksi durumda temizlik robotu zarar
gorebilir.

Mi Home/Xiaomi Home Uygulamasina Baglanma

Bu Urtin Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi* ile calisir. Cihazinizi kontrol etmek ve diger
akilli ev cihazlariyla etkilesime gecmek icin Mi Home/Xiaomi Home uygulamasini kullanin.

QR kodunu tarayarak uygulamayi indirin ve yukleyin. Uygulama
zaten yukliyse baglanti kurulum sayfasina yonlendirilirsiniz.
Dilerseniz uygulamayi indirip ylklemek igin uygulama
magazasinda "Mi Home/Xiaomi Home" ifadesini arayin.

Mi Home/Xiaomi Home uygulamasini agin, sag Ustteki @
simgesine dokunun ve cihazinizi eklemeye yonelik istemleri izleyin.

* Uygulamanin Avrupa'daki (Rusya harig) adi Xiaomi Home'dur.
Cihazinizda géruntilenen uygulama adi varsayilan olarak kabul C629E33F
edilmelidir.

Notlar:

- Temizlik robotu Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi ile galisir, Android 9.0 ve iOS 12.0
veya sonraki strtimleri destekler.

- Yalnizca 2,4 GHz Wi-Fi aglari desteklenir.

- Uygulamanin strtimt glncellenmis olabilir. Litfen meveut uygulama strimane iliskin
talimatlari uygulayin.



Wi-Fi Sifirlama

Temizlik robotu yonlendiricinin sifirlanmasi, sifrenin unutulmasi veya farkli nedenlerle aga
baglanamiyorsa asagidaki adimlan takip edin:

1. Wi-Fi géstergesini gérebilmek igin temizlik robotunun kapagdini agin.

2. Temizlik robotunun ag yapilandirmasini bekledigini belirten bir sesli bildirimi duyana kadar (')
ve 1 dugmelerini ayni anda 7 saniye basili tutun.

3. Wi-Fi gostergesi yanip sonmeye basladiysa Wi-Fi basariyla sifirlanmistir.

Acgma/Kapatma

- Temizlik robotunu agmak igin [0} dagmesini ¢ saniye basili tutun. Temizlik robotundaki
gosterge yandiginda temizlik robotu bekleme moduna girmis demektir.

- Temizlik robotu duraklatildiginda ve sarj edilmediginde kapatmak icin (1) dugmesini tic saniye
basili tutun.

Not: Temizlik robotu sarj olurken otomatik olarak acilir ve kapatilamaz.

Hizli Harita Olusturma

- Agiilk kez yapilandirdiktan sonra hizli harita olusturmak igin uygulamadaki talimatlari takip edin,
temizlik robotu temizlik yapmadan harita olusturmaya baslayacaktir.

- Harita olusturma sureci temizlik robotu ¢ok yonlu istasyona dondugunde tamamlanir ve harita
otomatik olarak kaydedilir.

Notlar:

- Temizlik robotunun tamamen sarj oldugundan ve galismaya gok yonli istasyondan
basladigindan emin olun.

- Harita olusturma 6ncesinde yerdeki esyalar kaldirin, odalarin kapilarini agin ve ardindan temizlik
robotunun girmesinin uygun olmadigi alanlara engel koyun.

- Harita olusturma sirasinda temizlik robotunun pesinden gitmeyin, hareket ettirmeyin veya
mudahale etmeyin, ayrica ¢ok yonll istasyonu hareket ettirmeyin.

- Harita olusturma sonrasinda temizlik robotunun sikisabilecegi veya cizilebilecegdi alanlar gibi
temizlik robotunun girmesinin uygun olmadidi alanlara sanal duvarlar veya kisitli alanlar belirleyin.

- Temizlik robotunun takilmasini énlemek igin uzun tayld veya puskdllt halilarin bulundugu
alanlara sanal duvarlar veya kisitli alanlar belirleyin.

- Halinin islanmasini énlemek icin paspaslamadan 6nce hali kapli alanlari harig tutmak Gzere
sanal duvarlar veya kisitli alanlar olusturun.

Duraklatma

Temizlik robotu galisirken duraklatmak icin bir digmeye basin.

Not: Temizlik robotu duraklatildiginda kaldirmayin veya hareket ettirmeyin. Aksi takdirde temizlik
robotunun gok yonlu istasyona geri dénmesini engelleyebilecek konumlandirma hatalari
olusabilir veya haritanin kaybolmasina neden olabilir.

Uyku Modu

Temizlik robotu duraklatildiktan 10 dakika sonra otomatik olarak uyku moduna girer ve

gostergesi kapanir. Uyandirmak icin temizlik robotunun tzerindeki herhangi bir digmeye basin.

Not: Temizlik robotu 12 saat uyku modunda kaldiktan sonra otomatik olarak kapanir.

Temizlige Devam Etme

Temizlik islemi sirasinda sarj azalmaya baslarsa temizlik robotu sarj olmak i¢in otomatik olarak
Gok yonlu istasyona doéner. Temizlik robotu dizgun sekilde sarj oldugunda temizlige kaldig
yerden devam eder.

Cocuk Kilidi Ayarlari

Cocuk kilidini etkinlestirmek veya devre digi birakmak icin temizlik robotunun tzerindeki O
digmesini U¢ saniye basili tutun.

Not: Cocuk kilidi islevi etkinlestirildiginde temizlik robotu Gzerindeki dugmeler ¢alismaz. Bunun
yerine temizlik robotunu uygulama Uzerinden kontrol edebilirsiniz.

Toz Bosaltma

Temizlik robotu stiptrme ve paspaslama, paspaslama dncesinde stptrme veya stptrme
gorevini tamamladiktan sonra sarj olmak Uzere ¢ok yonlu istasyona otomatik olarak geri
dondugunde ¢ok yonlu istasyon toz haznesini otomatik olarak bosaltmaya baslayacaktir.

Notlar:

- Temizlik robotu paspas pedlerini temizlemek Uzere yari yoldan ¢ok yonlu istasyona geri
donerse istasyon toz haznesini otomatik olarak bosaltmaz.

- Uygulamada otomatik toz bosaltma islevi devre disi birakilirsa ¢ok yonlu istasyon toz
haznesini otomatik olarak bosaltmaz.

- Otomatik toz bosaltma sikligini uygulamadan degistirirseniz ¢ok yonli istasyon tozu
belirlenen siklikta bosaltacaktir.
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Suptrme ve Paspaslama

Temizligi baslatma

- Calistrmadan 6nce paspas grubunun ve diger gerekli
parcalarin temizlik robotuna takildigindan ve temiz su
haznesine su eklendiginden emin olun.

- Uygulamadan stptrme ve paspaslama modunu segin ve
temizlik robotunu istasyondan galistirmak igin uygulamayi
kullanin veya temizlik robotu Uzerindeki O dugmesine basin.
Ardindan, temizlik robotu en uygun temizlik rotasini planlar
ve olusturulan haritaya gore temizlik islemini gerceklestirir.

Notlar:

- Temizlik robotu galismadan 6nce paspas pedlerini nemlendirir, lUtfen bekleyin.

- Baslamadan &nce ¢ok yonll istasyonun elektrige bagli oldugundan ve temizlik robotunun gok
yonlu istasyona bagli oldugundan emin olun.

- Temizlik robotunun stiptirme ve paspaslama tamamlandiktan sonra gok yonli istasyona geri
donebilmesi icin temizlik robotunun ¢ok yonlu istasyondan baslayarak calistigindan emin olun.
Temizlik sirasinda ok yonlu istasyonu, temiz su haznesini, kirli su haznesini veya ylkama
haznesini hareket ettirmeyin.

Paspas pedlerini temizlemek igin yari yoldan
otomatik geri donme

Temizlik sirasinda temizlik robotu belirli bir alani temizledikten
sonra paspas pedlerini yikamak igin otomatik olarak ¢ok yonlt
istasyona geri dénebilir. Paspas pedleri yikandiktan sonra
temizlik robotu temizlik isine devam eder.

Otomatik toz bosaltma, paspas pedi temizleme ve havayla kurutma

Temizlik robotu temizlik gérevini tamamlayip ¢ok yonlu
istasyona sarj olmak icin geri dondtgtnde ok yonlu
istasyon tozu otomatik olarak bosaltmaya baslayacak ve
paspas pedlerini temizleyip havayla kurutacaktir.

Kirli su haznesini temizleme

Paspas pedleri temizlenip havayla kurutulduktan sonra koku{/u
onlemek igin kirli su haznesini zamaninda temizleyin.

Stpirme

Uygulamada stiptrme modunu secin, ardindan temizligi baslatmak igin uygulamayi kullanin
veya temizlik robotunda (D) diigmesine basin, béylece temizlik robotu paspas grubunu yukari
kaldiracak ve gok yonlu istasyondan stupurmeye baslayacaktir. Siptrmeyi tamamladiktan
sonra toz haznesini otomatik olarak bosaltmak Uzere cok yonld istasyona geri donecektir.

Notlar: Paspas grubu takili degilse temizlik robotu ¢alismaya basladiktan sonra otomatik olarak
sUpdrme islemi yapar.

Paspaslama

Calistirmadan 6nce paspas grubunun ve diger gerekli parcalarin temizlik robotuna
takildigindan ve temiz su haznesine su eklendiginden emin olun. Uygulamadan paspaslama
modunu segin, ardindan temizligi baslatmak igin uygulamayi kullanin veya temizlik robotu
Uzerindeki d) digmesine basin. Ardindan, temizlik robotu énce paspas pedlerini otomatik
olarak nemlendirecek ve paspaslamayi baslatmak Gzere ¢ok yonlu istasyondan ayrilacaktir.
Paspaslamay! tamamladiktan sonra paspas pedlerini ylkamak ve havayla kurutmak icin ¢cok
yonlu istasyona geri dénecektir.

Paspaslamadan énce Supirme

Baslatmadan ¢nce paspas grubunun temizlik robotuna takildigindan ve temiz su haznesine su
eklendiginden emin olun. Uygulamada paspaslamadan 6nce stplrme modunu segin,
ardindan temizlik gérevini baglatmak icin uygulamayi kullanin veya temizlik robotunda ¢}
digmesine basin, bdylece temizlik robotu stptrmek Uzere paspas grubunu yukari
kaldiracaktir. SUptrmeyi tamamladiktan sonra tozu otomatik olarak bosaltmak ve paspas
pedlerini islatmak icin ¢ok yonlU istasyona geri donecek ardindan paspaslamaya baslamak
Uzere paspas grubunu asagi indirecektir.



Bakim ve Onarim

Parcalar

Temizlik robotunu iyi durumda tutmak Gzere rutin bakim yapmak amaciyla asagidaki tabloya

basvurulmasi 6nerilir.

LDS Lazer Sensord

Hat Lazer Senséri

Ugurum Sensoéra

Noktalar

Temizlik Robotunun Sarj Temas

Ultrasonik Sensér

Her ay temizleyin

Pargalar Temizleme Sikligi Degistirme Sikligi
Toz Haznesi Gerektigi sekilde temizleyin /
Filtre Iki haftada bir temizleyin 3-6 ay
Temiz Su Haznesi Iki haftada bir temizleyin
it 5 anes e /
Yikama Haznesi Bir ve\(g%!ﬁ:ﬁgda bir
Firca Iki haftada bir temizleyin 6-12 ay
Yan Firca Iki haftada bir temizleyin 3-6 ay
Paspas Pedi / -3 ay
Kcuk Tekerlek

Tampon

Bosaltma Cikislar

Temizlik Robotunun Otomatik

Temizlik Robotunun Alti

Gok Yonlu Istasyon

Noktalar

Cok Yonla Istasyonun Sarj Temas

Gok Yénlu Istasyonun Sinyal Alani

Fiili kullanima baglidir

Tek Kullanimlik Torba

Fiili kullanima gore yaklasik her
2,5 ayda bir degistirin

Notlar:

- Degistirme sikligi sadece referans olarak verilmistir. Parcalardan biri hasar gérmusse

temizlik verimliligini korumak icin parca derhal degistirilmelidir.
- Temizlik robotu tasinacaksa veya bir yere gonderilecekse temizlik robotunun yolda
hasar gdrmesini dnlemek icin lGtfen temiz ve kirli su haznelerini bosaltin.

Tek kullanimlik torbayi degistirme

1. Tek kullanimlik torba doldugunda kapagi toz haznesi agikligindan cekip gikarin. Kolu
kullanarak tek kullanimlik torbayi gikarin ve atin.

Toz Haznesi Agikligr o

Not: Toz ve birikintilerin kazara dokulmesini 6nlemek icin tek kullanimlik torbanin kolunu gekerek
sizdirmaz duruma getirin.

2. Filtredeki tozu temizlemek igin kuru
bez kullanin.

3. Yeni tek kullanimlik torbayr gosterildigi gibi
takin ve torbanin kolunu yuvaya yerlestirin.

4. Toz haznesi kapagini tekrar yerlestirin;
takilmistir.
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Temiz ve kirli su haznelerinin temizlenmesi

1. Temiz ve kirli su haznelerini gikarin,
kapaklarini agin ve kirli suyu bosaltin.

2. Hazneleri tamamen yikamak icin temiz su
kullanin, ardindan hazneleri gok yonlu
istasyona tekrar yerlestirmeden énce
haznelerin dis kisimlarini silip kurulayin.

Not: Temiz su haznesindeki samandira ve kirli su haznesindeki samandira kuresi hareketli
parcalardir. Hasar gérmelerini 6nlemek igin bunlari temizlerken fazla kuvvet uygulamayin.

Yikama haznesi ve ylkama haznesi tabaninin temizlenmesi

2. Yikama haznesini kuru bir bezle silin,
ardindan tekrar ¢ok yonlu istasyona takin.
Su borusunun, yikama haznesinin olugunun
icinde oldugundan emin olun, aksi
durumda normal kullanimi etkileyebilir.

1. Yikama haznesini sokin ve musluk suyu
kullanarak fircayla temizleyin.

Not: Gunltk kullanim veya temizlik sirasinda gok yonlu istasyonu egmeyin. Yikama haznesi
tabaninda su birikirse bezle kurulayin.
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Sensorler ve sarj temas noktalarinin temizlenmesi

Temizlik robotundaki tim sensorleri ve sarj temas noktalarini temizlemek igin yumusak bir bez kullanin:

- Temizlik robotunun altindaki ugurum sensorleri.

- Temizlik robotunun arkasindaki sarj temas noktalari.

- Temizlik robotunun Gst kisminda bulunan LDS lazer sens6ru.

- Temizlik robotunun 6n kisminda bulunan tampon ve hat lazer sensord.

Ugurum Sensort

Hat Lazer Senséru
LDS Lazer Senséru

Fircayl temizleme

- Temizlik robotunu ters gevirin ve firga kapadini cikarmak icin klipsleri sikin. Fircayi kaldirin,
iki uctaki yataklari gikarin ve fircanin milini temizleyin.

- Fircanin etrafina dolanmis saglari kesmek icin makas kullanin ve kalintilari temizleyin.

- Firca yatagini, fircayi ve firga kapagini tekrar takin, ardindan yerlerine oturtun.

Firca

oroest ora
T - Serbest Birakma Dugmesi
Firca Yuvalari
el % |

DIKKAT: Fircaya cok fazla miktarda veya cok siki bir sekilde sag dolastiysa saclari zorla cekmeyin,
fircaya zarar verebilirsiniz.



Teknik ozellikler

Yan fircay temizleme

1. Temizlik robotunu ters gevirin, yan fircayr yukari ¢ekip gikarin ve temizleyin.
2. Yan firgay temizlik robotuna tekrar takin.

Klcuk tekerlegin temizlenmesi

1. Temizlik robotunu ters cevirin ve kigutk tekerlegi cekerek cikarin.
2. Tekerlek ve milde bulunan sag, kir ve diger birikintileri temizleyin.
3. Kucuk tekerlegi geri takin ve yerine oturana kadar bastirin.

Tekerlek
Aks

Notlar:

- Gerekirse kugUk bir tornavida gibi bir alet kullanarak kiiguk tekerlegin milini nazikge
iterek cikarip kiguk tekerlegi temizleyebilirsiniz.
- Tekerlek suyla temizlenip kuruduktan sonra tekrar takilabilir.

Toz haznesi ve filtreyi temizleme

1. Toz haznesini ¢ikarmak icin toz haznesi serbest birakma dagmesini basili tutun,
filtreyi filtre klipsinden ayirin ve toz haznesini bosaltin. Gerekirse toz haznesini
durulayabilirsiniz.

2. Tozu temizlemek igin filtre ¢ercevesine hafifge vurun veya filtreyi
musluk suyuyla temizleyin.

Notlar:

- Filtreyi firca veya parmaklariniz gibi sert bir nesne ile temizlemeye
calismayin.

- Sik durulama 6nerilmez, aksi durumda filtre zarar gorebilir.

- Toz haznesi ve filtreyi temizlemek icin sadece temiz su kullanin.
Deterjan kullanmayin.

3. Tekrar takmadan &nce toz haznesini ve filtreyi tamamen kurutun.

Paspas pedini degistirme

Paspas pedini paspas pedi tutucusundan sokun ve yenisiyle
degjistirin.

Cok yonll istasyonun temizlenmesi

Sarj temas noktalarini, otomatik bosaltma ¢ikislarini ve gok yonld
istasyonun sinyal alanini yumusak, kuru bir bezle silin.

Pil bakimi

Temizlik robotu ylksek performansli lityum iyon pil paketi icerir. En iyi pil performansini korumak
icin ginldk kullanimda yeterince sarj oldugundan emin olun.

Not: Temizlik robotu uzun stire kullanilmayacaksa kapatin ve kaldirin. Pilin asir bosalmasini
engellemek icin temizlik robotu en az U¢ ayda bir tekrar sarj edilmelidir.
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Temizlik Robotu

Cok Yénlu Istasyon

Ad Temizlik Robotu Model D102-JZEU
Model D102GL Uruin Boyutlan 563 x 420 x 340 mm
Urtin Boyutlari ®350 x 97 mm Nominal Girig 200-240 V ~ 50/60 Hz
sev s
Sarj Suresi Yaklasik 6,5 saat Gug (toz bosaltma sirasinda) 1000 W
Net Agirlik 3,6 kg Gug (temizlik sirasinda) 30 W
Net Agirlik (Aksesuarlarla) 12,3 kg Gug (havayla kurutma ve sarj sirasinda) 80 W

Sunlarla uyumludur

Android 9.0 ve i0S 12.0 veya Ustu sdrtimler

Kablosuz Baglanti

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Nominal Voltaj 144V =
Sarj Voltaji 19,6V =
Nominal Gug 55w

islem Frekans

2400-2483,5 MHz

Maksimum Cikis Gucu

<20 dBm

Normal kosullar altinda, bu ekipman igin anten ile kullanici arasinda en az 20 cm'lik bir mesafe birakilmalidir.

WEEE imha ve Geri Déniistim Bilgileri

B

Bu semboli tasiyan tum drtnler, elektrikli ve elektronik ekipman atiklaridir (2012/19/EU sayili
direktifte WEEE olarak belirtilmistir) ve bunlarin siniflandiriimamis evsel atiklarla birlikte
atilmamasi gerekir. Bunun yerine ekipman atiklarinizi, elektrikli ve elektronik ekipman atiklarinin
geri dénlstimu igin devlet veya yerel makamlar tarafindan belirlenmis bir toplama noktasina
teslim ederek insan sagligini ve cevreyi korumaniz gerekir. Dogru imha ve geri déntisiim, gevre
ve insan sagligi tzerindeki olasi olumsuz sonuglari 6nlemeye yardimcei olur. S6z konusu toplama
noktalar ve bu tur toplama noktalarinin kosul ve sartlari ile ilgili daha fazla bilgi icin lutfen
kurulumcuya veya yerel makamlara bagvurun.

Daha fazla bilgi icin lutfen www.mi.com'u ziyaret edin

Adres: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, China

Uretici: Xiaomi Communications Co., Ltd. c22 s

Gin'de Uretilmistir PAP
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