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* Make sure to power off the aircraft before attaching or removing the accessories.

* Tighten the screws to ensure secure installation. When installing on the aircraft
for long-term use (e.g. when the aircraft is used with the dock), use the included
screwdriver to tighten the screws again after installation. Use a paint marker to
make a mark and check if the screws are loose.

* Make sure to attach the positioning stickers in the package on the dock cover
as shown in the figure when the aircraft is used with the dock. When used with
the dock, the obstacle sensing module can be regularly calibrated to maintain
optimal performance. Ensure the stickers are firmly attached. Otherwise,
calibration of the obstacle sensing module will be affected.

* Remove the protective cover before use. To avoid damaging the module surface,
install the protective cover when not in flight. Ensure the cover clips are secure.




DJI Matrice 4 Obstacle Sensing Module User Manual

Activation

When used with the dock:
1. Power on the aircraft and make sure it is linked with the dock.

2. Download and install DJI Enterprise app.

https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise

3. Connect the phone to the USB-C port of the dock electrical cabinet.

4. Launch DJI Enterprise app, an activation prompt will pop up when using the devices
for the first time. Follow the on-screen instructions to activate.

When used with the remote controller:
1. Power on the remote controller and the aircraft.

2. Launch DJI Pilot 2 app, an activation prompt will pop up when using the devices for
the first time. Follow the on-screen instructions to activate.

Usage

1. Power on the aircraft, and the obstacle sensing module will be automatically enabled.
2. Update all devices to the latest firmware.
3. Check the accessory connection status:

+ When used with the dock: Open DJI FlightHub 2 Project page, click 2] > £, the module

icon & is displayed on the device panel.
* When used with the remote controller: Run DJI Pilot 2 app, the model of the accessory
(LR-01) is displayed on the homepage.
4. Make sure that there are no warning prompts before taking off.
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A

* The obstacle sensing module has detection blind zones, and the obstacle sensing
ability may be limited depending on the obstacle size and material. In the
following situations, obstacle sensing may fail. Fly with caution and take manual
control if necessary.

a. Flying in special weather conditions such as rain, snow, fog, or dust.

b. Presence of fast-moving objects around the flight route (e.g., operating wind
turbines, moving tower cranes, birds in flight, etc.).

c. Presence of thin branches (e.g., flying in dense forests), or dark linear objects
with a diameter of less than 12 mm (e.g., thin Ethernet cables, black rubber
cables) around the flight route.

d. Presence of oblique power lines when the aircraft is ascending or descending.

e. Presence of strong light interference in the flight direction (e.g., flying towards
the sun).

f. The dome surface has water droplet or is severely blocked or blurry.

g. The obstacle is located within the blind spot of the Obstacle Sensing Module.

When flying at night, the aircraft cannot bypass obstacles, and can only brake
upon obstacle detection.

Obstacle avoidance functions are disabled in Attitude mode or in Sport mode.

Maintain a flight speed of less than 15 m/s when the obstacle sensing module is
in use. And the ascent/descent speed will be limited to no more than 4.5 m/s.

Maintain full control of the aircraft at all times and do not rely completely on the
module and the app.

The obstacle sensing performance can be reduced when operating several
accessory-installed aircraft within a short distance from each other. Fly with
caution.

The product contains precision parts. The product may be damaged or
malfunction upon impact. DO NOT drop the product.

The aircraft can be stored directly in the carrying case with the accessory
installed. When the accessories are not in use, remove them from the aircraft
and store them in the carrying case.
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Detection Range

Obstacles beyond the detection range cannot be detected. Fly with caution.

: Detection Range

360°

Maintenance and Calibration

+ Keep the LiDAR dome clean. DO NOT touch it directly with your hands. Regularly clean
the dome with a dry cloth. DO NOT use alcohol or other solvents for cleaning.

* When the aircraft is used with the dock, remove the obstacle sensing module and clean
the port and the aircraft body every six month.

+ Calibrate the obstacle sensing module regularly when prompted to maintain optimal
performance.

Firmware Update

If the accessory is installed on the aircraft, the firmware will be updated along with the
aircraft firmware.
Ensure that the accessories are connected to the aircraft, and all the devices are fully
charged. The update methods are as follows:
* Open the DJI FlightHub 2 Devices page, select the devices and click Can Update to
update the firmware all devices together.
* Launch DJI Pilot 2:
1. If the aircraft firmware is the latest version, tap the firmware update shortcut on the
homepage to update the accessories for firmware consistency.
2. If the aircraft firmware is not the latest version, tap the firmware update prompt on
the home page > Update All to update all devices.
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1. FEGTIEEE, WEVTEIIBL TR,
2. FEHREAET L App,

https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise
3. EEFNENIZECBIER USB-C #0.
4. FIRRSEETI App, BEREASHEREDIE, HRBIUEESHI TG,

BECETES
1. FEREESN VTEER,
2. ¥J7F DJI Pilot 2 App, EDREASHEEBUENE, BRENEESHITIE

(£33

1. R UTREE, BEEASADTR.

2. AEFIEREERNER,

3. TERMEERES:
- BENS: HABS 2 MBRE, S 6>8, RENERRETREEAS.
 EEGERE: 1517 D)l Pilot 2 App, ETIEREMGELS (LR-01).

4, BERELREIRT, BETER e,

A\ BREEXFEERNE X, BN FAREANIMRBERSY), SR E —E RS,
USR8 Er] R, BIEIR YT, UERFoEE:
a. M. B, B DEFFHRRSEZMHT T
b. MEARBEFERBIEEIMIE WRETIRS TR, EaiEH. ¥5%)
¢ MEAREFEEA MR MEZERMPRT) , HER/NTF 12 mm BIRELRK
WiE (AL, BIREEL) o
d. ¥ITR LA TR, MhaFEERHIBL.
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f. ERREREFE B ERS.
g B FREE XN E KA.
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2HC Dock 88 :
1. BERGRITESSNER, MEMITEEM Dock BB,
2. TEILREARETE Appo

https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise
3. HFHERE Dock ECEAER USB-C &R,
4. FRIKSETTE App;, BIRERE, SELMAER, RS BEAERETRA.
BECETER A
1. BARUEITSRFIRITIRHE IR,
2. BARY DJI Pilot 2 App; BEVREAE, FELRAER, HRERENETETRR.

(333!

1. BRURATREMETR, BEEEESEERRL
2. BB RENTHRERNTE.
3. EERHEGRRRE.

« #2472 Dock /8 A FlightHub 2 B2EE, %% 5> £, KEFIRFEEREEEE A,

« BEGEEEE: 1T DJI Pilot 2 App, EESEREAESSE (LR-01) o
4. BERRIEEEEERNE, MoERIEE.

A - BEEEFETRISE, BERTEANIMENERY, BENERENE—ERY.

ELUTHSR, BERRERN, FEERT, CERTHEE:
a. fEf. . . DEFHARRFE TRT.

b. R EEFEREZBNNYE W EHRETHRERK. EBTHENEER. R

BE o

o MGRAEFEMRNEE EBEMHFRT) R2ER/N 12 mm BREGIRYE

(WnMeEsR. BERER) o
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e. RITABEFEBRATE WHAKBRIT) o
f. B ERSREFENEREERS,
g [ERYEINEEEZEBANEEN.
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https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise
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1. XEREBREDERZ ANE T,

2. D)l Pilot 2 7 FU ERRENT B &, TNARENMHTERTBBRICT I T4 N—> 3770
VT EDRREINE T, BEDIETICEST. 7774 X— 3 &2 TVET,

ERAE
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2. TRCDTFNAREZRFDT 7 —L 7T 7ICEHFLES,
3. 7Y ) — DB AERELET,
« Ry o &—ITERT %354 D)l FlightHub 2 7OV 17 bR—IEBE, 2> %Y
Jys Ly EV2—ILTAAVEETNA ZRZIVNCERLET,
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b. 1T/ — FEDITHETHRENT HMAENFET 555 (F - BEPOEHZ2—E
V. BETBET—UL—2 RATRDERE) .

C MUK (B 1 BHE L TR COMAT) RBEA 12 mm KBOBEVEROME (B
A —H Ry M =TI BOT LT —TI) HARITIV— MEDICHES 358,

d. I ERE S TRT BRICHOOBEAEET BHA.

e. RITHMICRVHOTSABZHE @B : ARICAD > TRITT HH8) .
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Montage

DJI Matrice 4D Serie
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DJI Matrice 4 Serie

32



DJI Matrice 4 Modul zur Hinderniserkennung Benutzerhandbuch

+ Schalten Sie das Fluggerat vor dem Installieren oder Entfernen des Zubehors aus.

* Ziehen Sie die Schrauben fest, um eine sichere Montage zu gewahrleisten. Bei der
Montage am Fluggerat fir den Langzeiteinsatz (z.B. wenn das Fluggerat mit der
Dockingstation verwendet wird), ziehen Sie die Schrauben nach der Befestigung
mit dem mitgelieferten Schraubendreher nach. Zeichnen Sie mit einem Lackstift
eine Markierung und Uberprufen Sie, ob die Schrauben locker sind.

* Bringen Sie die im Lieferumfang enthaltenen Positionierungsaufkleber wie in
der Abbildung gezeigt auf der Dock-Schutzhdlle an, wenn das Fluggerat mit
dem Dock verwendet wird. Wenn es mit dem Dock verwendet wird, kann das
Hinderniserkennungsmodul regelmaRig kalibriert werden, um eine optimale
Leistung zu gewahrleisten. Stellen Sie sicher, dass die Aufkleber fest angebracht
sind. Andernfalls wird die Kalibrierung des Moduls zur Hinderniserkennung
beeintrachtigt.

A
G

L

* Entfernen Sie die Schutzabdeckung vor der Verwendung. Um eine Beschadigung
der Moduloberflache zu vermeiden, installieren Sie die Schutzabdeckung, wenn
das Fluggerat nicht im Flug ist. Stellen Sie sicher, dass die Abdeckclips sicher
angebracht sind.
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Aktivierung

Bei Verwendung mit dem Dock:
1. Schalten Sie das Fluggerat ein und stellen Sie sicher, dass es mit dem Dock verbunden ist.

2. Laden Sie die D]l Enterprise App herunter und installieren Sie sie.

https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise

3. Verbinden Sie das Telefon mit dem USB-C-Anschluss des Dock-Elektroschranks.

4. Starten Sie die DJI Enterprise App. Bei der ersten Verwendung der Gerate wird eine
Aktivierungsaufforderung angezeigt. Folgen Sie zur Aktivierung den Anweisungen auf
dem Display.

Bei Verwendung mit einer Fernsteuerung:
1. Schalten Sie die Fernsteuerung und das Fluggerat ein.

2. Starten Sie die DJI Pilot 2 App. Bei der ersten Verwendung der Gerate wird eine
Aktivierungsaufforderung angezeigt. Folgen Sie zur Aktivierung den Anweisungen auf
dem Display.

Benutzung

1. Schalten Sie das Fluggerat ein. Das Modul zur Hinderniserkennung wird automatisch
aktiviert.

2. Aktualisieren Sie alle Gerate auf die neueste Firmware.
3. Uberpriifen Sie den Verbindungsstatus des Zubehors:
+ Bei Verwendung mit dem Dock: Offnen Sie die DI FlightHub 2 Projektseite, klicken Sie

auf 21> &, das Modul-Symbol & wird auf dem Geréte-Panel angezeigt.

+ Bei Verwendung mit einer Fernsteuerung: Starten Sie die DJI Pilot 2 App. Das Modell
des Zubehors (LR-01) wird auf der Startseite angezeigt.

4. Stellen Sie sicher, dass vor dem Abheben keine Warnmeldungen angezeigt werden.
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/\ +Das Modul zur Hinderniserkennung hat Erkennungsblindzonen, und die
Hinderniserkennungsfahigkeit kann je nach Gréf3e und Material des Hindernisses
eingeschrankt sein. In den folgenden Situationen kann die Hinderniserkennung
fehlschlagen. Fliegen Sie vorsichtig und Ubernehmen Sie bei Bedarf die manuelle
Steuerung.

a. Fliegen bei besonderen Wetterbedingungen wie Regen, Schnee, Nebel oder Staub.

b. Vorhandensein von sich schnell bewegenden Objekten entlang der Flugroute
(z. B. betriebene Windturbinen, bewegliche Turmkrane, fliegende Vogel usw.).

c. Vorhandensein von diinnen Asten (z. B. Fliegen in dichten Waldern) oder
dunklen linearen Objekten mit einem Durchmesser von weniger als 12 mm
(z. B. diinne Ethernet-Kabel, schwarze Gummikabel) entlang der Flugroute.

d. Vorhandensein von schragen Stromleitungen, wenn das Fluggerat aufsteigt
oder absteigt.

e. Vorhandensein von starker Lichtinterferenz in Flugrichtung (z. B. Fliegen in
Richtung Sonne).

f. Auf der Kuppeloberflache befinden sich Wassertropfen oder sie ist stark
blockiert oder verschwommen.

g. Das Hindernis befindet sich im toten Winkel des Hinderniserkennungsmoduls.

Beim Fliegen in der Nacht kann das Fluggerat Hindernisse nicht umgehen und
kann nur bei Hinderniserkennung bremsen.

Die Hindernisvermeidungsfunktionen sind im Attitude-Modus oder im
Sportmodus deaktiviert.

Halten Sie eine Fluggeschwindigkeit von weniger als 15 m/s ein, wenn das Modul
zur Hinderniserkennung verwendet wird. Und die Steig-/Sinkgeschwindigkeit
wird auf nicht mehr als 4,5 m/s begrenzt.

Behalten Sie stets die vollstdndige Kontrolle Uber das Fluggerat und verlassen Sie
sich nicht véllig auf das Modul und die App.

Die Leistung der Hinderniserkennung kann verringert werden, wenn mehrere
mit Zubehor ausgestattete Fluggerate in kurzer Entfernung voneinander
betrieben werden. Fliegen Sie das Fluggerat mit Vorsicht.

+ Das Produkt enthalt Prazisionsteile. Nach einem Aufprall kann das Produkt
beschadigt sein oder nicht mehr richtig funktionieren. Lassen Sie das Produkt
NICHT fallen.

+ Das Fluggerat kann direkt im Transportkoffer mit installiertem Zubehor gelagert

werden. Bei Nichtgebrauch das Zubehor vom Fluggerat abnehmen und in der

Tragetasche verstauen.
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Erfassungsreichweite

Hindernisse auBerhalb des Erkennungsbereichs kénnen nicht erkannt werden. Fliegen Sie
das Fluggerat mit Vorsicht.
: Erfassungsreichweite

360°
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Wartung und Kalibrierung

+ Halten Sie die LiDAR-Kuppel sauber. Beriihren Sie sie NICHT direkt mit den Handen.
Reinigen Sie die Kuppel regelmaBig mit einem trockenen Tuch. Verwenden Sie KEINEN
Alkohol oder andere Lésungsmittel zur Reinigung.

* Wenn das Fluggerat mit dem Dock verwendet wird, entfernen Sie das Modul zur
Hinderniserkennung und reinigen Sie den Anschluss und den Fluggeratekorper alle
sechs Monate.

« Kalibrieren Sie das Modul zur Hinderniserkennung regelmaRig, wenn Sie dazu aufgefordert
werden, um eine optimale Leistung zu gewahrleisten.Hinderniserkennungsmodul.

Firmware-Aktualisierung

Wenn das Zubehdr am Fluggerat installiert ist, wird die Firmware zusammen mit der Fluggerat-
Firmware aktualisiert.

Stellen Sie sicher, dass das Zubeh6r mit dem Fluggerat verbunden ist und alle Gerate
vollstandig aufgeladen sind. Es gibt folgende Aktualisierungsmethoden:

+ Offnen Sie die DJI FlightHub 2 Gerite-Seite, wéhlen Sie die Gerate aus und klicken Sie auf
'Kann aktualisiert werden', um die Firmware aller Gerate zusammen zu aktualisieren.
* DJI Pilot 2 starten:
1.Wenn das Fluggerat die neueste Firmware-Version verwendet, tippen Sie auf der
Startseite auf die Verknipfung zur Firmware-Aktualisierung, um das Zubehor fir eine
einheitliche Firmware zu aktualisieren.

2. Wenn das Fluggerat nicht die neueste Firmware-Version verwendet, tippen Sie auf der
Startseite auf die Aufforderung zur Firmware-Aktualisierung > Alle aktualisieren, um

alle Gerate zu aktualisieren.
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Instalacion

Serie DJI Matrice 4D
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Serie DJI Matrice 4

38
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+ Aseglrese de apagar la aeronave antes de acoplar o retirar los accesorios.

+ Apriete los tornillos para garantizar una instalacion segura. Si lo instala en la
aeronave para un uso prolongado (por ejemplo, cuando la aeronave se usa con
el muelle), utilice el destornillador incluido para volver a apretar los tornillos
tras la instalacién. Use un rotulador para hacer una marca y comprobar si los
tornillos estan flojos.

+ Asegurese de colocar las pegatinas de posicionamiento incluidas en el paquete en
la cubierta del Dock como se muestra en la imagen cuando la aeronave se utilice
con el Dock. Cuando se utiliza con el dock, el médulo de detecciéon de obstaculos
se puede calibrar regularmente para mantener un rendimiento 6ptimo. Asegurese
de que las pegatinas estén firmemente adheridas. De lo contrario, la calibracion
del médulo de deteccidn de obstaculos se vera afectada.

ViN
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* Retire la cubierta protectora antes de usarlo. Para evitar dafiar la superficie del
modulo, instale la cubierta protectora cuando no esté en vuelo. Aseglrese de
que los clips de la cubierta estén bien sujetos.
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Activacion
Cuando se use con el Dock:

1. Encienda la aeronave y asegurese de que esté vinculada con el Dock.

2. Descargue e instale la aplicacién DJI Enterprise.

https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise

3. Conecte el teléfono al puerto USB-C del gabinete eléctrico del Dock.

4. Inicie la aplicacion DJI Enterprise; aparecera un mensaje de activacion cuando utilice
los dispositivos por primera vez. Siga las instrucciones que aparecen en la pantalla
para activarlos.

Cuando se use con el control remoto:
1. Encienda el control remoto y la aeronave.

2. Inicie la aplicacion DJI Pilot 2; aparecera un mensaje de activacién cuando utilice los
dispositivos por primera vez. Siga las instrucciones que aparecen en la pantalla para
activarlos.

Uso

1. Encienda la aeronave, y el médulo de deteccién de obstaculos se activara automaticamente.
2. Actualice todos los dispositivos a la versién del firmware mas reciente.
3. Compruebe el estado de conexioén del accesorio:

+ Cuando se use con el Dock: Abra la pagina Proyectos de DJI FlightHub 2, haga clic en

21> #; el icono del médulo & se mostrara en el panel del dispositivo.
+ Cuando se use con el control remoto: Ejecute la aplicacion DJI Pilot 2; el modelo del
accesorio (LR-01) se mostrara en la pagina de inicio.

4. Asegurese de que no haya avisos de advertencia antes de despegar.
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A

* El médulo de deteccién de obstaculos tiene zonas ciegas de deteccion, y la
capacidad de deteccién de obstaculos puede ser limitada dependiendo del
tamafio y material del obstaculo. En las siguientes situaciones, la deteccion de
obstaculos puede fallar. Vuele con precaucién y tome el control manual si es
necesario.

a. Volar en condiciones meteorologicas especiales como lluvia, nieve, niebla o
polvo.

b. Presencia de objetos que se mueven rapidamente alrededor de la ruta de
vuelo (por ejemplo, aerogeneradores en funcionamiento, gruas torre en
movimiento, aves en vuelo, etc.).

c. Presencia de ramas delgadas (por ejemplo, al volar en bosques densos), u

objetos lineales oscuros con un diametro inferior a 12 mm (por ejemplo, cables
Ethernet delgados, cables de goma negros) alrededor de la ruta de vuelo.

d. Presencia de lineas eléctricas oblicuas cuando la aeronave estéd ascendiendo o
descendiendo.

e. Presencia de interferencias de luz intensa en la direcciéon de vuelo (por
ejemplo, al volar hacia el sol).

f. La superficie de la cUpula tiene gotas de agua o estad gravemente bloqueada o
borrosa.

g. El obstaculo se encuentra dentro del punto ciego del médulo de deteccién de
obstaculos.

Al volar de noche, la aeronave no puede esquivar obstaculos y solo puede frenar
al detectar un obstaculo.

Las funciones del sistema anticolisién estan desactivadas en el modo Posicién o
en el modo Sport.

Mantenga una velocidad de vuelo inferior a 15 m/s cuando el médulo de
deteccién de obstaculos esté en uso. Y la velocidad de ascenso/descenso se
limitard a no mas de 4,5 m/s.

Mantenga el control total de la aeronave en todo momento y no confie
completamente en el médulo ni en la aplicacién.

El rendimiento de la deteccién de obstaculos puede reducirse al operar varias
aeronaves con accesorios instalados a corta distancia entre si. Vuele con
cuidado.

El producto contiene piezas de precision. El producto podria dafiarse o dejar de
funcionar correctamente en caso de impacto. NO deje caer el producto.

La aeronave se puede almacenar directamente en el estuche de transporte con
el accesorio instalado. Cuando no esté utilizando los accesorios, retirelos de la
aeronave y gudrdelos en el estuche de transporte.
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Alcance de deteccidn

Los obstaculos que estén mas alla del alcance de deteccion no se pueden detectar. Vuele
con cuidado.
: Alcance de deteccion

360°
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Mantenimiento y calibracion

* Mantenga limpia la cdpula LiDAR. NO la toque directamente con las manos. Limpie
regularmente la cipula con un pafio seco. NO use alcohol ni otros disolventes para
limpiarla.

+ Cuando la aeronave se utilice con el Dock, retire el médulo de deteccién de obstaculos y
limpie el puerto y el cuerpo de la aeronave cada seis meses.

+ Calibre el médulo de deteccion de obstaculos regularmente cuando se le indique para
mantener un rendimiento éptimo.

Actualizacion de firmware

Si el accesorio esta instalado en la aeronave, el firmware se actualizara junto con el
firmware de la aeronave.

AseguUrese de que los accesorios estén conectados a la aeronave y de que todos los
dispositivos estén completamente cargados. Los métodos de actualizacion son los
siguientes:

+ Abra la pégina de Dispositivos de D)l FlightHub 2, seleccione los dispositivos y haga clic
en Se puede actualizar para actualizar el firmware de todos los dispositivos juntos.
* Inicie DJI Pilot 2:
1.Si el firmware de la aeronave estd actualizado a la versién mas reciente, pulse el atajo
de actualizacién del firmware de la pagina de inicio para actualizar los accesorios y
gue tengan la misma versién del firmware.

2.Si el firmware de la aeronave no esta actualizado a la versién mas reciente, pulse en
el aviso de actualizacion del firmware de la pagina de inicio > Actualizar todo para
actualizar todos los dispositivos.



Guide d'utilisateur du module de détection d'obstacles DJI Matrice 4

Installation

Gamme DJI Matrice 4D
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Gamme DJI Matrice 4
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+ Assurez-vous de mettre I'appareil hors tension avant d'installer ou de retirer les
accessoires.

* Serrez les vis pour garantir une installation sdre. Lors d'une installation sur
I'appareil pour une utilisation a long terme (par exemple, lorsque I'appareil
est utilisé avec le dock), utilisez le tournevis inclus afin de serrer a nouveau les
vis aprés l'installation. Utilisez un marqueur a peinture pour faire un repére
permettant de vérifier si les vis sont desserrées.

+ Assurez-vous de fixer les autocollants de positionnement de I'emballage sur le
capot du dock comme illustré sur le schéma lorsque I'appareil est utilisé avec
le dock. Lorsqu'il est utilisé avec le dock, le module de détection d'obstacles
peut étre régulierement étalonné pour conserver des performances optimales.
Assurez-vous que les autocollants sont fermement fixés. Sinon, I'étalonnage du
module de détection d'obstacles sera affecté.

A
@ e

§

A

* Retirez le couvercle de protection avant utilisation. Pour éviter dendommager
la surface du module, installez le couvercle de protection lorsque I'appareil n'est
pas en vol. Assurez-vous que les clips du couvercle sont bien fixés.

(A
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Activation

Lors d'une utilisation avec le dock :
1. Mettez I'appareil sous tension et assurez-vous qu'il est appairé au dock.

2. Téléchargez et installez I'application DJI Enterprise.

https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise

3. Connectez le téléphone au port USB-C de I'armoire électrique du dock.

4. Lancez l'application DJI Enterprise ; une invite d'activation apparaitra lors de la premiére
utilisation des appareils. Suivez les instructions a I'écran pour I'activation.

Lors d'une utilisation avec la radiocommande :
1. Mettez I'appareil et la radiocommande sous tension.

2. Lancez l'application DJI Pilot 2 ; une invite d'activation apparaitra lors de la premiere
utilisation des appareils. Suivez les instructions a I'écran pour I'activation.

Utilisation

1. Mettez I'appareil sous tension et le module de détection d'obstacles sera activé
automatiquement.

2. Mettez a jour tous les appareils vers la derniére version du firmware.
3. Vérifiez 'état de connexion de l'accessoire :
* Lors d'une utilisation avec le dock : Ouvrez la page Projet de DJI FlightHub 2, cliquez

sur 21> &, et licone du module & s'affiche sur le panneau de I'appareil.
+ Lors d'une utilisation avec la radiocommande : Exécutez l'application DJI Pilot 2, le
modeéle de l'accessoire (LR-01) s'affiche sur la page d'accueil.

4. Assurez-vous qu'il n'y a pas de messages d'avertissement avant le décollage.
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/\ * En raison de la présence d'angles morts, la capacité de détection du module de
détection d'obstacles peut étre limitée en fonction de la taille et du matériau de
I'obstacle. Dans les situations suivantes, la détection d'obstacles peut échouer.
Volez avec précaution et passez au contréle manuel si nécessaire.

a. Vol dans des conditions météorologiques particuliéres, comme par temps de
pluie, de neige ou de brouillard ou en présence de poussiére.

b. Présence d'objets en mouvement rapide autour de la trajectoire de vol (par
exemple : des éoliennes en fonctionnement, des grues mobiles, des oiseaux
en vol, etc.).

c. Présence de branches fines (par exemple : vol dans des foréts denses), ou
d'objets linéaires sombres avec un diamétre inférieur a 12 mm (par exemple :
cables Ethernet fins, cables en caoutchouc noir) autour de la trajectoire de vol.

d. Présence de lignes a haute tension obliques lorsque I'appareil monte ou
descend.

e. Présence de fortes interférences lumineuses dans la direction du vol (par
exemple : vol vers le soleil).

f. La surface du ddme est couverte de gouttelettes d'eau ou est considérablement
obstruée ou floue.

g. L'obstacle est situé dans I'angle mort du module de détection d'obstacles.

Lors d'un vol de nuit, 'appareil ne peut pas contourner les obstacles et ne peut
que freiner lorsqu’un obstacle est détecté.

Les fonctions d'évitement d'obstacles sont désactivées en mode Attitude ou en
mode Sport.

Maintenez une vitesse de vol inférieure a 15 m/s lorsque le module de détection
d'obstacles est utilisé. Et la vitesse de montée/descente sera limitée a pas plus
de 4,5 m/s.

Gardez le contréle complet de I'appareil en permanence et ne vous fiez pas
uniguement au module et a l'application.

Les performances de détection d'obstacles peuvent étre réduites lorsque
plusieurs appareils équipés d'accessoires sont utilisés a faible distance les uns
des autres. Volez avec précaution.

Le produit contient des pieces de précision. Le produit peut étre endommagé
ou ne plus fonctionner correctement apres un impact. NE faites PAS tomber le
produit.

L'appareil peut étre rangé directement dans la mallette de transport avec
I'accessoire installé. Lorsque les accessoires ne sont pas utilisés, retirez-les de
I'appareil et rangez-les dans la mallette de transport.
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Portée de détection

Les obstacles situés au-dela de la portée de détection ne peuvent pas étre détectés. Volez
avec précaution.
: Portée de détection
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Maintenance et étalonnage

+ Gardez le déme LiDAR propre. NE le touchez PAS directement avec vos mains. Nettoyez
régulierement le ddome avec un chiffon sec. N'utilisez PAS d'alcool ni d'autres solvants
pour le nettoyage.

* Lorsque I'appareil est utilisé avec le dock, retirez le module de détection d'obstacles et
nettoyez le port et le corps de I'appareil tous les six mois.

« Etalonnez régulierement le module de détection d'obstacles lorsque vous y étes invité
pour conserver des performances optimales.

Mise a jour du firmware

Si 'accessoire est installé sur l'appareil, le firmware sera mis a jour en méme temps que
celui de l'appareil.

Assurez-vous que les accessoires sont connectés a l'appareil et que tous les appareils
sont complétement chargés. Les méthodes de mise a jour sont les suivantes :

+ Ouvrez la page Appareils de DJI FlightHub 2, sélectionnez les appareils et cliquez sur
Mise a jour disponible pour mettre a jour le firmware de tous les appareils en méme
temps.

* Lancez |'application DJI Pilot 2 :

1. Si la version du firmware de I'appareil est la plus récente, appuyez sur le raccourci de
mise a jour du firmware sur la page d'accueil afin de mettre a jour les accessoires et
d'utiliser des versions cohérentes.

2.Si la version du firmware de I'appareil n‘est pas la plus récente, appuyez sur linvite
de mise a jour du firmware sur la page d'accueil > Tout mettre a jour afin de mettre a

jour tous les appareils.
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Installazione

Serie DJI Matrice 4D
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Serie DJI Matrice 4
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+ Accertarsi di spegnere 'aeromobile prima di installare o rimuovere gli accessori.

+ Serrare le viti per garantire un'installazione sicura. Quando si esegue l'installazione
per un uso prolungato (ad esempio, quando I'aeromobile & utilizzato con il dock),
utilizzare il cacciavite in dotazione per serrare nuovamente le viti. Utilizzare un
pennarello per fare un segno e controllare che le viti non si siano allentate.

* Assicurati di attaccare gli adesivi di posizionamento inclusi nel pacchetto sulla
copertura del dock come mostrato nella figura quando I'aeromobile viene
utilizzato con il dock. Quando viene utilizzato con il dock, il modulo di rilevamento
ostacoli pud essere calibrato regolarmente per mantenere prestazioni ottimali.
Assicurati che gli adesivi siano attaccati saldamente. Altrimenti, la calibrazione del
modulo di rilevamento ostacoli verra compromessa.
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* Rimuovi la copertura protettiva prima dell'uso. Per evitare di danneggiare la
superficie del modulo, installa la copertura protettiva quando non in volo.
Assicurati che le clip della copertura siano sicure.

S
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Attivazione

Quando utilizzato con il dock:
1. Accendi I'aeromobile e assicurati che sia collegato con il dock.

2. Scarica e installa I'app DJI Enterprise.

[=]F;
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https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise

3. Collega il telefono alla porta USB-C dell'armadio elettrico del dock.

4. Awvia l'app DJI Enterprise: quando si utilizzano i dispositivi per la prima volta, appare
una richiesta di attivazione. Seguire le istruzioni visualizzate sullo schermo per eseguire
I'attivazione.

Quando usato con il radiocomando:
1. Accendi il radiocomando e I'aeromobile.

2. Awvia I'app DJI Pilot 2: quando si utilizzano i dispositivi per la prima volta, appare una
richiesta di attivazione. Seguire le istruzioni visualizzate sullo schermo per eseguire
I'attivazione.

Utilizzo

1. Accendi l'aeromobile, e il modulo di rilevamento ostacoli verra abilitato automaticamente.
2. Aggiorna tutti i dispositivi al firmware piu recente.
3. Controlla lo stato di connessione degli accessori:

+ Quando utilizzato con il dock: Apri la pagina del progetto DJI FlightHub 2, fai clic su ]

> #, Iicona del modulo & viene visualizzata sul pannello del dispositivo.
* Quando usato con il radiocomando: Esegui I'app D)l Pilot 2, il modello dell'accessorio
(LR-01) viene visualizzato sulla homepage.

4. Assicurati che non ci siano messaggi di avviso prima del decollo.
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/\ *llmodulo di rilevamento ostacoli ha delle zone cieche di rilevamento e la capacita
di rilevamento degli ostacoli pud essere limitata a seconda delle dimensioni e
del materiale dell'ostacolo. Nelle seguenti situazioni, il rilevamento degli ostacoli
potrebbe non funzionare. Vola con cautela e assumi il controllo manuale se
necessario.

a. Volare in condizioni meteorologiche speciali come pioggia, neve, nebbia o
polvere.

b. Presenza di oggetti in rapido movimento intorno al percorso di volo (ad
esempio, turbine eoliche in funzione, gru a torre in movimento, uccelli in volo,
ecc.).

Aa

. Presenza di rami sottili (ad esempio, volare in foreste fitte), o oggetti lineari
scuri con un diametro inferiore a 12 mm (ad esempio, cavi Ethernet sottili, cavi
di gomma nera) intorno al percorso di volo.

d. Presenza di linee elettriche oblique quando I'aeromobile sta salendo o
scendendo.

e. Presenza di forte interferenza luminosa nella direzione di volo (ad esempio,
volare verso il sole).

—h

. La superficie della cupola ha delle gocce d'acqua o & gravemente ostruita o
sfocata.

g. L'ostacolo si trova nel punto cieco del modulo di rilevamento ostacoli.

Quando si vola di notte, I'aeromobile non puo evitare ostacoli e puo solo frenare
al rilevamento degli ostacoli.

Le funzioni di evitamento ostacoli sono disabilitate in modalita Attitude o in
modalita Sport.

Mantieni una velocita di volo inferiore a 15 m/s quando il modulo di rilevamento
ostacoli € in uso. E la velocita di salita/discesa sara limitata a non piu di 4,5 m/s.

Mantieni sempre il pieno controllo dell'aeromobile e non fare affidamento
esclusivamente sul modulo e sull'app.

Le prestazioni del rilevamento ostacoli possono essere ridotte quando si
utilizzano diversi aeromobili con accessori installati a breve distanza I'uno
dall'altro. Volare con cautela.

Il prodotto contiene componenti di precisione. Il prodotto pud subire danni o
malfunzionamenti in caso di impatto. NON lasciare cadere il prodotto.

L'aeromobile puo essere riposto direttamente nella custodia da trasporto
con l'accessorio installato. Quando gli accessori non sono in uso, rimuoverli
dall'aeromobile e riporli nella borsa.
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Campo di rilevamento

Gli ostacoli al di fuori del raggio di rilevamento non possono essere rilevati. Volare con
cautela.
: Campo di rilevamento

360°

Manutenzione e calibrazione

+ Mantieni pulita la cupola LiDAR. NON toccarla direttamente con le mani. Pulisci regolarmente
la cupola con un panno asciutto. Per la pulizia NON utilizzare alcol o altri solventi.

* Quando l'aeromobile ¢ utilizzato con il dock, rimuovi il modulo di rilevamento ostacoli e
pulisci la porta e il corpo dell'aeromobile ogni sei mesi.

+ Calibra regolarmente il modulo di rilevamento ostacoli quando richiesto per mantenere
prestazioni ottimali.

Aggiornamento firmware

Se l'accessorio € installato sull'aeromobile, il firmware verra aggiornato insieme al firmware
dell'aeromobile.
Assicurarsi che gli accessori siano collegati all'aeromobile e che tutti i dispositivi siano
completamente carichi. | metodi di aggiornamento sono i seguenti:
+ Apri la pagina Dispositivi di DJI FlightHub 2, seleziona i dispositivi e fai clic su Possibile
aggiornare (Can update) per aggiornare il firmware di tutti i dispositivi insieme.
+ Avviare I'app DJI Pilot 2:
1.Se il firmware delllaeromobile & aggiornato all'ultima versione, tocca il tasto di scelta
rapida sulla pagina iniziale per aggiornare anche gli accessori.

2.Se il firmware dell'aeromobile non € aggiornato all'ultima versione, tocca l'avviso di
aggiornamento sulla pagina iniziale > Aggiorna tutto per aggiornare tutti i dispositivi.
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Installatie

DJI Matrice 4D-serie
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DJI Matrice 4-serie
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+ Zorg ervoor dat u de drone uitschakelt vooér u de accessoires installeert of verwijdert.

+ Draai de schroeven goed vast om een veilige installatie te garanderen. Wanneer u
het product voor langdurig gebruik op de drone installeert (bijvoorbeeld wanneer
de drone met het dock wordt gebruikt), kunt u de schroeven na installatie weer
vastdraaien met de meegeleverde schroevendraaier. Gebruik een markeerstift om
een markering aan te brengen en te controleren of de schroeven loszitten.

+ Zorg ervoor dat u de positioneringsstickers die in het pakket zijn inbegrepen
op de dockafdekking plaatst zoals weergegeven in de afbeelding wanneer de
drone met de dock wordt gebruikt. Wanneer gebruikt met de dock, kan de
obstakelherkenningsmodule regelmatig worden gekalibreerd om optimale
prestaties te behouden. Zorg ervoor dat de stickers stevig zijn bevestigd. Anders
wordt de kalibratie van de obstakeldetectiemodule beinvloed.
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* Verwijder de beschermkap voér gebruik. Om beschadiging van het moduleopperviak
te voorkomen, installeert u de beschermkap wanneer niet in vlucht. Zorg ervoor dat
de afdekklemmen goed vastzitten.
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Activering

Wanneer gebruikt met de dock:
1. Zet de drone aan en zorg ervoor dat het is verbonden met het dock.

2. Download en installeer de DJI Enterprise-app.

https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise

3. Verbind de telefoon met de USB-C-poort van de dock-elektriciteitskast.

4. Open de DJI Enterprise-app. Wanneer u het apparaat voor de eerste keer gebruikt,
verschijnt er een activeringsmelding. Volg de instructies op het scherm om te
activeren.

Wanneer gebruikt met de afstandsbediening:
1. Schakel de afstandsbediening en de drone in.

2. Open de DJI Pilot 2-app. Wanneer u het apparaat voor de eerste keer gebruikt,
verschijnt er een activeringsmelding. Volg de instructies op het scherm om te
activeren.

Gebruik

1. Schakel de drone in en de obstakeldetectiemodule wordt automatisch ingeschakeld.
2. Update alle apparaten naar de nieuwste firmware.
3. Controleer de verbindingsstatus van de accessoires:

+ Wanneer gebruikt met de dock: Open de DJI FlightHub 2-projectpagina, klik op 2] > &4, het

modulepictogram & wordt weergegeven op het apparaatpaneel.
* Wanneer gebruikt met de afstandsbediening: Start de DJI Pilot 2-app, het model van
de accessoire (LR-01) wordt weergegeven op de startpagina.

4. Zorg ervoor dat er geen waarschuwingsmeldingen zijn voordat u opstijgt.

58



D]l Matrice 4 obstakeldetectiemodule Gebruikershandleiding

A

De obstakeldetectiemodule heeft blinde zones en de obstakeldetectiecapaciteit
kan beperkt zijn afhankelijk van de grootte en het materiaal van het obstakel.
In de volgende situaties kan obstakeldetectie falen. Vlieg voorzichtig en gebruik
indien nodig handmatige controle.

a. Vliegen in speciale weersomstandigheden zoals regen, sneeuw, mist of stof.

b. Aanwezigheid van snel bewegende objecten rond de vliegroute (bijv. werkende
windturbines, bewegende torenkranen, vogels in vlucht, etc.).

c. Aanwezigheid van dunne takken (bijv. vliegen in dichte bossen), of donkere
lineaire objecten met een diameter van minder dan 12 mm (bijv. dunne Ethernet-
kabels, zwarte rubberen kabels) rond de vliegroute.

d. Aanwezigheid van schuine hoogspanningslijnen wanneer de drone stijgt of
daalt.

e. Aanwezigheid van sterke lichtinterferentie in de vliegrichting (bijv. vliegen naar
de zon).

f. Het koepeloppervlak heeft waterdruppels of is ernstig geblokkeerd of wazig.

g. Het obstakel bevindt zich in de dode hoek van de obstakeldetectiemodule.

Bij nachtvluchten kan de drone geen obstakels ontwijken en kan het alleen
remmen bij obstakeldetectie.

Obstacle-vermijdingsfuncties zijn uitgeschakeld in de Attitude-modus of in de
Sport-modus.

Houd een vliegsnelheid van minder dan 15 m/s aan wanneer de obstakeldetectiemodule
in gebruik is. En de stijg-/daalsnelheid wordt beperkt tot niet meer dan 4,5 m/s.

Behoud te allen tijde de volledige controle over de drone en vertrouw niet
volledig op de module en de app.

De prestaties van de obstakeldetectie kunnen verminderd zijn wanneer
meerdere drones met accessoires binnen een korte afstand van elkaar worden
bediend. Vlieg voorzichtig.

Het product bevat precisieonderdelen. Het product kan beschadigd of defect
raken bij een botsing. Laat het product NIET vallen.

U kunt de drone in de draagtas opbergen met de accessoire geinstalleerd.
Wanneer u de accessoires niet gebruikt, haalt u ze uit de drone en bergt u ze op
in de draagtas.
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Detectiebereik

Obstakels buiten het detectiebereik kunnen niet worden gedetecteerd. Vlieg voorzichtig.
: Detectiebereik

360°
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Onderhoud en kalibratie

+ Houd de LiDAR-koepel schoon. Raak deze NIET direct met uw handen aan. Maak de koepel
regelmatig schoon met een droge doek. Gebruik GEEN alcohol of andere oplosmiddelen
voor het schoonmaken.

* Wanneer de drone met het dock wordt gebruikt, verwijdert u de obstakelherkenningsmodule
en maakt de poort en de drone elke zes maanden schoon.

+ Kalibreer de obstakelherkenningsmodule regelmatig wanneer hierom wordt gevraagd
om optimale prestaties te behouden.

Firmware-update

Als de accessoire op de drone is geinstalleerd, wordt de firmware samen met de firmware
van de drone bijgewerkt.

Zorg ervoor dat alle accessoires op de drone zijn aangesloten en dat alle apparaten
volledig zijn opgeladen. Zo kunt u updaten:

* Open de DJI FlightHub 2-apparatenpagina, selecteer de apparaten en klik op Kan

Updaten om de firmware van alle apparaten samen te updaten.

« Start DJI Pilot-2:

1. Als de firmware van de drone de nieuwste versie is, tikt u op de snelkoppeling voor
firmware-update op de startpagina om de accessoires te updaten en de firmware
consistent te houden.

2. Als de firmware van de drone niet de nieuwste versie is, tikt u op de melding voor
firmware-update op de startpagina > Alles updaten om alle apparaten te updaten.
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Instalagao

Série DJI Matrice 4D

61



Manual do Utilizador do Médulo de Detegdo de Obstaculos DJI Matrice 4

Série DJI Matrice 4
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Certifique-se de que desliga a aeronave antes de instalar ou remover os acessorios.

Aperte os parafusos para garantir uma instalacdo segura. Quando instalar na
aeronave para utilizacdo a longo prazo (por exemplo, quando a aeronave é
usada com a doca), utilize a chave de fendas incluida para apertar novamente os
parafusos apos a instalagdo. Utilize um marcador de tinta para fazer uma marca
e verifique se os parafusos estdo soltos.

Certifique-se de que coloca os autocolantes de posicionamento incluidos no pacote
na tampa da estacdo base conforme mostrado na figura, quando a aeronave for
usada com a estagdo base. Quando usado com o dock, 0 médulo de detecdo de
obstaculos pode ser calibrado regularmente para manter o desempenho ideal.
Certifique-se de que os autocolantes estdo firmemente fixados. Caso contrario, a
calibragdo do modulo de detecdo de obstaculos serd afetada.
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* Remova a tampa protetora antes de usar. Para evitar danificar a superficie do

madulo, instale a tampa protetora quando ndo estiver em voo. Certifique-se de
que os clipes da tampa estdo seguros.
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Ativacao
Quando usado com a estagao base:
1. Ligue a aeronave e certifique-se de que est4 ligada a estagdo base.

2. Transfira e instale a aplica¢do DJI Enterprise.

https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise

3. Ligue o telefone a porta USB-C do painel elétrico da esta¢do base.

4. Inicie a aplicacdo DJI Enterprise. Ird aparecer uma mensagem de ativacdo quando
utilizar os dispositivos pela primeira vez. Siga as instru¢es no ecra para ativar.

Quando usado com o controlador remoto:
1. Ligue o controlador remoto e a aeronave.

2. Inicie a aplicagdo DJI Pilot 2. Ird aparecer uma mensagem de ativagdo quando utilizar
os dispositivos pela primeira vez. Siga as instru¢des no ecrd para ativar.

Uso

1. Ligue a aeronave e o modulo de dete¢do de obstaculos sera ativado automaticamente.
2. Atualize todos os dispositivos para a versdo mais recente do firmware.
3. Verifique o estado de ligacdo dos acessorios:

* Quando usado com a esta¢do base: Abra a pagina do projeto DJI FlightHub 2, clique

em 1> @, o icone do médulo & é apresentado no painel do dispositivo.
* Quando usado com o controlador remoto: Execute a aplicagdo DJI Pilot 2, o modelo
do acessério (LR-01) é apresentado na pagina inicial.
4. Certifique-se de que ndo ha avisos antes de levantar voo.
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O médulo de detecdo de obstaculos possui zonas cegas de dete¢do e a capacidade

de detecdo de obstaculos podera ser limitada, dependendo do tamanho e

material do obstaculo. Nas seguintes situa¢des, a dete¢do de obstaculos pode

falhar. Voe com cautela e assuma o controlo manual, se necessario.

a. Voo em condig¢des climaticas especiais, tais como chuva, neve, nevoeiro ou
poeira.

b. Presenca de objetos em movimento rapido ao redor da rota de voo (p. ex.,
turbinas edlicas em operagdo, gruas em movimento, passaros em voo, etc.).

c. Presenca de galhos finos (p. ex., ao voar em florestas densas), ou objetos
lineares escuros com diametro inferior a 12 mm (p. ex., cabos Ethernet finos,
cabos de borracha preta) ao redor da rota de voo.

d. Presenca de linhas de energia obliquas quando a aeronave esté a subir ou a
descer.

e. Presenca de forte interferéncia de luz na dire¢do do voo (p. ex., ao voar em
direcdo ao sol).

f. A superficie da cUpula tem gotas de agua ou esta fortemente bloqueada ou
embaciada.

g. O obstaculo esta localizado no ponto cego do médulo de detecdo de
obstaculos.

Ao voar a noite, a aeronave ndo consegue contornar obstaculos e s6 consegue
travar apés a dete¢do de obstaculos.

As fungdes de desvio de obstaculos estdo desativadas no modo de atitude ou no
modo desportivo.

Mantenha uma velocidade de voo inferior a 15 m/s quando o médulo de dete¢do
de obstaculos estiver em uso. E a velocidade de subida/descida sera limitada a
ndo mais de 4,5 m/s.

Mantenha o controlo total da aeronave em todos os momentos e ndo confie
completamente no médulo ou na aplicagdo.

O desempenho da detecdo de obstaculos pode ser reduzido ao operar varias
aeronaves com acessoérios instalados a uma curta distancia umas das outras.
Voe com cuidado.

O produto contém pecas de precisdo. O produto pode ficar danificado ou
avariado em caso de impacto. NAO deixe cair o produto.

A aeronave pode ser armazenada diretamente na caixa de transporte com
0 acessorio instalado. Quando os acessérios ndo estiverem a ser utilizados,
remova-os da aeronave e guarde-os na mala de transporte.
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Faixa de detecdo

Nao é possivel detetar obstaculos que estejam para além do alcance de detecdo. Voe com
cuidado.
: Faixa de detecao

360°
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Manutencao e calibracao

* Mantenha a clpula do LiDAR limpa. NAO Ihe toque diretamente com as m&os. Limpe
regularmente a cGpula com um pano seco. NAO utilize dlcool ou outros solventes para a
limpeza.

* Quando a aeronave for usada com a estacdo base, remova o médulo de detecdo de
obstaculos e limpe a porta e o corpo da aeronave a cada seis meses.

+ Calibre o médulo de detecdo de obstaculos regularmente quando solicitado, para
manter o desempenho ideal.

Atualizacao de firmware

Se 0 acessorio estiver instalado na aeronave, o firmware serd atualizado juntamente com
o firmware da aeronave.

Assegure-se de que 0s acessorios estdo ligados a aeronave e que todos os dispositivos
estdo totalmente carregados. Os métodos de atualiza¢cdo sao os seguintes:

+ Abra a pagina de Dispositivos do DJI FlightHub 2, selecione os dispositivos e clique em
"Pode atualizar" para atualizar o firmware de todos os dispositivos.
* Inicie a DJI Pilot 2:
1. Se a versdo do firmware da aeronave for a mais recente, toque no atalho de atualizacdo
do firmware na pdgina inicial para atualizar os acessorios e garantir assim a consisténcia
com o firmware.

2.Se a versdo do firmware da aeronave ndo for a mais recente, toque na mensagem
de atualizagdo do firmware na pégina inicial > Atualizar tudo para atualizar todos os
dispositivos.
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PT-BR
Instalagao

Série DJI Matrice 4D
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Série DJI Matrice 4
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+ Certifique-se de desligar a aeronave antes de instalar ou remover os acessorios.

+ Aperte os parafusos para garantir uma instalacdo segura. Ao instalar na
aeronave para uso a longo prazo (por exemplo, quando a aeronave é usada com
a doca), use a chave de fenda incluida para apertar os parafusos novamente
ap6s a instalagdo. Use um marcador de tinta para fazer uma marca e verificar se
os parafusos estdo frouxos.

+ Certifique-se de fixar os adesivos de posicionamento incluidos no pacote na tampa
da estacdo base conforme mostrado na figura quando a aeronave for usada com
a estacdo base. Quando usado com o dock, 0 médulo de detecdo de obstaculos
pode ser calibrado regularmente para manter o desempenho ideal. Certifique-se
de que os adesivos estejam firmemente fixados. Caso contrario, a calibragdo do
médulo de detec¢do de obstaculos sera afetada.

* Remova a capa protetora antes de usar. Para evitar danificar a superficie do
méddulo, instale a capa protetora quando ndo estiver em voo. Certifique-se de
que os clipes da tampa estejam seguros.
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Como ativar

Quando usado com a estagao base:
1. Ligue a aeronave e certifique-se de que esta conectada a esta¢do base.

2. Baixe e instale o aplicativo DJI Enterprise.

https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise

3. Conecte o telefone a porta USB-C do quadro elétrico da estacdo base.

4. Inicie o aplicativo DJI Enterprise, um aviso de ativacdo aparecera ao usar os
dispositivos pela primeira vez. Siga as instru¢des na tela para ativar.

Quando usado com o controle remoto:
1. Ligue o controle remoto e a aeronave.

2. Inicie o aplicativo DJI Pilot 2, um aviso de ativa¢do aparecera ao usar os dispositivos
pela primeira vez. Siga as instru¢des na tela para ativar.

Uso

1. Ligue a aeronave e o médulo de deteccdo de obstaculos serd ativado automaticamente.
2. Atualize todos os dispositivos para o firmware mais recente.
3. Verifique o status de conexdo do acessério:
* Quando usado com a estagdo base: Abra a pagina de Projeto do DJI FlightHub 2,
clique em &l > #. O icone do médulo & & exibido no painel do dispositivo.
* Quando usado com o controle remoto: Execute o aplicativo DJI Pilot 2. O modelo do
acessorio (LR-01) é exibido na pagina inicial.
4. Certifique-se de que ndo haja avisos antes de decolar.
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A

+ O modulo de detecgdo de obstaculos possui zonas cegas de detecgdo, e a
capacidade de deteccdo de obstaculos pode ser limitada dependendo do
tamanho e material do obstdculo. Nas seguintes situagdes, a detec¢do de
obstaculos pode falhar. Voe com cautela e assuma o controle manual, se
necessario.

a. Voando em condig¢des climaticas especiais, como chuva, neve, neblina ou
poeira.

b. Presenca de objetos em movimento rapido ao redor da rota de voo (por
exemplo, turbinas edlicas em operacdo, guindastes de torre em movimento,
passaros em voo, etc.).

c. Presenca de galhos finos (por exemplo, voando em florestas densas) ou
objetos lineares escuros com diametro inferior a 12 mm (por exemplo, cabos
Ethernet finos, cabos de borracha preta) ao redor da rota de voo.

d. Presenca de linhas de energia obliquas quando a aeronave estiver subindo ou
descendo.

e. Presenca de forte interferéncia de luz na dire¢do do voo (por exemplo, voando
em dire¢do ao sol).

f. A superficie da cUpula tem gotas de agua ou estd severamente bloqueada ou
embacada.

g. O obstaculo esta localizado no ponto cego do médulo de detec¢do de
obstaculos.

Ao voar a noite, a aeronave ndo pode contornar obstaculos e sé pode frear ao
detectar obstaculos.

As fungdes de evitar obstaculos sdo desativadas no modo Atitude ou no modo
Esportivo.

Mantenha uma velocidade de voo inferior a 15 m/s quando o médulo de
deteccdo de obstaculos estiver em uso. E a velocidade de subida/descida sera
limitada a ndo mais de 4,5 m/s.

Mantenha o controle total da aeronave o tempo todo e ndo confie
completamente no médulo e no aplicativo.

O desempenho de detec¢do de obstaculos pode ser reduzido ao operar varias
aeronaves com acessoérios instalados a uma curta distancia umas das outras.
Voe com cuidado.

O produto contém pecas de precisdo. O produto pode estar danificado ou
funcionar mal ap6s impacto. NAO deixe o produto cair.

A aeronave pode ser armazenada diretamente no estojo de armazenamento
com o acessoério instalado. Quando os acessérios ndo estiverem em uso,
remova-os da aeronave e guarde-os no estojo de transporte.
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Manual do Médulo de detecgdo de obstaculos DJI Matrice

Alcance de detecc¢ao

Obstaculos além do alcance de detec¢do ndo podem ser detectados. Voe com cuidado.

: Alcance de detec¢do

360°

Manutencao e calibracao

+ Mantenha a clpula do LiDAR limpa. NAO toque diretamente com as m&os. Limpe
regularmente a clpula com um pano seco. NAO use alcool ou outros solventes
inflamaveis para a limpeza.

* Quando a aeronave for usada com a esta¢do base, remova o médulo de deteccdo de
obstaculos e limpe a porta e a estrutura da aeronave a cada seis meses.

* Calibre o médulo de detecgdo de obstaculos regularmente quando solicitado para
manter o desempenho ideal.

Atualizacao do firmware

Se 0 acessoério estiver instalado na aeronave, o firmware serd atualizado junto com o da
aeronave.

Certifique-se de que os acessérios estejam conectados a aeronave e que todos os
dispositivos estejam totalmente carregados. Os métodos de atualizagdo sdo os seguintes:

+ Abra a pagina de Dispositivos do DJI FlightHub 2, selecione os dispositivos e clique em
Pode atualizar para atualizar o firmware de todos os dispositivos juntos.
* Inicie o DJI Pilot 2:
1.Se o firmware da aeronave for a versdo mais recente, toque no atalho de atualizacdo
do firmware na pagina inicial para atualizar os acessérios para obter consisténcia de
firmware.
2.Se o firmware da aeronave ndo for a versdo mais recente, toque no comando de
atualizagdo do firmware na pagina inicial > Atualizar todos para atualizar todos os
dispositivos.
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YcTaHOBKa

Cepusa DJI Matrice 4D
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Mogaynb o6Hapy>xeHusa npenaTtcTeuii DJI Matrice 4 PykoBOACTBO NoJib30BaTenst

Cepwnsa DJI Matrice 4
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Mogynb o6Hapy>xxeHus npenatcTBuii DJI Matrice 4 PykoBoACTBO Nonb30BaTeNs

* MNepeA yCTaHOBKOW UK yAaneHNeM akceccyapoB 06a3aTeNlbHO BblkatoYanTe
nnTaHme ApoHa.

*3aTAHNTe BUHTbI, UTObbI 0b6ecneuynTb HajeXHOCTb yCTaHOBKMK. Koraa
OCYyLLeCTB/SAeTCS YCTaHOBKA Ha APOH ANA ANVUTENbHOTO UCMONb30BaHUS
(Hanpumep, KorAa APOH MCMOMb3YeTCs C JOK-CTaHLMel), nocie YCTaHOBKM eLle
pas 3aTAHWTE BMHTLI C MOMOLLbIO Npuiaraemoli oTBepTkX. HaHecTe Mapkepom-
Kpackoi MeTKy, UTO6bl MPOBEPUTb, He 0CNaban N BUHTHI.

* YbeguTech, UTO HakNelkn AN NO3ULMOHNPOBAHWNS, BXOASLLME B KOMMIEKT,
npVIKpPenieHbl Ha KPbILKY AOK-CTaHLMW, Kak MOKa3aHO Ha PUCYHKe, KOrja ApoH
NCMONb3yeTcsa ¢ AoK-CTaHumen. Mpy NCcnonb30BaHUK C AOK-CTaHLUMER MOAY b
OobHapyxeHNst NPeNATCTBUI MOXHO PeryaspHoO KanubposaTb AN NoAAepXKaHNs
onTUManbHON 3G GeKTUBHOCTU. YbejunTecb, UTO HaKNENKN HajeXHOo
npukpenaeHsl. B NnpoTMBHOM ciyyae KannbpoBka MOAYNS 06HapyXeHus
NpenaATcTBUiA ByAeT HapyLUeHa.

)

« CHMUMUTE 3aMTHYIO KPbILWKY nepes UCnonb3oBaHueM. YTobbl nsbexatb
NOBpPEeXAeHNs NOBEPXHOCTU MOAYNS, YCTAHOBUTE 3aLLUTHYIO KPbILLKY, KOrAa
JPOH He B nonete. Y6eAMTeCh, UTO 3aLLENKN KPbILLKA HAaZeXHO 3aKpernieHs.
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Mogaynb o6Hapy>xeHusa npenaTtcTeuii DJI Matrice 4 PykoBOACTBO NoJib30BaTenst

NaeT akTBayuna

MpY NCNONb30BaHWM C JOK-CTaHLMel:
1. Bk/oumnTe ApOH 1 y6eAnTeCk, UTO OH CBA3aH C AOK-CTaHLMe.

2. 3arpysuTte n yctaHosuTe npunoxeHue DJI Enterprise.

[=]F;

=]

https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-enterprise

3. MogkntounTte TenedpoH k nopTy USB-C anekTpuyeckoro wwkada JOK-CTaHLUN.

4. 3anyctute npunoxeHue DJI Enterprise. Ecnn ycTpOMCTBO MCNONb3yeTCs BNepBble,
0TO6Pa3nNTCS CTPOKa akTMBaumm. CneaynTte MHCTPYKLMSIM MO akTUBALMK Ha IKpaHe.

MpwY NCNONBb30BaHUN C MYyNbTOM YrpaB/ieHWs:
1. BkAunTe NyNbT YNpaBieHUs 1 APOH.

2. OTkpoiTe npunoxeHune DJI Pilot 2. Ecnm ycTpoiicTBO MCcNonb3yeTcs BRepBble,
0TO6pasnTCs CTPOKa akTMBaLumn. Cnegylite MHCTPYKUMAM MO akKTUBALMKN Ha IKpaHe.

NMcnonb3oBaHue

1. BkawunTe APOH, N MOAYNb O6HapYyXeHWa NPenaTCcTBUA ByseT aBToMaTUYeCcKn
aKTVBUPOBAH.

2. O6HOBMTe BCe YCTPOICTBA 40 NOCNeAHER BEPCMN MPOLUMBKU.
3. MpoBepbTe COCTOSIHNE MOAK/HOUEHS akceccyapos:
* Mpn ncnonb3oBaHUK ¢ AoK-CTaHumel: OTkpoliTe cTpaHuuy npoekTa D)l FlightHub 2,

HaxmuTe 2] > &, 3HaUOK MOAYNS ™ 0TOBpaxaeTcst Ha NaHenu yCTpocTea.
* Mpw NCNonb30BaHUN C NyNLTOM ynpaBaeHus: 3anyctute npunoxeHune DJI Pilot 2,
Mogenb akceccyapa (LR-01) otobpaxaeTcs Ha rnaBHOM CTpaHuLie.

4. YbeanTecb, UTO Nnepes B3NETOM HeT NpeaynpexzaroLx COObLLLEeHNA.
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Mogynb o6Hapy>xxeHus npenatcTBuii DJI Matrice 4 PykoBoACTBO Nonb30BaTeNs

Moaynb O6HapyXeHUs NpPenATCTBUIAN MMeeT c/ienble 30Hbl, U CMOCOB6HOCTb

06HapyXeHWs NPenaATCcTBUIA MOXeT OblTb OrpaHM4YeHa B 3aBUCMMOCTU OT

pasmepa 1 Matepuana nNpensTcTBus. B cnegytowmx cnutyaumsax obHapyxeHue

NpensaTcTBUA MOXeT He cpaboTaTb. CobntoaariTe OCTOPOXHOCTL NPW MosieTe 1

npv HeObXOAMMOCTU MepektoYaliTeCk Ha py4YHOe yrpaBfieHue.

a.Monet B 0CO6bIX MOrOAHbLIX YCNIOBUAX, TaKUX KaK AOXAb, CHer, TYMaH uau
nbib.

6. Hannyme B6bICTPO ABMXYLLMXCS 06BLEKTOB B palioHe mMaplipyTa nosneTta
(HanpumMep, paboTatoLme BeTPsKM, ABUXXYLLMeCs BalleHHble KpaHbl, neTsLme
nTULbl 1 T.4.).

B. Hannumne ToHKMX BeTOK (Hanpumep, Npu noneTe B rycTbiX 1ecax) Uanm TeMHbIX

NINHERHbIX 06BEKTOB C AMAMETPOM MeHee 12 MM (Hamnpumep, ToHK1e Kabenu
Ethernet, YepHble pe3vHOBbIe Kabenu) B paiioHe MapLUpyTa noneta.

-

. Hannune HaknoHHbIX AVHWIA 3neKkTponepejad, Kkorga ApoH Ha6|/|paeT BbICOTY
NN CHMXXaeTca.

4. Hannume cnnbHbIX CBETOBLIX MOMeX B HanpaB/ieHn noneta (Harlpl/lmep,
nonet B CTOPOHY CONHLA).

e. Ha moBepXxHOCTU Kynosa NpPUCYTCTBYIOT Kanan BOAbl, OHa 3HAUNTENbHO
3a610KMPOBaHa UK 3arpsi3HeHa.

é. MNpenaTcTBMe HaXOAUTCS B CNEMON 30He MOAYNS OBHapPYXXeHWA NPenaTCTBUNA.

Mpv nonete HOUYbLID APOH He MOXET 06X0AUTb MPEnATCTBAS U MOXET TO/IbKO
TOPMO3UTb MpY 0BHAPYXXEHUN NPenaTCTBIA.

PYHKUMY n36eraHns NPenaTcTBMA OTK/IOUEHb! B peXrMe aca Uan B CNOPTUBHOM
pexume.

MoadepxunBaliTe CKOPOCTb MoneTa MeHee 15 M/C MPU UCMONB30BaHNM MOAYS
06HapyXeH s NPensaTCTBUA. A CKOPOCTb NogbeMa/crycka byseT orpaHnyeHa He
6onee uem 4,5 m/c.

Bcerga coxpaHsiiiTe 3a co60i MOJHbBIA KOHTPO/Ib Haj APOHOM. He cnegyet
MOJIHOCTLIO NMONaraTeCs Ha AaHHble MOAY/S Y MPUIOXKEHWS.

3P deKkTMBHOCTE O6HapPYyXeHUA NPenATCTBUIA MOXET 6biTb CHUXEeHa npu
aKCnAyaTaunm HeCKONbKUX APOHOB C YCTAaHOB/IEHHbLIMI akceccyapamm Ha
KOPOTKOM PacCTOSiHMM APYT OT Apyra. ByAbTe 0CTOPOXHbI NpW noneTe.

MpOoAYKT COAEPXMT BbICOKOTOUHbIE AeTanu. MNpun yaape yCTPONCTBO MOXeT 6biTb
NOBPEXAEHO VAN MOXET BbINTW 13 cTpos. HE poHsAiiTe yCTPOIACTBO.

JPOH MOXHO XPaHWUTL HEMOCPeACTBEHHO B NEPEHOCHOM Kelice C yCTaHOBNEHHbIM
akceccyapoM. Korga akceccyapbl He UCMOMb3YIOTCS, UX CesyeT CHATb C ApOoHa U
XpaHuTb B dyTaspe.

77



Mogaynb o6Hapy>xeHusa npenaTtcTeuii DJI Matrice 4 PykoBOACTBO NoJib30BaTenst

Anana3oH paCcno3HaBaHWUA

MpenaTcTBUA 3a Npejenamn AranasoHa 06HapyXeHUst He MOryT 6biTb O6HapYXeHHbI.
ByZbTe 0CTOPOXHbI NpW NnoneTe.
: lmanasoH pacrno3HaBaHus

360°

N ~ J X\ J

TexHnyeckoe 06CNy>XKMBaHMeE N KanmbpoBka

+ JepxuTte Kynon navaapa B unctote. HE npurkacaintecs K HeMy ronbiMm pykamu. PerynspHo
OYNLLANTe KYNOa Cyxoi TKaHbto. HE ncnonb3ynTe Ana o4MCTKM CAUPT U gpyrue
pacTBopuTenu.

* Korga ApOH 1MCnonb3yeTcs ¢ AO0K-CTaHLUMeR, CHAMUTE MOAY b O6HaPYXeHNS NpensaTCTBIA
1 ounLLanTe MOPT 1 KOPNYC APOHa Kax/ble LLeCTb MecsLeB.

* Kannbpyiite MoAynb o6HapyXeHUs NPenaTCcTBUI peryisipHo no 3anpocy ANs
noAAep>XaHns oNTUManbHON 3$deKTUBHOCTA.

O6HOBNEHUE MPOLUNBKMN

Ecnn akceccyap ycTaHOB/IEH Ha APOH, NMpoLUMBKa ByAeT 06HOBNeHa BMeCTe C NMPOLLNBKOA
ApoHa.

Y6eanTecb B TOM, YTO akceccyapbl MOAK/IYEHbI K APOHY 1 BCE YCTPOACTBA MOAHOCTHHO
3apsikeHbl. MpoLegypa 06HOBNEHVIS MPUBEAEHa HUXKeE:

+ OTKpoMTe cTpaHuLy ycTpolicTs DJI FlightHub 2, BeibepuTe ycTpoiicTBa 1 HaxmuTe «Can

Update», 4Tobbl 06HOBUTE NPOLUMBKY BCEX YCTPOUCTB BMECTE.

* 3anyctuTe DI Pilot 2.

1. Ecam ycTaHoOBNeHa nocnegHAaa BepPCUA NPOLWNBKK, HaXMUTE Ha 3Ha4YOoK obHOBNEHUS
NpoWnNBKN Ha rNaBHOM CTpaHuue, UTO6bI 06HOBUTHL akceccyapbl B Lienax COOTBETCTBUA
BEPCUA.

2.Ecnv ycTaHOBNeHa He akTyalbHas Bepcua MPOLWMBKM, HaXMUTE Ha 3HAYOK
06HOBNEHWNS Ha rNaBHOW CTpaHuLe 1 BbibepmnTe KOMaHAy «O6HOBUTL BCE», YTOOLI
06HOBUTL BCE YCTPOMCTBA.
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Appendix / i3

Specifications / &%

https://enterprise.dji.com/dock-3/specs

Aircraft Flight Time / T¥{T284%f1

After installing the accessories, the aircraft's flight time will be affected.

RERNE, HMIBREMEREFMm,

DJI Matrice 4D Series / D)l Matrice 4D &%l

Payload Weight Max Hovering

Max Flight Time

Payload Status Time = 1o impt
N X f = . N 3
) ws ~ ORER BikBEEE 0N UTHE
(8) (i (min)
Unloaded
=g / / 47 54
Obstacle Sensing
Module E”;Fk);'ed 235 37 40
BB R IR =
DJI Matrice 4 Series / DJI Matrice 4 &%l
Payload Weight Max I-!overmg Max Flight Time
Payload Status anEE Time = KTl
fE R FES RKEEE Y
(8) (min) (min)
Unloaded
=g / / 42 49
Obstacle Sensing
Module E”;?i',ed 237 28 32
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