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Safety Instructions

Read this manual carefully before use, and retain it for future reference.

Usage Restrictions

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor surfaces, or in
a commercial or industrial setting.

This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical, sensory
or mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards involved. Children shall not play with
the appliance. Cleaning and user maintenance shall not be made by children without supervision.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot vacuum while it is stationary or moving.

To avoid potential danger, keep yourself, your pets, and people away from the robot vacuum when it is running.
This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.

If the charger or battery becomes damaged, it must be replaced with a genuine component purchased from the
manufacturer or after-sales service department.

If the pins of the plug parts are damaged, the plug-in power supply shall be scrapped.

Do not use the robot vacuum in an area suspended above ground level, such as a loft, open balcony, or on top of
furniture, unless a protective barrier is present.

Do not install, charge, or use the robot vacuum outdoors, in a bathroom, or around a pool.

Do not use the robot vacuum at an ambient temperature above 40°C or below 0°C.

Do not place the robot vacuum upside down for a long period of time.

Do not use the protective cover of the laser sensor or the top cover or bumper of the robot vacuum as a handle
to move the robot vacuum.

Pick up any cables from the floor before using the robot vacuum to prevent it from dragging them while cleaning.
Pick up any fragile or loose items from the floor, such as vases or plastic bags, to prevent the robot vacuum from
being obstructed or bumping into them and causing damage.

Do not use the robot vacuum to clean any burning substances.

Do not allow the robot vacuum to pick up hard or sharp objects.

Make sure the robot vacuum is turned off and the power supply is unplugged before cleaning or performing
maintenance.

Do not wipe the robot vacuum or the charging dock with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning
washable parts, dry them thoroughly before installing them for use.

The vacuum cleaner should be powered off and kept in its original packaging during transport.

Only use this product as directed in the user manual. Users are responsible for any loss or damage arising from
improper use of this product.

Batteries and Charging

« WARNING: Do not use any third-party battery, charging dock.
Use only with BLJ15WJ200060P-U supply unit.
Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on your own.
Do not place the charging dock near a heat source.
Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.

- Take the removed batteries to the professional recycling facility to properly dispose of them.
If the robot vacuum will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store in a cool,
dry place. Recharge the robot vacuum at least once every 3 months to avoid over-discharging the battery.
No action needed from users to shift the charging dock between 50 Hz and 60 Hz, and the product can adapt
itself for both 50 Hz and 60 Hz.
Do not charge non-rechargeable batteries.

Laser Safety Information

-« The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014 and EN 60825-1:2014/A11:2021 Standard for Class 1
laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.
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+ CLASS1LASER PRODUCT
+ CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

Environmental Notice

The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of
the vacuum, please first remove the battery pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and
regulations of the country or region it is used in.

- The battery must be removed from the appliance before it is scrapped.

- The appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery.

- The battery is to be disposed of safely.

Cautions:

When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries and make sure your product is
disconnected from power.

Remove the entire battery pack at a time.

Do not damage the battery case to prevent short circuits or leakages of hazardous substances.

Take the removed batteries to the professional recycling facility to properly dispose of them.

Do not leave the batteries in a high-temperature environment; otherwise, they may explode.

In the event of a battery leak, avoid contact with the liquid. If the liquid enters the eyes, rinse with plenty of water and
seek medical attention immediately.

Steps to Remove the Battery:

The following instructions are for robot vacuum disposal only and not for regular operation:

1. Keep the robot vacuum away from the charging dock and run it until its battery is depleted.

2. Turn off the robot vacuum, use a tool to remove the screws on the battery pack's cover at the bottom, and then
take off the cover.

3. Press down on the clips and pull out the battery pack's connector to take out the battery pack.

ﬁFoHndoor use only

Regulatory Compliance Information

Before use, read the instructions

EU Declaration of Conformity

Hereby, Xiaomi Communications Co,, Ltd. declares that the radio equipment type E101is in
compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available
at the following internet address: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html

For detailed e-manual, please go to www.mi.com/global/support/user-guide

Ce
X

WEEE Disposal and Recycling Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in
directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted household waste. Instead, you
should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to

a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment,
appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help
prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact
the installer or local authorities for more information about the location as well as terms and
conditions of such collection points.



Product Overview

Robot Vacuum

Pre-installed Accessories

Brush Brush Cover Dust Compartment

Other Accessories

< =0 o

Mop Pad and Water Side Brush Power Supply Charging Dock
Tank Assembly
(with mounted mop pad)

Note: lllustrations of product, accessories, and user interface in the user manual are for reference purposes only.
Actual product and functions may vary due to product enhancements.

Robot Vacuum

O
Press and hold for 3 seconds to turn on or off
Press to clean/pause while turned on

:\/ O
A

- Press to pause while running

« Press to start docking when it is paused

« Press to stop docking when it returns to dock

« Press and hold for 3 seconds to enable or
disable the child lock
Note:
Press any button on the robot vacuum to pause
during operation or returning to the charging
dock.

Indicator

U/

- White: Working normally
Breathing white: In charging
(medium/high battery level)
Blinking white: Positioning/Returning to the
charging dock
« Yellow: Wi-Fi disconnected
Blinking yellow: Running (low battery)/Awaiting
connection/Robot vacuum error
Breathing yellow: In charging (low battery level)
Blinking blue: Connecting to Wi-Fi/Updating
Blue: Wi-Fi connected
- Off: Shutdown/In sleep

Protective Cover of

Laser Sensor .
Laser Distance Sensor

Infrared Recharge Sensor
o Bumper



Product Overview

Brush Cover Release ©

Button

Dust Compartment o

Mop Pad and Water o

Tank Assembly

Brush o
Brush Cover o

Cliff Sensor

———o Caster Wheel

Charging Contact

Drive Wheel

o Reset Button

« Press and hold for 3 seconds
to restore factory settings

« Press and hold for 10 seconds
to turn it off forcefully

o Water Tank Release Button
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Charging Dock

Dust Compartment

Dust Compartment Release Button o

Dust Compartment Cover Clip ©
Dust Compartment Cover o

Mop Pad and Water Tank Assembly

o Water Tank

o Water Tank Lid

o Water Inlet

© Charging Contact

Mop Pad



Before Use

How to Use

Removing Protective Coverings
Before using the robot vacuum, remove the protective strips from both sides of the robot vacuum and the
protective film from the signaling area of the charging dock.

Installing the Side Brush

Install the side brush onto the clip on the bottom of the robot vacuum.

Side Brush

Protective o—
Film

=3
|

Protective Strip
Charging the Robot Vacuum

Place the charging dock near an electrical outlet in an area with good signal coverage. Then connect the
charging dock to power.

Place the robot vacuum on the charging dock and make sure their charging contacts are aligned. The robot
vacuum will automatically turn on and charge. It cannot be turned off while charging.

Cautions:

Do not expose the charging dock to direct sunlight.

Do not place any objects within 0.5 meters on either side of the charging dock and 1.5 meters in front of it.
- To ensure the battery's optimal performance, fully charge the battery for the first time before use.
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Connecting with the Xiaomi Home App

This product works with the Xiaomi Home app. Control your device with Xiaomi Home app.

Scan the QR code to download and install the app. You will be directed to the connection

setup page if the app is installed already. Or search for "Xiaomi Home" in the app store to

download and install it.

Open the Xiaomi Home app, tap "+" on the upper right, and then follow the instructions to

add your device.

Notes:

« Only 24 GHz Wi-Fi networks are supported.

« The version of the app might have been updated, please follow the instructions based on
the current app version.

Resetting the Wi-Fi

Make sure the robot vacuum is turned on, and simultaneously press and hold the buttons ¢ and () for 7 seconds.
When you hear a voice message, the robot vacuum is waiting for the network connection and the Wi-Fi is reset
successfully.

6355231

Restoring Factory Settings

Press and hold the reset button for 3 seconds. Then, the robot vacuum restarts, and the factory settings are
restored successfully.

Quick Mapping

After the robot vacuum connects to the network for the first time, follow the instructions in the app to quickly
create a map. The robot vacuum will start mapping without cleaning.

Once it has returned to the charging dock, the mapping process is completed and the map is saved automatically.

Preparation before mapping

« Ensure the robot vacuum has been fully charged and starts from the charging dock.

« Open the doors to your rooms, organize the scattered items on the floor, and clear any objects that may affect
the operation of the robot vacuum to ensure accurate mapping.

« Itis recommended to block areas unsuitable for the robot vacuum, such as places where it may get stuck or
be scraped.

Settings after mapping

« Itis recommended to set up virtual walls or restricted areas in places with long-hair or fringe carpets, or other
places where the robot vacuum may get stuck or be scraped.

« Set up virtual walls or restricted areas to exclude carpeted areas before mopping to prevent the carpet from
getting wet.



How to Use

Starting Vacuuming
Press the button () on the robot vacuum or tap #b in the app to start cleaning. The robot vacuum will automatically
return to the charging dock to charge once the cleaning is completed.

Method 1: Press the button () on the robot vacuum. Method 2: Tap s in the app.

>

Notes:

« Make sure the robot vacuum starts cleaning from the charging dock. Do not move the charging dock or the
robot vacuum during cleaning.

+ When using the robot vacuum for the first time, it is recommended to follow the robot vacuum throughout the

whole process to remove the items that may affect its work.

If the robot vacuum may get stuck or scratch the surface of furniture in some areas, you can set restricted areas

in the app to prevent the robot vacuum from entering these areas.

Starting Vacuuming & Mopping
(Installing the mop pad and water tank assembly is required)
1. Open the water tank lid, fill the water tank with tap water, and close the cover.

2. Install the mop pad and water tank assembly in the direction shown in the figure. It is installed properly when
you hear a "click" sound.

Cautions:
Do not add liquids such as hot water, detergent, or disinfectant into the water tank to prevent damaging the
robot vacuum.

- The functions of the robot vacuum are tested before leaving the factory, so there may be some water residues in
it. This is normal.
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3. Press the button () on the robot vacuum or tap s in the app to start vacuuming and mopping.
Caution: Before mopping, set up virtual walls or restricted areas via the app for the carpeted areas.

4. When the robot vacuum finishes a task and returns to the charging dock, press the water tank release buttons
to remove the mop pad and water tank assembly, and then clean the mop pad promptly.
Note: If the robot vacuum will not be used for an extended period, remove the mop pad and water tank assembly
and empty it to prevent odor and mildew.

Water Tank Release Button

Pausing
When the robot vacuum is running, press any button to pause. Press the button () to resume cleaning.
Note: The robot vacuum will enter sleep mode after being paused or on standby for 10 minutes.

Press any button to wake it up.

Adding Water or Cleaning the Mop Pad
When the robot vacuum is working, you can pause it to refill water or clean the mop pad if needed. Then, reinstall
the mop pad and water tank assembly, and press the button () to resume the task.

Docking

During its working, press the button (3 to pause the robot vacuum, and press the button again to start docking.
When the robot vacuum is in standby mode and not connected to the charging dock, press the button (O to start
docking.

When a task is completed or its battery is low, the robot vacuum automatically returns to the dock to charge.

Note: Please refer to the app for more functions. Details of each function are subject to the app.



Care & Maintenance

Parts Cleaning Frequency Replacement Frequency
Side Brush Every 2 weeks 3-6 months
Brush Weekly 6-12 months
Filter Weekly 3-6 months
Brush Cover / 3-6 months (or upon wear)
Mop Pad After each use 3-6 months (or upon wear)
Notes:

« Replacement frequency is for reference only. If a part is damaged, it should be replaced promptly to ensure
efficient cleaning.
« Clean and maintain the relevant parts only when the robot vacuum is turned off.

Emptying the Dust Compartment

1. Open the cover of the robot vacuum, and press the dust compartment release button to remove the dust
compartment upward from the robot vacuum.

2. Open the dust compartment cover and empty the debris.
Note: Regularly clean the filter to prevent it from becoming clogged.

o Dust Compartment
Release Button

Cleaning the Dust Compartment and Filter

1. Release the filter clip to open the filter and remove it.

2. Rinse the filter and gently tap its edge repeatedly to remove any dirt until it is clean.

3. Open the dust compartment cover, fill the dust compartment with clean water, and clean the dust compartment.
4. Dry the dust compartment and the filter thoroughly before reinstalling them for use.

Notes:

« Do not attempt to clean the filter with a hard object, such as a brush or your fingers.

« Only use clean water to clean the dust compartment and the filter. Do not use detergent.

« Dry the dust compartment and the filter thoroughly before use.

N

Cleaning the Mop Pad

Remove the mop pad by peeling off the velcro straps, then clean it and dry it thoroughly.

Notes:

- Make sure the mop pad is clean before use, as the mopping performance may be affected if the mop pad

becomes too dirty.
- For the best cleaning results, it is recommended to replace the mop pad every 3-6 months.

06



Care & Maintenance

Common Issues

Cleaning the Side Brush and Brush

1. Pull out the side brush upwards.

2. Press the brush cover release buttons to remove the brush cover and take out the brush.
3. Clean the side brush and the brush.

4. After cleaning, reinstall the brush, brush cover, and side brush in order.

Brush Cover

Brush Cover Release o
Button

Cleaning Sensors and Charging Contacts

Clean all sensors and charging contacts with a soft cloth every 3 months.

r—o Cliff Sensor

o Charging Contact

Laser Distance o
Sensor

Infrared Recharge ©
Sensor
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Issue

Possible Cause and Solution

The robot vacuum cannot connect to
Wi-Fi.

Check whether the Wi-Fi password is correct.

The robot vacuum does not support the 5 GHz network frequency
band, please connect it to a 24 GHz network.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot vacuum is in an
area with good Wi-Fi coverage.

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the
Wi-Fi and download the latest version of the Xiaomi Home app,
then try reconnecting.

The robot vacuum cannot be turned on.

The battery level is depleted. Please fully charge the robot
vacuum before use.

The ambient temperature is too low or too high. Please use the
robot vacuum at an ambient temperature between 0°C and 40°C.

The robot vacuum does not start
cleaning.

The battery level is low. Fully charge the robot vacuum and try
again.

The robot vacuum does not resume
cleanup.

The robot vacuum is in DND mode. Make sure it is not in DND
mode which will prevent the robot vacuum from resuming cleanup.

The robot vacuum is manually returned to the charging dock.
Moving it to the charging dock manually, pressing the button (D
on the robot vacuum, or tapping # in the app will prevent the
robot vacuum from resuming cleanup.

The robot vacuum does not return to
the charging dock.

There are too many obstructions around the charging dock. Place
the charging dock in a more open area.

The robot vacuum is too far away from the charging dock. Move it
closer to the charging dock and try again.

The robot vacuum does not charge.

Make sure there is enough space around the charging dock;
otherwise, the robot vacuum cannot dock onto it for charging.

Make sure there is no dust or any other obstructions on the
surface of the charging contacts.

The robot vacuum behaves abnormally.

Turn off the robot vacuum and then restart it.

The robot vacuum does not perform
scheduled cleanups.

The robot vacuum cannot perform a scheduled cleanup if it is
disconnected from the network. Please make sure the robot
vacuum is connected to the network.

Make sure the robot vacuum is not set to DND mode. The DND mode
will prevent the robot vacuum from performing scheduled cleanups.

The robot vacuum keeps going offline.

Make sure the robot vacuum is connected to the network and
stays within Wi-Fi coverage at all times.

The robot vacuum makes strange noises
while cleaning.

Turn off the robot vacuum and check whether the brush, side
brush, or drive wheel is entangled with foreign objects. If so,
remove foreign objects.

The robot vacuum no longer cleans
efficiently or leaves dust behind.

The dust compartment is full. Clean it and try again.

The filter is blocked. Clean it and try again.

A foreign object has been caught in the brush. Clean it and try again.




Troubleshooting Specifications
When the robot vacuum malfunctions, it may issue voice prompts. Please refer to the N .
information below for timely resolution. Xiaomi Robot Vacuum S40C
. . Name Robotic Vacuum Cleaner Model E101
Voice Prompt Solution
Rated Voltage 144V = Rated Power 55W
Water tank removed, please reinstall it . .
h Check and install in place.
and try again.
Charging Voltage 20V= Item Dimensions 340 = 340 x 97 mm

Please install the dust compartment.

Check and install in place.

The robot vacuum is tilted, please move
it to a new location to start.

Reposition the robot vacuum on a level surface and restart it.

Please move the robot vacuum to the
charging dock.

Please return the robot vacuum to the charging dock.

The cleaning path is blocked, please
clear the surrounding obstacles..

Remove any obstacles around the robot vacuum and restart.

Laser sensor error, please check and
clean.

Remove any obstacles or foreign objects and restart.

The robot vacuum is suspended, please
move it to a new location to start.

Reposition the robot vacuum and restart.

Wipe the cliff sensors clean.

Bumper error, please check if the
bumper can rebound properly.

Please remove any foreign objects. If no foreign objects are found,

reposition it and restart.

Li-ion Battery

2400 mAh (rated capacity)

2600 mAh (nominal capacity) Net Weight

3.82kg

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power<20 dBm

Wireless Connectivity

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2.4GHz, Bluetooth 4.2

Charging Dock
Model E101CDZ Rated Input 20V=06A
Rated Output 20V=0.6 A Item Dimensions 130 x 121 x 95 mm
Power Supply
Manufacturer Zhongshan Baolijin Electronic Co., Ltd.
Model BLJ15WJ200060P-U Rated Input 100-240V ~ 50/60 Hz 0.5 A

Rated Output

20V=06A 120W
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Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation distance of at least 20 cm between the
antenna and the body of the user.
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Instrucciones de seguridad

Lea este manual cuidadosamente antes de usar el producto, y guardelo para una referencia futura.

Restricciones de uso

Este producto es solo para la limpieza de suelos en un entorno doméstico. No lo utilice en exteriores, en
superficies que no sean suelos, ni en un entorno comercial o industrial.

Este aparato es apto para nifios mayores de 8 afios y personas con capacidades fisicas, sensoriales o psiquicas
reducidas, o con falta de experiencia y conocimientos, si se les ha proporcionado supervision o instrucciones
en relacion con su uso de forma seguray comprenden los riesgos implicados. Los nifios no deberan jugar con el
aparato. La limpieza y mantenimiento por parte del usuario, no lo deben realizar nifios sin supervision.

No cologue nifios, mascotas o algtin elemento en la parte de arriba del robot aspirador mientras esté inmévil o
en movimiento.

Para evitar posibles peligros, manténgase usted, sus mascotasy a las personas alejadas del robot aspirador
cuando esta funcionando.

Este aparato contiene baterfas que solo pueden ser sustituidas por personal especializado.

El aparato s6lo debe utilizarse con la fuente de alimentacion suministrada con el aparato.

Si el cargador o la bateria se dafia, debe reemplazarse por un componente original comprado al fabricante o al
departamento de servicio posventa.

Silos pines de las partes del enchufe estan danados, el adaptador de corriente de conexion debera desecharse.
No utilice el robot aspirador en un area suspendida sobre el nivel del suelo, como un loft, balcén abierto o
encima de muebles, a menos que haya presente una barrera protectora.

No instale, cargue ni utilice el robot aspirador en exteriores, un bafio o en la cercanfa de una piscina.

No utilice el robot aspirador a una temperatura ambiente superior a 40 °C o inferiora 0 °C.

No coloque el robot aspirador boca abajo durante largos periodos.

No utilice la cubierta protectora del sensor laser o la cubierta superior o parachoques del robot aspirador como
empufadura para mover el robot aspirador.

Recoja los cables del suelo antes de usar el robot aspirador para evitar arrastrarlos al limpiar.

Recoja articulos fragiles o que estén tirados en el suelo, como vasos o bolsas de plastico, para evitar que el
robot aspirador se obstruya o choque con ellos y provoque dafios.

No utilice el robot aspirador para limpiar sustancias combustibles.

No permita que el robot aspirador recoja objetos duros o filosos.

Asegurese de que el robot aspirador esté apagado y que el adaptador de corriente esté desenchufado antes de
limpiarlo o realizar mantenimiento.

No limpie el robot aspirador ni la base de carga con un pafio hiimedo ni los enjuague con ningtn liquido. Luego
de limpiar las partes lavables, séquelas completamente antes de instalarlas para su uso.

El robot aspirador se debe apagar y mantener en su embalaje original para su transporte.

Use este producto Ginicamente como se indica en el manual del usuario. Los usuarios son responsables de
cualquier pérdida o dafio derivado del uso inadecuado de este producto.

Bateriasy carga
ADVERTENCIA: No utilice ninguna baterfa ni base de carga de terceros.
Usar solo con el adaptador de corriente BLJ15WJ200060P-U.
No intente desarmar, reparar ni modificar usted mismo la baterfa o la base de carga.
No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.
No utilice un pafio htimedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos de carga de la base.
Lleve las baterias extraidas a una instalacion de reciclaje profesional para desecharlas de forma adecuada.
Si el robot aspirador no se va a usar durante un perfodo prolongado, carguelo totalmente y, luego, apagueloy
guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot aspirador al menos una vez cada 3 meses para evitar una
descarga excesiva de la baterfa.
Los usuarios no deben realizar ninguna accién para cambiar la base de carga entre 50 Hz y 60 Hz, ya que el
producto se adapta tanto para 50 Hz como 60 Hz.
No cargue baterfas que no sean recargables.

Informacion de seguridad del laser
El sensor laser de este producto cumple con el Estdndar IEC 60825-1:2014 y EN 60825-1:2014/A11:2021 para
productos laser de Clase 1. Evite el contacto directo con los ojos al usarlo.
PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

Aviso sobre el medioambiente

El paquete de la baterfa de ion de litio contiene sustancias que son peligrosas para el medioambiente. Antes de
desechar la aspiradora, primero retire el paquete de la bateria y, a continuacién, descartelo o reciclelo de acuerdo
con las leyes y regulaciones locales del pais o la region en que se usa.

- Labateria debe quitarse antes de desechar el aparato.

- Para retirar la baterfa debe desconectar el aparato del suministro de energfa.

- Debe desechar la bateria de una forma segura.

Precauciones:

Al retirar las baterfas del producto, es mejor utilizarlas hasta agotarlas y asegurarse de que el producto esté
desconectado de la alimentacién.

Retire todo el paquete de la bateria a la vez.

No dafie la cubierta de bateria para prevenir cortocircuitos o derrames de sustancias peligrosas.

Lleve las baterias extraidas a una instalacion de reciclaje profesional para desecharlas de forma adecuada.
No deje las baterias en entornos de alta temperatura, ya que esto podria provocar que exploten.

En caso de un derrame de la baterfa, evite el contacto con el liquido. Si el liquido se introduce en los ojos,
enjudguelos con mucha agua y busque atencion médica de inmediato.

Pasos para quitar la bateria:

Las siguientes instrucciones son solo para desechar al robot aspirador y no para el funcionamiento normal:

1. Mantenga al robot aspirador alejado de la base de carga y pongalo en funcionamiento hasta que se agote su baterfa.
2. Apague el robot aspirador, utilice una herramienta para quitar los tornillos en la cubierta del paquete de la
baterfa en la parte inferior y, luego, quite la cubierta.

3. Presione hacia abajo en los clips y quite el conector del paquete de la baterfa para extraerla.

Lea las instrucciones antes de usar

Informacion sobre el cumplimiento de la normativa

ce
X

Solo para uso en interiores

Declaracién de conformidad de la UE

Por la presente, Xiaomi Communications Co., Ltd. declara que el tipo de equipo de radio E101
cumple con la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la Declaracién de conformidad de la UE se
encuentra disponible en la siguiente direccién de internet:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html

Para consultar el manual en linea en detalle, visite www.mi.com/global/support/user-guide

Informacién sobre la eliminacion y el reciclaje de RAEE

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE
segun la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse con residuos domésticos no seleccionados. En
cambio, se debe proteger la salud humanay el medio ambiente entregando su equipo desechado en
un punto de recoleccién designado para el reciclaje de residuos de aparatos eléctricos y electrénicos,
designado por el gobierno o las autoridades locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran

a prevenir las posibles consecuencias negativas para el medioambiente y la salud humana. Para
obtener més informacion sobre la ubicacion y los términos y condiciones de dichos puntos de
recogida, péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales.



Descripcion del producto

Robot aspirador

N
S
W

Robot aspirador

O

Mantenga presionado durante 3 segundos para
encender o apagar

Presione para limpiar/pausar cuando esta
encendido

O

Presione para pausar cuando esté en funcionamiento
Pulse para iniciar la vuelta a base cuando esté pausado
Presione para detener la vuelta a base cuando esté
regresando a la base

Mantenga presionado durante tres segundos para
habilitar o deshabilitar el bloqueo de nifios

Nota:

Presione cualquier boton en el robot aspirador para
pausar la operacion o volver a la base de carga.

Accesorios preinstalados

Cepillo Cubierta del cepillo Compartimento para polvo

Otros accesorios .

< "0 o

Adaptador de corriente

Cubierta protectorao
del sensor laser

Almohadilla de la mopa

Cepillo lateral Base de carga

Blanco: funcionando normalmente
Parpadeo lento en blanco: cargando
(nivel de bateria medio/
alto)
Blanco parpadeando: posicionando/regresando a la
base de carga
Amarillo: Wi-Fi desconectado
Amarillo parpadeando: funcionando (bateria baja)/
esperando conexion/
error del robot aspirador
Parpadeo lento en amarillo: cargando (nivel de
bateria baja)
Azul parpadeando: conectando a Wi-Fi/actualizando
Azul: Wi-Fi conectado
Apagado: apagado/en modo de espera

Sensor laser de

y el montaje del tanque de agua
(con la almohadilla de la mopa
montada)

Sensor infrarrojo de recarga o—

Nota: Las ilustraciones del producto, los accesorios y la interfaz en el manual del usuario(a) son solo para fines de
referencia.
El producto y sus funciones reales pueden variar debido a las mejoras de este.

distancia

o Parachoques



Descripcion del producto

Sensor de precipicio

Cepillo lateral o———— —— Rueda giratoria

H

Contacto de carga

Botén de liberacién de o

la cubierta del cepillo »
Rueda de conduccién

Compartimento o
para polvo o Botén de restablecimiento

« Mantener presionado

por tres segundos

para restablecer a la
configuracion de fabrica
Mantener pulsado durante
diez segundos para forzar
el apagado

Almohadillade la o
mopay el montaje

del tanque de agua
o Botén de liberacion del

tanque de agua

Base de carga

o Area de sefalizacion
o Puerto de alimentacién

o Contacto de carga

Compartimento para polvo

Boton de liberacién del compartimento o
para polvo

Clip de la cubierta del compartimento
para polvo ©
Cubierta del compartimento para polvo o & g Filtro

o Clip delfiltro

Almohadilla de la mopay el montaje del tanque de agua

© Tanque de agua

o Tapa del tanque de agua

o Entrada de agua

Almohadilla
de la mopa



Antes de su uso

Modo de uso

Retirar las cubiertas protectoras
Antes de utilizar el robot aspirador, retire las tiras protectoras de ambos lados del robot aspirador y la pelicula
protectora del area de sefializacion de la base de carga.

Instalar el cepillo lateral
Instale el cepillo lateral en el clip de la parte inferior del robot aspirador.

Cepillo lateral

Pelicula  o—
protectora

Tira protectora

Cargar el robot aspirador

- Coloque la base de carga préxima a un tomacorriente en un area con buena cobertura de sefial. Luego, conecte
la base de carga a la alimentacion.

- Coloque el robot aspirador en la base de carga asegurandose de que sus contactos de carga estén alineados.
El robot aspirador se encendera y cargara automaticamente. No puede apagarse durante la carga.

Precauciones:
No exponga la base de carga a la luz solar directa.
No coloque ninglin objeto en un radio de 0.5 metros a cada lado de la base de carga y de 1.5 metros frente a ella.
Para asegurar el rendimiento 6ptimo de la bateria, carguela completamente antes del primer uso.

20

Conectando con la aplicacion Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacién Xiaomi Home. Controle su dispositivo con la

aplicacion Xiaomi Home.

Escanee el codigo QR para descargar e instalar la aplicacion. Si la aplicacion ya esta

instalada, se lo redireccionara a la pagina de configuracion de la conexién. O busque

"Xiaomi Home" en la tienda de aplicaciones para descargarla e instalarla.

Abra la aplicacion Xiaomi Home, presione "+" arriba a la derecha, y luego siga las

sugerencias para agregar su dispositivo.

Notas: =

« Solo se admiten redes Wi-Fi de 2.4 GHz. €6355231

- Laversion de la aplicacion podria haberse actualizado, siga las instrucciones en funcion de la version actual de
la aplicacion.

- Cuando el robot aspirador se conecte con la aplicacién Xiaomi Home correctamente, se conectara también con
la red de manera exitosa. Puede restablecer la red Wi-Fi para desconectarlo de la red.

Restablecer el Wi-Fi

Asegurese de que el robot aspirador esté encendido y mantenga presionado simultaneamente los botones Oy (O
durante 7 segundos. Cuando escuche un mensaje de voz, el robot aspirador est4 esperando por la conexién de red
y el Wi-Fi se ha restablecido con éxito.

Restaurar la configuracién de fabrica
Mantenga presionado el botdn de restablecimiento durante 3 segundos. Luego, el robot aspirador se reinicia, y la
configuracion de fabrica se restablece correctamente.

Mapeo réapido

- Después de que el robot aspirador se conecta a la red por primera vez, siga las instrucciones en la aplicacion
para crear rapidamente un mapa. El robot aspirador comenzara el mapeo sin limpiar.

« Unavez que haya regresado a la base de carga, el proceso de mapeo se completara y el mapa se guardara
automaticamente.

Preparacion antes del mapeo

Aseglrese de que el robot aspirador esté completamente cargado y que comience a trabajar desde su base
de carga.

Abra las puertas de sus habitaciones, organice los objetos esparcidos por el piso y remueva cualquier objeto
que pueda afectar la operacion del robot aspirador para asegurar un mapeo preciso.

Se recomienda bloquear las 4reas no adecuadas para el robot aspirador, como sitios donde pueda atascarse
o rayarse.

Configuracion luego del mapeo

- Se recomienda configurar paredes virtuales o areas restringidas en sitios con alfombras de pelo largo o
flecos, u otras areas donde el robot aspirador pueda atascarse o rayarse.

- Configure paredes virtuales o areas restringidas para excluir zonas alfombradas antes de fregar, a fin de evitar
que la alfombra se moje.



Modo de uso

Comenzar a aspirar
Presione el botén () en el robot aspirador o toque #b en la aplicacién para comenzar la limpieza. Una vez que se
haya completado la limpieza, el robot aspirador regresara automaticamente a la base de carga para cargarse.

Método 1: presione el boton () en el robot aspirador. Método 2: toque el botén s en la aplicacion.

(GED

Notas:

- Aseglrese de que el robot aspirador comience a limpiar desde la base de carga. No mueva la base de carga o el
robot aspirador durante la limpieza.

Cuando utiliza el robot aspirador por primera vez, se recomienda seguir al robot aspirador durante todo el
proceso para quitar objetos que puedan afectar su funcionamiento.

Si el robot aspirador se atasca o raya la superficie de los muebles en algunas areas, puede configurar reas
restringidas en la aplicacion para evitar que ingrese a dichas areas.

Iniciar el aspirado y fregado
(Se requiere instalar la almohadilla de la mopay el montaje del tanque de agua)

1. Abra la tapa del tanque de agua, llene el tanque de agua con agua del grifo y cierre la cubierta.
2. Instale la almohadilla de la mopa y el montaje del tanque de agua en la direccién que se muestra en la figura.
Siescucha un sonido de "clic", significa que esta instalado correctamente.

', Hagaclic
-,

Precauciones:

Evite agregar sustancias como agua caliente, agentes de limpieza o desinfectantes en el tanque de agua para
prevenir dafios en el robot aspirador.

Las funciones del robot aspirador se prueban antes de salir de la fabrica, por lo que es posible que haya residuos
de agua en él. Esto es normal.
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3. Presione el botén () en el robot aspirador o toque #b en la aplicacién para comenzar el aspirado y fregado.
Precaucion: Antes del fregado, configure las paredes virtuales o las areas restringidas a través de la aplicacion
para las areas con alfombras.

4. Cuando el robot aspirador termine una tarea y regrese a la base de carga, presione los botones de liberacion
del tanque de agua para quitar la almohadilla de la mopa y el montaje del tanque de agua, y luego limpie la
almohadilla de la mopa oportunamente.

Nota: Si no utilizara el robot aspirador por un periodo prolongado, retire la almohadilla de la mopa y el montaje
del tanque de agua y vacielo para evitar que tome mal olor y le salga moho.

Boton de liberacién del tanque de agua

Pausar
Cuando el robot aspirador esta funcionando, presione cualquier boton para pausarlo. Presione el boton () para
reanudar la limpieza.
Nota: El robot aspirador ingresara en el modo de reposo después de estar en pausa o en espera durante
10 minutos. Presione cualquier botdn para activarlo.

Adicién de agua o limpieza de la almohadilla de la mopa

Cuando el robot aspirador esta funcionando, puede pausarlo para rellenar el agua o limpiar la almohadilla de la
mopa en caso de ser necesario. Luego, reinstale la almohadilla de la mopa y el montaje del tanque de agua, y
presione el boton () para reanudar la tarea.

Vuelta a base

Durante su funcionamiento, pulse el botén () para pausar el robot aspirador y presione nuevamente el botén para
iniciar la vuelta a base.

Cuando el robot aspirador esté en modo de espera y no conectado a la base de carga, mantenga pulsado el boton
O parainiciar la vuelta a base.

Cuando una tarea esté completa o la baterfa esté baja, el robot aspirador volverd automéaticamente a la base para
cargar.

Nota: Utilice la aplicacién para ver mas funciones. Los detalles de cada funcion estéan sujetos a la aplicacion.



2. Enjuague el filtro y golpee suavemente sus bordes de forma repetida para quitar el polvo hasta que esté limpio.

Cu | d ado y manten | mlento 3. Abra la cubierta del compartimento para polvo, llénelo con agua limpia y limpielo.
4. Seque el compartimento para polvo y el filtro completamente antes de volver a instalarlos para su uso.
Piezas Frecuencia de limpieza ~ Frecuencia de reemplazo Notas:
- No intente limpiar el filtro con un objeto duro, como un cepillo o los dedos.
Cepillo lateral Cada 2 semanas De 3 a 6 meses « Use solo agua limpia para limpiar el compartimento para polvo y el filtro. No utilice detergente.
N « Seque el compartimento para polvo y el filtro por completo antes de su uso.
Cepillo Semanalmente De 6 a 12 meses
Filtro Semanalmente De 3 a6 meses
Cubierta del cepillo / De 3 a 6 meses (o cuando se gaste) ﬁ
Almohadilla de la mopa  Después de cada uso De 3 a 6 meses (o cuando se gaste)
Notas:

« Lafrecuencia de reemplazo es solo de referencia. Si una pieza esta dafada, debe reemplazarse de inmediato
para garantizar una limpieza eficiente.
« Limpie y realice el mantenimiento a las partes relevantes solo cuando el robot aspirador esta apagado.

Vaciar el compartimento para polvo

1. Abra la cubierta del robot aspirador y presione el botén de liberacién del compartimento para polvo para quitar L L
el compartimento para polvo hacia arriba desde el robot aspirador. n "
2. Abra la cubierta del compartimento para polvo y vacie los residuos.
Nota: Limpie el filtro con regularidad para evitar que se obstruya.

o Botén de liberacion del
compartimento para polvo

Limpieza de la almohadilla de la mopa

Quite la almohadilla de la mopa despegando las tiras de velcro, luego limpiela y séquela completamente.

Notas:

« Asegurese de que la almohadilla de la mopa esté limpia antes de usarla, ya que el rendimiento del fregado
puede verse afectado si se ensucia demasiado.

- Paraobtener los mejores resultados de limpieza, se recomienda reemplazar la almohadilla de la mopa cada
3a6meses.

Limpieza del compartimento para polvo y el filtro

1. Libere el clip del filtro para abrirlo y quitarlo.
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Cuidado y mantenimiento

Problemas comunes

Limpieza del cepillo lateral y del cepillo

1. Tire hacia arriba para sacar el cepillo lateral.

2. Presione los botones de liberacién de la cubierta del cepillo para quitarla y retire el cepillo.

3. Limpie el cepillo lateral y el cepillo.

4. Después de la limpieza, vuelva a instalar el cepillo, la cubierta del cepillo y el cepillo lateral, en orden.

Cubierta del cepillo oK

Boton de liberacion de la
cubierta del cepillo

Limpieza de sensores y contactos de carga

Limpie todos los sensores y contactos de carga con un pafio suave cada 3 meses.

—o Sensor de precipicio

o Contacto de carga

Sensor laser o
de distancia

Sensor infrarrojo ©
de recarga
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Problema

Causa posible y solucién

El robot aspirador no se conecta al
i-Fi.

Asegurese de que la contrasefa del Wi-Fi esté ingresada correctamente.

El robot aspirador no es compatible con la banda de frecuencia de
red de 5 GHz, conéctelo a unared de 2.4 GHz.

La sefial de Wi-Fi es débil. Asegtirese de que el robot aspirador esté
en un area con buena cobertura de Wi-Fi.

Algo no anda bien en la conexion de Wi-Fi. Restablezca el Wi-Fi
y descargue la Ultima version de la aplicaciéon Xiaomi Home mas
reciente y, luego, intente volver a conectar.

El robot aspirador no se puede
encender.

El nivel de la bateria esta agotado. Cargue por completo el robot
aspirador antes de su uso.

La temperatura ambiente es muy baja o muy alta. Utilice el robot
aspirador a una temperatura ambiente de entre 0 °Cy 40 °C.

El robot aspirador no inicia la limpieza.

El nivel de baterfa es bajo. Cargue completamente el robot
aspirador e intente de nuevo.

El robot aspirador no contintia la
limpieza después de una pausa.

El robot aspirador esta en modo No molestar. Compruebe que no
esté en modo No molestar, ya que esta configuracién impide que el
robot aspirador reanude las tareas de limpieza.

El robot aspirador se restaura manualmente a la base de carga.
Moverlo manualmente a la base de carga, presionar el boton (D en
el robot aspirador, o tocar #b en la aplicacién impedira que el robot
aspirador reanude la limpieza.

El robot aspirador no regresa a la base
de carga.

Hay demasiados obstaculos alrededor de la base de carga. Coloque
la base de carga en un area mas abierta.

El robot aspirador est4 demasiado lejos de la base de carga.
Coléquelo més cerca de la base de carga y vuelva a intentarlo.

El robot aspirador no carga.

Asegurese de que haya suficiente espacio alrededor de la base de carga,
de lo contrario, el robot aspirador no puede acoplarse a él para cargar.

Aseglrese de que no haya polvo o cualquier otra obstruccién en la
superficie de los contactos de carga.

El robot aspirador se comporta de
manera anormal.

Apague el robot aspirador y, luego, reinicielo.

El robot aspirador no ejecuta tareas de
limpieza programadas.

El robot aspirador no puede realizar una limpieza programada si
esta desconectado de la red. Asegtirese de que el robot aspirador
esté conectado ala red.

AsegUrese de que el robot aspirador no esté en el modo No
molestar. El modo No molestar prevendra que el robot aspirador
realice las limpiezas programadas.

El robot aspirador se desconecta
frecuentemente de la red.

AsegUrese de que el robot aspirador esté conectado a lared y
permanezca dentro del alcance de la cobertura Wi-Fi en todo momento.

El robot aspirador hace ruidos extrafios
durante la limpieza.

Apague el robot aspirador y revise si el cepillo, el cepillo lateral o la
rueda de conduccion estan enredados en objetos extrafios. Si es
asf, retire los objetos extrafios.

El robot aspirador ya no limpia con la
misma eficacia o deja polvo sin limpiar.

El compartimento para polvo esta lleno. Limpielo e intente de nuevo.

Elfiltro est4 bloqueado. Limpielo e intente de nuevo.

Un objeto extrafio ha quedado atrapado en el cepillo. Limpielo e
intente de nuevo.




Solucién de problemas Especificaciones

Cuando el robot aspirador funciona mal, puede emitir mensajes de voz. Consulte la informacion . . .
a continuacién para encontrar una solucion rapida. Robot Aspirador Xiaomi S40C
Instruccion por voz Soluciéon Nombre Robot aspirador de limpieza Modelo E101
Voltaje nominal 144V = Potencia nominal 55W

Se retir6 el tanque de agua. Reinstalelo . .
Revise e instale en su lugar.

e intente de nuevo. N "
Dimensiones del

Voltaje de carga 20V= articulo

340 = 340 x 97 mm

Instale el compartimento para polvo. Revise e instale en su lugar. 2400 mAh (capacidad real)

Baterfa de ion de litio 2600 mAh (capacidad nominal) Peso neto 3.82kg

El robot aspirador esta inclinado.

Vuelva a colocar el robot aspirador en una superficie planay Potencia maxima de

Muévalo a una nueva ubicacion para L Frecuencia de operacién2400-2483.5 MHz N <20dBm
P reinicielo. salida
iniciar.
Conectividad -
Mueva el robot aspirador a la base de . inalambrica Wi-Fi |EEE 80211 b/g/n 24 GHz, Blustooth 42
carga. Regrese el robot aspirador a la base de carga.
Base de carga
ta ruta de I|mpl|eza est_a bloqueads. Quite los obstéculos alrededor del robot aspirador y reinicie.
Quite los obstéculos circundantes. .
Modelo E101CDZ Entrada nominal 20V=06A
Error de sensor laser. Verifiquelo y Quite los obstacul biet . A . . Dimensiones del
limpielo. uite los obstaculos u objetos extrafios y reinicie. Salida nominal 20V=06A ) 130 x 121 x 95 mm
artfculo
) o Adaptador de corriente
Vuelva a colocar el robot aspirador y reinicielo.
El robot aspirador esté suspendido.
m;?;/ralo auna nueva ubicacién para Fabricante Zhongshan Baolijin Electronic Co., Ltd.
Limpie los sensores de precipicio.
Modelo BLJ15WJ200060P-U Entrada nominal 100-240V ~50/60 Hz 0.5 A
Error de parachoques. Revise si el Quite cualquier objeto extrafio. Si no se encuentran objetos
parachoques puede rebotar de manera - R . .
. extrafios, vuelva a colocarlo y reinicielo. Salida nominal 20V=06A120W
apropiada.
La operacién de este equipo esta sujeta a las siguientes dos condiciones: En condiciones normales de uso, este equipo debe mantener una distancia de separacion entre la antenay el
(1) es posible que este equipo o dispositivo no cause interferencia perjudicial y cuerpo del usuario de al menos 20 cm.
(2) este equipo o dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluyendo la que pueda causar su operaciéon no
deseada.
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