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S. ||b' r& KIT LISTA DE PARTES MECANICAS LISTA DE PARTES PLASTICAS ALMACENAMIENTO DE PARTES MONTAJE DE MZDULO DEL CUERPO MONTAJE DE MEDULO DE LA CABEZA ®
R@ B'@T Estas partes se ubican en 2 bolsas separadas. @ P6 (Verde) 0
S@ LAR EDUCATIV@ @@ 1 Motor con conectores @ 1 Panel Solar con Muelles

@ Medioambiental. Educativo. Agradable @
e

i i i Montaje finalizado
Ofrecemos bolsas resellables y etiquetas para ayudarle a clasificar y almacenar sus piezas.

Muchas piezas tienen el mismo aspecto y encontrarlas al montar un proyecto puede resultar Montaje finalizado
Ai complicado. c4
Aplique las etiquetas en las bolsas y clasifiquelas a medida que las retira del abeto.

Introduccion al Producto--------------coomooo - o2 INTRODUCCIZN AL PRODUCTO

—— P3 (blanco)

Aplique una etiqueta de pieza en cada una de las bolsas incluidas.

ADVERTENCIA: No conecte los cables a la alimentacion.

Lista de partes mecanicas-------------------------- o3 El robot alimentado por energia solar se puede transformar en 12 diferentes modos de robot que incluye una multitud de ADVERTENCIA: Conéctese (nicamente al panel solar (P2)! Almacene las piezas ilustradas en la etiqueta de la bolsa hasta que las
= = . - . . . . . necesite. Devuelva las piezas a las bolsas apropiadas para el futuro uso.
Lista de partes plustlcas """""""""""""" 04 movimientos comicos y funcionales. El usuario puede cambiar de perro meneando la cola > escarabajo corriendo > ) ) ) )
Almacenamiento de p artes----------ceeeeeooas as cangrejo andante > surfista > velocista > cazador de zombi. El kit de robot proporciona accesorios Unicos (incluidos) y @ 1 Engranaje con Eje (blanco) @ 1Engranaje (rojo)
R partes que ayudan al robot a moverse por tierra y agua. %
Muntaj e de I'I'IUdl..IlO de' CUEI’PD """"""""""" 0 5 Dado que las fuentes de energia alternativas desempefan un papel tan importante, ahora es el momento perfecto para
................... presentarles a los nifios los conceptos basicos de estas tecnologias. Por suerte, este producto funciona con energia solar,
ontaje de modulo de la cabeza 2 L f L
P b .I 0 por lo que no necesita pilas. El robot se mueve bajo la luz solar directa, lo que permite a los nifios crear y utilizar su
fUBDA---------------mmmemmommo s mmm s s m e imaginacion infinita.
Muntaj e de modulo de rueda----------------------- 11 La tecnologia verde y la vida con bajas emisiones de carbono permiten que la felicidad y la proteccion del medio ambiente ) .
Montaj e de I'I'lUdl.IlD de bnte _________________________ -I E vayan de la mano, creando un futuro verde para sus hijos mientras disfrutan y crean diversion sin fin. @ 2 Esponjas @ 1 Eje Redondo
conselos para partes atascadas- T . HERRAMIENTAS QUE PUEDE NECESITAR: % /
onstruir ropots aiferentes------------=-=-=-=---=----
Montaj e de Robot Tortuga .......................... 16 Cortador diagonal o de abeto  Lima de upas o lima de carton
Montaje de Robot Caminante----------------------- 2l @ 1+ Lima do Ur
. ima de Unas
Montaje de Robot Cuadruple----------------------- 24
Montaje de Row-Bot-----------------------o- 29
Montaje de Robot Escarabajo---------------------- 34
\ Montaje de Robot-Cachorro------------------------ 39 /
¥ Montaje de Robot Buggy --------------cccmmmmen- 43
CDNSTRUYE EL M t . d R b t c - 47 Estas piezas son propensas a tener rebabas de plastico. Debe retirarse antes de su uso. Utilice una lima de ufias (incluida)
RUBDT SDLAR on aj e de obo ang ij Q------mmmmmmmmmmmmmmmes o un cortador diagonal (no incluido, disponible en linea o en ferreterias y tiendas de pasatiempos, respectivamente) para
. Monta_l e de Raobot Slitherbot----------------------- 52 eliminar facilmente las rebabas de las piezas. El uso de tijeras o de un cuchillo puede provocar dafios o la pérdida de
H piezas. Corta cerca de la pieza pero evita dafiarla, ya que los dafios podrian impedir el funcionamiento del robot. El exceso
t Montaje de Robot Raly Poly ------------------uomn- 57
. . de plastico se puede eliminar con una lima de ufias o una lima de carton.
Montaje de Rabot-Zombi --------------------------- 63 r ‘ ‘
Montaie de ROBot Surf - - - - - -~ - =<~ <= <= mmm e e - 68 ADVERTENCIAS PEGATINAS A ETIQUETAS DE BOLSA BOLSAS RESELLABLES
ontaje de RKobot aur * DE SEGURIDAD
: CONSEJOS: ~— RN A
Atenc‘““ y posventa -------------------------------- 73 « Contiene piezas pequefas que pueden U i\ @ e /? u o 9 bol llabl
Para obtener mejores resultados, utilice el robot al aire libre a plena luz del sol. suponer un peligto de astia, Mgn‘enga </ - NNV @ olsas resellables
Para interiores, se requiere una bombilla halégena de 100 W. gste producto fuera del alcance de nifios <\
ALIMENTADO Las nubes, las sombras, la luz solar indirecta o la iluminacion fluorescente « No utiice accesorios de ringin tipo. m
. '_ . ! . « Utilice este producto Unicamente para el /03\ U Q
POR EL SOL pueden limitar el funcionamiento. fin previsto. _ w \>
NO NECESITA Pilomivieriviritoi phepii ; <\
incluido. D o o
IR . Eg lélor?ec(e el panel solar a nada que no /3\ /? U H E
sea el motor incluido. = \> g S|
« Inspeccione minuciosamente los S H 5

productos antes de cada uso. Si el
producto muestra desgaste, grietas o
roturas, suspenda su uso y deséchelo

)
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inmediatamente. ) D0 /? U

2 (ko (g \%i Corte las partes con cuidado y correctamente
190 Piosas de Fac Cometrunsic /\ ADVERTENCIA: ROBOT SOLAR ROBOT SOLAR . g ﬂ/g@ﬂé /AN e o ey o )
oess o el monsesen PG DA, Gnbopote

PRUEBA: NECESITA PROBAR PRIMERO ESTA CAJA DE CAMBIOS.
MONTAJE DE MXDULO DE LA RUEDA MONTAJE DE MEZDULO DEL BOTE CONSEJOS PARA PARTES ATASCADAS CONSTRUIR 12 DIFERENTES ROBOTS! 01 - MONTALJE DE ROBOT TORTUGA Nivel 1 Asegiirese de que todos los ejes entre

los paneles (03) estén instalados
Ejemplo 1 Nivel 1
(2
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Retna los médulos de la Cabeza y el Cuerpo
junto con las partes antes de comenzar.

correctamente y en la posicion correcta.

Formando los cascos

Montaje finalizado

Turtle-Bot
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P9

Levante los lados del
casco arriba.

Cuerpo Cabeza C6 x2
(Caja de cambios) (Panel solar)

@ PEGATINAS: A

B1 (or B2)
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i
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C2 x1 C7 x4

A8 x2 B3 x4 B4 x2

(i

@ MONTAJE © CABLEADO

S

Negativo

E13 x4

Cuerpo

Pellizca los triangulos
desde ambos extremos
hacia el centro.

Compruebe el acoplamiento de la caja de cambios girando

E8 x5 E3x2 E6 x4 E14 x2 E5 x4 E4 x4 E7 x4 E1 x2 los engranajes con un dedo, asegurandose de que funcione suavemente.

Ejemplo 3

B8

@ o1 Cuerpo @ 02

Caja de cambios

@ SOLUCIZN DE PROBLEMAS
SN
AN D= = > Si la parte C6 no comienza a girar cuando el A Extraer
:‘\VT_\'/{(@ panel solar esta conectado y expuesto a las -~ W A
@‘L‘QX‘Q‘;‘ OR condiciones de iluminacién apropiada,
"":\\-.“'\\"w/&?\, des_monte la caja de cambios y regrese a la
‘\s?}t == péagina 6 para remontar.
=
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oK 100 WY SUPERIOR
*— BOMBILLA 10 1 14
C6 debe girar HALOGENA

04 - MONTAJE DE ROW-BOT Nivel 1

@ns 02 - MONTALJE DE ROBOT CAMINANTE Nivel 1

Reuna los médulos de la Cabeza y el
Cuerpo junto con las partes antes de comenzar.

@05

© <— rowo

@ <—— Negro

Asegurese de que todos los ejes entre los paneles 05
y 06 estén instalados correctamente y en la posicion correcta. @ 03

Retlna los médulos de la Cabezay el
Cuerpo junto con las partes antes de comenzar.

Cuerpo

-+ <«— ROJO

—) «—» NEGRO
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DELANTE

A8 x2 A9 x2

CTel g

r90°:

=
OO o = Compruebe el acoplamiento de la Gira E
08 ﬁ H Ai caja de cambios girando los engranajes Compruebe el acoplamiento de la caja de § H
S :::c?:n:e:::vzsr:g:::ndose de que cambios girando los engranajes con un dedo, 2
. asegurandose de que funcione suavemente.
C7 x2 E6 x6 E14 x2 E5 x4 E4 x2 E7 x2 E8 x2 E3 x1 @ 04 B5x2 C1x6 C6x2 E6x6 E5x4 E4 x8 E9 x2 E1 x4 E8 x4

CABEZA

@Cﬂ @02

E6

A2 x2

DELANTE

& Y@ B8 7
| :EEE[E —E—

Asegurese de que todos los ejes entre los paneles B4

o L o A8 x2 B3 x2 B4 x2 B8 x4 C2x2 C7 x4 E6 x6
estén instalados correctamente y en la posicién correcta.

E5

Cabeza

20 22 23

27

06 - MONTAJE DE ROBOT CACHORRO Nivel 1

Do CABEZA CUERPO
Retna los médulos de la Cabezay el

Cuerpo junto con las partes antes de comenzar.

® o-/ o © 05 - MONTAJE DE ROBOT ESCARABAJO Nivel

Reuna los médulos de la Cabeza y el
Cuerpo junto con las partes antes de comenzar.

@ S ROJO

B1 (or B2)

(|

Compruebe el acoplamiento de la caja de
cambios girando los engranajes con un
dedo, asegurandose de que funcione suavementej

Cabeza

7 4

> 5 ) .

E6 x8 E11 x4 E12x2 A8 x1 B1 x1 B2 x1 B3 x2 B4 x2 B5 x2 B7 x1 B8 x2 C2x3
i < (O
. lri ll‘- -@ -@
E6 x5 E14x3 E10x2 E11x2 E7 x4 E1 x4 E8 x3 E3 x2

Cabeza

J
s
'@«J«L‘\'E”’

)

Compruebe el acoplamiento de la caja
de cambios girando los engranajes con
un dedo, asegurandose de que funcione suavemente.

33 34 35 36 37 38

08 - MONTAJE DE ROBOT CANGREJO Nivel 2 Q V7

Retna los médulos de la Cabezay el
Cuerpo junto con las partes antes de comenzar.

Compruebe el acoplamiento de la caja de @ 02 ;"‘ L ) \-: 07 - MONTALIE DE ROBOT BUGGY Nivel 2 @ .~ — E1 E8 @ Y‘@/ E1 E8
cambios girando los engranajes con un ' Movimiento 1: : S~ S B8
dedo, asegurandose de que funcione suavemente. i isacudiendo y meneando la cola! : - /’ Reuna los médulos de la Cabeza y el Cuerpo c2 /
0 0 C . _ (ﬁl’s,,, o junto con las partes antes de comenzar.
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B2 (or B1)
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E8 - ' MOV|m|ento z | Compruebe el acoplamiento de la caja
: isaltando y meneando la cola! 0 A: de cambios girando los engranajes con un
: i O¢ )‘J ~ AU dedo, asegurandose de que funcione suavemente
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Angulo del cuello
CABEZA CUERPO
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DETRAS

Ruedas
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Asegurese de que todos los ejes entre los
paneles 05y 06 estén ir lados correct:
y en la posicién correcta.

Compruebe el acoplamiento de la caja
de cambios girando los engranajes con
un dedo, asegurandose de que funcione suavemente.

Asegurese de que todos los ejes entre los
paneles B4 y B4 estén instalados correctamente
44 45 46 47 y en la posicién correcta.

40 49
Do 09 - MONTAJE DE ROBOT SLITHERBOT Nivel 2 (o5 I
Reuina los médulos de la Cabeza y el Cuerpo
junto con las partes antes de comenzar. ;
B1 (or B2) ' e :

Angulo del cuello
CABEZA CUERPO

sy o O@;‘::Z e E14 x2
ﬂ Fray,
B2 (or B1) )

E14x2 7 TR
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A t‘{é@‘ln ) NEGRO
) O (“*@Qé
04 ROJO
@ A1 x1 A7 x1 B3 x4 B4 x2 B5 x1 B7 x1 C2 x1
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7 cv\\ B1 (or B2) o .
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X ) 10 - MONTAJE DE ROBOT ROLY POLY Nivel 2
Y C6 x1 C7 x2 E6 x6 E5 x12 E10 x4 E9 x1 E12 x2
Retina los médulos de la Cabeza y el Cuerpo
junto con las partes antes de comenzar.
oL Rl %
i 0 D P
E7 x4 E1 x6 E8 x3

@ ES

CABEZA CUERPO 2 Ruedax2
@ -<+— ROJO .
Girar 90° > %
(C) <— Negro 0 .
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E1 S 0
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A2 x2 A8 x2 B1 x2 B2 x2 B8 x4 C1x8 C6 x2
Asegurese de que todos los ejes entre los
paneles 06 y 06 estén instalados correctamente
y en la posicion correcta.
‘ - o2 | Compruebe el acoplamiento de la caja de ﬁ
S¥EN cambios girando los engranajes con un dedo,
: b asegurandose de que funcione suavemente. E14x10 E4x8
50 51 52 56 57 58 59
11 - MONTAJE DE ROBOT ZOMBI Nivel 2 ° o3 B1 (or B2) 12 - MONTAJE DE ROBOT SURF Nivel 2

Cuerpo

Retna los médulos de la Cabezay el
Cuerpo junto con las partes antes de comenzar.

Reuina los médulos de la Cabeza y el
Cuerpo junto con las partes antes de comenzar.

A8 x1 B1 x3 B2 x3 B3 x4 B4 x2 B8 x4 A2 x2 A7 x1 A8 x2

=

ﬁ(‘éﬁ ’J;OO 0 % @
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C2 x2 C6 x2 C7x2 E6x8 E14x2 E5x4 E10 x2 E4 x2
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Girar 90°

g L "iﬂ Sh7 51 wb ]
" i
egro B5 x2 Clx4 C6x2 E6x4 E5x6 E10x4 E4x10 E9x2 E1x4 E8 x2

NegroV/ ) Rojo
Cabeza @ /
Dog

B9 x2 o 04
Asegurese de que todos los ejes entre los
paneles 05 y 05 estén instalados
M % correctamente y en la posicién correcta. /BS
& L o g 6
E \iy i i D

4-’

Girar 180°

o

E9 x4 E11 x2 E7 x4 E1 x6 E8 x4 E3 x2

T
Angulo del cuello

Angulo del cuello
CABEZA CUERPO|

P <— roJso
@ <— Negor

Compruebe el acoplamiento de la caja de
cambios girando los engranajes con un
dedo, asegurandose de que funcione suavemente.

64 65 66 67 68 69

60 61 62

ATTENTION

A G WARNING! CHOCKING HAZARD - Small parts, not for children under 8 years old. Use under adult supervision.
If small parts are swallowed or inhaled, seek medical attention immediately.

A @D ATTENTIONIRISQUE D'ETOUFFEMENT - Petites piéces, pas pour les enfants de moins de 8 ans. Utilisez-le
sous surveillance d'un adulte. Si votre enfant avale ou inhale la petite partie, consultez immédiatement un
médecin.

A CI3 ACHTUNG! ERSTICKUNGSGEFAHR - Kleinteile, nicht fir Kinder unter 8 Jahren. Verwenden Sie das unter
Aufsicht der erwachsenen Person. Wenn kleine Teile verschluckt oder eingeatmet werden, suchen Sie sofort
einen Arzt.

A (@ ADVERTENCIA! PELIGRO DE CHOKING - piezas pequefias, no para nifios menores de 8 afios. Usar bajo la
supervision de un adulto. Si se ingieren o inhalan piezas pequefias, busque atencion médica de inmediato.

A ATTENZIONE! PERICOLO SOFFOCAMENTO - Presenza di piccole parti, non adatto per bambini di eta inferiore
a 8 anni. Da utilizzare sotto la supervisione di un adulto. Se piccole parti venissero ingoiate o inalate, rivolgersi
immediatamente ad un medico.
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POSVENTA

Garantia Limitada de 90 Dias

Sillbird garantiza este producto al consumidor original contra cualquier defecto eléctrico 0 mecanico por un periodo de 90 DIAS
a partir de la fecha de compra. Los consumidores primero deben intentar resolver cualquier problema con el producto con el
minorista donde lo compraron. Si se descubre algun defecto de este tipo durante el periodo de garantia y el minorista no puede
brindar asistencia o soporte para el producto, Sillbird lo ayudara a reparar o reemplazar su dispositivo. La garantia cubre el uso
normal del consumidor, pero no cubre dafios durante el envio o fallas resultantes de modificacién, mal uso, abuso, negligencia,
desgaste, mantenimiento inadecuado, uso comercial o uso irrazonable del equipo. El desmontaje de cualquier pieza/compo-
nente anulara todas las garantias. Esta garantia no cubre el costo de las reparaciones realizadas o intentadas externamente
por un tercero o una empresa. Todas las garantias implicitas aplicables, incluidas las garantias de comerciabilidad e idoneidad
para un propésito particular, se limitan por el presente a un periodo de 90 DIAS a partir de la fecha de compra. No se incluyen
los dafios consecuentes o incidentales que surjan del incumplimiento de cualquier garantia expresa o implicita aplicable.
Algunos estados no permiten limitaciones sobre la duracién de una garantia implicita, ni la exclusién de dafos incidentales o
consecuentes, por lo que es posible que las limitaciones y exclusiones anteriores no se apliquen en su caso.

@ =—— rowo

ﬁ

Girar 180°

G

Si tiene algun problema, no dude en contactarnos directamente en support@sillbird.com. Todos los correos electrénicos seran
respondidos dentro de las 24 horas.
Para obtener detalles completos de las garantias aplicables, visite nuestro sitio web: www.sillbird.com

AVISO IMPORTANTE
NO DEVUELVA SU PRODUCTO SIN CONTACTAR PRIMERO CON NUESTRO
DEPARTAMENTO DE GARANTIA POR: SERVICE@SILLBIRD.COM

ALIMENTADO
POR EL SOL
NO NECESITA

BATERIAS!

ROBOT SOLAR

/\ ADVERTENCIA:

190 Piezas de Facil Construccion PELIGRO DE ASFIXIA - Contiene pequefias

partes. No apto para nifios menores de 3 afnos.

WWW.SILLBIRD.COM
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