« The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " BB ", which
means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen Namens
"JBHL " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, namlich im Bereich der Technologie unaufhaltsam
weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

Dreame est |'abréviation de l'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise, reflétant la
vision de l'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.

La parola "dreame" & 'abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E |a traslitterazione del nome cinese dell'azienda " i&F5 "
che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.
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La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracién del nombre chino de "Dreame", que significa
luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compafiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologas.

Dreame — cokpalléHHoe Ha3BaHuWe kuTalckol komnanum Dreame Technology Co., Ltd. v ee pouepHux npegnpusTuin. Dreame siBAsieTcs TpaHciMTepauven
Ha3BaHUs KOMMaHMM Ha KUTaCKOM si3bike « IBEL », B KOTOPOM OTPaXeHO KOpMopaTUBHOE BUAEHME KOMMaHNM B Chepe HayKn 1 TEXHOMOTUI — HeMpPepbIBHbIN
MOWCK, NCCIE[0BAHUS U CTPEMIIEHNME K YCTIEXY.

« Stowo "dreame" to skrét od Dreame Technology Co., Ltd. i spotek w Chinach. Jest to transliteracja chinskiej nazwy firmy "85 " co oznacza dgzenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajac wizje firmy, jakg jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.
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For more information & after-sales support, contact us via

aftersales@dreame.tech / https://global.dreametech.com

Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLS5C-EU-A03
Made in China

DreameBot W10

Self-Cleaning Robot Vacuum and Mop
User Manual

dreQm o

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

- This appliance can be used by children aged from 8 years and above

and persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or
lack of experience and knowledge if they have been given supervision or
instruction concerning use of the appliance in a safe way and understand
the hazards involved.

- Clear the area to be cleaned. Children shall not play with this product.

Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it
is operating.

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it

outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.

Otherwise, do not use the appliance.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or

assembly available from the manufacturer or its service agent.

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a

protective barrier.

- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover,

or bumper as a handle for the robot.

- Do not use the robot at an ambient temperature above 40°C or below 0°C

or on a floor with liquids or sticky substances.

- Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from

dragging them while cleaning.



] Safety Information

Usage Restrictions

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from

bumping into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of

the robots.

- Keep the cleaning tool out of reach of children.
- Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.
- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to

pick up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted
acids or solvents.

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

- Please turn off and unplug the appliance before cleaning and

maintenance.

- Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and base.
Washable parts must be dried completely before installing and using them.
- Please use this product in accordance with the instructions in the User

Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from
improper use of this product.

Safety Information

Batteries and
Charging

- Do not use any third-party battery or self-wash base. Use only with RCS3

supply unit.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or self-wash base

on your own.

- Do not place the self-wash base near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base's charging

contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and

contact after-sales service.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its

original packaging if possible.

- If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it,

Laser Distance
Sensor

We Dreame Trading (Tianjin) Co.,Ltd. ,

then turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least
once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- The laser distance sensor complies with the IEC 60825-1:2014 standard for

Class 1 laser products and does not generate dangerous laser radiation.

hereby, declares that this equipment is in compliance with the applicable Directives and European Norms, and amendments.

The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com

For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs



Il Product Overview Product Overview

Robot

{3 Spot Cleaning Button
-Press briefly to start spot cleaning
-Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Package Contents

() Power/Clean Button
-Press and hold for 3 seconds to turn on or off
-Press briefly to start cleaning after the robot is turned on

Side Brush Power Cord Mop Pad (x2)
{FReturn-to-Base Button
-Press briefly to send the robot back to the base

Status Indicator

-On White: Cleaning or cleaned
-Breathing White: Charging
-On Orange: Low battery
-Blinking Orange: Error

DreameBot W10

Self-Cleaning Robot Vacuum and Mop.
User Man e

Cleaning Tool User Manual Robot Self-wash Base
(Including a fresh tank, waste tank,
and washboard)

Note: Illustrations of product, accessories, and user interface in the user manual are for reference purposes only. Actual product and functions may vary due to Note: Press any button to pause while the robot is cleaning, returning to charge, returning
to self-clean, or in Spot Cleaning mode.

product enhancements.



Product Overview

Robot and Sensors

Wi-Fi Indicator o

Reset Button o
- Press and hold for 3
seconds to restore to
factory settings

Return-to-Base Sensor o

LDS Upper Cover

Laser Distance Sensor (LDS)
Charging Contacts o

Cover

Air Outlet /
Speaker

Bumper

Ultrasonic Sensor

Side Brush

Main Wheel o—

Cliff Sensors o—1

Edge Sensor

Cliff Sensors

Universal Wheel

Main Brush

A Brush Guard Clips
EE Main Wheel

—o Cliff Sensors

Magnetic Mounts
Auxiliary Wheel

Product Overview

Self-wash Base

Upper Cover ©

Control Panel

e 4 Water Tank Plug

———o Control Panel o

Washboard Clips

Mop Pad
Washboard

i
il

clip o o Clip

o Filter Media

Waste Tank

Fresh Tank

Return-to-Base Clean Button

/ Exit Button

Sk

l——————o Display Screen

Return-to-Base / Exit Button

When the robot is on the base:

- Press briefly to make the robot exit the base.

- Press and hold for 3 seconds to clean and dry the mop pad.

When the robot is out of the base:

- Press briefly to send the robot back to the base. The robot resumes
cleaning after the mop pad is cleaned.

- Press and hold for 3 seconds to stop cleaning and send the robot
back to the base to have the mop pad cleaned and dried.

Clean Button

Press briefly to start or pause cleaning.

Child Lock

Press and hold the {3 and [>| buttons for 3 seconds to activate or deactivate
Child Lock. After Child Lock is activated, all buttons on the robot and the base
are locked.



Product Overview Clearing Home Environment

Self-wash Base Dust Bin

Power Port Signaling Area

o Bin Clip
o Bin Cover

- Push gently in the direction
indicated by the arrow to open
the cover

o Filter Tidy up items such as power cords, slippers, and hard objects to prevent the Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and sofa
robot from getting entangled or trapped. to ensure the secure and smooth operations of the robot.

)
Charging Contacts ]

004 00
X

Self-Wash Base Back

o Washboard Bracket

o Overflow Sensors V

Overflow Sensors o

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned,
place to leave more space. do not stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.
Note:

When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.
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Preparations Before Use

1. Remove the protective strips

2. Install the side brush

Install the side brush

until it clicks into place.

3. Place the base against the wall and charge the robot

- Install the base in as open a location as possible with a good Wi-Fi signal.

- Insert the power cord into the base and plug it into the socket.

- Place the robot onto the base, and the robot will trun on automatically and
start charging.

- Itis recommended to fully charge the robot before the first use. After the
robot is fully charged, the status indicator illuminates white for 10 minutes
and then lights down.

™
0
Within the Best
Wi-Fi Range

Note:

- Remove any objects that are closer than 1.5 m from the front and 5 cm from either
side of the base.

- Make sure that no objects might block the signaling area.

- To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, the self-wash base is
recommended to be placed on tile floors or marble floors.

Connecting with Mi Home/Xiaomi Home App

The appliance works with the Mi Home/Xiaomi Home app, which can be used to control the appliance and make it interact with other smart devices.

1. Download the Mi Home/Xiaomi Home App

Scan the QR code on the robot to download and install the Mi Home/Xiaomi
Home app.

o Under the Cover

2. Add Device

Open the Mi Home/Xiaomi Home, tap " @ " in the upper right, and then
scan the QR code above again to add "Dreame Bot W10" Please follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

Add a device

xxxxxx's home > [(+]

No home environment info Scan

Devices Rooms

[ vJ

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

- The app software is upgrading, and the actual operations may be different from
the statements in this manual. Please follow the instructions based on the current
app version.

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the {3 and £ buttons until you hear a voice
prompt saying, "Waiting for the network configuration." Once the Wi-Fi
indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been reset.

Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly: To be connected
- Blinking quickly: Connecting

- On: Connected

Note: If the robot cannot connect to your phone, Reset the Wi-Fi network and try
again.

11
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How to Use

Turn On/Off

Press and hold the () button for 3 seconds to turn on the robot, and the power
indicator is permanently on. Place the robot onto the base, and the robot
turns on automatically and starts charging. To turn off the robot, move the
robot away from the base, and press and hold the () button for 3 seconds.

Fast Mapping

Remove the mop pad before fast mapping.

After you connect the robot to the app, create a map as instructed in the app.
The robot moves around to scan the environment and creates a map without
cleaning. After the robot returns to the base, a map is created and saved
automatically.

Pause / Sleep

When the robot is cleaning, press briefly any buttons on the robot or the >l
button on the base to pause the robot.

If the robot pauses for more than 10 minutes, it automatically enters the sleep
mode, and the power indicator and charging indicator stop glowing. Press
any buttons on the robot or base, or tap on the app to wake up the robot.

Note:
- The robot will turn off automatically if it is left in the sleep mode for more than 12 hours.
- If the robot is paused and placed onto the base, the current cleaning process will end.

Spot Cleaning

When the robot is not placed on the base and is on standby, press briefly

the {3 button to enable the spot cleaning mode. In this mode, the robot cleans a
square-shaped area of 1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting point
once the spot cleaning is completed.

e

Restoring Factory Settings

If the robot does not function properly and the buttons do not respond after
being restarted, use a pin to press the reset button for 3 seconds until you
hear a voice saying "Restoring factory settings". It will take about 5 minutes
to reset the robot to its original factory settings. After resetting the robot, you
must recreate maps and no-go zones.

How to Use

Mopping Function
Note: Do not use the mopping function on the carpet.
1. Attach the mop pad

Sweeping Function
Note: Do not attach the mop pad while using the sweeping function.

Method 1: Press briefly the [>] button on the base, and the robot starts
sweeping.

2. Take out the fresh tank, fill it with clean water, and then place the fresh
tank into the base.

Note:

- Make sure that the robot is fully charged before using it. Do not manually move
the robot when it is cleaning.

- If the battery gets low while cleaning, the robot returns to the base and resumes
cleaning after charging its battery. (The Resume Cleaning function must be enabled
onthe appin advance.)

Cleaning Mode

After the robot is turned on, it cleans each room by cleaning along the
edges and walls first and then cleaning in an S-shaped pattern. The robot
automatically returns to the base to charge its battery after cleaning.

Note:

- Do not fill in hot water, otherwise the fresh tank may be deformed.

- Use only the Dreame-brand multi-surface floor cleaner. Otherwise, the functions
of the base may be affected.

13
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How to Use

3. Place the robot onto the base

4. Start mopping

Press briefly the >l button. The robot starts from the base and mops the house
based on the optimal cleaning plan scheduled by the map.

Note:

- If the robot is not on the base, please put it back before starting it.

- The robot will clean the mop pad before cleaning, please wait patiently until the
mop pad is cleaned.

- Do not manually move the base, fresh tank, waste tank, or washboard while mopping.

5. Return to self-clean

While mopping, the robot will return to the base to have the mop pad cleaned
as cleaning conditions set in the app. The robot resumes cleaning after the
mop pad is cleaned.

6. Clean the mop pad

After the robot completes cleaning and returns to charge, the base starts
cleaning and drying the mop pad.

Note:
- To clean the mop pad at any time, press and hold the {> button on the base for 3

seconds to start cleaning.

- While cleaning the mop pad, if the water in the fresh tank is insufficient or the waste tank

is full, the robot will send a voice prompt, or the app will send a notification.

- After the robot completes mopping, clean the waste tank in time to avoid mold or odor.

It is recommended to change the mop pad every 1 to 3 months.

How to Use

Functions in APP

1. Map management

The homepage of the app displays the current map. On this page, No-Go
Zone allows you to set zones to be avoided, and Map Management allows
you to modify the current map .

2. Cleaning mode settings
Cleaning Mode on the homepage allows you to change the cleaning mode,
the suction power, as well as the humidity of the mop pad.

3. Self-cleaning settings

Self-Cleaning Settings on the homepage allows you to change the frequency
for self-cleaning and manually start a mop pad cleaning task or manually
start or end a mop pad drying task.

4. Product settings
The Settings page allows you to enable or disable device functions, configure
scheduled cleanup, or view cleaning history and device information.

Note:

- A map must be created before you use the room- or zone-based cleaning, and
manage maps.

- For more information about functions, check the corresponding interfaces or
guides in the app.

- The version of the app might have been updated, please follow the instructions
based on the current app version.

Routine Maintenance

Parts

For optimal performance, follow the instructions below to clean and maintain

the robot and base.

Part

Maintenance Frequency

Replacement Frequency

Dust Bin

Clean it as needed

/

Dust Bin Filter

Once every 2 weeks

Every 3 to 6 months

Fresh Tank

Once every 2 weeks

/

Fresh Tank Filter Media

Once every 2 weeks

/

Waste Tank After each use /

Washboard Once every 2 weeks /

Main Brush Once every 2 weeks Every 6 to 12 months
Side Brush Once every 2 weeks Every 3 to 6 months
Mop Pad Once every month Every 1 to 3 months

Universal Wheel

Once every month

Auxiliary Wheel

Once every month

LDS Laser Sensor

Once every month

Return-to-Base Sensor

Once every month

Cliff Sensors

Once every month

Signaling Area on Base

Once every month

Overflow Sensors on Base

Once every month

Charging Contacts on Robot

Once every month

Charging Contacts on Base

Once every month

Bottom of the Robot

Once every month

Body of the Base

Once every month

~| ]~~~ |~~~

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an

exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.
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Routine Maintenance

Dust Bin * Clean it as needed

1. Open the robot cover and press the dust bin clip to remove the dust bin.

Note: The cleaning tool can be used to empty the dust bin.

Filter” Clean it once every 2 weeks (fully dry after cleaning) and change it every 3 months

1. Remove the filter and tap its basket gently.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, finger, or sharp object.

2. If necessary, rinse the dust bin under the running water and dry them
completely before re-installing.

Note:
- Rinse the dust bin and filter with clean water only. Do not use any detergent.
- Use the dust bin and filter only when whey are completely dry.

Routine Maintenance

Fresh Tank * Clean the filter media once every 3 months

1. Open the fresh tank cover, move the hose to the side to remove and clean
the filter media as shown in the diagram.

2. Put the filter meida and hose back.

Waste Tank * Clean after each use

1. Take out the waste tank, open the waste tank cover, and then dump the
wastewater.

&

DN
D
!

Note: The floating ball in the waste tank is @ moving part. Do not clean the floating
ball excessively in case of affecting its functions.

17



Routine Maintenance

Washboard * Clean once every 2 weeks
1. Press the clips on both sides of the bottom of the base to remove the

washboard.

N

Zclick

18

3. Wipe the bottom of the base with a dry cloth.

(- )

4. Insert the washboard into the base as shown in the diagram, making sure
that both clips are in place.

Click Click

Note: Make sure that the washboard brackets are in place.

Routine Maintenance

Cleaning the Main Brush Cleaning the Side Brush

Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the Remove and clean the side brush.
brush out of the robot.

Cleaning the Universal Wheel/Auxiliary Wheel

Pull out the brush covers as shown in the diagram. Use the provided cleaning
tool to remove the hair tangled in the brush.

Note:
- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the

. . X ) i universal wheel. Do not use excessive force.
Note: Do not pull out the hair tangled in the brush excessively. Otherwise, the main - Rinse the universal wheel under the running water and put it back after drying it
brush may be damaged. completely.
19
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Routine Maintenance

Robot Sensors and Charging Contacts

Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft, dry cloth:

- Cliff sensors at the bottom of the robot

- Charging contacts at the back of the robot

- Return-to-base sensor at the front of the robot
- Bumper at the front of the robot

- LDS on the top of the robot

Bumper Cliff Sensors
f
—~ Ao o@o -
Return-to-Base 4 rmmmpm
Sensor W-@- g "

o
o

LDS

Charging Contacts

Note: Wet cloth can damage sensitive elements within the robot and base.
Please use dry cloth for cleaning.

Self-Wash Base Charging Contacts and Overflow
Sensor

. 7
¢
) @
Charging Contacts

&> Rt

o Overflow Sensor

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold down
the () button for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold the
() button for 3 seconds to turn the robot on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure
that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of time,
turn it off and put it away. To prevent damages from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

Errors

If the base does not work properly, an error icon and message will be displayed on the display screen. Read the message and handle the issue based on the

following table.

Error Icon

Error Message

Solution

Insufficient Water in Fresh Tank

Add a sufficient amount of water to the fresh tank.

Fresh Tank Not Installed

Put the fresh tank in place.

Waste Tank Malfunction

Put the waste tank in place.
Empty the wastewater.

:

Washboard Not Installed

Check whether the washboard is installed and whether the clips on both sides of
the washboard are in place.

é

Abnormal Washboard Water Level

Check whether the waste port is clogged. If yes, clean it.

-

Robot Malfunction

Check whether an exception occurs to the robot. Please refer to the "FAQ" section
in this manual for troubleshooting.

21
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FAQ

Problem

Possible Cause and Solution

FAQ

The robot will not turn
on.

1. The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
2. The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a
temperature between 32 °F (0°C ) and 104 °F (40°C).

Problem

Possible Cause and Solution

The robot will not
charge.

—_

. The base is unplugged. Make sure that both ends of the power cord are plugged in.
2. Poor contact. Wipe the charging contacts on both the base and the robot.

The charging speed is
slow.

It takes about 6 hours to fully charge the robot when its battery is low.

1. If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will automatically
slow down to extend the battery life.

2. The charging contacts on both the robot and the base may be dirty, please wipe them with a soft cloth.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network is correct.
The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection.
The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.

pwn o

The robot is
malfunctioning.

Turn off the robot and then restart it.

The side brush falls off.

1. Re-install the side brush until it clicks into place.
2. The side brush is entangled by power cords. Remove the power cords from the floor before cleaning.

A room-based map
cannot be created in
the app.

—_

. The robot must start from the base to create a map. It is recommended to use the fast mapping function.
Do not move the robot when the robot creates a map for the first time, otherwise positioning failure may occur.
After the robot creates a map for the first time, check whether it fails to return to the base and remove any obstacles around it.

w N

The mop pad falls off.

The mop pad is entangled by power cords. Remove the power cords from the floor before cleaning.

The robot cannot find
the base or will not
return to the base.

The base is unplugged or is moved when the robot is not placed onto the base.

The robot can not return to the base since its path is blocked. For example, a door is closed.

There are too many obstacles around the base. Place the base in an area without any obstacles around it.

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far from the base, it might not be
able to automatically return to the base, in which case you need to manually place the robot onto the base.

Wipe the signaling area on the base to prevent dust or dirt.

pwnN=

1

The cleaning
performance is poor.

1. The dust bin is full. Empty it.
2. The filter needs cleaning. Check and clean it.
3. The filter is not fully dried after being washed. Dry the filter before use.

The robot leaks dust
while cleaning.

Take out the main brush and the dust bin, and remove any debris that may have become trapped around spaces that hold the main
brush and the dust bin.

The robot is stuck in
front of the base and
cannot return to the
base.

—

. Check whether there is enough space around the base. keep the immediate area 1.5 m in front of the base and 5 cm on both side
of the base clear of objects.

The robot may slip. Check whether there is water in front of the base, if so, wipe it and try to send the robot back again.

. Itis recommended to change the place where you put the base and try again.

w N

The noise increases
while the robot is
operating.

1. The dust bin is full. Empty it.

2. Hard objects are trapped around the main brush and the dust bin. Check and clean them up.

3. The main brush and the side brush may be entangled with hair or debris. Check and clean them up.
4. Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot makes a
strange noise while
operating.

Please turn and press the main wheel to check if there is any object entangled or stuck, if so, clean them in time. If the problem
persists, please contact the after-sales service.

The robot will not turn
off.

—

. The robot can be turned off only when it is not charging. To turn off the robot, move the robot away from the
base and press and hold the () button for 3 seconds.

2. If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the () button for 10 seconds to forcibly

turn off the robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

The robot is stuck and
stops operating.

1. Check the corresponding area to make sure whether there are obstacles such as power cords, curtains, or carpet
tassels around the robot. It is recommended to remove them so that the robot can continue to work.

2. The robot may be stuck by furniture. It is recommended to elevate the furniture, place a physical barrier to block
off the problem areas, or set no-go zones by using the app.

23
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FAQ

Problem

Possible Cause and Solution

FAQ

The robot moves
without following the
set route.

1. Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.
2. Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before
using the robot.

Problem

Possible Cause and Solution

The robot does not
respond to the base.

The robot is too far away from the base and they cannot communicate with each other. It is recommended to use the app to control
the robot.

The robot misses the
rooms to be cleaned.

—_

. Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.

. Check whether there is a threshold higher than 1.8 cm at the door of the room. The robot cannot climb over high
thresholds or steps.

. The place in front of the room to be cleaned is wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally.
It is recommended to dry the floor before using the robot.

. Check whether there is a small door mat or carpet at the door of the room. The carpet will be avoided while the
robot is mopping. Please turn off the carpet recognition function on the Setting page of the app.
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Water in the fresh tank
is insufficient.

1. Replenish clean water in time.

2. Unplug the power cord of the base, take out the fresh tank and put it back, and then power on the base and try again.

3. Pour out the remaining water in the fresh tank, rinse the bottom of the fresh tank and filter media, and then try
again after adding water into it.

4. Check the metal filter at the water inlet of the base to see if there are foreign objects, if any, please take out the
foreign objects.

If the problem persists, please contact the after-sales service.

The robot often strays
into no-go zones or

areas with virtual walls.

—_

. View the homepage of the app to check whether an error occurs to the current map, if so, restore the map in the
Map Management settings.

. When you set virtual walls or no-go zones, it is recommended to adjust boundaries based on the home
environment and include all areas that are prone to getting the robot stuck, such as sinking steps and bottoms
of furniture.

N

The water level in
the washboard is
abnormal.

1. Remove the washboard and check whether the sewage drain is blocked and clean it.

2. Wipe the metal elastic pieces of the overflow sensor within the washboard with a dry cloth.

3. Gently press down on the waste tank to ensure that the waste tank is installed in place.

4. Check if the sealing ring of the waste tank is loose or not installed properly, if so, reset it manually. If the problem
persists, please contact the after-sales service.

The robot gets into
trouble while working
and stops.

1. The robot automatically powers off when its battery is depleted to 0%.

2. The robot fails to charge, which causes its battery to run out and the robot to shut down. The possible cause is
that the base is not connected to the power supply, or the robot and the base are in poor contact. Please check
the connection.

If the problem persists, please contact the after-sales service.

The washboard is not
installed.

Check whether the washboard is installed in place or whether the clips on both sides of the washboard are in place.

The robot will not
resume cleaning after
charging.

1. Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming
cleaning.
2. The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the base.

The robot will not clean
automatically at the
scheduled time.

The robot has low battery. The scheduled cleaning will not start unless the battery level is over 15%.
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Specifications
Robot Self-wash Base
Model RLS5C Model RCS3
Battery 6400 mAh (Nominal Capacity) Rated Input 100-240V ~ 50-60 Hz 1.5 A
Charging Time Approx. 6 hours Rated Output 20.0V=T1A
0S Compatibility Android 4.4 or i0S 10.0 and later SRD Wireless Operation 433.92 MHz
Frequency
Rated Voltage 14.4V =
Maximum Output Power <10dBm
Rated Power 55 W

Wi-Fi Wireless Connectivity

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power <20dBm
SRD Wireless Operation 433.92 MHz
Frequency

Maximum Output Power <10 dBm

WEEE Information

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.

household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a designated collection point for the
recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential

E All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted
L

negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information about the location as well as
terms and conditions of such collection points.

Sicherheitsinformationen

Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu
vermeiden, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren

Sie sie zum spateren Gebrauch auf.

Nutzungseinschrankungen

- Dieses Gerat ist fur Kinder ab einem Alter von 8 Jahren und Personen

geeignet, die kérperlich, sensorisch oder geistig behindert sind oder
nicht Gber ausreichend Erfahrung oder Kenntnisse verfligen, wenn
sie eine Beaufsichtigung oder Anweisung zur sicheren Nutzung

des Gerats erhalten haben und wissen, welche Gefahren auftreten
kénnen.

- Der zu reinigende Bereich muss freigeraumt werden. Kinder

darfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafur, dass
Kinder und Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters einen
sicheren Abstand zum Gerat halten.

- Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung in einer hauslichen

Umgebung geeignet. Benutzen Sie es nicht im Freien, auf
anderen Oberflachen als dem Boden oder in einer kommerziellen
oder industriellen Umgebung.

- Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung

ordnungsgeman betrieben wird. Andernfalls durfen Sie das Gerat
nicht verwenden.

- Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort

aus und wenden Sie sich an den Kundendienst.
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2 Sicherheitsinformationen
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Nutzungseinschrankungen

- Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich

Uber dem Bodenniveau befindet und der nicht durch eine
Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die

LDS-Abdeckung, die Roboterabdeckung oder den Bumper nicht
als Griff fir den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die

Temperaturen Uber 40°C oder unter 0°C liegen, und auch nicht auf
Boden mit Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen.

- Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen,

um zu verhindern, dass diese wahrend der Reinigung mitgezogen
werden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden,

um zu verhindern, dass der Roboter sie anst6Bt und beschadigt.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Kérperteile von der

Saugo6ffnung des Roboters fern.

- Halten Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite

von Kindern.

- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Raum, in dem ein Saugling

oder ein Kind schlaft.

- Kinder, Haustiere oder Gegenstande durfen weder auf dem

stillstehenden noch dem sich bewegenden Roboter positioniert
werden.

Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschrankungen

Akkus und Ladung

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen

brennender Substanzen. Verwenden Sie den Roboter nicht zum
Aufsaugen von entflammbaren oder brennbaren Flissigkeiten,
atzenden Gasen oder unverdinnten Sauren oder L6sungsmitteln.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande

ein. Verwenden Sie das Gerat nicht zum Aufnehmen von
Gegenstanden wie Steinen, groBen Papierstiicken oder anderen
Dingen, die das Gerat verstopfen kénnten.

- Bitte schalten Sie das Gerat vor der Reinigung und Wartung aus

und ziehen Sie den Netzstecker.

- Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen und keine

Flissigkeit zum Abspulen des Roboters und der Basis.
Abwaschbare Teile mtssen vor dem Einbau und Gebrauch
vollstandig getrocknet werden.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im

Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder
Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung
dieses Produkts entsteht.

- Keine Fremdbatterie und keine Selbstreinigungsbasis verwenden.

Nur mit Versorgungseinheit RCS3 verwenden.

- Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Selbstreinigungsbasis

selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu modifizieren.
29



B Sicherheitsinformationen

Akkus und Ladung

Laserdistanzsensor

- Stellen Sie die Selbstreinigungsbasis nichtin der Nahe einer

warmequelle auf.

- Verwenden Sie kein nasses Tuch und keine nassen Hande, um die

Ladekontakte der Basis zu wischen oder zu reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaRB. Unbenutzte Akkus sollten in

einer geeigneten Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

- Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort

aus und wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet

ist und moglichst in der Originalverpackung beférdert wird.

- Wenn der Roboter flr eine langere Zeit nicht benutzt werden soll,

laden Sie ihn voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem
kiihlen und trockenen Ort. Laden Sie den Roboter mindestens je 3
Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Der Laserdistanzsensor entspricht der Norm IEC 60825-1:2014

fur Laserprodukte der Klasse 1 und erzeugt keine gefahrliche
Laserstrahlung.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS5C mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com

Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

30

Produktiibersicht

Packungsinhalt

Seitenburste

Reinigungswerkzeug

C— .+

Netzkabel

DreameBot W10
Self-Cleaning Robot Vacuum and Mop

User Manual

Wischer (x2)

Benutzerhandbuch

Roboter Selbstreinigungsbasis

(EinschlieBlich Reinwassertank,
Schmutzwassertank und Waschbrett)

Hinweis: Abbildungen von Produkt, Zubehor und Benutzeroberflache im Benutzerhandbuch dienen nur zu Referenzzwecken. Das tatsachliche Produkt und die Funktionen
kénnen aufgrund von Produkt-Updates abweichen.
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Y Produktiibersicht Produktiibersicht

Roboter Roboter und Sensoren

Absturz-Sensoren

(] Taste fiir die Punktreinigung

-Kurz driicken, um die Punktreinigung zu starten

-Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die Kindersicherung zu WLAN-Anzeiger o
deaktivieren

Ultraschallsensor o

o Abdeckung — ° Universal-Rad
Reset-Taste © Seitenbirste o

- Driicken und halten Sie

o Hauptbrste

() Ein-/Aus- und Reinigungstaste 3 sekunden lang, um Freigabe
-Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um das Gerat ein- die Werkseinstellungen Hauptrad Hauptburstenabdeckung
o]

oderauszuschalten wiederherzustellen Luftauslass / ’ Hauptrad
-Kurz driicken zum Start der Reinigung nach dem Einschalten des Roboters Lautsprecher

Absturz-Sensoren o—! L—o Absturz-Sensor
QRﬁck}(ehr-zur-Basis-Taste i ' ' Magnetische Befestigungen
-Kurz driicken, um den Roboter zurlick zur Basis zu schicken Rucklaufsensor StoBfanger

Statusanzeige o Hilfsrad
-Auf WeiB: Reinigen oder gereinigt
‘WeiB blinkend: Aufladen

-Orange: Niedriger Batteriestand
-Blinkt Orange: Fehler LDS Obere Abdeckung

Laserdistanzsensor o Kantensensor

Ladekontakte o

Hinweis: Driicken Sie eine beliebige Taste, um den Reinigungsvorgang zu
unterbrechen, zum Aufladen zurlickzukehren, zum Selbstreinigungsmodus
zurlickzukehren oder den Spot-Reinigungsmodus zu aktivieren.
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Produktiibersicht

Selbstreinigungsbasis Bedienfeld
[E—
Obere Abdeckung
Zurlick zur o >l Reinigungstaste
i i Basisstation /
= = Beenden-Taste
C_JgC 3 Bildschirm
e A o Wassertankstecker
» Bedienteld Zuriick zur Basisstation / Beenden-Taste
= = Waschbrett-Klammern Wenn sich der Roboter auf der Basisstation befindet:
Wischer- i % - Drlicken Sie kurz, damit der Roboter die Basisstation verladsst.
Waschbrett - Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um das Wischpad zu reinigen
und zu trocknen.
Wenn sich der Roboter nicht auf der Basisstation befindet:
- Drlicken Sie kurz, um den Roboter zurlick zur Basis zu schicken. Der Roboter
Klammer setzt die Reinigung fort, nachdem der Wischer gereinigt wurde.

Schwimmende o
Kugel

Frischwassertank

Abwassertank

- Halten Sie 3 Sekunden gedriickt, um die Reinigung zu beenden. Der Roboter
kehrt zur Reinigungsbasis zurlick,dann wascht und trockt den Wischer. Wenn
der Roboter auf die Basis gestellt wird, wenn Sie 3 Sekunden lang driicken
und halten, wird der Wischer sofort gereinigt und getrocknet.

Reinigungstaste
Kurz driicken, um die Reinigung zu starten oder zu pausieren.

Kindersicherung

Halten Sie die Tasten £ und [>| 3 Sekunden lang gedriickt, um die
Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren. Nachdem die
Kindersicherung aktiviert wurde, sind alle Tasten am Roboter und an der
Basisstation gesperrt.

Produktiibersicht

Selbstreinigungsbasis

Stromanschluss

Signalbereich

Ruckseite der
Selbstreinigungsbasis

Ladekontakte

o Waschbrett-Halterung

Uberlaufsensoren o o Uberlaufsensoren

Staubbehilter

o Freigabe Staubbehalter

o Staubbehalterabdeckung
- Drucken Sie leicht in die durch
den Pfeil angezeigte Richtung,
um die Abdeckung zu 6ffnen

o Filter

35



36

Wohnumgebung aufrdumen

Rdumen Sie Gegenstande wie Stromkabel, Hausschuhe und harte
Gegenstande weg, damit sich der Roboter nicht verwickelt oder einklemmt.

00y

v

Offnen Sie die Tur des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mdbel in die

geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.

v

Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
von Treppen und Mdbeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu
ermoglichen.

=1
000
X

Vorbereitungen vor der Verwendung

1. Die Schutzstreifen entfernen

2. Seitenbiirste installieren

Bringen Sie die Seitenbirste
an, so dass sie in der
korrekten Position einrastet

Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht
erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine Schwelle, oder die
enge Stelle einer Flur hin.

Hinweis: Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal in Betrieb nehmen, folgen Sie ihm wahrend der Reinigung, um mdégliche Hindernisse rechtzeitig zu beseitigen.

3. Stellen Sie die Basis an die Wand und laden Sie sie

- Installieren Sie die Basis an einem mdglichst offenen Ort mit einem guten
WLAN-Signal.

- Verbinden Sie das Netzkabel mit der Selbstreinigungsbasis und stecken Sie
es in die Steckdose.

- Stellen Sie den Roboter auf die Basis, und der Roboter schaltet sich
automatisch ein und beginnt mit dem Aufladen.

- Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Verwendung vollstandig
aufzuladen. Nachdem der Roboter vollstéandig aufgeladen ist, leuchtet die
Statusanzeige 10 Minuten lang weiB und erlischt dann.

M=\

0
Innerhalb der besten
WLAN-Reichweite

Hinweis:
- Entfernen Sie alle Gegenstdnde, die ndher als 1,5 m von der Vorderseite und 5 cm

von der linken und rechten Seite der Basisstation entfernt sind.

- Stellen Sie sicher, dass keine Gegenstande den Signalbereich blockieren kénnen.
- Es wird empfohlen, Selbstreinigungsbasis auf Fliesenbdden oder Marmorbdden

zu platzieren, damit die Wasserflecken Holzbdden oder Teppiche nicht nass
machen.
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Mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App verbinden

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App. Steuern Sie Ihr Gerat und lassen Sie dieses sowie weitere Smart Home-Gerate mit der Mi Home-/

Xiaomi Home-App interagieren.

1. Laden Sie die Mi Home/Xiaomi Home App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Gerat, um die Mi Home/Xiaomi Home-App
herunterzuladen und zu installieren.

o Unter der Abdeckung

2. Fligen Sie das Geréat hinzu

Offnen Sie das Mi Home/Xiaomi Home, tippen Sie oben rechts auf

"@" und scannen Sie den obigen QR-Code erneut, um "Dreame Bot W10"
hinzuzuftigen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung
zu beenden.

xoxx' s home >

No home environment info

Devices Rooms

Hinweis:

- Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstitzt.

- Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann sich von den
Angaben in diesem Handbuch abweichen. Bitte befolgen Sie die Anweisungen
basierend auf der aktuellen App-Version.

3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig dricken und halten Sie die {3 und {"} Taste bis Sie eine
Sprachmeldung héren ,Warten auf Netzwerkkonfiguration". Sobald die
WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN erfolgreich zurlickgesetzt.

WLAN-Anzeiger

- Langsam blinkend: Wartet auf
Verbindung

- Schnell blinkend: Verbindung
wird hergestellt

- Ein: Verbunden

Hinweis: Wenn der Roboter keine Verbindung zu lhrem Telefon herstellen kann,
setzen Sie das WLAN-Netzwerk zuriick und versuchen Sie es erneut.

Gebrauchsanleitung

Einschalten / Ausschalten

Halten Sie die Tast () 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten, und die Betriebsanzeige leuchtet dauerhaft. Stellen Sie den
Roboter auf die Basisstation, und der Roboter schaltet sich automatisch ein
und beginnt mit dem Aufladen. Um den Roboter auszuschalten, nehmen Sie

ihn von der Basisstation, und halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt.

Schnelle Kartenerstellung

Entfernen Sie das Wischpad vor der Schnellkartierung.

Nachdem Sie den Roboter mit der App verbunden haben, erstellen Sie eine
Karte gemaB den Anweisungen in der App. Der Roboter bewegt sich, um die
Umgebung zu scannen, und erstellt eine Karte ohne Reinigung. Nachdem
der Roboter zur Basisstation zurlickgekehrt ist, wird automatisch eine Karte
erstellt und gespeichert.

Pause / Schlaf

Wenn der Roboter reinigt, driicken Sie kurz eine beliebige Taste am Roboter
oder die Taste >l an der Basis, um den Roboter anzuhalten.

Wenn der Roboter ldnger als 10 Minuten pausiert, wechselt er automatisch in
den Schlafmodus und die Betriebsanzeige und die Ladeanzeige horen auf zu
leuchten. Driicken Sie eine beliebige Taste am Roboter oder an der Basis, oder
tippen Sie auf die App, um den Roboter aufzuwecken.

Hinweis:

- Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

- Wenn der Roboter angehalten und auf der Basis gestellt wird, wird der aktuelle
Reinigungsvorgang beendet.

Punktreinigung

Wenn der Roboter nicht auf der Basisstation steht und sich im Standby-Modus
befindet, driicken Sie kurz die Taste {3 um den Spot-Reinigungsmodus zu
aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter einen quadratischen Bereich
von 1,5 x 1,5 Metern um sich herum und kehrt nach Abschluss der Spot-
Reinigung zu seinem Startpunkt zurtick.

1,5m

Werkseinstellungen zuriicksetzen

Wenn der Roboter nicht richtig funktioniert und die Tasten nach dem Neustart
nicht reagieren, driicken Sie die Reset-Taste 3 Sekunden lang, bis Sie eine
Sprachausgabe " Werkseinstellungen zurlicksetzen" héren. Es dauert etwa

5 Minuten, bis der Roboter auf seine urspriinglichen Werkseinstellungen
zurlickgesetzt ist. Nach dem Zurlicksetzen des Roboters miissen Sie Karten
und No-Go Zonen neu erstellen.
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Gebrauchsanleitung

Kehrfunktion
Hinweis: Setzen Sie den Wischpad nicht auf, wenn Sie die Kehrfunktion verwenden.

Methode 1: Driicken Sie kurz die Taste [>| an der Basisstation, damit der
Roboter zu kehren beginnt.

Methode 2: Driicken Sie kurz die Taste () auf dem Roboter, damit der Roboter
zu kehren beginnt.

Hinweis:

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter vollstandig aufgeladen ist, bevor Sie ihn
verwenden. Bewegen Sie den Roboter wahrend der Reinigung nicht manuell.

- Wenn der Akku wahrend der Reinigung schwach wird, kehrt der Roboter zur
Basis zurlick und setzt die Reinigung nach dem Aufladen des Akkus fort. Die
Funktion, "Reinigung fortsetzen"muss zuvor in der App aktiviert werden.

Reinigungsmodus

Nachdem der Roboter eingeschaltet wurde, reinigt er jeden Raum, indem er
zuerst entlang der Kanten und wWande und dann in einem S-férmigen Muster
reinigt. Der Roboter kehrt nach der Reinigung automatisch zur Basis zurtick,

um seinen Akku zu laden.

Wischfunktion

Hinweis: Verwenden Sie nicht die Wischfunktion auf dem Teppich.

1. Den Wischer befestigen

2. Nehmen Sie den Frischwassertank heraus, fullen Sie ihn mit sauberem
Wasser und setzen Sie den Frischwassertank dann in die Basisstation ein.
Fullen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwassertank verformt
werden kann.

Hinweis:

- Fillen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwassertank verformt werden kann.

- Verwenden Sie nur den Mehrfldchen-Bodenreiniger der Marke Dreame.
Andernfalls kénnen die Funktionen der Basis beeintrachtigt werden.

Gebrauchsanleitung

3. Stellen Sie den Roboter auf die Basisstation

4. Wischen beginnen

Driicken Sie kurz die Taste [>|. Der Roboter startet von der Basis aus und
wischt das Haus auf der Grundlage des von der Karte geplanten optimalen
Reinigungsplans.

Hinweis:

- Wenn der Roboter nicht auf der Basis steht, legen Sie ihn bitte zuriick, bevor Sie
ihn starten.

- Der Roboter reinigt den Wischer vor der Reinigung, bitte warten Sie geduldig, bis
der Wischer gereinigt ist.

- Bewegen Sie die Basis, den Reinwassertank, den Schmutzwassertank oder das
Waschbrett wahrend des Wischens nicht manuell.

5. Ruckkehr zur Selbstreinigung

Wahrend des Wischens kehrt der Roboter zur Basis zurlick, um den Wischer
gemadB den in der App eingestellten Reinigungsbedingungen reinigen zu
lassen. Der Roboter setzt die Reinigung fort, nachdem der Wischer gereinigt
wurde.

6. Den Wischer reinigen

Nachdem der Roboter die Reinigung abgeschlossen hat und zum Laden
zurlickkehrt, beginnt die Basis mit dem Reinigen und Trocknen des Wischers.

Hinweis:

- Um den Wischer jederzeit zu reinigen, halten Sie die Taste { an der Basis 3
Sekunden lang gedriickt zum Start der Reinigung.

- Wenn wahrend der Reinigung des Wischers das Wasser im Reinwassertank
nicht mehr ausreicht oder der Schmutzwassertank voll ist, gibt der Roboter eine
Sprachansage aus oder die App sendet eine Benachrichtigung.

- Reinigen Sie den Schmutzwassertank nach dem Wischen rechtzeitig, um
Schimmel und Geruch zu vermeiden. Es wird empfohlen, das Wischpad alle 1 bis
3 Monate zu wechseln. 41
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Gebrauchsanleitung

Funktionen in der APP

1. Karten-Management

Auf der Startseite der App wird die aktuelle Karte angezeigt. Auf dieser Seite

kdnnen Sie unter No-Go-Zone Bereiche festlegen, die nicht gemieden werden
sollen. Mit dem Kartenmanagement kénnen Sie die aktuelle Karte dndern.

2. Reinigungseinstellungen
Mit den Reinigungsinstellungen auf der Startseite kénnen Sie den

Reinigungsmodus, die Saugleistung und die Feuchtigkeit des Wischpads andern.

3. Selbstreinigung-Einstellungen

Mit den Selbstreinigung-Einstellungen auf der Startseite kénnen Sie die
Haufigkeit der Selbstreinigung dndern und manuell eine Reinigungsaufgabe
oder eine Trockenaufgabe fir das Wischpad starten oder beenden.

4. Produkt-Einstellungen
Auf der Seite von Produkt-Einstellungen kénnen Sie Funktionen des Gerats

aktivieren oder deaktivieren, die geplante Reinigung konfigurieren oder den
Reinigungsverlauf und Gerateinformationen einsehen.

Hinweis:

- Sie missen eine Karte erstellen, bevor Sie die raum- oder zonenbasierte Reinigung
verwenden und Karten verwalten kénnen.

- Weitere Informationen zu den Funktionen finden Sie in den entsprechenden Seiten oder
Anweisungen in der App.

- Die Version der App kdnnte aktualisiert worden sein. Bitte befolgen Sie die Anweisungen
fur die aktuelle App-Version.

RegelmadaBige Wartung

Teile

Um eine optimale Leistung zu erzielen, befolgen Sie die folgenden

Anweisungen zur Reinigung und Wartung des Roboters und der Basisstation.

Teil

Haufigkeit der Wartung

Hdaufigkeit des Austausches

Staubbehaélter

Nach Bedarf reinigen

/

Staubbehalterfilter

Einmal alle 2 Wochen

Alle 3 bis 6 Monate

Frischwassertank

Einmal alle 2 Wochen

/

Filtermedien flr den
Frischwassertank

Einmal alle 2 Wochen

/

Abwassertank Nach jedem Gebrauch /
Waschbrett Einmal alle 2 Wochen /
Hauptburste Einmal alle 2 Wochen Alle 6 bis 12 Monate

Seitenblirste

Einmal alle 2 Wochen

Alle 3 bis 6 Monate

Wischer

Einmal im Monat

Alle 1 bis 3 Monate

Universal-Rad

Einmalim Monat

/

Hilfsrad

Einmal im Monat

Laserdistanzsensor

Einmal im Monat

Rucklaufsensor

Einmal im Monat

Absturz-Sensoren

Einmalim Monat

/
/
/
/

Signalisierungsbereich an
der Basisstation

Einmalim Monat

/

Uberlaufsensoren an der
Basisstation

Einmalim Monat

/

Ladekontakte am Roboter

Einmal im Monat

/

Ladekontakte an der
Basisstation

Einmal im Monat

Unterseite des Roboters

Einmal im Monat

/

Korper der Basisstation

Einmal im Monat

/

Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs hangt von der Nutzung des Roboters
ab. Wenn aufgrund besonderer Umstdnde eine Stérung auftritt, sollten die Teile

ausgetauscht werden.

RegelmadaBige Wartung

Staubbehalter *Nach jedem Gebrauch reinigen

1. Offnen Sie die Roboterabdeckung und driicken Sie auf den
Staubbehdlterklipp, um den Staubbehalter zu entfernen.

2. Offnen Sie die Behalterabdeckung und leeren Sie den Behélter wie in der
Abbildung gezeigt.

Hinweis: Zum Entleeren des Staubbehdlters kann das Reinigungswerkzeug
verwendet werden.

Filter *Reinigen Sie ihn alle 2 Wochen (nach der Reinigung vollstdndig trocknen)
und ersetzen Sie ihn alle 3 Monate.
1. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen Korb.

S

u

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Blirste, dem Finger oder einem
scharfen Gegenstand zu reinigen.

po®
ogo

2. Falls erforderlich, spiilen Sie den Staubbehélter unter flieBendem Wasser
aus und trocknen Sie ihn vollstandig, bevor Sie ihn wieder installieren.

Hinweis:

- Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser aus.
Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.

- Verwenden Sie den Staubbehadlter und den Filter nur, wenn sie vollstandig trocken sind.
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Bl RegelméBige Wartung RegelmdaBige Wartung

Frischwassertank *Reinigen Sie die Filtermedien einmal alle 3 Monate Abwassertank *Nachjedem Gebrauch reinigen Waschbrett *Alle 2Wochen reinigen
1. Offnen Sie die Abdeckung des Reinwassertanks, bewegen Sie den Schlauch 1. Nehmen Sie den Schutzwassertank heraus, 6ffnen Sie die Abdeckung des 1. Drucken Sie die Clips auf beiden Seiten der Unterseite der Basis, um 3. Wischen Sie die Unterseite der Basis mit einem trockenen Tuch ab.
zur Seite, um die Filtermedien zu entfernen und zu reinigen, wie in der Schmutzwassertanks und lassen Sie das Schmutzwasser ab. das Waschbrett zu entfernen.

Abbildung gezeigt.

(- )

A\
W3

OOOO
0

Klick
0

N

2. Setzen Sie die Filtermedien und den Schlauch wieder ein. 2. Reinigen Sie den Schmutzwassertank mit Wasser und setzen Sie ihn wieder

4. Setzen Sie das Waschbrett wie in der Abbildung gezeigt in die Basis ein und
auf die Basis.

vergewissern Sie sich, dass beide Clips eingerastet sind.

/—’_ﬁ
2. Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um das Waschbrett

vollstandig zu reinigen. w

Klick 3 Klick

Hinweis: Die schwimmende Kugel im Schmutzwassertank ist ein bewegliches Teil.
Reinigen Sie die schwimmende Kugel nicht tbermaBig, um ihre Funktion nicht zu
beeintrachtigen. Hinweis: Vergewissern Sie sich, dass die Waschbretthalterungen an ihrem Platz sind.
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RegelmaBige Wartung

Reinigung der Hauptbiirste

Drucken Sie die Clips zusammen, um die Blrstenabdeckung zu entfernen.
Heben Sie dann die Birste aus dem Roboter heraus.

()

Ziehen Sie die Blrstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt heraus.
Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um die in der Birste
verhedderten Haare zu entfernen.

Hinweis: Ziehen Sie die in der Blrste verhedderten Haare nicht GlbermdaBig heraus.

Andernfalls kann die HauptbUrste beschadigt werden.
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Reinigung der Seitenbiirste
Die Seitenbirste entfernen und reinigen.

Reinigung des Universalrads/Hilfsrads

Hinweis:

- Verwenden Sie ein Werkzeug, z. B. einen kleinen Schraubendreher, um die Achse und
den Reifen des Universalrads zu trennen. Wenden Sie keine GbermaBige Kraft an.

- Spllen Sie das Universalrad unter flieBendem Wasser ab und legen Sie es nach
vollstandiger Trocknung wieder ein.

RegelmadaBige Wartung

Sensoren und Ladekontakte des Roboters

Wischen Sie Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem weichen,

trockenen Tuch ab:

- Absturz-Sensor an der Unterseite des Roboters
- Ladekontakte auf der Rlckseite des Roboters

- Sensor fir die Rickkehr zur Basis an der Vorderseite des Roboters

- StoBfanger an der Vorderseite des Roboters
- LDS auf der Oberseite des Roboters

StoBfanger

Rucklaufsensorr

LDS

Ladekontakte

Absturz-Sensoren

f

e

Hinweis: Nasse Tucher kdnnen empfindliche Elemente im Roboter und in der Basis
beschadigen. Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Tuch.

Selbstreinigungsbasis Ladekontakte und
Uberlaufsensor

Ladekontakte

AN

Uberlaufsensor

Neustart des Roboter

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht mehr ausschalten lasst,
halten Sie die Taste O 10 Sekunden lang gedriickt, um eine Zwangsabschaltung
durchzufiihren. Driicken und halten Sie dann die Taste () 3 Sekunden lang, um
den Roboter wieder einzuschalten.

Akku

Der Roboter enthdlt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Achten Sie
darauf, dass der Akku bei taglichem Gebrauch gut aufgeladen bleibt, um die
optimale Akkuleistung zu erhalten. Wenn der Roboter Gber einen ldngeren
Zeitraum nicht benutzt wird, schalten Sie ihn aus und legen Sie ihn weg.

Um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden, laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf.
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Fehler

Wenn die Basis nicht ordnungsgemas funktioniert, werden ein Fehlersymbol und eine Meldung auf dem Bildschirm angezeigt. Lesen Sie die Meldung und
beheben Sie das Problem anhand der folgenden Tabelle.

FAQ

Problem

Mogliche Ursache und Lésung

Fehler-Symbol

Fehlermeldung

L6ésung

Der Roboter lasst sich
nicht einschalten.

1. Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der Basis auf und versuchen Sie es erneut.
2. Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es wird empfohlen, das Gerat bei einer Temperatur zwischen 0°C und
40°C in Betrieb zu nehmen.

Zu wenig Wasser im Reinwassertank

Fillen Sie eine ausreichende Menge Wasser in den Reinwassertank.

Der Roboter wird nicht
geladen.

—_

. Die Basis ist nicht eingesteckt. Stellen Sie sicher, dass beide Enden des Netzkabels eingesteckt sind.
. Schlechter Kontakt. Wischen Sie die Ladekontakte sowohl an der Basisstation als auch am Roboter ab.

N

Nig 5

Schmutzwassertank nicht installiert

Setzen Sie den Reinwassertank ein.

Stérung des Schmutzwassertanks

Setzen Sie den Schmutzwassertank auf.
Entleeren Sie den Schmutzwassertank.

Der Roboter kann keine
Verbindung zum WLAN
herstellen.

—_

. Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch. Uberpriifen Sie, ob das Passwort fur die Verbindung mit Inrem WLAN-Netzwerk
korrekt ist.

2. Der Roboter unterstiitzt keine 5-GHz-WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-WLAN-
Verbindung verbunden ist.

. Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung befindet.

. Der Roboter ist méglicherweise nicht bereit fiir die Konfiguration. Beenden Sie die App, rufen Sie sie erneut auf und versuchen
Sie es dann erneut.

A~ w

Waschtisch Nicht Installiert

Prifen Sie, ob das Waschbrett installiert ist und ob die Clips auf beiden Seiten
des Waschbretts angebracht sind.

Abnormaler Waschbrett-Wasserstand

Prifen Sie, ob der Abfallanschluss verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn.

Eine raumbasierte Karte
kann in der App nicht
erstellt werden.

-

. Der Roboter muss von der Basisstation aus starten, um eine Karte zu erstellen. Es wird empfohlen, die
Schnellkartierungsfunktion zu verwenden.

2. Bewegen Sie den Roboter nicht, wenn er zum ersten Mal eine Karte erstellt, da sonst ein Fehler bei der Positionierung
auftreten kann.

. Nachdem der Roboter zum ersten Mal eine Karte erstellt hat, Uberprifen Sie, ob er nicht zur Basisstation zuriickkehrt und
entfernen Sie alle Hindernisse in der Umgebung.

w

=TT

Roboter-Fehlfunktion

Prifen Sie, ob eine Ausnahme fiir den Roboter auftritt. Informationen zur
Fehlerbehebung finden Sie im Abschnitt "FAQ" in diesem Handbuch.

Der Roboter kann die
Basisstation nicht finden
oder kehrt nicht zur
Basisstation zuruck.

Die Basisstation ist nicht angeschlossen oder wird bewegt, wenn der Roboter nicht auf der Basisstation platziert ist.

Der Roboter kann nicht zur Basisstation zuriickkehren, da sein Weg blockiert ist. Zum Beispiel ist eine Tur geschlossen.

Es gibt zu viele Hindernisse rund um die Basiss. Platzieren Sie die Basisstation in einem Bereich ohne Hindernisse.

Das Bewegen des Roboters kann dazu fiihren, dass er sich neu positioniert oder seine Umgebung neu abbildet. Wwenn der
Roboter zu weit von der Basis entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch zur Basis zurlickkehren. In diesem Fall
missen Sie den Roboter manuell auf die Basis setzen.

. Wischen Sie den Signalisierungsbereich auf der Basisstelle ab, um Staub oder Schmutz zu vermeiden.

HwWnN S

%2
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FAQ

Problem

Moégliche Ursache und Lésung

FAQ

Der Roboter steckt vor der
Basisstation fest und kann
nicht zur Basisstation
zurlickkehren.

1. Priifen Sie, ob um die Basisstation herum gentigend Platz ist. Halten Sie den Bereich 1,5 m vor der Basisstation und 5 cm auf
der linken und rechten Seite der Basisstation frei von Gegenstanden.

2. Der Roboter kénnte ausrutschen. Prifen Sie, ob sich vor der Basisstation Wasser befindet. Falls ja, wischen Sie das Wasser ab
und versuchen Sie, den Roboter wieder zurtickzuschicken.

3. Es wird empfohlen, den Ort zu wechseln, an dem Sie die Basisstation aufstellen, und es erneut zu versuchen.

Problem

Mogliche Ursache und Lésung

Der Roboter kann nicht
ausgeschaltet werden.

1. Der Roboter kann nur ausgeschaltet werden, wenn er nicht aufgeladen wird. Um den Roboter auszuschalten, nehmen Sie ihn
von der Basisstation weg und halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedrtickt.

2. Wenn sich der Roboter mit Schritt 1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die Taste () 10 Sekunden lang gedrickt, um den Roboter
zwangsweise auszuschalten. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundenservice.

Die Gerdusche nehmen
zu, wahrend der Roboter
in Betrieb ist.

1. Der Staubbehalter ist voll. Leeren Sie den Behalter.

2. Harte Gegenstande sind um die Hauptbiirste und den Staubbehélter herum eingeklemmt. Uberpriifen und entfernen Sie
diese Gegenstande.

3. Die Hauptbrste und die Seitenbdrste kénnen sich in Haaren oder Schmutz verwickeln. Uberprifen und reinigen Sie sie.

4. Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter macht
wahrend des Betriebs ein
seltsames Gerdusch.

Drehen und driicken Sie das Hauptrad, um zu priifen, ob sich ein Fremdkoérper verwickelt hat oder eingeklemmt ist; falls ja,
reinigen Sie ihn rechtzeitig. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundenservice.

Die
Aufladegeschwindigkeit
ist langsam.

Es dauert etwa 6 Stunden, um den Roboter vollstandig aufzuladen, wenn die Batterie schwach ist.

1. Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb des angegebenen Bereichs betreiben, wird die Ladegeschwindigkeit
automatisch verlangsamt, um die Lebensdauer der Batterie zu verldngern.

2. Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie mit einem
trockenen Tuch ab.

Der Roboter ist blockiert
und funktioniert nicht
mehr.

1. Uberprifen Sie den entsprechenden Bereich, um sicherzustellen, dass sich um den Roboter herum keine Hindernisse wie
Stromkabel, Vorhdnge oder Teppichfransen befinden. Es wird empfohlen, diese zu entfernen, damit der Roboter
weiterarbeiten kann.

2. Der Roboter kann durch Mébel eingeklemmt sein. Es wird empfohlen, die Mébel hochzuheben, eine Barriere zu errichten oder
mithilfe der App No-Go-Zonen einzurichten.

Der Roboter hat eine
Funktionsstérung.

Schalten Sie den Roboter aus und starten Sie ihn anschlieBend neu.

Die Seitenbdrste fallt ab.

1. Setzen Sie die SeitenbUrste erneut ein, bis sie einrastet.
2. Die Seitenbdrste hat sich in den Stromkabeln verwickelt. Entfernen Sie die Stromkabel vor der Reinigung vom Boden.

Der Roboter bewegt sich,
ohne der festgelegten
Route zu folgen.

-

. Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz des Roboters aufgeraumt werden.
. Beim Arbeiten auf nassen, rutschigen Béden kann das Hauptrad rutschen. Es wird empfohlen, die nassen Stellen vor dem
Einsatz des Roboters zu trocknen.

N

Das Wischpad fallt ab.

Das Wischpad hat sich in den Stromkabeln verwickelt. Entfernen Sie die Stromkabel vor der Reinigung vom Boden.

Die Saugleistung ist
schlecht.

1. Der Staubbehalter ist voll. Entleeren Sie ihn.
2. Der Filter muss gereinigt werden. Priifen und reinigen Sie ihn.
3. Der Filter ist nach dem Waschen nicht vollstandig getrocknet. Trocknen Sie den Filter vor dem Gebrauch.

Der Roboter verliert
wahrend der Reinigung
Staub.

Nehmen Sie die Hauptbirste und den Staubbehdlter heraus und entfernen Sie alle Fremdkérper, die sich in den Zwischenrdumen
der Hauptbirste und des Staubbehdlters befinden kénnten.

Der Roboter kann die zu
reinigenden Raume nicht
erreichen.

—_

. Stellen Sie sicher, dass die Tiren der zu reinigenden Raume offen sind.

. Prifen Sie, ob die Schwelle an der Zimmerttr héher als 1,8 cm ist. Der Roboter kann nicht (iber hohe Schwellen oder Stufen
klettern.

. Der Platz vor dem zu reinigenden Raum ist nass und rutschig, so dass der Roboter ausrutscht und nicht richtig arbeiten kann.
Es wird empfohlen, den Boden vor dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

4. Priifen Sie, ob sich an der Tur eine kleine FuBmatte oder ein Teppich befindet. Der Teppich wird vermieden, wahrend der

Roboter wischt. Bitte schalten Sie die Teppicherkennungsfunktion in den Einstellungen der App aus.

N

w
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FAQ

Problem

Moégliche Ursache und Lésung

FAQ

Problem

Mdégliche Ursache und Lésung

Der Roboter bewegt sich
oft in No-Go-Zonen oder
in Bereiche mit virtuellen
wanden.

1. Schauen Sie auf der Startseite der App nach, ob ein Fehler in der aktuellen Karte aufgetreten ist; wenn ja, stellen Sie die Karte
in der Kartenverwaltung wieder her.

2. Wenn Sie virtuelle wande oder No-Go-Zonen festlegen, wird empfohlen, die Grenzen anhand der hauslichen Umgebung
anzupassen und alle Bereiche einzubeziehen, in denen der Roboter feststecken kann, z. B. absinkende Treppen und
Unterseiten von Mdbeln.

Der Roboter reagiert
nicht auf die Basisstation.

Der Roboter ist zu weit von der Basisstation entfernt und sie kdnnen nicht miteinander kommunizieren. Es wird empfohlen, die
App zur Steuerung des Roboters zu verwenden.

Der Roboter hat Probleme
beim Arbeiten und bleibt
stehen.

—

. Der Roboter schaltet sich automatisch aus, wenn die Akkuleistung auf 0 % gesunken ist.

. Der Roboter wird nicht aufgeladen, was dazu fihrt, dass der Akku leer ist und sich der Roboter ausschaltet. Die mogliche
Ursache ist, dass die Basisstation nicht mit dem Stromnetz verbunden ist oder dass der Roboter und die Basisstation in
schlechtem Kontakt stehen. Bitte Gberprifen Sie die Verbindung.

Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundenservice.

N

Das Wasser im
Frischwassertank ist nicht
ausreichend.

—

. Flllen Sie rechtzeitig sauberes Wasser nach.

. Ziehen Sie den Netzstecker der Basisstation, nehmen Sie den Frischwassertank heraus und setzen Sie ihn wieder ein, schalten
Sie die Basisstation ein und versuchen Sie es erneut.

. Leeren Sie das restliche Wasser aus dem Frischwassertank, spllen Sie die Unterseite des Frischwassertanks und die
Filtermedien aus, und versuchen Sie es erneut, nachdem Sie Wasser eingefillt haben.

4. Uberprifen Sie den Metallfilter der Basisstation, um festzustellen, ob sich dort Fremdkérper befinden; falls ja, entfernen Sie

die Fremdkérper. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundenservice.

N

w

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem
Laden nicht wieder auf.

1. Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Nicht-Stéren-Modus eingestellt ist, da er dann die Reinigung nicht
fortsetzen kann.
2. Der Roboter setzt die Reinigung nicht wieder fort, wenn er manuell wieder aufgeladen oder auf die Basis gestellt wird.

Der Roboter reinigt
nicht automatisch zur
geplanten Zeit.

Der Roboter hat einen niedrigen Batteriestand. Die geplante Reinigung wird nur dann gestartet, wenn der Batteriestand Gber
15 % liegt.

Der Wasserstand in
der Waschanlage ist
anormal.

Nehmen Sie das Waschbrett heraus und prifen Sie, ob der Abfluss verstopft ist, und reinigen Sie ihn.

. Wischen Sie die elastischen Metallteile des Uberlaufsensors im Waschbrett mit einem trockenen Tuch ab.

Drucken Sie vorsichtig auf den Schmutzwassertank, um sicherzustellen, dass der Schmutzwassertank richtig installiert ist.
. Priifen Sie, ob der Dichtungsring des Schmutzwassertanks lose oder nicht richtig installiert ist. Wenn ja, setzen Sie ihn
manuell zuriick. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundenservice.

AwWN =

Der Roboter reagiert
nicht auf die Basisstation.

Der Roboter ist zu weit von der Basisstation entfernt und sie kdnnen nicht miteinander kommunizieren. Es wird empfohlen, die
App zur Steuerung des Roboters zu verwenden.

Das Waschbrett ist nicht
installiert.

Priifen Sie, ob das Waschbrett richtig installiert ist oder ob die Clips auf beiden Seiten des Waschbretts richtig angebracht sind.

Das Wasser im
Frischwassertank ist nicht
ausreichend.

1. Fullen Sie rechtzeitig sauberes Wasser nach.

2. Ziehen Sie den Netzstecker der Basisstation, nehmen Sie den Frischwassertank heraus und setzen Sie ihn wieder ein, schalten
Sie die Basisstation ein und versuchen Sie es erneut.

3. Leeren Sie das restliche Wasser aus dem Frischwassertank, spilen Sie die Unterseite des Frischwassertanks und die
Filtermedien aus, und versuchen Sie es erneut, nachdem Sie Wasser eingefullt haben.

4. Uberpriifen Sie den Metallfilter der Basisstation, um festzustellen, ob sich dort Fremdkérper befinden; falls ja, entfernen Sie
die Fremdkdorper. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundenservice.
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Bl Spezifikationen

Wi-Fi Drahtlose Konnektivitat

IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz WLAN

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Roboter Selbstreinigungsbasis
Modell RLS5C Modell RCS3
Batterie 6400 mAh (Nennkapazitat) Nenneingang 100-240V ~50-60 Hz 1,5 A
Ladedauer Ca. 6 Stunden Nennausgang 20,0V=—=1A
0S-Kompatibilitat Android 4,4 oder i0S 10,0 und héher SRD Wireless Betriebsfrequenz 433,92 MHz
Nennspannung 14,4V = Maximale Ausgangsleistung <10 dBm
Bemessungsleistung 55 W

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des Benutzers
einhalten.

Maximale Ausgangsleistung <20 dBm
SRD'ereless 433,92 MHz
Betriebsfrequenz

Maximale Ausgangsleistung <10dBm

WEEE-Informationen

nicht mit unsortiertem Haushaltsmll vermischt werden. Schitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie lhre zu entsorgenden
Gerate an eine daflr vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behérde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott

E Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und dirfen
|

und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden. Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behérden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen
Geschaftsbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.
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Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte
de l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser l'appareil et le conserver

pour pouvoir vous y référer ultérieurement.

Restrictions
d’utilisation

- Cet appareil peut étre utilisé par des enfants d’au moins 8 ans, des personnes

aux aptitudes physiques, sensorielles ou mentales réduites ou encore manquant
d’expérience et de connaissances, a condition qu'ils soient surveillés ou
sensibilisés a 'utilisation de maniere sécurisée de l'appareil et qu'ils comprennent
les risques impliqués.

- Dégagez la zone a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit.

Pendant le nettoyage, assurez- vous que les enfants et les animaux de compagnie
sont maintenus a une distance de sécurité du robot aspirateur.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement

domestique. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou
dans un environnement commercial ou industriel.

- Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement

adéquat. Dans le cas contraire, n'utilisez pas l'appareil.

- Si le cable d'alimentation est endommagé, ce dernier doit étre remplacé par un

cable spécial ou un assemblage disponible aupres du fabricant ou d’'un agent de
maintenance.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans

barriere de protection.

- Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le couvercle du

robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.
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Informations sur la sécurité

Restrictions
d’utilisation

- N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante

est supérieure a 40°C ou inférieure a 0°C, ni sur un sol avec des liquides ou des
substances collantes.

- Retirez tous les cables au sol avant d’utiliser le robot pour éviter qu'’il ne les entraine

dedans pendant le nettoyage.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d’éviter que le robot ne

les percute ou ne les endommage.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de

l'orifice d’aspiration du robot.

- Gardez l'outil de nettoyage hors de portée des enfants.
- Ne faites pas fonctionner ['appareil dans une piece ou un nourrisson ou un enfant dort.
- Ne mettez pas d’enfants, d'animaux ou d’'objets sur le robot, qu'il soit a l'arrét ou en

mouvement.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brdlants. N'utilisez pas le robot pour

ramasser des liquides inflammables ou combustibles, des gaz corrosifs ou des
acides ou solvants non dilués.

- N'aspirez pas d’'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas ['appareil pour ramasser

des objets tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou tout autre élément
susceptible d'obstruer l'appareil.

- Veuillez éteindre et débrancher 'appareil avant de le nettoyer et de |'entretenir.
- N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le robot et la

base. Les pieces lavables doivent étre complétement séchées avant d'étre installées
et utilisées.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi. Les

utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d’'une mauvaise
utilisation de ce produit.

Informations sur la sécurité

Batteries et
charge

Capteur de
distance laser

- Ne pas utiliser de batterie et de base d'auto-lavage du tiers. A utiliser uniquement

avec le modele RCS3 fourni.

- N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier la batterie ou la base d'auto-lavage

par vous-méme.

- Ne placez pas la base d'auto-lavage pres d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas un chiffon humide ou des mains mouillées pour essuyer ou nettoyer les

contacts de charge de la base.

- Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles doivent

étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Si le cordon d'alimentation est endommageé ou rompu, cessez immeédiatement de

['utiliser et contactez le service apres-vente.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le

transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

- Sivous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée, chargez-

le completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec.
Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement
excessif de la batterie.

- Le capteur de distance laser est conforme a la norme CElI 60825-1:2014 relative

aux produits laser de classe 1 et ne génere pas de rayonnement laser dangereux.

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio di tipo RLS5C & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo
della dichiarazione di conformita UE & disponibile al seguente indirizzo Internet: https://global.dreametech.com

Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site

https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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] Présentation du produit

Contenu d'emballage

C ¢

Brosse latérale Cable d'alimentation Serpilliere (x2)

g Robot Vacuum and Mop.
-

Outil de nettoyage Manuel d'utilisation Robot

Base d'auto-lavage

(Inclunant un réservoir d'eau propre, un réservoir
d'eau sale et une planche a laver la serpilliére)

Remarque : les illustrations du produit, des accessoires et de l'interface utilisateur figurant dans le manuel d'utilisation sont fournies a titre indicatif uniquement. Le produit
et les fonctions réelles peuvent varier en raison des améliorations apportées au produit.
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Présentation du produit

Robot

5
»

3 Nettoyage local
-Appuyez brievement pour commencer le nettoyage local

-Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour désactiver la sécurité
enfant

(O Bouton d’alimentation/nettoyage

-Appuyez sur cette touche pendant 3 secondes pour allumer ou éteindre le robot
-Appuyez brievement sur cette touche pour lancer le nettoyage aprés la mise en
marche du robot

1} Touche de retour & la base
-Appuyez brievement pour renvoyer le robot a la base

Indicateur d'état

-Lumiere blanche : nettoyage en cours ou nettoyé
-Respiration Blanche : Chargement

-Voyant Orange : Batterie faible

-Clignotant orange : erreur

Remarque : appuyez sur n'importe quel bouton pour faire une pause lorsque le
robot est en train de nettoyer, de revenir a la charge, de revenir a l'auto-nettoyage
ou en mode de Nettoyage Local.
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] Présentation du produit

Robot et capteurs

Indicateur de Wi-Fi o
o Couvercle

Bouton de réinitialisation o
- Appuyez et maintenez
pendant 3 secondes
pour restaurer le réglage
d'origine
o Sortie d'air /
Haut-parleur
Capteur de retour a o Pare-chocs
la base

Couvercle supérieur LDS

Capteur de distance laser o

Contacts de charge o

60

Capteur de chute

Capteur a
ultrasons

Brosse latérale

Roue universelle

Brosse principale

Roue principale o— E

Capteur de chute o—!

Attaches de sécurité de la
brosse

Roue principale

Lo Capteur de chute

Capteur de bord

Supports magnétiques

Roue auxiliaire

Présentation du produit

Base d'auto-lavage

Couvercle o
supérieur

Panneau de controle

I Bouchon du réservoir
d'eau
——o Panneau de contrble

Clips de la planche a
laver la serpilliere

Planche a laver la o
serpilliere

Clipo » Clip

Boule flottante o o Média filtrant

Réservoir d'eau sale Réservoir d'eau propre

Touche de o) > Touche de
retour a la base nettoyage
/ sortie

Ecran d'affichage

Touche de retour a la base / sortie

Lorsque le robot est sur la base :

- Appuyez brievement sur ce bouton pour que le robot quitte la base.

- Appuyez sur ce bouton et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
nettoyer et sécher la serpilliére.

Lorsque le robot est hors de la base :

- Appuyez brievement sur cette touche pour renvoyer le robot vers la base. Le
robot reprend le nettoyage apres que la serpilliere soit nettoyée.

- Appuyez sur la touche pendant 3 secondes pour arréter le nettoyage et
renvoyer le robot a la base d'auto-lavage afin de nettoyer et de sécher
la serpilliere. Si le robot est placé sur la base d'auto-lavage lorsque vous
appuyez sur le bouton pendant 3 secondes, la serpilliere est nettoyée et
séchée immédiatement.

Touche de nettoyage
Appuyez brievement pour démarrer ou interrompre le nettoyage.

Sécurité enfants

Appuyez sur les touches 1 et >| pendant 3 secondes pour activer ou
désactiver le verrouillage de la sécurité enfants. Apres l'activation de la
sécurité enfants, tous les boutons du robot et de la base sont verrouillés.
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Présentation du produit

Base d'auto-lavage

Port d’alimentation

Zone de signalisation

Al (e

= =

Dos de la base
d'auto-lavage

Contacts de charge

o Support de planche a laver

Capteurs de o
débordement

o Capteurs de débordement

Poubelle

o Attache du bac a poussiére

o Couvercle de poubelle
- Poussez doucement dans le
sens indiqué par la fleche pour
ouvrir le couvercle

o Filtre

Nettoyage domestique

Rangez les éléments tels que les cables d'alimentation, les chaussons et les
objets durs pour éviter que le robot ne s'emméle ou ne se coince.

004

v

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et rangez les meubles dans un endroit
approprié pour faire plus de place.

Veuillez utiliser des clétures physiques pour éviter les zones suspendues
ou basses avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et le bon
fonctionnement du robot.

=1
000
X

Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne restez
pas devant le robot, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits
étroits.

Remarque : lorsque vous utilisez le robot pour la premiére fois, suivez-le pendant le nettoyage afin d'éliminer tout obstacle potentiel a l'avance.
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] Préparations avant utilisation

1. Retirez les bandes de protection

2. Installer la brosse latérale

La brosse latérale est
installée lorsque vous
entendez un clic

64

3. Placez la base contre le mur et chargez-la

- Installez la base dans un endroit aussi dégagé que possible, avec une
bonne connexion de Wi-Fi.

- Insérez le cable d'alimentation dans la base et branchez-le dans la prise.

- Placez le robot sur la base. Le robot s'allume automatiquement et
commence a se charger.

- Il est recommandé de charger complétement le robot avant la premiére
utilisation. Une fois le robot entierement chargé, le voyant d'état s'allume
en blanc pendant 10 minutes, puis s'éteint.

M=\
o
Dans la bonne
couverture de Wi-Fi

Remarque :

- Retirez tous les objets qui se trouvent a moins de 1,5 m de l'avant et 5 cm de
chaque coté de la base.

- Assurez-vous qu'aucun objet ne risque de bloquer la zone de signalisation.

- Pour éviter que les taches d'eau ne mouillent les sols en bois ou les tapis, il
est recommandé de placer la base d'auto-lavage sur le sol en carrelage ou en
marbre.

Connexion avec l'application Mi Home/Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec l'application Mi Home/Xiaomi Home. Contrélez et interagissez avec votre appareil ainsi que d'autres appareils domotiques intelligents

avec l'application Mi Home/Xiaomi Home.

1. Téléchargez l'application Mi Home / Xiaomi Home

Scannez le code QR sur l'appareil pour télécharger et installer 'application Mi
Home/Xiaomi Home.

o Sous le couvercle

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Mi Home/Xiaomi Home, appuyez sur "@" en haut a droite,
et scannez a nouveau le code QR ci-dessus pour ajouter "Dreame Bot W10".
Suivez les instructions pour réussir la connexion Wi-Fi.

Add a devi
xxxxxx's home > [+ e
No home environment info Scan

Devices Rooms

[ vJ

Remarque :

- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- Le logiciel de l'application est en cours de mise a jour, les opérations réelles
peuvent étre différentes des instrutions dans ce manuel. Veuillez suivre les
instructions en fonction de la version actuelle de l'application.

3. Réinitialiser le Wi-Fi

Maintenez simultanément les touches {J et { enfoncées jusqu’a ce que vous
entendiez le message « En attente de la configuration réseau ». Lorsque le
voyant du Wi-Fi clignote lentement, le Wi-Fi a été réinitialisé avec succes.

Indicateur de Wi-Fi
-Clignote lentement : en
recherche de connexion
-Clignote rapidement :
connexion en cours
-Allumé : connecté

Remarque : si robot ne peut pas se connecter a votre téléphone, réinitialisez le
réseau Wi-Fi et réessayez.
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Mode d'utilisation

Allumer / Eteindre

Appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot, et le voyant d'alimentation est allumé en permanence. Placez
le robot sur la base, et le robot s'allume automatiquement et commence a se
charger. Pour éteindre le robot, éloignez-le de la base, puis appuyez sur le
bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Retirez la serpilliere avant la cartographie rapide.

Aprés avoir connecté le robot a l'application, créez une carte en suivant

les instructions de l'application. Le robot se déplace pour scanner
'environnement et crée une carte sans nettoyage. Lorsque le robot revient a
la base, une carte est créée et enregistrée automatiquement.

Pause / Veille

Lorsque le robot est en train de nettoyer, appuyez brievement sur un bouton
du robot ou sur le bouton Dl de la base pour mettre le robot en pause.

Si le robot se met en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille, et le voyant d'alimentation et le voyant de
charge s'éteignent. Appuyez sur un bouton du robot ou de la base, ou tapez
sur l'APP pour réveiller le robot.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de 12 heures.

- Si le robot est mis en pause et placé sur la base, le processus de nettoyage en
cours se termine.

Nettoyage local

Lorsque le robot n'est pas placé sur la base et est en veille, appuyez
brievement sur le bouton {J pour activer le mode de nettoyage local. Dans ce
mode, le robot nettoie une zone de forme carrée de 1,5 x 1,5 métre autour de
lui et revient a son point de départ une fois le nettoyage ponctuel terminé

1,5m -

Restauration des parametres d’usine

Si le robot ne fonctionne pas correctement et que les boutons ne répondent
pas apres avoir été redémarrés, utilisez une épingle pour appuyer sur le
bouton de réinitialisation pendant 3 secondes jusqu'a ce que vous entendiez
une voix disant " Restauration des paramétres d'usine " La réinitialisation du
robot sur ses parameétres d'usine d'origine prend environ 5 minutes. Aprés
avoir réinitialisé le robot, vous devez recréer les cartes et les zones interdites.

Mode d'utilisation

Fonction de balayage
Remarque : n'installez pas la serpilliere lorsque vous utilisez la fonction de balayage.

Méthode 1 : appuyez brievement sur le bouton [>| de la base, et le robot
commence a balayer.

Méthode 2 : appuyez brievement sur le bouton () du robot, et le robot
commence a balayer.

Remarque :

- Le robot doit étre entierement chargé avant de 'utiliser. Ne déplacez pas
manuellement le robot lorsqu'il est en train de nettoyer.

- Si la batterie est devenue trop faible pendant le nettoyage, le robot retourne
a la base et reprend le nettoyage aprés avoir rechargé sa batterie. La fonction
Reprendre le nettoyage doit étre activée sur 'APP préablement.

Mode nettoyage

Une fois le robot allumé, il nettoie chaque piece en commencant par le long
des bords et des murs, puis en procédant a un nettoyage en forme de S. Le
robot retourne automatiquement a la base pour charger sa batterie apres le
nettoyage.

Fonction de balayage

Remarque : n'utilisez pas la fonction de serpilliere sur la moquette/le tapis.

1. Installez la serpilliere

2. Sortez le réservoir d'eau propre, remplissez-le d'eau propre, puis placez le
réservoir dans la base

jusqu'a la ligne
MAX

Remarque :
- Ne remplissez pas d'eau chaude, sinon le réservoir risque de se déformer.
- Utilisez uniquement le nettoyant pour sols a multi-surfaces de la marque Dreame.

Sinon, les fonctions de la base risquent d'étre affectées.
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Mode d'utilisation

3. Placez le robot sur la base

4. Commencer a passer la serpilliere

Appuyez brievement sur le bouton [>|. Le robot part de la base et passe
la serpilliere dans la maison en fonction du plan de nettoyage optimal
programmeé par la carte.

Remarque :

- Sile robot n'est pas sur la base, veuillez le remettre en place avant de le
démarrer.

- Le robot nettoiera la serpilliere avant le nettoyage, veuillez attendre patiemment
que le nettoyage de la serpilliére soit terminé

- Ne déplacez pas manuellement la base, le réservoir d'eau propre, le réservoir
d'eau sale ou la planche a laver la serpilliere pendant le nettoyage.

5. Retour a l'auto-lavage

Pendant le balayage, le robot retourne a la base pour que la serpilliere soit
nettoyée selon les conditions de nettoyage définies dans l'APP. Le robot
reprend le nettoyage apres le nettoyage de la serpilliere.

6. Nettoie la serpilliere

Une fois que le robot termine le nettoyage et retourne a la charge, la base
commence a nettoyer et a sécher la serpilliére.

Remarque :

- Sivous voulez nettoyer la serpilliere a tout moment, appuyez sur le bouton {} de
la base et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes.

- Durant le nettoyage de serpilliere, si l'eau dans le réservoir d'eau propre est
insuffisante ou si le réservoir d'eau sale est plein, le robot enverra un message
vocal ou 'APP enverra une notification.

- Une fois que le robot a terminé de nettoyer, nettoyez le réservoir d'eau sale a
temps pour éviter les moisissures ou les odeurs. Il est recommandé de changer la
serpilliere tous les 1 a 3 mois.

Mode d'utilisation

Fonctions de 'APP

1. Gestion de la carte

La page d'accueil de l'application affiche la carte actuelle. Sur cette page,
Zone interdite vous permet de définir des zones a éviter, et Gestion de la
carte vous permet de modifier la carte actuelle.

2. Parametres du mode de nettoyage

Le mode de nettoyage sur la page d'accueil vous permet de modifier le mode de

nettoyage, la puissance d'aspiration, ainsi que l'humidité de la serpilliere.

3. Parametres d'autonettoyage

Les Parameétres d'autonettoyage sur la page d'accueil vous permettent de
modifier la fréquence d'autonettoyage et de démarrer manuellement une
tache de nettoyage de la serpilliere ou de démarrer et terminer manuellement
une tache de séchage de la serpilliere.

4. Parametres du produit

La page Réglage vous permet d'activer ou de désactiver les fonctions de
'appareil, de configurer le nettoyage programmeé ou de consulter ['historique
des nettoyages et les informations sur l'appareil.

Remarque :

- Une carte doit étre créée avant d'utiliser le nettoyage par piéce ou par zone, et de gérer
les cartes.

- Pour plus d'informations sur les fonctions, consultez les interfaces ou les guides
correspondants dans l'APP.

- La version de 'application peut avoir été mise a jour, veuillez suivre les instructions
basées sur la version actuelle.

Maintenance de routine

Pieces

Pour des performances optimales, suivez les instructions ci-dessous pour
nettoyer et entretenir le robot et la base.

Pieces

Fréquence d'entretien

Fréquence de remplacement

Poubelle

Nettoyez si nécessaire

/

Filtre du sac a poussiére

Une fois toutes les 2
semaines

Tous les 3 a 6 mois

Une fois toutes les 2

serpilliere

semaines

Réservoir d'eau propre cemaines /
Média filtrant du réservoir Une fois toutes les 2 /
d'eau propre semaines

Réservoir d'eau sale Apres chaque utilisation /
Planche a laver la Une fois toutes les 2 /

Brosse principale

Une fois toutes les 2
semaines

Tous les 6 a 12 mois

Brosse latérale

Une fois toutes les 2
semaines

Tous les 3 a 6 mois

Serpilliere Une fois par mois Tous les 1 a 3 mois
Roue universelle Une fois par mois /
Roue auxiliaire Une fois par mois /
Capteur de distance laser Une fois par mois /
Capteur de retour a la . .

base Une fois par mois /
Capteurs de chute Une fois par mois /
Zone de signalisation sur la ; .

base Une fois par mois /
Capteurs de débordement : .

sur la base Une fois par mois /
Contacts de ch L ; .

rgbnotac S decharge surle | ne fois par mois /
Contacts de charge sur la : .

base Une fois par mois /
Bas du robot Une fois par mois /

Corps de la base

Une fois par mois

/

Remarque : la fréquence de remplacement dépend de l'utilisation que vous faites
du robot. Si une exception se produit en raison de circonstances particulieres, les
pieces doivent étre remplacées.
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Maintenance de routine

Bac a poussiére * Nettoyez si nécessaire

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur l'attache du bac a poussiere
pour le retirer.

Remarque : ['outil de nettoyage peut étre utilisé pour vider le sac poussiere.

70

Filtre * Nettoyez-le une fois toutes les 2 semaines (séchez-le complétement
apres le nettoyage) et changez-Lle tous les 3 mois.

1. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier.

oo®
ogo

Remarque : veuillez ne pas nettoyer le filtre avec une brosse, un doigt ou un objet
pointu.

2. Si nécessaire, rincez le sac a poussiere sous l'eau courante et séchez-le
complétement avant de le réinstaller.

Remarque :
- Rincez le bac a poussiere et le filtre a l'eau claire uniquement. N'utilisez pas de détergent.
- N'utilisez le bac a poussiére et le filtre que lorsqu'ils sont complétement secs.

Maintenance de routine

Réservoir d'eau propre * Nettoyez le média filtrant une fois tous les 3 mois

1. Ouvrez le couvercle du réservoir d'eau propre, déplacez le tuyau sur le coté
pour retirer et nettoyer le média filtrant comme indiqué sur le schéma.

Réservoir d'eau sale *Nettoyez-le apres chaque utilisation

1. Sortez le réservoir d'eau sale, ouvrez le couvercle du réservoir d'eau sale,
puis videz les eaux usées.

Remarque : la boule flottante du réservoir d'eau sale est une piece mobile. Veuillez
ne pas nettoyer excessivement la boule flottante au risque d'affecter ses fonctions.
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E Maintenance de routine

Maintenance de routine
Planche a laver la serpilliére * Nettoyez-la une fois toutes les 2 semaines

Nettoyage de la brosse principale
1. Appuyez sur les clips situés au fond de la base pour retirer la planche a

Nettoyage de la brosse latérale
3. Essuyez le fond de la base avec un chiffon sec. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer la Retirez et nettoyez la brosse latérale.
laver. protection de la brosse et faites sortir la brosse du robot.
EZ ]
T T/ 1
(=)

N

Clic

Nettoyage de la roue universelle/roue auxiliaire

4. Insérez la planche a laver dans la base comme indiqué sur le schéma, en
vous assurant que les deux clips sont en place.

2. Utilisez l'outil de nettoyage fourni pour nettoyer complétement la planche

Retirez les couvercles de la brosse comme indiqué sur le schéma. Utilisez ['outil
a laver.

de nettoyage fourni pour retirer les poils emmélés dans la brosse.

Clic :E Clic

Remarque :

- Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu de la

roue universelle. Ne le faites pas de force brute.
Remarque : ne tirez pas excessivement fort sur les cheveux emmélés dans la - Rincez la roue universelle sous l'eau courante et remettez-la en place apres l'avoir
Remarque : s'assurer que les supports de la planche a laver sont en place. brosse. Sinon, la brosse principale risque d'étre endommagée. completement séchée.
2
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E Maintenance de routine

Capteurs et contacts de charge du robot

Essuyez les capteurs et les contacts de charge du robot a l'aide d'un chiffon
doux et sec :

- Capteurs de chute situés en bas du robot

- Contacts de charge a l'arriére du robot

- Capteur de retour a la base a l'avant du robot

- Pare-chocs a l'avant du robot

- LDS sur le haut du robot

Pare-chocs Capteurs de chute

f
—~ ST o -o@o- °
Capteur de retour T
ala base W'@- _ g "

Qa

o 11

LDS

Contacts de charge

Remarque : un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles du robot
et de la base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.

4

Contacts de charge de la base d'auto-lavage et
capteur de débordement

()
) G
Contacts de charge = 2

) K

Capteur de débordement

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou s’il est impossible de 'éteindre, appuyez sur le
bouton () pendant 10 secondes pour forcer la mise hors tension. Apres cela,
appuyez sur le bouton () pendant 3 secondes pour rallumer le robot.

Batterie

Le robot est équipé d'une batterie lithium-ion de haute performance. Veillez a
ce que la batterie reste bien chargée lors d'une utilisation quotidienne afin de
maintenir des performances optimales. Si le robot n'est pas utilisé pendant
une longue période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter les dommages dus
a une décharge excessive, chargez le robot au moins une fois tous les trois
mois.

Erreurs

Si la base ne fonctionne pas correctement, une icone d'erreur et un message s'affichent sur l'écran. Lisez le message et réglez le probléme en vous basant sur

le tableau suivant.

Icbne d'erreur

Message d'erreur

Solution

Eau insuffisante dans le
réservoir d'eau propre

Ajoutez une quantité d'eau suffisante dans le réservoir d'eau propre.

Le réservoir d'eau sale n'est
pas installé

Mettez le réservoir d'eau propre en place.

Dysfonctionnement du
réservoir d'eau sale

Mettez le réservoir d'eau sale en place.
Videz les eaux usées.

:

Planche a laver non installée

Vérifiez si la planche a laver est installée et si les clips des deux c6tés de la
planche sont en place.

é

Niveau d'eau anormal de la
planche a laver

Vérifiez si la sortie d'évacuation est bouché. Si oui, nettoyez-le.

-

Dysfonctionnement du
robot

Veuillez vérifier si le robot présente des anomalies, vous pouvez vous référer a la
FAQ pour résoudre le probléme.
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Probleme

Cause possible et solution

FAQ

Le robot ne s'allume pas.

-

. La batterie est trop faible. Rechargez le robot sur la base et réessayez.
. La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner l'appareil
a une température entre 32 °F (0°C ) et 104 °F (40°C ).

N

Probleme

Cause possible et solution

Le robot ne se charge pas.

-

. La base est débranchée. Vérifiez que les deux bouts du cable d'alimentation sont bien branchés.
Mauvais contact. Essuyez les contacts de charge a la fois sur la base et sur le robot.

™

Le robot ne s'éteint pas.

1. Le robot ne peut étre éteint que lorsqu'il n'est pas en charge. Pour éteindre le robot, éloignez-le de la base et
appuyez sur le bouton () pendant 3 secondes.

2. S'ilest impossible d'éteindre le robot en effectuant 'étape 1, appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé
pendant 10 secondes pour éteindre de force le robot. Si le probleme persiste, veuillez contacter le service apres-vente.

Le robot ne parvient pas a se
connecter au Wi-Fi.

—

. Le mot de passe du réseau Wi-Fi est incorrect. Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous connecter
a votre réseau Wi-Fi est correct.

. Le robot ne prend pas en charge une connexion Wi-Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est connecté a une

connexion Wi-Fi de 2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.

Le robot n'est peut-étre pas prét a étre configuré. Quittez et entrez a nouveau dans l'application, puis
réessayez en suivant les instructions.

N

AW

La vitesse de charge est ralentie.

IL faut environ 6 heures pour charger complétement le robot lorsque sa batterie est faible.

1. Si vous faites fonctionner le robot a des températures hors de la plage spécifiée, la vitesse de charge ralentira
automatiquement pour prolonger la durée de vie de la batterie.

2. Les contacts de charge du robot et de la base peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

Le robot présente un
dysfonctionnement.

Eteignez le robot, puis redémarrez-le.

Il est impossible de créer une
carte de piéce dans 'application.

-

. Le robot doit partir de la base pour créer une carte. Il est recommandé d'utiliser la fonction de cartographie rapide.
Ne déplacez pas le robot lorsqu'il crée une carte pour la premiére fois, sinon un échec de positionnement

peut se produire.

. Une fois que le robot a créé une carte pour la premiére fois, vérifiez s'il ne parvient pas a retourner a la
base et enlevez les obstacles qui l'entourent.

™~

w

La brosse latérale se détache.

1. Réinstallez la brosse latérale jusqu'a ce qu'elle s'enclenche en place.
2. La brosse latérale est empétrée dans les cables d'alimentation. Retirez les cables d'alimentation du sol avant de nettoyer.

La serpilliere tombe.

La serpilliere est coincée par les cables d'alimentation. Retirez les cables d'alimentation du sol avant le nettoyage.

Le robot ne trouve pas la base ou
ne retourne pas a la base.

La base est débranchée ou est déplacée alors que le robot n'est pas placé sur la base.

Le robot ne peut pas retourner a la base car son chemin est bloqué. Par exemple, la porte est fermée.

Ily a trop d'obstacles autour de la base. Placez la base dans une zone sans aucun obstacle autour d'elle.
Le déplacement du robot peut l'amener a se repositionner ou a recomposer son environnement. Si le robot
est trop éloigné de la base, il peut ne pas étre en mesure de revenir automatiquement a la base, auquel cas
vous devez placer manuellement le robot sur la base.

5. Essuyez la zone de signalisation de la base pour éviter la poussiere ou la saleté.

Awn s

Les performances de nettoyage
sont insatisfaisantes.

1. Le collecteur a poussiere est plein. Videz-le.
2. Lefiltre doit étre nettoyé. Vérifiez et nettoyez-le.
3. Le filtre n'est pas completement sec apres avoir été lavé. Séchez le filtre avant de ['utiliser.

Le robot laisse échapper de la

poussiere pendant le nettoyage.

Sortez la brosse principale et le collecteur a poussiére, et enlevez les débris qui ont pu se coincer autour des espaces
entre la brosse principale et le collecteura poussiere.

Le robot est bloqué devant la
base et ne peut pas y retourner.

—

. Vérifiez que l'espace autour de la base est suffisant. Veillez a ce que la zone immédiate de 1,5 m devant la base
et de 5 cm de chaque cété de la base soit exempte d'objets.

2. Le robot risque de glisser. Vérifiez s'ily a de l'eau devant la base, si c'est le cas, essuyez-la et essayez de
renvoyer le robot.

. Il est recommandé de changer l'endroit ou vous posez la base et de réessayer.

w

Le bruit augmente pendant le
fonctionnement du robot.

1. Le collecteur a poussiere est plein. Videz-le.

2. Des objets durs sont coincés autour de la brosse principale et du collecteur a poussiére. Vérifiez et nettoyez-les.

3. La brosse principale et la brosse latérale peuvent étre empétrées dans des cheveux ou des débris. Vérifiez
et nettoyez-les.

4. Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silence.

Le robot émet un bruit étrange
lorsqu'il fonctionne.

Tournez et appuyez sur la roue principale pour vérifier qu'aucun objet n'est emmélé ou coincé, si c'est le cas, nettoyez-
les a temps. Si le probleme persiste, veuillez contacter le service apres-vente.
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Probleme

Cause possible et solution

FAQ

Le robot est bloqué et s'arréte de
fonctionner.

1. Vérifiez la zone correspondante pour vous assurer qu'il n'y a pas d'obstacles tels que des cables
d'alimentation, des rideaux ou des glands de tapis autour du robot. Il est recommandé de les retirer pour
que le robot puisse continuer a fonctionner.

2. Le robot peut étre coincé par un meuble. Il est recommandé de surélever les meubles, de placer une
barriére physique pour bloquer les zones ou de définir des zones interdites a l'aide de l'application.

Probleme

Cause possible et solution

Le robot n'effectue pas

le nettoyage programmé
automatiquement a 'heure
prévue.

La batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne commencera que si le niveau de la batterie est supérieur a
15 %.

Le robot se déplace sans suivre
l'itinéraire défini.

-

. Les objets tels que les cables d'alimentation et les pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.
Le travail sur des surfaces humides et glissantes entraine le glissement de la roue principale. Il est
recommandé de sécher les endroits humides avant d'utiliser le robot.

™~

Le robot ne répond pas a la base.

Le robot est trop éloigné de la base et ils ne peuvent pas communiquer entre eux. Il est recommandé d'utiliser
'application pour contréler le robot.

Le robot rate les pieces a
nettoyer.

—_

. Assurez-vous que les portes des pieces a nettoyer sont ouvertes.
. Vérifiez qu'il n'y a pas de seuil supérieur a 1,8 cm a la porte de la piéce. Le robot ne peut pas franchir des seuils ou
des marches élevés.

N

w

Il est recommandé de sécher le sol avant d'utiliser le robot.
4. Vérifiez s'ily a une petite moquette de porte ou un tapis a la porte de la piéce. Le tapis sera évité pendant que le
robot nettoie. Veuillez désactiver la fonction de reconnaissance des tapis sur la page de Réglage de l'application.

. L'endroit devant la piéce a nettoyer est humide et glissant, ce qui fait que le robot glisse et travaille anormalement.

L'eau dans le réservoir d'eau
propre est insuffisante.

1. Réapprovisionnez en eau propre a temps.

. Débranchez le cable d'alimentation de la base, sortez le réservoir d'eau propre et remettez-le en place, puis
mettez la base sous tension et réessayez.

3. Videz l'eau restante dans le réservoir d'eau propre, rincez le fond du réservoir d'eau propre et les masses
filtrantes, puis réessayez apres avoir ajouté de l'eau.

. Vérifiez le filtre métallique a l'entrée d'eau de la base pour voir s'ily a des objets étrangers, s'ily en a, veuillez les
retirer. Si le probleme persiste, veuillez contacter le service aprés-vente.

N

N

Le robot s'égare souvent dans
des zones interdites ou des
zones avec des murs virtuels.

-

. Consultez la page d'accueil de l'application pour vérifier si une erreur s'est produite sur la carte actuelle, si c'est le
cas, restaurez la carte dans les Parametres de gestion des cartes.

2. Lorsque vous définissez des murs virtuels ou des zones interdites, il est recommandé d'ajuster les limites en

fonction de l'environnement de la maison et d'inclure toutes les zones susceptibles de coincer le robot, comme les

marches qui s'enfoncent et le bas des meubles.

Le niveau d'eau dans la planche
a laver est anormal.

-

. Retirez la planche a laver et vérifiez si l'évacuation de 'eau usée est bloquée et nettoyez-la.

. Essuyez les pieces métalliques élastiques du capteur de débordement a l'intérieur de la planche a laver avec un
chiffon sec.

. Appuyez doucement sur le réservoir d'eau sale pour vous assurer qu'il est bien installé en place.

. Vérifiez si le joint d'étanchéité du réservoir d'eau sale est desserré ou mal installé, si c'est le cas, réinstallez-le
manuellement. Si le probléme persiste, veuillez contacter le service apres-vente.

N

A w

Le robot rencontre des difficultés
pendant son travail et s'arréte.

—_

. Le robot s'éteint automatiquement lorsque la puissance de sa batterie est épuisée a 0 %.

. Le robot ne parvient pas a se charger, ce qui entraine 'épuisement de sa batterie et ['arrét du robot. La cause
possible est que la base n'est pas connectée a l'alimentation électrique, ou que le robot et la base sont en
mauvais contact. Veuillez vérifier la connexion.

Si le probleme persiste, veuillez contacter le service aprés-vente.

N

La planche a laver n'est pas
installée.

Vérifiez si la planche est bien installée ou si les clips des deux c6tés de la planche sont bien en place.

Le robot ne reprend pas le
nettoyage apres la charge

1. Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne Pas Déranger (DND), ce qui 'empécherait de reprendre le nettoyage.
2. Le robot ne reprend pas le nettoyage lorsqu'il est rechargé manuellement ou placé sur la base.




] Spécifications

Robot Base d'auto-lavage
Modele RLS5C Modeéle RCS3
Batterie 6400 mAh (capacité nominale) Entrée nominale 100-240V ~ 50-60 Hz 1,5 A
Temps de Charge Environ 6 heures Sortie nominale 20,0V=T1A
Compatibilité 0OS Android 4,4 ou i0S 10,0 et ultérieur Dispositifs a courte portée
(SRD) Fréquence de 433,92 MHz
Tension nominale 14,4V == fonctionnement sans fil
Puissance nominale 55 W Puissance maximale en
<10dBm

Wi-Fi Connectivité sans fil

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

sortie

Fréquence de
fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale en

sortie

: <20dBm
sortie
Dispositifs a courte portée
(SRD) Fréquence de 433,92 MHz
fonctionnement sans fil
Puissance maximale en <10 dBm

Informations DEEE

Dans des conditions normales d'utilisation, une distance d'au moins 20
cm entre l'antenne de cet équipement et le corps de 'utilisateur doit étre

maintenue.

2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la

E Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne

santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé
BN ar le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d’éviter tout impact potentiellement négatif sur
l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d’'informations concernant 'emplacement ainsi

que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.
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Informazioni di sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore
leggi attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per
l'utilizzo

- L'apparecchio pu0 essere utilizzato da bambini di eta superiore agli 8 anni e

da persone con capacita mentali, fisiche o sensoriali ridotte oppure da persone
prive di esperienza o conoscenza dell'apparecchio, purché siano sorvegliate o
siano state istruite sull'utilizzo in sicurezza dell'apparecchio e comprendano i
rischi che ne possono derivare.

- Pulisci l'area da pulire. Non consentire ai bambini di giocare con questo

prodotto. Assicurarsi che bambini e animali domestici siano a distanza di
sicurezza dal robot mentre € in funzione.

- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va

usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o
industriale.

- Assicurati che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente adeguato.

Altrimenti, non usare l'apparecchio.

- Se il cavo di alimentazione e danneggiato, deve essere sostituito da un cavo

speciale o da uno speciale sistema di cavi disponibile presso il produttore o un
responsabile dell'assistenza.

- Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.

- Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura del

robot o il paraurti come maniglia per il robot.

- Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di 0°C o

su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.
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Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

- Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che

vengano tirati durante la pulizia.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti e

li danneggqi.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione

del robot.

- Non posizionare la base autolavante vicino a una fonte di calore.
- Non usare 'apparecchio in una stanza dove dorme un neonato o un bambino.
- Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot,

sia quando e fermo sia quando e in movimento.

- Non usare il robot per pulire eventuali sostanze inflammabili. Non usare il

robot per raccogliere liquidi infiammabili o combustibili, gas corrosivi o acidi o
solventi non diluiti.

- Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare l'apparecchio

per raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o qualsiasi altro
oggetto che possa ostruire 'apparecchio.

- Non usare un panno umido per strofinare o qualsiasi liquido per risciacquare il

robot e la base. Le parti lavabili devono essere completamente asciugate prima
di installarle e usarle.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utenti

sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio
dell'apparecchio.

Informazioni di sicurezza

Batterie e
Ricarica

Sensore di
Distanza Laser

- Non usare qualsiasi batteria di terze parti e base di autolavaggio. Usa solo con

unita di alimentazione RCS3.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di

autolavaggio da solo.

- Non posizionare la base di autolavaggio vicino a una fonte di calore.
- Non usare un panno bagnato o le mani bagnate per strofinare o pulire i contatti

di ricarica della base.

- Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

- Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne

immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

- Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

- Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,

quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot
almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della
batteria.

- Il sensore di distanza laser € conforme allo standard IEC 60825-1:2014 per i

prodotti laser di Classe 1 e non genera radiazioni laser pericolose.

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLS5C est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE.
L'intégralité de la déclaration de conformité pour ['UE est disponible a l'adresse suivante: https://global.dreametech.com

Il manuale elettronico dettagliato é disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Presentazione del prodotto

Contenuto della Confezione

— . ‘

Spazzola laterale Cavo di Alimentazione Mocio (x 2)

DreameBot W10
Self-Cleaning Robot Vacuum and Mop
User Manual a

Strumento di pulizia Manuale utente Robot Base di Autolavaggio

(Compresi un serbatoio dell'acqua pulita, un
serbatoio dell'acqua sporca e un'asse per lavare)

Nota: Le illustrazioni del prodotto, degli accessori e dell'interfaccia utente nel manuale utente sono solo a scopo di riferimento. Il prodotto e le funzioni effettivi possono
variare a causa dei miglioramenti del prodotto.
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Presentazione del prodotto

Robot

(3 Pulsante di Pulizia delle Macchie

-Premi brevemente per avviare la pulizia delle macchie

-Premi e tieni premuto per 3 secondi per disabilitare Blocco Bambini
-Pulsante di accensione / spegnimento / pulizia

O Pulsante di accensione / spegnimento / pulizia
-Premi e tieni premuto per 3 secondi per accendere o spegnere
-Premi brevemente per avviare la pulizia dopo che il robot € acceso

1 Pulsante di Ritorno-alla-Base
-Premi brevemente per rimandare il robot alla base

Indicatore di stato

-Bianco Accesso: Pulizia o Pulito
-Bianco che respira: In ricarica
-Arancione Acceso: Batteria scarica
-Luce arancione lampeggia: Errore

Nota: Premi un pulsante qualsiasi per mettere in pausa mentre il robot sta pulendo,

tornando alla ricarica, tornando all'auto-pulizia o in modalita di Pulizia delle Macchie.
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Presentazione del prodotto

Robot e Sensori

Spia Wi-Fi o

Resettare o
-Premi e tieni premuto
per 3 secondiper
ripristinare le
impostazioni di fabbrica

Sensore di Ritorno-
alla-Base

Coperchio Superiore LDS

Sensore laser di distanza o
Contatti di ricarica o

86

o Coperchio

o Uscita d'aria /
Altoparlante

o Paraurti

Sensori di Dislivello

Sensore ad o
ultrasuoni

Ruota Universale

Spazzola laterale o o
Spazzola principale

Pulsante di sblocco del
coperchio della spazzola
principale

Ruota Principale
Sensore di Dislivello

Ruota Principale o—

Sensori di o—!
Dislivello

Supporti Magnetici

Ruota Ausiliaria

Sensore di bordi

Presentazione del prodotto

Base di Autolavaggio

Coperchio o
Superiore

Pannello di Controllo

I o Tappo del Serbatoio
dell'Acqua

Ganci per lavatoio

Piastra di Lavaggio o
| del Panno

Gancio o

l%’alla galleggiante o

——o Pannello di Controllo o-+-

Serbatoio dell'’Acqua Sporca Serbatoio dell’Acqua Pulita

Pulsante di
Pulizia

Pulsante Ritorna o |
alla Base / Esci
o Schermo di

Visualizzazione

Pulsante Ritorna alla Base / Esci

Quando il robot e sulla base:

- Premi brevemente per far uscire il robot dalla base.

- Premi e tieni premuto per 3 secondi per pulire e asciugare il mocio.

Quando il robot & fuori dalla base:

+ Premi e tieni premuto brevemente per rimandare il robot alla base. Il robot
riprende la pulizia dopo che il mocio e stato pulito.

- Premi e tieni premuto per 3 secondi per interrompere la pulizia e inviare
iLrobot alla base per avere il mocio pulito e asciugato. Se il robot viene
posizionato sulla base quando premi e tieni premuto per 3 secondi, il mocio
viene pulito e asciugato immediatamente.

Pulsante di Pulizia
Premi brevemente per avviare o sospendere la pulizia.

Blocco Bambini

Premi e tieni premuti i pulsanti £ e [>| per 3 secondi per attivare o disattivare
il Blocco Bambini. Dopo l'attivazione del Blocco Bambini, tutti i pulsanti del
robot e della base sono bloccati.
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Presentazione del prodotto

Base di Autolavaggio

Porta di Alimentazione

Retro della Base di
Autolavaggio

Sensori di ©
Traboccamento

=)

Al (e

=

Area di segnalazione

Contatti di ricarica

o Staffa per 'Asse per Lavare

o Sensori di Traboccamento

Contenitore Raccoglipolvere

o Pulsante di sblocco del
raccogli-polvere

o Coperchio del Bidone
- Spingi delicatamente nella
direzione indicata dalla
freccia per aprire il coperchio

o Filtro

Ordinare 'ambiente domestico

Riordina oggetti come cavi di alimentazione, pantofole e oggetti duri per

evitare che il robot rimanga impigliato o intrappolato.

004

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione ordinata

per lasciare uno spazio sufficiente.

Nota:

Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle scale e del
divano per garantire un funzionamento sicuro e regolare del robot.

=}

000
X

Per evitare che il robot non riconosca l'area da pulire, non sostare davanti

al robot, alla soglia o al corridorio stretto.

Quando usi il robot per la prima volta, seguilo durante la pulizia per rimuovere eventuali ostacoli in tempo.
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Preparazioni Prima dell'Uso

1. Rimuovi le strisce protettive

2. Installazione delle spazzole laterali

Installare la spazzola
laterale fino a quando
non risultera fissata
facendo clic

90

3. Posiziona la base contro il muro e ricaricala

- Installa la base in una posizione il piu aperta possibile con un buon
segnale Wi-Fi.

- Inserire il cavo di alimentazione nella base e collegarlo alla presa.

- Posiziona il robot sulla base e il robot si accendera automaticamente e
iniziera a caricarsi.

- Si consiglia di ricaricare completamente il robot prima del primo uso. Dopo
che il robot e completamente carico, l'indicatore di stato si illumina in
bianco per 10 minuti e poi si spegne.

All'interno della
Migliore Gamma Wi-Fi

Nota:

- Rimuovi eventuali oggetti a una distanza inferiore a 1,5 m dalla parte anteriore e
a5 cmda entrambi i lati della base.

- Assicurati che nessun oggetto possa bloccare l'area di segnalazione.

- Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti in legno o i tappeti, la
base autolavante e consigliata per essere posizionata su pavimenti in piastrelle o
pavimenti in marmo.

Connessione con l'app Mi Home/Xiaomi Home

Questo prodotto funziona con l'app Mi Home/Xiaomi Home. Controllo del dispositivo e interazione con altri dispositivi domotici intelligenti con l'app Mi Home/

Xiaomi Home.

1. Scaricare l'app Mi Home

Scansiona il codice QR sull'apparecchio per scaricare e installare l'app Mi
Home/Xiaomi Home.

o Sotto la Coperchio

2. Aggiungi dispositivo

Apri il Mi Home / Xiaomi Home, tocca "@" in alto a destra e scansiona
nuovamente il codice QR sopra per aggiungere "Dreame Bot W10". Segui le
istruzioni per terminare la connessione Wi-Fi.

al
Add a device

xxxxxx's home > e
No home environment info Scan

Devices Rooms

Nota:

- La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Il software dell'app & in fase di aggiornamento, le operazioni effettive potrebbero
essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale. Per favore segui le istruzioni
in base alla versione corrente dell'app.

3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Sollevare la copertura superiore per verificare la spia Wi-Fi, premere i
pulsanti {3 e { fino al messaggio sonoro "Attesa configurazione della rete"
L'indicatore Wi-Fi iniziera a lampeggiare lentamente al riconoscimento delle
informazioni di rete.

Spia Wi-Fi

- Lampeggia lentamente:
Attende la connessione

- Lampeggia velocemente: Si sta
connettendo

- Acceso: Connesso

Nota: Se il robot non riesce a connettersi al tuo telefono, ripristina la rete Wi-Fi e
riprova.
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Istruzioni utente

Accensione / Spegnimento

Premi e tieni premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot e
l'indicatore di alimentazione € permanentemente acceso. Posiziona il robot
sulla base e il robot si accende automaticamente e inizia la ricarica. Per
spegnere il robot, allontanalo dalla base e tieni premuto il pulsante () per 3
secondi.

Mappatura Veloce

Rimuovi il mocio prima della mappatura veloce.

Dopo aver connesso il robot all'app, crea una mappa come indicato nell'app.
Il robot si muove intorno per scansionare l'ambiente e crea una mappa senza
la pulizia. Dopo che il robot e tornato alla base, una mappa viene creata e
salvata automaticamente.

Pausa / Sonno

Quando il robot sta pulendo, premi brevemente qualsiasi pulsante sul robot
o0 il pulsante Dl sulla base per mettere in pausa il robot.

Se il robot si ferma per piu di 10 minuti, entra automaticamente in modalita
sonno e l'indicatore di alimentazione e l'indicatore di ricarica smettono di
illuminarsi. Premi qualsiasi pulsante sul robot o sulla base o tocca l'app per
riattivare il robot.

Nota:

- Il robot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per piu di 12
ore quando non e in ricarica.

- Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla base, il processo di pulizia in
corso terminera.

Pulizia delle Macchie

Quando il robot non é posizionato sulla base ed e in standby, premi
brevemente il pulsante {J per attivare la modalita di pulizia delle macchie. In
questa modalita, il robot pulisce un'area di forma quadrata di 1,5 x 1,5 metri
attorno ad essa e torna al suo punto di partenza una volta completata la
pulizia spot.

1,5m -

Ripristino impostazioni di fabbrica

Se il robot non funziona correttamente e i pulsanti non rispondono dopo
essere stati riavviati, usa uno spillo per premere il pulsante di ripristino
per 3 secondi fino a quando non senti una voce che dice "Ripristino delle
impostazioni di fabbrica". Ci vorranno circa 5 minuti per ripristinare le
impostazioni di fabbrica originali del robot. Dopo aver ripristinato il robot,
devi ricreare le mappe e le zone vietate.

Istruzioni utente

Funzione di Spazzamento

Nota: Non attaccare il mocio durante l'uso della funzione di spazzamento.

Metodo 1: Premi brevemente il pulsante [>|sulla base e il robot inizia a spazzare.

Nota:

- Assicurati che il robot sia completamente carico prima di usarlo. Non spostare
manualmente il robot durante la pulizia.

- Se la batteria si scarica durante la pulizia, il robot torna alla base e riprende la
pulizia dopo aver ricaricato la batteria. La funzione Riprende Pulizia deve essere
abilitata sull'app in anticipo.

Modalita di pulizia
Dopo che il robot & stato acceso, pulisce ogni stanza pulendo prima lungo

i bordi e le pareti e poi pulendo in un modello a forma di S. Il robot torna
automaticamente alla base per ricaricare la batteria dopo la pulizia.

Funzione di Pulizia
Nota: Non usare la funzione di pulizia sul tappeto.

1. Fissa il mocio

2. Estrai il serbatoio fresco, riempilo con acqua pulita, quindi posiziona il
serbatoio fresco nella base.

Nota:

- Non riempire con acqua calda, altrimenti il serbatoio fresco potrebbe deformarsi.

-Usa solo il Dreame detergente per pavimenti multisuperficie. Altrimenti, le funzioni
della base potrebbero essere influenzate.
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Istruzioni utente

3. Posiziona il robot sulla base

4. Inizia la pulizia

Premi brevemente il pulsante [>|. Il robot parte dalla base e lava la casa in
base al piano di pulizia ottimale previsto dalla mappa.

Nota:

- Se il robot non e sulla base, per favore riposizionalo prima di avviarlo.

- ILrobot pulira il mocio prima della pulizia, per favore attendi pazientemente fino
a quando il mocio non sara pulito.

- Non spostare manualmente la base, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua sporca o l'asse per lavare durante la pulizia.

5. Torna all'Auto-Pulizia

Durante la pulizia, il robot tornera alla base per pulire il mocio secondo le
condizioni di pulizia impostate nell'app. Il robot riprende la pulizia dopo che
il mocio é stato pulito.

6. Pulisci il mocio

Dopo che il robot ha completato la pulizia ed e tornato a ricaricarsi, la base
inizia la pulizia e ad asciugare il mocio.

Nota:

- Per pulire il mocio in qualsiasi momento, premi e tieni premuto il pulsante {>
sulla base per 3 secondi per iniziare la pulizia.

- Durante la pulizia del mocio, se l'acqua nel serbatoio dell'acqua pulita e
insufficiente o se il serbatoio dell'acqua sporca e pieno, il robot inviera un
messaggio vocale o 'app inviera una notifica.

- Dopo che il robot ha completato la pulizia, pulisci il serbatoio dei rifiuti in tempo
per evitare muffe o odori. Si consiglia di cambiare il mocio ogni 1 - 3 mesi.

Istruzioni utente

Funzioni nell'APP

1. Gestione della mappa

La homepage dell'app visualizza la mappa corrente, in questa pagina Zona
Vietata ti consente di impostare le zone da evitare e Gestione della Mappa ti
consente di modificare la mappa corrente.

2. Impostazioni della modalita di pulizia
Modalita di Pulizia sulla homepage ti consente di modificare la modalita di
pulizia, la potenza di aspirazione e 'umidita del mocio.

3. Impostazioni di auto-pulizia

Impostazioni di Auto-Pulizia nella homepage ti consente di modificare la
frequenza per l'auto-pulizia e di avviare manualmente un compiuto di pulizia
del mocio o di avviare o terminare manualmente un compiuto di asciugatura
del mocio.

4. Impostazioni del prodotto

La pagina Impostazioni ti consente di abilitare o disabilitare le funzioni del
dispositivo, configurare la pulizia pianificata o visualizzare la storia della
pulizia e le informazioni sul dispositivo.

Nota:

- Una mappa deve essere creata prima che tu usi la pulizia basata su stanza o zona
egestisca le mappe.

- Per ulteriori informazioni sulle funzioni, controlla le interfacce o le guide
corrispondenti nell'app.

- La versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata, per favore segui le
istruzioni in base alla versione corrente dell'app.

Manutenzione quotidiana

Parti

Per prestazioni ottimali, segui le istruzioni di seguito per la pulizia e la
manutenzione del robot e della base.

Parte

Frequenza di Manutenzione

Frequenza di Sostituzione

Contenitore Raccoglipolvere

Pulire secondo necessita

/

Filtro del Contenitore della
Polvere

Una volta ogni 2 settimane

Ogni 3 - 6 mesi

Serbatoio dell'/Acqua Pulita

Una volta ogni 2 settimane

/

Mezzi Filtranti per Serbatoi
Freschi

Una volta ogni 2 settimane

/

Serbatoio dell'Acqua
Sporca

Dopo ogni uso

/

Asse per Lavare

Una volta ogni 2 settimane

/

Spazzola principale

Una volta ogni 2 settimane

Ogni 6 - 12 mesi

Base

Spazzola laterale Una volta ogni 2 settimane | Ogni 3 - 6 mesi
Mocio Una volta ogni mese 0Ogni 1 - 3 mesi
Ruota Universale Una volta ogni mese /
Ruota Ausiliaria Una volta ogni mese /
Sensore laser di distanza Una volta ogni mese /
Sensore di Ritorno-alla- Una volta ogni mese /

Sensori di Dislivello

Una volta ogni mese

Area di Segnalazione sulla
Base

Una volta ogni mese

Sensori di Troppopieno sulla
se

Una volta ogni mese

Contatti di Ricarica sul
Robot

Una volta ogni mese

Contatti di Ricarica sulla
Base

Una volta ogni mese

Fondo del Robot

Una volta ogni mese

/

Corpo della Base

Una volta ogni mese

/

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dal tuo utilizzo del robot. Se si verifica

un'eccezione a causa di circostanze speciali, le parti devono essere sostituite.

E
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Manutenzione quotidiana

Contenitore Raccoglipolvere " Pulire secondo necessita

1. Apri il coperchio del robot e premi il gancio del contenitore della polvere
per rimuovere il bidone della polvere.

2. Apri il coperchio del bidone e svuota il bidone come mostrato nel
diagramma.

Nota: Lo strumento di pulizia pud essere usato per svuotare il contenitore
della polvere.

Filtro * Puliscilo una volta ogni 2 settimane (completamente asciutto dopo la
pulizia) e cambialo ogni 3 mesi

1. Rimuovi il filtro e tocca delicatamente il suo cestello.

oo®
ogo

Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola, un dito o un oggetto appuntito.

2. Se necessario, sciacqua il contenitore della polvere sotto 'acqua corrente e
asciugalo completamente prima di reinstallarlo.

Nota:

- Sciacqua il bidone della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non usare alcun
detersivo.

- Usa il bidone della polvere e il filtro solo quando sono completamente asciutti.

Manutenzione quotidiana

Serbatoio de[['Acq ua Pulita *3Pulisc_i il media filtrante una volta ogni
mesi

1. Apri il coperchio del serbatoio dell'acqua pulita, sposta il tubo di lato per
rimuovere e pulire il media filtrante come mostrato nel diagramma.

2. Riposiziona il media filtrante e il tubo.

Serbatoio dell’/Acqua Sporca " Pulisci dopo ogni uso

1. Estrai il serbatoio dell'acqua sporca, apri il coperchio del serbatoio
dell'acqua sporca, quindi scarica le acque reflue.

DN
D
!

&

Nota: La sfera galleggiante nel serbatoio dell'acqua sporca & una parte mobile.
Non pulire eccessivamente la sfera galleggiante in caso di compromissione delle
sue funzioni.
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Manutenzione quotidiana

Asse per Lavare *Pulisci una volta ogni 2 settimane

1. Premi i ganci su entrambi i lati della parte inferiore della base per
rimuovere l'asse per lavare.

N

Clic

K
1N

Clic

2. Usa lo strumento di pulizia fornito per pulire completamente l'asse per
lavare.

98

3. Strofina la parte inferiore della base con un panno asciutto.

- )

4. Inserisci l'asse per lavare nella base come mostrato nello schema,
assicurandoti che entrambi i ganci siano in posizione.

N

Clicz: :Eclic

Nota: Assicurati che le staffe dell'asse per lavare siano in posizione.

Manutenzione quotidiana

Pulizia della Spazzola Principale

Premere i pulsanti di sblocco laterali della protezione della spazzola
principale e rimuovere la spazzola verso l'alto.

Estrai i coperchi delle spazzole come mostrato nello schema. Usa lo
strumento di pulizia fornito per rimuovere i capelli aggrovigliati nella
spazzola.

Nota: Non tirare eccessivamente i capelli aggrovigliati nella spazzola. In caso
contrario, la spazzola principale potrebbe danneggiarsi.

Pulizia della Spazzola Laterale
Rimuovi e pulisci la spazzola laterale.

Pulizia della Ruota Universale / Ruota Ausiliaria

Nota:

- Usa uno strumento come un piccolo cacciavite per separare l'asse e il pneumatico
della ruota universale. Non usare eccessivamente la forza.

- Sciacqua la ruota universale sotto l'acqua corrente e rimettila dopo averla
asciugata completamente.
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Manutenzione quotidiana

Sensori Robot e Contatti di Ricarica

Strofina i sensori e i contatti di ricarica del robot usando un panno morbido e
asciutto:

- Sensori di dislivello nella parte inferiore del robot

- Contatti di ricarica sul retro del robot

- Sensore di ritorno-alla-base nella parte anteriore del robot

- Paraurti nella parte anteriore del robot

- LDS sulla parte superiore del robot

Paraurti o Sensori di Dislivello
- -
) o] o] ]
Sensore di © VWW
Ritorno-alla-Base = m" "g "

o 11
LDIIIID
[Eninnan]

LDS

Contatti di ricarica

Nota: Il panno bagnato puo danneggiare gli elementi sensibili all'interno del robot
e della base. Per favore usa un panno asciutto per la pulizia.

100

Contatti di Ricarica della Base di Auto-Lavaggio e
Sensore di Traboccamento

Contatti di ricarica

f(.||| N
.

) K

Sensore di Traboccamento

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere premuto
il pulsante () per 10 secondi per forzarne lo spegnimento. Quindi tenere
premuto il pulsante () per 3 secondi per riaccendere il robot.

Batteria

IL robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurati
che la batteria rimanga ben carica per l'uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali della batteria. Se il robot non viene usato per un lungo
periodo di tempo, spegnilo e mettilo via. Per evitare danni causati da una
scarica eccessiva, ricarica il robot almeno una volta ogni tre mesi.

Errori

Se la base non funziona correttamente, sullo schermo di visualizzazione verranno visualizzati un'icona di errore e un messaggio. Leggi il messaggio e gestisci

il problema in base alla tabella seguente.

Icona di Errore

Messaggio di Errore

Soluzione

(=

Acqua Insufficiente nel
Serbatoio dell'’Acqua Pulita

Aggiungi una quantita sufficiente di acqua nel serbatoio dell'acqua pulita.

A)
O,

(==L

Serbatoio dell'’Acqua Sporca
Non Installato

Metti il serbatoio dell'acqua pulita in posizione.

Malfunzionamento del
Serbatoio dell'’Acqua Sporca

Metti a posto il serbatoio dell'acqua sporca.
Svuota le acque reflue.

:

Asse per Lavare non installato

Controlla se l'asse per lavare & installato e se i ganci su entrambi i lati dell'asse per
lavare sono a posto.

—

Livello dellAcqua Anormale
dell'Asse per Lavare

Controlla se la porta di scarico é intasata. Se si, puliscila.

=

Malfunzionamento del
robot

Controlla se si verifica un'eccezione per il robot. Per favore fai riferimento alla
sezione "Problemi comuni" in questo manuale per la risoluzione dei problemi.
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Problemi comuni

Problema

Possibile causa e soluzione

Problemi comuni

ILrobot non si accende.

-

. La batteria & scarica. Ricarica il robot sulla base e riprova.
. La temperatura della batteria e troppo bassa o troppo alta. Si consiglia di far funzionare 'apparecchio a una
temperatura compresa tra 32 °F (0°C ) e 104 °F (40°C ).

N

Problema

Possibile causa e soluzione

ILrobot non siricarica.

—

. La base e scollegata. Assicurati che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano collegate.
. Scarso contatto. Pulisci i contatti di ricarica sia sulla base che sul robot.

N

ILrobot non si spegnera.

1. ILrobot puo essere spento solo quando non € in ricarica. Per spegnere il robot, allontanalo dalla base, premi e
tieni premuto il pulsante () per 3 secondi.

2. Se il robot non pud essere spento eseguendo il passo 1, premi e tieni premuto il pulsante () per 10 secondi per
spegnere forzatamente il robot. Se il problema persiste, per favore contatta il servizio post-vendita.

IL robot non riesce a connettersi
al Wi-Fi.

—

. La password della rete Wi-Fi non & corretta. Assicurati che la password usata per connetterti alla tua rete Wi-Fi sia
corretta.

IL robot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Assicurati che il robot sia connesso a una connessione Wi-Fi
a 2,4 GHz.

N

La velocita di ricarica & lenta.

Ci vogliono circa 6 ore per ricaricare completamente il robot quando la batteria & scarica.

1. Se usi il robot a temperature al di fuori dell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera automaticamente
per prolungare la durata della batteria.

2. | contatti di ricarica sia sul robot che sulla base potrebbero essere sporchi, per favore puliscili con un panno asciutto.

ILrobot non funziona
correttamente.

Spegni il robot e poi riavvialo.

Una mappa basata sulla stanza
non puo essere creata nell'app.

3. Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurati che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.

4. Il robot potrebbe non essere pronto per essere configurato. Esci e rientra nell'app, quindi riprova come indicato.
1. ILrobot deve partire dalla base per creare una mappa. Si consiglia di usare la funzione di mappatura veloce.

2. Non spostare il robot quando sta creando una mappa per la prima volta, altrimenti un errore di posizionamento

potrebbe verificarsi.
. Dopo che il robot ha creato una mappa per la prima volta, controlla se non riesce a tornare alla base e rimuovi
eventuali ostacoli intorno.

w

La spazzola laterale cade.

1. Reinstalla la spazzola laterale finché non scatta in posizione.
2. La spazzola laterale e impigliata nei cavi di alimentazione. Rimuovi i cavi di alimentazione dal pavimento prima
della pulizia.

Il mocio cade.

Il mocio & impigliato dai cavi di alimentazione. Rimuovi i cavi di alimentazione dal pavimento prima della pulizia.

ILrobot non riesce a trovare la
base o non tornera alla base.

La base e scollegata o viene spostata quando il robot non é posizionato sulla base.

ILrobot non puo tornare alla base poiché il suo percorso e bloccato. Per esempio, una porta e chiusa.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla base. Posiziona la base in un'area priva di ostacoli attorno ad essa.

Lo spostamento del robot potrebbe causare il riposizionamento o la rimappatura dell'ambiente circostante. Se

il robot e troppo lontano dalla base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente alla base, nel qual
caso hai bisogno di posizionare manualmente il robot sulla base.

5. Pulisci l'area di segnalazione sulla base per evitare polvere o sporco.

Eall ol

Le prestazioni di pulizia sono
scarse.

1. Il contenitore della polvere & pieno. Svuotalo.
2. ILfiltro deve essere pulito. Controllalo e puliscilo.
3. ILfiltro non € completamente asciutto dopo essere stato lavato. Asciuga il filtro prima dell'uso.

ILrobot perde polvere durante
la pulizia.

Estrai la spazzola principale e il contenitore della polvere e rimuovi eventuali detriti che potrebbero essere rimasti
intrappolati attorno agli spazi che contengono la spazzola principale e il contenitore della polvere.

ILrobot e bloccato davanti alla
base e non puo tornare alla
base.

—

. Controlla se c'é spazio sufficiente intorno alla base. Mantieni l'area immediata 1,5 m davanti alla base e 5 cm su
entrambi i lati della base liberi da oggetti.

. IL robot potrebbe scivolare. Controlla se c'e acqua davanti alla base, in tal caso puliscila e prova a inviare di nuovo
il robot.

. Si consiglia di cambiare il luogo dove metti la base e riprova.

N

w

ILrumore aumenta mentre il
robot e in funzione.

1. Il contenitore della polvere é pieno. Svuotalo.

2. Gli oggetti duri sono intrappolati attorno alla spazzola principale e al contenitore della polvere. Controllali e puliscili.
3. La spazzola principale e la spazzola laterale possono essere impigliate con capelli o detriti. Controllali e puliscili.
4. Commuta la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.
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Problemi comuni

Problema

Possibile causa e soluzione

Problemi comuni

IL robot emette uno
strano rumore durante il
funzionamento.

Per favore gira e premi la ruota principale per controllare se ci sono oggetti impigliati o bloccati, in tal caso, puliscili in
tempo. Se il problema persiste, per favore contatta il servizio post-vendita.

Problema

Possibile causa e soluzione

ILrobot non riprendera la
pulizia dopo la ricarica.

1. Assicurati che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), che gli impedira di riprendere la pulizia.
2. ILrobot non riprende la pulizia quando viene ricaricato manualmente o posizionato sulla base.

ILrobot e bloccato e smette di
funzionare.

1. Controllare l'area corrispondente per assicurarsi che non siano presenti ostacoli come cavi di alimentazione, tende
o fiocchi di moquette attorno al robot. Si consiglia di rimuoverli in modo che il robot possa continuare a funzionare.

. ILrobot potrebbe essere bloccato dai mobili. Si consiglia di sollevare i mobili, posizionare una barriera fisica per
bloccare le aree problematiche o impostare zone vietate usando l'app.

N

ILrobot non pulira
automaticamente all'ora
programmata.

ILrobot ha la batteria scarica. La pulizia programmata non iniziera a meno che il livello della batteria non sia
superiore al 15%.

ILrobot si muove senza seguire
il percorso impostato.

—

. Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono essere organizzati prima di usare il robot.
. Funziona su superfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento della ruota principale. Si consiglia di asciugare i
luoghi bagnati prima di usare il robot.

N

ILrobot non risponde alla base.

ILrobot e troppo lontano dalla base e non possono comunicare tra loro. Si consiglia di usare l'app per controllare il robot.

Al robot mancano le stanze da
pulire.

-

. Assicurati che le porte delle stanze da pulire siano aperte.

. Controlla se c'é una soglia superiore a 1,8 cm alla porta della stanza. Il robot non pud superare soglie o gradini alti.
Il luogo davanti alla stanza da pulire € bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot e il suo
funzionamento anomalo. Si consiglia di asciugare il pavimento prima di usare il robot.

w N

L'acqua nel serbatoio fresco e
insufficiente.

1. Riempi l'acqua pulita in tempo.

2. Scollega il cavo di alimentazione della base, estrai il serbatoio fresco e rimettilo in posizione, quindi accendi la
base e riprova.

. Versa l'acqua rimanente nel serbatoio fresco, sciacqua il fondo del serbatoio fresco e il mezzo filtrante, quindi
riprova dopo aver aggiunto acqua.

. Controlla il filtro metallico all'ingresso dell'acqua della base per vedere se ci sono oggetti estranei, se presenti,
per favore rimuovi gli oggetti estranei. Se il problema persiste, per favore contatta il servizio post-vendita.

w
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ILlivello dell'acqua nell'asse
per lavare & anomalo.

. Rimuovi l'asse per lavare e controlla se lo scarico delle acque reflue e ostruito e puliscilo.

. Pulisci i pezzi elastici di metallo del sensore di troppopieno all'interno dell'asse per lavare con un panno asciutto.

. Premi delicatamente sul serbatoio di scarico per assicurarti che sia installato in posizione.

. Controlla se l'anello di tenuta del serbatoio di scarico € allentato o non installato correttamente, in tal caso,
ripristinalo manualmente. Se il problema persiste, per favore contatta il servizio post-vendita.

A wWN —

4. Controlla se c'e un piccolo zerbino o un tappeto alla porta della stanza. Il tappeto sara evitato mentre il robot sta
lavando. Per favore disattiva la funzione di riconoscimento del tappeto nella pagina Impostazioni dell'app.
. . 1. Visualizza la homepage dell'app per controllare se si verifica un errore sulla mappa corrente, in tal caso, ripristina
IL robot spesso si smarrisce . o .
. ; ; la mappa nelle impostazioni di Gestione della Mappa.
in zone vietate o in aree con ; ) S ) . . o ) - , . )
areti virtuali 2. Quando imposti pareti virtuali o zone vietate, si consiglia di regolare i confini in base all'ambiente domestico e
P ’ includi tutte le aree che possono bloccare il robot, come i gradini che affondano e il fondo dei mobili.
1. ILrobot si spegne automaticamente quando la sua carica della batteria & esaurita allo 0%.
ILrobot si mette nei guai 2. Il robot non riesce a ricaricarsi, che provoca l'esaurimento della batteria e lo spegnimento del robot. La possibile

durante il funzionamento e si
ferma.

causa e che la base non & collegata all'alimentazione, o il robot e la base sono in cattivo contatto. Per favore
controlla la connessione.
Se il problema persiste, per favore contatta il servizio post-vendita.

L'asse per lavare non e
installata.

Controlla se 'asse per lavare é installato in posizione o se i ganci su entrambi i lati dell'asse per lavare sono in
posizione.
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Specifiche tecniche

Robot Base di Autolavaggio
Modello RLS5C Modello RCS3
Batteria 6400 mAh (Capacita Nominale) Ingresso nominale 100-240V ~ 50-60 Hz 1,5 A
Tempo diricarica Circa 6 ore Uscita nominale 200V=—=— 1A
Compatibilita 05 ?S:‘cfsigi\?f 0i0S 10,0 e versioni \I;\;iergtjeir;zsaRcéi Funzionamento 433,92 MHz
Tensione nominale 14,4V =—=— Potenza in uscita massima <10dBm
Potenza nominale 55w

Connettivita Wi-Fi Wireless

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

Frequenza d'esercizio

2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita massima <20 dBm
Frequenza di Funzionamento

Wireless SRD 433,92 MHz
Potenza in uscita massima <10 dBm

Informazioni RAEE

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a
una distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

PAP20 | PaP21 | PAP22 PVC 3 PET 1 cpe7 [peaspps] pps |
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.

Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Informacioén de seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del
aparato, lea atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y guardelo para

futuras consultas.

Restricciones de uso

- Este aparato puede ser utilizado por nifios a partir de 8 afios y por

personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas o
con falta de experiencia y conocimientos si han recibido supervision o
instrucciones sobre el uso del aparato de forma segura y comprenden los
peligros que conlleva.

- Despeje el area a limpiar. Este producto no es un juguete. Asegurese de

que tanto nifos como mascotas mantienen una distancia de seguridad
mientras esté en funcionamiento.

- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo

utilice en exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial
o industrial.

- Asegurese de que el aparato funcione correctamente en un entorno

adecuado, de lo contrario, no utilice el aparato.

- Si se ha dafado el cable de alimentacion, debera reemplazarlo por un

cable o recambio especial del fabricante o su agente de servicio.

- No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.
- No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta

del robot o el parachoques como asa para mover el robot.
- No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior
a los 0°C, o si hay liguidos o sustancias pegajosas en el suelo.

non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario,

e necessario proteggere l'ambiente e la salute umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature
] elettriche ed elettroniche, predisposto dalla pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire

conseguenze potenzialmente negative all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla

sede e per i termini e le condizioni di tali punti di raccolta.
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E Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE) che



Informacion de seguridad
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Restricciones de uso

- Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se

dafen durante la limpieza.

- Recoja objetos fragiles o pequenos del suelo para evitar que el robot los

succione y los dane.

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en

contacto con la zona de succidon del robot.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No utilice el aparato en una habitacion donde duerma un bebé o un nifio.
- No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este

se encuentra estacionado o en movimiento.

- No use el robot para limpiar sustancias téxicas o inflamables. No utilice el

robot para recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos
o acidos o disolventes sin diluir.

- No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger

objetos como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que
pueda obstruir el aparato.

- Apague y desenchufe el aparato antes de la limpieza y el mantenimiento.
- No utilice un pafio humedo ni ningun liquido para limpiar o enjuagar el

robot o la base. Las piezas lavables deben secarse completamente antes
de instalarlas y utilizarlas.

- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los

usuarios son responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso
no adecuado del producto.

Informacioén de seguridad

Baterias y carga - No utilice baterias ni bases de autolavado de terceros, utilice solamente

con unidad RCS3.

- No intente desmontar, reparar o modificar la bateria o la base de
autolavado por su propia cuenta.

- No coloque la base de autolavado cerca de una fuente de calor.

- No utilice un pafio humedo o manos mojadas para limpiar los contactos
de carga de la base.

- No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no
se necesiten deben desecharse en una instalaciéon de reciclaje adecuada.

- Si se dafa o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo
inmediatamente y pdngase en contacto con el servicio posventa.

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo
en su embalaje original si es posible.

- Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo
completamente, apaguelo y gudrdelo en un lugar fresco y seco. Recargue
el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la

bateria.
Sensor Laser de - El sensor de distancia laser cumple con la norma IEC 60825-1: 2014 para
Distancia productos laser de Clase 1y no genera radiacion laser peligrosa.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS5C cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrard el texto
completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Descripcion general del producto Descripcion general del producto Es

Contenido de Paquete Robot

{3 Botdn de Limpieza Localizada

-Presione brevemente para iniciar la limpieza localizada
-Mantenga presionado durante 3 segundos para desactivar el blogueo infantil

(O Botén de encendido/limpieza
-Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o apagar
-Presione brevemente para que el robot comience a limpiar después de encenderse

Cepillo lateral Cable de Alimentacion Almohadilla Trapeadora (x2)
{}Boton de Regreso a la Base
-Presione brevemente para enviar el robot de regreso a la base

Indicador de estado

-Encendida en Blanco: Limpiando o terminado de limpiar
-Blanco Respirado: Cargando

-En naranja: Bateria baja

-Naranja intermitente: Error

DreameBot W10

Self-Cleaning Robot Vacuum and Mop.
User Manual

_

[

1

Herramienta de Manual de usuario Robot Base de Autolavado
(Incluyendo un tanque fresco, un tanque de

limpieza
residuos y una tabla lavadora)
Nota: Las ilustraciones del producto, los accesorios y la interfaz de usuario en el manual son sélo para su referencia. El producto y las funciones reales pueden variar Nota: Presione cualquier boton para pausarlo cuando el robot estd limpiando, volviendo
debido a las mejoras del producto. a cargarse, volviendo por autolimpieza o en el modo de Limpieza Localizada.
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Descripcion general del producto

Robot y Sensores

Indicador de Wi-Fi o o Cubierta

Botén de o
restablecimiento
- Mantenga pulsado
durante 3 segundos para
restaurar la configuracion
de fabrica

o Salida de aire /
Altavoz

o Parachoques

Sensor de Regreso o
a la Base

Cubierta Superior de LDS

Sensor laser de distancia o

Sensores de Altura

Sensor ultrasénico

Rueda Universal

. ] o
Cepillo lateral Cepillo principal
o Pinzas del protector
Rueda principal o— % del cepillo
U Rueda Principal
Sensores de o -o Sensores de Altura

Altura

Montajes Magnéticos
Rueda Auxiliar

Q@@

Sensor de bordes

Contactos de carga o
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Descripcion general del producto

Base de Autolavado

Cubierta Superioro

———o Tapon del
Tanque de Agua

Hebilla de Tabla

i Lavadora
i Tabla Lavadora o
con Mopa
Hebilla o o Hebilla

o Esponja de Filtro

Tanque de Residuos Tanque Fresco

——— Panel de Control o---+-----

Panel de Control

Botdn de Regreso Botdn de Limpieza

) |
a Base / Salir
———— Pantallade
Visualizacion

Botdn de Regreso a Base / Salir

Cuando el robot estd en la base:

- Presione brevemente para que el robot salga de la base.

- Mantenga presionado durante 3 segundos para limpiar y secar la almohadilla
trapeadora.

Cuando el robot estd fuera de la base:

- Presione brevemente para enviar el robot de regreso a la base. El robot
reanudara el trabajo después de limpiar la almohadilla trapeadora.

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para parar la limpieza y enviar
el robot de vuelta a la base para que se limpie y seque la almohadilla
trapeadora. Si el robot estd colocado sobre la base cuando usted mantiene
el botdn pulsado durante 3 segundos, se limpiard y se secard la almohadilla
trapeadora inmediatamente.

Boton de Limpieza
Presione brevemente para iniciar o pausar la limpieza.

Bloqueo Infantil

Mantenga presionados los botones €3y > durante 3 segundos para activar o
desactivar el bloqueo infantil. Una vez activado el bloqueo infantil, se bloquean
todos los botones del robot y la base.
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Descripcion general del producto

Base de Autolavado

Puerto de Alimentacion Area de sefalizacion

Base de Autolavado
Trasera

Contactos de carga

o Soporte de Tabla
Lavadora

o Sensores de
Desbordamiento

Sensores de o
Desbordamiento
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Depdsito de polvo

© Pinza del depdsito de basura

o Cubierta de Depdsito de Basura

-Empuje suavemente a la
direccién indicada por la flecha
para abrir la tapa

o Filtro

Ordenar el entorno domeéstico

Ordene elementos como cables de alimentacion, pantuflas y objetos duros
para evitar que el robot se enrede o quede atrapado.

004

v

Abra la puerta de la habitacion que va a limpiar y coloque los muebles en
el lugar apropiado para hacer mas espacio.

= v

Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde de las
escaleras y el sofd para garantizar un funcionamiento seguro y fluido del
aspirador robot.

=1

Hn.

X

Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca de
pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

Nota: Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar cualquier obstaculo potencial de inmediato.
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Preparativos antes del Uso

1. Quite las tiras protectoras

2. Instale el cepillo lateral

Instale los cepillos
laterales hasta que
encajen en su sitio
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3. Coloque la base contra la pared y carguela

- Instale la base en un lugar lo mds abierto posible con buena sefial Wi-Fi.

- Inserte el cable de alimentacién en la base y conéctelo al enchufe.

- Coloque el robot en la base, y el robot se encenderd automaticamente y
comenzara a cargar.

- Se recomienda cargar completamente el robot antes del primer uso. Una
vez que el robot estd completamente cargado, el indicador de estado se
ilumina en blanco durante 10 minutos y luego la luz se apaga.

5

Dentro del Mejor
Alcance de Wi-Fi

Nota:

- Quite cualquier objeto que esté a menos de 1,5m del frente y 5cm de cada lado
de la base.

- Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear el area de sefializacion.

- Para evitar que las manchas de agua mojen pisos de madera o alfombras, se
recomienda colocar la base de autolavado sobre pisos de baldosas o marmol.

Conectar con la aplicacién Mi Home / Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home. Controla tu dispositivo e interactia con él y otros dispositivos inteligentes del hogar con la

aplicacion Mi Home/Xiaomi Home.
1. Descargue la Aplicacion Mi Home/Xiaomi Home

Escanee el codigo QR del aparato para descargar e instalar la aplicacién Mi
Home / Xiaomi Home.

o Debajo de la Tapa

2. Anadir dispositivo

Abra Mi Home/Xiaomi Home, toque "@" en la esquina superior derecha y
escanee el codigo QR de arriba nuevamente para agregar "Dreame Bot W10"
Siga las indicaciones para completar la conexién Wi-Fi.

Add a devi
xxxxxx's home > © e

No home environment info Scan

Devices Rooms

[ vJ

Nota:

- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- El software de la aplicacion se estd actualizando, las operaciones actuales
pueden ser diferentes de las instrucciones en este manual. Siga las instrucciones
basadas en la version mas nueva de la aplicacion.

3. Restablecer Wi-Fi

Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones {3y {F hasta que
escuche: «Esperando configuracién de red». Cuando el indicador parpadee
lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.

Indicador de Wi-Fi

- Parpadea lentamente:
Esperando conexion

- Parpadea rdpidamente:
Conectando

- Encendida: Conectado

Nota: Si el robot no puede conectarse a su movil, reinicie la red Wi-Fiy vuelva a
intentarlo.
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Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga presionado el botén () durante 3 segundos para encender el
robot, y el indicador de encendido lucird permanentemente. Coloque el robot
en la base, y el robot se encenderd automdaticamente y comenzara a cargarse.
Para apagar el robot, aleje el robot de la base y mantenga presionado el
boton (O durante 3 segundos.

Mapeo Rapido

Quite la almohadilla trapeadora antes de realizar el mapeo rapido.

Después de conectar el robot a la aplicacién, cree un mapa como se indica
en la aplicacién. El robot se mueve para escanear el entorno y crea un mapa
sin limpiar. Después de que el robot regrese a la base, se crea un mapay se
guarda automaticamente.

Pausa / Dormir

Cuando el robot estd limpiando, presione brevemente cualquier botén del
robot o el botén Bl de la base para pausar el robot.

Si el robot se detiene durante mds de 10 minutos, ingresa automdticamente
al modo de dormir y los indicadores de encendido y de carga dejaran de
brillar. Presione cualquier botén del robot o la base o toque la aplicacion
para activar el robot.

Nota:

-Elrobot se apagara automaticamente si se mantiene en modo Suspensién durante
mas de 12 horas.

- Si el robot es pausado y colocado en la base, la limpieza actual se finalizara.
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Limpieza Localizada

Cuando el robot no esta colocado en la base y esta en espera, presione

brevemente el boton{Jpara activar el modo de limpieza localizada. En este
modo, el robot limpia un area cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su alrededor y
vuelve a su punto de partida una vez que se complete la limpieza regional.

1,5m -

Restaurar los ajustes de fabrica

Si el robot no funciona correctamente y los botones no responden después
de reiniciarse, use un alfiler para presionar el botdn de reinicio durante

3 segundos hasta que escuche una voz que diga "Restaurandose a la
configuracion de fabrica" Se necesitardn unos 5 minutos para restaurar el
robot a su configuracion original de fabrica. Después de reiniciar el robot,
usted debe crear de nuevo mapas y zonas prohibidas.

Modo de uso

Funcion de Barrido
Nota: No ponga la almohadilla trapeadora mientras usa la funcion de barrido.

Método 1: Presione brevemente el botén [>] en la base y el robot comenzara
a barrer.

Método 2: presione brevemente el botd () del robot y el robot comenzara a
barrer.

Nota:

- Aseglrese de que el robot esté completamente cargado antes de usarlo. No
mueva manualmente el robot cuando estéa limpiando.

- Sila bateria se agota durante la limpieza, el robot regresa a la base y reanuda la
limpieza después de cargar la bateria. La funcién Reanudar Limpieza debe estar
activada en la aplicacion de antemano.

Modo de limpieza

Después de encender el robot, él se pondra a limpiar cada habitacion
siguiendo primero los bordes y las paredes y luego en un patrén en forma
de S. El robot regresard automaticamente a la base para cargar la bateria
después de la limpieza.

Funcion de Trepado
Nota: No uses la funcién de trapeado en las alfombras.

1. Coloque la almohadilla trapeadora

2. Saque el tanque fresco, llénelo con agua limpia y luego coloque el tanque
nuevo en la base.

Nota:

- No llene con agua caliente, de lo contrario el tanque fresco puede deformarse.

- Utilice unicamente el detergente de piso multi-superficie de propia marca de
Dreame. De lo contrario, las funciones de la base pueden verse afectadas.
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Modo de uso

3. Coloque el robot sobre la base

4. Empezar a trapear

Presione brevemente el botén [>|. El robot comenzara desde la base y
limpiara el hogar segun el plan de limpieza éptimo programado por el
mapa.

Nota:
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- Si el robot no estd en la base, vuelva a colocarlo antes de ponerlo en marcha.
- Elrobot lavard la almohadilla trapeadora antes de limpiar, espere con

paciencia hasta que se termine de lavar la almohadilla.

- No mueva manualmente la base, el tanque fresco, el tanque de residuos o la

tabla lavadora cuando el robot esta trapeando.

5. Regresar por Autolavado

Durante la limpieza, el robot regresara a la base para lavar la almohadilla
trapeadora segun las condiciones de limpieza establecidas en la aplicacion.
El robot reanudara la limpieza después de haber lavado la almohadilla

6. Limpiar la almohadilla trapeadora

Una vez que el robot completa la limpieza y regresa a cargarse, la base
comenzara a lavar y secar la almohadilla trapeadora.

Nota:

- Para lavar la almohadilla trapeadora en cualquier momento, presione y
mantenga presionado el botén {} en la base durante 3 segundos para comenzar
el lavado.

- Al lavar almohadilla trapeadora, si el agua en el tanque fresco esta insuficiente
o el tanque de residuos estd lleno, el robot enviard un mensaje de voz o la
aplicacion enviard una notificacion.

- Después de que el robot termine de trapear, limpie el tanque de residuos pronto
para evitar el moho u olores. Se recomienda cambiar la almohadilla trapeadora
cada 1 a3 meses.

Modo de uso

Funciones de Aplicacion

1. Gestion de Mapas

La pdgina de inicio de la aplicacién muestra el mapa actual. En esta pdgina,
Zona Prohibida le permite configurar las zonas que se deben evitar, y Gestion
de Mapas le permite modificar el mapa actual.

2. Configuracion del modo de limpieza

Modo de Limpieza en la pagina de inicio le permite cambiar el modo de
limpieza, la potencia de succion, asi como la humedad de la almohadilla
trapeadora.

3. Configuracion de autolimpieza

La configuracion de autolimpieza en la pagina de inicio le permite cambiar
la frecuencia de la autolimpieza e iniciar manualmente la limpieza de la
almohadilla trapeadora o iniciar o finalizar manualmente el secado de la
almohadilla trapeadora.

4. Configuracion del producto

La pagina Configuracién le permite activar o deactivar funciones del
dispositivo, configurar la limpieza programada o ver el historial de limpieza 'y
la informacién del dispositivo.

Nota:

- Se debe crear un mapa antes de usar la limpieza por habitaciéon o zonay
administrar mapas.

- Para obtener mds informacion sobre las funciones, consulte las interfaces o guias
correspondientes en la aplicacion.

- Es posible que la versién de la aplicacion se haya actualizado; siga las
instrucciones segun la version actual de la aplicacién.

Mantenimiento rutinario

Piezas

Para un rendimiento éptimo, siga las instrucciones a continuacion para
limpiar y mantener el robot y la base.

Piezas

Frecuencia de Mantenimiento

Frecuencia de Reemplazo

Depdsito de polvo

Limpielo cuando sea necesario

/

Filtro de Depdsito de Polvo

Una vez cada 2 semanas

Cada 3 a 6 meses

Tanque Fresco

Una vez cada 2 semanas

/

Medios de Filtro de Tanque

Fresco

Una vez cada 2 semanas

/

Tanque de Residuos

Después de cada uso

/

Tabla Lavadora

Una vez cada 2 semanas

/

Cepillo principal

Una vez cada 2 semanas

Cada 6 a 12 meses

Cepillo lateral

Una vez cada 2 semanas

Cada 3 a 6 meses

Almohadilla Trapeadora

Una vez al mes

Cada 1 a 3 meses

Rueda Universal

Una vez al mes

/

Rueda Auxiliar

Una vez al mes

/

Sensor laser de distancia

Una vez al mes

/

Sensor de regreso a la
base

Una vez al mes

Sensores de Altura

Una vez al mes

Area de Sefializacién en
Base

Una vez al mes

Sensores de
Desbordamiento en Base

Una vez al mes

Contacto de Carga en
Robot

Una vez al mes

Contactos de Carga en
Base

Una vez al mes

Parte Inferior del Robot

Una vez al mes

/

Cuerpo de la Base

Una vez al mes

/

Nota: La frecuencia de reemplazo dependerd de su uso del robot. Si ocurre una
excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser reemplazadas.




Mantenimiento rutinario

Filtro *Limpielo una vez cada 2 semanas (séquelo completamente después de
la limpieza) y cdmbielo cada 3 meses
1. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

Depc')sito de Basura *Limpie después de cada uso

1. Abra la cubierta del robot y presione la hebilla del depdsito de basura para
retirar el depdsito.

oo®
0gm

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo ni su dedo ni ningun objeto afilado.

2. Si es necesario, enjuague el depdsito de polvo con agua corriente y
séquelo completamente antes de volver a instalarlo.

Nota:
- Enjuague el depdsito de basura y el filtro Unicamente con agua limpia, no utilice
detergente.

Nota: La herramienta de limpieza se puede utilizar para vaciar el depésito de polvo. - Utilice el depésito de basura y el filtro sélo cuando estan completamente secos.
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Mantenimiento rutinario

Ta nque Fresco *Limpie la esponja de filtro una vez cada 3 meses

1. Abra la cubierta del tanque fresco, mueva la manguera hacia un lado para
poder quitar y limpiar la esponja de filtro como se muestra en el diagrama.

2. Vuelva a colocar la esponja de filtro y la manguera.

Tanque de Residuos *Limpie después de cada uso

1. Saque el tanque de residuos, abra la cubierta del tanque de residuos y
luego vacie las aguas residuales.

RN
)
5 00

Nota: La bola flotante en el tanque de residuos es una pieza movil. No la limpie
excesivamente para evitar afectar sus funciones.
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Mantenimiento rutinario

Tabla Lavadora *Limpie una vez cada 2 semanas
1. Presione las hebillas en ambos lados de la parte inferior de la base para

N

quitar la tabla lavadora

:Eclic

2. Utilice la herramienta de limpieza proporcionada para limpiar
completamente la tabla de lavar.
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3. Limpie la parte inferior de la base con un pafio seco.

_ D

4. Inserte la tabla lavadora en la base como se muestra en el diagrama,
asegurandose de que ambas hebillas estén bien cerradas.

R

Z Clic

A\,

Clic

Nota: Asegurese de que los soportes de la tabla lavadora estén en su lugar.

Mantenimiento rutinario
Limpiar el Cepillo Principal Limpiar el Cepillo Lateral
Presione la cubierta del cepillo hacia dentro para retirar la cubierta de y Retire y limpie el cepillo lateral.

elévelo para sacarlo del robot.

()

Limpiar la Rueda Universal/Rueda Auxiliar

Retire las tapas del cepillo como se muestra en el diagrama. Utilice la
herramienta de limpieza proporcionada para quitar los pelos enredados en

el cepillo.

Nota:
- Utilice una herramienta como un destornillador pequefio para separar el eje y el

. . ) neumatico de la rueda universal, no ejerza demasiada fuerza.
Nota: No tire con mucha fuera los pelos enredados en el cepillo, de lo contrario el - Enjuague la rueda universal con agua corriente y vuelva a colocarla después de
secarla por completo.

cepillo principal podria dafiarse.
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Mantenimiento rutinario

Sensores de Robot y Contactos de Carga

Limpie los sensores y los contactos de carga del robot con un pafio suave y
seco:

- Sensores de altura en la parte inferior del robot

- Contactos de carga en la parte trasera del robot

- Sensor de regreso a la base en la parte delantera del robot
- Parachoques en la parte delantera del robot

- LDS en la parte superior del robot

Sensores de Altura

f

Parachoque

o
Sensor de
regreso a la base W s g "

o T 11
LDIHID
[mninnan]

LDS

Contactos de
carga

Nota: El pafio himedo puede dafiar los elementos sensibles dentro del robot y la
base. Utilice un pafio seco para limpiar.
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Contactos de carga de la base de autolavado y
sensor de rebose

Contactos de carga

NN

Sensor de Desbordamiento

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no se puede apagar,mantenga pulsado
el boton () durante 10 segundos para forzar el apagado. A continuacion,
mantenga pulsado el botén () durante 3 sequndos para encenderlo de
nuevo.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento. Asegurese
de que la bateria permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento 6ptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo
periodo de tiempo, apague el robot y gudrdelo para evitar dafios por
descargas excesivas. Cargue el robot al menos una vez cada tres meses.

Errores

Si la base no funciona correctamente, se mostrara un icono de error y un mensaje en la pantalla. Lea el mensaje y resuelva el problema segun la siguiente

tabla.

Icono de Error

Mensaje de Error

Solucién

O

Agua insuficiente en el tanque
fresco

Agregue una cantidad suficiente de agua al tanque fresco.

gjo é@o

Tanque de Residuos No Instalado

Coloque el tanque fresco en su lugar.

Mal Funcionamiento del Tanque de
Residuos

Coloque el tanque de residuos en su lugar.
Vacie las aguas residuales .

:

Tabla lavadora no instalada

Compruebe si la tabla lavadora estd instalada y si las hebillas en ambos lados
de la tabla estan bien cerradas.

é

Nivel de agua anormal en la tabla
lavadora

Compruebe si el puerto de desechos esta obstruido. Limpielo en caso afirmativo.

Mal funcionamiento del robot

Compruebe si se ha producido una anormalidad en el robot. Consulte la seccion
"Preguntas mas frecuentes" de este manual para solucionar problemas.
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Preguntas mas frecuentes

Problema

Posible causa y solucién

Preguntas mas frecuentes

Problema

Posible causa y solucién

El robot no se encendera.

—_

. La bateria esta baja. Recargue el robot en la base y vuelva a intentarlo.
2. La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda operar el aparato a una
temperatura entre 32 °F (0°C ) y 104 °F (40°C ).

El robot no se cargara.

—

. La base esta desenchufada. Asegurese de que ambos extremos del cable de alimentacion estén enchufados.
. Mal contacto. Limpie los contactos de carga tanto en la base como en el robot.

N

El robot esta atascado
frente a la base y no puede
regresar a la base.

—

. Compruebe si hay suficiente espacio alrededor de la base, mantenga el drea inmediata a 1,5 m delante de la
base y 5 cm a ambos lados de la base libre de objetos.

. ELrobot puede resbalar. Compruebe si hay agua delante de la base. De ser asi, elimine el agua e intente
devolver el robot.

. Se recomienda cambiar el lugar donde usted coloca la base y volver a intentarlo.

N

w

El robot no puede conectarse
a Wi-Fi.

N

—_

. La contrasefia de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese de que la contrasefia utilizada para conectarse a su red
Wi-Fi sea correcta.

. ELrobot no admite una conexion Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de que el robot esté conectado a una conexién Wi-Fi

de 2,4GHz.

La sefial de Wi-Fi esta débil. Asegurese de que el robot esté en un drea con buena cobertura de Wi-Fi.

. Es posible que el robot no esté listo para configurarse. Salga de la aplicacién y vuelva a ingresar, luego intente
nuevamente segun las instrucciones.

N

w

El robot no se apaga.

—_

. ELrobot se puede apagar solo cuando no se estd cargando. Para apagar el robot, aleje el robot de la base y
mantenga presionado el boton () durante 3 segundos.

. Si el robot no se puede apagar efectuando el paso 1, presione y mantenga presionado el boton () durante 10
segundos para apagar el robot a la fuerza. Si el problema persiste, comuniquese con el servicio postventa.

N

No se puede crear un mapa
basado en habitaciones en
la aplicacion.

N

w

—

. ElLrobot debe arrancar desde la base para crear un mapa. Se recomienda utilizar la funcién de mapeo rapido.

. No mueva el robot cuando el robot estd creando un mapa por primera vez, de lo contrario puede ocurrir una
falla de posicionamiento.

. Después de que el robot cree un mapa por primera vez, verifique si el robot regresa a la base y elimine los
obstdculos a su alrededor si no logra hacerlo.

La velocidad de carga es
lenta.

Se necesitan aproximadamente 6 horas para cargar completamente el robot cuando la bateria tiene poca carga.

1. Si opera el robot a temperaturas fuera del rango especificado, la velocidad de carga disminuira
automaticamente para extender la vida util de la bateria.

2. Los contactos de carga del robot y la base pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

El robot no funciona
correctamente.

Apague el robot y luego reinicielo.

El robot no puede encontrar
la base o no regresara a la
base.

A wWN =

. La base se desenchufa o se mueve cuando el robot no esta colocado sobre la base.

. ELrobot no puede regresar a la base porque su ruta esta bloqueada, por ejemplo, la puerta esta cerrada.

. Hay demasiados obstaculos alrededor de la base. Coloque la base en un drea sin obstdculos a su alrededor.

. Mover el robot puede hacer que se reubique o vuelva a mapear su entorno. Si el robot estd demasiado lejos
de la base, es posible que no pueda regresar automdticamente a la base, en cuyo caso usted necesitara colocar
manualmente el robot en la base.

5. Limpie el drea de sefializacion en la base para evitar el polvo o la suciedad.

El cepillo lateral se cayo.

1. Vuelva a instalar el cepillo lateral hasta que encaje en su lugar.
2. El cepillo lateral esta enredado con cables de alimentacion. Quite los cables de alimentacion del suelo antes de
la limpieza.

La almohadilla trapeadora
se cayo.

La almohadilla trapeadora esta enredada con cables de alimentacion. Quites los cables de alimentacion del suelo
antes de la limpieza.
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El rendimiento de limpieza
estd deficiente.

1. EL depdsito de polvo estd lleno, vacielo.
2. Elfiltro necesita limpieza, reviselo y limpielo.
3. ELfiltro no se seca completamente después de lavarse. Seque el filtro antes de usarlo.
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Preguntas mas frecuentes

Problema

Posible causa y solucién

Preguntas mas frecuentes

Se divulga polvo del robot
durante la limpieza.

Saque el cepillo principal 'y el depdsito de polvo, y elimine cualquier residuo que pueda haber quedado atrapado
alrededor de los espacios que contienen el cepillo principal y el depdsito de polvo.

Problema

Posible causa y solucién

El ruido aumenta
mientras el robot esta en
funcionamiento.

1. EL depdsito de polvo estd lleno, vacielo por favor.

2. Hay objetos duros atrapados alrededor del cepillo principal y el depdsito de polvo, revise y eliminelos.
3. El cepillo principaly el cepillo lateral pueden estar enredados con pelo o suciedad, revise y eliminelos.
4. Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

El robot a menudo se desvia
hacia zonas prohibidas o
areas con paredes virtuales.

—

. Revise la pagina de inicio de la aplicacion para verificar si se produce un error en el mapa actual; de ser asi,
restaure el mapa a la configuracion de Gestion de Mapas.

. Cuando configura paredes virtuales o zonas prohibidas, se recomienda ajustar los limites segun el entorno del
hogar e incluir todas las areas que son propensas a que el robot se atasque, como las y la base de los muebles.

N

El robot hace un ruido
extrafio al funcionar.

Gire y presione la rueda principal para verificar si hay algun objeto enredado o atascado. De ser asi, eliminelos
pronto. Si el problema persiste, comuniquese con el servicio postventa.

El robot se detiene durante
la limpieza.

j

. ELrobot se apaga automaticamente cuando la energia de la bateria se agota al 0%.

. ELrobot no se pudo cargar, lo que hace que la bateria se agote y el robot se apague. La posible causa es que
la base no esta conectada a la fuente de alimentacion o que el robot y la base estdn en mal contacto. Por favor
compruebe la conexién.

Si el problema persiste, pdngase en contacto con el servicio de asistencia técnica.

N

El robot esta atascado y deja
de funcionar.

—_

. Compruebe el drea correspondiente para asegurarse de que no haya obstaculos como cables de alimentacién,
cortinas o borlas de alfombra alrededor del robot. Se recomienda quitarlos para que el robot pueda seguir
funcionando.

. ELrobot puede quedar atrapado por los muebles. Se recomienda elevar los muebles, colocar una barrera fisica
para bloquear las areas problemadticas o establecer zonas prohibidas mediante la aplicacion.

N

El robot no reanudara la
limpieza después de la
carga.

1. Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibird que reanude la limpieza.
2.Elrobot no reanuda la limpieza cuando se carga manualmente o esta colocado en la base.

El robot se mueve sin seguir
la ruta establecida.

—_

. Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas deben organizarse antes de usar el robot.
. Funcionar sobre superficies mojadas y resbaladizas hace que la rueda principal resbale. Se recomienda secar
los lugares humedos antes de utilizar el robot.

N

El robot no realizard limpieza
automadticamente a la hora
programada.

La bateria esta baja. La limpieza programada no comenzard a menos que el nivel de la bateria esté superior al 15%.

Elrobot salta las
habitaciones que deben
limpiarse.

—_

. Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar estén abiertas.

. Compruebe si hay un umbral superior a 1,8 cm en la puerta de la habitacién. El robot no puede atravesar
umbrales o escalones altos.

. El lugar frente a la habitacién a limpiar estd hiumedo y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale y funcione
de manera anormal. Se recomienda secar el piso antes de usar el robot.

4. Compruebe si hay una alfombra pequefia o una alfombra a la puerta de la habitacion. Asi se evitara la

alfombra cuando robot se pone a trapear. Desactive la funcién de reconocimiento de alfombras en la pagina

Configuracién de la aplicacion.

N

w

El robot no responde a la
base.

El robot estd demasiado lejos de la base y no pueden comunicarse entre si. Se recomienda utilizar la aplicacién
para controlar el robot.
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El agua en el tanque fresco
estd insuficiente.

1. Reponga agua limpia a tiempo.

2. Desenchufe el cable de alimentacion de la base, saque el tanque nuevo y vuelva a colocarlo, luego encienda
la base y vuelva a intentar.

3. Vierta el agua restante en el tanque fresco, enjuague el fondo del tanque y el medio filtrante, y luego intente
nuevamente después de agregar agua.

4. Verifique el filtro metdlico en la entrada de agua de la base para ver si hay objetos extrafios. Si los hay, quite
los objetos extrafios. Si el problema persiste, pongase en contacto con el servicio de asistencia técnica.
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Preguntas mas frecuentes

Problema

Posible causa y solucién

El nivel de agua en la tabla
de lavar estd anormal.

1. Quite la tabla de lavar y compruebe si la salida de aguas residuales estd bloqueada y limpiela.

2. Limpie las piezas elasticas metalicas del sensor de desbordamiento dentro de la tabla de lavar con un pafio seco.

3. Presione suavemente el tanque de residuos para asegurarse de que esté instalado en su lugar.
4. Compruebe si el anillo de estanqueidad del tanque de residuos esta suelto o instalado incorrectamente. De ser
asi, reajustelo manualmente. Si el problema persiste, péngase en contacto con el servicio de asistencia técnica.

La tabla de lavar no esta
instalada.

Compruebe si la tabla de lavar estd instalada en su lugar o si las hebillas en ambos lados de la tabla de lavar
estan en su lugar.
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Especificaciones
Robot Base de Autolavado
Modelo RLS5C Modelo RCS3
Bateria 6400 mAh (capacidad nominal) Entrada nominal 100-240 V ~ 50-60 Hz 1,5 A
Tiempo de carga Aprox.6 horas Salida nominal 20,0V=—=1A
Compatibilidad de SO Android 4,4 0i0S 10,0 y mds recientes Frecuencia de Funcionamiento
. . 433,92 MHz
Inaldmbrico SRD
Tension nominal 14,4V =
Potencia maxima de salida <10 dBm
Potencia nominal 55 W

Conectividad Inalambrica
Wi-Fi

Wi-Fi IEEE 802.11b /g/n 2,4 GHz

Frecuencia de operacién

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de

salida <20dBm
Frecuencia de

Funcionamiento 433,92 MHz
Inaldmbrico SRD

Potencia maxima de <10 dBm

salida

Informacién sobre RAEE

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

mezclarse con residuos domeésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus equipos de

ﬁ Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben

desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades
I locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana.
Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mas informacién sobre la ubicacién y las condiciones de dichos

puntos de recogida.
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NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTr

YT06bI N36EXKaTb NOPAXKEHNS TOKOM, BO3ropaHus v TPABM, Bbi3BaHHbIX HEKOPPEKTHbLIM

ncronb3oBaHnem nprnbopa, nepes Ha4yasoM paboTbl BHUMATEIbHO MPOYTMTE NHCTPYKLMIO MO

akcnayataunn. CoxpaHuTe ee ang AanbHenwero Ncnosib30BaHMs B Kauectee crpaBKW.

OrpaHnyeHuns Ha
aKcnayaTayuio

134

- DTM YCTPOICTBOM MOTFYT NOMb30BATLCSA AETWN B BO3PACTe OT 8 JIeT, a TakxKe

nnuda c orpaHnyeHHbIMN CbVIBVIHECKVIMVI, CeHCOPHbIMW NN YMCTBEHHbLIMW
CNOCOBHOCTAMMN UNN HEAOCTATOUHbIM OMbITOM N 3HAHUSMIN, €CNIN OHW
Haxogatca noa npucMoTPOM NAV MPOLWWAN MHCTPYKTaX rno 6830|'|aCHOMy
MCNOJZIb30BaHWIO yCTpOVICTBOM N MOHNMAaKT CBA3aHHbIE C HNM OMaCHOCTWU.

: y6ep|/|Te MOCTOPOHHWE NpegMeThbl N3 30HbI 414 y60pK|/|. LeTtam He cnepyet

NrpaTtb C 3TUM YCTPOWCTBOM. YbeamnTechb, UTO AT N XKNBOTHbIE HAXOAATCA HA
6e3onacHOM paccTtosHMM oT poboTa BO BpeMsl paboThbl.

- 970 yCTDOVICTBO npeaHa3sHa4vyeHo TOJIbKO A4 OUYNCTKW NoJia B 4OMallHNX

ycnoBuax. He MCHOﬂbByMTe €ro Ha OTKPbITOM BO34yXe, Ha NMOBEPXHOCTAX bes
MoJia, a TakXke B KOMMepYeCKNX Nav npomMblLLUNEeHHbIX YCI10BUNAX.

- YbeauTecb, UTo B Hagexallen obctaHoBke npnbop paboTtaeT KOpPpPeKTHO. B

NMPOTVMBHOM C/lyuae He NCNOoMb3yinTe ero.

- ECnn WHYp NUTaHNA NOBpeXxaeH, 3aMeHNTe ero cneunanbHbIM LLUHYPOM UK

KOMM/1EeKTOM, I'Ipl/lO6p€T€HHbIM y nponmssoantTenda nanm B COOTBETCTBYHOLLEM
CepBMNCHOM LeHTpPe.

- He ncnonb3yiite poboT B 06/1aCTAX, PACMO/IOXKEHHbIX Haj, NosioM, 6e3

3awWwmTHOro 6apbepa.

- 3anpellaeTcsa nepeBopauvnBaTb poboTa. 3anpeLlaerca nepemeLlatb poborT 3a

KPbILWKY 1a3epHOro gatynmka pacCtoaHnA, KPbILWKY p060Ta nan aMopTm3aTtop.

NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTn

OrpaHnyeHuns Ha
IKCcnayaTauuio

- He ncnonb3ynte poboT B cpefax C TeMnepatypon okpyxatoLen cpeabl Bbille 40°C

nnv HyKe 0°C, a TakKe Ha mosy C XKUAKOCTAMN NAN NNTKAMIN BeLleCcTBaMmu.

- Y6epuTe c nona NnpoBoAa nepepg ncrnosib3oBaHmnemM poboTta, Utobbl OH He TAHYN 1X

BO BpeMs y6opKu.

- YBepuTe C nona xpyrnkue v Mmesikie npegMeTbl, UTobbl pO60T He Bpe3asncs B HUX 1

He noBpeansn.

- He ponyckante nonagaHvsa BoJsIOC, NanbLeB v ApYyrux yacten Tesa Bo

BCacCbliBawoLlee OoTBepCTME p060Ta.

- XpaHnTe YNCTALLVE NHCTPYMEHTbI B MecTe, He A0CTYMHOM A4 AeTei.
- 3anpeLLaeTca NCrosb30BaTb NPMB0OP B KOMHATE CO CAALWMM MAAAEHLEM U

pebeHKoM.

- He pa3smelyalite Ha poboTe AeTel, XNBOTHbIX N Kakne-nnbo npegmeThl,

HEeé3aBMCNMO OT TOIFo OCTaHOBJIEH OH NN OBUVNXETCA.

- He ncnone3synte poboTt gna y6opKkn nobbix ropawmx BewecTs. 3anpeLwiaercs

NCroNb30oBaTb POHOT ANs YOOPKM BOCN/IAMEHSOLLNXCS NN TOPIOUNX XNLKOCTEN,
arpeccuBHbIX ra3oB, Hepa3baB/ieHHbIX KNCAOT N pacTBOpUTesnen.

- He ncnonb3yiTe po6oT a8 y6opKu TBepAblX U OCTPbIX NpeaMeToB. 3anpeLlaeTcs

NCNoNb30BaTb NPUG0P AN8 Y6OPKN KaMHEN, KPYrHbIX KYyCKOB BymMaru n apyrnx
npegMeToB, KOTOPbIe MOTYT 3aCTPsATL B Npnbope.

- Nepep, OUNCTKON 1 PEMOHTOM BbiK1HOUMTE NPMB0P 1 OTKIHOUNTE ero OT PO3ETKN.
- 3anpeLlaeTca NpoTupaTtb PoboT 1 6asy BNAXKHbLIM MOIOTEHLLEM UV MPOMbIBATb

XKNIAKOCTbI. MooLMecs 31eMeHTbl Heob6XoAVIMO NOMIHOCTBIO MPOCYLLNTL NMepeg,
YCTAHOBKOW Ha MeCTOo 1 AaNbHelLnM NCMO/b30BaHNEM.
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NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTr

AKKyMmynatop 1
3apsagka

136

- Icnonb3yiiTe 3TO YCTPOWCTBO COMAacHO PYKOBOACTBY MO/b30BaTENA.

MNonb3oBaTenn HeCyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yLepb, BO3HUKLLVE 13-3a
HecobnaeHNS NHCTPYKLNNA.

- 3anpeLLaeTcs 1Crno/ib30BaTb CTOPOHHMIA aKKyMynsTop 1 6a3y a8 aBTOOUMCTKMA.

Ncnonb3ynTte Tonbko ¢ 610koM nutaHmsa RCS3.

- 3anpeLLaeTcs caMocToaTeNIbHO pasbrpatb, PEMOHTUPOBATL NN N3MEHATb

aKKyMynsaTop n1mbo 6a3y os1sa aBTOOUNCTKN.

- 3anpeLlaeTcs pasMewatb 6a3y 419 aBTOOUMCTKA PAAOM C UICTOYHUKOM Tenna.
- 3anpeLlaeTcs NpoTMPaTh UM OUNLLATL 3apsiAHbIE KOHTAKTbl 6a3bl B1AXXHbIM

nosioteHuem NMbo BAAXHbIMU PyKamMn.

- He yTUnm3npyinTe cTapble akKyMynaTopbl HeHagaexalmnm obpasom. HeHy»KHble

AKKYMYJIATOPbI cfiegyeT cAaBaTb B COOTBETCTBYHOLWWE NMYHKTbI nepepa60TK|/|.

- ECnm WHyp NnTtaHng NoBpexaeH nan cJioMaH, HeMea/ieHHOo npeKkpaTtuTe ero

NCroab30BaHMe 1 0bpaTnTech B CNy>KOy NnocnenpofakHoro 06cnyKnMBaHms.

- Mepep, TpaHCNOPTUPOBKOW ybeamnTechb, UTO POBOT BbIK/KOUEH, 11 MO BO3MOXHOCTH

XPaHUTE ero B OpUrMHAaNbHON yrakoBKe.

- Ecnn pO6OT He 6y,u,eT MCrnoJib30BaTbCAd B TeYeHne ganTesibHOro repmoaa,

MOJIHOCTbIO 3apaanTe ero, OTK/IKUNTE 1 XPaHUTe B CyXOM NpoxsiagHoMm mecTte. Bo
n3bexaHme ypesMepHoW Paspagky akkymynsatTopa 3aps>kante poboTt He pexe
O4HOro pasa B 3 mecdua.

NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTn

JlazepHbIn patunK - JlasepHbll 4aTUNK PACCTOAHMA COOTBETCTBYET Knaccy 1 1a3epHbiX N3aennin
paccToaHuA ctaHpapTa IEC 60825-1:2014 v He co34aeT OnacHyHo JIa3epHyto paavauuio.

Mepbl NPefoCTOPOXKHOCTY NPU XPaHeHN N TPaHCNOPTUPOBKE:

- He TpaHcnopTupyrite poboT-nblnecoc npu Temnepatype Bbiwe 50 °C vnun Hke -20 °C.

- B TeueHMe KOPOTKOro nepmnoaa, HanpruMep 04HOro Mecsiua, Nbl1ecoc PeKoOMeHAYeTcs XPaHUTb
npu Temnepatype ot -20 g0 50 °C 1 OTHOCUTEeNbHOWBAAXHOCTY 60 % + 5 %. B TeueHne
ONVTEeNbHOTO BPEMEHW XPaHWTE MblJIeECOC NPU TEMMepaType okpy»KatoLlen cpegbl oT 0°C go 25°C.

- YTUAN3NPYATe NMblnecoc Hagnexalwnm obpasom. Korga ero cpok cnybbl nogongeT K KoHLy,
YyTUAN3MPYWTE NblIeCOC B COOTBETCTBMN C MECTHBIMW 3aKOHAMWW MPaBUAaMn CTpaHbl NN
pernoHa, B KOTOPOM OH MCMNO/b3yeTcs.

[aTty npon3BoACTBa CM. HA 3TUKETKE CO LUTPUX-KOLOM.
CBepgeHus 06 nMNopTepe yKka3aHbl Ha YNaKkoBKe.

Hacroswum komnanus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnset, yto Tun pagroo6opygosaHus RLS5C cooTseTcTByeT TpeboBaHuam [AupekTussl 2014/53/EU.
[MoNHbIV TEKCT feknapaLmmn o COOTBETCTBMM HOPMaTUBHbIM TpeboBaHusM EC gocTyneH no cnepytowiemy agpecy: https://global.dreametech.com

MopapobHoe 3aneKTpoHHOE PYKOBOACTBO CM. NMo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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OonwucaHwve nspenus

KomMmnnekrauunsa
BokoBas wweTka Kabenb nutaHns LiBabpa (x2)
G
DreameBot W10 1 R
User Manual -
Yuncrawmm PyKOBOACTBO Po6oT Basa Ans aBTOOUNCTKN
VIHCTPpYMEHT nosb3oBartens (BKtouas 6ak c uMcToin Bogoi, 6ak c

oTpaboTaHHO BOAOW 1 CTUPANbHbI KOMMOHEHT)

MpumeuaHne. V306paxkeHns N3aenns, akceccyapos 1 N0/b30BaTe/IbCKOro |/|HTepd)e|7|ca B VHCTPYKLMW MO 3KCnyataunn NnpnBogAaTca NCKAKYNTENTIbHO B CMPAaBOYHbIX
uensax. dakrnyeckoe nsgenvie n beHKLI,I/IVI MOTyT OT/INYaTbCA U3-3a o6HOBNEHWIA.
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OnuncaHwne nsgenna

Po6ort

(3 KHonka ToueuHoli y6opkun
- HaXXMnTe Ha KHOMKy, UTo6bl HAUaTbh TOUEUHYH YBOpKY
- HaxXmunTe 1 yaepXnBanTte B Te4eHne 3 CeKYHA, YTobbl BbIKNHOUNTL [eTcknii 610K

() KHonka nutaHna/y6opkn
- HaxxmuTte n ygepxnBaiTe B TedeHne 3 cekyHz, YTobbl BKIHOUYNTE NV BbIKTHOYNTD
- HaxkmunTe, utobbl HauaTb YBOpPKy nocse BKAtoueHns pobota

{} KHonka Bo3Bpata Ha 6asy
- HaxkmunTe, utobbl 0TAPaBUTbL PO6OT Ha Hasy

NHAanKaTop coctoaHns

- benbii curHan: naet ybopka/ybopka 3aBepLueHa
- Muratownii 6enbiit: BbINONHAETCS 3apaaKa

- OpaHXeBbIl: HN3KNIA 3apsig

- OpaHXeBbIi (Myratownin): cboi

MprMeuaHne. Haxmute N6y KHOMKY, YTOBObI BbINOAHWTL MPUOCTAHOBKY, KOrga poboT
3aHAT y6opKoi, BO3BPALLAETCs AN1s MoA3apsaAKNA A caMoouncTki imbo pabotaet B
pexume ToueyHas ybopka.
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OonwvucaHwne nspgenus

Po6oT 1 patunkn

[aTunkn nageHmns

YNbTPa3ByKOBOW AaTUMK

NHankaTtop Wi-Fi
BokoBas wweTka

KHomMKa cbpoca HacTpoek
- HaxxmuTe 1 ygepxneante

KpbiwKa ' °

D7

CraHpapTHoe Koneco

OCHOBHas LeTka

B TeueHune 3 cekyHa, utobbl

BOCCTAHOBWTb 3aBOACKNE OcHOBHOE o

HacTpoikn Bo3aywHoe Koneco
oreepce / LaTtunkn nageHusa o
ANHAMUK A

KHOMKa 3aLWMTHO KPbILIKK
OCHOBHOW LWETKN

(i ;|
fovimim s

OcHOBHOe Koneco
Lo [aTunk nageHns

@@

amopTr3aTop

[atunk Bo3BpaTta Ha
6a3sy

BepxHas KpblLWKa nasepHoro
OaTunKa paccTosHna

Jla3epHOro gartynka pacctosiHns o

t<> [laTumk Kpas

3apagHble KOHTaKTbl o
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MarHuTHble KpenaeHuns
BcrnomoraresnibHoe Koneco

BepxHss KpbILKa ©

OnuncaHwne nsgennAa

ba3a Ana aBToOOUNCTKN

MaHenb ynpaeneHus

————— o [pobka BoasaHoro

6aka
—° [laHenb
yrnpasneHus
CTpanbHbIA = £ 3aXKMMbl
KOF;\)/II'IOHEHT = = CTMPanbHOro
KOMMOHeHTa
LwBabpbl
3axnm 3aUM

MonnaBok dnNbTpyOLWMIA

Martepuan

Bak c uncron
BOAOM BOAOM

bak c otpaboTaHHOW

KHorMka O >l KHomMKa ybopkmu
BO3BpaTa Ha

6a3y / Bbixoga

Oucnnen

KHonKa Bo3Bpara Ha 6a3y / Bbixoga

Mblnecoc HaxoamTca Ha Hase.

- HaxxmunTe, utobbl poboT Bbiexan ¢ 6a3bl.

- HaxxmuTe 1 yaepxuBanTe B TeyeHne 3 ceKyHf, YTobbl OUNCTUTL 1 MPOCYLLNTD
wBabpy.

Mblnecoc HaxoamTcs BHe H6a3bl.

- HaxkmunTe, utobbl 0TNPaBnTb PO6OT Ha Ha3y. MNMocse ouncTkn Weabpbl poboT
BO306HOBUT y6OPKY.

- HaxmuTe 1 yaepxusaiTte B TeueHvie 3 ceKyHA, UTobbl 0CTaHOBUTb YBOPKY
1 OTNPaBuUTb PoboT Ha Basy Ans OUNCTKN 1 NpocyLWwKM weabpbl. Ecan Bo
BPEeMsi HaXaTns 1 yAEPXNBaHUS KHOMKN PO6OT HaxoanTcs Ha 6ase, oumcTka
1 MPOCYyLLKa LWBabpbl HAYHETCH HeMeANeHHO.

KHonka y6opkn
HaXMnTe Ha KHOMKY, YUTo6bl HauaTb UM MPNOCTAHOBUTL YOOPKY.

JAeTcknin 6ok

HaxmnTe n yaepxnsaiite kHonku 13 vi [>| B TeueHme 3 cekyHa, utobbl
aKTUBMPOBATb UN Ae3aKTMBMPOBaTb yHKLMIO [eTckuin 6nok. Koraa
aAKTUBMPOBaHa dyHKLNa [eTcknii 610K, Bce KHOMKM Ha poboTe 1 Hase
6noknpytoTcs.
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OnncaHvie nspenus OoMalHaa ybopka

ba3a Anq aBTOOUNCTKMN KOHTEVIHep ANnga Nblin

MopT nutaHna CurHanbHas 30Ha

o KHOMKa BbINyCKa KOHTeNHepa
ANS NblAn
o KpbIlKa KOHTeHepa a1 nblan
-Cnerka HaXkmMuTe B HanpasaeHnn,
MNoKa3aHHOM CTPesiKoW, YTobbl
OTKPbITb KPbILLKY

Y6epute kKabenu nuTaHms, Tanku n TBepAable npegmMeTbl, UTobbl poboT He Mepep ybopkol yctaHoBUTe hn3nyeckre bapbepbl y OCHOBAHNSA
3anyTancs. NeCTHULbI 1 PAA0M C ANBaHOM, uTobbl 06ecneuntb 6e3o0nacHoOCTb 1
6ecnepeboiHOCTb paboTbl Nbliecoca.

)
3apsAAHbIe KOHTaKTbI ]

000 ﬂ 00
2

o Ckoba CTNPanbHOrTo KOMMOHeHTa
o [aTunky ypoBHSA BOAbI V @
OTKpoOViTe ABEPb NOMELLLEHUs, B KOTOPOM ByeT MPOBOANTLCS YBOPKa, 1 He ctaHoBWTECH Nepes PO6OTOM, B ABEPHOM NpoeMe 1 B Y3KOM NPOXofe,

paccTaBbTe Mebesib Ha MPAaBW/bHbIE MecTa, YTo6bl 0CBOGOANTL BosbLue YTO6bl POBGOT MOT KOPPEKTHO PACMO3HATh 30HY NpeacTosLel y6opKu.
npocTpaHcTBa Ans ybopKu.

o dunbLTp

3apHss cTopoHa 6a3bl
419 ABTOOUMNCTKM

JaTunkn ypoBHS o
BOAbI

MpumeuaHve. MNpu NepeoM NCMOAb30BaHKM POBoTa NPUCYTCTBYIiTE BO BpeMs yBOpKM, UTo6bl BOBPEMSs YB1pPaTh NMOTEHLMA/bHbIE MPenaTCTBYS C ero nyTu.
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MoprotoBKa nepep Ncnosib30oBaHMeM

1. YpanuTte 3aliNTHbIE 3/IeMEHThbI 3. Paamectute 6a3y Yy CTeHbl N 3apapnTe ee

- [na 6a3bl BbibepurTe OTKPbLITOE MecTo C XOpoLwwnM cnurHanom Wi-Fi.

- BcTaBbTe WHYp NuTaHus B 6asy 1 B po3eTky.

- PazmectuTe po6oT Ha 6a3ze: po6oT aBTOMAaTNYECKN BKNOUUTCA Ha 6ase pns
3apAAKN N HAYHET 3apsxKaTbCs.

- PekoMeHAayeTCs MOMHOCTBIO 3apsaANTL Po6OT Nepes NepBbIM
ncnonb3oBaHnem. Korga poboT MOAHOCTLIO 3apAANTCS, HANKATOP CTaTyc
3aroputcs 6enbiM 1 NOTyxHeM yepes 10 MUHYT.

=
L]
OTANYHbBIN
curHan Wi-Fi

2. YcTaHoBUTE BOKOBYIO LLLETKY

Korga 60koBas LieTka
bypeT yctaHoOBNeHa Ha
npasubHOE MecTo,

paspacTcs Wwenvok

MpumeuaHne.

6a3bl 1 Ha 5 cM cHoKy.
- Y6eamTech, UTo 30Ha NOAAUN CMTHANA CBOBOAHA OT MOCTOPOHHNX MPeAMEeToB.
- PekomeHpyeTcs pa3meLnatb 6a3y Ans aBTOOUUCTKN HA KadeslbHOM Uimn
MPaMOPHOM MOy, YTO6bI He OCTaB/ATb BOAHbIX PA3BOAOB HA AePEBSHHbIX 1
KOBPOBbIX MOKPbITUSIX.
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- Y6epuTe BCe MpeaMeTbl, pacrnonoXeHHble 6arke ueM Ha 1,5 M OT nepegHert yactm

MopgkntoueHne K npunoxeHnw Mi Home/Xiaomi Home

MpoaykT pabotaet ¢ Mi Home/Xiaomi Home. Ynpasnaite cBOVMM yCTPOVICTBOM V1 B3aWMOAENCTBYINTE C APYTVIMIA OMALLUHVIMMI YCTPOVCTBAMMW B 3TOM MPUIOXKEHWN.

1. 3arpy3ka npunoxeHus Mi Home/Xiaomi Home

OTcKaHupyrite QR-Kog Ha Npubope, UTobbl 3arpy3nTb N YCTAHOBUTb
npunoxeHne Mi Home/Xiaomi Home.

o [lopg, KpbILWKON

2. DobaBneHne ycTponcTea

MpunoxeHne Mi Home/Xiaomi Home. OTKpoWTe npunoxeHne Mi Home/
Xiaomi Home, HaXXmMuTe 3HAYOK @ B MPABOM BEPXHEM Y[y 1 OTCKAHUPYITe
QR-KOZ BblLLEe MOBTOPHO, YTO6bI 406aBUTL yCTpoicTBO Dreame Bot W10.
MopkntoumTech K ceTn Wi-Fi cornacHo MHCTPYKLNAM.

, Add a devi
xxxxxx's home > () e
No home environment info Scan

Devices Rooms

[ ~)

MpumeyaHne.

- OYHKLMA 6ecnpoBOAHON CETN NOAAEPXKNBAET TONbKO Wi-Fi c yactoTon 2.41Tu.

- MpunoxeHne perynapHo obHoBaseTcs. dakTnyeckre AeincTBms MoryT oTInyaThbes
OT YKa3aHHbIX B AAHHON NMHCTPYKLWW. CnegyinTe NHCTPYKLMSM, ONvpasch Ha
TeKyLLY BepCUO MPUIOXKEHNS.

3. C6poc Wi-Fi

OTKpOWTe BEPXHIOK KPbILLKY, UTOBbI MOABMUACS MHAMKATOP Wi-Fi.
OAHOBPEMEHHO C 3TUM HaxKMUTe 1 yaepxusaiite kHonkn "C3"n " {3 "

MoKa He yC/blLINTE FON0COBYH NOACKA3KY "OXMAaHne HacTponkn cetn'”. Kak
TONbKO MHAVKATOP Wi-Fi HauHeT Mea/IeHHO MUraTb, poboT NepengeT Bpexnm
MNOAKMOYEHNS K CeTH.

NHankaTtop Wi-Fi

- MuraHue (MeffieHHoOE): oXunpaeT
noaKtoueHns

- MuraHune (bbicTpoe):
BbIMOJTHAETCS MOAKIOUEHe.

- TOpUT: NOAKNHOUYEHO

MpumeyaHue. Ecniv poboT He MOXeT MOAKNOUNTLCS K TenedoHy, cbpockTe ceTb
Wi-Fi n noBTOpMTE NOMBITKY.
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PyKoBOACTBO NO 3KcnyaTauunmn

BKkntoueHue / BblKNKOUueHne

HaxmuTe n yaepxusanTe kHorky () B TeueHne 3 cekyHs, utobbl poboT
BK/TLOUWICS 1 3aropencs NHAMKATop BKAYeHNs. PasmecTnTe poboT Ha base,
uyTO06bl OH aBTOMATNYECKMN BKIOUNIICS 1 Havan 3apsaky. YTobbl BbIKNHOUNTD
po6oT, ybepunTe ero ¢ 6a3bl, HaXMUTE 1 yaepxunsante kHornky () B TeueHue 3
CeKkyHA,

BbicTpas Bna)kHasa y6opka

CHnMKTe WwBabpy nepepg co3gaHrieM HbICTPON KapTol.

Mocne nogkntoyeHns poboTta K MPUIOKEHNIO CO3aaiTe KapTy COMNacHo
NHCTPYKLMSM B MPpUAoXeHn. Po6oT ByaeT nepemeLLatbcs U CKaHMpoBaTb
o6cTaHOBKY, UT0BbI CO3AaThb KapTy, He BbINOHsAsS y6opKy. Mocne Bo3Bpata
pob6oTa Ha 6a3y nocTpoeHme KapTbl ByaeT 3aBepLUeHOo 1 KapTa byaet
aBTOMATMYeCK/ COXpaHeHa.

Maysa / coH

Ecnv poboT BbinonHseTcs ybopKy, Haxmnte Hy ntobyto KHOMKy Ha poboTe
v Ha kHonky B>l Ha 6a3e, uTo6bl MPYOCTAHOBUTL €ero.

Yepes 10 MMHYT Noc/ie OCTAHOBKM pobOT aBTOMAaTn4Yeckn neperigeT B
CNALLNIA PEXUM, NHANKATOPbI BKIHOUEHUS 1 3apSAKN NOTYXHYT. YTO6bI
pa3byantb poboTa, HaxkMuTe Ha byt KHOMKY Ha poboTte nan 6ase nnbo
HaXKMnUTe Ha NPUIoXeHNe.

MpumeuaHwue.

- Ecnun poboT He HaxoAWTCa Ha NoA3apsaaKe, OH aBTOMAaTMYeCKM BbIK/TIUNTCS Yepes
12 yaca B pexumMe cHa.

- Mocne NpuocTaHoBKM 1 Bo3BpaTta poboTa Ha 6asy Tekyllas 3agaya ybopkn byaet
3aBeplueHa.
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ToueuHas y6opka

Koraa poboT HaxoamnTcs BHe 6asbl B peXMMe OXIAAHUA, HAXKMUTE KHOMKY (71,
UTOObI BKIKOUYNTL PEXMM TOUEYHOW YBOPKN. B 3TOM pexnme poboT BbIMOAHUT
y6opKy KBagpaTHOro yyacTtka 1,5 x 1,5 M 1 3aTeM BEpHeTcs B MecTo Havana.

1,5m

BoccTtaHOB/IeHUe 3aBOACKUX HACTpoekK

Ecnu nocne nepesarpysku pobot paboTaeT HEKOPPEKTHO 1 KHOMKN He
pearnpytoT, HAXMIUTE HA KHOMKY CBpoca HACTPOEK C MOMOLLb0 BynaBKkn

N yoepXKnBanTe ee B TeueHne 3 CeKyH[, Noka He NosBUTCS roflocoBoe
coobLieHvie «<BOCCTaHOB/IEHME 3aBOACKMX HACTPOEK». Mpouecc
BOCCTAHOBJ/IEHS NCXOAHbIX 3aBOACKMX HACTPOEK 3aMET OKOJI0 5 MU HYT.
Moc/e BOCCTaHOB/EHNS HACTPOeK po6oTa Heo6X0AMMO MOBTOPHO CO34aTh
KapTbl 1 3anpeTHbIe 30HbI.

PyKoBOACTBO N0 3KcnAyaTauun

DYHKLMSA cyxon ybopku
MNpuMeyaHue. 3anpeLLaeTcs yCTaHaBMBAaTb LBAbpPy, MOKa MCMOb3yeTcst PYHKLMS CyxXoit
y6opku.

Cnocob 1. HaxxmuTe KHOMKy [>| Ha 6a3e, uTobbl poboT Hauan cyxyt y6opky.

MpumeuaHne.

- Mepepn HavyanoM ncnonb3oBaHus ybenmntecs, UTo PO6OT MONHOCTBIO 3aPsXKeH.
3anpewaeTcs BpyUYHYy nepemMeltaTb poboT BO Bpems ybopku.

- Ecnv Bo BpeMs yBOpKM akkyMynaTop paspsaamntcs, poboT BepHeTcs Ha 6a3y ans
rnopa3apsakv 1 3atem Bo306HOBUT y6opKy. Heob6xoAMOo 3apaHee BKAKUNTb B
npunoXeHnn hyHKLNI Bo306HOBNTL YBOPKY.

Pexxum yb6opk

[Mocne BKNOUEHUS p060T BbIMO/THUT y60pKy Ka)KLI,OVI KOMHaTbl CHavana
BOO/Ib KPAeB 1 CTeH, a 3aTem no S-obpasHoMy MapLupyTy. Nocne
BbINONHeHWs YBopKy poboT aBToMaTMyeckn BepHeTca Ha 6asy ansa 3apsaku
aKKymynsTopa.

DYHKLUMA BNaXKHon y6opKu

MpumeyaHme. He ncnonb3ayiite yHKLMIO BAAXHON yEOPKM Ha KOBpe.

1. YctaHoBwuTe WwBabpy

MpumeuaHue.

- 3anpeLaeTcs HaNNBATb TOPAYYH0 BOAY, B MPOTUBHOM c/iyyae 6ak c Yncton
BOAOI MOXeT fe)opMMpPOBaTLCS.

- Micnonb3yiiTe TONbKO YnCTALLee CPeACcTBO A5 PA3/INUYHbBIX HAMONbHbIX MOKPbLITUI
oT Dreame Bo n3bexxaHne HapyLweHus pabounx pyHkumin 6asbl.
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PyKoBOACTBO NO 3KcnyaTauunmn

3. PasmecTuTe Mbliecoc Ha 6asy

4. HauaTtb BNaxHyt y6opKy

HaxmuTe Ha KHOMKy [>| . PO60T HauHeT paboTy ¢ 6a3bl 11 BbINMOMHUT BAAKHYHO
y6OpKy fOMa COMIAacHO OMNTMMAaNbHOMY MlaHy yGOpKM Mo KapTe.

MpumeuaHne.

- Ecnm poboT HaxoanTcs He Ha Base, nepep, 3anyckoM BepHUTe ero Ha 6asy.
- Nepep Hayanom ybopkn poboT BbIMOAHUT OUYNCTKY LWBabpbIl. Joxantech

OKOHYaHWA OYNCTKN LI.IBaﬁpr.

- Bo BpeMs BNaxHOW yBOpKy 3anpeLLaeTcs nepeMeLLarb BpyUuHyt 6a3sy, 6ak ¢
ymncTor Boaoi, 6ak ¢ oTpaboTaHHOM BOAOW 1 CTUPANbHBIN KOMMOHEHT.
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5. Bo3Bpar 419 aBTo0UNCTKNA

Bo BpeMsi BnaxxHow ybopkn poboT BepHeTcs Ha 6a3y A1a o4ncTku Weabpbl
COrN1aCHO YKa3aHHbIM B MPUNOXKEHWW HACTPOMKaM. PO60T BO306HOBUT
ybopKy nocsie ouncTky Wweabpobl.

6. Ounctka weabpebl

Mocne Toro, Kak Po6OT BbIMOMHUT 3aaauy Y6opKy 1 BepHeTcs Ha 6a3y, 6a3a
BbIMOMHWT aBTOOUMCTKY 1 MPOCYLLKY LIBAGPbI.

MpumeyaHne.

- YTO6bl OUNCTWTL WBAGPY, HAXMUTE 1 yaepXKuBariTe KHOMKy {> Ha 6a3e B TeueHne
3 CeKyHf, a 3aTeM HauHuTe y6opky.

- Ecniv BO Bpems oumncTky WwBabpbl B 6ake C UNCTON BOAON 3aKOHUNTCH BOAA NN
6aK c oTpaboTaHHOI BOLOW OKaXeTcsi mepenosiHeH, poboT OTNPaBnUT ronocoBoe
HanoMuHaHne NNy yBeLoMeHre B NPUNOXEHNN.

- Mocne 3aBepLueHns poHOTOM BiaXXHOI yOOpKMN CBOEBPeMeHHO ounLLarite 6ak c
oTpaboTaHHOW BOAoWA, UTO6bI N36exaTb NOSBAEHWS NAeCeHV UV HEeNPUATHOTO
3anaxa. PekomeHayeTcs BbINONHATb 3aMeHy WBabpbl Kaxable 1-3 mecsua.

PyKoBOACTBO N0 3KcnAyaTauun

DYHKUUN B MPUNIOXKEHN

1. YnpaBneHne kaptamu

Ha rnaBHO CTpaHuLe NPUIoXeHNs oTobpaxaertcs TekyLas kapTa. B
pasgene 3anpetHas 30Ha Ha IMaBHOW CTPAHNLLE MOXHO HacTpansaTtb
30HbI, KOTOPble poboT ByaeT n3beratb, a B pasgene YnpasieHne kaptamu -
N3MEeHATb TeKyLLYIO KapTy.

2. HacTpowku pexnma ybopkn
B pasgene Pexnm y6opKM Ha rMaBHOWN CTPAHMLLE MOXXHO pPeryinpoBaTtb
pexxnuM ybopKu, C1y BcacbiBaHWs, a TakKe BAAaXHOCTb LWBabpbI.

3. HacTporikn camoouncTkin

B pasgene HacTpoliki CaMOOUYNCTKN HA [JTaBHOW CTPaHMLLE MOXHO
perynnpoBaTth 4acToTy CAMOOUYMNCTKY, BPYUHYI HAUMHATb 3a4auy OUNCTKA
LWBAabpbI, a TAKKe HAUMHATL NN 3aKAHYMBATb 3a4auy NPOCYLIKM WBabpbl.

4. HacTpolikn npoaykTa

Ha cTpaHuue HacTporikn MOXHO BKOUATb UIW BbIKNOYATb PYHKLNN
YCTPOWCTBA, HacTpansaTtb NaHOBY YBOPKY NN NpocMaTpnBaTb UCTOPUIO
ybopKn 1 cBEAEHNS YCTPONCTBA.

MpumeuaHue.

- KapTy Heo6x041MMo Co3AaTb 40 BKIOUEHMS yHKLMX YBOPKW MO KOMHAaTaM nan
30HaM, a TaKke [10 ynpaBneHus KapTamu.

- MoapOo6HYI0 NHDOPMALMIO O ChYHKLIMSIX CM. B COOTBETCTBYIOLLIMX Pasaenax nam
VIHCTPYKLVISIX B MPUIOKEHNN.

- Bepcva npynoxeHns morna 6biTb 06HoBNEeHa. CnefyiiTe MHCTPYKLIMAM A15 TeKyLLen
BEPCUV NPUIOKEHNS.

PerynsapHbiii yxoa

KOMMOHEeHTbI

19 MakcmManbHom BdeJEKTVIBHOCTVI 1CMoNb30BaHNA cnegynte NHCTPYKUMAM
HW>Xe BO BpeMa QUNCTKN N peMOHTa po60Ta v 6asbl.

KomnoHeHT YactoTta pemMoHTa YacToTta 3ameHbl
KoHTeliHep ans nbinun :gg%ﬂgz;agﬂgae /

DUNLTP KOHTelHepa Ans Nbian | Kaxable 2 Hefenn Kaxpable 3-6 mecsLeB
bBak c unctor BOgon Kaxpgble 2 Hepenn /

&Lll)vllflcr:_tgl;[l)érg;.é)v&lm martepuan 6aka ¢ Kaxable 2 Heaenu /

bak c oTpaboTaHHOI BOAOW Egrclgﬁ:aa())gnaarmoa /

CTUpanbHbI KOMMOHEHT Kaxpgble 2 Hepenn /

OCHOBHas LWeTka Kaxpble 2 Hepgenn Kaxgble 6-12 mecsiLeB
bokoBas LeTka Kaxpable 2 Hepenn Kaxpable 3-6 mecsLeB
LLIBabpa Kaxpablin mecsLy Kaxgpble 1-3 mecsua
CraHpapTHOe Koneco Kaxablin mecsiL, /

BcrnomorartenbHoe Koneco Kaxablin MecsiL, /

Nlasepuoro naruiia Kanasiit Mecaly /

Jatuvk Bo3Bpata Ha 6asy Kaxpble 2 Hepgenn /

[atuvkn nageHns Kaxpable 2 Hepenn /

CurHanbHas 30Ha Ha 6ase Kaxablin mecsiL, /

[aTturkn ypoBHs BoAabl Ha 6ase Kaxablin MecsiL, /

3apsifHble KOHTaKkTbl poboTa Kaxablii mecaL, /

3apsfHble KOHTaKTbl Ha base Kaxpablin mecs, /

HwxHAa yacTb poboTa Kaxablin mecsiL, /

Kopnyc 6a3bl Kaxablin MecsiL, /

MpumeuaHune. Yactota 3aMmeHbl 3aBUCKT OT cnocoba ncnonb3oBaHns poboTa. Mpu
BO3HNKHOBEHUN 0COBbIX OLLIMBOK HeOHXOAMMO BbINMOHNTE 3@MeHY KOMMOHEHTOB.
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PerynspHblin yxoa,

KoHTen Hep AN NbIJIN * Ouvalite nocie Kaxaoro NCnosb3oBaHus

1. OTKpoOWiTe KPbILLKY pOo60Ta 1 HAXKMUTE HA 3aXKNUM KOHTelHepa Ans Nbiau,
UTOGbI CHATL KOHTEHEpP A4S MblIN.

2. OTKPOWTE KPbILLKY KOHTEHEPA A5 MbIAV 1 OUNCTUTE Er0, KaK MOKa3aHo
Ha pUCyHKe.

MpumMeyaHue. YNCTALWMIA NHCTPYMEHT NCMONb3YeTcs ANS yAANeHUs COAepPXNMOoro
KOHTeHepa Ans Nbiin.
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dun bTp * BINONHSANTE OUNCTKY Kaxkable 2 Hegenu (C TLaTesIbHOM NMPOCYLLKON)

Vi 3aMeHy Kaxable 3 mecaua

1. CHMMUTe PULTP 1 CNIETKA NMOCTYyUYNTE MO HEMY.

MpumeuaHwne. He NblTaiTeCb O4YNCTUTb CbVIﬂpr weTkamMmu, nasabuamMmm Nan ocTpbiMn
npeaMmetTamMmun.

2. Mpn HEOBXOANMOCTN MPOMONTE KOHTENHEP A5 MblIY BOLONPOBOAHOW
BOZOV 1 TLLATE/IbHO MPOCYLLNTE Nepes yCTaHOBKOM 06paTHO.

MpumeuaHne.

- MpoMbIBanTe KOHTerHep ANS NbiAn 1 OUNBTP TONLKO YNCTON BOAON.
3anpeLyaeTcs NCNO/b30BaTh UNCTALLEE CPeACTBO.

- Vicnonb3yiiTe KOHTEHEpP A8 NblAV 1 PUALTP TONBbKO NOC/e TLiaTebHOW
NPOCYLLIKN.

PerynsapHbiii yxoa

bak c oTpaboTaHHOI BOAOIN " Ounwaite nocne kaxaoro

Bak c uncrtonm Bop‘oﬁ *MpounwaiTte UNLTPYIOLWLMI MaTepran
ncnonb3oBaHnA

Kaxable 3 Mecsua
1. JocTaHbTe 6ak c oTpaboTaHHOW BOAOW, OTKPOWTE ero KpbiLKy W BblienTe
oTpaboTaHHyo BoAy.

1. OTKpoNnTe KpbiwKy 6a3a c UNCTOV BOAOW, OTOABUHBLTE LUAAHT, YTOObI CHATb
1 NPOUNCTUTL PUNBTPYIOLLNIA MaTepuarn, Kak nokasaHo Ha cxeme.

RN
)
5 00

MprmMeuaHne. MonnaBoK — ABUXKYLLAACS AeTanb BHyTPpW 6aka c oTpaboTaHHON
BOAOI. He oumLLaiiTe MONNABOK C/IMLLKOM TLATeNbHO, YTO6bI He MOBANSATL Ha ero
PyHKLMN.
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PerynspHbiii yxoa

CTupanbH bI/i KOMIMOHEHT * Mpouniiaiite kaxable 2 Heaenu

1. HaxxmMuTe Ha 3axkmMbl C 060mx CTOPOH KHOMKN Ha 6a3e, utobbI CHATB
CTVIpaJ'IbeIVI KOMMOHEHT.

R

N

LLlenuok

2. TwaTtenbHO OUNCTUTE CTUPASbHbIVE KOMMOHEHT C MOMOLLLbIO YMCTALLEro
NHCTPYMEHTA B KOMM/EKTE.
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3. MpOTPYITE HVXKHIOK YaCTb 6a3bl CyXVIM MONOTEHLEM.

_ D

4. BCTaBbTe CTVIPA/bHbIA KOMMOHEHT B 6a3y, Kak MNOKA3aHo Ha cxeme.
Y6eanTech, UTo 3aXKNMbl HAXOAATCS B MPABWIbHOM MOMIOXEHWN.

R

LLlenyok 5:

MpumeuaHve. Y6eamtech, UTo CKOBbl CTUPASIBHOTO KOMMOHEHTA YCTaHOBJ/IEHbI
KOPPEKTHO.

PerynsapHbiii yxoa

OuncTKa OCHOBHOW LLLETKN OunctKka 60KOBOI LLETKN
Ha,ﬂ,aBVITe Ha 3aXnMbl ¢ 060mx CTOPOH OCHOBHOW LLEeTKN BHYTPb, yTobbl CHATL CHUMNTE 1 oUncCTUTe 60KOBle LLLETKY.
3aWnTy, N N3BJEKNTE LLETKY MO HanpaBieHno BBEPX.

OuncTKa CTaHAapPTHOro / BCromoraTenbHOro Koseca

CHUMWTE KPbILLKY LLETKY, KaK MOKa3aHo Ha cxeme. YganuTe cryTaBLuviecs
BOJIOCHI C LLETKV C MOMOLLbIO YMCTALLEro MHCTPYMEHTA B KOM/IeKTe.

MpumeuaHne.

- OTAenuTe oChb 11 060/ CTAHAAPTHOTO KOJIeca C NOMOLLbI0 HeBObLLOM OTBepPTKM
. 6e3 upe3MepHbIX yCUINIA.

MpuMeuaHye. He TAHWTe CNyTaBLUMECS BONOChI C CUAOWA, UTOBbI He CIOMaThb MpoMOViTe CTAHAAPTHOE KONECA NOA NPOTOUHOM BOROM, TLLATENEHO NPOCYLLNTE 1

OCHOBHYIO LLETKY. yCTaHOBWTE Ha MecTo.
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PerynspHblin yxoa,

AaTunkn v 3apsagHble KOHTaKThbl p060Ta

MpoTpuTe cnepyroLvie 4aTUmnKy N 3apsfHble KOHTaKThbI poﬁoTa CyXnm
MATKMM nosioTeHuem:

- JaTumKky NageHuns B HYXKHeN yact pobota

- 3apsaAHble KOHTaKTbl B 3agHel yacty poboTa

- JaTumk Bo3Bpata Ha 6a3y B nepegHer yacti pobota

- AMOpPTU3aTOp B NepegHeit yactn pobota

- JlazepHbIli AaTUNK PacCTOSAHUS B BEpXHeW yactn poboTa

[aTunkn nageHus

f
0@o =

amopTusaTtop

[atunk Bo3BpaTta
Ha 6a3sy

imimimiag
o

o 11

J1azepHblil 4aTunk
paccrosHms

3apsaHble
KOHTaKTbI

MpumeyaHve. BnaxHoe NonoTeHL,e MoXeT NOBPeANTb UyBCTBUTEIbHbIE 31eMeHTbl
po6ota n 6asbl. [N 0UNCTKA NCMONb3YNTe TONLKO CyX0e NMoaoTeHLe.
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3apsipHble KOHTaKTbl 6a3bl A1 aBTOOUNCTKA 1
[aTUNK YPOBHS BOAbI
. ——— ]

1

3apagHble KOHTaKkTbl

NN

[laTuunK ypoBHs BOAbI

Mepe3sanyck poboTa

Ecnu poboT nepectan pearnpoBath 1 He BbIKIOYAETCS, BbIKIOUNTE ero
NPUHYAUTENBHO, HAXaB 1 yaepxnBas KHormky () B TeueHvie 10 cekyHA,. 3aTem
HaxmuTe 1 yaepxmBanTe KHOMKy () B TeueHune 3 cekyHz, utobbl BKIOUNTL
po60T NOBTOPHO.

AKKymynatop

Po60T 060pyA0BaH BbICOKOMPOV3BOANTENbHBIM NNTUA-NOHHBIM
AKKyMynsaTopHbIM 6/10KOM. [118 rapaHTUM onTUManbHoW paboTel cneguTe,
yTobbI aKKyMynsaTop Bbln 3apsxeH. ECn poboT He ncnonb3yeTcs
NpoAO/MKNTENbHOE BpeMs, BbiktoumnTe 1 ybepuTe ero. Bo nsbexaHve
MoBpPEeXAEeHNI OT ryBOoKoN paspsakn akkyMynaTopa, 3apsxainte pobot
MUHVMYM pas B TPy MecsLla.

OowmnbKn

Ecnu 6a3a paboTaeT HenpaBuW/bHO, Ha Aucrnaee oTo6pasnTcs 3HaUYOK 1 coobLyeHre 06 owmnbke. NMpouTuTe coobLeHre 1 ycTpaHuTe npobaemy, Kak NokasaHo

B Tabnunue Hmnxe.

3HauoK oWwmnbKn

CoobLeHne 06 ownbke

PewweHne

@_J

B 6aKe HeOCTaTOUHO UNCTOV BOAbI

BneiTe B 6ak HeobxoAnMbli 06beM UMCTON BOAbI.

(o4

N

[e3

Bbak c oTpaboTaHHOM BOAOW He
yCTaHOB/EH

YctaHoBUTE BaK C UNCTON BOAOW HA MeCTO.

C6o1 6aka c oTpaboTaHHOW BOAOM

YcTtaHoBuTe 6ak c oTpaboTaHHOW BOAOW Ha MecTo.
Bbinente otpaboTaHHyto BOAy.

CTMpanbHbIN KOMMAOHEHT He
yCTaHOBNEH

MpoBepbTe Hannume yCTaHOBAEHHOIO CTUPASbHOTO KOMMOHEHTAa U KauecTBo
YCTAaHOBKN 060MX 3aXXNMOB.

C6011 ypOBHS BOAbI CTUPANBHOIO
KOMTMOHeHTa

MpoBepkTe BbIXOAHOE OTBEPCTUE Ha Hannuve 3acopeHun. NMpu Hannunm
ouncruTe.

=l

Cb6o1i poboTa

MpoBepbTe Hannune owmnbok B paboTte poboTa. s ycTpaHeHus npobnem cm.

pasgen Bonpockl 1 0TBeTbl B JAHHOW NHCTPYKLMN.
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Bonpockl n oTBeThbI

Npo6nema

Bo3mMOXHasa npnunHa v peweHne

Bonpockl n oTBeThbI

—_

. Hn3kuii 3apsag akkymynsTopa. 3apsanTe poboT Ha 6ase 1 NOBTOPUTE MOMbITKY.

Mpo6nema

Bo3MoOXHasa npuunHa n pelueHve

Po60T He BbiK/tOUaeTcs.

1. POGOT MOXHO BbIK/1OUNTb, TOMIbKO KOfAa OH He 3apskaeTcs. YTobbl BbIKOUNTb Po60oT, ybepunTe ero ¢ 6asbl,
HaXXMnTe 1 yaepxnBaiTte KHOMKy () B TeUeHune 3 cekyHA,

2. Ecnm po60oT HEBO3MOXHO BbIK/HOUYMTE COMIACHO NHCTPYKLMUAM, ONMUCAHHBIM B LWare 1, HAXMUTE 1 yaepXnsainte
KHoMKy (') B TeueHne 10 ceKyHf, 4Tobbl NPUHYANTENBHO BbIKNIOUNTE PO6OT. ECn npobnema He byaeT pelueHa,
CBSXKMTECH CO CNY>KO0I MOCNenpoaaxHoro 06cnyKnMBaHus.

Po6or 3apaxaeTrca megsieHHo.

MotpebyeTcsi 0KOO 6 YACOB, UTOGLI MOHOCTHIO 3aPSAANTL POBOT C Pa3pPsPKEHHbLIM aKKyMYyISITOPOM.

1. Ecnv po6oT rcnonb3yeTcs Npu TeMnepatype, KOTopas He COOTBETCTBYET YCTaHOBEHHOMY AMana3oHy, CKOPOCTb
3apsaKy aBTOMATUYECKM CHU3UTCS, YTOBbI yBEIMUNTL BPEMs MICMO/Ib30BaHNS akKyMysSTopa.

2. 3apsfHble KOHTaKTbl po60oTa 1 6a3bl MOMIN 3arPA3HUTLCS. [IPOTPUTE NX CYXMM MONOTEHLEM.

C6oui B pabote poborta.

Bbikntounte p060T N BKNIKOYNTE MOBTOPHO.

BokoBas LieTKka Bbinagaer.

1. MIOBTOPHO yCTaHOBUTE GOKOBYHO LLEETKY HA MECTO TaK, UTOObl Pa3fancs Lenyok.
2. BoKoBas LeTKa 3anyTanach B kabensx nuTaHus. YoeprTte nx C Nona nepeg Hayanom ybopku.

LlIBabpa Bbinagaer.

LLiBabpa 3anyTtanack B Kabensx nutaHus. Yéepute nx c nona nepeg Havanom y6opku.

Hun3kas shhekTNBHOCTb
ybopKu.

1. KoHTelHep Ans Nbin nepenosiHeH. YaaauTe ero cogepXxrmoe.
2. ®UALTP 3arpa3Hncs. NMpoBepsTe 1 0UKCTUTE ero.
3. Mocsie NPoMbIBKM hUALTP BbIT MPOCYLLIEeH He MOAHOCTLI. MpocyLVTe ero nepes UCnoib30BaHNEM.

B npouecce ybopkn pobot
OCTaBNsEeT 3arps3HeHus.

VI3BNEKNTE OCHOBHYIO LLEETKY 11 KOHTEVHEP A8 MbIAN N YAANNTE 3arpsa3HeHs, 3a61BLINeCs B OTBEPCTMAX
KpernsieHns WeTKN 1 KOHTelHepa.

Po6oT He BKAtouaercs. 2. CNWKOM HU3Kas Nan CIVLKOM BbiCOKas Temnepatypa akkymynaropa. PekomeHgyemas pabouas Temnepatypa:
0-40°C.
1. basa obecTtoueHa. Ybeantech, 4to oba KoHua Kabens NUTaHNa BCTaBnEHbI.
PoboT He 3apsKaeTcs. -
2. Cnabblii KOHTAKT. MpoTpuTe 3apsAHble KOHTaKTbl 6asbl 1 poboTa.
1. HeKOppeKTHbIN Naponb oT ceTn Wi-Fi. Y6epgunTech, UTo Naponb aasa NoAKIveHns Kk cety Wi-Fi BBeieH KOpPeKTHO.
. 2. PoboT He nogaepxnBaet cetTb Wi-Fi 5 Ty, Y6eantecb, uto poboT noakntoveH Kk cetn Wi-Fi 2,4 ITu.
CbHow nopkntoueHns pobota K . - R
Wi-Fi 3. Cnabbivi curHan Wi-Fi. Ybeantecb, uto poboT HaxoamnTcs B 30He cTabunbHoro curHana Wi-Fi.
’ 4. Po6OT He roTOB K HaCTpoliKe. Bbiiante N3 NpunoXKeHns n 3aignte NoBTOPHO, 3aTeM NOBTOPUTE MOMbITKY
COMNACHO NHCTPYKLNSAM.
1. YT0b6bI CO3aaTh KapTy, PobOT foMKeH HaunHaTb paboTy ¢ 6a3bl. PeKOMeHAyeTCs NCnonb30BaTh MYHKLMNIO
6bICTPOro co3gaHus KapThbl.
KapTy KOMHaT Henb3s co3aathb B 2. 3anpelyaeTcs nepemellatb poboT BO BpeMs co34aHuii NepBoii KapTbl. B NPOTMBHOM ciyyae MOXeT Mpon30onTn
MPUNOXEHNN. cbow onpepeneHns MecTononoXeHus.
3. Mocne co3gaHns NepBo KapTbl MPOBepPbTe, MOXET /I PO6OT BepHYTbCA Ha ba3y, n ybepute Bce NpenaTcTBms
BOKpYr 6a3bl.
1. ba3a 6bifia OTK/IOYEHa OT PO3eTKN UK nepemelleHa, Moka poboTt HaxoanTcs BHe 6asbl.
2. Po60T He MOXeT BepHYTbCs Ha Basy, Tak kak MapLUpyT 3a6/10KMPOBaH, HanNpumep 3akpbiTa ABepb.
. 3. Bokpyr 6a3bl CINLLIKOM MHOTO NpenaTcTBuiA. Pasmectnte 6asy Ha NnpocTpaHcTBe 6e3 NpenaTcTBUA BOKPYT.
Po60T He MoXeT HalnTh 6asy . .
WA HE BO3BPALLGETCA HA a3y 4. Nocne nepemelleHNs pobota MOXeT MPOV30NTN N3MEHEHVe ero IoKauumn Nan U3MeHeHne KapTbl OKpyxatoLen
’ NAaHNPOBKN. ECAn poboT HaxoanTCs CINLLIKOM faneko oT 6a3bl, OH He CMOXeT aBTOMAaTNYeCcKn BepHYTbCA Ha
6a3y. B TakoM cnyuyae HeobxoAMMO BPYUHYH BEPHYTb poboT Ha Ha3y.
5. YpannTe nbifib AN rPA3b C CUTHaNbHOW 30HbI Ha Base.
1. MpoBepbTe, A0CTAaTOYHO NN NPOCTPAHCTBA BOKPYr H6a3bl. YbepuTte BCce npeaMeThl B HeNMocpeACcTBEHHON 6113ocTn
. o1 6a3bl Ha paccToaHUK 1,5 M cnepean 1 5 cm ¢ 06enx CTOpoH.
Pob6ot 3actpsin nepeg 6ason n .
2. Po60T MOr MOACKONb3HYTLCSA. [TpoBepbTe NPOCTPAHCTBO nepes, 6a3oi Ha Hannune BoAbl. ECnn Bofa ecTb,
He MOXeT BepPHYTbCS Ha Hee. .
BbITPUTE ee 1 nonpobyriTe BepHYTb pob60T Ha 6a3y NOBTOPHO.
3. PekoMeHAyeTcs N3MEHNTb MeCTO YCTaHOBKM 6a3bl 1 MOBTOPUTL MOMbITKY.

B npouecce pabotbl poboTa
LUYM YBENNUMBAETCS.

1. KoHTeliHep A4 Nbinv nepenosiHeH. YaannTe ero cogepXxnmoe.

2. BOKpYr OCHOBHOW LLLETKN N KOHTeNHepa Ans nblin o6MoTannce TBepable npegMetsl. [poBepbTe 1 yganuTe.
3. Ha ocHOBHOW 1 60KOBOW LLeTKax CAyTaJnCb BOMOCh! NV CKOMWANCH 3arpsa3HeHns. NpoBepbTe 1 yaannTe.
4. MNepeknoynTte BcacbiBaHme Ha pexnm CtaHgapTt nav Tuxoe.
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B npouecce pabotbl poboT
N3[aeT CTPaHHbIN LWyM.

[oOBepHNTe OCHOBHOE KO/1eco 1 HaXXMUTE Ha Hero, YTo6bl MPOBePUTb, HET 1N Ha HeM 3anyTaBLUVXCA Uan
3aCTpABLUMX NpeaMeToB. ECan ecTb, CBOEBPeMeHHO yaanute ux. Ecnn npobnema He byaeT pelleHa, CBSX1TeCh CO
cny60li NocnenpoaaXHoro 06cnyKnBaHms.
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Bonpockl n oTBeThbI

Npo6nema

Bo3mMOXHasa npnunHa v peweHne

Bonpockl n oTBeThbI

PoboT 3acTpsan v nepectan
pabotats.

—_

. MpoBepsbTe, HeT 1 B paboueii 30He Kabenei NMTaHus, LWTop, BOPCA KOBPA WK APYrix NPensaTCTBUiA, KOTopble
npensaTCTBYHOT ABMKeHNI0 poboTa. PekomeHayeTcs ybpaTb MOCTOPOHHME NpeaMeThbl, uTobbl poboT Mor
NpoAO/MKNTL paboTy.

. Po60TYy MOXeT MeLLaTb Mebesnib. PEKOMeHAYETCS NOAHATL Mebenb 1 yCTaHOBUTb hmsnueckuii bapbep ans
6710KMPOBKM NPOBIEMHbIX 30H NAW YCTAHOBUTL 3aMpeTHble 30Hbl Yepes NpuioxKeHue.

N

Mpo6nema

Bo3moXHas npuunHa n pewueHve

Po6oT He cMoXeT BO30OHOBUTL
ybopKy nocne nog3apsaku.

1. Y6epuTecs, uto pexum He 6ecrnokounTs Bbik/IUeH. B MpoTMBHOM ciyuae poboT He CMOXXeT BO306HOBUTL YBOPKY.
2. Po6OT He BO306HOBAsIET y6OPKy Moc/e Nog3apsaakv vam Bo3BpaTa Ha 6asy BpyuHyio.

Po60T He NpraepXnBaercs
YCTaHOB/IEHHOTO MapLupyTa.

—

. Heob6xoaMMo pacctaBuTb Kabenw NUTaHUs, Tankn 1 apyrue Takne npeameTbl Mo MecTam nepes Havanom
1ncnonb3oBaHms poboTa.

. OCHOBHOE KO/1eCO CKOMb3WT HA BAAXKHOW CKONb3KOW MOBEPXHOCTY. PEKOMEHAYETCS NMPOCYLLNTb MOKPYHO 30HY
nepep HauaaoMm 1Cnosb3oBaHMs poboTa.

N

B Ha3HaueHHoe BpemMs poboT
He HaunHaeTcs ybopky
aBTOMATNYecKu.

Hwn3kuin ypoBeHb 3apsaga poboTa. Y6opka No pacnncaHnio AOCTyNHa TONbKO C YPOBHEM 3apsafa akkymynaropa
Bbile 15%.

Mblnecoc He oTBeYaeT Ha
curHanbl ¢ 6asbl.

POBOT HaXOANTCA CAMLIKOM Aaneko oT 6a3bl, UTO 3aTPYAHSET NX B3aVIMOAeNCTBME. PEKOMEHAYETCs 1CMo/b30BaTh
npuaoXKeHne Ans ynpasneHuns poboTom.

Po60T nponyckaeT KOMHaTbl BO
Bpemsa ybopKu.

—

. Y6efmtecs, uTo ABEPU B KOMHATbI, KOTOPbIe HEOOX0AMMO YBPaTh, OTKPbITbI.

. MpoBepbTe, ec/v BbiCOTa ABEPHOTO MOPOra B KOMHATY Bbille 1,8 cM. POBOT He MOXeT nepee3xaTtb Uepes BbICOKME
MOPOrY NN CTYMEHbKN.

. MpOCTPaHCTBO Nepes, KOMHATOW, KOTOPYH HeO6X0AMMO Y6paTh, BAXHOE 1 CKO/Ib3Koe, MO3TOMY po6OoT CKOMb3UT
1 paboTaeT HEKOPPEKTHO. PEKOMeHAyeTcs NpPoCyLWMTL NoJ Nepes HauasioM UCMob30BaHus poborTa.

4. NMpoBepkTe, HeT IV 'y ABEPU B KOMHATY KOBPYKA WM KOBPA. Bo BpeMsi BNaXXHOI y6opkn poboT n3beraeT KOBPbI.

OTKtoUMTE (PYHKLMIKD PACMO3HABAHMS KOBPA Ha CTPaHWLLEe HAacTPOVKM B MPUIOXKEHWN.

N

w

Cbow 6aka c uncTon BoAoN.

—_

. CBoeBpeMeHHO fobaBbTe BOAbI.

. N3Bnekute kabenb NMTaHWs 6a3bl N3 Po3eTkn, CHUMKUTE Bak C YMCTOI BOAON 1 YCTAHOBWTE ero Ha MecTo, 3aTem
BKMOYMTE 6asy 1 NOBTOPUTE MOMbITKY.

. BblneinTe octaTkm unctor Boabl n3 6aka, ononocHuTe gHo 6aka u hmnnbTpyrowmii matepuran, 3atem gobasste
BOAY 1 MOBTOPUTE MOMbITKY.

4. MpoBepbTe MeTanInyecknii YUNLTP BO BXOAHOM OTBEPCTUN A5 BOALI HA HaMume NOCTOPOHHNX NpeiMeToB.

Ecnu npeameTbl eCTb, NU3BNEKNTE NX. ECn npobnema He ByfeT peLleHa, CBSXKMTECh CO Cyxbon

NnocnenpoaaxXHoro 06cnyxrnBaHms.

N

w

PoboT uacTo 3ae3xaet B

—_

. MpoBepkTe MMaBHY CTPAHVILLY MPUIOXKEHUS Ha Hannune olWnBoK B TeKyLLel KapTte. Ecav olwmnbKkm ecTb,
BOCCTAHOBMTE KAPTy B HACTPOVKax YnpasieHvie KapTaMmu.

3anpeTHble 30Hbl UV MecTa C 2. Bo BpeMsi HacTPOWKN BUPTYabHbIX CTEH WV 3aMPETHbIX 30H PEKOMEHAYEeTCs OTPery/impoBaTh rpaHyLbl B
BMPTYasbHbIMY CTEHAMM. 3aBVNCUMOCTM OT AOMALLHEN 06CTaHOBKI 1 BKTKUNTL BCE 30HbI, e MOXeT 3acTpsTh PO6OT, HanpuMep CTyNeHbKn
N HWXKHIOK YacTb Mebenu.
1. POBOT BbIK/IOUAETCS aBTOMATUUECKM, KOTAA YPOBEHb 3apsfa akkyMyniaTopa onyckaetcs o 0%.
Bo Bpems paboTbl poboTa 2. ECiv po60T He MOXeT NMoA3apsANTLCS, POBOT BbIK/IKOYAETCS NMOC/e TOro, Kak M3Pacxof0BaH 3apsif akkyMynsTopa.

npouncxogunt c6oi 1 oH
OCTaHaBNMBAaeTCs.

3TO MOXEeT MPOVNCXOANTL 13-3a TOro, UTo 6a3a He NOAKIOUYEHA K UCTOUHVIKY MUTAHWS NN COeAVHEHVE MEXAY
poboTtom 1 6a3on cnaboe. MpoBepbTe NOAKAOUEHNE.
Ecnn npobnema He ByaeT peLleHa, CBSXMTECh CO CNYX60I NoCNenpoaaxKHoro ob6cayxmBaHus.

C6011 ypOBHS BOAbI
CTVUPANbHOTO KOMMOHEHTA.

—

. VI3BneknTe CTMpasbHbI KOMMOHEHT 1 MpoBepLTe, 3a6/10KMPOBAaH 1 CnB. ECn 3a610KNPOBaH, NpoumnctmTe.
. MpoTpuTe 3nacTUYHbIE METa/IMYECKE INEMEHTbI AATUVKA YPOBHS BOAbLI BHYTPYW CTUPASIbHOTO KOMMOHEHTa
CyX1M MOMIOTeHLEM.

. AKKypaTHO HaXMuTe Ha 6ak c oTpaboTaHHOW BOLOW, UTOGbI MPOBEPUTL KAYECTBO ero YCTaHOBKM.

MpoBepsTe KOPPEKTHOCTL YCTAHOBKY YM/IOTHUTEIbHOTO KO/bLA. EC/IN eCTb OWNBKN, YCTAaHOBUTE KOJbLO.

N

A w

CTMPanbHbIN KOMMAOHEHT He
YCTaHOBJIEH.

MNMpoBepbTe KAYeCTBO YCTAHOBKM CTMPANbHOTO KOMMOHEHTa 1 060MX 3a>XKMMOB MO ero CTOPoOHaM.
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OCHOBHbIe NapamMeTpsbl

Pob6ot basa pns aBToounNCTKN
Mogenb RLS5C Mogenb RCS3
AKKymMynaTop 6400 MA-Y (HOMWHaNbHAsA MOLLHOCTb) HoMunHanbHas BXxogHas

Bpems 3apsaakm

OKo/10 6 Y

MOLLHOCTb

100-240B ~ 50-60 Ty 1,5A

HoMuHanbHas BbIxogHas

CoBmecTumMocTb OC Android 4,4 onnwn i0S 10,0 1 Bbilwe MOLLHOCTb 200B=TA
HomuHanbHoe 1448 = YacroTa GEEHDOBOAHOM paboTbl 433,92 MHz
Hanps»keHune SRD-ycTpowncTBa

HoMMWHaNbHAas MOLWHOCTb 55 BT MakKc. BbIXOAHAas MOLHOCTb <10dBm

BecnpoBogHoe
nogknoueHne Wi-Fi

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 TTy,

Pabouas uactoTa

2400-2483,5 MI'y,

MakKc. BbIxogHas

<20 obm
MOLLHOCTb
Hacrota 6ecnposoaHoil 433,92 MHz
paboTbl SRD-ycTpoiicTBa
Makc. BbIxogHas <10dBm

MOLLHOCTb

NHopmauns 06 yTnnnsaunm n nepepaboTKe OTXOA0B 3/IEKTPUUECKOTO 1 31eKTPOHHOTo 060pyAoBaHns
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Z

Bce n3genus c cMBOJIOM pasaesnbHoro c6opa oTpaboTaHHOIO 3/1eKTPUYECKOro 1 3N1eKTPOHHOTo o6opyaoBaHns (AnpekTriea WEEE 2012/19/

EU) cnegyeT yTIM3NPOBAaTh OTAE/IbHO OT HECOPTUPYEMbIX BbITOBLIX OTXOLO0B. C LIe/Ibi0 OXPAaHbl 340P0BbS 1 3aLLMThI OKPYXKAOLLEN CpeAbl Takoe
060pyfoBaHMe HeobXoAMMO CaaBaTh Ha NepepaboTKy B crieunasnbHble MYyHKTbI MprYiemMa 371eKTPrUYecKoro 1 3/1eKTPOHHOTo 060pyA0BaHMS,
onpeaeneHHble NPaBnTeNbCTBOM VN MECTHBIMUW OpraHaMmu BnacTv. MpaBuibHas yTnamnsaums n nepepabotka NoMoryT NpesoTBpaTvTe BO3MOXHbIE

HeraTuBHbIe NOCeACTBUS A8 OKPYXKatoLLei cpefbl 1 340Pp0Bbs UenoBeka. s noayyeHns MHOPMAaLUN 0 MECTOHAXOXAEHWI 1 NopsaaKe npuema
YCTPOWCTB B MyHKTax NpriemMa 06patnuTecb B KOMMAHWNIO, 3aHVIMAIOLLYHOCS YCTAHOBKOW 060PYA0BAaHMS, UV B MECTHbIE OPraHbl BAACTU.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikng¢ porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym
uzytkowaniem urzgdzenia, nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem
urzgdzenia i zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o

ograniczonych zdolnosciach ruchowych, postrzegania lub umystowych, a takze
przez osoby bez doswiadczenia ze sprzetem bgdz z brakiem wiedzy na jego
temat, jesli odbywa sie to pod nadzorem lub zgodnie z instrukcjg uzytkowania
sprzetu w bezpieczny sposdb i ze zrozumieniem wystepujgcych zagrozen.

- Uporzgdzkuj obszar, ktéry ma by¢ czyszczony. Dzieci nie mogg bawic sie tym

produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta domowe przebywajg w
bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego pracy.

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtég w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngatrz, na powierzchniach innych niz
podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

- Upewnij sie, ze urzgdzenie dziata prawidtowo w odpowiednim srodowisku. W

przeciwnym razie nie uzywaj urzgdzenia.

- W razie uszkodzenia kabla nalezy go wymienic¢ na oryginalny lub na caty zestaw

dostepny u producenta lub w punkcie serwisowym.

- Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego

zastosowania bariery ochronnej.

- Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy

czunika laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

- Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze

na podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa
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Ograniczenia w

uzytkowaniu

- Przed uzyciem robota nalezy podnies¢ z podtogi wszelkie przewody, aby zapobiecich

przemieszczaniu podczas czyszczenia.

- Nalezy usungc z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich

uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

- Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotéw.

- Przyrzad do czyszczenia nalezy trzymac z dala od zasiegqu dzieci.

- Nie nalezy uzywac urzgdzenia w pomieszczeniu, w ktérym $pi niemowle lub dziecko.
- Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzagt domowych ani zadnych przedmiotéw na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie nalezy

uzywac robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy, gazow
korozyjnych, nierozcienczonych kwasow lub rozpuszczalnikow.

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie nalezy uzywac urzgdzenia

do czyszczenia przedmiotow takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub innych
przedmiotéw, ktére mogg zatkac urzgdzenie.

- Przed czyszczeniem i konserwacjg nalezy wytgczy¢ urzgdzenie i odtgczyc je od

zasilania.

- Nie nalezy uzywac¢ mokrej szmatki do wycierania ani zadnych ptynow do optukiwania

robota i podstawy. Elementry mozliwe do czyszczenia muszg by¢ pozostawione do
catkowitego oszuszenia przed ich ponownym montazem i uzyciem.

- Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z
niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

Czujnik
laserowy LDS

- Nie nalezy uzywac akumulatora ani podstawy samooczyszczajgcej innych firm.

Nalezy uzywac wytgcznie z jednostkg zasilajgcg RCS3.

- Nie nalezy prébowac samodzielnego demontowania, naprawiania ani

modyfikowania akumulatora lub podstawy samooczyszczajgcej.

- Nie nalezy umieszczac podstawy samooczyszczajgcej w poblizu zrodta ciepta.
- Nie nalezy uzywac¢ mokrej szmatki lub mokrych dtoni do wycierania lub

czyszczenia stykow tadowania podstawy.

- Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy

przykazywac do odpowiednich zaktadéw zajmujgcych sie recyklingiem.

- Jesli przewdd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast

zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

- Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

- Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do

petna, a nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu.
tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego
roztadowania akumulatora.

- Czujnik laserowy LDS jest zgodny z normg IEC 60825-1:2014 dla produktéw

laserowych klasy 1 i nie promieniuje niebezpiecznego promieniowania
laserowego.

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLS5C jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji zgodno
ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: https://global.dreametech.com
Szczegotowga elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Przeglad produktu

Zawartosc opakowania

. S

Szczotka boczna Kabel zasilajgcy

DreameBot W10
Self-Cleaning

Robot VacuumandMop ____

Podktadka mopa (x2)

Przyrzad do czyszczenia Instrukcja obstugi

Uwaga: Zdjecia produktu, akcesoriow i interfejsu uzytkownika w instrukcji obtugi stuzg wytgcznie celom poglagdowym.

wzgledu na udoskonalenia produktu.
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Robot

Podstawa samooczyszczajgca

(Zawiera zbiornik na czystg wode, zbiornik na
brudng wode i podstawe myjaca)

Rzeczywisty produkt i funkcje mogg sie réznic ze

Przeglad produktu

Robot

(3 Przycisk czyszczenia punktowego
-Nacisnij krétko, aby rozpoczg¢ czyszczenie punktowe
-Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wytaczy¢ Blokade Rodzicielskg

(O Przycisk zasilania/czyszczenia
-Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ i wytgczyc
-Nacisnij krotko, aby wtgczy¢ czyszczenie po uruchomieniu robota

{Przycisk powracania do podstawy
-Nacisnij krotko, aby wystac robota z powrotem do podstawy

Wskaznik stanu

-Swiatto biate: w trakcie czyszczenia lub czyszczenie zakoriczone
-Falujgce Swiatto biate: tadowanie

-Swiatto pomarariczowe: Niski poziom baterii

-Migajgce swiatto pomaranczowe: btad

Uwaga: Nacisnij dowolny przycisk, aby wstrzymac prace robota podczas
czyszczenia, powrotu do tadowania, powrotu do samooczyszczania lub w trybie
czyszczenia punktowego.

165



Przeglad produktu

Robot i czujniki

Czujnik
ultradzwiekowy

Wskaznik Wi-Fi ©
Szczotka boczna
Przycisk resetowania o
- Nacisnij i przytrzymaj
przez 3 sekundy, aby
przywrocic¢ ustawienia
fabryczne

Koto gtowne o—
o Wylot powietrza/
gtosnik

Czuinik Czujniki upadku o—1
zujni
powracania do

podstawy o Zderzak

Gorna pokrywa LDS

Czujniki upadku

Koto uniwersalne

Szczotka gtowna

na szczotke

EE Zatrzaski naktadki
5

Koto gtéwne

@ @ Lo Czujnik upadku

Uchwyty
magnetyczne

Koto pomocnicze

Czujnik laserowy LDS ©
Styki tadowania o
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Czujnik krawedziowy

Przeglad produktu

Podstawa samooczyszczajgca

Pokrywa gérna o

Panel sterowania

— Wtyczka zbiornika
na wode

Zatrzaski podktadki

. Podktadka ° A
imyjaca podktadki
; mopa

Zatrzaski o °© Zatrzask

Zawor o
ptywakowy

o Nosniki filtra

t—————o Panel sterowania o-------!

Zbiornik na brudng wode Zbiornik na czystg

Przycisk powrotu Przycisk czyszczenia
do podstawy /

przycisk wyjscia

- ]

Przycisk powrotu do podstawy / przycisk wyjscia

Kiedy robot znajduje sie na podstawie:

- Nacisénij krétko, aby robot opuscit podstawe.

- Naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wyczysci¢ i wysuszy¢ podktadke mopa.
Gdy robot jest poza podstawg:

- Nacisnij krotko, aby wystac¢ robota z powrotem do podstawy. Robot wznowi
czyszczenie po oczyszczeniu podktadki mopa.

- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby zatrzyma¢ zadanie czyszczenia
i wystac robota z powrotem do podstawy w celu wyczyszczenia i osuszenia
podktadki mopa. Naciéniecie przycisku przez 3 sekundy, gdy robot znajduje
sie na podstawie, spowoduje natychmiastowe oczyszczanie i oszuszanie
podktadki mopa.

Ekran wyswietlacza

Przycisk czyszczenia

Nacisnij krotko, aby rozpoczag¢ lub wstrzymac czyszczenie.

Blokada rodzicielska

Naciénij i przytrzymaj przyciski {3 i [>| przez 3 sekundy, aby aktywowac lub
dezaktywowac Blokade rodzicielskg. Po wtgczeniu Blokady rodzicielskiej,
wszystkie przyciski na robocie i podstawie sg zablokowane.
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Przeglad produktu

Podstawa samooczyszczajgca Pojemnik na kurz

Port zasilania

Strefa sygnatowa

o Zatrzask pojemnika na kurz

o Pokrywa pojemnika na kurz
- Popchnij delikatnie w kierunku
wskazanym przez strzatke, aby
otworzy¢ pokrywe

o Filtr

Tyt podstawy
samooczyszczajgcej

Styki tadowania

o Wspornik podstawy myjgcej

Czujniki o o Czujniki przepetnienia

przepetnienia

168

Czyszczenie srodowiska domowego

Uporzadkuj przedmioty, takie jak przewody zasilajace, kapcie i twarde
przedmioty, aby zapobiec zaplataniu sie lub uwiezieniu robota.

Przed czyszczeniem uzyj fizycznej zapory na krawedziach schodoéw i sofy,
aby zapewni¢ bezpieczng i ptynng prace robota.

=1

004 000

X

Aby zapobiec nierozpoznaniu czyszczonego obszaru, nie stawaj
bezposrednio przed robotem, na progu, w korytarzu lub w waskich
miejscach.

v

Otworz drzwi do sprzgtanego pomieszczenia i umies¢ meble tak, aby uzyskac
wiecej miejsca.

Uwaga: Podczas pierwszego uzycia robota, nalezy go $ledzi¢ podczas czyszczenia, aby w pore usungc wszelkie potencjalne przeszkody.
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Przed uzyciem

1. Zdejmij paski ochronne

2. Zamontuj szczotke boczng

Zamontuj szczotke
boczng, az ustyszysz
klikniecie

170

3. Umiesc¢ podstawe przy Scianie i nataduj jg

- Zamontuj podstawe w miejscu o jak najwiekszej wolnej przestrzeni oraz o
dobrym sygnale Wi-Fi.

- Nalezy wtozy¢ przewdd zasilajacy do podstawy i podtgcz go do zrodta
pradu.

- Umies$¢ robota na podstawie, a robot automatycznie rozpocznie tadowanie.

- Zaleca sie natadowanie robota w petni przed pierwszym uzyciem. Po
natadowaniu robota w petni, wskaznik statusu zaswieci sie na biato przez
10 minut, a nastepnie sie wytaczy.

5

W najlepszym
zasiegu Wi-Fi

Uwaga:

- Usun wszelkie przedmioty, ktdre znajdujg sie blizej niz 1,5 m od przodu i 5cm z
kazdej strony podstawy.

- Upewnij sie, ze zadne przedmioty nie blokujg strefy sygnatowej.

- Aby zapobiec zawilgoceniu podtdg drewnianych lub dywanoéw przez plamy
wodne, zaleca sie umieszczenie podstawy samooczyszczajgcej na podtogach z
ptytek lub marmurowych.

Potacz z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home

Ten produkt wspotpracuje z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home. Aplikacja Mi Home/Xiaomi Home umozliwia sterowanie urzgdzeniem i wchodzenie z nim w
interakcje przy uzyciu innych inteligentnych urzgdzen domowych.

1. Pobierz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home App 3. Resetowanie potgczenia Wi-Fi

Zeskanuj kod QR na urzgdzeniu, aby zainstalowac aplikacje Mi Home/Xiaomi Otworz gorng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi. Nastepnie
Home. naciénij jednoczesnie przyciski {3 {3 i przytrzymaj je do momentu ustyszenia
komunikatu gtosowego o oczekiwaniu na konfiguracje sieci. Gdy wskaznik
Wi-Fi zacznie powoli miga¢, bedzie to oznaczato, ze potaczenie zostato
pomyslnie zresetowane.

Wskaznik Wi-Fi

- Powolne miganie:
oczekiwanie na potgczenie

- Szybkie miganie: taczenie

- Swiatto state: potgczony

2. Dodaj urzgdzenie

Otworz Mi Home/Xiaomi Home, kliknij "@ " w prawym gérnym rogu i zeskanuj
ponownie powyzszy kod QR, aby dodac "Dreame Bot W10". Postepuj zgodnie
z komunikatami, aby zakonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

s Uwaga: Jesli robot nie moze potgczyc sie z telefonem, nalezy zresetowac potaczenie
xxxxxx' s home > (+] Wi-Fi i sprobowac ponownie.

No home environment info Scan

Devices Rooms

[ ~)

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aktualizacja oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania mogq sie
réznic od tych zawartych w niniejszej instrukcji. Nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami opartymi na najnowszej wersji aplikacji.
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Uzytkowanie

Wtaczanie / wytgczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk () przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ robota,
wskaznik zasilania bedzie $wiecit sie Swiattem statym. Umiesc¢ robota na
podstawie, a robot wtgczy sie automatycznie i rozpocznie tadowanie. Aby
wytgczyc¢ robota, odsun go od podstawy, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj
przycisk () przez 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Zdejmij podktadke mopa przed szybkim mapowaniem.

Po podtaczeniu robota do aplikacji, utwérz mape zgodnie z instrukcjami w
aplikacji. Robot porusza sie w celu skanowania otoczenia i tworzy mape bez
wykonywania czyszczenia. Po powrocie robota do podstawy, mapa zostanie
utworzona i zapisana automatycznie.

Wstrzymaj / Uspij

Podczas czyszczenia, nacisnij krotko ktorykolwiek przycisk na urzgdzeniu lub
przycisk >l na podstawie, aby zatrzymac robota.

Jesli robot zostat wstrzymany na dtuzej niz 10 minut, wejdzie on
automatycznie w tryb uspienia, a wskazniki zasilania i tadowania przestang
migac. Nalezy nacisngc ktorykolwiek przycisk na robocie lub podstawie lub
klikng¢ w aplikacji, aby obudzi¢ robota.

Uwaga:

- Odkurzacz wytgczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

- Jedli robot zostanie wstrzymany i odtozony na podstawe, biezgce zadanie
czyszczenia zostanie zakonczone.
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Czyszczenie Punktowe

Gdy robot nie jest umieszczony na podstawie i jest w stanie gotowosci, nacisnij
krétko przycisk {3, aby wtgczyc tryb czyszczenia punktowego. W tym trybie
robot czysci obszar w ksztatcie kwadratu o wymiarach 1,5 x 1,5 metra wokot
siebie i wraca do punktu wyjscia po zakonczeniu czyszczenia punktowego.

1,5m -

Przywracanie ustawien fabrycznych

Jesli robot nie dziata prawidtowo, a przyciski nie reagujg po ponownym
uruchomieniu, uzyj szpilki, aby nacisng¢ przycisk resetowania przez 3
sekundy, az ustyszysz gtos mowigcy "Przywracanie ustawien fabrycznych".
Przywrdcenie ustawien fabrycznych robota zajmie okoto 5 minut. Po
zresetowaniu robota, nalezy ponownie utworzy¢ mapy i strefy zakazane.

Uzytkowanie

Funkcja zamiatania

Uwaga: Nie nalezy zaktadac podktadki mopa podczas uzywania funkcji zamiatania.

Metoda 1: Nacisnij kréotko przycisk | na podstawie, aby robot zaczat zamiatac.

Uwaga:

- Nalezy upewnic sie, ze robot jest w petni natadowany przed uzyciem. W czasie
czyszczenia nie nalezy recznie przenosic robota.

- Jesliw czasie czyszczenia poziom baterii znaczgco spadnie, robot powréci do
podstawy i wznowi czyszczenie po natadowaniu baterii. Funkcja Wznawiania
Czyszczenia musi zostac¢ uprzednio wtgczona w aplikacji.

Tryb czyszczenia

Po wtgczeniu robota, czysci on kazdy pokdj, najpierw czyszczgc wzdtuz
krawedzi i Scian, a nastepnie czyszczac na wzor litery S. Robot automatycznie
powrdci do podstawy, aby natadowac baterie po czyszczeniu.

Funkcja mopowania
Uwaga: Nie nalezy uzywac funkcji mopowania na dywanach.

1. Zamontuj podktadke mopa.

2. Wyjmij zbiornik na czystg wode, napetnij go czystg wodg, a nastepnie
umiesc¢ zbiornik na czystg wode w podstawie.

Uwaga:

- Nie nalezy napetniac zbiornika gorgcg wodg, w przeciwnym razie zbiornik na
czystg wode moze zostac zdeformowany.

- Nalezy uzywac wytgcznie srodka do czyszczenia podtog wielopowierzchniowych
marki Dreame. W innym przypadku funkcje podstawy mogg by¢ zaktdcone.
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Uzytkowanie

3. Umiesc robota na podstawie

4. Rozpocznij mopowanie

Nacisnij krétko przycisk Bl Robot rozpocznie mopowanie od podstawy, a
nastepnie bedzie kontynuowat czyszczenie w oparciu o optymalny plan
czyszczenia zaplanowany przez mape.

Uwaga:

- Jesli robot nie jest na podstawie, nalezy go umiescic¢ z powrotem przed jego
ponownym uruchomieniem.

- Robot oczysci podktadke mopa przed zadaniem czyszczenia. Nalezy poczekac az
podktadka mopa zostanie wyczyszczona.

- Podczas mopowania, nie nalezy recznie przesuwac podstawy, zbiornika na czystg
wode, zbiornika na brudng wode lub podktadki myjacej.
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5. Powracanie do samooczyszczania

Podczas mopowania, robot powrdci do podstawy, aby wyczysci¢ podktadke
mopa na podstawie ustawien czyszczenia w aplikacji. Robot wznowi
czyszczenie, gdy podktadka mopa bedzie oczyszczona.

6. Czyszczenie podktadki mopa

Po zakonczeniu czyszczenia i powrocie do tadowania, podstawa rozpocznie
czyszczenie i osuszanie podktadki mopa.

Uwaga:

- W razie potrzeby wyczyszczenia podktadki mopa, nalezy nacisng¢ i przytrzymac
przycisk £ na podstawie przez 3 sekundy w celu rozpoczecia czyszczenia.

- Podczas czyszczenia podktadki mopa, jesli poziom wody w zbiorniku na czystg
wode jest niewystarczajacy lub jesli zbiornik na brudng wode jest petny, robot
wysle komunikat gtosowy lub powiadomienie pokaze sie w aplikacji.

- Po zakonczeniu mopowania przez robota, jak najszybciej wyczys¢ zbiornik
na brudng wode, aby unikngc¢ plesni lub nieprzyjemnego zapachu. Zaleca sie
wymiane podktadki mopa co 1 do 3 miesiecy.

Uzytkowanie

Funkcje w aplikacji

1. Zarzadzanie mapg

Na stronie gtdwnej aplikacji wyswietlana jest aktualna mapa. Na tej stronie,
funkcja Strefy Zakazane pozwala ustawic strefy, ktérych nalezy unika¢, a
Zarzadzanie Mapg pozwala modyfikowac aktualng mape.

2. Ustawienia trybu czyszczenia
Tryb czyszczenia na stronie gtdwnej umozliwia zmiane trybu czyszczenia,
mocy ssania, a takze wilgotnosci podktadki mopa.

3. Ustawienia samooczyszczania

Ustawienia samooczyszczania na stronie gtéwnej umozliwiajg zmiane
czestotliwosci samooczyszczania oraz reczne uruchomienie zadania
czyszczenia podktadki mopa lub reczne uruchomienie lub zakoriczenie
zadania suszenia podktadki mopa.

4. Ustawienia produktu

Ustawienia umozliwiajg wtaczanie i wytgczanie funkcji urzadzenia,
konfigurowanie zaplanowanego czyszczenia oraz przegladanie historii
czyszczenia i informacji o urzgdzeniu.

Uwaga:

- Przed uzyciem funkgji czyszczenia pomieszczen lub czyszczenia strefowego oraz
zarzadzania mapami nalezy utworzy¢ mape.

- Aby uzyskac wiecej informacji na temat funkgji, sprawdz odpowiednie interfejsy lub
przewodniki w aplikacji.

- Wersja aplikacji mogta zostac zaktualizowana, prosze postepowac zgodnie z
instrukcjami opartymi na najnowszej wersji aplikacji.

Dzienna konserwacja

Czesci

W celu uzyskania optymalnej wydajnosci nalezy postepowac zgodnie
z ponizszymi instrukcjami w zakresie czyszczenia i konserwacji robota i

podstawy.

Czesc

Czestotliwos¢ konserwacji

Czestotliwos¢ wymiany

Pojemnik na kurz

Wyczyscic¢ w razie potrzeby

/

Filtr pojemnika na kurz

Co 2 tygodnie

Co 3 do 6 miesiecy

Zbiornik na czystg

Co 2 tygodnie

/

Nosniki filtra zbiornika na
czystg wode

Co 2 tygodnie

/

Zbiornik na brudng wode

Po kazdym uzyciu

/

Podktadka myjgca

Co 2 tygodnie

/

Szczotka gtowna

Co 2 tygodnie

Co 6 do 12 miesiecy

Szczotka boczna

Co 2 tygodnie

Co 3 do 6 miesiecy

Podktadka mopa Co miesigc Co 1 do 3 miesiecy
Koto uniwersalne Co miesigc /
Koto pomocnicze Co miesigc /
Czujnik laserowy LDS Co miesigc /
Czujnik powracania do o

podstawy Co miesigc /
Czujniki upadku Co miesigc /
Strefa sygnatowa na i i

podstawie Co miesigc /
Czujniki przepetnienia na i

podstawie Co miesigc /
Styki tadowania na robocie Co miesigc /
Styki tadowania na .

podstawie Co miesigc /
Dot robota Co miesigc /
Korpus podstawy Co miesigc /

Uwaga: Czestotliwos¢ wymiany bedzie zalezata od sposobu uzytkowania robota.

W przypadku szczegdlnych okolicznosci, czesci powinny zosta¢ wymienione.
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Dzienna konserwacja

POjemnik na kurz * Wyczysci¢ w razie potrzeby

1. Otworz pokrywe robota i nacisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby
zdemontowac pojemnik na kurz.

Uwaga: Przyrzad do czyszczenia moze by¢ uzywany do oprézniania pojemnika na
kurz.
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Filtr * Nalezy czyscic¢ go raz na 2 tygodnie (po czyszczeniu catkowicie wysuszyc) i
wymieniac co 3 miesigce.
1. Zdemontuj filtr i postukaj w niego lekko.

oo®
ogo

Uwaga: Nie prébuj czyscic filtra za pomocg szczotki, palca lub ostrego przedmiotu.

2. W razie potrzeby wyptucz pojemnik na kurz pod biezgcg wodg i wysusz go
catkowicie przed ponownym zamontowaniem.

Uwaga:

- Pojemnik na kurz i filtr nalezy ptukac wytacznie przy uzyciu biezgcej wody. Nie
nalezy uzywac zadnych detergentow.

- Wytgcznie po catkowitym wyschnigciu nalezy ponownie uzywac pojemnika na
kurz i filtra.

Dzienna konserwacja

Zbiornik na czystg wode * zaleca sie czyszczenie nosnikow filtra raz na 3

miesigce
1. Otworz pokrywe zbiornika na czystg wode, przesun weza na bok, aby
zdemontowac i wyczysci¢ nosniki filtra tak, jak pokazano na rysunku.

Zbiornik na brudnq WOde * Zaleca sig czyszczenie po kazdym uzyciu

1. Nalezy wyja¢ zbiornik na brudng wode, otworzy¢ pokrywe zbiornika na
brudng wode i oprézni¢ pozostatosci wody.

2. Nalezy wyczysci¢ zbiornik na brudng wode za pomocg wody i zamontowac
go z powrotem do podstawy.

Uwaga: Zawoér ptywakowy w zbiorniku na brudng wode jest elementem ruchomym.
Nie nalezy czysci¢ zaworu ptywakowego przy uzyciu nadmiernej sity, gdyz moze to
spowodowac jego uszkodzenie.
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Dzienna konserwacja

Podktadka myjqca * Zaleca sie czyszczenie co 2 tygodnie
1. Nacisnij zatrzaski po dwdch stronach spodu podstawy, abyzdemontowac
podktadke myjaca.

N

£ Kliknij

Kliknij

2. Uzyj zatgczonego przyrzadu do czyszczenia, aby catkowicie wyczyscic
podktadke myjaca.
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3. Przetrzyj spdd podstawy za pomocg suchej szmatki.

_ D

4. Wt6z podstawke myjgcg do podstawy tak, jak pokazano na rysunku.
Upewnij sie, ze oba zatrzaski sq na wtasciwym miejscu.

E

Kliknij = Z Kliknij

Uwaga: Upewnij sie, ze wsporniki podktadki myjgcej sg na wtasciwym miejscu.

Dzienna konserwacja

Czyszczenie szczotki gtdwne;j
Naciénij zatrzaski zwalniajgce pokrywe szczotki gtdéwnej i wyjmij ja ruchem do
gory.

()

Wyciggnij pokrywy szczotki tak, jak pokazano na rusnku. Uzyj dotgczonego
przyrzadu do czyszczenia, aby usunagc¢ wszelkie wtosy zaplgtane na szczotce.

Uwaga: Nie nalezy uzywac nadmiernej sity, aby usuna¢ wtosy zaplatane na
szczotce. W przeciwnym razie, szczotka gtéwna moze ulec zniszczeniu.

Czyszczenie szczotki bocznej
Zdemontuj i wyczys¢ szczotke boczng

Czyszczenie kota uniwersalnego/kota pomocnicznego

Uwaga:

- Nalezy uzy¢ narzedzi takich, jak maty srubokret, aby oddzieli¢ 0$ od opony kota
uniwersalnego. Nie nalezy uzywac nadmiernej sity.

- Optucz koto uniwersalne pod biezgcg wodg i zamontuj z powrotem po
catkowitym osuszeniu.
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Dzienna konserwacja

Czujniki robota i styki tadowania

Przetrzyj czujniki i styki tadowania robota za pomocg miekkiej, suchej

szmatki:
- Czujniki upadku na spodzie robota
- Styki tadowania z tytu robota

- Czujnik powracania do podstawy z przodu robota

- Zderzak z przodu robota
- Czujnik laserowy LDS na goérze robota

Zderzak o

powracania do
podstawy

Czujnik laserowy LDS

Styki tadowania

Uwaga: Mokra szmatka moze zniszczy¢ delikatne elementy robota i podstawy.

Czujniki upadku

Nalezy uzywac wytgcznie suchej szmatki do czyszczenia.
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Styki tadowania podstawy samooczyszczajgcej i
czujnik przepetnienia

Styki tadowania

& Nt

Czujnik przepetnienia

Resetowanie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go wytgczy¢, nalezy
przytrzymac przycisk (U przez 10 sekund, aby wytaczy¢ urzgdzenie. Nastepnie
nacisnij i przytrzymaj przycisk O przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ robota.

Akumulator

Robot zawiera wysokowydajny akumulator litowo-jonowy. Upewnij sie,
ze bateria pozostaje dobrze natadowana do codziennego uzytku, aby
utrzymac optymalng wydajnos¢ baterii. Jesli robot nie jest uzywany przez
dtuzszy czas, nalezy wytaczy¢ go i odtozy¢. Aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu, nalezy tadowac robota co najmniej raz na trzy miesigce.

Btedy

Jesli podstawa nie dziata prawidtowo, na ekranie zostanie wyswietlona ikona btedu lub komunikat. Nalezy poszuka¢ rozwigzania na podstawie ponizszej

tabeli.

Ikona btedu

Komunikat btedu

Rozwigzanie

0

Niewystarczajgca ilos¢ wody w
zbiorniku na czystg wode

Nalezy dola¢ wystarczajgcg ilos¢ wody do zbiornika na czystg wode.

go Qf

Zbiornik na brudng wode nie jest
zamontowany

Nalezy zamontowac zbiornik na czystg wode na wtasciwym miejscu.

Awaria zbiornika na brudng wode

Zamontuj zbiornik na brudng wode na wtasciwym miejscu. Opréznij pozostatosci
wody.

:

Podktadka myjaca nie jest
zamontowana

Sprawdz, czy podktadka myjgca jest zamontowana i czy zatrzaski po obu stronach
podktadki myjgcej s na wtasciwym miejscu.

—

Nieprawidtowy poziom wody w
podktadce myjacej

Sprawdz, czy odptyw nie jest zatkany. Jesli tak, nalezy go oczyscic.

[~ ]
=

Awaria robota

Sprawdz, czy wystepuje btagd. Nalezy odnies¢ sie do sekcji "Pytanie i odpowiedzi"
W niniejszej instrukgji.
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Pytania i odpowiedzi

Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Pytania i odpowiedzi

Robot nie wtgcza sie.

1. Poziom baterii jest niski. Nalezy natadowac robota na podstawie i spébowac ponownie.
2. Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie urzgdzenia w temperaturze pomiedzy
32°F (0°C) a 104 °F (40°C).

Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Robot nie taduje sie.

—_

. Podstawa nie jest podtaczona do zasilania. Upewnij sie, Zze oba korice kabla zasilajgcego sg podtaczone.
. Staby kontakt. Przetrzyj styki tadowania zaréwno na podstawie, jak i na robocie.

N

Robot utknat przed podstawg i
nie moze do niej powrdcic.

1. Sprawdz, czy wokét bazy jest wystarczajgco duzo miejsca. Nalezy zabezpieczy¢ przestrzern wolng od wszelkich
przedmiotéw 1,5 m przed podstawg i 5 cm po obu stronach podstawy.

2. Robot moze sie slizga¢. Sprawdz, czy przed podstawg nie ma wody. jesli tak, wytrzyj ja i sprébuj wystac robota z
powrotem.

3. Zaleca sie zmiane miejsca postawienia podstawy i ponowng prébe.

Robot nie taczy sie z Wi-Fi.

1. Hasto sieci Wi-Fi jest nieprawidtowe. Upewnij sie, ze hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi jest prawidtowe.

2. Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, ze robot jest podtgczony do potgczenia Wi-Fi 2,4 GHz.

3. Sygnat Wi-Fi jest staby. Upewnij sie, ze robot znajduje sie w obszarze o dobrym zasiegu sieci Wi-Fi.

4. Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Nalezy wytgczyc¢ i ponownie wtgczyc¢ aplikacje, a nastepnie
sprébowac ponownie zgodnie z instrukcjami.

Robot nie wytgcza sie.

1. Robot moze by¢ wytgczony tylko wtedy, gdy nie jest tadowany. Aby wytgczy¢ robota, odsun robota od podstawy a
nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk () przez 3 sekundy.

2. Jesli robota nie mozna wytgczy¢ wykonujgc krok 1, nalezy nacisngc¢ i przytrzymac przycisk () przez 10 sekund, aby
sitg wytaczyc robota. Jesli problem nadal wystepuje, nalezy skontaktowac sie z serwisem posprzedaznym.

W aplikacji nie mozna
utworzy¢ mapy opartej na
pomieszczeniach.

—

. Robot musi rozpoczg¢ od podstawy, aby utworzyé mape. Zaleca sie korzystanie z funkcji szybkiego mapowania.

. Nie nalezy przesuwac robota, gdy tworzy mape po raz pierwszy. W przeciwnym razie moze wystgpic btad
pozycjonowania.

. Po tym zakonczeniu tworzenia mapy po raz pierwszy przez robota, nalezy sprawdzi¢ czy bezproblemowo
powraca do podstawy i w razie koniecznosci usung¢ wszelkie przeszkody wokét niej.

N

w

Robot wolno sie taduje.

Petne natadowanie robota zajmuje okoto 6 godzin, gdy jego bateria jest staba.

1. Jesli robot pracuje w temperaturach spoza podanego zakresu, predkos¢ tadowania zostanie automatycznie
spowolniona, aby wydtuzy¢ zywotnos¢ baterii.

2. Styki tadowania na robocie oraz na podstawie mogg by¢ zabrudzone. Nalezy przetrzec je suchg szmatka.

Robot dziata nieprawidtowo

Wytgcz robota, a nastepnie uruchom go ponownie

Robot nie moze znalez¢
podstawy lub nie powraca do
podstawy.

—

. Podstawa jest odtgczona lub zostata przesunieta, podczas gdy robot nie znajdowat sie na podstawie.

2. Robot nie moze powrdci¢ do podstawy, poniewaz jego sciezka jest zablokowana. Na przyktad, drzwi sg zamkniete.

. Wokot podstawy znajduje sie zbyt wiele przeszkod. Nalezy umiesci¢ podstawe w miejscu, gdzie nie ma zadnych
przeszkod wokot niej.

4. Przeniesienie robota moze spowodowac zmiane jego potozenia lub ponowne mapowanie otoczenia. Jesli robot
znajduje sie zbyt daleko od podstawy, moze nie by¢ w stanie automatycznie powrdci¢ do podstawy. W takim
przypadku nalezy recznie umiesci¢ robota na podstawie.

. Nalezy wytrze¢ obszar sygnalizacji na podstawie, aby zapobiec osadzaniu sie kurzu i brudu.

w

w

Szczotka boczna zsuwa sie.

1. Nalezy ponownie zamontowac szczotke boczng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu.
2. Szczotka boczna jest zaplatana w przewody zasilajgce. Przed rozpoczeciem czyszczenia nalezy usungc¢ przewody
zasilajgce z podtogi.

Podktadka mopa zsuwa sie.

Podktadka mopa jest zaplatana w przewody zasilajgce. Przed rozpoczeciem czyszczenia nalezy usung¢ przewody
zasilajgce z podtogi.

Wydajnos¢ czyszczenia jest
niska.

1. Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go oproéznié.
2. Filtr wymaga czyszczenia. Nalezy sprawdzi¢ i wyczyscic filtr.
3. Filtr nie jest catkowicie wysuszony po umyciu. Nalezy wysuszy¢ filtr przed uzyciem.
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Pytania i odpowiedzi

Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Pytania i odpowiedzi

Kurz wydostaje sie z robota
podczas czyszczenia.

Nalezy wyjac szczotke gtdwng i pojemnik na kurz oraz usung¢ wszelkie zanieczyszczenia, ktére mogty zostac
zatrzymane wokét przestrzeni, w ktérych znajdujg sie szczotka gtéwna i pojemnik na kurz.

Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Hatas wzrasta podczas pracy
robota.

1. Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go oproznic.

2. Twarde przedmioty sg uwiezione wokot szczotki gtdéwnej i pojemnika na kurz. Nalezy sprawdzic i je oczyscic.

3. Wtosy lub inne zanieczyszczenai mogly zosta¢ zaplatane wokoét szczotki gtdwnej i szczotki bocznej. Nalezy
sprawdzic i je oczyscic.

4. Przetgcz tryb ssania na Standardowy lub Cichy.

Robot wjezdza w strefy
zakazane lub obszary z
wirtualnymi $cianami.

1. Nalezy wyswietli¢ strone gtdwng aplikacji, aby sprawdzi¢, czy btad wystepuje na biezgcej mapie. Jesli tak, nalezy
resetowac¢ mape w ustawieniach Zarzgdzania Mapa.

2. Podczas ustawiania wirtualnych scian lub stref zakazanych, zaleca sie dostosowanie granic w oparciu o
srodowisko domowe i uwzglednienie wszystkich obszaréw, ktére sg podatne na zakleszczenie sie robota, takich
jak nizsze powierzchnie lub spody mebli.

Robot wydaje dziwne odgtosy
podczas pracy.

Nalezy obrdci¢ i nacisng¢ gtéwne koto, aby sprawdzi¢, czy jakis obiekt nie zostat zakleszczony wokét kota. Jesli tak,
nalezy go usungc¢. Jesli problem nadal wystepuje, nalezy skontaktowac sie z serwisem posprzedazowym.

Robot nagle sie zatrzymuje.

1. Robot wytgcza sie automatycznie, gdy moc jego baterii jest wyczerpana do 0%.

2. Robot nie taduje sie, co powoduje wyczerpanie sie baterii i wytaczenie robota. Mozliwg przyczyng jest to, ze
podstawa nie jest podtgczona do zasilania lub robot i podstawa majg staby kontakt. Nalezy sprawdzi¢ potgczenie.

Jesli problem bedzie sie powtarzat, nalezy skontaktowac sie z serwisem posprzedaznym.

Robot utknat i przestat dziatac.

1. Nalezy sprawdzi¢ dany obszar, aby upewnic sie, ze wokot robota nie ma przeszkéd, takich jak przewody
zasilajgce, zastony lub fredzle dywanu. Zaleca sie ich usuniecie, aby robot mégt kontynuowac prace.

2. Robot mogt zakleszczy¢ sie wokdt mebli. Zaleca sie podniesienie mebli i umieszczenie fizycznej bariery, aby
zablokowa¢ dostep robota do problematycznych obszaréw, lub ustawienie stref zakazanych za pomocg aplikacji.

Robot nie wznawia czyszczenia
po natadowaniu.

1. Upewnij sie, ze robot nie jest w trybie Nie przeszkadza¢, co uniemozliwi mu wznowienie czyszczenia.
2. Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub przeniesieniu na podstawe.

Robot nie porusza sie po
wyznaczonej trasie.

—_

. Przedmioty takie jak przewody zasilajgce i kapcie powinny by¢ uporzgdkowane przed uzyciem robota.
. Praca na mokrych powierzchniach powoduje slizganie sie kota gtéwnego. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc
przed uzyciem robota.

N

Robot nie wykonuje
automatycznie zaplanowanych
zadan czyszczenia.

Poziom baterii robota jest niski. Zaplanowane zadanie czyszczenia rozpocznie sie, gdy poziom baterii robota jest
wiekszy niz 15%.

Robot omija pomieszczenia,
ktére majg zostac
wyczyszczone.

—

. Nalezy upewnic sie, ze drzwi do pomieszczen, ktére majg by¢ wyczyszczone, sg otwarte.

. Nalezy sprawdzi¢, czy przy drzwiach pomieszczenia znajduje sie prog wyzszy niz 1,8 cm. Robot nie moze
pokonywac wysokich progéw lub stopni.

. Miejsce przed czyszczonym pomieszczeniem jest mokre i $liskie, co powoduje slizganie sie robota i nieprawidtowg
prace. Zaleca sie wysuszenie podtogi przed uzyciem robota.

4. Nalezy sprawdzi¢, czy przy drzwiach pomieszczenia znajduje sie wycieraczka lub dywan. Dywan bedzie omijany

podczas mopowania. Prosze wytgczy¢ funkcje rozpoznawania dywanow w ustawieniach aplikacji.

N

w

Robot nie reaguje na podstawe.

Robot jest zbyt daleko od podstawy i nie mogg sie one ze sobg skomunikowaé. Zaleca sie uzywanie aplikacji do
sterowania robotem.

Woda w zbiorniku na czystg
wode jest niewystarczajgca.

—_

. Nalezy w pore uzupetnic¢ czystg wode.

. Nalezy odtgczy¢ przewaod zasilajgcy podstawy, wyjgc zbiornik na czystg wode i wtozy¢ go z powrotem, a nastepnie
wigczy¢ podstawe i sprébowac ponownie.

. Nalezy wyla¢ pozostatg wode ze zbiornika na czystg wode, wyptuka¢ dno zbiornika na czystg wode i nosniki filtra, a
nastepnie sprobowac ponownie po dodaniu do niego wody.

4. Nalezy sprawdzi¢ czy wokot metalowedgo filtra przy wlocie wody do podstawy znajdujg sie ciata obce. Jedli tak,

nalezy je usungc. Jesli problem bedzie sie powtarzat, nalezy skontaktowac sie z serwisem posprzedaznym.

N

w
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Pytania i odpowiedzi

Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Poziom wody w podstawie
myjacej jest nieprawidtowy.

1. Nalezy wyja¢ podstawe myjaca i sprawdzic, czy odptyw brudnej wody jest zatkany i w razie koniecznosci oczyscic¢ go.
2. Nalezy wytrze¢ suchg szmatkg elastyczne, metalowe elementy czujnika przelewania na podstawie myjgce;j.

3. Nalezy delikatnie docisng¢ zbiornik na brudng wode, aby upewnic sie, ze jest on zamontowany na swoim miejscu.
4. Nalezy sprawdzi¢, czy uszczelka zbiornika na brudng wode nie jest poluzowana lub nieprawidtowo zamontowana.

Jesli tak, nalezy go recznie poprawic. Jesli problem bedzie sie powtarzat, nalezy skontaktowac sie z serwisem
posprzedaznym.

Dane techniczne

Podstawa myjaca nie jest
zamontowana.

Nalezy sprawdzi¢, czy podstawa myjgca jest zamontowana na prawidtowym miejscu lub czy zatrzaski po obu
stronach podstawy myjacej sg na swoim miejscu.

186

Robot Podstawa samooczyszczajgca
Model RLS5C Model RCS3
Akumulator 6400 mAh (Pojemnos¢ nominalna) Wejscie 100-240V ~ 50-60 Hz 1,5A
Czas tadowania Ok. 6 godzin Wyjscie 2000V=1A
Zgodnos¢ z systemem Android 4,4 or i0S 10,0 lub nowsza Czestotliwos¢ pracy
operacyjnym wersja bezprzewodowej SRD 433,92 MHz
Napiecie znamionowe 14,4V =—=—= Maksymalna moc wyjsciowa <10dBm
Moc znamionowa 55w

tgcznos¢ bezprzewodowa
Wi-Fi

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

Czestotliwos¢ operagji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjsciowa <20 dBm
Czestotliwosc¢ pracy

bezprzewodowej SRD 433,92 MHz
Maksymalna moc wyjsciowa <10 dBm

Informacje dotyczgce europejskiej dyrektywy WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sg uznane za odpady sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE zgodnie z Dyrektywg 2012/19/UE)
E i nie mogqg by¢ wyrzucane po zakonczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi odpadami. W celu ochrony zdrowia ludzi oraz srodowiska naturalnego

nalezy przekazac zuzyty sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje rzagdowe lub lokalne. Prawidtowe usuniecie zuzytego
BN oduktu pomaga w zapobieganiu potencjalnym negatywnym skutkom oddziatywania na $rodowisko naturalne i zdrowie ludzi. Wiecej informacji

mozna uzyska¢ w urzedzie lokalnym lub od instalatora.
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