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Check that all of the following items are in your package. If any item is missing, please
contact DJI™ or your local dealer.

ERAERZA, BHEERPRTaAETIMERE, WERMEFESE, FH4E D)™ BN
E,

MTFORED VT —IICTRTH > TUBHTERL 2 L. BTN TOEVRBERGIUE.
DI™FERIEHE< OREBEF THRVENE S L,

ChS FAE0| IHF|X| ool 25 S0 U= EOISHIAIR, TME0| 5LtatE Qs 22 D)™ EE
X Lafo] 2ol5taAlIL.

auiisgBusiganmusinssamsisighambvagay asmamomyw syusiasamyw D)™ yy
AleATIWISIARYURSIURIHAY

Periksa bahawa semua item berikut ada di dalam bungkusan anda. Jika ada item yang hilang,
sila hubungi DJI™ atau pengedar tempatan anda.

0S29ddU3 0T vudvaIus19NIsadIUTTT VHUQDEIUUSSYATUTTUDVATY HINODJ vudvd utar1eTy
Aseundacia DJI™ K3achunuSnetnauuatu

Ki€m tra dé ddm bdo tit cd cac muc sau c6 trong hdp sdn phdm clia ban. Néu thiéu, vui long
lién hé vai DJI™ hodc dai ly & khu vuc cdia ban.

Bitte Uberprifen Sie, ob alle hier aufgefiihrten Artikel in lhrer Verpackung enthalten sind.
Falls eines oder mehrere Teile fehlen, wenden Sie sich bitte an DJI™ oder an lhren Handler
vor Ort.

Compruebe que el paquete contenga todos los elementos siguientes. Si falta alguno,
poéngase en contacto con DJI™ o con su distribuidor local.

EAéy&te 6TL 6Aa Ta apakdtw otolxela Pplokovtal otn cuokevaoia oag. Edv Aslmel kamoto
POV, EMKOWVWVAGCTE pe tnv DJI™ 1y Tov Tomiké oag aviumpdowTo.

Vérifiez que I'emballage de votre produit contient les éléments suivants. S'il manque un ou
plusieurs éléments, contactez DJI™ ou votre revendeur local.

Ellenérizze, hogy a kdvetkezd tételek mindegyike megvan-e a csomagban. Ha barmelyik tétel
hianyzik, keresse meg a DJI™ vallalatot vagy a helyi forgalmazot.

Verifique se todos os itens seguintes estdo na embalagem. Se faltar algum item, entre em
contato com a DJI™ ou seu revendedor local.

Y6eaunTech, UTO B BallleM KOMIIIeKTe NMOCTaBKW MMEHOTCA BCe HUKeNepeUncieHHble npeameTs.
Ecin Kakoii-nm6o npeameT OTCyTCTBYeT, CBAXMTECH ¢ koMnaHuei DJI™ nan mecTHbIM
npejcraBuTeNEM.

Asagidakilerin tamaminin kutu icinde mevcut oldugunu kontrol edin. Herhangi bir parca eksik ise
lutfen DJI™ ile veya yerel bayinizle iletisime gegin.

MepekoHariTecs, WO BCi NepeniveHi HXYe NpeameT € y BalLOMY KOMMAeKTi. AKLLO SKOrochb
npeameTa HeMag, 38epHiTbca ao DJI™ abo o Micuesoro avnepa.
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Tools and Accessories Package Paquete de herramientas y accesorios
TENEHE Makéto Epyaleiwv kat AEecoudp
V=T OB YRy T —3 Ensemble d'outils et d'accessoires

E7 AN M| TR Eszkozok és tartozékok csomagja
amueuniin ShiAhuI Pacote de ferramentas e acessorios
Pakej Alat dan Aksesori KoMnnekT MHCTPYMEeHTOB 1 akceccyapoB
yalnsovipua:punsailasy Araglar ve Aksesuarlar Paketi

G6i Cong cu va Phu kién MNakeT iHCTPYMeHTIB Ta akcecyapis

Werkzeug- und Zubehdrpaket
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Academy

DJI SmartFarm
App

https://ag2-api.dji.com/app/download
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Charge to activate the internal battery of the remote controller before using for the first time. Otherwise, it
cannot be powered on. The battery level LEDs start to flash to indicate that the internal battery is activated.

BREAERRE, TRBLUMEBNEEN, SRIEEME. SESIETEMGPISE, RINEENERME.
DHTHEAT BHEIC. REEOATNRYTU—ERBLTTITAR—23 VLTSV, CETDEVE,
BREANBCERTEZEA. ABNYTI—BRTOFrR=Y3avaInzde. Ny7)—KE LED BREL
BHET.

XM Arst7| Mo, 2E712| WH HiE2|E S 2dsteof Lt 2R oM 0| AX[X| 4&LCt. HiE
2| ZH2 LED 7+ ZE1017] A ZfSHEM LHE HHE2| 7t 23St USS EAIBILICH.

vmusiiyidngiiuidhimigenghisevnidnumisnwysiSmubaiyh G8sgim:is n¥smeiBanvnmumsisy
g0 LED niBageitigsuimmng ilgjuinmomgemanigimsidatithima

Caskan untuk mengaktifkan bateri dalaman alat kawalan jauh sebelum menggunakannya buat kali pertama.
Jika tidak, ia tidak dapat dihidupkan. LED aras bateri akan mula berkelip untuk menunjukkan bahawa bateri
dalaman telah diaktifkan.

s1SowwaLdatdounuataasmetuvavsluanauinsanaudoiuasousn Do:Uud:ldawisaldaindald W LED uaavs:auu
UaLODSISUN:WSULWDUvUDNI UL MEtUgNLIatEIULED

Sac dé kich hoat pin bén trong clia bd digu khién tir xa trudc khi sir dung 1an dau tién. Néu khong, sé khong thé
bat dugc bd digu khién tir xa. Dén LED mirc pin s& bat dau nhap nhay cho biét pin bén trong dugc kich hoat.

Laden Sie den internen Akku der Fernsteuerung auf, um ihn vor dem ersten Gebrauch zu aktivieren.
Andernfalls kann es nicht eingeschaltet werden. Die Akkustand-LEDs beginnen zu blinken, um die Aktivierung
des internen Akkus anzuzeigen.

Antes de usar el control remoto por primera vez, cargue su bateria interna para activarlo. De lo contrario, no
se puede encender. Los ledes de nivel de bateria comienzan a parpadear para indicar que la bateria interna
estd activada.

POopTIOTE yLa VA EVEPYOTIOLAOETE TNV ECWTEPLKN UTIATAPLA TOU TNAEXELPLOTNPLOU TIPLV TN XProN yLa TIPWTN
@opd. ALa@opeTika, Sev pmopel va evepyorotndel. Ot Auxvieg LED otdbung pratapiag 6a apyioouv va
avaBooBrivouv yla va uttoSel§ouv OTL N owTEPLKN ptataplia elvat evepyomolnpévn.

Rechargez la batterie interne de la radiocommande pour I'activer avant la premiére utilisation. Sinon, elle ne
peut pas étre mise sous tension. Les voyants du niveau de la batterie se mettent a clignoter pour indiquer
que la batterie interne est activée.
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Az elsé hasznalat el6tt toltse fel a taviranyitd belsé akkumulatorat az aktivalashoz. Egyébként nem lehet
bekapcsolni. Az akkumulator toltéttségi szintjét jelzé6 LED-ek villogni kezdenek, jelezve, hogy a belsé
akkumulator aktivalva van.

Carregue para ativar a bateria interna antes de usar o controle remoto pela primeira vez. Caso contrario,
ndo podera ser ligado. Os LEDs de nivel da bateria comegam a piscar para indicar que a bateria interna esta
ativada.

Mepes NepBbIM NCMOIb30BaHNEM BCTPOEHHbIA akKyMynsTop My/bTa yrpaBneHus Heo6Xx0AMMO 3apsaanTb
ANA ero aktmsauun. B NPOTUBHOM C/ly4ae ero He yAacTca BK/IKUYNTb. CBeTOAI/IOAHbIe NHANKATOPbI YPOBHSA
3apsiAa akkyMy/siTopa HauMHaloT MIraTh, yKasbiBasi Ha aKTUBALMIO BCTPOEHHOTO akKyMynsiTopa.

ilk kullanimdan énce uzaktan kumandanin dahili bataryasini etkinlestirmek icin sarj edin. Aksi takdirde
aglimayacaktir. Batarya seviyesi LED'leri, dahili bataryanin etkinlestirildigini belirtmek tzere yanip sénmeye
bagslar.

3apsAiTe, W06 aKkTMBYBaTV BHYTPILWHINA akyMynaTop NynbTa AUCTAHLIRHOrO KepyBaHHA nepej nepLinmM
BMKOPUCTaHHAM. |HaKLle Moro He MoxHa yBiMKHYTW. CBiTA0OAIOAHI iHAMKATOPW pPiBHA 3apsiay akymynstopa
MOYHYTb 61MMATH, BKA3YHOUM Ha Te, L0 BHYTPILLHIA akyMynsiTop yBiMKHEHO.
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Check battery level: Press once.

Power on/off: Press, then press and hold.
BREEE: RN

BAt / RAME: 2R —R, BRIZ2T,
NyFU-—BEEEALIT 1 ERLIT,
BRAV /47 1 @RLEE REBLLET,
HiE{2| THES SQIFLICH:
MY A7 /17|53 H F2
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Periksa aras bateri: Tekan sekali.

Menghidupkan/Mematikan Kuasa: Tekan, kemudian tekan dan tahan.

QS2ADUS:GULUALADSE: NAHTVASY
mstda/dandoo: na KvASY LadNAMVT
Ki€m tra mirc pin: Nhdn mot lan.

Bat/tat ngudn: Nhan, sau d6 nhan va gid.

Akkuladestand tberpriifen: Einmal driicken.
Ein-/Ausschalten: Driicken, dann nochmals driicken und gedrtickt halten.

Comprobar el nivel de bateria: Pulselo una vez.
Encender/apagar: Pulselo, luego vuelva a hacerlo y manténgalo presionado.

EAéyEte to eminedo tng pratapiag: Matrote pia wopd.
Evepyoroinon/amnevepyoroinon: Matrote Kat KPATHOTE TO TATNHEVO.

Vérifier le niveau de batterie : Appuyez une fois.
Allumer/éteindre : Appuyez, puis appuyez et maintenez enfoncé.

Az akkumulator toltéttségi szintjének ellendrzése: Nyomja meg egyszer.

Kapcsolja be/ki: Nyomja meg, majd nyomja meg Ujra, és tartsa nyomva.

Verifique o nivel da bateria: Pressione uma vez.

Ligar/Desligar: Pressione uma vez e, em seguida, pressione novamente e mantenha pressionado.

HaxXmMuTe oguH pas 419 NPOBEPKY YPOBHS 3apsja akKyMyIsTOpa: HAXMUTE OAWH pas.
BK/tOUeHMe/BbIK/IIOYEHME: HAXMWTE, 3aTeM HaXMUTe eLLe pas v yaepXuBaiiTe.

Batarya seviyesini kontrol etme: Bir kez basin.
Ag¢ma/Kapatma: Basin, ardindan basili tutun.

MepeBipTe piBeHb 3apsay akymynsitopa: HaTUCHITb OAWH pas.
YBIMKHEHHSI/BUMKHEHHS XXUBEHHS: HaTUCHITb, @ MOTIM HAaTUCHITb | yTpuMyiiTe.
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Power on the remote controller and aircraft and run the DJI Agras app. Follow the prompts to activate (internet
connection is required).

BREEHRMNAITREHK, RREBETETHE (FEEEMER) .

REMEIADTRE AN, D)l Agras 7TV ERBEILF T, TOVIREIR>TTOTAR—LLET (75
—XRv MEGHNRETY) o

2|20 8Z7|E 71 D)l Agras WS HFLICH. L2 HAIXIE Wt 24SHELCH AR JE ER).

iaswneuninumicnw ugin: Wiwdidhimingii DI Agras+ ngigmemitansiiltdjifaiudhimi (gimmmt
fsfidna)4

<

Hidupkan alat kawalan jauh dan pesawat serta jalankan aplikasi DJI Agras. Ikuti arahan untuk mengaktifkan
(sambungan Internet diperlukan).

wdoslwanaulnsaua:lasu Maduisentduay DI Agras udrugudaiudonnuudviwaldatdviu (Sidudaoidouda
sutnasidia)

u

Bat ngudn bd didu khién tir xa va may bay, sau dé chay (ng dung D)l Agras. Lam theo cac I8 nhac dé kich
hoat (yéu cau két néi internet).

<

Schalten Sie die Fernsteuerung und das Fluggerat ein und starten Sie die DJI Agras App. Folgen Sie den
Anweisungen zur Aktivierung (Internetverbindung erforderlich).

Encienda el control remoto y la aeronave y ejecute la aplicaciéon DJI Agras. Siga las indicaciones para activar (se
requiere conexion a Internet).

EVEPYOTIOLAOTE TO TNAEXELPLOTIPLO KAl TO AEPOOKAPOG KAl EKTEAEDTE TNV pappoyr DJI Agras. AkoAouBriote
TG 08nyleg ya evepyortoinon (amatteitat ouvdeon oto Sladiktuo).

-
-

allumez la télécommande et 'appareil et lancez 'application DJI Agras. Suivez les invites pour l'activation (une
connexion Internet est requise).

Kapcsolja be a taviranyitét és a dront, majd futtassa a DJI Agras alkalmazast. Kévesse az utasitasokat az
aktivalashoz (internetkapcsolat sziikséges).

Ligue o controle remoto e a aeronave e execute o aplicativo DJI Agras. Siga as instru¢des para ativar (é
necessaria conexdo com a internet).

BkntounTe NynbT ynpasaeHWa U APOH U 3anycTuTe npunoxeHve DJI Agras. Cneayiite nogckaskam Ans
aKTUBaLMV (TpebyeTcsi NOAKMOUEHE K IHTEPHETY).

o

Uzaktan kumanda ile hava aracini calistirin ve DJI Agras uygulamasini agin. Etkinlestirmek icin talimatlari
uygulayin (internet baglantisi gereklidir).

=

YBIMKHIiTb NyNAbT ANCTAHLINHOIO KepyBaHHS Ta NiTaNbHWIA anapat i 3anycTiTe 3acTocyHok DJI Agras.
[JloTpyMyiiTech NifKka3ok 415 akTVBaLii (MoTpiGHe NigKNtoYeHHs A0 iHTepHeTY).



Overview
Aircraft

O N hsWN =

Propellers

Motors

Electronic Speed Controller (ESC)
Front Indicators

Rear Indicators

Spray Tank

Payload Lock

Spray Lance

Sprinklers

. Intelligent Flight Battery
. Vision System
. Forward Radar

S=L @)

Touchscreen

Connection Status LED
Control Sticks

Back Button
L1/L2/L3/R1/R2/R3 Buttons
Return to Home (RTH) Button
Microphone

NowvAEwWwN =

13.

Status LED
Battery Level LEDs
. Power Button
. 5D Button
. Flight Pause Button
External Antennas
. Customizable C3 Button

15.

@.@

. Onboard D-RTK™ Antennas
. LiDAR

Arm Lock

. External OCUSYNC™ Image

Transmission Antennas

. FPV Camera

. Downward Radar

. Spotlight

. Landing Gear

. Electromagnetic Flow Meter
. Rear Radar

. Delivery Pumps

E ' =

15. Left Dial

16. Spray/Spread Button
17. Flight Mode Switch

18. HDMI Port

19. USB-A Port

20. FPV/Map Switch Button

2

. Right Dial
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22. Scroll Wheel 26. Battery Release Button 30. microSD Card Slot
23. Internal Antennas 27. Battery Compartment 31. USB-C Port

24. C1/C2 Buttons 28. Rear Cover Release Button 32. Air Intake

25. Rear Cover 29. Dongle Compartment 33. Bracket

Getting Ready for Takeoff

It is important to understand the basic flight guidelines, both for your protection and for the safety of
those around you.

Make sure to read the disclaimer and safety guidelines.

Pre-Flight Checklist

Power on the remote controller, make sure that the DJI Agras app is open, and then power on the aircraft. Make sure
the remote controller and the aircraft are connected. Go to the home screen in the app and tap Start to enter Operation
View. Make sure the status bar on the upper left screen is green. Otherwise, the aircraft cannot take off.

X. + RTK positioning is recommended. In the app, go to Operation View, tap £ and then RTK to select a method

Q‘ for receiving RTK signals.

+ DJI Cellular Dongle is recommended for internet connection. In the app, go to Operation View, tap £& and
select Network Diagnostics. The cellular dongle and SIM card are functioning properly if the status of all the
devices in the network chain are displayed in green.

Manual Flight
Manual Takeoff/Landing

Gy 0@ o W

(1) Start motors: Perform combination stick command and hold for two seconds.
(@ Takeoff: Push the left control stick (mode 2) up to take off.

() Landing / Stop motors: Push the left control stick (mode 2) down until the aircraft lands. Hold for three
seconds to stop the motors.

<.+ Pressand hold the C1, C2, and flight pause button simultaneously until the motor stops if there is an
Q emergency.



Control Stick (Mode 2)
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-+ Inorder for the aircraft to automatically take off and perform an operation, it is recommended to create
Q a plan for a field and select an operation before takeoff. Refer to the Starting Operations section for more
information. For other scenarios, take off and land manually.

Starting Operations

Operation Procedure

Users can perform mapping operations in the operating area using the DJI Agras app and receive an HD map via
offline reconstruction using the remote controller, then plan a field on the HD map for Route operations. The following
description uses Crosshair, Route Mapping, and Route Operation as examples.

Power on the remote controller and then
the aircraft. Enter Operation View in the DJI
Agras app.

Q >

+

Drag the map and tap Add to add a point
at the crosshair position. Tap [7] to save.

Select Field and tap Add.

15 >

Set route parameters, drag 0 to adjust
the flight direction of the route, and

tap [z to save.

Tap the mode button on the upper left and
select Route Mapping on the Mapping panel
in the task mode selection screen.

L >

Tap Start and move the slider to take off.
The aircraft will perform the mapping
operation along the route automatically.

_; +
Tap [+ and select Crosshair. Drag the

map and tap Add to add boundary points
on the map.

v >

Tap [« to use the field and set task
parameter.

Tap [+] on the right screen, select
Area Route or Boundary Route and

set Resolution, then ta| and select
Crosshair.

= >

Wait for the reconstruction to be completed.
Tap Plan Field to perform operations.

>

Select the point type as Obstacle or No-
Spraying Area, and mark obstacles or areas
that do not require spraying on the map.

+

&

Tap Start to start the task.

+ Only take off in open areas and set an appropriate Connection Routing and RTH Altitude according to the
operating environment.

+ An operation can be paused by moving the control stick slightly. The aircraft will hover and record the
breakpoint. After which, the aircraft can be controlled manually. Select the operation again to continue. The
aircraft will return to the breakpoint automatically and resume the operation. Pay attention to aircraft safety
when returning to a breakpoint.



+ Users can set the action the aircraft will perform after the operation is completed in the app.
+ Refer to the User Manual for more information on operation procedures and precautions.

Return to Home (RTH)

The aircraft will automatically return to the Home Point in the following situations:
Smart RTH: User presses and holds the RTH button.

Failsafe RTH*: The remote controller signal is lost.

Low Battery RTH*: The aircraft battery level reaches the preset low battery threshold.

Return after operation*: The task is completed.

If there is an obstacle on the return path during RTH, the aircraft will bypass to avoid it or decelerate to hover (the behavior
depends on the selected operation terrain). The aircraft exits RTH and waits for further commands after hovering.

* Users can set the action of the aircraft in the app. Only available if RTH is set.

Maintenance

Clean all parts of the aircraft and remote controller at the end of each day of spraying after the aircraft returns to a normal

temperature. DO NOT clean the aircraft immediately after operations are completed.

1. Fillthe spray tank with clean or soapy water and spray the water through the sprinklers until the tank is empty or enable Clean
Hose function in the Spray Setting. Repeat the step to completely clean the tank.

2. Remove the spray tank strainer to clean and clear any blockage.

3. Make sure that the aircraft structure is completely connected and the battery is removed so that it can be washed
directly with water. It is recommended to use a spray washer filled with water to clean the aircraft body and wipe with a
soft brush or wet cloth before removing water residue with a dry cloth.

4. Ifthereis dust or pesticide liquid on the motors or propellers, wipe them with a wet cloth before cleaning the remaining

water residue with a dry cloth.

5. Wipe the surface and screen of the remote controller with a clean wet cloth that has been wrung out with water.

6. Store the cleaned aircraft in a dry environment.

* Refer to the User Manual for more information about usage and maintenance.

Specifications

Aircraft (Model: 3WWDZ-U75A)
Operating Frequency' & Transmitter Power (EIRP)

Operating Temperature

Radar

Model

Operating Frequency & Transmitter Power (EIRP)
Operating Temperature

LiDAR (Model: mid360-agras)

Wavelength

Laser Safety

Accessible Emission Limit (AEL)

Reference Aperture

Max Laser Pulse Emission Power Within 5 ns
Remote Controller (Model: TKPL2)

Operating Temperature

04 Video Transmission

Operating Frequency'" & Transmitter Power (EIRP)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Operating Frequency" & Transmitter Power (EIRP)

Bluetooth 5.2
Operating Frequency & Transmitter Power (EIRP)

2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

0° to 40° C (32° to 104° F)

RD241608RFV3.2 (Forward Radar); RD240804FB (Downward Radar)
24.05-24.25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
0° to 40° C (32° to 104° F)

905 nm
Class 1
128n)
4 mm
35W

-20° to 50° C (-4° to 122° F)

2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2.4000-2.4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.150-5.250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2.4000-2.4835 GHz: <10 dBm

[1] 5.8 and 5.1GHz frequencies are prohibited in some countries. In some countries, the 5.1GHz frequency is only allowed for use indoors.
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24. C1/C2 i 27. BHE 30. microSD &
25. B& 28. BERHRUZE 31. USB-Ci#EfiR
26. BfRHIRGE 29. EREE 32, &AO

33, B
EERIT

BRAITREMHENE, AEARRRENRSFRER,
EBOFARE (REBPRRLIEESH) .

RATAIGE

PIRUEIR SR, MARABREEAREINERIT, ARMBRTE, RRESHRERTREGER. ERAEITNEEE (5K
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2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC) , <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC) , <30 dBm (SRRC) , <14dBm (CE)
0°C & 40°C
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0°C Z 40°C

905 nm
Class 1
128 nJ
4 mm
35W

-20°C Z 50°C
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BRI & 5 X= w5 —8B7 (EIRP)

2.4000 ~ 2.4835 GHz : <33 dBm (FCC). <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz:<33 dBm (FCC). <30 dBm (SRRC). <14 dBm (CE)
0°C~ 40°C

RD241608RFV3.2 (B3 L —5 — ); RD240804FB ( F 5L —45—)
24.05 ~ 24.25 GHz:<20 dBm (NCC/FCC/MIC/KC/CE)
0°C~ 40°C

905 nm
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4 mm
3B5W

-20°C~ 50°C

2.4000 ~ 2.4835 GHz : <33 dBm (FCC). <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz:<33 dBm (FCC). <14 dBm (CE). <30 dBm (SRRC)

2.4000 ~ 2.4835 GHz : <26 dBm (FCC). <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,150 ~ 5.250 GHz : <26 dBm (FCC). <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz:<26 dBm (FCC/SRRC). <14 dBm (CE)

2.4000 ~ 2.4835 GHz : <10 dBm
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Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

ZtE R4 A SA7| HA(EIRP)
SREAS52
S Foi4 A 47| E (EIRP)

2.4000~2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725~5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

0~40°C

RD241608RFV3.2(X 2i|0|&); RD240804FB(52 21 01C)
24.05~24.25 GHz: <20 dBm(NCC/MIC/KC/CE/FCC)
0~40°C

905 nm
53
128n)
4 mm
35W

-20~50°C

2.4000~2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725~5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2.4000~2.4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.150~5.250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725~5.850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2.4000~2.4835 GHz: <10 dBm

[1] 5.8GHz ¥ 5.1GHz &It Y8 27+

Ol AF20| SXI=[0f UELICH L& Z7HUME 2L AL Al0I2F 5.1GHz FIH4 TS 37k A LT
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HUARUEUEMIT SusiEnsauAIRNUMmS (EIRP)

2.4000-2.4835 GHzs <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHzs <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

adganmauaugms fi 0°15140° C (32° 151 104° F)

i

Aj RD241608RFV3.2 (fiiye); RD240804FB (igsijmy)
wa t'\[pmjﬁmi shissnuauninnums (EIRP) 24.05-24.25 GHzs <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
aAaanmauaugms fi 0° 151 40° C (32° 151 104° F)

LiDAR (#iiinus mid360-agras)

wiriun 905 nm

aysamngniess AEas 1

tusAnnamiuimminumeguidms (AEL) 128 n)

gy 4 mm

manquxgmnmaﬁuigﬁ?swfﬁimﬁ RN 5 W

amaniss

eunidnusmisyw (Gidus TKPL2)

aaanmauaugms i -20° 151 50° C (-4° 151 122° F)

miumsiisy 04
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Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)
AR UAUEMIT Susienseunnnums (EIRP)

ufimi Shssnuaunidnums (EIRP)

2.4000-2.4835 GHzs <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHzs <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2.4000-2.4835 GHzs <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.150-5.250 GHzs <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHzs <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2.4000-2.4835 GHzs <10 dBm

[ \LUH:S 5.8 841 5.1 GHz [gimsunuimuisighuisugs1 islghuiswgs xLUﬁtS 5.1 GHz [gimsugmia
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12. Radar Hadapan

Kipas
Motor

Pengawal Kelajuan Elektronik (ESC)

Penunjuk Hadapan
Penunjuk Belakang
Tangki Semburan
Kunci Muatan

Lanset Semburan

Penyiram
Bateri Penerbangan Pintar
Sistem Penglihatan

Skrin Sentuh

LED Status Sambungan

Batang Kawalan

Butang Kembali
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Butang Kembali ke Tempat Mula (RTH)
Mikrofon

LED Status
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LED Paras Bateri

Butang Kuasa

Butang 5D

Butang Jeda Penerbangan
Antena Luaran

Butang Boleh Suai C3

Dail Kiri

Butang Penyemburan/

13.
14.
15.
16.

D-RTK™ atas kapa Antena
LiDAR
Kunci Lengan

Antena Penghantaran Imej
OCUSYNC™ Luaran

. Kamera FPV

. Radar ke Bawah

. Lampu Sorot

. Gear Pendaratan

. Meter Aliran Elektromagnetik
. Radar Belakang

. Pam Penghantaran

Penyebaran
17. Suis Mod Penerbangan
18. Port HDMI
19. Port USB-A
20. Butang Suis FPV/Peta
21. Dail Kanan
22. Roda Tatal
23. Antena Dalaman
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24. Butang C1/C2 27. Petak Bateri 30. Slot Kad microSD
25. Penutup Belakang 28. Butang Pelepas Penutup Belakang 31. Port USB-C
26. Butang Pelepas Bateri 29. Petak Dongel 32. Pengambilan Udara

33. Pendakap

Bersedia untuk Berlepas

la penting untuk memahami garis panduan asas penerbangan untuk keselamatan anda dan orang di
sekitar anda.

JANGAN lupa untuk membaca penafian dan garis panduan keselamatan.

Senarai Semak Prapenerbangan

Hidupkan alat kawalan jauh, pastikan bahawa aplikasi DJl AGRAS dibuka dan kemudian hidupkan pesawat. Pastikan alat
kawalan jauh dan pesawat telah disambungkan. Pergi ke skrin utama dalam aplikasi dan ketik Mula untuk memasuki
Paparan Operasi. Pastikan bar status di skrin kiri atas berwarna hijau. Jika tidak, pesawat tidak boleh berlepas.

X. + Kedudukan RTK disyorkan. Dalam aplikasi, pergi ke Paparan Operasi, ketik ¢ dan kemudian RTK untuk pilih
Q kaedah bagi menerima isyarat RTK.

+ Dongel DJI Cellular disyorkan untuk sambungan Internet. Dalam aplikasi, pergi ke Paparan Operasi, ketik %
dan pilih Diagnostik Rangkaian. Dongel selular dan kad SIM berfungsi dengan baik jika status semua peranti
dalam rantaian rangkaian dipaparkan dengan warna hijau.

Penerbangan Manual
Perlepasan/Pendaratan Manual

G9-9G (6 [@

N 4 74

(1 Mulakan motor: Lakukan arahan gabungan kayu bedik dan tahan selama dua saat.

(@ Perlepasan: Tolak batang kawalan kiri (mod 2) ke atas untuk berlepas.

(3) Mendarat / Hentikan motor: Tolak batang kawalan kiri (mod 2) ke bawah sehingga pesawat mendarat. Tahan
selama tiga saat untuk menghentikan motor.

o~. + Tekan dan tahan butang C1, C2, dan jeda penerbangan secara serentak sehingga motor berhenti jika
Q terdapat kecemasan.
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Batang Kawalan (Mod 2)
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+ Untuk membolehkan pesawat berlepas dan melakukan operasi secara automatik, adalah disyorkan untuk
membuat pelan untuk suatu lapangan dan memilih operasi sebelum berlepas. Rujuk bahagian Operasi

Bermula untuk maklumat lanjut. Untuk senario lain, berlepas dan mendarat secara manual.

Memulakan Operasi

Prosedur Operasi

Pengguna boleh melakukan operasi pemetaan di kawasan operasi menggunakan aplikasi DJI Agras, menerima peta HD melalui
pembinaan semula luar talian menggunakan alat kawalan jauh dan kemudian merancang suatu lapangan pada peta HD untuk
operasi Laluan. Penerangan berikut menggunakan Crosshair, Pemetaan Laluan, dan Operasi Laluan sebagai contoh.

Hidupkan alat kawalan jauh dan kemudian
pesawat. Masukkan Paparan Operasi
dalam aplikasi DI Agras.

Q >

+

Seret peta dan ketik Tambah untuk

menambah titik pada kedudukan crosshair.

Ketik /) untuk menyimpan.

Pilih Medan dan ketik Tambah.

15 >

Tetapkan parameter laluan, seret{ O ;untuk
melaraskan arah penerbangan laluan dan

ketik [wJ untuk menyimpan.

Ketik butang mod di bahagian atas sebelah
kiri dan pilih Pemetaan Laluan pada panel
Pemetaan dalam skrin pemilihan mod tugas.

KR >

Ketik Mula dan gerakkan peluncur untuk
berlepas. Pesawat akan melakukan operasi

pemetaan di sepanjang laluan secara automatik.

Q >

—_
Ketik (+ dan pilih Crosshair. Seret peta

dan ketik Tambah untuk menambah titik
sempadan pada peta.

Vv >

Ketik (/] untuk menggunakan lapangan dan
menetapkan parameter tugas.

Ketik (+_ pada skrin kanan, pilih Laluan
Kawasan atau Laluan Sempadan dan
tetapkan Resolusi, kemudian ketik [+ dan
pilih Crosshair.

= >

Tunggu pembinaan semula selesai. Ketik
Rancang Lapangan untuk melaksanakan
operasi.

>

Pilih jenis titik sebagai Halangan atau
Kawasan Tanpa Semburan, dan tandakan
halangan atau kawasan yang tidak
memerlukan semburan pada peta.

+

Ketik Mula untuk memulakan tugas.

-+ Hanya berlepas di kawasan terbuka dan tetapkan Penghalaan Sambungan dan Ketinggian RTH yang sesuai
Q mengikut persekitaran pengendalian.
+ Operasi boleh dihentikan sebentar dengan menggerakkan batang kawalan sedikit. Pesawat akan
mengambang dan merekodkan titik putus. Yang mana selepas itu, pesawat boleh dikawal secara manual.
Pilih operasi sekali lagi untuk meneruskan. Pesawat akan kembali ke titik putus secara automatik dan
meneruskan operasi. Beri perhatian kepada keselamatan pesawat apabila kembali ke titik putus.
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* Pengguna boleh menetapkan tindakan yang akan dilakukan oleh pesawat selepas operasi selesai dalam aplikasi.
* Rujuk kepada Manual Pengguna untuk maklumat lanjut mengenai prosedur operasi dan langkah berjaga-jaga.

Kembali ke Rumah (RTH)

Pesawat akan kembali secara automatik ke Titik Tempat Mula dalam situasi berikut:

RTH Pintar: Pengguna menekan dan menahan butang RTH.

Gagal selamat RTH*: Isyarat alat kawalan jauh hilang.

RTH Bateri Lemah*: Tahap bateri pesawat mencapai ambang bateri rendah yang telah ditetapkan.

Kembali selepas operasi*: Tugas telah selesai.

Jika terdapat halangan di laluan kembali semasa RTH, pesawat akan memintas untuk mengelakkannya atau
memperlahankan untuk melayang (tingkah laku bergantung pada medan operasi yang dipilih). Pesawat keluar dari RTH
dan menunggu arahan lanjut selepas terapung di udara.

* Pengguna boleh menetapkan tindakan pesawat dalam aplikasi. Hanya tersedia jika RTH ditetapkan.

Penyelenggaraan

Bersihkan semua bahagian pesawat dan alat kawalan jauh pada penghujung setiap hari penyemburan selepas pesawat

kembali ke suhu normal. JANGAN bersihkan pesawat sejurus selepas operasi selesai.

1. Isi tangki semburan dengan air bersih atau air sabun dan semburkan air melalui pemercik sehingga tangki kosong atau
aktifkan fungsi Clean Hose dalam Tetapan Semburan. Ulangi langkah ini untuk mengosongkan tangki sepenuhnya.

2. Keluarkan penapis tangki semburan untuk membersihkan dan membuang sebarang halangan.

3. Pastikan struktur pesawat disambungkan sepenuhnya dan bateri dikeluarkan supaya ia boleh dibasuh terus dengan air.
la disyorkan untuk menggunakan mesin basuh semburan yang diisi dengan air untuk membersihkan badan pesawat
dan lap dengan berus lembut atau kain basah sebelum mengeluarkan sisa air dengan kain kering.

4. Jika terdapat habuk atau cecair racun perosak pada motor, bebaling, lap dengan kain basah sebelum membersihkan sisa
air dengan kain kering.

5. Lap permukaan dan skrin alat kawalan jauh dengan kain basah bersih yang telah diperah dengan air.
6. Simpan pesawat yang telah dibersihkan dalam persekitaran yang kering.
* Rujuk kepada Manual Pengguna untuk maklumat lanjut tentang penggunaan dan penyelenggaraan.

Spesifikasi

Pesawat (Model: 3WWDZ-U75A)

Frekuensi Operasi[” & Kuasa Pemancar (EIRP) 2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Suhu Pengendalian 0° hingga 40°C (32° hingga 104°F)

Radar

Model RD241608RFV3.2 (Radar Hadapan); RD240804FB (Radar ke Bawah)

Frekuensi Operasi & Kuasa Pemancar (EIRP) 24.05-24.25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Suhu Pengendalian 0° hingga 40°C (32° hingga 104°F)

LiDAR (Model: mid360-agras)

Panjang Gelombang 905 nm

Keselamatan Laser Kelas 1

Had Pelepasan Boleh Akses (AEL) 128 nJ

Apertur Rujukan 4 mm

Kuasa Pelepasan Nadi Laser Maksimum Dalam 5ns  35W
Alat Kawalan Jauh (Model: TKPL2)

Suhu Pengendalian -20° hingga 50° C (-4° hingga 122° F)
Penghantaran Video 04
Frekuensi Operasi'"’ & Kuasa Pemancar (EIRP) 2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)
Frekuensi Operasi"‘ & Kuasa Pemancar (EIRP) 2.4000-2.4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

5.150-5.250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2
Frekuensi Operasi & Kuasa Pemancar (EIRP) 2.4000-2.4835 GHz: <10dBm

[1]1 Frekuensi 5.8 dan 5.1 GHz adalah dilarang di sesetengah negara. Di sesetengah negara, frekuensi 5.1 GHz hanya dibenarkan untuk
digunakan di dalam bangunan.
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Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

ANUAUMSIVIULE=Adoutumsdudtunyinu (EIRP)™!

uans 5.2
AWAUAISHIVILLa:Mduiunsavdeyeyied (EIRP)

2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

0° &iv 40° C (32° éiv 104° F)

RD241608RFV3.2 (tsan$auKtn); RD240804FB (1lsansaiuaiv))
24.05-24.25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
0° 60 40° C (32° fiv 104° F)

905 untuwas
Aanal

128 unluga
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-20° fiv 50° C (-4° £ 122° F)

2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2.4000-2.4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.150-5.250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.725-5.850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2.4000-2.4835 GHz: <10 dBm

[11 tuous:inAlbdurIaIREAdUADILE 5.8 ua: 5.1 GHz tuuious:inA susaifdaduncud 5.1 GHz (dlawimetupimstiiu
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Téng quan
May bay
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10.
11.

Céanh quat

bong co

B& diéu khién t6c d6 dién tlr (ESC)
Deén chi bao phia trudc
Deén chi béo phia sau
Binh phun

Khéa tai trong

Voi phun

Dau phun

Pin may bay théng minh
Hé théng quan sat

ok wWwN =
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12. Radar phia truéc
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15.
16.

17.
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19.

Ang-ten D-RTK™ Tich hgp
LiDAR

Khéa canh tay

Ang-ten Truyén Hinh dnh
OCUSYNC™ Bén ngoai
Camera FPV

Radar hudng xudng

bén pha

. Cang dap

. Luu lugng ké dién tir
. Radar phia sau

. Bom cép liéu

@)
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A

(® NIP=r)

JEs0 &Pl
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Man hinh cdm tng
Deén LED trang thai két ngi
Can diéu khién

Nt quay lai

Cac nut L1/L2/L3/R1/R2/R3
Nut Tu bay vé diém cat canh
(Return to Home, RTH)
Micré

10.
11.
12.
13.
14.
15.

bén LED trang thai

beén LED bao muc pin

NUt ngudn

Nut 5D

NUt Tam dirng Chuyén bay
Ang-ten bén ngoai

NUt C3 ¢ thé tly chinh
NUm van bén trai

rL—g&g—E@
) 0o @ o %

. Nut phun/réi

. Cong t&c chuyén ché d6 bay
. Céng HDMI

. C6ng USB-A

. Nt chuyén d6i FPV/ban dd
. NUm van bén phai

. Banh xoay cuén

. Ang-ten bén trong
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24. Cacnut C1/C2 27. Khoang pin 30. Khe cdm thé microSD
25. Nap sau 28. Nut m& ndp sau 31. C6ng USB-C
26. Nut thao pin 29. Khoang chira thiét bj chia sé 32. L6 hat khi

33. Gia do

San sang Cat canh

Can hiéu rd cac hudng dan bay co ban, d€ bdo vé chinh ban va bdo ddm an toan cho nhitng ngudi xung quanh.

Hay nhd doc tuyén bé mién trir trach nhiém va cac huwéng dan an toan.

Danh muc kiém tra trugc khi bay

Bat ngudn bo dieu khién tir xa, ddm bdo réng ung dung DI Agras da dugc md, va sau d6 bat ngudn may bay. Bam bao
b6 diéu khién tir xa va may bay d& dugc két ni. Vao man hinh chl trong ing dung va cham vao Start (Bat dau) dé vao
muc Operation View (Xem Van hanh). Bam béo thanh trang thai & géc trén bén trai man hinh c6 mau xanh 1a cay. Néu
khéng, may bay khong thé cat canh.

;@—_ + Nén dung dinh vi RTK. Trong tng dung, dén phan Operation View (Xem Hoat dong), bam £ va sau d6 bam

RTK dé chon mét phuong thirc nhan tin hiéu RTK.

+ Nén dung DJI Cellular Dongle dé két néi internet. Trong (ng dung, dén phan Operation View (Xem Hoat
doéng), bam ¢ va chon Network Diagnostics (Chan doan Mang). Mé-dun rdi va thé SIM dién thoai hoat déng
binh thudng néu trang thai ca tat ca cac thiét bj trong chudi mang c6 mau xanh la.

Bay thu cong
Cat canh/ha canh thud cong

R

N 4 4

@ Knhéi ddng ddng co: Thuc hién Iénh két hop vai can diéu khién va gitr trong hai gidy.
@ cat canh: D&y can dieu khién bén trai (ché do 2) hudng 1én dé cat canh.

® Ha canh / Dirng déng co: D&y can dieu khién bén trai (ché d 2) hudng xuéng cho dén khi thiét bi bay ha canh.
Gilr trong ba gidy dé dirng dong co.

-+ Nhanva gilr ddng thai nit C1, C2 va ndt tam dirng chuyén bay cho dén khi ddng co dirng lai néu c6 trudng
’Q hop khan cap.
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Can diéu khién (Ché db 2)
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cac tinh hudng khac, hady cat canh va ha canh thd cong.

Bat dau Van hanh
Quy trinh vén hanh

oX. + DEthiét bj bay c6 thé tu ddng cat canh va thurc hién mot hoat dong, nén 1ap so dd thurc dia va chon mot hoat
Q‘ dong trudce khi cat canh. Xem phan Starting Operations (B4t dau Van hanh) dé biét thém thong tin. D&i vai

Ngudi dung cé thé thuc hién cac thao tac 1ap ban dé trong khu vuc hoat dong bang (ng dung DJI Agras va nhan ban d6 HD
théng qua téi tao ngoai tuyén béng bd diéu khién tir xa sau d6 1ap k& hoach thuc dia trén ban d& HD cho c4c hoat dong
Tuyén bay. M0 t& sau day st dung Diém ngam, Lap ban dd tuyén bay va Van hanh theo tuyén bay lam vi du.

Bat ngudn bd diéu khién tir xa, sau d6 bat
ngudn may bay. Vao muc Operation View
(Xem Van hanh) trong ing dung.

Q >

A
Kéo ban d5 va nhan Add (Thém) dé thém

mot diém & vi tri tré chudt chir thap. Bam

) dé iru.

Chon Trugng va bdm Thém.

15 >

D3t cac tham s6 tuyén bay, kéo {0 dé
diéu chinh huéng bay clia tuyén bay va
bam vao / dé luu lai.

B&m vao ndt ché dd & phia trén bén trai va
chon Route Mapping (Lap ban do Tuyén
bay) trén bang Mapping (Lap ban do) trong
man hinh Iya chon ché do tac vu.

o >

B&m Start va di chuyén thanh trugt dé tét.
May bay sé tur dong thurc hién hoat dong
1ap ban db6 doc theo tuyén.

Q >

—_
B&m vao (+]va chon Crosshair (Diém

ngém). Kéo ban dd va nhan Add (Thém) dé
thém mét diém ranh gi6i trén ban do.

Vv >

B&m (/. dé str dung thuc dia va dt tham
s6 tac vy.

Bam vao (+ & man hinh bén phai, chon
Tuyén bay theo Vung ho&c Tuyén bay
Ranh gidi va dat Do phan gidi, sau d6 bam
(%) va chon Biém ngam.

= >

Chd hoan tat thao tac tai tao. Badm vao
Plan Field (K& hoach Thuc dia) dé thuc
hién cac hoat dong.

>

Chon loai diém la Chuéng ngai vat

hoac Khu virc khdng phun, va danh dau
chudng ngai vat hoac cac khu vuc khong
can phun trén ban do.

+

&

Nhan Start dé bat dau nhiém vuy.

s+ Chicdtcanh trong cac khu vuc ma va thiét 1ap mot Dinh tuyén Két ndi va Do cao RTH phi hgp theo méi

-‘Q: trudng hoat dong.
40



+ C6thé dirng mot hoat ddng bang cach dich chuyén nhe can digu khién. May bay sé gitr thang bang va ghi
lai vi tri tam dimng. Sau d6, may bay c6 thé dugc diéu khién bang tay. Chon lai hoat dong dé tiép tuc. Thiét bj
bay sé tu dong quay lai vi tri tam dirng va ti€p tuc hoat dong. Chu y dén an toan ctia may bay khi quay trd lai
vi tri tam dUng.

+ Trong Ung dung, ngudi dung cé thé thiét Iap quy trinh ma may bay s& thuc hién sau khi hoan thanh hoat déng.

+ Tham khdo Sach Hudng Dan S& Dung dé biét thém théng tin vé cac quy trinh van hanh va cac luu y an toan.

Tu bay vé diém cat canh (RTH)

Thiét bi bay sé& tu ddng bay vé diém cdt canh Home Point trong cac tinh huéng sau:

Smart RTH: Ngudi dung nhan va gilr nat RTH.

Failsafe RTH*: Mat tin hiéu tir b digu khién tir xa.

RTH pin yéu*: Mic pin may bay dat dén murc pin yéu da thiét lap trudc.

Tr& vé sau khi hoan thanh nhiém vu*: Nhiém vu da hoan thanh.

Trong qué trinh RTH, néu c6 vat can trén dudng vé, may bay sé& bay vuot qua dé tranh va cham hodc gidm téc do dé
chuyén sang trang thai lo Itmg (hanh vi nay phu thudc vao dia hinh van hanh da chon). Sau khi lo Iirng, may bay s& thoat
khoi ché d6 RTH va chd nhan cac 1énh tiép theo.

* Ngudi dung c6 thé thiét lap hanh dong clia may bay qua (rng dung. Tuy chon nay chi kha dung khi ché d RTH dugc bat.

> ~
Bao dudng
V@ sinh tat ca cac bd phan cla thiét bi bay va bd diéu khién tir xa vao cudi méi ngay thuc hién phun sau khi may bay tr&
vé nhiét d binh thudng. KHONG vé sinh thiét bi bay ngay sau khi hoan thanh cdng viéc.

1. B8 day nudc sach hodc nudc xa phong vao binh phun va phun nudc qua dau phun cho dén khi can binh hoac bat
chire ndng Clean Hose (Lam sach 8ng) trong Cai dat phun. Lap lai budc nay dé 1am sach hoan toan binh chira.

2. Théo bd loc binh phun dé& Iam sach va loai bd can ban.

3. Dam bdo réng cdu tric clia may bay dugc két néi hoan toan va pin da dugc thao dé cé thé rira truc tiép béng nudc.
Nén dung may phun rira dé 1am sach than may bay bang nudc va lau bang ch8i mém hoac khan udt trudce khilau

nudc dong lai bang khan khé.

4. Néu c6 bui ban hodc thudc trir sdu trén ddng ca hodc canh quat, hay lau sach bang khan udt trudc khi lau khd nudc

du bang khan kho.

5. Dung khan uét sach da vat khd nudc dé lau bé mat va man hinh cda bo diéu khién tir xa.
6. B&o quan may bay dd dugc lam sach & noi kho réo.
* Tham khdo Sach Huéng Dan Str Dung dé biét thém théng tin vé cach sir dung va bao tri.

Thong s6 ky thuat

May bay (Model: 3WWDZ-U75A)
Tan s6 van hanh! & Cong suat phat (EIRP)

Nhiét d6 hoat dong

Radar

M©& hinh

Tan s6 van hanh va Cong suat phat (EIRP)
Nhiét d6 hoat dong

LiDAR (Model: mid360-agras)

Budc séng

An toan laser

Gi6i han phat xa c6 thé tiép can (AEL)
Kh&u d6 tham chiéu

Cong sudt phat xung laser t6i da Wtrong 5 ns
Bo diéu khién tir xa (Model: TKPL2)

Nhiét do hoat dong

Truyén video 04

Tan s van hanh( & Céng sudt phat (EIRP)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Tan s6 van hanh & Cong sudt phat (EIRP)

Bluetooth 5.2
Tan s6 van hanh va Céng suat phat (EIRP)

2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
0° dén 40°C (32° dén 104°F)

RD241608RFV3.2 (Radar phia trudc); RD240804FB (Radar hudng xuéng)
24,05 - 24,25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
0° dén 40°C (32° dén 104°F)

905 nm
Class 1
128 nJ
4 mm
35W

-20° t6i 50° C (-4° dén 122°F)

2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2,4000-2,4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,150 - 5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 - 5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2,4000-2,4835 GHz: <10 dBm

[1] Cactan sé 5,8 va 5,1GHz bi cd&m & mot s6 quc gia. & mot s6 qudc gia, chi dugc phép str dung tan sé 5,1 GHz & trong nha.
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Ubersicht

Fluggerat
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N
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9.

10.
11.
12.

Propeller

Motoren

Elektronische Drehzahlregler (ESC)
Anzeigen vorne
Anzeigen hinten
Spriihtank
Nutzlastverriegelung
Sprihlanze

Spriharme

Intelligent Flight Battery
Sichtsystem

Vorderes Radar

Touchscreen
Verbindungsstatus-LED
Steuerknuppel

Zuruck-Taste
L1/L2/L3/R1/R2/R3-Tasten
Automatische Ruckkehrtaste
Mikrofon

Status-LED

Akkustand-LEDs

. Ein/Aus-Taste

. 5D-Taste

. Flugpausetaste

. Externe Antennen

Frei belegbare Taste C3

. Linkes Radchen
. Taste zum Spriihen/Ausbringen

13.
14.
15.
16.

17.
18.
19.

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

Onboard D-RTK™ Antennen
LiDAR

Arretierung

Externe OCUSYNC™ Bild
Ubertragungsantennen
FPV-Kamera

Abwarts gerichteter Radar

Scheinwerfer

. Landegestell
. Elektromagnetischer

Durchflussmesser

. Hinteres Radar
. Férderpumpen

Flugmodusschalter
HDMI-Anschluss
USB-A-Anschluss
Umschalttaste FPV/Karte
Rechtes Radchen
Einstellrad

Interne Antennen
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24. C1/C2-Tasten 28. Entriegelungstaste fur hintere 31. USB-C-Anschluss

25. Hintere Abdeckung Abdeckung 32. Lufteinlass

26. Akkuentriegelungstaste 29. Dongle-Fach 33. Halterung

27. Akkufach 30. microSD-Kartensteckplatz
Startvorbereitungen

Zur eigenen Sicherheit und zur Sicherheit anderer Personen in der Nahe ist es wichtig, die
grundlegenden Flugrichtlinien zu verstehen.

Lesen Sie unbedingt den Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften.

Checkliste vor dem Flug

Schalten Sie die Fernsteuerung ein. Die DJI Agras App muss aktiviert sein. Schalten Sie dann das Fluggerat ein.
Vergewissern Sie sich, dass die Fernsteuerung und das Fluggerat eingeschaltet sind. Wechseln Sie in der App zum
Startbildschirm und tippen Sie ,Start” an, um die Einsatzansicht zu sehen. Stellen Sie sicher, dass die Statusleiste oben
links auf dem Bildschirm griin ist. Anderenfalls kann das Fluggerat nicht starten.
<.+ Die RTK-Positionierung wird empfohlen. Gehen Sie in der App zur Einsatzansicht, tippen Sie auf €% und dann
Q auf RTK, um eine Methode fir den Empfang von RTK-Signalen auszuwahlen.
« Fur die Internetverbindung wird der DJI Mobilfunk-Dongle empfohlen. Offnen Sie in der App die
Einsatzansicht, tippen Sie auf £ und wéhlen Sie ,Netzwerk-Diagnose” aus. Wenn der Status aller Geréate in
der Netzwerkkette in griin angezeigt wird, funktionieren Mobilfunk-Dongle und SIM-Karte einwandfrei.

Manueller Flug
Manuelles Abheben/Landen

G9-9G (6 [@

A" ¢ 74

(1) Starten der Motoren: Steuerknippel-Kombinationsbefehl zwei Sekunden lang ausfiihren.
(@ Abheben: Zum Abheben den linken Steuerknippel (Modus 2) nach oben driicken.

(3 Landen / Stoppen der Motoren: Den linken Steuerknippel (Modus 2) nach unten driicken, bis das Fluggeréat
landet. Halten Sie ihn drei Sekunden lang nach unten gedriickt, um die Motoren auszuschalten.

o=. + Dricken Sie gleichzeitig die Tasten C1, C2 und Flugpause und halten Sie sie gedrtickt, bis der Motor im
Q Notfall stoppt.
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Steuerknuppel (Modus 2)

[)mim(E]
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1

QIC®
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<.+ Umdas Fluggerat automatisch abheben und eine Arbeit ausfiihren zu lassen, sollten Sie einen Plan fir das Feld
Q erstellen und noch vor dem Start die Bedienung auswéhlen. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt

,Betriebsaufnahme” (Starting Operations). Bei anderen Szenarien kénnen Sie manuell starten und landen.

Einsatze durchfiihren

Vorgehensweise

Der Pilot kann Kartierungen im Bedienungsbereich Gber die DJI Agras App durchfihren, mit der Fernsteuerung eine
HD-Karte Uber Offline-Rekonstruktion erhalten und dann auf der HD-Karte ein Feld fir den Routenbetrieb planen. Die
folgende Beschreibung verwendet Fadenkreuz, Routenplanung und Routenbetrieb als Beispiele.

Schalten Sie die Fernsteuerung und das
Fluggerat ein. Rufen Sie in der DJI Agras
App die Einsatzansicht auf.

Q >

—t
Ziehen Sie die Karte und tippen Sie
Hinzufiigen” an, um einen Punkt zur

Fadenkreuz-Position hinzuzufiigen. Tippen
Sie auf , um die Daten zu speichern.

>

Wahlen Sie ,Feld” aus und tippen Sie auf
JHinzufiigen®.

15 >

Stellen Sie die Parameter fur die Route ein, ziehen

Sie {0, um die Flugrichtung der Route anzupassen,
und tippen Sie dann auf (&}, um zu speichern.

Tippen Sie die Modus-Taste oben links
an, und wahlen Sie im Aufgabenmodus-
Auswahlbildschirm die Option ,Routen-
Kartierung” im Bereich ,Kartierung"”.

o >

Tippen Sie auf ,Start” und bewegen Sie
den Schieberegler, um abzuheben. Das
Fluggerat fUhrt die Kartierung entlang der
Route automatisch durch.

Q >

—_+

Tippen Sie auf (+] und wahlen Sie
,Fadenkreuz“. Ziehen Sie die Karte

und tippen Sie auf ,Hinzuftigen”, um
Grenzpunkte auf der Karte hinzuzuftigen.

v/ >

Tippen Sie auf(+/], um das Feld zu
verwenden und Aufgabenparameter
einzustellen.

Tippen Sie auf (+] auf dem rechten
Bildschirm, wahlen Sie ,Bereichs-Route”
oder ,Begrenzungs-Route” und setzen Sie
die Aufldsung, tippen Sie dann auf () und
wahlen Sie ,Fadenkreuz” aus.

= >

Warten Sie, bis die Rekonstruktion
abgeschlossen wurde. Tippen Sie auf ,Feld
planen”, um einen Einsatz durchzufiihren.

>

Wahlen Sie den Punktetyp als ,Hindernis”
oder ,Nicht-Sprithbereich” aus und

markieren Sie Hindernisse oder Bereiche,
die kein Spriihen erfordern, auf der Karte.

+

&

Tippen Sie auf ,Starten”, um die Aufgabe
zu starten.

.+ Fliegen Sie ausschlielich in offenen Bereichen ab und stellen Sie das Verbindungs-Routing und die RTH-
‘Q‘ Hoéhe gemaR der Einsatzumgebung angemessen ein.
+ Ein Einsatz kann durch eine leichte Bewegung des SteuerknUppels pausiert werden. Das Fluggerat schwebt
und zeichnet den Haltepunkt auf. Danach lasst sich das Fluggerat manuell steuern. Wahlen Sie erneut den
Einsatz, um fortzufahren. Das Fluggerat kehrt automatisch zum Haltepunkt zuriick und nimmt den Betrieb
wieder auf. Achten Sie bei der Rickkehr zum Punkt der Unterbrechung auf die Sicherheit des Fluggerats.
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+ Der Pilot kann die vom Fluggerat durchzufiihrende Aktion nach dem Ende des Einsatzes in der App einstellen.
+  Weitere Informationen zu den Betriebsverfahren und Vorsichtsmalinahmen finden Sie im Handbuch.

Ruckkehrfunktion

Das Fluggerat kehrt in den folgenden Situationen automatisch zum Startpunkt zurtick:

Intelligente Rickkehr: Der Benutzer driickt die Riickkehr-Taste und hélt sie gedriickt.

Sicherheitsbedingte Ruckkehr (FailSafe RTH)*: Das Fernsteuerungssignal ist unterbrochen.

Ruickkehr bei niedrigem Akkustand*: Der Akkustand des Fluggerats erreicht die voreingestellte Schwelle fiir niedrigen Akkustand.
Ruckkehr nach dem Betrieb*: Die Aufgabe ist abgeschlossen.

Wenn sich auf dem Ruickkehrweg wahrend der Rickkehr ein Hindernis befindet, wird das Fluggerat es umfliegen, um es
zu vermeiden, oder es wird langsamer, um in den Schwebeflug (iberzugehen (das Verhalten hangt vom ausgewahlten
Betriebsgeldnde ab). Das Fluggerat beendet die Rickkehr und wartet nach dem Ubergehen in den Schwebeflug auf
weitere Befehle.

* Benutzer kénnen die Aktion des Fluggerats in der App einstellen. Nur verfiigbar, wenn die Ruickkehr eingestellt ist.

Wartung

Reinigen Sie alle Teile des Fluggerats und der Fernsteuerung am Ende eines Spriihtages, sobald das Fluggerat wieder eine

normale Temperatur aufweist. Das Fluggerat darf NICHT sofort nach dem Betrieb gereinigt werden.

1. Flllen Sie den Spruihtank mit sauberem oder Seifenwasser und spriihen Sie das Wasser durch die Sprinkler, bis der Tank
leer ist, oder aktivieren Sie die Funktion ,Schlauch reinigen” in den Spriheinstellungen. Wiederholen Sie den Schritt, um
den Tank vollstandig zu reinigen.

2. Entfernen Sie das Spruhtanksieb, um es zu reinigen und eventuelle Verstopfungen zu beseitigen.

3. Stellen Sie sicher, dass die Teile des Fluggeréts vollstandig angeschlossen sind und der Akku entfernt ist, damit sie
direkt mit Wasser abgewaschen werden kénnen. Zum Reinigen des Chassis wird empfohlen, einen mit Wasser gefiilliten
Spruhwascher zu verwenden. Reinigen Sie das Fluggerat vorsichtig mit einer weichen Birste oder mit einem nassen
Tuch. Verwenden Sie zur Beseitigung von Wasserresten ein trockenes Tuch.

4. Wenn die Motoren oder Propeller staubig sind oder irgendwelche Riickstande von Pestiziden aufweisen, dann wischen
Sie sie mit einem feuchten Tuch ab. Verwenden Sie zur Beseitigung von Wasserresten ein trockenes Tuch.

5. Wischen Sie die Oberflache und den Bildschirm der Fernsteuerung mit einem sauberen, feuchten Tuch ab. Das Tuch darf
nicht nass sein.

6. Bewahren Sie das gereinigte Fluggerat an einem trockenen Ort auf.

* Weitere Informationen zur Nutzung und Wartung finden Sie im Handbuch.

Technische Daten

Fluggerat (Modell: SWWDZ-U75A)
Betriebsfrequenz"’ & Sendeleistung (EIRP)

2,4000 bis 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 bis 5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Betriebstemperatur 0 ° bis 40 °C
Radar
Modell

Betriebsfrequenz und Sendeleistung (EIRP)
Betriebstemperatur

LiDAR (Modell: mid360-agras)
Wellenlange

Laserklasse

Zugangliche Emissionsgrenze (AEL)
Referenzblende

Max. Laserimpuls-Emissionsleistung Winnerhalb
von 5 Nanosekunden

Fernsteuerung (Modell: TKPL2)
Betriebstemperatur
04-Videoubertragung

Betriebsfrequenz"’ & Sendeleistung (EIRP)

Wi-Fi (802,11 a/b/g/n/ac/ax)

Betriebsfrequenz"’ & Sendeleistung (EIRP)

Bluetooth 5.2
Betriebsfrequenz und Sendeleistung (EIRP)

RD241608RFV3.2 (Vorne Radar); RD240804FB (Abwarts gerichteter Radar)
24,05 bis 24,25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
0 ° bis 40 °C

905 nm
Klasse 1
128n)
4 mm

35W
-20 °C bis 50 °C

2,4000 bis 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 bis 5,850 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <30 dBm (SRRC)

2,4000 bis 2,4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,150 bis 5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 bis 5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2,4000 bis 2,4835 GHz: < 10 dBm

[1] Die Frequenzen 58 und 5,1 GHz sind in einigen Landern verboten. In einigen Landern darf das Frequenzband 5,1 GHz nur in Innenrdumen verwendet werden.



Descripcion general

Aeronave

1. Hélices 12. Radar delantero
2. Motores 13. Antenas D-RTK™ integradas
Regulador electrénico de velocidad  14. LIDAR
(ESC) 15. Bloqueo de brazo
4. Indicadores delanteros 16. Antenas de transmisién de la
5. Indicadores traseros imagen OcuSync™ externas
6. Tanque de esparcido 17. Camara FPV
7. Bloqueo de carga util 18. Radar inferior
8. Lanza de rociado 19. Foco
9. Rociadores 20. Tren de aterrizaje
10. Bateria de vuelo inteligente 21. Caudalimetro electromagnético
11. Sistema de visién 22. Radar trasero

23. Bomba de suministro

1. Pantalla tactil 8. Led de estado 16. Botodn de rociado/esparcido
2. Led de estado de conexién 9. Ledes de nivel de bateria 17. Selector de modo de vuelo
3. Palancas de control 10. Botén de encendido 18. Puerto HDMI
4. Botén de retroceso 11. Botén 5D 19. Puerto USB-A
5. Botones L1/L2/L3/R1/R2/R3 12. Botdn de detener vuelo 20. Boton de cambio de FPV/mapa
6. Botén de regreso al punto de 13. Antenas externas 21. Selector derecho
origen (RPO) 14. Boton personalizable C3 22. Rueda de desplazamiento
7. Micréfono 15. Selector izquierdo 23. Antenas internas
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24. Botones C1/C2 28. Boton de liberacion de la tapa 31. Puerto USB-C
25. Tapa trasera trasera 32. Entrada de aire
26. Boton de liberacion de bateria 29. Compartimento del adaptador 33. Soporte

27. Compartimento de la bateria ~ 30. Ranura para tarjeta microSD

Preparacion para el despegue

Es importante conocer algunas directrices basicas de vuelo, tanto para su seguridad como para la de
quienes le rodean.

No olvide leer el documento de renuncia de responsabilidad y directrices de seguridad.

Lista de comprobacién previa al vuelo

Encienda el control remoto, aseglrese de que se haya abierto la aplicacién DJI Agras y, a continuacién, encienda la
aeronave. Compruebe que el control remoto y la aeronave estén conectados. Vaya a la pantalla de inicio y pulse “Iniciar”
para acceder a la vista de cdmara. Aseglrese de que la barra de estado en la parte superior izquierda de la pantalla
esté en verde. De lo contrario, la aeronave no puede despegar.
X. + Serecomienda usar el posicionamiento RTK. En la aplicacién, vaya a Vista de cdmara, pulse £y, a
Q continuacién, RTK para seleccionar un método de recepcién de sefiales RTK.
+ Serecomienda usar el adaptador celular DJI para la conexién a Internet. En la aplicacién, vaya a Vista
de cdmara, pulse £¢ y seleccione Diagnéstico de red. El adaptador celular y la tarjeta SIM funcionan
correctamente si el estado de todos los dispositivos de la cadena de red se muestra en verde.

Vuelo manual
Despegue/aterrizaje manual

Gy 0§ & @

(@ Iniciar motores: Ejecute el comando de combinacién de palancas y manténgalo durante dos segundos.

(@ Despegue: Empuije la palanca de control izquierda (modo 2) hacia arriba para despegar.

() Aterrizaje / Detener motores: Empuje la palanca de control izquierda (modo 2) hacia abajo hasta que la
aeronave aterrice. Manténgala asi durante tres segundos para detener los motores.

+ Presione y mantenga presionados los botones C1, C2 y detener vuelo simultdneamente hasta que el motor
se detenga en caso de emergencia.
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Palanca de control (Modo 2)

_.‘Q._ + Para que la aeronave automatice el despegue y la ejecucién de un funcionamiento determinado, se recomienda que
- antes se haga una planificacién de un campo de cultivo y se le asigne dicha operacion. Consulte la seccién “Operaciones
de inicio” para obtener mas informacién. Para otras situaciones, despegue y aterrice de forma manual.

Inicio de las operaciones

Procedimiento operativo

Los usuarios podran realizar tareas de cartografia en la zona de operaciones con la aplicaciéon DJI Agras, recibir en el
control remoto un mapa HD a través de la reconstruccién sin conexién y, a continuacién, planificar campos para ejecutar

operaciones. La siguiente descripcién utiliza Punto de mira, Cartografia de ruta y Operacién de ruta como ejemplos.

Encienda el control remoto y, a
continuacién, la aeronave. Entre en la vista
de cdmara en la aplicacion DJI Agras.

Q >

—_+

Arrastre el mapa y pulse “Afiadir” para
agregar un punto en la posicién del punto
de mira. Pulse || para guardar.

>

Seleccione Campo y pulse Afiadir.

15 >

Establezca los parametros de la ruta,

arrastre { O : para ajustar la direccion de
vuelo de la ruta, y pulse (v para guardar.

Pulse el botén de modo, en la parte superior
izquierda. En el panel Cartografia y mapeado
de la pantalla de seleccién del modo de tareas,
seleccione Cartografia de trayectorias.

KR >

Pulse Iniciar y mueva el deslizador
para despegar. La aeronave ejecuta
automaticamente la operacion de
cartografia a lo largo de la trayectoria.

_i +
Pulse [+]y seleccione Punto de mira.

Arrastre el mapa y pulse Afiadir para
agregar puntos de limite en el mapa.

v >

para usar el campo y establezca el
pardmetro de la tarea.

en la parte derecha de la pantalla;
seleccione Ruta de &rea o Ruta de limite

y configure la Resolucién, a continuacion,
pulse "]y seleccione Punto de mira.

= >

Espere a que se complete la reconstruccion.
Pulse Campo del plan para ejecutar
operaciones.

>

Seleccione el tipo de punto como Obstéculo
o0 Area de no pulverizacién, y marque
obstaculos o areas que no requieren
pulverizacion en el mapa.

+

L

Pulse Iniciar para comenzar la tarea.

+ Despegue Unicamente en areas abiertas y establezca el valor de la trayectoria de conexién y la altitud del
RPO segln el entorno de funcionamiento.

+ Todas las operaciones se pueden pausar con un ligero movimiento de la palanca de control. La aeronave entrara en
vuelo estacionario y registrara el punto de interrupcién, tras lo cual se podra controlar la aeronave manualmente.
Seleccione la operacién de nuevo para continuar. La aeronave regresa automaticamente al punto de interrupciény
reanuda la operacién. Preste atencién a la seguridad de la aeronave cuando regrese esta al punto de interrupcion.
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+ Laaplicacién permite definir qué accién ejecutara la aeronave después de terminada la operacién.
+ Consulte el manual de usuario para obtener mas informacion sobre los procedimientos operativos y las precauciones.

Regreso al punto de origen (RPO)

La aeronave volvera al punto de origen automéaticamente en las siguientes situaciones.

Smart RTH (RPO inteligente): El usuario presiona y mantiene presionado el botén RPO.

RPO de seguridad*: Se ha perdido la sefial del control remoto.

RPO por bateria baja*: El nivel de bateria de la aeronave alcanza el umbral de bateria baja preestablecido.

Regreso tras la operacién®*: La tarea esta completada.

Si hay un obstaculo en la ruta de regreso durante el RPO, la aeronave lo evitara o reduciré la velocidad para entrar en
vuelo estacionario (el comportamiento depende del terreno de operacién seleccionado). La aeronave sale del RPO y
espera mas comandos después de entrar en vuelo estacionario.

* Los usuarios pueden configurar la accién de la aeronave en la aplicacion. Solo disponible si se establece el RPO.

Mantenimiento

Limpie todas las piezas de la aeronave y del control remoto al final de cada jornada de rociado y después de que la
aeronave haya vuelto a su temperatura normal. NO limpie la aeronave inmediatamente después de completar las
operaciones.

1. Llene el tanque de rociado con agua limpia o jabonosa y rocie el agua a través de los rociadores hasta que el
tanque esté vacio o active la funcién Limpiar manguera en la Configuracién de rociado. Repita el paso para limpiar
completamente el tanque.

2. Retire el filtro del tanque de rociado para limpiar y eliminar cualquier obstruccion.

3. Asegurese de que todas las piezas de la estructura de la aeronave estén completamente fijadas y que la bateria se
haya retirado, para que la estructura pueda lavarse directamente con agua. Se recomienda usar un pulverizador de
agua para limpiar el cuerpo de la aeronave y limpiar con un cepillo suave o un pafio himedo antes de eliminar los
residuos de agua con un pafio seco.

4. Sihay polvo o liquido pesticida en los motores o las hélices, limpielos primero con un pafio himedo antes de secar
los restos de agua con un pafio seco.

5. Limpie la superficie y la pantalla del control remoto con un pafio himedo limpio escurrido.

6. Almacene la aeronave limpia en un ambiente seco.

* Consulte el manual de usuario para obtener mas informacién sobre el uso y el mantenimiento.

Especificaciones

Aeronave (Modelo: 3WWDZ-U75A)

Frecuencia de funcionamiento™ y Potencia del 2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
transmisor (PIRE) 5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
Temperatura de funcionamiento De 0 a 40 °C(de 32 a 104 °F)

Radar

Modelo RD241608RFV3.2 (radar delantero); RD240804FB (Radar inferior)
Frecuencia de operacién y Potencia del transmisor (EIRP) 24.05-24.25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Temperatura de funcionamiento De 0 a 40 °C (de 32 a 104 °F)

LiDAR (Modelo: mid360-agras)

Long. onda 905 nm

Seguridad del laser Clase 1

Limite de emisién accesible (AEL) 128 nJ

Apertura de referencia 4 mm

Potencia maxima de emisién de pulsos de ldseren5ns  35W
Control remoto (Modelo: TKPL2)

Temperatura de funcionamiento De -20 a 50 °C (de -4 a 122 °F)

Transmisién de video 04

Frecuencia de funcionamiento'y Potencia del 2.4000-2.4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
transmisor (PIRE) 5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Frecuencia de funcionamiento'y Potencia del 2.4000-2.4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
transmisor (PIRE) 5.150-5.250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)

5.725-5.850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
Bluetooth 5.2
Frecuencia de operacién y Potencia del transmisor (EIRP) 2.4000-2.4835 GHz: <10 dBm

[1] Las frecuencias de 5.8 y 5.1 GHz estan prohibidas en algunos paises. En algunos paises, la banda de frecuencias de 5.1 GHz se permite

unicamente para el uso en interiores.
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24. Koupmud C1/C2 27. ©dAapog pmatapLv 30. Ymodoxn kdptag microSD

25. MNiow kdAuppa 28. Koupri aneAeubépwong miow 31. ©Upa USB-C

26. Koupti ameAeuBépwong kaAUppaTog 32. Eloo8og aépa
pmatapiag 29. ©dAapog Dongle 33. Bpayiovag

MpostoLpacia yLa anoyeiwon

Elval onpavtikd va Katavoroete TG BActkég o8nyleg yla TLG TITAOELG, TOOO yLa TNV Tipootacia oag 660
KL yLa TNV ac@aiela twv yopw oag.

BeBalwBelte Ot €xete SlaBaoel tnv amomoinon euBUVNG Kat TLG 08nyieg acaAeLag.

Ailota eAeyyou TIpLv amod tnv mTron
EvepyoTioLioTe To TnAexeLpLotnpLo, BeBatwbeite dtL n epappoyr DJI Agras €lval avolyTr Kat £MELTA EVEPYOTIOLNOTE
TO AEPOOKAYPOG. BeBalwOELTE OTL TO TNAEXELPLOTHPLO KAL TO AEPOOKAPOG elval ouvdeSepéva. MetaBeite otnv apxikn
086vn TG epappoyng Kat tatriote Evapén yla va eLoéNbete otnv MpoPoAr Asttoupyiag. BeBawwbelite 6Tl n ypappr
KATAOTAONG OTNV EMAVW apLOTEPT) 086VN Elvat TIPAGLVN. ALAQOPETLKA, TO AEPOCKAPOG Sev UTTOPEL va anoyeLwBel.
X.+ Zuviotatal n tonoBetnon RTK. Ztnv epappoyn, petaBeite otnv NMpoBoAr Aettoupyiag, matriote & kat otn
'Q’ ouvéxela RTK yia va em\égete pa pébodo Afgng onpdtwv RTK.
+ To DJI Cellular Dongle cuviotdtat yla cUVSeon oto Sladiktuo. £Tnv epappoyn, Hetapelte otnv MpoBoAn
Aettoupylag, matrote £ kat emAEETe AlayvwoTikd Stktvou. To cellular dongle kat n kdpta SIM Asttoupyolv
OWOTA €AV 1 KATAOTAGCN OAWV TWV GUCKELUWY 0TNV aAuaGiSa Stktou egpaviletal HE TTPACLVO XpWHA.

Xelpokivntn Mtrion
Xetwpokivntn Antoyeiwon/Mpooysiwaon

G9 0Q| [¢] [@

NE® ¢ 74

(1D Ekkivnon potép: EKTeEAEOTE TNV eVTOA 0LUVSLACHOU TWV XELPLOTNPLlwY KaL Kpatrote yia §Uo SeutepdAerta.

@ Amoyeiwon: IMpWETE TTPOG TA TTAVW TO APLOTEPS XELPLOTAPLO eAéyxou (Aettoupyla 2) yla aroyeiwon.

(3 MNpooysiwon / otapdtnua potép: IMPWETE TTPOG T KATW TO ApLoTEPD XELPLOTAPLO eAéyxou (Asttoupyla 2)
HEXPL Va TTPOOYELWBOEL TO aEPOTKAPOG. KpaTroTe yLa Tpla SEUTEPOAETTA yLa VA OTAPATHCETE TA HOTEP.

+ Matrote Kal KPAaTrote Tatnpéva ta Kouptitd C1, C2 Kat To KOUTIL Talong TITHong tautdxpova HéxpL va
OTAPATHAOEL TO PHOTEP OF TIEPITITWON EKTAKTNG AVAYKNG.
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MoxA6g eAéyyou (Asttoupyia 2)
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+ T TV autdpatn anoyelwon Tou agPOCKAPOUG Kat TNV EKTEAEDN HLag epyaaciag, cuviotdtat n dnutoupyia
€vOG oxedlou yla évav aypd kat n emioyn pLag Asttoupylag mptv amd tnv anoyelwon. Avatpé€te otnv
evotnta «EvapEn AELTOUPYLWV» YL TIEPLOCOTEPEG TTANPOPOPLEG. Ma AANa OEVAPLA, KAVTE XELPOKIVTN
amoyeiwon kat pooyeiwon.

‘Evapén AeLtoupyLwv

AwaSikaoia Asttoupyiag

OL XPrOTEG PTIOPOUV VA EKTEAEGOUV AELTOUPYLEG XAPTOYPAPNONG OTNV TIEPLOXT AELTOUPYLAG XPNOLUOTIOLWVTAG THV
epappoyn DJI Agras kat va AdBouv évav xaptn HD péow avamapdotaong ektdg oUVEECNG XPNOLHOTIOLWVTAG TO
TNAEXELPLOTAPLO, KATOTILV va oxeSLaoouv évav aypd otov xdptn HD yla Aettoupyieg Route (Atadpopnq). H tapakatw
TIEPLYPQPT) XPNOLHOTIOLEL TO ZTaUPOVNUQ, TN Xaptoypaynon Aladpoprg Kat tn Asttoupyia Atadpopng wg mapadelypata.

EVEPYOTIOLOTE TO TNAEXELPLOTIPLO KaL
OTI CUVEXELX TO AEPOOKAPOG. MTIELTE OTNV
MpoPoAr Asttoupylag atnv epappoyr DI
Agras.

Q >

A
TUpEte Tov XApTn Kat tatriote Mpoobrikn
yla va ipooBéoete éva onpelo otn B€on

Tou otaupovrparog. Matiote (V) yla
amoBrjkeuon.

>

EmtéEte Medio kat matriote Mpoadrikn.

Oplote Tapapétpoug SLadpopr)g, GUPETE To O
YLOL VO TIPOCAPHOCETE TNV KATteUBUVOT TITroNG

™G SLadpopr|g kat Tatrote (/) yla aroBrikeuon.

MNatriote o KoupTtt Aettoupyiag emdvw
apLotepd Kat eMAEETE Xaptoypdagnon
Sladpoprig otov Tivaka Route Mapping
(Xaptoypapnon SLadpoprig) otnv 086vn
emoyr|g Aettoupylag epyaoiag.

o >

MNatriote Evapén Kat JETAKWIOTE ToV
OoAoBNTpa yLa aroyeiwor). To agpookaPos
Ba exteéoeL autdpata tn Asttoupyta
XAPTOYPAPNONG KAtd prikog TG SLaspopn.

Q >

—_

Matrjote (4] kat eMEETe ZTauvpovnua.
ZUPpETE Tov XapTn Kat Tatrjote Add
(MpooBrikn) yta va poobéoete onpeia
0pLoBETNONG oToV XApTN.

Vv >

Matrote (V) yta va xpnotporouioete
ToV aypd KaL va OPLOETE TNV TIAPAPETPO
epyaotag.

MNatfjote (+] otn 8e§Ld 086N, eAéETe Area
Route (AtaSpopr| TiepLoxrg) r Boundary

Route (OpLoBetnpévn Stadpopr)) kat opiote
Resolution (AvAuon), £meLta matrot
Kkat ert\égte Crosshair (Ztaupdvnpa).

= >

Mepupévete va oAoKANpwBEl n
avarnapdotaor). Natrjote Plan Field
(ZxeSlaon aypou) yla va eKTEAEOETE TiG
Aettoupyieg.

>

Em\éEte tov TUTto onpeiou wg Obstacle
(EpmoS10) 1y No-Spraying Area (Meptoxr) Xwplg
WeKaopd) KaL CNUELIOTE EPTTOSLA 1] TIEPLOXES
TIoU S€V AMALTOVV PEKACHOG TTOV XAPTN.

+

&

MNatrjote Evapgn yla va gekwvrioete v
epyaota.

oNe *+ AmoyelwBeite pOVO o avolyToUg XWPOUG Kal 0pioTe KATAMNAN ApopoAdynaon olvéeang kat Ydpetpo RTH
’Q‘ oUHPWVA pE TO TIEPLBAANOV AstToupylag.
. Mnopsirs va SLaKOWETE TIPOoWPLVA pLa }\sttoupyia pstaKLvdetaq ENaPPLG TO XSLpLG‘EﬁplO ehéyxou. To aspoot(dq)oc
Ba awpeltat kat Ba kataypaget T cr]pao SLaKoTG. TN cuvsxsta 0 uspockucpoc popet va e)\syxea XElpokivnTa.
EméEte Eavc n Aettoupyla yla va ouveyioete. To agpookagog 6a smcrcpstsl autoépata oto onpeto 6LaKonr]c Kat
Ba ouvexioel tn Asttoupyla. MPOCEXETE TV AOPAAELA TOU AEPOCTKAPOUG KATA TV EMLOTPOYPI| OE ONuelo SLaKOTIAG.
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+ OLxpAOTEG pTtopoUV va 0ploouv TNV EVEPYELA TIOU Ba EKTEAECEL TO AEPOTKAPOG PETA TNV OAOKANPWaON TG
AeLtoupyiag otnv e@appoyn.

+  Avatpé€te oto Eyxelpl&Lo Xprjotn yla mepLooOTEPEG TIANPOYOPLEG OXETIKA HE TLG SLadLkacieg Asttoupylag
KaL TLG TIPOYUAGEELG.

Eriotpown otnv apxtkr 6€on (RTH)

To agpooKAPog Ba EMOTPEPEL QUTOPATA OTO CNPELD ApXLKG BEaNG OTLG AKOAOUBEG TIEPLTTTWCELG:

‘EEumvo RTH: O xprjotng matd Kat Kpatd matnuévo to koupti RTH.

Acpalng Aettoupyia RTH*: To orjpa Tou TnAexeLpLotnpiou XABnke.

Emotpopr) RTH Adyw xapnAig pmatapiag*: H otdbun tng umatapiag Tou agpookd@oug YTAVEL OTO TIPOKABOPLOpEVO
XapnAS 6pLo popTLONG TNG PTtatapiag.

ETLoTpo@r PETA TNV AcLtoupyla*: H epyacia oAokANpwOnKe.

AV UTTAPXEL EPTIOSLO OTN SLadpoprn EMLOTPOYPNAG KATA TN SLAPKELA TNG MLOTPO@RG RTH, To agpookdyog Ba to
TapakapPet yla va to amouyel fj Ba emPpadivel yla va awwpnbel (n ocupmepupopd eEaptdtat amnod To MmAeyHEVO
£8agog Aettoupylag). To agpookaypog Ba eEEABeL amod tn Stadikacia emotpoprg RTH kal Ba TepLUEVeL yla TEpALTEPW
€VTOAEG ayoU awwpnBetl.

* OL XPrOTEG pTopoUV va puBULooLY TNV eVEPYELa TOL AEPOTKAPOUG OTNV EQapHOoyr. AlaBéoLpo Povo av €xel pubpLOTEL N emiLotpo@r) RTH.

r

Zuvtnpnon

KaBapilete 6Aa ta pépn Tou aEPOOKAPOUG Kal Tou TNAEXELpLOTNpiou oTo TéAoG KABE nNuépag Pekaopol peta

TNV €MAVaPopd Tou agPOoKAPOUG O€ Kavovikr Beppokpacia. MHN kaBapilete To agpooKAPog apéows PETA TNV

OAOKANPWON TWV EPYACLWV.

1. Tepiote to Soxelo PekaopoU pe kKaBapo VEPO 1| oATOUVOVEPO Kal PEKAOTE TO VEPO PECW TWV PEKATTPWY HEXPL
10 S0X€l0 va aSELATEL I EvepyoTIOLOTE T Aettoupyia Clean Hose (KaBaplopdg ZwArva) otig Pubuicelg Wekaopo.
EmtavaldBete to Bripa ya va kabapioete TARpw to Soxelo.

2. Apatpéote To @iAtpo Tou Soxeiou Pekaopol yLa va To KaBaploeTe kal va amopakpUVETE TuXOV epmddia.

3. BeBawbeite ot n Sopr} Tou agPOTKAPOUG Elval TARPWG CUVSESEPEVN Kal N prtatapia €xeL apalpeBel wote va propet
va TAUBEL ameuBelag e vepO. ZUVLOTATAL N XPrON PEKACTIPA YEHATOU HE VEPO yLa va KaBaplCETe To owpa Tou
QEPOTKAPOUG KaL OKOUTILOHA e paAakr) BolpToa r) ypd Ttavi TIpLY aPaALPEETE Ta UTTOAELHHATA VEPOU e OTEYVO Ttavi.

4. EQv UTtApyEL OKOVN 1} UYpO TIAPACLTOKTOVWY GTOUG KLVNTHPEG, TOUG EALKEG ) TLG VEPOXUTEG BEPPOTNTAG, OKOUTILOTE
Ta pe éva Vypo Tavi TipLv kaBaploste ta uTtoAelppata vepou pe éva oteyvd mavi.

5. ZKouTmioTe TNV €MLpAveLa Kat TV 086vn Tou TnAexeLplotnplou pe éva kabapod uypd Tavi TTou €xeL oTPAYYLOTEL.

6. AMOBNKeUOTE TO KABAPLOPEVO AEPOCKAPOG OE ENPO TIEPLBEANOV.

* Avatpé€te oto EyxelpiSlo Xpriotrn yLa EpLOCOTEPEG TTANPOYOPLEG OXETLKA PIE TN XPiON KAt Tr) oUVTrpnon.

MpodLaypaweg
Agpookdog (Movtélo: SWWDZ-U75A)

Tuyvétnta Aettoupytag” & loxUg oo (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Oeppokpacia Aettoupyiag 0° éwg 40°C

Pavtap

Movtého RD241608RFV3.2 (Epmpdoblo Pavtdp); RD240804FB (Pavtdp Tpog Ta KATw)
Tuxvotnta Asttoupyiag & Laxug opmou (EIRP) 24,05-24,25 GHz: < 20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Oepuokpacta Asttoupyiag 0° éwg 40°C

LiDAR (MovtéAo: mid360-agras)

Mrjkog KUpatog 905 nm

Acpdahela Aéwlep Katnyopia 1

‘OpLo mpooPdaotpng ekmopmrg (AEL) 128n)

Atdppaypa avagopag 4mm

MéyLotn LoxUG eKTopTrG TaAHoU Aéllep eviog5ns 35 W

TnAexelprotriplo (Movtého: TKPL2)

Oeppokpaota Aettoupyiag -20° €wg 50° C

Metdsoon Bivteo 04

Tuyvétnta Asttoupytag” & loxg topToU (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30 dBm (SRRC)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Tuyvétnta Aettoupyiag™ & loxug moumou (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,150-5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2

Tuyvotnta Asttoupyiag & Loxug ooy (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <10dBm

[1]1 Ot ougvotnteg 5,8 kat 5,1 GHz amayopevovtal Oe OPLOPEVEG XWPEC. € OPLOHEVES XWPEG, N UXVOTNTA Twy 5,1 GHz emutpénetal yia xprion povo oe
£0WTEPLKOUG XWPOUG.
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Apercu

Appareil
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~
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Hélice

Moteurs

Controleur électronique de vitesse

(ESC)

Indicateurs avant

Indicateurs arriere

Réservoir a pulvérisation
Verrouillage de la nacelle-caméra
Lance de pulvérisation
Pulvérisateurs

. Batterie de vol intelligente
. Systéme optique

Ecran tactile

LED d'état de la connexion
Joysticks

Bouton de retour

Boutons L1/L2/L3/R1/R2/R3
Bouton RTH (Retour au point de
départ)

Microphone

LED d'état

LED de niveau de batterie

. Bouton d'alimentation
. Bouton 5D
. Bouton de mise en pause du vol

Antennes externes
Bouton personnalisable C3

. Molette gauche
. Bouton de pulvérisation/

d'épandage

12.
13.
14.
15.
16.

17.
18.
19.
20.

21.
22.
23.

Radar avant

Antenne embarquée D-RTK™
LiDAR

Verrouillage de bras

Antennes de transmission
d'image externes OCUSYNC™

. Caméra FPV

. Radar Vers le bas

. Projecteur

. Train d\'atterrissage

. Débitmetre électromagnétique
. Radar arriere

. Pompes de distribution

Bouton de mode de vol
Port HDMI
Port USB-A

Bouton de commutation FPV/
carte

Molette droite
Molette de défilement
Antennes internes
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24. Boutons C1/C2 28. Bouton d'ouverture du cache arriere 31. Port USB-C
25. Cache arriere 29. Compartiment du dongle 32. Entrée d'air
26. Bouton d'éjection de la batterie 30. Emplacement pour carte microSD 33. Support

27. Compartiment de la batterie

Préparation au décollage

Vous devez impérativement comprendre les consignes de vol fondamentales afin d'assurer votre
propre sécurité et celle de votre entourage.

Veillez a lire la clause d’exclusion de responsabilité et les consignes de sécurité.

Liste des vérifications avant le vol

Allumez la radiocommande, vérifiez que I'application DI Agras est ouverte et allumez I'appareil. Assurez-vous que la
radiocommande et I'appareil sont connectés. Allez sur I'écran d'accueil de I'application et appuyez sur Démarrer pour
accéder a l'affichage des opérations. Assurez-vous que la barre d'état en haut a gauche de I'écran est verte. Sinon,
I'appareil ne peut pas décoller.
_.@._ + Le positionnement RTK est recommandé. Dans l'application, allez dans Affichage des opérations, appuyez
e sur £ puis sur RTK pour sélectionner une méthode de réception des signaux RTK.
+ Le dongle cellulaire DJI est recommandé pour la connexion Internet. Dans l'application, allez dans Affichage
des opérations, appuyez sur £ et sélectionnez Diagnostics réseau. Le dongle cellulaire et la carte SIM
fonctionnent correctement si le statut de tous les appareils de la chaine réseau est affiché en vert.

Vol manuel
Décollage / atterrissage manuel

Gy 0 5 W@

(1) Démarrage des moteurs : effectuez une Commande des joysticks (CSC) et maintenez-la pendant deux secondes.

(@ Décollage : poussez le joystick gauche vers le haut (mode 2) pour décoller.

() Atterrissage / Arrét des moteurs : poussez le joystick gauche vers le bas (mode 2) jusqu'a ce que l'appareil
atterrisse. Maintenez pendant trois secondes pour couper les moteurs.

.+ Appuyez et maintenez simultanément les boutons C1, C2 et mise en pause de vol jusqu'a ce que le moteur
‘Q‘ s'arréte en cas d'urgence.
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Joystick (Mode 2)

|

e
« >

5

« > > o=

+ Pour que l'appareil décolle automatiquement et effectue une opération, il est recommandé de créer un plan
pour un champ et de sélectionner une opération avant le décollage. Reportez-vous a la section Lancement
d'une opération pour plus d'informations. Pour les autres scénarios, décollez et atterrissez manuellement.

Lancement d’une opération

Processus opérationnels

Les utilisateurs peuvent effectuer des opérations de cartographie dans la zone d'opération a l'aide de l'application DJI Agras,
recevoir une carte HD via une reconstruction hors ligne a 'aide de la radiocommande puis planifier un champ sur la carte HD
pour les opérations d'itinéraire. La description suivante utilise Visée, Cartographie d'itinéraire et Itinéraire comme exemples.

Mettez la radiocommande puis l'appareil
sous tension. Accédez a |'affichage des
opérations dans I'application DJI Agras.

Q >

—_+

Faites glisser la carte et appuyez sur Ajouter
pour ajouter un point a la position du
pointeur. Appuyez sur [v/] pour enregistrer.

>

Sélectionnez Champ et appuyez sur Ajouter.

15 >

Définissez les paramétres de litinéraire, faites
glisser{ O pour ajuster la direction de vol de

litinéraire, puis appuyez sur (/) pour enregistrer.

Appuyez sur le bouton Mode en haut

a gauche et sélectionnez Cartographie
ditinéraire dans le panneau Cartographie
de I'écran de sélection du mode de tache.

KR >

Appuyez sur Démarrer et déplacez le curseur
pour décoller. L'appareil exécutera l'opération
de cartographie automatiquement le long de
litinéraire.

_i +
Appuyez sur [+] et sélectionnez Visée. Faites

glisser la carte et appuyez sur Ajouter pour
ajouter des points de limite sur la carte.

v >

Appuye; our utiliser le champ et définir
les parametres de la tache.

>

Appuyez sui sur Iécran de droite,
sélectionnez Itinéraire de zone ou Itinéraire
de limite et réglez la Résolution, puis
appuyez sur [+ et sélectionnez Visée.

= >

Attendez que la reconstruction soit
terminée. Appuyez sur Planifier le champ
pour effectuer des opérations.

>

Sélectionnez le type de point comme
Obstacle ou Zone sans pulvérisation, et
marquez les obstacles ou les zones qui ne
nécessitent pas de pulvérisation sur la carte.

+

L

Appuyez sur Démarrer pour démarrer la
tache.

+ Ne décollez que dans des zones ouvertes et définissez un itinéraire de connexion et une altitude RTH
appropriés en fonction des conditions d'utilisation.

+ Une opération peut étre mise en pause en déplacant |égérement le joystick. L'appareil se met en vol
stationnaire et enregistre le point d'arrét. Aprés cela, 'appareil peut étre contr6lé manuellement.
Sélectionnez a nouveau l'opération pour continuer. L'appareil revient automatiquement au point d'arrét et
reprend 'opération. Faites attention a la sécurité de I'appareil lorsqu'il retourne au point d'arrét.

56



+  Les utilisateurs peuvent définir l'action que lappareil exécutera une fois que l'opération sera terminée dans lapplication.
+ Consultez le Guide d'utilisateur pour plus d'informations sur les procédures d'opération et les précautions.

Retour au point de départ (RTH)

L'appareil revient automatiquement au point de départ dans les cas suivants :

RTH intelligent : I'utilisateur appuie sur le bouton RTH en le maintenant.

RTH Failsafe* : le signal de la radiocommande est perdu.

RTH en cas de batterie faible* : Le niveau de la batterie de I'appareil a atteint le seuil de batterie faible prédéfini.

Retour apres opération* : La tache est terminée.

S'il'y a un obstacle sur le chemin de retour pendant le RTH, l'appareil procédera a un contournement pour I'éviter ou
ralentira pour se mettre en vol stationnaire (le comportement dépend du terrain d’'opération sélectionné). L'appareil
quitte le RTH et attend de nouvelles commandes aprés étre passé en vol stationnaire.

* Les utilisateurs peuvent définir I'action de I'appareil dans I'application. Disponible uniquement si le RTH est activé.

Entretien

Nettoyez toutes les parties de I'appareil et de la radiocommande a la fin de chaque journée de pulvérisation, aprés que

I'appareil est revenu a une température normale. NE nettoyez PAS l'appareil immédiatement aprés la fin des opérations.

1. Remplissez le réservoir a pulvérisation avec de 'eau propre ou savonneuse et pulvérisez I'eau a travers les pulvérisateurs
jusqu'a ce qu'il soit vide ou activez la fonction Nettoyer le tuyau dans les paramétres de pulvérisation. Répétez cette
étape pour nettoyer complétement le réservoir.

2. Retirez le filtre du réservoir a pulvérisation pour nettoyer et éliminer tout blocage.

3. Assurez-vous que la structure de I'appareil est complétement connectée et que la batterie est retirée afin de pouvoir
laver 'appareil directement avec de I'eau. Utilisez un vaporisateur rempli d'eau pour nettoyer le corps de appareil avec
une brosse souple ou un chiffon humide avant de nettoyer les traces d'eau avec un chiffon sec.

4. Side la poussiére ou du liquide pesticide est présent sur les moteurs ou les hélices, nettoyez avec un chiffon humide
avant de nettoyer les traces d'eau avec un chiffon sec.

5. Essuyez la surface et I'écran de la radiocommande avec un chiffon propre humidifié avec de I'eau et essoré.

6. Rangez l'appareil nettoyé dans un environnement sec.

* Reportez-vous au Guide d'utilisateur pour plus d'informations sur l'utilisation et I'entretien.

Caractéristiques

Appareil (modeéle : 3WWDZ-U75A)
Fréquence de fonctionnement!” et puissance de 2,4000 a 2,4835 GHz : < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (SRRC / CE / MIC)

I'émetteur (EIRP) 5,725 4 5,850 GHz : < 33 dBm (FCC), < 30 dBm (SRRC), < 14 dBm (CE)
Température de fonctionnement de0a40°C

Radar

Modele RD241608RFV3.2 (radar avant) ; RD240804FB (Radar Vers le bas)

Fréquence de fonctionnement et puissance de

Fémetteur (EIRP) 24,05 & 24,25 GHz : <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Température de fonctionnement de0a40°C
LiDAR (Modéle: mid360-agras)

Longueur d'onde 905 nm
Indice de sécurité du laser Classe 1
Limite d’émission accessible (LEA) 128 nJ
Ouverture de référence 4 mm

Puissance max. d‘émission d'impulsions laser dans
les 5 nanosecondes
Radiocommande (modéle : TKPL2)
Température de fonctionnement de -20 a 50 °C
Transmission vidéo 04
Fréquence de fonctionnement!” et puissance de 2,4000 & 2,4835 GHz : < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (SRRC / CE / MIC)
I'émetteur (EIRP) 5,725 a 5,850 GHz : < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30 dBm (SRRC)
Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)
Fréquence de fonctionnement!” et puissance de 2,4000 a 2,4835 GHz : < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (SRRC/CE/MIC)
I'émetteur (EIRP) 5,150 a4 5,250 GHz : < 26 dBm (FCC), < 23 dBm (SRRC/CE/MIC)

5,725 a 5,850 GHz : < 26 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

35w

Bluetooth 5.2

Fréquence de fonctionnement et puissance de

I'émetteur (EIRP) 2,4000 a 2,4835 GHz : < 10 dBm

[1] Les fréquences 5,8 et 5,1 GHz sont interdites dans certains pays. Dans certains pays, la bande de fréquences de 5,1 GHz n'est autorisée
que pour une utilisation en intérieur.
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Attekintés

Repulégép

© N VA WN =

w
-9

Erintéképernyd

Kapcsolati dllapot LED

Botkormanyok

Vissza gomb

L1/L2/L3/R1/R2/R3 gombok

Visszatérés a kiindulépontra (RTH) gomb
Mikrofon

Allapotjelz6 LED

10.
11
12.
13.
14.
15.

1. Propellerek 13
2. Motorok 14
3. Elektronikus sebességszabalyoz6 (ESC) 15.
4. ElUls6 visszajelz6k 16.
5. Hatsé visszajelz6k

6. Permetezétartaly 17.
7. Rakomanyrogzité 18.
8. Szorolandzsa 19
9. Szérofejek 20
10. Intelligens repiilési akkumulator 21.
11. Latasrendszer 22.
12. Eliils6 radar 23

Az akkumulator toltéttségét
jelz6 LED-ek

Bekapcsolé gomb

. 5D gomb

Replilés sziineteltetése gomb
Kilsé antennak

Testre szabhat6 C3 gomb

Bal tarcsa

. Fedélzeti D-RTK™ antennak
. LIiDAR

Karrogzité
Kiils6 OCUSYNC™ képatviteli
antennak

FPV-kamera
Lefelé néz6 radar

. Reflektor
. Leszallom(

Elektromagneses aramlasméré
Hatsé radar

. Szallitészivattyuk

16. Permetezés/széras gomb
17. Repulési méd kapcsold
18. HDMI-port

19. USB-A-port

20. FPV/Térkép valtégomb
21. Jobb tarcsa

22. Gorgetkerék

23. Bels6 antenndk
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24. C1/C2 gombok 28. Hatso fedél kioldégombja 31. USB-C-port
25. Hatso fedél 29. A dongle rekesze 32. Légbedéml6
26. Akkumulator kioldégombja 30. microSD-kértya helye 33. Konzol

27. Akkumulétorrekesz

Felszallasra valé el6késziiletek

Fontos, hogy megértse az alapvetd repulési iranyelveket a sajat és az Ont kérilvevé emberek
biztonsaga érdekében.

Ne felejtse elolvasni a jogi nyilatkozatot és a biztonsagi iranyelveket.

Repllés el6tti ellendrzdlista
Kapcsolja be a taviranyitét, ellenérizze, hogy a DJI Agras alkalmazés meg van-e nyitva, és kapcsolja be a dront.
Ellendrizze, hogy a taviranyité és a drén csatlakoztatva van-e. Lépjen a kezd6képerny6re az alkalmazéasban, és
koppintson a Start gombra a Uzemeltetés nézetbe val6 belépéshez. Ellenérizze, hogy a bal felsé képernyén 1évé
allapotsav zold-e. Ellenkez6 esetben a repuilégép nem tud felszallni.
wX. * Javasolt az RTK pozicionalas. Az alkalmazésban nyissa meg az Uzemeltetés nézetet, koppintson a % gombra,
Q majd az RTK lehet&ségre, és valassza ki, hogy milyen médon kivanja fogadni az RTK-jeleket.
+ Azinternetkapcsolathoz DJI Cellular Dongle (mobil hardverkulcs) hasznélata javasolt. Az alkalmazasban
Iépjen az Uzemeltetési nézetre, érintse meg a £& gombot, és valassza ki a Hal6zati diagnosztika lehet6séget.
A mobil hardverkulcs és a SIM-kartya megfelel6en m(ikodik, ha a halézati lanc 6sszes eszkdzének allapota
z6lden jelenik meg.

Manualis reptilés
Manualis felszallas/leszallas

G9-9GQ (6 [@

N 4 74

(1 Motorok inditasa: Hajtsa végre a kombinalt parancsot a két botkormannyal, és tartsa lenyomva két masodpercig.
@ Felszallas: Nyomia felfelé a bal oldali vezérl botkormanyt (2. méd) a felszallashoz.
®

Leszallas / Motorok leéllitasa: Nyomja lefelé a bal oldali vezérlé botkorméanyt (2. méd), amig a drén le nem
szall. Tartsa lenyomva hdrom masodpercig a motorok leéllitdsdhoz.

.+ Vészhelyzet esetén nyomja meg és tartsa megnyomva egyszerre a C1, C2 és a replilés szlineteltetése
'Q gombot, amig a motor le nem all.
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Vezérl6 botkormany (2. méd)
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-+ Annak érdekében, hogy a repulégép automatikusan felszalljon és végrehajtson egy miveletet, javasoljuk,
Q hogy készitsen tervet egy mezére, és valasszon ki egy miiveletet a felszallas el6tt. Tovabbi informaciot a
Kezd6 miiveletek cim( szakaszban taldl. Egyéb esetekben manualisan szélljon fel le.

Kezd6 miveletek

Mveleti eljaras
A felhasznalék a DJI Agras alkalmazas segitségével leképezési miveleteket végezhetnek az lizemeltetési teriileten, offline

rekonstrukcioval HD térképet kaphatnak a taviranyit6 segitségével, és megtervezhetnek egy izemeltetési mez6t a HD
térképen az Utvonal mUveletek szamara. A kévetkezd leirds példaként a Szalkereszt, az Utvonal-leképezés és az Utvonal-

muivelet funkciékat hasznalja.

Kapcsolja be a taviranyitét, majd a
replilégépet. Lépjen be a D)l Agras
alkalmazas Uzemeltetési nézetébe.

Q >

_

Huzza el a térképet, és koppintson a
Hozzdadés gombra, hogy pontot adjon hozza

Koppintson a (/ gombra a mentéshez.

>

Valassza a Mez6 lehet6séget, és koppintson a
Hozzaadas gombra.

15 >

Allitsa be az ttvonal paramétereit, hiizza a0

lehet6ségre koppintva mentse el.

elemet az Gtvonal repilési iranyanak beéllitésahoz,

Koppintson a bal felsé sarokban 1évé méd
gombra, és valassza az Utvonal leképezése
lehet6séget a feladatmadd-vélasztd
képernyén 1év6 Leképezés panelen.

o >

Koppintson a Start gombra, és mozgassa

a cstiszkat a felszallashoz. A repllégép
automatikusan elvégzi Gt kézben a leképezési
mdiveletet.

Q >

+

Koppintson a(+] gombra, és valassza a
Hajszélkereszt lehet&séget. Huzza el a térképet,
és koppintson a Hozzaadas elemre, hogy
hatérpontokat adjon a térképhez.

Vv >

Koppintson a [/ lehetéségre a mez6
hasznélatdhoz és a feladatparaméter
bedllitaséhoz.

Koppintson a jobb képerny6n 1évé (+
gombra, vélassza a Teriilet Utvonala vagy a
Hatar ttvonala lehet6séget, és allitsa be a

és vélassza a Hajszalkereszt lehet6séget.

= >

Varja meg, amig a rekonstrukcié
befejezddik. Koppintson a Mezétervezés
lehet6ségre a miiveletek elvégzéséhez.

>

Valassza ki a pont tipusat Akadaly vagy Nem
permetezend® terilet értékként, és jeldlie
meg az akadalyokat vagy a permetezést
nem igénylé teriileteket a térképen.

+

&

Koppintson a Start gombra a feladat
elinditasahoz.

+ Csak nyilt tertleteken szalljon le, és az izemi kérnyezetnek megfeleléen éllitsa be a megfeleld csatlakozasi
Utvonalat és az RTH magassagot.



+ A mlveleteket a vezérlé botkormany enyhe mozgatasaval tudja szlineteltetni. A reptil6gép lebegni fog, és
rogziti a téréspontot. Ezt kdvetden a reptlégép manualisan vezérelhetd. A folytatashoz vélassza ki ismét a
miveletet. A replil6gép automatikusan visszatér a térésponthoz, és folytatja a miveletet. Ugyeljen a drén
biztonsagara, amikor visszatér egy toréspontra.

+ Afelhasznalé az alkalmazasban bedllithatja a miiveletet, amelyet szeretne, hogy a repiil6gép elvégezzen,

miutan az aktualis mlvelet befejez6dott. 3 o
+ Az Uzemeltetési eljarasokkal és ovintézkedésekkel kapcsolatos tovabbi informacidért tekintse meg a

Felhasznal6i kézikonyvet.

Arepll6gép a kdvetkez6 helyzetekben automatikusan visszatér a kezd6 poziciéra:

Intelligens RTH: A felhasznalé megnyomja és lenyomva tartja az RTH gombot.

Hibabiztos RTH*: Ha a taviranyité jele megszakadt.

Alacsony akkumulatortoltottség RTH*: A drén akkumulatoranak toltottségi szintje eléri az elére beallitott alacsony
toltottségi kiisz6bot.

Visszatérés mivelet utan*: A feladat befejezédott.

Ha az RTH soran akadalyt észlel a visszatérési Utvonalon, a dron kikerili azt, vagy lebegésig lassit (a viselkedés a
kivalasztott miveleti tereptél figg). A dron kilép az RTH-bdl, és tovabbi parancsokra var a lebegést kdvetden.

* A felhasznalok beallithatjak a dron altal végzett miveletet az alkalmazasban. Csak akkor érhet6 el, ha az RTH be van éllitva.

Karbantartas

Tisztitsa meg a repulégép és a tavirdnyité minden részét a szérasi nap végén, miutdn a repllégép visszatér a normal

hémérsékletre. NE tisztitsa a repulégépet azonnal a miveletek befejezése utan.

1. Toltse fel a szérétartalyt tiszta vagy szappanos vizzel, és fujja at a vizet a vizpermetez6kon, amig a tartaly ki nem ardl, vagy
engedélyezze a Tomldtisztitas funkciot a Permetezési bedllitdsokban. Ismételje meg a lépést a tartaly teljes tisztitdsahoz.

2. Tavolitsa el a szorétartaly szUir6jét, hogy megtisztitsa 6ket, és megsziintesse az eltomddéseket.

3. Gondoskodjon arrdl, hogy a drén szerkezete teljesen csatlakoztatva legyen, és az akkumulator el legyen tavolitva, hogy
kozvetlenll vizzel moshatd legyen. A repuilégép hazanak tisztitdsahoz hasznéljon vizzel toltétt permetezéflakont, és
tordlje le puha kefével vagy nedves ruhaval, miel6tt eltavolitand a vizmaradvanyokat széraz ruhaval.

4. Ha a motorokon vagy propellereken por vagy rovarirté folyadék van, nedves ruhaval térélje le, miel&tt a maradék viz
maradékat szaraz ruhaval eltavolitana.

5. Atdviranyito fellletét és képernydjét naponta, a miiveletek utan térélje at tiszta, vizzel megnedvesitett, kicsavart ronggyal.
6. A megtisztitott repllégépet szaraz kdrnyezetben tarolja.
* A hasznalattal és karbantartassal kapcsolatos tovabbi informaciéért lasd a Felhasznaldi kézikonyvet.

Miiszaki adatok

Drén (modell: 3WWDZ-U75A)

Uzemi frekvencia'™ és a jeladé teljesitménye (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Mikodési hémérséklet 0-40 °C (32-104 °F)

Radar

Modell RD241608RFV3.2 (Eltls6 radar); RD240804FB (Lefelé nézé radar)

Uzemi frekvencia és a jeladd teljesitménye (EIRP) 24,05-24,25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Miikodési hémérséklet 0-40 °C (32-104 °F)

LiDAR (Modell: mid360-agras)

Hulldmhossz 905 nm

Lézerbiztonsag 1 osztély

Hozzéaférhetd kibocsatas hatarértéke (AEL) 128 nJ

Referencia nyilas 4 mm

Maximalis lézerimpulzuskibocsatas-teljesitmény W-ban5 ns-on belil 35 W
Taviranyité (Modell: TKPL2)

MUikodési hémérséklet -20-50 °C (-4-122 °F)
O4-videdatvitel
Uzemi frekvencia™ és a jeladé teljesitménye (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)

5,725-5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Uzemi frekvencia'™ és a jeladé teljesitménye (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,150-5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725-5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2

Uzemi frekvencia és a jeladé teljesitménye (EIRP) 2,4000-2,4835 GHz: <10 dBm

[1]1 Egyes orszégokban tilos az 5,8 és 5,1 GHz-es frekvencidk hasznélata. Egyes orszdgokban az 5,1 GHz-es frekvencia cs ak beltéri hasznélatra

engedélyezett.
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Visao Geral

Aeronave
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9.

10.
11.
12.

Hélices

Motores

Controlador eletrénico de
velocidade (ESC)
Indicadores frontais
Indicadores traseiros
Tanque de pulverizacdo
Trava de carga

Langa de pulverizacdo
Aspersores

Bateria de Voo Inteligente
Sistema visual

Radar frontal

Tela sensivel ao toque

LED de status da conexdo
Pinos de controle

Bot&o voltar

Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3
Botdo Retorno a Base (RTH)
Microfone

LED de status

LEDs de nivel da bateria

. Botdo Liga/Desliga

. Botao 5D

. Botdo de pausa de voo
. Antenas externas

Botdo personalizavel C3

. Botdo de rolagem esquerdo
. Botdo de pulverizagdo/dispersdo

13.
14.
15.
16.

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

Antenas D-RTK™ a bordo
LiDAR
Trava de braco

Antenas de transmisséo de
imagem OCUSYNC™

. Cameras FPV

. Radar inferior

. Holofote

. Trem de pouso

. Medidor de fluxo eletromagnético
. Radar traseiro

. Bombas de entrega

Interruptor do modo de voo
Entrada HDMI

Entrada USB-A

Bot&o de alteragdo FPV/Mapa
Botdo de rolagem direito
Roda de rolagem

Antenas internas
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24. Botdes C1/C2 28. Botdo de liberagdo da tampa traseira 31. Entrada USB-C
25. Tampa traseira 29. Compartimento do Dongle 32. Entrada de ar
26. Botdo de liberagdo da bateria 30. Compartimento de cartdo microSD 33. Suporte

27. Compartimento da bateria

Preparacao para a decolagem

E importante que vocé compreenda algumas diretrizes bésicas de voo, tanto para a sua protecdo como
para a seguranca de pessoas a sua volta.

Certifique-se de ler a Isengdo de Responsabilidade e Diretrizes de Segurancga.

Lista de verificacdo pré-voo

Ligue o controle remoto, certifique-se de que o aplicativo DJI Agras esteja aberto e, em seguida, ligue a aeronave.
Certifique-se de que o controle remoto e a aeronave estejam conectados. Va para a tela inicial do aplicativo e toque em
Iniciar para entrar na Exibi¢do de operacdo. Certifique-se de que a barra de status no canto superior esquerdo da tela
esteja verde. Caso contrario, a aeronave ndo conseguira decolar.
X. + O posicionamento RTK é recomendado. No aplicativo, acesse Exibi¢cdo de Operagdo, toque em & e, em
Q seguida, em RTK para selecionar um método para receber sinais RTK.
+ O Dongle para celulares DJI é recomendado para conexdo com a internet. No aplicativo, acesse Exibicdo de
Operagao, toque em £ e selecione Diagnéstico de Rede. O Dongle para celulares e o cartdo SIM funcionardo
corretamente se o status de todos os dispositivos na rede forem exibidos em verde.

Voo Manual
Decolagem/Pouso manual

O

Gy 0G5 @

Iniciar os motores: Execute o comando combinado do pino de controle e o0 mantenha pressionado por dois
segundos.

=

Decolar: Empurre o pino de controle esquerdo (modo 2) para cima para decolar.

Pousar / Interromper motores: Empurre o pino de controle esquerdo (modo 2) para baixo até a aeronave
pousar. Segure por trés segundos para interromper os motores.

\'Q'. + Pressione e segure simultaneamente os botdes C1, C2 e pausa de voo até que o motor pare, em caso de
emergéncia.
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Pinos de controle (Modo 2)
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* Recomenda-se criar um plano para um campo e selecionar uma operacdo antes da decolagem para que a
aeronave decole automaticamente e execute uma operacdo. Para obter mais informagdes, consulte a secdo
Operagdes iniciais. Em outros cendrios, decole e pouse manualmente.

Inicio das operagdes
Procedimento de operacao

Os usudrios podem realizar operagdes de mapeamento na area operacional usando o aplicativo DJI Agras e receber um
mapa em HD por meio de reconstrucdo off-line usando o controle remoto e, entdo, planejar um campo no mapa HD para

operagoes de rota. A descri¢do a seguir usa Reticulo, Mapeamento de rota e Operacao de rota como exemplos.

Ligue o controle remoto e, em seguida, a
aeronave. Entre na Exibi¢do de operagao
no aplicativo DJI Agras.

Q >

—_+

Arraste 0 mapa e toque em Adicionar para

adicionar um ponto na posigdo de reticulo.

Toque em [/ para salvar.

>

Selecione Campo e toque em Adicionar.

15 >

Defina os parametros de rota, arraste { O
para ajustar a dire¢do de voo da rota e

toque em [/ para salvar.

Toque no botdo de Modo na parte superior
esquerda e selecione Mapeamento de

Rota no painel de Mapeamento na tela de
selecdo de modo de tarefa.

KR >

Toque em Comegar e mova o controle
deslizante para decolar. A aeronave
executard a operagao de mapeamento
automaticamente ao longo da rota.

—+
Toque em [+ e selecione Reticulo. Arraste o

mapa e toque em Adicionar para adicionar
pontos de limite no mapa.

v >

Toque em (/] para usar o campo e definir o
parédmetro da tarefa.

Toque em [+] na parte inferior direita,
selecione Rota de 4rea ou Rota de limite
e defina a Resolucdo, toque em () e
selecione Reticulo.

= >

Aguarde a concluséo da reconstrugéo.
Toque em Planejar Campo para realizar as
operagoes.

>

Selecione o tipo de ponto como Obstaculo
ou Area sem pulverizacio e marque
obstéaculos ou dreas que nao requerem
pulverizacdo no mapa.

+

&

Toque em Comegar para iniciar a tarefa.

+ Faca a decolagem apenas em dreas abertas e defina um Roteamento de conexdo e a Altitude de RTH de
acordo com o ambiente operacional.

+ Uma operagdo pode ser pausada ao mover ligeiramente os pinos de controle. A aeronave fara voo estacionario
e registrara o ponto de interrupcdo. Depois disso, a aeronave podera ser controlada manualmente. Selecione
a operagdo novamente para continuar. A aeronave retornara ao ponto de interrupgdo automaticamente e
retomara a operagdo. Preste aten¢do a seguranca da aeronave ao retornar a um ponto de interrupgao.
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+ Os usuarios podem definir a agdo que a aeronave executara apds a operagao ser concluida no aplicativo.
+ Consulte o Manual do Usuario para mais informacdes sobre procedimentos de operagdo e precaugdes.

Retorno a Base (RTH)

A aeronave retornard automaticamente para o Ponto de origem nos casos a seguir:

RTH inteligente: O usudrio pressiona e segura o botdo RTH.

RTH a prova de falhas*: Ha perda do sinal do controle remoto.

Bateria fraca (RTH)*: O nivel da bateria da aeronave atinge o limite de bateria fraca predefinido.

Retorno apds operacdo*: A tarefa é concluida.

Se houver um obstaculo no caminho de retorno durante o RTH, a aeronave desviard para evitd-lo ou desacelerara
para pairar (0 comportamento depende do terreno de operagdo selecionado). A aeronave sai do RTH e aguarda novos
comandos apoés pairar.

* Os usuérios podem definir a agdo da aeronave no aplicativo. Disponivel apenas se o RTH estiver configurado.

Manutencao

Limpe todas as partes da aeronave e o controle remoto no final de cada dia de pulverizacdo, depois que a aeronave retornar

4 temperatura normal. NAO limpe a aeronave imediatamente ap6s a conclus&o das operacdes.

1. Encha o tanque de pulverizagdo com 4gua limpa ou com sabdo e pulverize a 4gua através dos aspersores até que o
tanque esteja vazio ou ative a func¢do Limpar mangueira na Configuracdo de pulverizagdo. Repita o passo para limpar
completamente o tanque.

2. Remova o filtro do tanque de pulverizacdo para limpar e desobstruir qualquer bloqueio.

3. Certifique-se de que a estrutura da aeronave esteja completamente conectada e a bateria removida para que possa ser
lavada diretamente com 4gua. Recomenda-se o uso de uma lavadora de alta presséo cheia de agua para limpar a estrutura
da aeronave e passar uma escova macia ou pano Umido antes de remover residuos de 4gua com um pano seco.

4. Se houver poeira ou liquido de pesticida nos motores ou nas hélices, limpe-os com um pano Umido antes de limpar
manchas de dgua restantes com um pano seco.

5. Limpe a superficie e a tela do controle remoto com um pano Umido limpo que tenha sido torcido com &gua.

6. Armazene a aeronave limpa em um local seco.

* Consulte o Manual do Usuario para mais informacdes sobre uso e manutencao.

Especificacdes

Aeronave (Modelo: 3WWDZ-U75A)

Frequéncia operacional™ & Poténcia do transmissor (EIRP) 2,4000 a 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 a 5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Temperatura de funcionamento 0°Ca40°C

Radar

Modelo RD241608RFV3.2 (radar frontal); RD240804FB (Radar inferior)
Frequéncia operacional e poténcia do transmissor (EIRP) 24,05 a 24,25 GHz: < 20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
Temperatura de funcionamento 0°Ca40°C

LiDAR (Modelo: mid360-agras)

Comprimento de onda 905 nm

Seguranca do laser Classe 1

Limite de emissdo acessivel (AEL) 128 n)

Abertura de Referéncia 4 mm

Poténcia maxima de emissdo de pulso de laser em 5 ns 3B5W

Controle remoto (Modelo: TKPL2)

Temperatura de funcionamento -20°Ca50°C

Transmisséo de video 04

Frequéncia operacional™ & Poténcia do transmissor (EIRP) 2,4000 a 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 a 5,850 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE); <30 dBm (SRRC)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Frequéncia operacional™ & Poténcia do transmissor (EIRP) 2,4000 a 2,4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,150 a 5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 a 5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2
Frequéncia operacional e poténcia do transmissor (EIRP) ~ 2,4000 a 2,4835 GHz: < 10 dBm

[11 As faixas de frequéncia de 5,8 e 5,1 GHz s&o proibidas em alguns paises. Em alguns paises, a frequéncia de 5,1 GHz s6 é permitida para uso
em ambientes fechados.
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Mponennepsl

[Asuratens

SNeKTPOHHBI perynstop xoaa (ESC)
MepeaHvie nHAVIKaTOPbI

3aHVIe UHAVIKaTOPbI

bak onpblickmBaTtens

PrKcaLVa NoNe3HON HarpysKu
LLitaHra onpbickviBatens
OnpblickvBaTenu

. VIHTennekTtyanbHbIli akkymynstop

419 NoneToB
Cucrema o630pa

T

12.
13.
14.
15.
16.

17.
18.
19.

MepeaHwni pagap

BopToBble aHTeHHbI D-RTK™
Nuvpap

PuikcaTop nyya

BHelLLHYIe aHTeHHbI Nepeaaqn
n306paxeHns OCUSYNC™

FPV-kamepa
HwxHWin pagap
Pexxum cnexxeHns

. Lacecn

. DNeKTpOMarHUTHbI pacxogomep
. 3agHuii pagap

. TopatoLme Hacockl

@ &
B @)

]

CeHCopHbIii 3kpaH

CBETOAVIOAHBIN MHANKATOP COCTOAHWS
noAKrYeHNs!

[xoAcTnKA

KHonka Bo3BpaTta

KHonkw L1/L2/L3/R1/R2/R3

KHonka Bo3spaTta gomoli (RTH)
MwukpodoH

CBeTOAMOAHbIVI NHAMKAaTOP COCTOAHMA

9. (CBeToAVOAHbIE NHANKATOPbI
YPOBHSA 3apaaa akkymynaropa

10. KHorika nutaHus

11. Knorika 5D

12. KHorka octaHoOBKM noneta

13. BHeLLHWe aHTeHHbI

14. Hactpavsaemas kHorka C3

15. JleBoe konecuko

16. KHorka onpsbickmBatens /

(o —
:‘ﬂ@ o @ o |r
o

17.
18.
19.
20.

21.
22.
23.

pacnpeaeneHvis
MepekntoyaTenb peX1UMOoB noneta
MopT HDMI

Mopt USB-A

KHonka nepekntoyeHns KapTbl /
B/a C KypCOBOIi kamepbl

MpaBsoe konecnko
Koneco npokpyTku
BCTpOeHHbIe AHTEHHbI



24. Knonkwn C1/C2 27. Otcek Ans akkyMynsatopa 31. Mopt USB-C

25. 3agHsa8 KpbILwKa 28. KHoMKa OTKPbITVS 3aHel KPbILLIKY 32. Bo3ayx03abopHUK

26. KHonka oTcoegnHeHus 29. Otcek ans mogema 33. KpoHLuTeiiH
akKymynaTopa 30. Cnot 415 KapTbl NamaTyt microSD

NMoarotoBKa K B3N eTy

Monb3oBaTento He06X0ANMMO pacrnonaraTe MAUHUMaNbHLIM 6a30BbIM HAGOPOM 3HaHWIA O MPUHLKMNAX K
TexHVIKe BbINO/IHEHUS NONeTOoB ANS obecneyeHs 6@30MacHOCTYU CBOeV N OKPYXKAIOLLIUX.
O3HakoMbTechb C 3afiBNIeHMeM 06 O0TKa3e OT OTBETCTBEHHOCTM U PYKOBOACTBOM MO TeXHUKe
6e3onacHoCTL.

MNpeanoneTHas nposepka
BkntoumnTe NybT ynpaeneHus, ybeanTecs, Uto npunoxeHve DJI Agras oTKpbITO, 3aTeM BKAOUWTE APOH. Y6eanTech, YTo
nynbT ynpasBAeHns 1 ApoH NoAKIoYeHbI. [epelignTe Ha rNaBHbIV 3KPaH B MPUAOXEHUN 1 KOCHUTeCh «HayaTb», UTO6bI
nepentn B «Pabounii Bua». Y6eamTech, UTo CTPOKa COCTOSHVS B BEPXHEM IEBOM Iy 3KpaHa 3eneHas. B npoTuBHOM
C/ly4ae poH He CMOXeT B3fieTeTb.
.+ PekomeHayeTcs Mo3MUMOHMPOBaHMe ¢ MoMoLbio RTK. B mpunoxeHun oTkpoiite «Pabounii Bua», KocHUTeCh
Q £ v 3aTem «RTK», 4TO6bI BEIGPaTH CMOCO6 NONYYeHNs CUrHanos RTK.
+ [lna noakatoueHns K VIHTepHeTy peKkoMeHyeTcs NCMoAb30BaTb MOJeM COTOBO cBA3u DJI. B npunoxeHun
OTKpOiiTe «Pabounii BUA», kocHNTeck K& 1 BoIGepyTe «[narHocTvka ceTi». ECn coCTosiHMe BCex YCTPOicTs
B LIEMM CeT! 0TO6PaxaeTcs 3eN1eHbIM, 3HaUNUT MoZeM 1 SIM-kapTa paboTatoT HopMasbHO.

PyyHoe ynpasneHve
PyuHoii B3net/nocagka

ylfzz ~ (@1(@1

(1) 3anyck MOTOPOB: BbIMOMHNTE KOMBVHALWIO KOMaHZ JKONCTUKAMU 1 YAepKUBaliTe ee B TeUeHe ABYX CEKyHA.

(@ Banert: HanpasbTe NEBbIN AXOWCTVK (DEXIM 2) BBEPX, UTOBbI COBEPLUUTL B3/IET.

() Mocaaka / OcTaHOBKAa MOTOPOB: HanpaensiTe NeBblii AXOWCTUK BHWU3 (pPEXUM 2), MOKa APOH He
npv3eMAnTCs. YAepxuBaliTe B Te4eHMe TpeX cekyHs AN BbIKIIOYeHUS MOTOPOB.

+ [pv BO3HVMKHOBEHUW Ype3BbI4aliHOM CUTYyaLMKN HaxMuTe 1 yaepxusainte kHonku C1, C2 n KHoMKy
OCTaHOBKM M0o/eTa 04HOBPEMEHHO, MOKa MOTOP He OCTaHOBUTCS.
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Pexxum gxoncTuka (pexuvm 2)
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* YT06bl APOH aBTOMATNYECKW B3/IETEN U BLIMONHWUA Kakoe-1nbo AelicTB1e, peKOMeHAYeTCs co3AaTb naaH
ANS NoNs 1 BeIGpaTh AeicTBUe Nepes B3eTOM. JononHuTeNbHas MHGOPMaLVs NpejCTaBaeHa B pasjene
«Hauano paboTbl». B Apyrux cutyaumein BeINOAHUTE B3NET 1 MOCAAKY BPYUHYH.

Hauano pa6oTbl

Mopspaok paboThl

Monb3oBaTenu MoryT BeINONHATL KapTorpagupoBaHme Ha yyacTke noneta c NomoLLbio npunoxeHvs DJI Agras, nonydate
KapTy B popmaTe HD Ans peKOHCTPYKLMUM B aBTOHOMHOM pexuMe C MOMOLLLHO My/bTa yrpasaeHus 1 nnaHMposaTe none
AN paboTbl Ha kapTe B dopmate HD. B cneaytoliem onncaHny ncnonb3yroTces pexumel Crosshair (Busup), Route Mapping

(Co3paHvie mapLupyTa) 1 Route (MapLLpyT) B kayecTBe NpYMepoB.

Bk/toumTe NyNbT yNipaBneHus, a 3aTem
APOH. 3aiianTe B pabounii BUA B
npunoxeHun DJI Agras.

Q >

_

MepeTaLymTe KapTy 1 KOCHUTECH «/J06aBUTb»,
YTOGkI 06aBUTL TOUKY B MOJIOXEHEe
BU3Vpa. KocHUTECk (/] ANs cOXpaHeHus.

>

Bbi6epuTe none 1 KocHUTeCh «/Jo6aBrTb».

15 >

YCTaHOBYTE NapameTpbl MapLLpyTa, nepeTauure

O N1 3MEHEeHUA Hanpas/ieHysi noneta
MapLLpyTa, 1 KOCHUTECk (V) Anst coxpaHeHms.

KOCHUTECh KHOMKY pexu1Ma B IeBOM
BepxHeM yrny 1 BelbepuTe «Co3aHuie
MapLUpyTa» Ha NaHenu kapTorpadprposaHus
B 3KkpaHe BbI6opa pexiMa 3a4aun.

o 5

KocHuteck «CTapT» 1 NnepemectuTe perynsrop,

YTO6bI COBEPLLUTE B3/1ET. JPOH BIMOAHNT
KapTorpagupoBaHvie No MapLUpyTy
ABTOMATUYeCKW.

—t
KocHuTeck (+] 1 BbiGepuTe «Buavp».

MepeTatyTe KapTy 1 KOCHUTECH «/]06aBNTL,
4TOGbI 406aBUTE TOUKM rPaHULL! Ha KapTy.

Vv >

KocHuTecs (/] ans vcronb3osarms nons u
YCTaHOBKY NapameTpa 3aaHus.

>

KocHuTeck (+] B npaBom yrny skpaHa,
Bbl6epuTe «MapLupyT No obnacTu» nan
«MaplLLpyT N0 rpaHuLe» U ycTaHoBITE
paspeLueHyie, 3aTem KoCHUTeCh
BbIGepuTe «BUMp».

= >

JloxauTech 3aBepLUEHISt PEKOHCTPYKLWN.
51 BEINONHEHWSA AeNACTBII KOCHUTECH
«[naHmpoBaTb none».

>

Bri6epyiTe TN TOUKM Kak «[lpensTcTeme»
1 «30Ha 6e3 pacnblNeHUs» 1 0TMeTbTe
NPensTCTBIS UM 30HbI, KOTOPbIE He
TPeBYIOT pacrbineHVIs, Ha kapTe.

+

I

KocHuTeck «CTapT», YTOBbI HauaTh 3ajady.

N+ BbIMONHAVITE B3/1ET TONLKO HA OTKPLITOM NMPOCTPAHCTBE, yCTaHAB/INBAliTe MOAXOAALLMIA COeANHNTENbHBI
Q‘ MapLUPYT V1 BbICOTY BO3BPaTa 4OMOI B COOTBETCTBIN C YCI0BUSAMU GYHKLIVIOHUPOBAHMS.



. Pa6OTy MO>XXHO NPUOCTaHOBWTL JIETKNM ABUXEHVEM AXOIZCTMKa. ApOH OCTaHOBUTCA B BO3A4yxXe 1 3anvieT
TOUKy OCTaHOBKMU. MOC/Ie 3TOro MM MOXHO ByAeT yNpaB/isaTh BpyUHYto. BeibepuTe 3aauy elle pas, Utobbl
NPOAOMKUTL. IPOH aBTOMATUYECKN BEPHETCS B TOUKY OCTAHOBKM W MPOAOIXUT paboTy. ObecneuviBaiite
6€30MacHOCTb APOHa NpK BO3BpaTe B TOUKY OCTAHOBKM.

* [onb3oBaTesnib MOXeT 3a4aTb AEIZCTEI/IG, KOTOpOE€ APOH BbIMNOJIHUT Mocne 3aBepLueHns pa6OTbI B NpunoXxeHun.

+ [Ins nosyyeHns 4ONoNHNTeNbHON MHPOPMaLMK O poLiedypax IKCTyaTaLym U Mepax NpesoCcTOPOXHOCTA
CM. PyKOBOJCTBO MO/b30BaTeNs.

Bosspat gomoii (RTH)

ApOH AaBTOMaTn4yeckn BepHeTCa B JOMAaLUHIOK TOYKY B Cie[yoLlmnx CNTyaumnax:

YMHbIi1 BO3BPaT AOMOVA: MoNb30BaTeNb HAXMMAET U yAepKnBaeT KHOMKY BO3BpaTa A0MON.

ABapuiiHblil BO3BpaT AOMOLI*: TTOTepsiH CMrHan nynbTa yrnpaBaeHus.

Bo3BpaT AOMOVi Npu H3KOM 3apsaje 6aTapen*: YposeHb 3apaja 6atapeun ApoHa AOCTuraeT yCTaHOBEHHOro nopora
HV3KOro 3apsiaa.

Bo3Bpat nocsie 3aBepLUeHNs paboTbl*: 3ajaya BbINOHEHa.

Ecnm Ha nyTy BO BpemMsa BO3BpaTa AOMOI7I eCTb NpenaTcTene, 4poH OﬁOVIAeT ero uan 3aMeannTca, uTOo6bI 3aBUCHYTb
(noBejeHNe 3aBNCUT OT BbIGPaHHOTO pexumMa penbeda). poH BbIXOAUT 13 pexuMa Bo3BpaTa AOMOWA U XaeT

JanbHeLLNX KOMaHA Nocae 3aBUcaHms.

* MNonb3oBaTeNn MOryT HaCTPOUTL AeNCTBYE APOHa B NPUNOXeHUN. [IOCTYNHO TONLKO NPU HAaCTPOEHHOM BO3BpaLLeHVN 40MOI.

O6cny>xmBaHue

B KOHLie KaxA0oro AHs pacnblieHns ounLLainTe Bce YacTy APOHa W NyNbT ynpasneHns nocie nx Bosspata K 06bIYHON

Temnepatype. HE ounwaiiTe ApoH cpasy nocne 3aBepLueHs paboTbl.

1. 3anonHuTe 6aK OMpbICKMBaTENS YNCTOW NN MbLIbHOR BOAON 1 pacrbinsiiTe BoAy Yepes onpbIckuBaTenn, noka 6ak He
OnyCTeeT, UM BKAUMTE GYHKLIMEO OUUCTKU LLINAHra B HaCTPOIiKax pacribineHust. MosTopuTe Lwar A0 NOMHOR 0UMCTKM 6aka.

2. CHuMUTe GUNbTP Baka pacnbINTENs, YTOBbI OUUCTUTL ero 1 yCTPaHWTL H06bIe 3acopsbl.

3. YUTO6bI MOMBITb APOH BOAOM Y6eANTECh, YTO OH MOSIHOCTLIO COBPaH, @ akKyMy/ISTOP U3BNeYeH. [/t OUNCTKU Kopryca
JPOHa PeKOMEeHAYeTCS MCMONb30BaTh HaMOHEHHbIN BOAOV CTPYIiHbIN NPOMbIBaTe b, MOC/IE Yero yaanuTe ¢ Hero
OCTaTKM BOZbI CHaYana MArkoui LLEeTKOM 1N BAaXKHOM TKaHbLO, @ 3aTeM CyXOi.

4, anI Hannunn Nbiv AN XNAKOCTU C NecTuUyaamMyn Ha MoTopax Uan nponensiepax NpoTpuTe X oCcTatkn CHavana

BNIaXHOW TKaHbHO, a 3aTeM CyXol.

5. TlpoTupaiiTe NOBEPXHOCTL V1 3KPaH My/bTa yNpaBneHu st HY/CTOM, BAAXKHOW, HO XOPOLLIO OTXAaToM TKaHbHo.

6. XpaHwuTe YUNCTbIV APOH B CyXOM MecTe.

* [ins nonyYeHns AoNoNHUTENbHOV MHPOPMaLIMK 06 NCNONB30BaHUW 1 06CNYXMBaHN CM. PyKOBOACTBO NONb30BaTeNs.

TexHMUYeckue xapakTepucTuKmn

[ApoH (mogens: SWWDZ-U75A)

Paboyas 4acToTa U MOLLHOCTb NepejaTyvika (SNNM)
Pabouas Temnepatypa

Papap

Mogenb

Pa6oyas 4acToTa U MOLLHOCTb NepeaaTyrka (SUNM)
Pa6ouas Temnepatypa

JNnpap (Mogens: mid360-agras)

AnvHa BonHbI

be3onacHocTb nasepa

JlonycT!MBbIi ypoBeHb 13nyYeHns

STanoHHas anepTypa

MakcnmansHas MOLLHOCTb U3/TyYeHUs 1a3epHOro
nmnynbca Within 5 He

MynbT ynpasnexHus (Moaens: TKPL2)

Pabouas Temnepatypa

MNepepauva Bngeo 04

Pa6oyas 4actoTa 1 MOLLHOCTb NepeaaTymka (SUNM)
Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Pabouas YacToTa 1 MOLLHOCTL NepejaTymka (AUNM)
Bluetooth 5.2

Paboyas 4acToTa 1 MOLLHOCTL NepeaaTyvka (AUNM)

2,4000-2,4835 I'Tu;: <33 abm (FCC), <20 aBm (SRRC/CE/MIC)
OT10°Cpao40-°C

RD241608RFV3.2 (nepeaHwii paaap); RD240804FB (HuxHwii paaap)
24,05-24,25 'uy;: <20 abm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

OT10°C A0 40 °C

905 HM

Knacc 1

128 HAX
4 MM

35BT

0T -20 °C g0 50 °C
2,4000-2,4835 ITuj: <33 46M (FCC), <20 aBM (SRRC/CE/MIC)
2,4000-2,4835 ITuj: < 26 gBM (FCC), < 20 46M (SRRC/CE/MIC)

2,4000-2,4835 I'Tw;: <10 gbm
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Genel Bakis

Hava Araci

Uzaktan Kumanda

© N v A~ WN =

0

10.
11.
12.

Pervaneler
Motorlar

Elektronik Hiz Kumandasi (ESC)
On Géstergeler
Arka Gostergeler
Puskirtme Haznesi
Yk Kilidi
Puskurtme Gubugu
Puskdrtuculer

Akilli Ugus Bataryasi
Gorus Sistemi

On Radar

/@@@
©Q)
®e €5

®0

S S

Dokunmatik Ekran

Baglanti Durumu LED'i
Kontrol Cubuklar

Geri DGgmesi
L1/L2/L3/R1/R2/R3 DUgmeleri
Kalkis Noktasina Donus (RTH)
Dagmesi

7. Mikrofon
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12.
13.

15.

Durum LED'i
Pil Seviyesi LED'leri

. Glg Dugmesi
. 5D Digmesi

Ugus Duraklatma Digmesi
Harici Antenler

. Ozellestirilebilir C3 Dugmesi

Sol Déner Tus

13.
14.
15.
16.

16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

Yerlesik D-RTK™ Antenleri
LiDAR

Kol Kilidi

External OCUSYNC™ Géruinti
lletim Antenleri

. FPV Kamera

. Asag Yonlu Radar

. Isik

. inig takimi

. Elektromanyetik Akis Olcer
. Arka Radar

. Dagitim Pompalari

Puskirtme/Serpme Dugmesi
Ucus Modu Anahtari

HDMI Baglanti Noktasi
USB-A Baglanti Noktasi
FPV/Harita Gegis Digmesi
Sag Doner Tus

Kaydirma Topu

Dahili Antenler



[
M S

24. C1/C2 Dugmeleri 28. Arka Kapak Cikarma Dugmesi 31. USB-C Baglanti Noktasi
25. Arka Kapak 29. Donanim Kilidi Bélmesi 32. Hava Girisi
26. Pil Cikarma DUgmesi 30. microSD Kart Yuvasi 33. Braket

27. Batarya Boélmesi

Kalkisa Hazirlanma

Hem sizin korunmaniz hem de gevrenizdekilerin glivenligi icin temel ugus kurallarini anlamak 6nemlidir.

Yasal uyarilari ve guvenlik yonergelerini muhakkak okuyun.

Ucus Oncesi Kontrol Listesi

Uzaktan kumandayi agin, DJI Agras uygulamasinin agik oldugundan emin olun, ardindan hava aracini galistirin. Uzaktan
kumanda ve hava aracinin bagl oldugundan emin olun. Uygulama ana ekranina gidin ve Baslat'a dokunarak Calisma
Gorunimune girin. Ekranin sol Ust késesindeki durum ¢ubugunun yesil oldugundan emin olun. Aksi takdirde, hava araci
havalanamaz.
.+ RTKkonumlandirmasi énerilir. RTK sinyallerini alma yéntemini segmek icin uygulamadaki Calisma Gorinimu
Q dgesine gidin, & 6gesine ve ardindan RTK dgesine dokunun.
+ Internet baglantisi icin DJI Hiicresel Donanim Kilidi énerilir. Uygulamada, islem Gériinimiine gidin, €%
ogesine dokunun ve Ag Tanilama 6gesini secin. Ag zincirindeki tim cihazlarin durumu yesil gériintyorsa
hiicresel donanim kilidi ve SIM kart diizgtin calisiyordur.

Manuel Ugus
Manuel Kalkis/inis

G9-0G| [¢] [@

S 7

(D Motorlari ¢alistirma: Kombinasyon cubugu komutunu gerceklestirin ve iki saniye basili tutun.

@ Kalkis: Kalkis icin sol kumanda cubugunu (mod 2) yukari itin.

3 inis / Motorlari durdurma: Hava araci inene kadar sol kumanda ¢ubugunu (mod 2) asag) itin. Motorlari
durdurmak icin Ug¢ saniye basili tutun.

e

{QE + Acil bir durumda motoru durdurmak igin C1, C2 ve ugus duraklatma dugmesini ayni anda basili tutun.
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Kumanda Cubugu (Mod 2)

)] e
« > ¥ =

<.+ Hava araci otomatik olarak kalkis ve calisma yapmadan 6nce arazi planinin olusturulmasi ve kalkistan
Q once bir calisma modu segilmesi dnerilir. Daha fazla bilgi icin Calismayi Baslatma bélumune bakin. Diger
senaryolarda manuel olarak kalkis ve inis yapin.

Calismayi Baslatma

Operasyon Proseduri

Kullanicilar, DJI Agras uygulamasini kullanarak ¢alisma alaninda haritalama calismasi gergeklestirebilir ve uzaktan
kumanday! kullanarak cevrimdisi yeniden yapilandirma ile HD harita alabilir ve ardindan HD haritada Rota calismasi icin

bir araziyi planlayabilir. Asagidaki agiklamada érnek olarak Arti imleci, Rota Haritalama ve Rota Calistirma gésterilmistir.

Uzaktan kumandayi ve ardindan hava
aracini agin. DJI Agras uygulamasinda
Calisma Gortnimiine girin.

Q >

—_

Artiimleci konumuna bir nokta eklemek icin
haritay strukleyin ve Ekle 6gesine dokunun.
Kaydetmek icin / 6gesine dokunun.

Alani segin ve Ekle diigmesine
dokunun.

15 >

Rota parametrelerini ayarlayin, : O
segenegini stiriikleyerek rotanin ugus
yoniind ayarlayin ve kaydetmek icin
segenegine dokunun.

ayarlayin.

Sol stteki mod diigmesine dokunun ve
gorev modu se¢im ekraninda Haritalama
panelindeki Rota Haritalama 6gesini segin.

o >

Kalkis icin Baslat diigmesine dokunun ve
kaydiriciyl hareket ettirin. Hava araci haritalama
calismasini rota boyunca otomatik olarak
gerceklestirecektir.

Q >

_—

ecenegine dokunun ve Arti imlecini
secin. Haritayi surtikleyin ve haritada sinir
noktalari eklemek icin Ekle diigmesine
dokunun.

v >

Araziyi kullanmak ve gérev parametresini
ayarlamak igin (v/] 6gesine dokunun.

Sag ekrandaki [+] secenegine dokunun,
Alan Rotasi veya Sinir Rotasini segin ve

Cozunurltga ayarlayin, ardindal
secenegine dokunun ve Arti imlecini segin.

= >

Yeniden yapilandirmanin tamamlanmasini
bekleyin. islemleri gerceklestirmek i¢in Arazi
Planla 6gesine dokunun.

>

Nokta tirtinii Engel veya Puskirtme
Yapilmayacak Alan olarak segin ve haritada
engelleri veya plskirtme gerektirmeyen
alanlari isaretleyin.

+

&

Gorevi baglatmak icin Baglat diigmesine
dokunun.

+ Sadece acik alanlarda kalkis yapin ve calisma ortamina gére uygun bir Baglanti Rotasi ve RTH irtifasi



+ Kumanda gubugu hafifce hareket ettirilerek calisma duraklatilabilir. Hava araci havada durur ve duraklanan
noktayi kaydeder. Sonrasinda hava araci manuel olarak kontrol edilebilir. Devam etmek icin ¢alismayi tekrar
secin. Hava araci otomatik olarak duraklanan noktaya doéner ve calismaya devam eder. Mola noktasina geri
donerken hava araci glivenligine dikkat edin.

+ Kullanicilar, galisma tamamlandiktan sonra hava aracinin gergeklestirecegi eylemi uygulamadan ayarlayabilirler.

+ Calisma prosedurleri ve dnlemler hakkinda daha fazla bilgi icin Kullanici Kilavuzuna bakin.

Baslangic Noktasina Dén (BND)

Asagidaki durumlarda hava araci otomatik olarak Kalkis Noktasina déner:

Akilli BND: Kullanici BND diigmesini basili tuttugunda

Guvenli BND*: Uzaktan kumanda sinyali kayboldugunda.

Disuk Batarya Seviyesinde BND*: Hava araci batarya seviyesi énceden ayarlanmis disik batarya esigine ulastiginda.
Operasyon sonrasi dénis*: Gorev tamamlandiginda.

RTH sirasinda donus yolunda bir engel varsa hava araci takilmamak icin etrafindan dolasacak veya yavaslayarak havada
asili kalacaktir (davranis secilen operasyon arazisine baglidir). Hava aract BND modundan ¢ikacak ve havada bekleyerek

yeni komut bekleyecektir.

* Kullanicilar, uygulamadan hava aracinin hareketlerini ayarlayabilir. Sadece BND ayarlandiginda kullanilabilir.

Bakim

Puskurtme yapilan her giiniin sonunda hava araci normal sicakliga déndiikten sonra hava aracinin ve uzaktan kumandanin

tim parcalarini temizleyin. Hava aracini calisma tamamlandiktan hemen sonra TEMIZLEMEYIN.

1. Puskirtme haznesini temiz veya sabunlu su ile doldurun ve hazne bosalana kadar suyu puskurttictilerden puskurtin veya
Sprey Ayarlari bélimunden Hortum Temizleme islevini etkinlestirin. Hazneyi tamamen temizlemek icin adimi tekrarlayin.

2. Tikanikliklart temizlemek icin puskirtme haznesi stizgecini gikarin.

3. Hava arac gévdesinin tamamen monte edilmis ve bataryanin ¢ikariimis oldugundan emin olun, bdylece dogrudan suyla
yikanabilir. Hava aracinin gévdesini temizlemek icin suyla dolu bir sprey puskurtici kullanilmasi ve yumusak bir firga
veya islak bir bezle silinmesi, daha sonra da kuru bir bezle kurulanmasi 6nerilir.

4. Motorlarda veya pervanelerde toz veya pestisit sivisi varsa, kalan su kalintisini kuru bir bezle temizlemeden 6nce bunlari

1slak bir bezle silin.

Uzaktan kumandanin yuzeyini ve ekranini suyu iyice sikilmis temiz bir islak bezle silin.
6. Temizlenen hava aracini kuru bir ortamda saklayin.
*  Kullanim ve bakim hakkinda daha fazla bilgi icin Kullanici Kilavuzuna bakin.

Teknik Ozellikler

Hava Araci (Model: 3WWDZ-U75A)
Galisma Frekansi™ ve Verici Giici (EIRP)

Calisma Sicaklig

Radar

Model

Calisma Frekansi ve Verici Gucl (EIRP)
Calisma Sicaklig

LiDAR (Model: mid360-agras)

Dalga Boyu

Lazer Guvenligi

Erisilebilir Emisyon Siniri (AEL)

Referans Diyaframi

Maksimum Lazer Darbe Emisyonu Guct Within 5 ns
Uzaktan Kumanda (Model: TKPL2)
Calisma Sicaklig

04 Video iletimi

Galisma Frekansi™ ve Verici Giicii (EIRP)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Calisma Frekansi™ ve Verici Giicti (EIRP)

Bluetooth 5.2
Calisma Frekansi ve Verici Guicl (EIRP)

2,4000 - 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 - 5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
0 °Cile 40 °C (32 °F ile 104 °F) arasinda

RD241608RFV3.2 (On Radar); RD240804FB (Asag! Yonlu Radar)
24,05 - 24,25 GHz: <20 dBm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)
0 °Cile 40 °C (32 °F ile 104 °F) arasinda

905 nm
Sinif 1
128 nJ
4mm
35W

-20 °ile 50 °C (-4 °F ile 122 °F) arasinda

2,4000 - 2,4835 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 - 5,850 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

2,4000 - 2,4835 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,150 - 5,250 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (SRRC/CE/MIC)
5,725 - 5,850 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2,4000 - 2,4835 GHz: <10 dBm

[1] 5,8 ve 5,1 GHz frekanslari bazi lkelerde yasaktir. Bazi Glkelerde 5,1 GHz frekansinin yalnizca i¢ mekanda kullaniimasina izin verilir.
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ornsap,

NiTaneHnin anapat

1. Mponenepu 13. Boptosi aHTeHn D-RTK™

2. [suryHn 14. LiDAR

3. EnekTpoHHWMiA perynstop weuakocTi (ESC) 15. BnokyBaHHs pykun

4. TlepeaHi iHavkaTopy 16. 30BHiLLHi aHTeHW nepegadi
5. 3agHiiHAMKaTOpPU 306paxeHs OCUSYNC™

6. Pesepsyap Ans po3nuieHHs 17. FPV-kamepa

7. BNIOKyBaHHS KOPUCHOTO HaBaHTaxeHHs 18 Hu3XiaHnii pagap

8. Po3nunioBanbHa Hacazka 19. OcBiTNeHHs

9. PosnpuickyBadi 20. LWaci

10. IHTenekTyanbHWi 6opToBuit akymynstop 21. ENeKTpOMarHitHuii Butpatomip
11. Cuctema BisyanbHOro 6aueHHs 22. 3apHiii pagap

12. MepeaHili pagap 23. HaritaneHi nomnu

MyNbT ANCTaHLIHOTO KepyBaHHS
/@3 ® 21

@og> OO  {Zem

@o — = @
Je ( 7 i I ( 7 ) ]
1. CeHcopHWi1 ekpaH 8. CBiTNOAIOAHUI iHAMKATOP CTaHy 15. NiBuii perynatop
2. CBIiTNOAIOAHWUIA iHAMKATOP CTaHy 9. CsiTnogioaHi iHAMKaTopwy piBHA 16. KHOMKa po3nuieHHs/po3kngaHHsa
NigKNOYEeHHs 3apsaay akymynaropa 17. I'IepeMMKaq PexnMy nonboTy
3. Pyuku kepyBaHHs 10. KHorka XuBneHHs 18. MopT HDMI
4, KHorka «Hazag» 11. KHorika 5D 19. Mopt USB-A
5. KHonku L1/L2/L3/R1/R2/R3 12. KHorika «[May3a nonsoty» 20. KHorika nepemukaHHsi FPV/KapTta
6. KHonka «MosepHeHHs gogomy» (RTH)  13. 30BHIiLLHI aHTeHW 21. MpaBwii perynstop
7. MikpopoH 14. HanawrosysaHa kHorka C3 22. KonilaTko MpoKpyTKu

23. BHyTpILLHi aHTeHn
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24. Knonkwn C1/C2 27. AKyMYNSITOPHWIA BiACiK 30. THi3g0 Ana kapTy microSD

25. 3agHs KpuLLKa 28. KHorka po36/10KyBaHHS 3a4HbOI 31. Mopt USB-C

26. KHorka po3610KyBaHHS Kpukn 32. BnyckHuii oTBIp NoBiTps
akymynsitopa 29. Biacik anst knrova 33. KpoHLuTeitH

MiaroTyBaHHA A0 3N1bOTY

BaX1MBO pO3yMiTL OCHOBHI pekoMeHAaLii LLoA0 MoNbOTY, K ANA BALLOrO 3axXWCTy, Tak i AN1s 6e3neku
ntojein HaBKo10 Bac.

O60B'A3K0BO NpoUNTaliTe 3aABY NPO HENPUAHATTA BiANOBIAANLHOCTI Ta IHCTPYKLIT 3 TeXHiKN
6esneKkun.

KapTa KOHTPOJIbHNX nepeBipOK nepej nosiboTomM

YBIMKHIiTb MyNbT ANCTaHLIRHOrO KepyBaHHS, BigKpuiiTe 3acTocyHOK DJI Agras, a NoTiM YBIMKHITb XXUBAEHHS NiTasbHOIO
anaparta. Mog6aiiTe, W06 NyNbT ANCTAHLINHOrO KepyBaHHSA Ta NiTanbHWIA anapat 6ynu nigkntoyeHi. Mepelgite Ha
rONI0BHWIA eKpaH 3aCTOCYHKY Ta TOPKHITLCA «[yck», o6 yBiNTK B NogaHHs «Pob6oTar. MepekoHaiiTecs, Lo pAAOK CTaHy
Y BEPXHbOMY N1iBOMY KyTi eKpaHa 3eleHWNiA. IHaKLe NiTanbHWi anapaT He 3MoXe 3/1eTiTu.
X. *  PexoMeHZyeTbCA No3uuitoBaHHs RTK. Y 3aCTOCYHKY NepeiiaiTh A0 NoAaHHs «Po60Tax, TopkHiTbca £8, a noTim
Q RTK, wo6 BnbpaTu crnocié oTprmarHs curHanis RTK.
+ [Ins NiaKNIOYEHHA A0 Mepexi IHTepHeT peKOMEeHAYETLCS BUKOPUCTOBYBATU CTiNbHMKOBUIA Kntou DJI Cellular
Dongle. ¥ 3acTOCyHKy nepeiisiTb 40 NoaaHHs «Po6oTax, TOpkHITLCs §¢ , a MoTiM BM6GepiTh «Mepesipka
Mepexi». SIKLLO CTaH yCix MPUCTPOIB MepeXxi MoKa3aHo 3e/1eHUM KOIbOPOM, CTiIbHUKOBUIA Ktod | SIM-kapTa
NpautoloTb HaeXHUM YUHOM.

Py4Huia nonit

PyuHi 3nit/nocagka

PR )

3anyck ABUryHiB: BurikoHaliTe KOMGIHOBaHY KOMaHAy Py4oK KepyBaHHS i yTpUMYyATe iX y TakoMy NONOXEHHi
MPOTArOM /|BOX CeKyHA,.

3AiT: 3NiT: HATUCHITB NiBY PYYKY KepyBaHHS (peXuM 2) Bropy, o6 3neTitu.

MpusemneHHs / 3ynuHka ABUTYHIB: HaTWCHITL NiBY pyuky KepyBaHHSA (pexum 2) BHU3, AOKW NiTanbHWUiA
anapat He NPU3eMANTLCA. YTPUMYIiTe MPOTArOM TPbOX CeKYHA, W06 BUMKHYTU ABUTYHW.

:‘Q"' * HaTucHitb 11 yTpumyiite kHonku C1, C2 Ta KHONKY Nay3u NoAbOTY OAHOYaCHO, JOKN MOTOP He 3yNMUHUTLCS, Y
- pasi HaA3BMYaiHOI cuTyaLyi.
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Pyuka KepyBaHHs (pexxum 2)

1

)] e
« > ¥ =

+ W06 nitTanbHuii anapaT aBTOMaTUYHO 3iTaB | BUKOHYBaB PO6OTY, PEKOMEHAYETLCA CTBOPUTY MA1aH ANS
nons i Bu6paTn poboTy Nepes 3n1b0TOM. [ OTPUMaHHS A0AaTKOBOT iHGopMaLlii AVB. po3ain «Onepauii
3anycky». lns iHWKX CLeHapiiB 3niTaliTe Ta NpU3emMaaiTecs BPy4YHy.

Onepadii 3anycky

Mopsaaok po6oTun

KopucTyBayi MOXyTb BUKOHYBaTV onepauii kapTyBaHHA B onepauiiiHiil 30Hi 3a 4onomoroto 3actocyHky DJI Agras i
CTBOPHOBATU KapTy BUCOKOI PO3/iNbHOI 34aTHOCTI 3aBAAKV aBTOHOMHIV PeKOHCTPYKLi 3a 0MOMOroto My/bTa AUCTaHUiiiHOro
KepyBaHHs, a NoTiM 3agaBaTu nose 41 poboTV Ha Mani BUCOKOT PO3AiNBHOI 34aTHOCTI AnA «PO60OTM Ha MapLUpyTi». Y

HaCTyMHOMy OnWCi BUKOPUCTOBYHOTLES «[TpHLyiny, «KapTyBaHHS MapLUpyTy» Ta «Po60Ta Ha MapLUPYTi» ik PUKNaAW.

YBIMKHITb NyNbT ANCTaHLiAHOTO
KepyBaHHs, a NoTiM NiiTanbHWI anapar.
YBIliAiTb 40 NoAaHHs «Po6oTa» B
3acTocyHky DJI Agras.

Q >

—_+
MepeTarHiTL KapTy Ta TOPKHITLCA
«[loAaTii», W6 AOAATM TOUKY Tam, KyAW

HaBezieHo NpuLYin. TOpKHITHEA [V, 106
36eperTu.

>

BvibepiTb none Ta TOPKHITLCA «Joaatiiy.

BCTaHOBITH NapameTpy MapLIpyTy,

nepeTArHiTh | O, Wo6 ckopurysaTn
HanpAMOK No/bOTY 3a MapLLPYTOM, i

HaTUCHITL (V) o6 36eperTi Aati.

TOPKHITBCA KHOMKI HaNaLLTyBaHHs PEXVIMY
B NiIBOMY BEpXHLOMY KyTi Ta BUGEpiTb

NyHKT «KapTyBaHHs MapLUpyTy» Ha NaHeni
«KapTyBaHHs» Ha ekpaHi BU6opy pexxumy
3aB/jaHHs.

KR >

TopkHiTbCA «ouaT» Ta NepemicTite
MOB3yHOK Ha 3AiT. fliTanbHuiA anapat
aBTOMATWYHO BUKOHYBaTUMe KapTyBaHHS!
B3/J0BX MapLLpyTy.

Q >

-_t

TopkHIiTbCst (+] Ta BUGepiTh «MpuLiiny.
MepeTarHiTb KapTy Ta TOPKHITLCA «Joaati»,
L1406 A0AATU IPAHVYHI TOYUKM Ha KapTi.

v >

TopKHITLCA (], W06 BIKOPUCTaTV NONe Ta
BCTaHOBMTU NapameTpyl 3aBAaHHA.

TopkHiTbes (+ NpaBopyy, BUGEpiTh
«MapLUpyT 30H1» a60 «MexoBuiA
MapLUpyYT» | BCTAHOBITb PO3AiNbHY
3/@THICTb, MOTIM TOPKHITLCS
«Mpuuine.

= >

3auekaliTe 3aBepLLEHHS PEKOHCTPYKLII.
TopkHiTECA «[Mons», o6 BUKOHATN
3aB/jaHHs.

>

Bu6epiTb TN ToukM sik MepeLukoaa a6o
30Ha 6e3 06MprcKyBaHHS Ta NO3HauTe
nepeLLIKoAV abo 30HW, siki He NoTpebytoTh
06MpyCKyBaHHs, Ha KapTi.

+

&

TopkHiTbCA «ouaT», o6 posnovaTit
3aBAaHHS.

N+ 3niTaiiTe Muwe y BIAKPUTUX 30HAX | BCTAHOBNIOWTE HANeXHI «MoBEpHEHHS Ha MapLpyT» Ta «BucoTy RTH»
Q‘ BiANOBIAHO A0 po60YOro cepeAoBULLA.



+  P0o60Ty MOXHa NPU3YNVHATY, 3n1erka NepemicTUBLLN PyUKy KepyBaHHS. JliTanbHWI anapat 3aBucHe B
MoBITPI 11 3anuLLe KOHTPOALHY TOuUKY. MiCAA LbOro NiTanbHUM anapaToM MoXHa KepysaTu BpyyHy. Bubepitb
po6oTy Lije pas, Wo6 NPoAoBXVTW. JliTanbHWA anapaT aBTOMaTUYHO NMOBEPHETHCA 40 KOHTPOALHOT TOUKM
Ta BiiHOBUTb po6oTy. MpuAiniTe yBary 6esneLi nitanbHoro anapara, NoBepTaloUNCh 40 KOHTPONLHOT TOUKM.

+  KopwucTyBaui MOXyTb BCTAHOBUTY B 3aCTOCYHKY Aito, Ky byje BUKOHYyBaTW NiTasbHWI anapat nicns
3aBepLUEeHHS PO6OTW.

*  3BepHiTbCs 40 MocibHKKa kopUCTyBaYa 415 OTPMMaHHS A0AaTKoBoi iHpopMaLlii npo npoLeaypu
ekcnnyaTawii Ta 3anobixHi 3axoan.

MNosepHeHHA gogomy (RTH)

NiTanbHWi anapaTt aBTOMaTUYHO NOBePTaTUMETLCS 40 JOMALLHBOI TOUKM B TakUX CUTyaLisx:

IHTenekTyansHe RTH: KopuctyBau HaTucKae Ta yTpumye KHonky RTH.

Be3neyHe RTH*: CurHan nynbTa ANCTaHLIIHOrO KepyBaHHs BTPaYeHo.

RTH 3a HM3bKOrO piBHA 3apsajy akymynaTtopa*: PiBeHb 3apajy akymynstTopa fiTalbHOro anapaTty AOCArae
BCTaHOB/IEHOr0 NMOPOry H13bKOro 3apsjy.

MoBepHeHHS nicns po6oTU*: 3aBAaHHS BUKOHAHO.

AKLWO Ha LWAsXy noBepHeHHs Nig 4ac RTH € nepelukoAa, niTanbHWIA anapaTt oMuHe ii abo 3MeHWNTL WBUAKICTb A0
3aBMCaHHS (MoBejiHKa 3aneXunTb Bijg 06paHoro Ans pobotu penbedy). JliTanbHuii anapat BuxoaunTb 3 RTH i vekae
NoAaNbLUNX KOMaHA MicNs 3aBUCaHHS.

* KopucTyBayi MOXyTb HanallTyBaTu 4ito NiTanbHOro anapaTy B 3aCTOCYHKY. [JOCTYMNHO nuLle KO BCTaHOBNeHO RTH.

TexHiuHe 06cnyroByBaHHsA

OunyiiTe BCi YaCTMHW NiTanbHOro anapata Ta Ny/ibTa AUCTAHUINHOrO KepyBaHHS HanpUKiHLi KOXHOro AHA
PO3npucKyBaHHSA MicasA Toro, ik 1ioro TemnepaTtypa npuiige B HopMy. HE ounLyiiTe nitanbHWUiA anapaT Bigpasy nicns
3aBepLUeHHst poboTy.

1. 3anoBHIiTb 6ak A5 PO3MUNEHHS YNCTOK a60 MULHOK BOZOHO | pO3nunAtoiiTe BOAY Yepes po3nuatoBadi, Moku 6ak
He CMOPOXHiE, a60 YBIMKHITb GYHKLLH0 «OUMLLIEHHS LLNAHTiB» Y HaNalLTyBaHHSX PO3nuneHHs. [oBTOpITk KPOK, LLI06
MOBHICTHO OUNCTUTY BaK.

2. 3HiMiTb inbTp 6aka 415 pO3MUIeHHS, L6 OUNCTUTY Ta YCYHYTV BYAb-sKi 3aCMiYeHHsI.

3. TMepeKoHaliTecs, L0 KOHCTPYKLIiIO iTanbHOro anapata MOBHICTIO 3'€AHaHO, a akyMy/IATOP 3HATO, LL06 anapaT MoXHa
6yNno NnoMnTK 6e3nocepesHL0 BOAOK. N8 OULLIEHHS KOPMYCY NiTa/lbHOro anapaTta PekoMeH/yeTbCa BYKOPUCTOBYBaTH
pOo3nuAtoBanbHY MUIiKY, HarOBHeHY BOZOH, | MPOTEPTY Oro M'AKOHO LLTKOK abo BOOTOK TKAHVHO, MepLL Hix
BUAANTY 3aNILLKN BOAW CyXOH TKaHVHOH.

4. Ak Ha MOTOpax v Nponenepax € N abo NecTULMAHA PiAviHa, NPOTPITL X BONIOTO raHYipKO, NepLU HiX BUAANATU
3a/MLLKKN BOAW CyXOH0 FaH4ipKoto.

5. [poTpiTb NOBEPXHIO Ta €KpaH NyNbTa ANCTaHLIAHOTO KepyBaHHS YVCTOK BOIOMOK TKAHVHOMO, 3 SIKOT 6y/10 BifkaTo BOAY.

6. 3b6epiraliTe ounLLEeHi NiTanbHi anapaTtyi B Cyxomy micLi.

* 3BepHiTbcA A0 MocibHMKa kopucTyBaya Ana OTPUMaHHS 40AaTKOBOI iIHGOpMaLLii PO BUKOPVCTaHHA Ta 06CNYroByBaHHS.

XapaKTepucTukun

NiTanbHwuii anapaT (Mogens: 3WWDZ-U75A)

Po6oua YacToTa Ta NoTyXHicTb Nepesasadya (EIRP) 2,4000-2,4835 I'Tuy; <33 agbm (FCC), <20 abm (SRRC/CE/MIC)
Po6oua Temnepatypa Big 0 °C go 40 °C (Big 32 °F go 104 °F)

Papap

Mogens RD241608RFV3.2 (MepeaHiit pagap); RD240804FB (Hu3xigHWii pasap)
Po6oua YacToTa Ta NoTyXHicTb Nepesasadya (EIRP) 24,05-24,25 Ty <20 abm (NCC/MIC/KC/CE/FCC)

Po6oua Temnepatypa Big 0 °C go 40 °C (Big 32 °F go 104 °F)

LiDAR (Mogenb: mid360-agras)

JoBXnHa xBuUni 905 nm

JNlazepHa 6e3neka Class 1

JlocTynHWiA NiMiT BUNpoMiHtoBaHHSA (AEL) 128 nJ

PedepeHuiiiHa anepTypa 4mm

MakcumanbHa NOTYXXHICTb 1a3epHOro iMNy/ibCy NPOTAroM 5 Hs 35 W
MyneT AncTaHUiliHoro kepyBaHHs (Mogenk: TKPL2)

Po6oua Temnepatypa Big -20 °C go 50 °C (Big -4 °F go 122 °F)

04 MNepepaBaHHA Bigeo

Po6oua YacToTa Ta NoTyXHicTb Nepesasadya (EIRP) 2,4000-2,4835 I'Twy;: <33 abm (FCC), <20 abm (SRRC/CE/MIC)
Wi-Fi (802,11 a/b/g/n/ac/ax)

Po6oua YacToTa Ta NoTyxHicTb NepesaBadya (EIRP) 2,4000-2,4835 Ty;: <26 agbm (FCC), <20 abm (SRRC/CE/MIC)
Bluetooth 5.2

Po6oua YacToTa Ta NOTyXHiCTb Nepesasadya (EIRP) 2,4000-2,4835 I'Tw;: <10 abm
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Compliance Information

FCC Compliance Notice

Supplier's Declaration of Conformity

Product name: AGRAS T100/DJI RC Plus 2/DJI T100 Spraying
System

Model Number: 3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100

Responsible Party: DJl Research LLC

Responsible Party Address: 17301 Edwards Road, Cerritos, CA

Website: www.dj.com
We, DJl Research LLC, being the responsible party, declares

that the above mentioned model was tested to demonstrate
complying with all applicable FCC rules and regulations.

“This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is
subject to the following two conditions: (1) This device may not
cause harmful interference, and (2) This device must accept any
interference received, including interference that may cause
undesired operation.

Any changes or modifications not expressly approved by the
party responsible for compliance could void the user's authority
to operate the equipment.

“This equipment has been tested and found to comply with the
limits for a Class A digital device, pursuant to part 15 of the FCC
Rules. These limits are designed to provide reasonable protection
against harmful interference in a residential installation. This
equipment generates, uses and can radiate radio frequency
energy and, f not installed and used in accordance with

the instructions, may cause harmful interference to radio
communications. However, there is no guarantee that
interference will not occur in a particular installation. If this
equipment does cause harmful interference to radio or
television reception, which can be determined by turning the
equipment off and on, the user is encouraged to try to correct
the interference by one or more of the following measures:

—Reorient or relocate the receiving antenna.
—Increase the separation between the equipment and receiver.
—Connect the equipment into an outlet on a circuit different
from that to which the receiver is connected.

—Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for
help.

RF Exposure Information

The aircraft complies with FCC radiation exposure limits set forth
for an uncontrolied environment. In order to avoid the possibility
of exceeding the FCC radio frequency exposure limits, human
proximity to the antenna shall not be less than 20cm during
normal operation. This transmitter must not be co-located or
operating in conjunction with any other antenna or transmitter.

“This equipment complies with FCC radiation exposure limits set
forth for an uncontrolled environment. End user must follow

the specific operating instructions for satisfying RF exposure
compliance. This transmitter must not be co-located or operating
in conjunction with any other antenna or transmitter.

The portable device is designed to meet the requirements

for exposure to radio waves established by the Federal
Communications Commission (USA).

These requirements set a SAR limit of 1.6 Wrkg averaged over
one gram of tissue. The highest SAR value reported under this
standard during product certification for use when properly
worn on the body.

These requirements set a SAR limit of 4 W/kg averaged over

ten gram of tissue. The highest SAR value reported under this
standard during product certification for use when properly
worn on the limbs.

ISED Compliance Notice

CAN ICES-003 (A) / NMB-003(A)

“This df licence-exempt

that comply with Innovation, Science and Econormic
Development Canada's licence-exempt RSS(s). Operation is
subject to the following two conditions: (1)This device may not
cause interference.(2)This device must accept any interference,
including interference that may cause undesired operation of
the device.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le
présent appareil est conforme aux CNR dnnovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils
radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux

deux conditions suivantes {(1)L'appareil ne doit pas produire

de brouillage; (2)L'appareil doit accepter tout brouillage
radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible den
compromettre le fonctionnement.

The aircraft complies with RSS-102 radiation exposure limits

set forth for an uncontrolled environment. This equipment
should be installed and operated with minimum distance 20cm
between the radiator and your body. This transmitter must not
be co-located or operating in conjunction with any other antenna
or transmitter.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux
radiations CNR-102 établies pour un environnement non
contrélé. Cet équipement doit étre installé et utilisé avec une
distance minimale de 20 cm entre le radiateur et votre corps.

eiver(s)

“This equipment complies with RSS-102 radiation exposure
limits set forth for an uncontrolled environment. End user

must follow the specific operating instructions for satisfying RF
exposure compliance. This transmitter must not be co-located or
operating in conjunction with any other antenna or transmitter.
The portable device is designed to meet the requirements for
exposure to radio waves established by the RSS-102.

Cet équip est conforme aux |

rayonnements CNR-102 établies pour un environnement non
contrélé. Lutilisateur final doit suivre les instructions spécifiques
pour satisfaire les normes. Cet émetteur ne doit pas étre co-
implanté ou fonctionner en conjonction avec toute autre
antenne ou transmetteur. Le dispositif portatif est concu pour
répondre aux exigences dexposition aux ondes radio établie par
le développement énergetique DURABLE.

These requirements set a SAR limit of 1.6 W/kg averaged over
one gram of tissue. The highest SAR value reported under this
standard during product certification for use when properly
worn on the body.

Ces exigences un SAR limite de 1,6 W/kg en moyenne pour

un gramme de tissu. La valeur SAR la plus élevée signalée en
vertu de cette norme lors de la certification de produit & utiliser
lorsquil est correctement porté sur le corps.

These requirements set a SAR limit of 4W/kg averaged over

ten grams of tissue. The highest SAR value reported under this
standard during product certification for use when properly
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worn on the limbs.

Ces exigences un SAR limite de 4 W/kg en moyenne pour dix
gramme de tissu. La valeur SAR la plus élevée signalée en

vertu de cette norme lors de la certification de produit a utiliser
lorsquil est correctement porté sur le membres.

For devices with detachable antenna(s), the maximum antenna
gain permitted for devices in the band 5725-5850 MHz shall be
such that the equipment still complies with the e.i.p. limits as
appropriate.

Pour les dispositifs munis dantennes amovibles, le gain maximal
dantenne permis (pour les dispositifs utiisant la bande de 5 725
5850 MH2) doit étre conforme a la limite de la p.ir.e. spécifiée,
selon le cas.

The device for operation in the band 5150-5250 MHz is only for
indoor use to reduce the potential for harmful interference to co-
channel mobile satellite systems.

Les dispositifs fonctionnant dans la bande de 5 150 & 5 250 MHz
sont réservés uniquement pour une utilisation & fintérieur afin
de réduire les risques de broillage préjudiciable aux systémes
de satellites mobiles utilisant les mémes canaux.

5150-5250MHz: {REAfER

KC Compliance Notice

IS 22

EIESS
A

A
“‘II%

NCC Compliance Notice
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UE (DEEE), de la Directive 2011/65/UE (ROHS) et du Réglement
1907/2006 (REACH).

Une copie de la Déclaration de conformité UE est disponible en
ligne & adresse www.dji.com/euro-compliance

Adresse de contact UE : DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Allemagne

PRECAUTIONS D'USAGE DE L'APPAREIL

Nutilisez pas lappareil dans un hopital, un avion ou un
équipement automobile en raison des radiofréquences qui
peuvent produire des interférences

*Maintenez une distance minimale de 15 cm entre votre apparel
et un stimulateur cardiaque pour éviter toute interférence
Eloigner les équipements radioélectriques du ventre des femmes
enceintes.

Eloigner les équipements radioélectriques du bas-ventre des
adolescents.

Le débit d'absorption spécifique (DAS) local quantifie lexposition
de l'utilisateur aux ondes électromagnétiques de Iéquipement
concerné. Le DAS maximal autorisé est de 2 W/ kg pour la téte et
le tronc et de 4 W/ kg pour les membres.

La ou les valeurs du débit d'absorption spécifique des TKPL2:
DAS tronc: 0.355W/ kg

EU-Konformitéitserklarung SZ DJl TECHNOLOGY CO,, LTD.

erklart hiermit, dass dieses Gerat (AGRAS T100/DJI RC Plus 2/

DJI T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) den
grundlegenden Anforderungen und anderen relevanten
Bestimmungen der Richtlinie 2014/53/EU, der Richtlinie 2012/19/
EU (WEEE), der Richtlinie 2011/65/EU (RoHS) und der Verordnung
1907/2006 (REACH) entspricht.

Eine Kopie der EU-Konformitatserklarung ist online verfiigbar
unter www.dji.com/euro-compliance

EU

bH, i 12,97618,
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EU & UK Compliance Notice

C€

EU Compliance Statement: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
hereby declares that this device (AGRAS T100/DJI RC Plus 2/

DJI T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) is in
compliance with the essential requirements and other relevant
provisions of the Directive 2014/53/EU, Directive 2012/19/EU
(WEEE), Directive 2011/65/EU (ROHS), and Regulation 1907/2006
(REACH).

Acopy of the EU Declaration of Conformity is available online at
www.djl.com/euro-compliance

EU contact address: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Germany

Zﬁurﬁiéﬁ FEEE 1)\

GB Compliance Statement: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD,
hereby declares that this device (AGRAS T100/DJI RC Plus 2/

DJI T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) is in
compliance with the essential requirements and other relevant
provisions of Radio Equipment Regulations 2017, the Restriction
of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment Regulations 2012.

Acopy of the GB Dedlaration of Conformity and PSTI SOC are
available online at www.dj.com/euro-compliance

Declaracion de conformidad de la UE: SZ DJl TECHNOLOGY
€O, LTD. declara por la presente que este dispositivo (AGRAS
T100/DJI RC Plus 2/DJi T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/
TKPL2/LS100)) cumple con los requisitos esenciales y demés
disposiciones pertinentes de la Directiva 2014/53/UE, la
Directiva 2012/19/UE (RAEE), la Directiva 2011/65/UE (RoHS) y el
Reglamento 1907/2006 (REACH)

Puede obtener una copia de la Declaracion de conformidad de la
UE en linea en www.dji.com/euro-compliance

Direccién de contacto en la UE: D)l GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Alemania

EU-nalevingsverklaring: SZ DJl TECHNOLOGY CO,, LTD. verklaart
hierbij dat dit apparaat (AGRAS T100/DJI RC Plus 2/DJi T100
Spraying System (WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) voldoet aan de
essentiéle eisen en andere relevante bepalingen van de Richtlijn
2014/53/EU, Richtljn 2012/19/EU (AEEA), Richtlijn 2011/65/EU
(ROHS) en Veerordening 1907/2006 (REACH).

Een kopie van de EU-conformiteitsverklaring is online
beschikbaar op www.dji.com/euro-compliance

Contactadres EU: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Duitsland

Declaracio de Conformidade da UE: A SZ DJl TECHNOLOGY CO,,
LTD. declara pelo presente que este dispositivo (AGRAS T100/
DJI RC Plus 2/DJI T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/
L5100)) esta em conformidade com os requisitos essenciais

e outras disposicaes pertinentes da Diretiva 2014/53/UE, da
Diretiva 2012/19/UE (REEE), da Diretiva 2011/65/UE (RoHS) e do
Regulamento 1907/2006 (REACH)

Uma copia da Declarago de Conformidade da UE esta
disponivel online em www.dji.com/euro-compliance

Endereco de contacto da UE: D)l GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Alemanha

Dichiarazione di conformita UE: SZ DJl TECHNOLOGY CO,, LTD.
dichiara che il presente dispositivo (AGRAS T100/DJI RC Plus
2/DJI T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) &
conforme ai requisiti essenziali e alle altre disposizioni pertinenti
della Direttiva 2014/53/UE, Direttiva 2012/19/UE (RAEE), Direttiva
2011/65/UE (ROHS) e del Regolamento 1907/2006 (REACH).

Una copia della Dichiarazione di conformita UE & disponibile
online allindirizzo www.dji.com/euro-compliance

, Germany

[leknapauys 3a choTBeTCTBMe Ha EC: C HACTOAWL{OTO SZ DJI
TECHNOLOGY CO, LTD. Aeknapupa, e ToBa YCTpOiAcTBO (AGRAS
T100/DJI RC Plus 2/DJI T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/
TKPL2/LS100) € B CbOTBETCTBVE C OCHOBHYITE M3ICKBAHWA 11
APYrY NPUNOXIAMI pasriopea6yt Ha AvpexTuiea 2014/53/EC,
[JvpekTiiga 2012/19/EC (OEEO), [vpekTuga 2011/65/EC (ROHS)
v PernamenT 1907/2006 (REACH).

EK3emn/Ap OT /leKnapaLyTa 3a CboTBeTCTaVe Ha EC e
AOCTBNeH OHNali Ha agpec www.dji.com/euro-compliance
'Apec 3a KoHTakT B EC: D)l GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, lepmatusa

EU prohlgeni o shodg: SZ DJl TECHNOLOGY CO,, LTD. timto
prohla3uje, Ze toto zafizeni (AGRAS T100/DJI RC Plus 2/DJI T100
Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) je v souladu

se zakladnimi pozadavky a dal$imi pFislusnymi ustanovenimi
smérnice 2014/53/EU, smérnice 2012/19/EU (OEEZ), smérnice
2011/65/EU (ROHS) a nafizeni 1907/2006 (REACH).

Kopie EU prohlaSeni o shodg je k dispozici online na adrese
www.dji.com/euro-compliance

Kontaktn adresa v EU: DJi GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Némecko

EU-overensstemmelseserklzering: SZ DJl TECHNOLOGY CO,,
LTD. erklaerer hermed, at denne enhed (AGRAS T100/DJl RC Plus
2/DJI T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) er i
overensstemmelse med de vesentlige krav og andre relevante
bestemmelser i direktiv 2014/53/EU, direktiv 2012/19/EU (WEEE),
direktiv 2011/65/EU (ROHS) og forordning 1907/2006 (REACH).
En kopi af EU-overensstemmelseserklzeringen er tilgzngelig
online p www.dji.com/euro-compliance

i EU: DJl GmbH, Indt
Niederlauer, Tyskland

12,97618,

AiAwon ouppGpYWanG EE: H SZ DJI TECHNOLOGY CO, LTD.
SnAGVEL 6TLN TApOLoa GUGKEUT (AGRAS T100/DJI RC Plus

2/DJI T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100))
GULIOPQUVETAL JIE TLG BAGIKE aMIALTACELG Kall AAAEG OXETIKEG
SLatdgeLs tng odnylag 2014/53/EE, T odnylag 2012/19/EE
(AHHE), T 08nyiag 2011/65/EE (ROHS) ka ToL Kavoviopiol
1907/2006 (REACH).

Avtlypago TG Siwong ouppGpong EE eivat Sadéoto oto
8Lasiktuo otn StEUBLVON wwww.dji.com/euro-compliance
MebBuvon £: DJl GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, leppiavia

Euroopa Liidu vastavuskinnitus: SZ DJI TECHNOLOGY CO.,

LTD. kinnitab kaesolevaga, et seade (AGRAS T100/DJI RC Plus 2/
DJIT100 Spraying System (3WWDZ-U75SA/TKPL2/LS100)) vastab
direktiivi 2014/53/EL, direktiivi 2012/19/EL (WEEE), direktiivi
2011/65/EL (ROHS) ja madruse 1907/2006 (REACH) pohinduetele
ja muudele asjakohastele sétetele.

Euroopa Liiidu vastavusdeklaratsioon on saadaval jargmisel
aadressil: www.dji.com/euro-compliance

Euroopa Liidu kontaktaadress: DJl GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Saksamaa

ES atitikties deklaracija: ,SZ DJl TECHNOLOGY €O, LTD."
patvirtina, kad prietaisas (AGRAS T100/DJI RC Plus 2/DJI T100
Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) atitinka
esminius reikalavimus bei kitas susijusias nuostatas, kurios
nurodytos Direktyvoje 2014/53/ES, Direktyvoje 2012/19/ES (EEJA),
Direktyvoje 2011/65/ES (RoHS) ir Reglamente 1907/2006 (REACH).
ES atitikties deklaracijos kopija pateikta adresu www.dj.com/
euro-compliance

ES adresas rySiams: ,DJl GmbH’, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Vokietija

ES atbilstibas pazinojums: SZ DJl TECHNOLOGY €O, LTD. ar S0
pazino, ka & ierice (AGRAS T100/DJl RC Plus 2/DJI T100 Spraying
System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) atbilst Direktivas 2014/53/
ES, Direktivas 2012/19/ES (EEIA), Direktivas 2011/65/ES (RoHS) un
Regulas 1907/2006 (REACH) btiskajam prasibam un citiem ar to
saistitajiem noteikumiem.

ES atbilstibas deklaracijas kopija pieejama tiessaisté vietne www.
dji.com/euro-compliance

ES kontaktadrese: D)l GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Vacija

Indirizzo di contatto per 'UE: D)l GmbH, 12,
97618, Niederlauer, Germania

Déclaration de conformité UE : SZ DJl TECHNOLOGY CO,, LTD.
déclare parla présente que lappareil (AGRAS T100/DJI RC Plus 2/
DJITI00 Spraying System (WWDZU7SATTKPL2ILS100) st en

EU-vaati SZ DJl TECHNOLOGY €O,
LTD. vakuuttaa taten, etta tam laite (AGRAS T100/DJI RC Plus.
2/DJI T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) on
direktiivin 2014/53/EU, direktiivin 2012/19/EU (WEEE) olennaisten
vaatimusten ja muiden asiaankuuluvien maaréysten mukainen,
direktivi 2011/65/EU (ROHS) ja asetus 1907/2006 (REACH).

k

conformité avec les exigent
pertinentes de la Directive 2014/53/UE de Ia D\remve 2012/19/

Kopio EU ta on saatavilla
verkossa osoitteessa wwvmdjl.cnm/euro-cumphance



EU-yhteysosoite: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Saksa

Réiteas Comhlionta AE: Dearbhaionn SZ DJi TECHNOLOGY CO,,
LTD. go bhfuil an gléas seo (AGRAS T100/DJi RC Plus 2/DJl T100
Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) i gcomhréir le
ceanglais fhior-riachtanacha agus foralacha abhartha eile de
Treoir 2014/53/AE, Threoir 2012/19/AE (WEEE), Threoir 2011/65/
AE (ROHS), agus Rialachan 1907/2006 (REACH).

Ta c6ip de Dhearbhii Comhréireachta an AE ar fail ar line ag
www.dji.com/euro-compliance

Seoladh teagmhla an AE: DJl GmbH, Tionscal 12, 97618,
Niederlauer, An Ghearmain

UE Dikajarazzjoni ta’ Konformita: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
b'dan tiddikjara li dan il-mudell tal-apparat (AGRAS T100/DJI RC
Plus 2/D)I T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100))
huwa konformi mar-rekwiziti essenzjali u dizpozizzjonijiet ohra
rilevanti tad-Direttiva 2014/53/UE, Direttiva 2012/19/UE (WEEE),
Direttiva 2011/65/UE (ROHS), u Regolament 1907/2006 (REACH).
Kopja tad-Dikjarazzjoni ta' Konformita UE hija disponibbli onlajn
www.dji.com/euro-compliance

Indirizz ta' kuntatt UE: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Germany

Declaratie de conformitate UE: SZ DJl TECHNOLOGY CO,, LTD.
declara prin prezenta ca acest dispozitiv (AGRAS T100/DJI RC Plus
2/D]I TI00 Spraymg Syslem (BWWDZ-U7SATTKPL/LS100) este

e sialte di relevante
e Directve 2014/53/UE Directivei 2012/19/UE (DEEE), Directivei
2011/65/UE (ROHS) si Regulamentului 1907/2006 (REACH)
O copie a Declaratief de conformitate UE este disponibila online
lawww.dji.com/euro-compliance
Adresa de contact UE: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Germania

Izjava EU o skladnosti: Druzba SZ D)l TECHNOLOGY CO,, LTD.

s tem izjavija, da je ta naprava (AGRAS T100/DJI RC Plus 2/Dji
T100 Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) skladna z
bistvenimi zahtevami in drugimi ustreznimi dolocbami Direktive
2014/53/EU, Direktive 2012/19/EU (WEEE), Direktive 2011/65/EU
(ROHS) in Uredbe 1907/2006 (REACH).

Kopija izjave EU o skladnosti je na voljo na spletu na povezavi
www.dji.com/euro-compliance

Kontaktni naslov v EU: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Nemija

EU Izjava o uskladenosti: SZ DJl TECHNOLOGY CO,, LTD. ovime
izjavijuje da je ovaj uredaj (AGRAS T100/DJI RC Plus 2/DJI T100
Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/L5100)) sukladan
osnovnim zahtjevima i drugim relevantnim odredbama Direktive
2014/53/EU, Direktive 2012/19/EU (OEEQ), Direktive 2011/65/EU
(ROHS) i Uredbe 1907/2006 (REACH).

Kopija EU Izjave o uskladenosti dostupna je na mreZi na web-
mjestu www.dj.com/euro-compliance

Adresa za kontakt u EU-u: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Njematka

Vyhlasenie o zhode s predpismi EU: Spolotnost SZ DI
TECHNOLOGY CO,, LTD. tymto vyhlasuie, 7e toto zariadenie
(AGRAS T100/DJI RC Plus 2/DJI T100 Spraying System (3WWDZ-
U75A/TKPL2/LS100)) je v stilade so zakladnymi poziadavkami
adalsimi prislusnymi ustanoveniami smernice 2014/53/EU,
smernice 2012/19/EU (OEEZ), smernice 2011 165/E0 (ROHS) a
nariadenia 1907/2006 (REACH). )

Képia Vyhlasenia o zhode pre EU je k dispozicii online na lokalite
www.dji.com/euro-compliance

AB iletisim adresi: DJl GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Aimanya

Environmentally friendly disposal
0ld electrical appliances must not be disposed of
together with the residual waste, but have to be
disposed of separately. The disposal at the
communal collecting point via private persons is for

ME  free. The owner of old appliances is responsible to
bring the appliances to these collecting points or to similar
collection points. With this little personal effort, you contribute to
recycle valuable raw materials and the treatment of toxic
substances.

Umweltfreundliche Entsorguny
Dies st das Symbol fur die getrennte Sammiung von Elektro-
und darfen nicht

mit dem Restmul entsorgt werden (einschiieBlich Batterien,
s und Lampen), sondern mussen sparat ensorgt werden.
Die Entsorgung an der

Privatpersonen oder an den von Handlern oder Eerstatern
eingerichteten Sammelstellen ist kostenlos. Der Besitzer von
Altgeréiten ist dafur verantwortiich, die perséniichen oder
vertraulichen Daten auf den zu entsorgenden Altgeraten zu
16schen und die Gerate zu diesen oder ahnlichen

Utilizavimas nekenkiant aplinkai
Seny elektriniy prietaisy negalima ismesti kartu su buitinemis
atliekomis; juos batina utilizuoti atskirai. Tokiy prietaisy
utilizavimas per komunalinius atlieky surinkimo punktus yra
nemokamas. Elektriniy prietaisy savininkai utilizuojamus
pneta\sus privalo priduoti | atitinkamus arba analogigkus atlieky
surinkimo punktus, Tokiu biidu, idedami nedaug pastangy,
prisidesite prie vertingy medZiagy perdirbimo ir aplinkos
apsaugojimo nuo toksiniy medziagy.
Videi draudziga atkritumu likvidésana
Vecas elektriskas ierices nedrikst likvidat kopa ar pargjiem
atkritumiem, bet tas jalikvidé atsevisk. Privatpersonam
atkritumu likvideana komunalaja savaksanas punkta ir bez
maksas. Veco ieritu ipasnieks ir atbildigs par \er\cu nogadaganu
unktos vai unktos. Ar $im
nelielam personiskajam palém jos veicinat vémgu uejmatena\u
parstradi un toksisko vielu apstradi.
Havittaminen ymparistdystavallisesti
Vanhoja ei saa havittaa
mukana, vaan ne on hévitettava erikseen. Kunnalliseen
kerdyspisteeseen vieminen on yksityishenkilslle iimaista.
Vanhojen laitteiden omistaja vastaa laitteiden toimittamisesta
kyseisiin kerayspisteisiin tai vastaaviin. Talla vahaisella
henk\\okch(a\se\la vaivalla edistat omalta osaltasi arvokkaiden

2u bringen. Die Handler sind verpfichtet, Elektroaltgerate fr dich
kostenlos zuriickzunehmen. Durch diesen geringen Aufwand

Kierratysta ja aineiden kasittelya
Ditscairt neamhdhiobhalach don chomhshaol
Nior cheart leictreacha a dhitscairt leis

kannst du zur g von wertvollen
beitragen und dafur sorgen, dass umweltschédiiche und giftige
Substanzen ordnungsgeméR unschadlich gemacht werden.
Tratamiento de residuos responsable con el medio ambiente
Los aparatos eléctricos viejos no pueden desecharse junto con
los residuos organicos, sino que deben ser desechados por
separado. Existen puntos limpios donde los ciudadanos pueden
dejar estos aparatos gratis. El propietario de los aparatos

viejos es responsable de llevarlos a estos puntos limpios o
similares puntos de recogida. Con este pequefio esfuerzo

estas contribuyendo a reciclar valiosas materias primas y al
tratamiento de residuos toxicos.

Mise au rebut écologique

Les appareils électriques usagés ne doivent pas étre éliminés
avec les déchets résiduels. Iis doivent étre éliminés séparément.
La mise au rebut au point de collecte municipal par lintermédaire
de particuliers est gratuite. ll incombe au propriétaire des
appareils usages de les apporter & ces points de collecte ou & des
points de collecte similaires. Avec ce petit effort personnel, vous
contribuez au recyclage de matiéres premigres précieuses et au
traitement des substances toxiques.

Smaltimento ecologico

I vecchi dispositivi elettrici non devono essere smaltiti insieme:

ai ifiuti residui, ma devono essere smaltiti separatamente.

Lo smaltimento da parte di soggetti privati presso i punti di
raccolta pubblici & gratis. E responsabilita del proprietario dei
vecchi dispositivi portarli presso tali punti di raccolta o punti di
raccolta analoghi. Grazie a questo piccolo impegno personale
contribuirete al riciclo di materie prime preziose e al corretto
trattamento di sostanze tossiche.

Milieuvriendelijk afvoeren

Oude elekirische apparaten mogen niet worden weggegooid
samen met het restafval, maar moeten afzonderlijk worden
afgevoerd. Afvoeren via het gemeentelijke inzamelpunt is

gratis voor particulieren. De eigenaar van oude toestellen is
verantwoordelijk voor het inleveren van de apparaten op deze
of vergelijkbare inzamelpunten. Met deze Kleine persooniijke
inspanninglverj een bicrage aan de recycing van waardevoll
an giftige stoffen.

Kontaktn adresa v EU: D)l GmbH, IndL
Niederlauer, Nemecko

12,97618,

Deklaracja zgodnosci UE: Firma S DJl TECHNOLOGY CO,
LTD. niniejszym deklaruje, ze urzad T100/DJi RC

Eliminagdo ecolog! ca
s aparelhos elétricos antigos nao podem ser eliminados
juntamente com o materlals residuais. Tém de ser

Plus 2/DJI T100 Spraying System (3WWDZ-U75SA/TKPL2/LS100))

Aeliminagdo no ponto de recolha
pliblico através de entidades particulares é gratuiita. £ da

jest zgodne z zasadniczymi {innymi
przepisami Dyrektywy 2014/53/UE, Dyrektywy 2012/19/

UE (WEEE), Dyrektywy 2011/65/UE (ROHS), Rozporzadzenia
1907/2006 (REACH).

Kopia Deklaracji zgodnosci UE jest dostepna pod adresem
internetowym www.dji.com/euro-compliance

Adres kontaktowy UE: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618,
Niederlauer, Niemcy

EU megfeleléségi nyilatkozat: Az SZ DJl TECHNOLOGY CO,,
LTD. ezennel nyilatkozik, hogy az eszkbz (AGRAS T100/DJI RC
Plus 2/DJI T100 Spraying System (BWWDZ-U7SA/TKPL2/LS100))
megfelel a kovetkezok alapvets kovetelményeinek és mas
vonatkozo elirdsainak: a 2014/53/EU iranyelv, a 2012/19/EU
irdnyelv (WEEE), a 2011/65/EU iranyelv (ROHS) és az 1907/2006-
os rendelet (REACH).
Az EU Megfeleléségi nyilatkozat egy példanya elérhet a
kévetkezd cimen: www.dji.com/euro-compliance
Kapcsolattartasi cim az EU-ben: DJl GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Németorszg

EU-forsékran om dverensstammelse: SZ DJl TECHNOLOGY
O, LTD. intygar hérmed att denna enhet (AGRAS T100/DJI

RC Plus 2/DJl T100 Spraying System (BWWDZ-U75A/TKPL2/
LS100)) ar | dverensstammelse med de vésentiiga kraven och
andra relevanta bestammelser i Direktiv 2014/53/EU, Direktiv
2012/19/EU (WEEE), Direktiv 2011/65/EU (ROHS) och Férordning.
1907/2006 (REACH)

En kopia av EU-forsakran om overensstammelse finns

online p& www.dji.com/euro-complianceKontaktadress fér
EUDJIGmbH,Industriestrasse 12,97618,Niederlauer,Germany

Samreemisyfirlysing ESB: SZ DJI TECHNOLOGY CO,, LTD. Iysir
pvi hér med yfir ad taeki (AGRAS T100/DJI RC Plus 2/DJi T100
Spraying System (3WWDZ-U75A/TKPL2/LS100)) og { samraemi vi
grunnkrofur og Gnnur videigand akvedi frv tilskipun 2014/53/
ESB, tilskipun 2012/19/ESB (WEEE), tilskipun 2011/65/ESB (ROHS),
og reglugerd 1907/2006 (REACH).

Afrit af samraemisyfirlysingu ESB er adgengilegt & netinu 4 www.
dji.com/euro-compliance

ESB tengilidur heimilisfang: DJl GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, pyzkaland

AB Uygunluk Beyant: SZ DJl TECHNOLOGY €O, LTD, bu cihazin
(AGRAS T100/DJi RC Plus 2/DJl T100 Spraying System (BWWDZ-
U75A/TKPL2/LS100)) Direktif 2014/53/AB, Direktif 2012/19/AB
(WEEE), Direkif 2011/65/AB (ROHS) ve Yonetmelik 1907/2006
(REACH) temel gereKiiklerinin yani sira diger il hukumleriyie
de uyumlu oldugunu beyan eder.

AB Uygunluk Beyanrnin bir kopyasi cevrimici olarak www.ji.
com/euro-compliance adresinden bulunabilir

do proprietario de aparelhos antigos levé-los
aestes pontos de recolha ou a pontos de recolha semelhantes,
Com este pequena esforgo pessoal, contribui para a reciclagem
de matérias-primas Uteis e para o tratamento de substancias
toxicas.

VIXEBpASiHE C Oref 0NasBaHe Ha OKONHATa cpeaa

CTapuTe eNlekTpUHeCKM ypeayt He TPABBA A4a Ce U3XBLPAAT
336440 C BUTOBUTE OTMAABLV, 3 OTAS/HO. VISXBLPNRHETO B
OBLLMHCKIAR MYHKT 3a CbBIPAHE Ha OTMAABL OT YACTHY ML
& 6e3M1naTHO. COBCTBEHIKDT Ha CTapUTe YPEAV € OTTOBOpeH
33 NPEHACSHETO Ha YPeAuTe 40 Te3 Nl 40 NOABHM
CubUpaTenHA nyHKTOBe. C T0Ba MaNko COBCTBEHO ycne
ADIPYKAEATE 32 PEUYITUPEHETO 12 ek ypoBiHi 22
06paBOTKaTa Ha TOKCHHHM BeLLIeCT

Ekologicky Setrné likvidace

Stara elektricka zafizeni nesméji bjt likvidovana spolu se

an dramhall iarmharach, ach caithfear iad a chur de laimh

astu féin. Ta an didscairt ag an ionad bailitichin pobail ag
daoine priobhaideacha saor in aisce. Ta freagracht ar tinéir
seanghléasanna na gléasanna a thabhairt chuig na hionaid
bhailitichain sin né chuig ionaid bhailidichéin den chineal

céanna. Le hiarracht bheag phearsanta mar sin, cuidionn ta

le hamhabhair luachmhara a athchursail agus le substainti
tocsaineacha a chéiresil

rispetta l-ambjent

L-apparat elettriku qadim ma ghandux jintrema flimkien ma'
skart residwu, izda ghandu jintrema bmod separat. Ir-rimi fil-
post tal-gbir komunali minn persuni privati huwa bixejn. Is-sit

ta' apparat qadim huwa responsabbli biex igib l-apparat fdawn
il-postijiet tal-gbir jew Fpostijiet tal-gbir simili. Bdan Fisforz
personali zghir, inti tikkontribwixxi ghar-riciklagg ta' materja
prima prezzjuza u ghat-trattament ta' sustanzi tossici.

Eliminarea ecologica

Aparatele eleclrlce vechi nu trebuie aruncate odatd cu deseurile
reziduale, ci trebuie eliminate separat. Eliminarea in cadrul
punctului de colectare local de catre persoane fizice este gratuits.
Proprietarii de aparate vechi sunt responsabili pentru transportul
acestora la respectivele puncte de colectare sau la alte puncte de
colectare similare. Prin acest efort personal nesemnificativ, puteti
contribui la reciclarea materiilor prime valoroase i la tratarea
substantelor toxice.

Okolju prijazno odlaganje

Starih elektricnih aparatov ne smete odvreci skupaj z ostanki
odpadkov, temvet lo¢eno. Odlaganje na komunalnem zbirnem
mestu je za fizicne osebe brezplacno. Lastnik starih naprav je
odgovoren, da jih pripelje do teh ali podobnih zbirnih mest. S
tako malo osebnega truda prispevate k recikliranju dragocenin
surovin in obdelavi strupenih snovi.

Ekolosko odlaganje

Stari elektricni uredaji ne smiju se odlagati zajedno s kucnim
otpadom, ve¢ ih treba odlagati odvojeno. Odlaganje na
komunalnom sabirnom mjestu od strane privatnih osoba je
besplatno. Vlasnik starih uredaja duzan je donijeti uredaje do tih
sabirnih mjesta i sinih sabirnih mjesta. Ovim malim osobnim
naporom doprinosite recikliranju vrijednih sirovina i pravilnoj
obradi otrovnih tvari.

Ekologicka likvidacia

Staré elektrospotrebice sa nesmd likvidovat spolu so zvyskovym
odpadom, ale musia sa zlikvidovat samostatne. Likvidacia v
komunalnom zbernom mieste prostrednictvom stkromnych
0s6b je bezplatna. Majtel starych spotrebicov je zodpovedny za
prinesenie spotrebicov na tieto zberné miesta alebo na podobné
zberné miesta. Tymto malym osobnym Usilim prispievate k

r cennych surovin a toxickych ltok
Utylizacja przyjazna dla érodowiska

Nie mozna usuwac starych urzadzeri elektrycznych wraz z
pozostalymi odpadami. Wymagaj one oddzielnej utylizacji.
Utylizacja przez osoby prywatne w punkcie zbiorki odpadéw
komunalnych jest darmowa. Whasciciel starych urzadzen jest
odpowiedzialny za dostarczenie ich do takich lub podobnych
punktéw zbibrki. Zadajac sobie tak niewelki trud, przyczyniasz sie
do recyklingu cennych surowcow i odpowiedniego postepowania
2 substancjami toksycznymi.

Kérnyezetbarat hulladékkezelés

Arégi e\ek(romcs készlilékeket nem szabad a nem szelektiven

zbytkovym odpadem, ale mus byt amostatn
Likvidace na komunainich sbérmych mistech prostrednictvim
soukromych osob je bezplatna. Viastnik starych zafizeni
odpovida za to, Ze je donese do téchto sbémych mist nebo
na obdobna sbérma mista. Timto muzete prispét k recyklaci
hodnotnych surovin a zpracovani toxickych latek.
Miljovenlig bortskaffelse
Gamle elektriske apparater ma ikke bortskaffes sammen med
restaffald, men skal bortskaffes separat. Bortskaffelse pa et
faelles indsamlingssted er gratis for privatpersoner. Ejere af
gamle apparater er ansvarlige for at bringe apparater hen til
disse eller il lignende Me
denne lle personlige indsats bidrager du i genanvendelse af
veerdifulde révarer og behandlingen af giftige stoffer.
AmtoppuPN PUIKI] TIpog To TiEpUBENOV
OL TIOALE MAEKTPLKEG OUOKEUEC Sev TipETTeL va anopplrovat
ag{ e Ta Urtohepaik ambhta, ad exwplota. H
anbppupn oTo SNLOTIKG ONjE(0 CUMOYIG HEW LBLWTAV
YveTaL wpi XpEwan. O KAToX0G MaALV GUOKEUGY Eivat
UMEGBUVOG YLa T LETaQOpA TWy OUGKEUWY GE QUIA  Tapdpioa
anpsic uRAoyrG. Méouw TG atopikrg oag mpoondetas,
GULBAMETE 0TV QaKGKAWO TOAUTLWY TIPWTWY UAGY Kat
TNV EMEEEPYQOLa TWY TOEKWY OUBLV.

ik kasutuselt ko
Vanu elektriseadmeid ei tohi ara visata koos olmejaétmetega,
vaid tuleb koguda ja kasutuselt kdrvaldada eraldi. Kohaliku

ktis on

sraandmine eraisikutele tasuta. Vanade seadmete sellistesse vai
sarnastesse kogumispunktidesse toimetamise eest vastutavad
seadmete omanikud. Selle véiikese isikliku panusega aitate
kaasa véartusliku toorme ringlussevBtule ja milrgiste ainete
tétlemisele.

(jtot egyutt kidobni, hanem a hulladékkezeléstket
Ekiionitve kel végezni A kozosségi gy(ijtspontokon a
maganszemélyek ingyenesen leadhatjak ezeket. A régi
késziilékek felelnek azért, hogy e
ezekre a gy(ijt6pontokra, vagy més gylijtopontokra elhozzak.
Ezzel a is szemelyes erdfesaitéssel On is hozzdjérul az értékes

rsanyagok dijraf és amerg

kezeléséhez.
Miljovnlig hantering av avfall
Gamla elektriska apparater far inte kasseras tillsammans med
restavfallet utan maste kasseras separat. Kassering pa den
lokala insamlingsplatsen for privatpersoner ar gratis. Agaren
av gamla apparater ansvarar for att ta apparaterna till dessa
insamlingsplatser eller till iknande insamlingsplatser. Med denna
lila personliga insats bidrar du till tervinning av vérdefulla
rvaror och hantering av giftiga amnen.
Umhverfisvaen forgun
Ekki ma farga gomium raftzekjum med drgangsleifum,
heldur parf a8 farga peim sérstaklega. Forgun & almennum
sofnunarstodum er okeypis fyrir einstaklinga. Eigandi gamalla
taekja ber abyrgd 4 ad koma med taekin 4 bessa sofnunarstadi
eda 4 svipada sofnunarstadi. Med pessu litla persénulega ataki
studlar bt a8 endurvinnslu verdmaetra hraefna og medferd
eitrurefna,

evre dostu bertaraf
Eski elektrikli cihazlar, diger atiklarla birlikte bertaraf edilmeneli,
ayrica atiimalidir. Ozel kisiler araciigyla genel toplama noktasina
bertaraf islemi ticretsiz olarak yapilmaktadir. Eski cihazlarin
sahibi, cihazlari bu toplama noktalarina veya benzer toplama
noktalarina getirmekten sorumludur. Bu az miktardaki kisisel
cabayla, degerli ham maddelerin geri donstiirtiimesine ve toksik
rmaddelerin isleme alinmasina katkida bulunmus olursunuz.
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This device is restricted to indoor use when operating in the
5150-5250MHz frequency range in all EU/EFTA member states,
Tirkiye and UK.

Im Frequenzbereich 5150-5250 MHz darf dieses Gerat in allen
EU/EFTA-Mitgliedsstaaten und der Tiirkei nur innerhalb von
Gebéuden verwendet werden.

El dispositivo estd restringido a uso en interiores cuando se
opera en el rango de frecuencia de 5150-5250 MHz en todos los
estados miembros de la UE/EFTA Y Turquia.

Cet apparell est réservé 4 un usage en intérieur dans une plage
de fréquence de 5150 a 5 250 MHz dans tous les pays membres
de ['Union Européenne et de IAssociation européenne de libre-
échange, ainsi quen Turquie.

Il dispositivo & limitato allutilizzo indoor quando si utilizza
lintervallo di frequenze 5150-5250 MHz in tutti gli stati membri
dellUE e AELS e in Turchia.

ToBa YCTPOVICTEO Ce OrpaHyuaga A0 YrioTpe6a Ha 3akpuTo,
KOraTo pagoTL B YECTOTHYA AYaNason 5150-5250MHz Bbe
BCAUKINA BPXABY-4NeHKN Ha EC/EACT 1 TypLva.

Pouzivni tohoto zafizeni v interiéru je omezeno na kmitottovy
rozsah 5150-5250 MHz ve v3ech ¢lenskych statech EU/EFTA a
Turecku.

Denne enhed er begraenset tilindenders brug, nar den betjenes i
frekvensomradet 5150-5250 MHz i alle EU-/EFTA-medlemslande
og Tyrkiet.

AUTA 1 OUTKEUT] TTOOPIZETaL aTTOKAELTTIKG yLa Xprion O
EOLTEPLKOUC XWPOUG KATA Tr) AELTOUPY(a OTO EUPOG OUXVOTHTWY
5150-5250MHz 0 OAa ta kpdn Pk TG EE/EZEE kat Ty
Toupkia.

Kui kasutada sagedusvahemikku 5150-5250 MHz, tohib EL-i/
EFTA riikides ja Turgis kasutada seadet ainult siseruumides.
Tamé laite on rajoitettu sisakéyttosn, kun sit kéytetddn 5 150-5
250 MHz:n taajuusalueella kaikissa EU/EFTAjésenmaissa ja
Turkissa.

Nil cead an gléas seo a Uséid ach amhdin taobh istigh agus é ag
feidhmid lastigh den raon miniciochta 5150-5250MHz i ngach
ballstat den AE/CSTE agus sa Tuirc.

Uporaba ovog uredaj ogranicena je na zatvoreni prostor kada

radi u frekvencijskom rasponu od 5150 - 5250 MHz u svim
drzavama lanicama EU-a/EFTA-a i Turskoj.

Az 5150-5250 MHz-es frekvenciatartomanyban az eszkoz
kizarélag beltéren hasznalhaté az EU/EFTA tagallamokban és
Torokorszagban.

Petta taeki er takmarkad vid notkun innandyra i éllum
adildarrfkjum ESB/EFTA og Tyrklandi, pegar bad er notad &
tidnisvidinu 5150-5250MHz.

Visose ES/EFTA valstybése narese ir Turkijoje Sis prietaisas gali
bati naudojamas tik patalpose, kai veikia 5150-5250 MHz dazniy
diapazone.

S0 ierici visas ES/EBTA dalibvalstis un Turcija drikst ietot tikai
iekdtelpas, darbinot to 5150-5250 MHz frekventu diapazona.
Dan l-apparat huwa ristrett ghall-uzu fuq gewwa waqt li jkun ged
jopera fil-medda ta' frekwenza 5150-5250 MHz fl-Istati Membri
kollha tal-UE/EFTA u fit-Turkija.

Dit apparaat s beperkt tot gebruik binnenshuis bij gebruik
binnen het frequentiebereik van 5150-5250MHz in alle EU/EVA-
lidstaten en Turkije.

Urzadzenie to stuzy do uzytku tylko w pomieszczeniach, gdy
dziata w zakresie czestotliwosci 5150 - 5250 MHz, we wszystkich
paristwach cztonkowskich UE/EFTA | w Turdj.

Este dispositivo esta limitado a utilizagio em espagos interiores
quando opera na gama de frequéncias de 5150-5250 MHz em
todos os Estados-Membros da UE/EFTA e na Turquia.

Acest dispozitiv este limitat |a utilizarea in interior atunci cand
functioneaza in intervalul de frecventa 5150-5250MHz in toate
statele membre UE/EFTA si Turcia.

Pri prevadzke vo frekvenZnom rozsahu 5 150 - 5 250 MHz je
toto zariadenie vo vietkjch lenskych stétoch EU/EFTA a Turecku
obmedzené na pouZivanie v interiéri.

Ta pripomotek je v vseh drZavah glanicah EU/EFTA in Turdiji pri
delovanju v frekvenénem obmogju 5150-5250 MHz omejen na
uporabo v zaprtih prostorih.

Denna enhet ér begransad tll inomhusanvéndning vid drift i

5150-5250MHz frekans araliginda yalnizca ic mekanlarda
kullaniimak tizere sinirlandinimistrr.

CAUTION: RISK OF EXPLOSION IF BATTERY IS REPLACED BY AN
INCORRECT

TYPE. DISPOSE OF USED BATTERIES ACCORDING TO THE
INSTRUCTIONS.

Japan Warning message

W52: Indoor use only except for connection to 5.2GHz registered
device

Thailand Warning message

(AEuINSALLIALIA-UNSAI DAYUER0NE2OMUTRIIHUGLDY NG,
Mexico Warning message

“La operacion de este equipo esté sujeta alas siguientes dos
condiciones: (1) es posible que este equipo o dispositivo no
cause interferencia perjudicial y (2) este equipo o dispositivo
debe aceptar cualquier interferencia, incluyendo la que pueda
causar su operacion no deseada.”

Brazil Warning message

Informagdes sobre Regulamentagdo.

Este equipamento est3 certificado e homologado pela ANATEL.
Para maiores informagdes, consulte o site da ANATEL: www.
anatel.gov.br.

Este equipamento no tem direito & prote¢do contra
interferéncia prejudicial e ndo pode causar interferéncia em
sistemas devidamente autorizados.

Informagges sobre Regulamentacdo.

Este equipamento esta certificado e homologado pela ANATEL.
Para maiores informagges, consulte o site da ANATEL: ww.
anatel.gov.br.

Este equipamento nao tem direito a protegdo contra
interferéncia prejudicial e ndo pode causar interferéncia em
sistemnas devidamente autorizados.

Este produto est3 homologado pela Anatel de acordo com os
procedimentos regulamentados para avaliagéo da conformidade
de produtos para telecomunicacGes e atende aos requisitos.
técnicos aplicados, incluindo os limites de exposicdo da Taxa de
Absorcao Especifica referente a campos elétricos, magnéticos e
elet éticos de éncia.

frekvensomradet 5150-5250 MHz i alla EU/EFT,
och Turkiet.
Tum AB/EFTA Uye iilkelerinde ve Turkiye'de bu cihazin kullanimi,
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CLASS 1 CONSUMER

LASER PRODUCT

& Caution

& Attention

L'utilisation des commandes
ou réglages ou l'exécution des
procédures autres que celles
spécifiées dans les présentes
exigences peuvent étre la
cause d'une exposition & un
rayonnement dangereux

use of controls or
adjustments or
performance of
procedures other than
those specified herein
may result in hazardous
radiation exposure.

EN50689:2021/ EN60825-1:2014+A11:2021/
|IEC60825-1:2014. Complies with 21

CFR 1040.10 and 1040.11 except for
conformance with IEC 60825-1 Ed. 3., as
described in Laser Notice No. 56, dated May
8,2019.

A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE
ses accessoires
et sa batterie

se recyclent

s

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr

YouTube

Facebook

Contact

DJI SUPPORT
For the latest information on Agras products,

scan the Facebook or YouTube QR code.

This content is subject to change without prior notice.

YCBZSS00324103

Download the user manual for more information.
https://ag.dji.com/t100/downloads

DJI and AGRAS are trademarks of DJI.
Copyright © 2025 DJI All Rights Reserved.
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