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Descargo de

1.1 Descargo de responsabilidad

Los drones son productos con peligros potenciales y operaciones relativamente complejas. Antes de utilizarlos, es
crucial leer detenidamente el Manual de Usuario completo para adquirir los conocimientos basicos y familiarizarse
con las funciones del dron. Para el uso inicial del ATOM 2, se recomienda operarlo en modo GNSS en un area
exterior amplia para familiarizarse con sus funciones.

Siga estrictamente las instrucciones operativas y las precauciones del Manual para garantizar un uso seguro y
correcto. Los usuarios menores de 16 afios deben ser supervisados por un adulto, y el producto debe mantenerse
fuera del alcance de los nifios.

La empresa se exime de responsabilidad y no ofrece servicios de garantia por pérdidas directas o indirectas
(incluyendo pérdida de propiedad y lesiones personales) resultantes del incumplimiento de las pautas de
seguridad del Manual por parte del usuario.

Evite desarmar cualquier parte del producto, excepto las hélices, o modificarlo sin la orientacion oficial; los
usuarios seran responsables de cualquier consecuencia derivada de tales violaciones.

Para obtener asistencia con problemas de uso, operacién y mantenimiento, no dude en contactar a nuestro
distribuidor local o a la Empresa.

El software de a bordo del dron ha sido sometido a una rigurosa certificacion de seguridad e incorpora
mecanismos avanzados de cifrado y antimanipulacién para garantizar que su cédigo no pueda ser alterado por
usuarios no autorizados. Estas medidas de seguridad pueden detectar e impedir instantaneamente cualquier
modificacion ilegal del software, salvaguardando eficazmente las funciones de control de vuelo y recopilacion de
datos del dron frente a software malicioso, virus o ataques de piratas informaticos.

El copyright y la propiedad de este documento pertenecen a Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. (en adelante,
"Potensic"), y la informacion esté sujeta a cambios sin previo aviso. Visite https://www.potensic.com para
obtener mas informacion.

1.2 Seguridad & precauciones

Mantenerse alejado de obstaculos y multitudes

Para garantizar la seguridad del usuario y de quienes lo rodean, mantenga el producto alejado de reas con
multitudes, edificios altos y cables de alta tension. Ademas, evite usarlo en condiciones meteoroldgicas adversas,
como fuertes vientos, lluvias intensas y tormentas eléctricas. Esta precaucion es necesaria, ya que el producto
puede mostrar velocidades de vuelo impredecibles, fluctuaciones en su estado y posibles peligros.

Mantenerse alejado de la humedad

Para evitar anomalias o dafios causados por la humedad que pueden afectar los componentes electrénicos
precisos y las piezas mecanicas del interior del producto, asegurese de mantenerlo alejado de la humedad.
Operacién segura

Al operar el dron, la probabilidad de riesgos imprevistos aumenta cuando los usuarios estan fatigados, en malas
condiciones mentales o carecen de experiencia. Para garantizar la seguridad, es esencial reacondicionar o
reparar el producto utilizando piezas originales. Opere el producto estrictamente dentro de los limites
especificados y asegurese de cumplir con las normativas de seguridad locales.

Mantenerse alejado de piezas que giran a alta velocidad

Mientras las hélices del producto estén girando a alta velocidad, manténgalo alejado de multitudes y animales
para evitar rasgufios o molestias. Evite tocar las hélices en movimiento con las manos.

Mantenerse alejado de fuentes de calor

Para evitar anomalias, deformaciones y posibles dafios, mantenga el producto alejado de fuentes de calor y
exposiciones a altas temperaturas. Esta precaucion es especialmente importante, ya que el producto esta
compuesto de metal, fibra, plastico y elementos electronicos.

1.3 Advertencias y sugerencias

01. Lea y comprenda las advertencias y consejos relevantes incluidos en el embalaje.
02. Es responsabilidad del usuario asegurarse de que el uso de este equipo no cause dafios a personas o a la
propiedad de terceros.



03. Nuestra empresa y nuestros distribuidores no son responsables de ninguna pérdida econémica ni de
lesiones personales causadas por el uso 0 manejo inadecuado de este dron.

04. Al depurar y montar el dron, siga estrictamente los pasos indicados en el manual del usuario. Durante el
vuelo, mantenga una distancia de mas de 1 a 2 metros del usuario u otras personas para evitar que el dron
cause dafios al golpear la cabeza, la cara o el cuerpo de las personas durante el vuelo y aterrizaje.

05. Algunas partes de este producto deben ser ensambladas por adultos. Los menores de 16 afios no deben
operar el dron solos. La bateria debe cargarse bajo la supervision de un adulto y mantenerse alejada de
materiales inflamables durante la carga.

06. El producto contiene piezas pequefias. Coldquelas fuera del alcance de los nifios para evitar la ingestion
accidental.

07. No utilice el dron sobre carreteras o sitios con agua estancada para evitar accidentes.

08. Exceptuando las hélices, esta estrictamente prohibido desmontar o modificar otras partes del dron, ya que
podria provocar un mal funcionamiento del equipo.

09. Utilice un cargador USB que cumpla con las normas FCC/CE para cargar la bateria inteligente.

10. El control remoto tiene una bateria de litio de 3,6 V incorporada, la cual no necesita ser reemplazada.

11. No cortocircuite ni comprima la bateria para evitar explosiones.

12. No coloque la bateria en lugares con alta temperatura (como en el fuego o cerca de un dispositivo de
calefaccion eléctrica).

13. Mantenga una distancia segura de las hélices que giran a alta velocidad y no vuele entre multitudes para
evitar riesgos de estrangulamiento o cortes.

14. No vuele el dron en entornos con fuertes campos magnéticos, como cerca de cables de alta tension,
edificios que contengan metal, automoviles y trenes, ya que esto podria afectar el vuelo del dron.

15. Asegurese de conocer y cumplir con las leyes y regulaciones locales para evitar el uso ilegal del dron.

16. Para garantizar un entorno magnético adecuado en las estaciones de radio aeronduticas, no utilice el
control remoto durante los periodos en que los departamentos estatales emitan érdenes de control de
radio y en las areas donde esté prohibido volar.

17. No vuele el dron muy cerca de la superficie del agua.

18. Mantenga el dron alejado de aeropuertos, aerolineas y otras zonas restringidas.

2. Referencia para lectura

» 2.1 Leyendas

~

@ * Advertencia ‘0" «Trucos y consejos
/\ Importante E « Referencia

» 2.2 Sugerencias de uso

1. Se recomienda ver los videotutoriales y la Guia de inicio rapido antes de consultar el Manual.

2. Asegurese de leer primero la seccién de Descargo de responsabilidad y precauciones al consultar el
Manual.

» 2.3 Videotutoriales/descargar aplicacion
Escanear el cédigo QR a la derecha y podra:
1. Descargar la aplicacion Potensic Eve.
2. Ver los videotutoriales.
3. Obtener la ultima version del manual de usuario.

4. Conocer las preguntas frecuentes (FAQ).




» 2.4 Registro y ayuda
Es necesario crear una cuenta al usar la aplicacion por primera vez para mejorar la experiencia del usuario.
Garantizamos nunca recopilar informacion del usuario sin autorizacion.
Procedimiento de registro
1. Ingrese su direccion de correo electrénico en la pagina de registro.
2. Obtenga el codigo de verificacion e ingréselo, luego lea y acepte el Condiciones de Uso y la Politica de
Privacidad.
3. Establezca una contrasefia para completar el registro.
Una vez que el registro sea exitoso, se iniciara sesion automaticamente.

* Durante el registro, asegurese de que su dispositivo mévil esté conectado a internet.
« Si no recibe el cédigo de verificacién durante el registro, verifique su carpeta de spam, ya que el
correo electrénico de verificacion puede haber sido marcado por error como spam.

/\\ *Sin registrarse e iniciar sesi6n en una cuenta de Potensic, no podra activar el dron y estara
restringido a 3 vuelos de prueba. Se recomienda que se registre e inicie sesion en su cuenta para
activar el dron.

Ayuda

Gracias por comprar el Potensic ATOM 2. Antes de usar el dron por primera vez, le recomendamos que lea

cuidadosamente el manual de usuario.

Si encuentra algun problema o inconveniente con el dron, comuniquese con nuestro equipo de soporte a

support@potensic.com.

» 2.5 Glosario )

IMU IMU (unidad de medicién inercial), el sensor central mas importante del dron.

TOF
(Tiempo de vuelo)

TOF (tiempo de vuelo), el periodo entre la transmision y la recepcion de la sefial
de deteccién infrarroja, con el fin de determinar la distancia al objetivo.

Sistema de vision
inferior

El sistema de sensores, que se encuentra en la parte inferior del dron y consta
de una cdmara y un médulo TOF.

Posicionamiento

Posicionamiento de alta precisién, que se realiza a través del sistema de visién

visual inferior.
Brujula Sensor geomagnético, que permite al dron identificar la direccion.
; Sensor de presion atmosférica, que permite al dron determinar la altitud a
Barémetro

través de la presion atmosférica.

Bloquear/Desbloquear

Se refiere a la transicion de los motores del dron desde un estado estacionario
a una rotacion en ralenti.

Ralenti

Una vez desbloqueado, el motor comenzara a girar a una velocidad fija, pero no
podra proporcionar suficiente fuerza de elevacién para que el dron despegue.

Regreso automatico

El dron regresara automaticamente al punto de origen basado en la posicion
GNSS.

Palanca de aceleracion

Mueva la palanca para ascender o descender el dron.

Palanca de inclinacién

Mueva la palanca para volar el dron hacia adelante o hacia atras.

Palanca de rotacion

Mueva la palanca para volar el dron hacia la izquierda o hacia la derecha.

Palanca de giro

Mueva la palanca para controlar la orientacién del dron (girar en sentido
horario o antihorario).
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3. Perfil del producto

Este capitulo introduce las caracteristicas funcionales del ATOM 2, asi como los diagramas del dron y del control
remoto.

» 3.1 Introduccion

El ATOM 2 cuenta con brazos plegables para facilitar su transporte, con un cuerpo ligero que pesa
Unicamente 245 g.

El dron posee un sistema de posicionamiento visual, que permite una suspension precisa en entornos
interiores y exteriores a baja altura. Equipado con un sensor GNSS, el dron permite la ubicacion y el regreso
automatico. La cdmara utiliza un sensor de imagen CMOS de 1/2 pulgadas de Sony, capaz de capturar video
en alta definicion de 4K/30 fps y fotos de 48MP. La cdmara estd montada en un gimbal de 3 ejes, que permite
que la cdmara adquiera imagenes estables mientras opera el dron.

El control remoto del ATOM 2 utiliza la tecnologia de transmision digital PixSync 4.0, logrando una distancia
maxima de comunicacién de hasta 10 km y transmision de video en 1080p en condiciones ideales. El control
presenta un disefo retractil y plegable, que proporciona un soporte para su dispositivo movil cuando esta
desplegado. Al conectarse al control a través de un cable USB, puede operar y configurar su dron mediante la
aplicacién, asi como ver la transmisién de video en alta definicion. La bateria de litio incorporada en el control
remoto tiene un tiempo de funcionamiento méaximo de aproximadamente 4 horas.

El ATOM 2 utiliza |a tecnologia de control de vuelo SurgeFly exclusiva, logrando una velocidad méaxima de
vuelo de 16 m/s y un tiempo de vuelo maximo de aproximadamente 32 minutos, con resistencia al viento de
hasta el nivel 5.

& * Condiciones de prueba del tiempo de vuelo maximo: a una temperatura ambi de aproximad 25°C
en un entorno sin viento, volando hacia adelante a una velocidad constante de 5 m/s, se cambié al modo de
grabacién de video de 1080p/24 fps (sin operacién de grabacién de video durante el vuelo) desde una carga
de bateria del 100% hasta el 0%.

 El consumo de energia at ara e cuando el dron regrese contra el viento. Si recibe un
aviso de que se encuentra con viento fuerte desde la aplicacién, asegurese de bajar la altitud de vuelo y
regresar a tiempo para garantizar la seguridad del dron.

1. Luz indicadora de carga 7. Médulo TOF 13. Hélice

2. Puerto de carga USB-C 8. Orificios de ventilacién inferior 14. Brazo

3. Hebilla de bateria 9. Ledes de nivel de bateria 15. Soporte con antena
4. Ranura para tarjeta microSD 10. Botén de encendido/emparejamiento 16. Eje del brazo

5. Luz indicadora trasera 11. Camara y gimbal

6. Médulo de vision monocular 12. Motor sin escobillas
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» 3.3 Diagrama del control remoto

1. Botén de encendido
Mantenga presionado para encender/
apagar. Presione una vez para comprobar
el nivel de la bateria actual.

2. Ledes de nivel de bateria
Muestra el nivel de la bateria actual o
estado de control remoto.

3. Ranura de montaje de tuerca de 1/4
Para sujetar una correa del control remoto
(se vende por separado).

11. Botdn personalizable C2

Presione una vez para cambiar el modo de velocidad
(Video/Normal/Deporte). Presione dos veces para activar
el control de crucero (activar/desactivar/actualizar).
Presione C2 y el dial izquierdo para ajustar el balance de
blancos. Presione C2 y el dial derecho para ajustar el EM.
Establezca la funcion en la aplicacion Potensic Eve
ingresando a Configuracion > Control > Configuracion
del control remoto > Personalizacién de botones.

4. Puerto de conexién USB-C
Para conectar el dispositivo movil.

5. Bot6n de Regreso (RTH)

Presiénelo para que el dron frene y

mantenga vuelo estacionario cuando estan
disponibles los modos de vuelo automatico.
Manténgalo presionado para iniciar el RTH.

12. Botdn personalizable C1
Presiénelo de nuevo para cancelar el RTH.

Presione una vez para cambiar el &ngulo de inclinacién
de la camara (0°/-90°). Presione dos veces para cambiar

6. Palancas de control el modo de la camara (automatico/manual). Presione C1

Use las palancas de control para controlar
los movimientos del dron. Puede establecer
el modo de palanca de control en la
aplicacion Potensic. Las palancas de control
se pueden desmontar y guardar facilmente.

7. Antenas

Transmite las sefiales inaldmbricas de
control del dron y de video.

8. Soporte para dispositivo mévil

Para montar el dispositivo mévil de
forma segura en el control remoto.

y el dial izquierdo para ajustar la velocidad de obturacion.
Presione C1y el dial derecho para ajustar el ISO.
Establezca la funcion en la aplicacién Potensic Eve
ingresando a Configuracién > Control > Configuracién del
control remoto > Personalizacion de botones.

13. Dial izquierdo

Controla la inclinacion de la cdmara.

14. Obturador/botén de grabacion

Presione una vez para hacer una foto o iniciar/detener la
grabacion.
Mantenga presionado para cambiar entre modo foto/video.

9. Puerto de carga USB-C

Para carga el control remoto. 15. Orificios de ventilacién

10. Dial derecho
Para control de zoom digital.

16. Ranura de almacenamiento de las palancas
Para almacenar las palancas de control.



4. Uso por primera vez

»

»

4.1 Preparacion del dron
El producto se entrega en estado plegado. Por favor, despliegue de la siguiente manera:

1. Retire el protector del gimbal.
2. Despliegue el brazo delantero antes del brazo trasero.
3. Despliegue las palas de las hélices.

4.2 Preparacién del control remoto

Coloque el dispositivo mévil y las palancas de control.

-

. Despliegue las antenas.

[

Retire las palancas de control de la ranura
de almacenamiento.

w

Monte las palancas de control en el control
remoto.

4. Conecte el cable de datos con el icono del
control remoto al control remoto.

o

Conecte el otro extremo del cable a su
dispositivo mévil.

o

Empuje el cable dentro de la ranura del lado
derecho del control remoto.

~

Abra el control remoto con ambas manos y
asegure su dispositivo mévil en su lugar.

8. Preparacion completada.
& « El cable del control remoto tiene una direccién; no intercambie los extremos del cable.
* No inserte el extremo USB-C del cable de datos del control remoto en el puerto de carga USB-C del control
remoto, ya que esto podria causar un cortocircuito.
« Al conectar un teléfono Android, si el sistema solicita un modo de conexién USB, seleccione "Transferencia
de datos". Otras opciones pueden hacer que la conexién falle.



» 4.3 Carga/encendido y apagado

Antes del primer vuelo, es esencial activar la bateria; de lo contrario, el dron no se encendera. Conecte el
puerto de carga USB-C de la bateria y un cargador USB a la fuente de alimentacién de CA para completar la
carga individual (el cargador USB no esta incluido en el paquete. El usuario puede usar un cargador que
cumpla con las especificaciones FCC/CE para cargar la bateria). El indicador rojo permanecera encendido
durante la carga y se apagara automaticamente una vez finalizada. El usuario puede cargar la bateria con el
centro de carga paralelo si ha adquirido el Fly More Combo. Para mas detalles, consulte el "manual de usuario
del centro de carga paralelo”. El centro de carga paralelo también puede cargar el control remoto.

] EC\
4 Método 1

Lo

@Q\

odo 2

Q « El periodo de carga mas corto es de aproximadamente 1h 25min a través del puerto de carga USB-C.
: Aseglrese de que su cargador admita una salida de 5V/3A para lograr esta velocidad de carga.
* Se recomienda al usuario cargar la bateria a través del centro de carga paralelo para cargar rapidamente 3
baterias al mismo tiempo.

& « Se sugiere retirar la bateria del dron para cargarla por razones de seguridad; de lo contrario, el dron no se

encendera si la bateria se esta cargando en el dron.

« Si el cable de carga esta conectado mientras el dron esta encendido, se apagara automaticamente y la carga
continuara.

* La bateria puede estar demasiado caliente después de su uso; no la cargue hasta que se enfrie; de lo
contrario, la bateria inteligente puede rechazar la carga.

« Cargue la bateria cada tres meses para mantener la actividad de las celdas.

» Conecte el cable original o cualquier cable que admita mas de 3A de corriente al puerto USB-C; de lo
contrario, puede fallar la carga o daiiarse la bateria.

Encendido

Dron: Mantenga presionado el botén de encendido hasta que se enciendan todos los ledes de nivel de
bateria, luego suéltelo para completar el encendido.

Control remoto: Mantenga presionado el botén de encendido hasta que se enciendan todos los ledes de
nivel de bateria, luego suéltelo para completar el encendido.

Apagado

Dron: Mantenga presionado el botén de encendido hasta que se apaguen todos los ledes de nivel de bateria,
luego suéltelo para completar el apagado.

Control remoto: Mantenga presionado el botén de encendido hasta que se apaguen todos los ledes de nivel
de bateria, luego suéltelo para completar el apagado.



* Los botones de encendido del dron y del control remoto estéan disefiados para prevenir presiones
accidentales. Una vez que todos los indicadores estén encendidos, suelta el botén de inmediato para evitar
el apagado automatico por mantenerlo presionado durante di iado tiempo.

» 4.4 Activacion del dron

El dron requiere activacion a través de la aplicacion Potensic Eve antes de su primer uso. Encienda y conecte
el dron y el control remoto, luego abra la aplicacion Potensic Eve y siga las indicaciones en pantalla para
activar el dron.

Después de la activacion, el dron y el control remoto actuales se vincularan automaticamente. La cuenta
utilizada para la activacion tendra control total sobre el dron.

* Se requiere una conexidn a Internet para la activacién. Un dron no activado solo puede realizar vuelos
itados hasta 3 veces.

» 4.5 Actualizacion del firmware

Cuando haya una nueva actualizacion de firmware disponible, utilice la aplicacion Potensic Eve para actualizar.
Después de conectar el dron y el control remoto, abra la aplicacion Potensic Eve. La aplicacion le notificara
automaticamente si hay una nueva actualizacién de firmware disponible. Se recomienda que los usuarios sigan
las indicaciones para actualizar y obtener la mejor experiencia.

& * Antes de proceder a la actualizacion, asegurate de que el nivel de bateria del dron es 2 30% y de que el
mando a distancia tiene al menos dos barras de carga. Si no es asi, cargalos antes de proceder con la
actualizacién.

* Comprueba que se ha retirado el protector del cardan y asegurate de que no hay objetos extrafios
alrededor del cardan.

* Asegurate de que tu dispositivo mévil esta conectado a Internet durante la actualizacién; de lo contrario, la
descarga del firmware puede fallar. Si tu dispositivo mévil actual no puede descargar el firmware, prueba a
utilizar otro dispositivo o sistema operativo.

* Durante la actualizacién, mantenga el mando a distancia y el dron a menos de 1 metro de distancia el uno
del otro y alejados de fuentes de interferencia de sefial como ordenadores y routers.

* No maneje el dron ni el mando a distancia durante la actualizacién (por ejemplo, apagando los dispositivos o
enchufando/desenchufando cables) a menos que se lo indique la aplicacién. Mantenga los dispositivos
inmdviles durante todo el proceso.



El ATOM 2 consta de un sistema de control de vuelo, un sistema de comunicacién, un sistema de posicionamiento,

un sistema de energia y una bateria de vuelo inteligente. Este capitulo introduce las funciones de todas las partes

del dron.

»

»

5.1 Posicionamiento

EI ATOM 2 adopta la nueva tecnologia de control de vuelo SurgeFly de Potensic, que admite los siguientes
dos modos de posicionamiento:
Posicionamiento GNSS: Proporciona un posicionamiento y navegacién precisos para el dron; soporta un
flotamiento preciso, vuelo inteligente y retorno automatico.
Posicionamiento visual: Puede lograr un posicionamiento de alta precision a baja altitud basado en el
sistema de vision inferior. El posicionamiento visual se puede realizar sin sefial GNSS, lo que permite que el
producto se utilice en interiores.
Coémo cambiar: El sistema de control de vuelo cambiara automaticamente segun el entorno del dron.
Cuando las sefiales GNSS son débiles y el sistema de vision descendente no esta disponible, el dron cambiara
al Modo Actitud (ATTI). En este modo, el dron seréa incapaz de mantener un planeo estable, lo que requerira
que el usuario maniobre manualmente las palancas de control para aterrizar el dron en un lugar seguro lo
antes posible para evitar accidentes. Durante el descenso, vigile de cerca la actitud, velocidad y altitud del
dron para garantizar un aterrizaje seguro. Para minimizar el riesgo de entrar en Modo Actitud y provocar
accidentes de vuelo, evite volar en zonas con sefiales GNSS deficientes o en espacios reducidos.
& « En el modo de posicionamiento visual (OPTI), no estéan disponibles los modos de vuelo inteligentes, y el
modo de vuelo esta limitado al modo video.
« Cuando la sefial GNSS es débil o no hay seiial GNSS, no puede usar el regreso al punto de origen ni activar
ciertas funciones, como Al Seguimiento o Al QuickShots.
@ * Antes de volar, practica todos los métodos de control del dron en un entorno seguro. Para los principiantes,
se recomienda enfrentar la parte trasera del dron y mantenerlo dentro de la linea de visién para evitar
perder el juicio sobre la actitud y direccién del dron, lo que podria llevar a situaciones peligrosas.

5.2 Sistema de vision inferior

El ATOM 2 esté equipado con un sistema de visidn ubicado en la parte Médulo TOF
inferior del dron, que consiste en una cdmara monocular y un médulo
TOF (tiempo de vuelo). El médulo TOF se divide en un transmisor y un
receptor, que calculan la altitud precisa del dron en relacién con el
suelo al medir el tiempo que tarda una sefial infrarroja en viajar desde
el transmisor hasta el receptor tras reflejarse en el suelo. Combinado
con la camara monocular, esto permite calcular la posicion precisa del
dron a baja altitud para un posicionamiento de alta precision. Camara monocular

Rango de observacion

El rango de altura operativa del sistema de vision inferior es de 0.3 a 10 m. Se puede lograr un posicionamiento
preciso dentro del rango de 0.3 a 5 m.

Escenarios de uso:

La funcién de posicionamiento visual del sistema de vision inferior es adecuada para entornos donde las sefiales
GNSS son débiles o no estan disponibles, pero donde hay una textura de superficie rica y una iluminacién
ambiental adecuada, y la altitud relativa del dron esta entre 0,3 y 5 m. El dron cambia al modo ATTI cuando la
altitud relativa excede los 5 m. Por favor, vuele con precaucion.

Método de uso

El sistema de vision inferior se activa automaticamente cuando se cumplen las condiciones para el posiciona-
miento visual. En el modo de posicionamiento visual, el indicador trasero del dron parpadea en cian lentamente.
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A * En el modo OPTI, la altitud méaxima de vuelo es de 5 m.
« El posicionamiento visual es solo una funcién auxiliar de vuelo. Por favor, preste siempre atencién a los
cambios en el entorno de vuelo y el modo de posicionamiento, y no confie demasiado en el juicio automatico
del dron. Los usuarios deben mantener control.

* El posicionamiento visual no funciona corr: en los sigui tipos de superficies:

1. Superficie de color sélido.

2. Superficie con fuerte reflexién, como una superficie de metal lisa.

3. Superficie de objetos transparentes, como agua o vidrio.

4, Textura en movimiento, como mascotas corriendo o vehiculos en movimiento.

5. Escenarios con cambios drasticos de luz; por ejemplo, cuando el dron vuela de un espacio interior con
poca luz a uno exterior con luz intensa.

6. Lugares con luz muy débil o muy intensa.

7. Superficies con texturas altamente repetitivas, como azulejos con el mismo disefio y tamaiio pequeiio, o
patrones de rayas muy consistentes.

* Por seguridad, revise la cdmara y el tubo del transceptor TOF antes del vuelo y limpielos con un paiio suave
si hay suciedad, polvo o agua en ellos. Contacte con el soporte de Potensic si hay algin dafio en el sistema
de vision.

» 5.3 Indicadores de estados del dron

Encendido I "
y apagado Encendido/apagado en progreso: verde fijo
Posicionamiento Posicionamiento Modo de posicién Regreso
GNSS visual (ATTI) (RTH)
Estado |[--------------
del vuelo
Parpadea en Parpadea en cian Parpadea en azul Parpadea en rojo
verde lentamente lentamente lentamente lentamente
Pérdida de sefial Bateria Error de Parada de emergencia
del control remoto | criticamente baja sensor de las hélices
Advertencias - - - - - - - - - - - oo
y error
- Parpadea en rojo - Parpadea en rojo con
Azul fijo p R d Rojo fijo P . ) )
répidamente una frecuencia especial
Calibracién de la Calibracién de la Modo de Modo de
brdjula (horizontal) | brujula (vertical) emparejamiento actualizacién
Actualizacion | - _ _ __ ________ | __ | _____
y calibracién
Parpadea en rojo Parpadea en azul
Parpadea en Parpadea en
y verde y verde -~ -
X ) verde rapidamente azul répidamente
alternativamente alternativamente




5.4.1 Funcién

» 5.4 Bateria inteligente

La bateria inteligente del ATOM 2 esta equipada con celdas de alta energia y utiliza un avanzado sistema de
gestion de baterias. La informacion detallada es la siguiente:

Parametros basicos

Modelo: DSBT02B

Cantidad de celdas 2 series Capacidad 2230 mAh
Voltaje nominal 77V Voltaje maximo 88V
Corriente USB-C: 5 V/3 A
Método d USB-C/Centro d
ctodo de carga entro de carga maxima de carga | Centro de carga: 8 V/2,0 Ax3

Funcién

Descripcion

Proteccion de
balance

Durante la carga, los voltajes de las celdas de la bateria se equilibran
automaticamente.

Proteccion de
autodescarga

Después de estar completamente cargada, la bateria comenzara a
autodescargarse al 50%-70% de su nivel cuando se deje inactiva durante 5
dias para proteger las celdas.

Proteccién contra
sobrecarga

La bateria deja de cargarse automaticamente cuando esta completamente
cargada.

Proteccién de
temperatura

La carga se detendra automaticamente si la temperatura de la bateria es
inferior a 0°C o superior a 45°C para evitar dafios.

Limite de la corriente
de carga inteligente

La bateria restringira la corriente de carga automaticamente si se detecta un
exceso de corriente para proteger las células.

Proteccién contra
sobredescarga

La descarga se detiene automaticamente para evitar un exceso de descarga
cuando la bateria no esta en uso durante el vuelo. La bateria ingresaré en
modo de hibernacion y se recomienda cargarla.

Proteccion contra
cortocircuitos

La fuente de alimentacion se cortara automaticamente si se detecta un
cortocircuito para proteger el dron y la bateria.

Monitorizacién del
estado de la bateria

El BMS monitorizaréa el estado de la bateria y emitira advertencias si se detecta
una celda de bateria dafiada, para que puedas reemplazar la bateria a tiempo.

Funcién de
comunicacién

La informacion sobre los ciclos de carga y el nivel de bateria restante se
transmite al dron y puedes consultarla en la aplicacion.




& * La inactividad prolongada puede afectar negati al rendimiento de la bateria e incluso causar dafios
permanentes. Para mantener la salud de la bateria, recarguela aproximadamente cada tres meses para
garantizar su actividad.

* Por favor, guarde la bateria en un lugar fresco y seco, fuera de los nifios.

* Precauciones para entornos de baja temperatura:
1. Las baterias no pueden utilizarse para el vuelo cuando la temperatura ambiente es inferior a 0 °C.
2. En temperaturas bajas, suspenda el dron para precalentar la bateria antes de volar.
3. La potencia de salida de la bateria es limitada en ambientes frios, lo que reduce la resistencia al viento;

vuele con precaucion.

4. El rendimiento disminuye en entornos frios y de gran altitud; vuele con precaucién.

Cuidado de la bateria después del vuelo:

« Después del vuelo, deje que la bateria se enfrie hasta el rango de temperatura de carga (0~40°C) antes de
cargarla.

Seguridad de la bateria durante el transporte:

« Para garantizar un transporte seguro, mantenga la bateria a un nivel de carga bajo. Descargue la bateria
por debajo del 30% antes del transporte.

5.4.2 Instalacion y extraccion de la bateria

Montaje: Desmontaje:
Inserte la bateria de vuelo inteligente en el Presione la hebilla de la bateria para sacarla
compartimento para la bateria del dron. Oiga del compartimento.

un sonido de clic, lo que indica que la hebilla
de sujecion de la bateria esta bien sujeta.

& « Después de insertar la bateria, asegurate de que la hebilla de la bateria est4 correctamente en su lugar.
Esto es crucial para la seguridad del vuelo.

4

)

W

777

7

Asegurese de apagar el La hebilla esta en La hebilla no esta en su lugar, lo
producto antes de sacar su lugar, seguro. que puede hacer que la bateria
la bateria. se caiga durante el vuelo.

5.4.3 Carga

Ver 3.6 para conocer el método de carga.



5.4.4 Comprobar el nivel de la bateria

Cuando la bateria esta insertada en el dron, presione el botén de encendido una vez para comprobar el nivel
de bateria actual, como muestran en la imagen siguiente:

Botén de encendido LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 | Nivel de bateria actual
LED 1 Fo3 o o o 0% ~ 25%
LED 2 25% ~ 30%
LED 3
LED 4

30% ~ 50%

=

0|00

50% ~ 55%

55% ~ 75%

0|0 |0|0

75% ~ 80%
80% ~ 97%
97% ~ 100%

- El led esta encendido

| led parpadea @ El led esta apagado

5.4.5 Aviso de temperatura baja/alta

La aplicacion muestra una advertencia de baja temperatura de la bateria cuando la temperatura de la bateria
es <5°C, y la bateria necesita ser calentar antes de volar.

La aplicacion mostrara una advertencia de alta temperatura de la bateria cuando la temperatura de la bateria
es >70°C, y el dron no puede volar.

& « La capacidad de la bateria se reduce significativamente cuando se vuela a bajas temperatura, lo cual es
normal.

« Evite el funcionamiento prolongado a bajas temperaturas; de lo contrario, la vida util de la bateria puede
acortarse.
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» 5.5 Hélices

ATOM 2 equipado dos tipos de hélices, que se han disefiado para girar en sentidos opuestos. Las marcas se
usan para indicar en qué motores se debe instalar cada hélice. Asegurese de alinear cada hélice con su motor
siguiendo las instrucciones.

Hélices llustraciéon Posicién de montaje llustracion

c o Fijar a los motores del
on marca
brazo con marca

Sin marca Fijar a los motores del

brazo sin marca

* Use el destornillador incluido en el paquete del dron para
montar las hélices de los motores.

« Al reemplazar las hélices, es mas facil manejarlas sujetando
el motor con la mano.

« Las hélices del ATOM 2 no son compatibles con las hélices del ATOM/ATOM SE/ATOM LT y actualmente solo
son compatibles con el modelo ATOM 2. Tenga en cuenta esto al reemplazar las hélices.

* Asegurese de colocar las hélices marcadas en los motores del brazo con marcas y las hélices sin marcar en
los motores del brazo sin marcas. De lo contrario, el dron no podra volar.

* Si una hélice esta rota, retire las dos hélices y los tornillos del motor que corresponda y deséchelos. Use dos
hélices del mismo paquete. NO mezcle hélices de otros paquetes.

« Las hélices son afiladas. Maneje con cuidado. NO apriete ni doble las hélices durante el transporte o el
almacenamiento.

« Compre las hélices por separado si es necesario.

* Manténgase alejado de las hélices y motores en movimiento para evitar lesiones.

« Revise las hélices de inmediato si hay vibraciones o pérdida de velocidad en el vuelo y reemplace las hélices
a tiempo si estan dafiadas o deformadas.

* Asegurese de que los motores estén montados de manera segura y giren suavemente. Aterrice el dron de
inmediato si un motor esta atascado y no puede girar libremente. Detenga el vuelo del dron y comuniquese
con el soporte si hay algun sonido anormal con el motor.

« Asegurese de que las hélices estén instaladas de manera segura antes de cada vuelo. Revise que los tornillos
de las hélices estén apretados.

@ * Al montar o quitar las hélices, no inserte el destornillador ni
otros objetos extrarios dentro de los motores, de lo contrario,
puede daiiarlos.




» 5.6 Gimbal y camara
5.6.1 Gimbal de tres ejes

o

La cdmara del ATOM 2 estd montada en un gimbal de tres ejes. El gimbal admite ajustar la inclinacion de +20
a-90°y los ajustes de rotacién y giro de +10° a -10°. El 4ngulo de inclinacién del gimbal se puede ajustar
moviendo el dial del gimbal en el control remoto. Cuando el modo de vuelo esta configurado en modo Video,
el rango de ajuste de inclinacién del gimbal es de +20° a -90°; cuando el modo de vuelo no esta configurado
en modo Video, el rango de ajuste de inclinacién del gimbal es de 0° a -90°.

20°

* Antes de encender el dron, retire el protector del gimbal, coloque el protector del gimbal cuando almacenar
o transporte el dron.

« Cada vez que se enciende el dron, el angulo de inclinacién del gimbal se establece por defecto en 0° (vista
horizontal). Si el gimbal gira, cambie el dngulo de inclinacién del gimbal usando la aplicacién Potensic Eve o
el control remoto de la siguiente manera:

1. En la aplicacién Potensic Eve, vaya a Configuracién > Control > Configuracién del gimbal y seleccione el
&ngulo de inclinacién actual (0°/-90°).

2. Presione una vez el botén C1 en el control remoto. La funcién preestablecida del botén C1 es cambiar el
4ngulo de inclinacién del gimbal (0°/-90°), que se puede personalizar.

« Antes del despegue, asegurese de que no haya objetos extrafios alrededor del gimbal y de que la lente esté
limpia.

& « El gimbal esta compuesto por piezas de precisién. Cuando el dron esté encendido, evite aplicar una fuerza
excesiva al gimbal (como impactos fuertes o girar el gimbal forzosamente). Si el gimbal sufre una colisién o
dafio, su rendimiento puede verse afectado.

« Mantenga el gimbal limpio y evite la intrusién de arena u otros objetos extrafios, ya que esto puede reducir
la precisién del gimbal o causar dafios.

« Para garantizar imagenes estables, el cardan puede ajustar automaticamente su angulo de inclinacion
alrededor de -90° o 0° durante vientos fuertes o maniobras bruscas para evitar limites que provoquen
vibraciones.

@ < El bal esta conectado al dron mediante un soporte elastico de absorcién de impactos, lo que ayuda a
eliminar las vibraciones de la cdmara. No tire del gimbal con fuerza. Si nota algtn dafio en el soporte de
absorcién de impactos, por favor contacte soporte de Potensic de inmediato.

* No modifique el gimbal ni le adhiera otros objetos, ya que esto puede causar que el gimbal se tambalee o
daiie el motor.

Modos del gimbal

El gimbal cuenta con dos modos de funcionamiento. Puede cambiar entre ambos con Potensic Eve en

Configuracién > Control > Configuracion del gimbal.

* Modo Estable: el angulo del gimbal se mantiene estable con respecto al plano horizontal. Los usuarios
pueden ajustar la inclinacién del gimbal. Este modo es adecuado para hacer fotografias.

* Modo FPV: cuando el dron vuela hacia delante, el gimbal se sincroniza con su movimiento para brindar
una experiencia de vuelo en primera persona. La suavidad de la rotacion se puede ajustar en la aplicacién
Potensic Eve en Configuracion > Control > Configuracion del gimbal.
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Ajuste fino del gimbal

Cuando el dron se coloca en una superficie nivelada y el gimbal esta ligeramente inclinado, puedes usar el
ajuste fino del gimbal para corregirlo.

* Como realizar el ajuste fino del gimbal

1. En la aplicacién Potensic Eve, ve a Configuracion > Calibracion > Ajuste fino del gimbal para ajustar los

4ngulos horizontales y de giro del gimbal. El rango de ajuste es de £10°. Cada toque en el botén "+" o "-"
ajusta el angulo del gimbal en +0,1° 0 =0,1°. También puedes ingresar directamente el valor del angulo
utilizando el teclado para hacer ajustes.

2. Ajuste horizontal: Toca "+" para inclinar hacia la derecha y toca "~" para inclinar hacia la izquierda.

Ajuste de giro: Toca "+" para girar hacia la derecha y toca "-" para girar hacia la izquierda.
3. Toca "Restablecer" para regresar el gimbal al angulo predeterminado (ambos configurados en 0°).

Calibracién del gimbal

Si el gimbal experimenta problemas de arranque, intenta restaurarlo mediante la calibracion del gimbal.

¢ Procedimiento de calibracién
1. Ve a la aplicacion Potensic Eve en Configuracion > Calibracion > Calibracion del gimbal para comenzar
el proceso de calibracion. Coloca el dron con la parte inferior hacia arriba sobre una superficie plana.
2. Después de tocar "Iniciar calibracién”, el gimbal comenzara a calibrarse automaticamente. Durante este
proceso, la interfaz de calibracion mostrara la transmision de video en vivo del dron.
3. Espera a que se complete la barra de progreso. Cuando el mensaje en pantalla muestre "Calibracion
exitosa", la calibracion del gimbal estd completa.




5.6.2 Camara

Parametros basicos

Marca del sensor Sony

Tamaiio del sensor CMOS 1/2 pulgada

Pixeles efectivos 48 MP

Apertura /1.8

FOV 79.4°

Rango de enfoque 4m~ o0

Rango de I1SO 100 ~ 6400 (Modos de disparo normal) 100 ~ 25600 (Al Noche)
Rango de obturacién 1/6400~ 8s

Método de almacenamiento | Tarjeta micro SD (U3 o v30 y superior)
Formato de la foto JPG/JPG+RAW (DNG)

Tamaiio de la foto 48MP (8000*6000)

Cédec H.264/H.265

Formato de video MP4

4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps

2.7K: 2704x2028 (4:3)/2704%1520 (16:9)/1520%2704 (9:16) @24/25/30 fps

FHD: 1920x1440 (4:3)/1920x1080 (16:9)/1080x1920 (9:16) @24/25/30/50/60 fps
Camara lenta: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5 x

Resolucién de video

é « El gimbal puede temblar al volar en modo Deporte o con viento fuerte. Se recomienda volar el dron en
modo Video para obtener una estabilizacion éptima del gimbal.
* No toques la lente después de grabar durante un largo periodo de tiempo para evitar quemaduras.
* No grabes video cuando el dron no esté volando; de lo contrario, el dron activara la proteccién contra
sobrecalentamiento.

@ * No apuntes la cdmara hacia rayos laser, como los de espectaculos laser o el médulo LiDAR de autos
inteligentes, para evitar daiiar el sensor de la camara.

« Utiliza el dron dentro del rango de temperatura ambiente especificado (0°C a 40°C) para asegurar un
funcionamiento estable de la cdmara.

« Si la lente esta sucia, utiliza herramientas profesionales de limpieza de lentes para limpiarla y evitar dafiarla
o afectar la calidad de la imagen.

5.6.3 Almacenamiento de fotos y videos

Los videos y fotos grabados por ATOM 2 se almacena en la tarjeta SD en lugar de la aplicacion Potensic Eve
o la galeria de tu teléfono. Asegurese de insertar una tarjeta SD antes del vuelo. De lo contrario, ATOM 2 no
puede grabar videos ni capturar fotos. Los usuarios pueden previsualizar y descargar videos y fotos desde la
tarjeta SD en la aplicacion Potensic Eve. Para descargar contenido en alta definicion desde la tarjeta SD, se
recomienda utilizar la funcién SmartTransfer, que ofrece una velocidad de descarga de hasta 25 MB/s.

Requisitos de la tarjeta SD

Formato de archivo: FAT32, exFAT

Capacidad: 4G ~ 512G

Se recomienda utilizar una tarjeta SD con especificaciones U3/V30 o superiores. Utilizar una tarjeta SD con
especificaciones inferiores a las recomendadas puede resultar en la indisponibilidad de ciertas configuraciones
de grabacion o representar un riesgo de interrupciones en la grabacién de video.
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& * NO retires ni inserte la tarjeta SD en el dron cuando esté encendido. Retirar o insertar la tarjeta SD mientras
se toman fotos o videos puede provocar corrupcion o pérdida de datos, e incluso puede daiiar la tarjeta SD.

* Potensic no se hace responsable de las pérdidas das por un 2jo inad do de la tarjeta SD por
parte del usuario.

« Durante la descarga de videos, fotos u otros archivos multimedia, las interrupci como la desconexién
de la red o el mal funci iento del dispositivo pueden provocar la corrupcion o pérdida de datos. Se

recomienda utilizar una conexion de red estable y los métodos de transferencia de datos recomendados
oficialmente (descarga RC, SmartTransfer o copia de la tarjeta de memoria) para minimizar el riesgo.

» 5.7 Reproduccién de datos de vuelo

ATOM 2 admite la reproduccion de registros de vuelo. Los usuarios pueden acceder a la reproduccion de
registros de vuelo en la aplicacién Potensic Eve. Cada vuelo genera un conjunto de datos de vuelo que
registra la duracion, la distancia, los cambios en las palancas de control y la trayectoria de vuelo. Los usuarios
pueden tocar los datos de vuelo correspondientes en la aplicacion Potensic Eve para reproducir el vuelo, lo
que ayuda a revisar y analizar las operaciones.

Si los usuarios encuentran alguna situacion anormal durante el vuelo, pueden contactar al soporte a través
de la aplicacion Potensic Eve en Inicio > Yo > Servicio al cliente en linea. Si se requiere un anélisis adicional,
los usuarios pueden subir los datos de vuelo relevantes para ayudar a Potensic a proporcionar asistencia y
apoyo de manera mas eficiente.

& * Todos los datos de vuelo se almacenan en el dispositivo mévil del usuario. Excepto cuando los usuarios lo
suban activamente a la nube, Potensic no puede acceder a ninguno de tus datos de vuelo.

» 5.8 SmartTransfer

SmartTransfer permite la conexion inaldmbrica del dron a un dispositivo movil a través de Wi-Fi (sin conectar
el control remoto). Los usuarios pueden simplemente utilizar la aplicacién Potensic Eve para descargar fotos y
videos del dron a una velocidad de transferencia de hasta 25 MB/s, lo que hace que la descarga de contenido
sea mas rapida y conveniente.

En la aplicacion Potensic Eve, los usuarios pueden acceder a SmartTransfer tocando en la esquina
superior izquierda de la pantalla de inicio o tocando en la esquina superior derecha del Galeria.

Cémo usar:

1. Enciende el dron, asegurese de que los motores no estén girando.
Activa Bluetooth y Wi-Fi en tu dispositivo movil, luego abre la aplicacién Potensic Eve.

2. En la pantalla de inicio, toca Conectar para SmartTransfer en la esquina superior izquierda.
Aparecerd una ventana emergente que muestra una lista de modelos de dron disponibles.

3. Toca Conectar. Una vez conectado, ingresa automaticamente al Galeria, donde puede seleccionar archivos
para descargar a alta velocidad.

* Al conectar tu dispositivo mévil al dron por primera vez, presiona una vez el botén de encendido del dron
para confirmar la ion con este dispositivo.

« Para optimizar la velocidad de transferencia, se recomienda extender los brazos del dron durante su uso y
asegurarse de que no haya obstaculos entre el dispositivo mévil y el dron, manteniendo una distancia de
menos de 1 m.




& * SmartTransfer no esta disponible durante el vuelo.
« En caso que SmartTransfer no se conecte, intente los siguientes pasos:
1. Asegurate de que el Wi-Fi y Bluetooth de tu dispositivo mévil estén activados.
2. Mantén tu dispositivo mévil a menos de 1 m del dron, sin obstaculos entre ambos, para garantizar una
conexion Wi-Fi estable.
3. Verifica si las configuraciones de aceleracion de datos o asistencia de red estan activadas en tu dispositivo
mévil, ya que pueden ajustar las i automati y afectar la transmisién Wi-Fi directa entre

el dron y tu dispositivo.

« Para dispositivos Android: Ve a "Configuracién" y busca términos como "Aceleracién de Datos", "Refuerzo
de Datos Méviles", "Cambio Inteli de Red" o "Motor de Aceleracién de Red". Los nombres pueden
variar segun la marca. Ubica y desactiva estas funciones.

« Para dispositivos iOS: Ve a "Configuracién" > "Datos méviles" y desactiva "Asistencia para Wi-Fi".
4. Si hay interferencias de Wi-Fi en el entorno actual, intenta moverte a un area con menos interferencias.
Después de completar estos pasos, reinicia la App y el dron, luego intenta reconectar. Si el problema
persiste, contacta con el soporte al cliente en linea.

» 5.9 Calibracién de la brujula

5.9.1 Cuando realizar la calibracion de la bragjula

1. Antes del primer uso.
2. Volar el dron a mas de 500 km de su ultima ubicacién de calibracion.

* No calibres la brujula en lugares donde pueda haber interferencia magnética, como cerca de depésitos
magnéticos o grandes estructuras metalicas, como edificios de estacionamiento, sétanos reforzados con
acero, puentes, autos o andamios.

* No lleves objetos que contengan materiales ferromagnéticos, como teléfonos méviles, cerca del dron
durante la calibracién.

« Asegurese de que el dron esté al menos a 1.5 m sobre el suelo al calibrar.

* No es necesario calibrar la brujula al volar en interiores.

5.9.2 Procedimiento de calibracion

1. Cuando se requiera calibracion, la aplicacion Potensic Eve mostrard automaticamente la interfaz de
calibracion. Toca "Iniciar calibracion” y el indicador de estado del dron parpadeara alternativamente en
rojo y verde.

2. Sostén el dron horizontalmente y giralo 360° hasta que la aplicacion Potensic Eve muestre la calibracion
vertical, y el indicador de estado del dron parpadeara alternativamente en azul y verde.

3. Sostén el dron verticalmente y giralo 360° alrededor de un eje vertical hasta que la aplicacién Potensic Eve
indique que la calibracién se ha completado.

También puedes activar la calibracion de la brdjula manualmente en la aplicacion Potensic Eve en

Configuracién > Calibracién > Calibracién de la brujula.



Calibracion de la brajula

te de gue se encuentra
al menos a 1,5 m del suselo, y sigue las
instrucciones en pantalla para calibrarle

Iniciar la calibracion

Calibracion horizontal

- —

Girar el dron herizentalmente

Calibracion vertical

Girar el dron verticalmente

& * Cuando recibas el mensaje “Calibracién fallida” en la aplicacién Potensic Eve de forma repetida, cambia de
ubicacién y vuelve a intentar el procedimiento de calibraciéi
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6. Control remo

» 6.1 Descripcion general

El control remoto Potensic PT 1 est4 disefiado especificamente por Potensic para el ATOM 2. Utiliza la
tecnologia de transmision de video PixSync 4.0, lo que permite el control y la configuracién total del dron
hasta una distancia maxima de 10 km en linea recta en un entorno sin obstaculos ni interferencias a una
altitud de vuelo de 120 m. A través de la aplicacion, los usuarios pueden ver iméagenes en HD en tiempo real
capturadas por la cdmara del dron en sus dispositivos moéviles. PixSync 4.0 utiliza una banda de frecuencia
de 2.4G con antenas direccionales de doble ganancia alta, ofreciendo una calidad de transmisién de video
de hasta 1080p@30 fps. También admite el cambio sin interrupciones entre hasta 8 canales adaptativos
para garantizar una transmision de video HD fluida e ininterrumpida.

El control remoto cuenta con una bateria incorporada de 5200 mAh y viene con un puerto de carga USB-C
dedicado que admite carga rapida de 18W. Al cargar un dispositivo movil, la duracion maxima de la bateria
del control remoto puede alcanzar hasta 4 horas.

» 6.2 Modo de las palancas

Las palancas de control del control remoto sirven paira controlar los movimientos del dron. Las palancas de
control se pueden usar en Modo 1, Modo 2 o Personalizado, como se indica a continuacién. Puede cambiar
el modo de las palancas de control en Potensic Eve en Configuracion > Control > Configuracion del control

remoto > Modo de palancas de control.

Modo 1

Palanca izquierda Palanca derecha .
Adelante Arriba

it

2
3 o Rl

Atrés Abajo
Girar a IaY : Girarala izquierda '; ; derecha
izquierda derecha
Modo 2
Palanca izquierda Ariba Palanca derecha Adelante

ﬁ iﬁi
Ab‘ajo ‘

as

- A =~

= =~

20O O NIRL 1G-S oL
sgjlrean::: ?erfer:hf izquierda derecha




Personalizado
Los usuarios pueden personalizar el modo de las palancas de control segtin sus necesidades, incluyendo
invertir las direcciones de las palancas.

Configur Modo de palanca

Control

» 6.3 Funcion

6.3.1 Ledes de control remoto

Como se muestra a continuacion, el control remoto esta equipado con cuatro ledes que indican el nivel de
bateria y otros estados.

w _—~°<—— LED 4 Y
— LED 3 -',C.D\: El led esta encendido

o —
vs— LED2
‘ —Lep1  “C)- Elled parpadea
/

,l\.J‘.

() El led esta apagado

Ledes de nivel de bateria (en carga)

LED1 | LED2 | LED3 | LED 4 Nivel de bateria actual
& o 0 o 0% ~ 25%
| & 0] 25% ~ 50%
GO | e 50% ~ 75%
ko JNEo I EEC INEEG: 75% ~ 99%
zoJNNEe IS NS 99% ~ 100%




Ledes de nivel de bateria (en uso)

LED1 | LED2 | LED3 | LED 4 Nivel de bateria actual
£ | @ (6) (6) 0% ~ 10%
303 ® @ @ 10% ~ 25%
03 ¥ @ @) 25% ~ 50%
303 O JNIEe: @ 50% ~ 75%
|| | £ 75% ~ 100%
Led de estado (via Led 1)

Estado LED 1

Conectado Verde fijo

No conectado

Azul fijo

Se esta emparejando Parpadea en azul rapidamente

Se estd actualizacion Parpadea en amarillo

Bateria criticamente baja Rojo fijo

Se esta calibrando

Blanco fijo

6.3.2 Alerta del control remoto

El control remoto emite diferentes pitidos de alerta seguin su estado o modo. Los pitidos de alerta comunes
se enumeran en la tabla a continuacion:

Estado Pitido
Encendido/apagado 2 pitidos
Modo ATTI 4 pitidos
El control remoto activa una funcién, como el Regreso (RTH) 2 pitidos
El control remoto finaliza una funcién, como el Regreso (RTH) 1 pitido
Regreso (RTH) en progreso 2 pitidos(repetido)
Aterrizaje en progreso 1 pitido(repetido)
Conectado a un dispositivo moévil 1 pitido
Bateria baja 3 pitidos lentos(repetido)

« Si deseas detener el pitido continuo del control remoto durante el proceso de regreso (RTH), puedes cancelar
el pitido presionando una vez el botén de encendido.

« En la aplicacién Potensic Eve, hay una opcién en Configuracién > Seguridad > Regreso (RTH) > Regreso
silencioso. Cuando esta opcién esta habilitada, el control remoto emite solo dos pitidos una vez que se active
el regreso (RTH) y no continue pitando.

« Cuando la bateria del control remoto esté baja y el dron no haya aterrizado, el control remoto emite un pitido
lento y continuo. También puedes cancelar el pitido actual presionando una vez el botén de encendido.



6.3.3 Emparejamiento

El ATOM 2y su control remoto estan emparejados de fabrica y listos para usar inmediatamente después de
encenderlos. Si reemplazas el control remoto o el dron por cualquier motivo, necesita volver a emparejarlos
antes de usarlos.

Pasos para emparejar:

. Enciende el control remoto y conéctalo a tu dispositivo movil. Vaya a la aplicacion Potensic Eve >
Configuracion > Calibracion > Reemparejar el dron para acceder a la pagina de emparejamiento.

. Enciende el dron y luego presiona répidamente dos veces el botén de encendido. El indicador trasero del

dron parpadeara rapidamente, lo que indica que estd en modo de emparejamiento.

Durante el proceso de emparejamiento, el Led 1 del control remoto parpadea en azul. Cuando escuches un

pitido del control remoto, significa que el emparejamiento ha sido exitoso. El Led 1 del control remoto

cambia de parpadeo azul a verde fijo, y la aplicacion Potensic Eve muestra "jEmparejamiento exitoso!".

-

N

w

& * Durante el emparejamiento, mantenga el control remoto y el dron a menos de 1 m de distancia y asegurese
de que no haya interferencias de 2.4G en las cercanias.

« Si el emparejamiento falla, revise si hay interferencias, asegurese de que no haya otros drones en modo de
emparejamiento y revisa que el control remoto no esté demasiado lejos del dron ni obstruido. Aborda estos
problemas y vuelve a intentarlo.

* No muevas ni operes el control remoto o el dron durante el proceso de emparejamiento.

6.3.4 Parada de emergencia de las hélices en pleno vuelo

En caso de una emergencia durante el vuelo en la que sea necesario detener el dron de inmediato, puedes
utilizar la funcién de Parada de emergencia de las hélices en pleno vuelo. Detener los motores en pleno vuelo
provocara que el dron se estrelle. Usa esta funcién con precaucion.

Coémo habilitar:

La funcion de Parada de emergencia de las hélices en pleno vuelo esta desactivada por defecto. Para
habilitarla, vaya a la aplicacion Potensic Eve > Configuracion > Seguridad > Configuracién avanzada de
seguridad > Parada de emergencia de las hélices en pleno vuelo. Después de habilitarla, en caso de
emergencia, mantenga presionado simultaneamente el botéon C2 y el botén Regreso (RTH) durante 2
segundos. Los motores se detendran de inmediato. Al usar esta funcion, asegurese de que el drea debajo del
dron esté despejada.




& « La funcién de Parada de emergencia de las hélices en pleno vuelo esta disefiada para situaciones en las que
el dron esta fuera de control o en otras emergencias. Al detener inmediatamente los motores, esta funcién
reduce el riesgo de que las hélices causen lesiones a las personas o dafios a objetos valiosos. El dron puede
resultar dafiado al estrellarse; por favor, utiliza esta funcién con precaucién.

» 6.4 Zona de transmision éptima

El angulo de la antena del control remoto debe ajustarse rapidamente segun la altitud y la distancia del
dron para garantizar un rango de transmision éptimo.

Durante el vuelo, mantenga siempre el plano Cuando el dron esta volando directamente encima
de la antena del control remoto orientando el control remoto a gran altura, la calidad de la

en direccion al dron para asegurar la mejor comunicacién disminuira debido al mal angulo de la
calidad de transmision y una mayor distancia antena. Por favor, reduce la altitud o vuela

de vuelo. horizontalmente a cierta distancia para asegurar

que la antena del control remoto esté directamente
orientada hacia el dron.

/\ * Durante el vuelo, no utilices otros dispositivos de 2.4G simultaneamente para evitar interferencias con
la comunicacién del control remoto.
« En el vuelo real, puedes utilizar el mapa/indicador de posicion en la esquina inferior izquierda de la
interfaz de vuelo en la aplicacién Potensic Eve para ayudarte a determinar si el control remoto esta

alineado con el dron. Cuando tanto el icono del dron A como el icono del control remoto
vuelvan verdes, indica que el control remoto esta alineado con el dron.



» 6.5 Calibracion del control remoto

6.5.1 Cuando realizar la calibracién del control remoto

1. Cuando el dron se desplaza automaticamente en una direccién sin mover las palancas de control.
2. Cuando el dron girar automéaticamente hacia lado continuamente.
3. Cuando las palancas de control son demasiado sensibles o carecen de sensibilidad.

6.5.2 Calibration Procedure

N

. Enciende el control remoto y conéctalo a tu dispositivo movil. Abre la aplicacion Potensic Eve y vaya a
Configuracion > Calibracion > Calibracion del control remoto.

N

. Asegurese de que las palancas de control estén en la posicion central y no las operes antes de tocar para
iniciar la calibracion.

w

. Toca "Iniciar calibracién”, luego sigue las instrucciones en pantalla y mueve las palancas en todas las
direcciones hasta que la aplicacion Potensic Eve muestre el 100%, y gira el dial hacia adelante y hacia atras
hasta su maxima extension.

»

Cuando la aplicaciéon Potensic Eve muestre "Calibracion exitosa", la calibracién del control remoto esta
completa.

Iniciar la calibracion




7. Potensic Eve

» 7.1 Pantalla de Inicio

o

a

Vamos a volar

SmartTransfer

Descarga fotos y videos del dron a tu dispositivo mévil de manera rapida y conveniente.

Academia

Accede a manuales de usuario, videotutoriales y preguntas frecuentes.

Galeria

Visualizar tanto la galeria del dron como la galeria local.

Yo
Ver la informacion de tu cuenta y los datos de vuelo; accede a la funcién Buscar mi dron;
accede al soporte en linea, la tienda, y actualizaciones de la comunidad; otros configura-

ciones como borrar caché, cierra sesién, cancelar cuenta etc.

Volar ahora

Toca para ingresar a la interfaz de vuelo.
Guia

Muestra el estado de conexion actual y como conectar el dispositivo moévil, el control remoto

y el dron.



» 7.2 Interfaz de vuelo

-

»

. Atras: presione este icono para volver a la pantalla de inicio.

. Modo de vuelo: V: Modo Video N: Modo Normal S: Modo Deporte

Barra de estado del sistema: muestra el estado de vuelo del dron

Toque aqui para acceder al panel de configuracion rapida, donde puede ver consejos
utiles, establecer modos de vuelo, altitud de Regreso (RTH), valla virtual y cambiar el
punto de origen.

. Angulo del gimbal: a muestra el angulo de inclinacion actual del gimbal. Toque para ver

mas informacién.

. Estado del GNSS: muestra la intensidad actual de la sefial GNSS y cantidades de

los satélites conectados. Toque para ver mas informacién (cantidades de satélites
conectados y precision de posicionamiento).

. Intensidad de la sefial de transmisién de video: m muestra la intensidad de la seial

de transmision de video entre el dron y el control remoto. Toque para ver el diagrama del
canal control remoto.

. Informacién de la bateria: WUMEGSTRESS muestra el nivel de bateria actual y el tiempo

de vuelo restante. Toque para visualizar mas informacién sobre la bateria (tiempo
restante antes del regreso por baja bateria o aterrizaje forzado; consumo de bateria).

. Configuracion: ﬂ toque para ver o establecer parametros de seguridad, control,

cdmara, transmision de video y acerca de. Consulte la seccién 7.3 Configuracién para
obtener mas informacion.



9. Telemetria de vuelo:

D: la distancia horizontal entre el dron y el punto de origen.
H: la altura relativa entre el dron y el punto de origen.
V,: la velocidad horizontal del dron.

V,;: la velocidad vertical del dron.

10. Modos de captura:
Foto: Unico, Disparo en rafaga y Foto con temporizador.
n Video: Normal, Al Noche y Cadmara Lenta.
Panoramica: 180°, Gran angular y Vertical.

11. Zoom digital:
Muestra la proporcién de zoom. Toque para ajustar la proporcion de zoom. Mantenga
tocado el icono para expandir la barra de zoom y deslice la barra para ajustar la proporcion
de zoom. Use dos dedos sobre la pantalla para acercar o alejar el zoom.
El zoom digital solo se admite de 2x en fotografias (no disponible en 8K) y hasta 4x en
grabacion de video (2x en 4K, 3x en 2.7K, 4x en 1080p a 24/25/30 fps, pero no disponible
en 1080p a 50/60 fps).

12. Obturador/botén de grabacién: @

Toque para hacer una foto o para iniciar o detener una grabacién de video.

13. Galeria: @

Toque para previsualizar las fotos y videos capturados.

14. Cambiar modos de camara:
Toque para cambiar entre los modos Automatico y Manual E . En el modo Manual,
puedes ajustar los parametros de I1SO, velocidad de obturacién y balance de blancos (WB)
observando el valor de EM.



15. Parametros de disparo/grabacion: muestra los parametros de captura actuales.

Modo automatico de foto:

JPG+RAW. | EV. 0/| @ 2.3G/8G

Cambia el formato de foto (JPG/JPG+RAW) y la relacion de aspecto de la foto
(16:9/9:16/4:3).

Ajusta la exposicion (EV).

Cambia la visualizacion entre el nimero restante de fotos y la capacidad disponible de la
tarjeta SD actual.

Modo manual de foto:

3200 | B11/100 | [@4900K

JPG |EM O/ | @ 2.3G/8G

Ajusta el ISO.
Ajusta la velocidad de obturacién.
Ajusta el balance de blancos.

Modo automatico de video:

1080P 30 | EV +0.3 | @ 00:15:28

Cambia la relacion de aspecto/resolucién/fps del video y el modo de color (Estandar/HDR).
* 4K: 24/25/30 fps (soporta 16:9)

» 2.7K: 24/25/30 fps (soporta 4:3/16:9/9:16)

 1080p: 24/25/30/50/60 fps (soporta 4:3/16:9/9:16)

Ajusta la exposicion (EV).

Cambia la visualizacion entre el nimero restante de fotos y la capacidad disponible de la
tarjeta SD actual.

Modo manual de video:

E13200 1/100 | [@4900K

1080P 30/ EM +0.3 ' @ 00:15:28

Ajusta el ISO.
Ajusta la velocidad de obturacién.
Ajusta el balance de blancos.

16. Consejos de seguridad de vuelo: los usuarios pueden habilitar los consejos de seguridad
de vuelo en la aplicacién Potensic Eve > Seguridad > Configuracién general > Consejos
de seguridad de vuelo. Después de habilitarlos, los consejos relacionados con el vuelo se
muestran en la parte inferior de la interfaz de vuelo.
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17. Mapa/indicador de posicién
Toque la esquina superior derecha para cambiar al Indicador de posicion.
Toque la esquina inferior izquierda u o desliza hacia abajo para minimizar el mapa '@
Cuando la velocidad del viento alcance el nivel 3 o superior, se mostrara b .

» Velocidad de viento

@ Control remoto

A Dron

@ Punto de origen

——— Posicién horizontal del dron

El indicador de posicion muestra informacion sobre la ubicacion y la orientacion relativas del dron y el
control remoto, la ubicacion del punto de origen, informacion de la posicion horizontal del dron, etc. El
area de color verde se muestra en horizontal y en el centro del indicador de posicién cuando el dron se
mantiene en vuelo estacionario. El rea de color verde cambia en tiempo real segun la posicion horizontal
del dron.

El indicador de posicién puede mostrar la posicion horizontal del dron (lo que incluye la inclinacion y la
rotacién) y la orientacion del dron en tiempo real de la siguiente manera.

Leyenda

Posicion
horizontal Hacia adelante Hacia atras Hacia la derecha Hacia la izquierda
del dron

Diferentes colores del indicador de posicion:

Leyenda Descripcion

El color verde indica que el dron esté volando con un dngulo de inclinacion
relativamente pequefio o se mantiene en vuelo estacionario, lo que permite
un control de alta precision sobre el gimbal y una calidad de video dptima.

El color amarillo indica que el dron esta volando con un éngulo de inclinacién
relativamente grande, lo que puede afectar la precisién de control del gimbal
y reducir la calidad del video

El color rojo indica que el dron esta volando con un angulo de inclinacién muy
grande. Si el indicador de posicién cambia rojo con frecuencia durante el
vuelo, puede que el dron esté enfrentando vientos fuertes y la calidad del
video puede verse comprometida. Por favor, regresa el dron y aterrizalo lo
antes posible.




* Cuando los iconos del dron y del control remoto cambian verdes, indica que el
control remoto esta orientado hacia el dron, lo que tiene la sefial de comunicacién
o6ptima.

* Después de que el dron se enciende y entra en modo GNSS, las coordenadas GNSS
actuales se actualizaran como el punto de origen. Presta atencién al aviso de
actualizacién del punto de origen.

* Cuando el dron despega en modo OPTI y luego entra en modo GNSS, el punto de origen podria no ser el
punto de despegue. Presta atencion a la seguridad del regreso.

18. Despegue automatico
Mantenga presionada cualquier drea en blanco en la interfaz de vuelo, y aparecerd una
ventana emergente de “Desliza para despegar”. Después de deslizar ,eldron

despegara automaticamente, y se mantendra vuelo estacionario a una altura de 1.2 m.

19. Aterrizaje/regreso (RTH) automatico:

y luego desliza para iniciar el aterrizaje automatico o el regreso al punto de

Toque
origen (RTH).

20. Barra de advertencias

Muestra el estado anormal y las advertencias del dron. Toque para ver mas informacion.

& * Antes de volar, asegtrese de que tu dispositivo mévil esté completamente cargado. Aunque el control

remoto puede recargar el dispositivo, la bateria del mismo puede seguir descargandose.

« Al usar la aplicacién Potensic Eve, se requiere datos méviles. Comuniquese con su proveedor de servicios
inalambricos para conocer los cargos por datos.

* Asegurese de leer y comprender los mensajes y advertencias que aparecen en la aplicacién Potensic Eve
para estar al tanto del estado actual del dron.

« Si tu dispositivo mévil es antiguo, puede afectar tu experiencia de usuario en la aplicaciéon Potensic Eve y
podria presentar riesgos de seguridad. Se r ienda r pl. tu dispositivo mévil. Potensic no se hace
responsable de ningtin problema causado por dispositivos méviles antiguo.




» 7.3 Configuracién
Seguridad

Configuracién de vuelo

» Activar/desactivar el Modo principiante: cuando esta activado, el dron esta restringido a volar dentro de
un espacio cilindrico con un radio de 30 m y una altura de 30 m, y solo puede volar en modo Video.
Después de instalar los protectores de hélices, asegurese de activar el Modo Principiante.

* Modo de vuelo (Video/Normal/Deporte)

Regreso al punto de origen (RTH)

- Establecer el comportamiento del dron al perder la sefial: regreso/aterrizaje/vuelo estacionario.
Regreso: el dron asciende automaticamente a la altitud de regreso y luego regresa al punto de origen
cuando se pierda la sefial del control remoto.

Aterrizaje: el dron aterriza automaticamente en su lugar cuando se pierda la sefial del control remoto.
Vuelo estacionario: el dron se mantiene en vuelo estacionario en su lugar cuando se pierda la sefial del
control remoto.

Establecer la altitud de regreso.

Activar/desactivar el Punto de origen dindmico: después de activarlo, cuando la distancia entre el punto
de despegue y el control remoto supere la distancia preestablecida (y el dron esté a mas de 100 m del
punto de despegue), le indicara si desear establecer la posicion actual del control remoto como nuevo
punto de origen. Usar un dispositivo con mala precisién de GNSS puede comprometer la experiencia del
usuario. Si la precision de posicionamiento de su dispositivo es inadecuada, le recomendamos cambiar a
un mejor dispositivo mévil o deshabilitar esta funcién.

Activar/desactivar el Regreso silencioso: después de activarlo, el control remoto dejara de emitir pitidos
cuando el dron entre en modo de regreso (RTH) en el futuro. Para detener el pitido actual, simplemente
presione una vez el botén de encendido en el control remoto.

.

.

Valla virtual
Establecer la altitud y distancia méximas de vuelo del dron.

Configuracion general

« Establecer el sistema de medicion (métrico o imperial) y activa/desactiva Consejos de seguridad de vuelo.

« Activar/desactivar el Despegue con una mano: después de activarlo, los usuarios pueden despegar el
dron con una mano. En el Modo 1, presione el botén C2 y simultaneamente mueva hacia abajo de la
palanca de control derecha durante 2 segundos para desbloquear los motores. Suelte primero la palanca
de control para despegar; de lo contrario, las hélices dejen de girar si suelta primero el botén C2. En el
Modo 2, presione el botén C1y simultaneamente mueva hacia abajo de la palanca de control izquierda
durante 2 segundos para desbloquear los motores. Suelte primero la palanca de control para despegar;
de lo contrario, las hélices dejen de girar si suelta primero el botén C1. El modo personalizado de palanca
no es compatible con el despegue con una mano.

Configuracién avanzada de seguridad

+ Activar/desactivar la Parada de emergencia de las hélices: después de activarlo, puedes mantener
presionados los botones C2 y regreso (RTH) simulténeamente durante 2 segundos para detener los
motores solo en una situacion de emergencia. Nota: Detener los motores en pleno vuelo provocara que
el dron se estrelle. Asegurese de que el drea debajo del dron esté despejada y abierta.

Identificacion remota: por favor, escribe los datos relevantes requeridos por la ID remota de VANT de
acuerdo con las leyes y regulaciones locales.

Informacién de la bateria: visualiza la informacion de la bateria, como temperatura, corriente, voltaje y
numero de cargas completadas.



Calibracion

Realizar la calibracion de la brujula, la calibracion del gimbal, el ajuste fino del gimbal, la calibracion del
control remoto y el emparejamiento del dron.

Control
Configuracién de la palanca de control: establecer el modo de palanca de control (Modo 1/ Modo 2 /

Personalizado), revisar las instrucciones del control remoto, establecer los botones personalizables y

ajustar la sensibilidad de las palancas de control.

* Modo de palanca de control: cambiar los modos de la palanca de control, incluyendo Modo 1, Modo 2 y
Personalizado.

« Revisar las instrucciones del control remoto: establecer los botones personalizables.

« Sensibilidad de la palanca: permite a los usuarios ajustar la sensibilidad de la palanca de control para
diferentes modos de vuelo, habilitando ajustes separados para la capacidad de respuesta del control
durante el ascenso/descenso del dron, rotacién y movimiento.

Configuracion del gimbal: establecer la velocidad maxima de control de inclinacién del gimbal, cambiar el
&ngulo de inclinacién del gimbal (0°/-90°), ajustar la suavidad de la rotacién y configura el modo del
gimbal (Estable/modo FPV).

Camara

Configuracién de camara:

« Establecer el balance de blancos, lineas de cuadricula, color, grabacién segmentada y formato de cédec.

« Restablecer configuracion de la camara: toque para restablecer los parametros de la cdmara a la
configuracion predeterminada en modo Manual. El restablecimiento no esta disponible en modo Auto.

Configuracion de tarjeta SD: ver el almacenamiento de la tarjeta SD, formatear la tarjeta SD y restablece el

numero de nombre de archivo.

Otras configuraciones:

« Activar/desactivar la funciéon Centrar automaticamente el objetivo: al habilitar, el objetivo se centrara
automaéticamente en la pantalla cuando esté bloqueado.

« Activar/desactivar Modo desempafiado, Subtitulos de video y Afiadir coordenadas GNSS en los metadatos
de la foto.

Transmision de video

Activar/desactivar el Formato de transmision de video eficiente.: después de activarlo, puede mejorar la
calidad de transmisién de video, pero algunos modelos de teléfonos pueden no soportar la visualizacion de la
transmision de video. Si no hay transmision de video después de activar, desactive esta opcion.

Ver el mapa del canal de transmision de video para observar la fuerza de la interferencia ambiental. El sistema
seleccionara automaticamente el canal con la menor interferencia, eligiendo el canal éptimo para las
condiciones actuales.

Acerca de

Muestra informacion como el modelo del dispositivo, la version del firmware y la version de la aplicacion.



. Vuelo

Este capitulo introduce las practicas y requisitos para un vuelo seguro.

» 8.1 Requisitos del entorno de vuelo

01. No utilices el producto en condiciones climaticas adversas, como viento fuerte, lluvia, nieve o niebla.

02. Vuele solo en espacios abiertos. Las estructuras altas y las estructuras metalicas de gran tamafo
pueden afectar a la precision de la brujula incorporada y del sistema GNSS. Tras el despegue,
asegurese de recibir la notificacion con el aviso de voz de que “el Punto de origen esta actualizado”
antes de continuar con el vuelo. Si el dron vuela cerca de edificios, no se puede garantizar la precision
del Punto de origen. En este caso, preste especial atencién a la posicion actual del dron durante el
Regreso(RTH) automatico. Cuando el dron esté cerca del punto de origen, se recomienda cancelar el
Regreso(RTH) automatico y controlar manualmente el dron para aterrizar en la ubicacién adecuada.
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. Asegurese de que el dron permanezca dentro de la linea visual de vista (VLOS) durante el vuelo para
evitar el bloqueo de la sefial GNSS por montafias o arboles. Para vuelos fuera de la linea visual
(BVLOS), asegurese de que el dron esté en buenas condiciones, de poseer las calificaciones necesarias
como piloto y de que el vuelo cumpla con las leyes y regulaciones locales.
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. Evite vuele cerca de obstéculos, multitudes, superficies de agua, aeropuertos, autopistas, estaciones de
tren de alta velocidad y areas urbanas, a menos que haya obtenido los permisos o aprobaciones
correspondientes de acuerdo con las leyes y regulaciones locales.

05. NO utilices el producto en lugares con lineas eléctricas de alta tension, estaciones base de telecomuni-

caciones o torres de transmision, para evitar interferencias con el control remoto.

06. Usa el producto con precaucion cuando la altitud supere los 3,000 m, ya que el rendimiento de vuelo
puede verse afectado debido a la disminucién del rendimiento de la bateria del dron y del sistema de
energia por factores ambientales. No exceda la altitud especificada (2000 metros cuando los
protectores de hélices estén instalados).
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. La distancia de frenado de la aeronave se ve afectada poor la altitud de vuelo. Deje suficiente distancia
de frenado para garantizar la segiuridad de vuelo

0

09. Vuele solo en entornos bien iluminados, con texturas de superficie claras y minimo deslumbramiento.

Solo vuelos en dia.

©

. El sistema GNSS no estan disponibles en en las regiones polares.

10. NO use el dron cerca de bandadas de péjaros.

11. Ten cuidado al despegar el dron desde superficies de objetos en movimiento, como un vehiculo en
marcha o un barco. No despegue desde superficies uniformes o altamente reflectantes (por ejemplo,
techos de autos, baldosas monocromaticas, vidrio).
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. Asegurese de que el dron despegue en una superficie plana y dura, en lugar de arena o matorrales. El
dron puede fallar al despegar si experimenta vibraciones significativas.

13. Sea cuidadoso al despegar desde desiertos o playas arenosas para evitar que el polvo entre en el dron.

14. NO use el dron en un entorno donde haya riesgo de incendio o de explosion.

15. NO utilices el producto en lugares extremadamente frios o calientes para evitar riesgos.

16. Use o el dron, el control remoto, la bateria, elcargador de bateria y el centro de carga de baterias en un
entorno seco.

17. NO use el dron, el control remoto, la bateria, el cargador de bateria ni el centro de carga de baterias
cerca de lugares donde haya o se hayan producido accidentes, incendios, explosiones, inundaciones,
tsunamis, avalanchas, desprendimientos, terremotos, tormentas de polvo, tormentas de arena, niebla
salina u hongos.



» 8.2 Lista de comprobacién previa al vuelo

1. Asegurese de que se hayan retirado la correa de las hélices y el protector del gimbal.

2. Asegurese de que el control remoto, el dispositivo mévil y la bateria de vuelo inteligente estén completa-
mente cargados.

3. Asegurese de que la bateria de vuelo inteligente y las hélices estén instaladas de forma segura.

4. Asegurese de que los brazos de la aeronave estén desplegados.

o

Asegurese de que el gimbal y la cdmara funcionen con normalidad. Asegurese de que no haya nada que
obstruya los motores y que estos funcionen con normalidad.

o

Compruebe si el mando a distancia tiene las palancas de control y el dispositivo mévil correctamente
instalados, y asegurese de que la antena del mando a distancia esta correctamente desplegada.
Compruebe que todos los botones funcionan con normalidad y que Potensic Eve App funciona correcta-
mente. Ademas, compruebe todo el firmware para asegurarse de que se ha actualizado a la ultima version.

~

Asegurese de que se hay instalado el tarjeta SD y todos los objetivos y sensores de la cdmara estén limpios.

©

Utilice unicamente piezas originales de Potensic. Si usa piezas no homologadas, se podrian producir averias
del sistema yse podria poner en riesgo la seguridad de vuelo.

0

. Consulta el clima local para asegurarte de que es adecuado para volar. Asegurese de que el entorno de
vuelo sea abierto y esté libre de interferencias.
10. Enciende el dron en una superficie abierta y plana. Espera a que el dron entre en modo GNSS antes de
despegar y presta atencion a la ubicacién del punto de origen.
11. Asegurese de que el comportamiento del dron en caso de pérdida de sefial se ha preconfigurado en la
Potensic Eve App, y establezca la altitud de retorno, la altitud maxima de vuelo y la distancia méaxima de
vuelo de acuerdo con las leyes y normativas locales.

» 8.3 Zonas GEO

Para garantizar la seguridad del vuelo y cumplir con las leyes y regulaciones locales, ATOM 2 muestra por
defecto las zonas GEO. Esta funcion limita o prohibe las operaciones del dron en areas especificas, como
zona restringida y zona de altitud, asegurando que los usuarios puedan operar el dron de manera segura y
legal.

Antes de volar, consulta la informacion de las zonas GEO locales en el mapa de la aplicacién Potensic Eve.
Las zonas GEO se clasifican en dos tipos: zona restringida y zona de altitud.

* Zona restringida: En la zona restringida, est4 estrictamente prohibido que cualquier dron despegue o entre
en el area. Si el dron entra inadvertidamente en una zona restringida debido a condiciones climaticas
extremas, fallos del sistema u otros factores incontrolables, el sistema iniciara un aterrizaje de emergencia
automatico al detectar al dron en la zona restringida. Este aterrizaje de emergencia no se puede cancelar,
pero durante el proceso de aterrizaje, puedes ajustar la posicién de aterrizaje del dron usando las palancas
de control para asegurar un aterrizaje seguro.

* Zona de altitud: En la zona de altitud, la altitud del dron debe controlarse estrictamente por debajo de la
altitud restringida para esa area (con la altitud del punto de despegue como referencia cero). El dron no
debe exceder la altitud restringida al entrar en la zona de altitud. El dron puede entrar en la zona de altitud
siempre que permanezca por debajo de la altitud restringida.

* Potensic actualizara dinamicamente los datos de las zonas GEO en funcién de las leyes y regulaciones
locales, asi como de sus propias evaluaciones de riesgo, para ayudar a los usuarios a usar el dron de manera
mas seguray legal.

« Ten en cuenta de que Potensic no puede garantizar la validez, completitud o precisién absolutas de los
datos de las Zonas GEO; se proporcionan solo como referencia.



» 8.4 Conexion

»

Siga los pasos a continuacion para conectar el dispositivo movil, el control remoto y el dron:

1. Siga los procedimientos en el capitulo 4.2 y encienda el control remoto.

2. Siga los procedimientos en el capitulo 4.1 y encienda el dron.

3. Inicie la aplicacion Potensic Eve y compruebe el estado de la conexiéon. Cuando la pantalla de inicio

muestre _ , indica que el dispositivo mévil, el control remoto y el dron estan conectados
correctamente.

4. Toque para entrar en la interfaz de vuelo.

* Se recomienda tocar en "Gi

8.5 Modos de vuelo

ATOM 2 admite los siguientes modos de vuelo, los cuales se pueden cambiar en la aplicaciéon Potensic Eve.
Modo Video

Velocidad de ascenso: 2 m/s, velocidad de descenso: 2 m/s, velocidad de vuelo: 6 m/s

El dron entra en el modo principiante de manera predeterminada cuando se utiliza por primera vez. La
velocidad de vuelo estara limitada a la misma que en el modo Video para que te familiarices con los controles
del dron.

Modo Normal

Velocidad de ascenso: 4 m/s, velocidad de descenso: 3 m/s, velocidad de vuelo: 10 m/s

Puedes salir del modo principiante después de haber dominado las habilidades de vuelo adecuadas, y el
dron cambiara al modo Normal por defecto.

Modo Deporte

Velocidad de ascenso: 5 m/s, velocidad de descenso: 4 m/s, velocidad de vuelo: 16 m/s

Se recomienda el modo Video para la fotografia aérea. El modo Deporte se recomienda si deseas tener una
experiencia de vuelo rapida.

Por favor, vuela con precaucion en el modo Deporte, ya que la capacidad de respuesta del dron aumenta
significativamente, lo que significa que un pequefio movimiento de la palanca de control en el control remoto
se traduce en un movimiento grande del dron.

& « Para garantizar la seguridad del vuelo, el Modo Deportivo solo esta disponible cuando el nivel de bateria es
superior al 30 %. Si el nivel de bateria baja por debajo del 30 % durante el vuelo en Modo Deportivo, el dron
saldra automéaticamente del Modo Deportivo.

* Mantenga la alerta y un espacio de maniobra adecuado durante el vuelo, ya que la capacidad de respuesta
del dron aumenta significativamente en el modo Deporte.

* La velocidad maxima y la distancia de frenado del dron aumentan significativamente en el modo Deporte. Se
requiere una distancia minima de frenado de 30 m en condiciones sin viento para garantizar la seguridad.

« Al volar en modo Deporte o en condiciones de viento fuerte, el gimbal puede temblar, lo cual es normal.

« La velocidad maxima puede variar dentro de un margen de +1m/s. Consulte la experiencia real.

8.6 Modo principiante

Cuando se utiliza el dron por primera vez, se establecera de forma predeterminada en el modo principiante.
En el modo principiante:

1. La distancia y altitud de vuelo estan limitadas a 0~30 m.

2. El modo de vuelo esta restringido al modo Video.

3. Se recomienda que los principiantes comiencen en el modo principiante para aprender y familiarizarse con
el dron.
« Después de salir del modo principiante, los usuarios pueden modificar parametros como la altitud de regreso
(RTH), el modo de vuelo, la altitud de vuelo y la distancia de vuelo.



» 8.7 Despegue/aterrizaje/vuelo estacionario
8.7.1 Despegue/aterrizaje manual
Despegue

Paso 1: Arranque de los motores

Ejecute el comando de combinacion de palancas (Combination Stick Command, CSC) como se muestra a
continuacién para arrancar los motores. Una vez que los motores hayan empezado a girar, suelte ambas
palancas a la vez.

Yo & -

Palanca izquierda Palanca derecha Palanca izquierda Palanca derecha

Paso 2: Mueva la palanca de aceleracion para despegar.

Mueva la palanca de aceleracion hacia arriba lentamente para despegar. Suelte la palanca cuando el dron
despegue del suelo y en este momento el dron mantiene en vuelo estacionario.

1

Palanca de aceleracion

Aterrizaje

Mueva la palanca de aceleracion hacia abajo para que el dron descienda hasta que el dron aterrice. Suelta la
palanca de aceleracién cuando los motores ya no estén girando.

& « Para garantizar la seguridad del vuelo, evita volar cerca de aeropuertos, autopistas, estaciones de tren,
torres eléctricas o areas densamente pobladas, y trata de volar siempre dentro de la visién.

* Para principi se r ienda siempre pararse o caminar atras del dron, lo que ayuda a observar el
estado de vuelo del dron y a responder a emergencias, mejorando la seguridad durante la practica.

« Al despegar, siempre coloca el dron en una superficie estable y fija. No se admite el despegue o aterrizaje
desde la mano o la palma.

« Evita despegar con un nivel de bateria bajo, ya que los vuelos con bateria baja pueden reducir la vida util de
la bateria. Si debes forzar el despegue, procede con cautela y acepta cualquier riesgo potencial.

* Cuando el dron esté muy cerca del suelo, el flujo de aire puede impedir un vuelo estacionario estable.
Asegurese de que la altitud del dron supere los 0.5 m.

« En caso de un aterrizaje de emergencia donde el dron no se bloquee automéaticamente, baja el acelerador al
maximo durante 3 segundos para bloquear el dron de manera forzada.



8.7.2 Despegue/aterrizaje automatico

Despegue automatico

Mantenga presionada cualquier area en blanco en la interfaz de vuelo de la aplicacion Potensic Eve, y
aparecera una ventana emergente de “Deslizar para despegar”. Después de deslizar @ , el dron despegara
automaticamente, y se mantendra en vuelo estacionario a una altura de 1.2 m.

Desliza para Despegar >

Aterrizaje automatico

Toque E en la interfaz de vuelo de la aplicacion Potensic Eve, y aparecerd una ventana emergente de
“Selecciona el método de aterrizaje”. Desliza hacia la izquierda para iniciar el aterrizaje automatico y hacia la
derecha para iniciar el regreso (RTH).

Selecciona el método de aterrizaje

Si el dron estéa dentro de 20 m del punto de origen y toque E , aparecera una ventana emergente de
“Selecciona el método de aterrizaje”. Si deslizas hacia la izquierda, el dron aterrizara de inmediato. Si deslizas
hacia la derecha, el dron iniciara el regreso (RTH), con una altitud minima de regreso de 5 m. El dron
aterrizard automaticamente si no se toma ninguna accion después de una cuenta regresiva de 10 segundos.
Preste atencion a la seguridad del vuelo.

Selecciona el método de aterrizaje




8.7.3 Despegue con una mano

En la aplicacién Potensic Eve, vaya a Configuracién > Seguridad > Configuracién general para activar/
desactivar la funcion Despegue con una mano. Después de activarla, los usuarios pueden desbloquear
los motores y despegar el dron con una mano.

Después de activarlo, presione el botén C2 'y Después de activarlo, presione el botén C1
simultdaneamente mueva hacia abajo de la y simultdneamente mueva hacia abajo de la
palanca de control derecha durante 2 segundos palanca de control izquierda durante 2
para desbloquear los motores. Suelte primero la segundos para desbloquear los motores.
palanca de control para despegar; de lo contrario, Suelte primero la palanca de control para
las hélices dejen de girar si suelta primero el despegar; de lo contrario, las hélices dejen
boton C2. de girar si suelta primero el botén C1.

» 8.8 Regreso al punto de origen (RTH)
8.8.1 Regreso normal
El regreso normal consta de tres pasos, como sigue:

1. Ascenso: El dron asciende a la altitud de regreso preestablecida (este paso se omite si la altitud del dron ya
es superior a la altitud de regreso).

2. Vuelo nivelado: El dron mantiene un vuelo recto a la altitud preestablecida hacia el punto de origen.

3. Aterrizaje: Una vez que alcanza el punto de origen, el dron aterriza automéaticamente y detiene sus motores.

Regreso al punto de origen (RTH): El dron debe estar en modo GNSS.

e Regreso
€

Altitud de regreso = altitud preestablecida ‘ o Ascenso

- Si la altitud del dron 2 altitud
de regreso, comience desde el
paso 2.

-
ve Aterrizaje
o

' >20m
[ H ]




Cémo activar el regreso (RTH)

Regreso con un botén: Mantenga presionado el boton regreso (RTH) en el control remoto durante 1 segundo
o toque Rl en la aplicacion para que aparezca el menu, luego deslice hacia la derecha para iniciar el regreso
(RTH).

Regreso (RTH) automatico: Cuando el nivel de bateria del dron es bajo, se pierde la sefial entre el dron y el
control remoto o el dron estd experimentando otras anormalidades, se activara el regreso (RTH) automatico.

« Si hay obstaculos en el entorno circundante y no es adecuado regresar, se recomienda mantener el dron en
vuelo estacionario o preestabl que aterrice el dron después de perder la sefial para evitar chocar con
los obstaculos durante el regreso (RTH).

Cémo salir del regreso (RTH)
Método 1: Toque ° en la izquierda de la aplicacién para salir del regreso (RTH).
Método 2: Presione una vez el boton de regreso (RTH) en el control remoto para salir del regreso (RTH).

Requisitos para el regreso (RTH)

El dron debe despegar en modo GNSS y registrar con éxito el punto de origen.

Si el dron despega en modo OPTl y cambia a modo GNSS durante el vuelo, no podra regresar al punto de
despegue.

Por favor, preste atencion a la ubicacion del punto de origen en el mapa y a los avisos en la aplicacion
Potensic Eve.

* Para garantizar la seguridad del vuelo de regreso, establece una altitud de regreso adecuada en la aplicacién
segtin el entorno de vuelo.

Durante el curso de regreso, los usuarios aun pueden ajustar la altitud de vuelo moviendo la palanca de
aceleracion.

« Si el dron esta dentro de 20 m del punto de origen y se inicie el regreso (RTH), aparecera una ventana
emergente en la aplicacién para que el usuario seleccione entre aterrizaje y regreso. Si se selecciona regreso,
el dron iniciara el regreso (RTH), con una altitud minima de regreso de 5 m. El dron aterrizara automatica-
mente si no se realiza ninguna accién después de una cuenta regresiva de 10 segundos. Preste atencién a la
seguridad del vuelo.

Los edificios altos u obstaculos pueden afectar la sefial de transmisién y causar pérdida de sefial. No vuele
detras de edificios que estén por encima de la altitud de regreso, de lo contrario el dron puede chocar con
los obstaculos y se estrellara durante el regreso.

« Si el dron entra en modo ATTI debido a la falla del GNSS o interferencia en la sefial del GNSS, no podra
regresar.

Durante el proceso de regreso, se pueden encontrar fuertes vientos en contra. Reducir la altitud de vuelo
adecuadamente puede ayudar a disminuir el consumo de bateria. Si la bateria es insuficiente, el dron
realizara un aterrizaje forzoso en el lugar.

Preste atencion a las indi 1es en la aplicacién Potensic Eve. No inicie el regreso cuando haya obstaculos
por encima, como arboles altos, de lo contrario el dron podria chocar durante el ascenso.

& * Preste atencién a la seguridad del regreso, ya que el dron no tiene funcién de evitacién de obstaculos y puede
chocar al colisionar con obstaculos durante el curso de regreso.

« Si el dron pierde la conexién durante el proceso RTH y la sefial GNSS se interrumpe debido a interferencias u
otros factores ambientales, el dron finalizara la tarea de retorno y entrara automaticamente en modo actitud
(ATTI). En este punto, pueden producirse problemas como la pérdida de posicionamiento o la deriva. El estado
de vuelo «ATTI» se mostrara en la esquina superior izquierda de la interfaz de vuelo, junto con un mensaje de
advertencia. Por favor, tome el control manual inmediatamente. Cuando se pierde la sefial de transmision de
video, el drone buscara continuamente el controlador remoto y las sefiales GNSS.

1. Una vez restablecida la sefial GNSS, el dron se reposicionara y volvera automaticamente al punto de INICIO.
2. Si el controlador remoto y las sefiales GNSS no se pueden restablecer y la bateria esta demasiado baja, el
dron activara automaticamente la funcién de aterrizaje de emergencia con bateria baja.

« Si el dron esta configurado para volver en caso de pérdida de sefial, y la sefial del controlador remoto se
pierde durante el vuelo, el dron entrara automaticamente en modo RTH. Cuando se desconecte la seiial de
transmision de video, el dron y el controlador remoto intentaran r arse contint 1te. Una vez que el
mando a distancia y la transmisién de video se restablezcan, podra recuperar el control del dron.




8.8.2 Regreso descendente

Como activar

Después de 10 segundos en el curso de regreso (RTH), si la altitud de vuelo es mayor a 150 m y la distancia
de vuelo es mayor a 300 m, la aplicacion mostrara un mensaje para que confirmes si deseas iniciar el regreso
descendente. Una vez confirmado, el dron comenzara el regreso descendente (el dron descenderé su altitud
mientras regresar al punto de origen). Cuando su altitud descienda a 120 m, el dron cambiara al regreso
normal manteniendo su altitud actual hasta que llegue al punto de origen y aterrice automaticamente.

Cémo salir

Toque @ en la parte izquierda de la interfaz de la aplicacion o mantenga movido la palanca de aceleracion
hacia arriba durante 2 segundos para salir del regreso descendente. El dron cambiara al regreso normal
manteniendo la altitud actual.

1. Al encontrarse con vientos fuertes, el regreso descendente puede ahorrar consumo de bateria y garantizar
la seguridad de regreso.
2. Si el dron se desconecta del control remoto durante el regreso descendente, cambiara al regreso normal.

& « Este producto no tiene funcién de evitacién de obstaculos. Por favor, preste aten
vuelo durante el proceso de regreso.
« Esta funcion solo esta disponible para paises o regiones donde se permite legalmente que los drones vuelen
amas de 120 m.

Altitud de vuelo/m

Altitud de vuelo > 150 m
Distancia de vuelo > 300 m

Regreso descendente

=/ SO
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<
l Regreso normal
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>300m Distancia de vuelo/m



» 8.9 Modos de vuelo inteligentes
8.9.1 Al QuickShots

Introduccién

Los modos de captura de Al QuickShots incluyen Retroceso, Cohete, Orbita, Espiral, Boomerang y
Dolly Zoom. El dron graba segun el modo de captura seleccionado y genera automaticamente un
video corto. El video se puede previsualizar en baja resolucién en la galeria o ver la version de alta
resolucién después de descargarlo.

Como activar

1. Encienda el dron y despegue.

2. En modo de grabacién de video, arrastre y seleccione el objetivo en la interfaz de vuelo de la
aplicacién Potensic Eve y aparecerd una ventana emergente en la parte inferior. Toque Al
QuickShots.

3. Seleccione un modo de captura y establezca los parametros. Toque @ y el dron inicia a grabar.

1. Toque @ en la parte derecha de la interfaz de vuelo para salir de Al QuickShots.

Cémo salir | 5 Myeva cualquier palanca de control o presione una vez el botén de regreso (RTH) en el control
remoto para salir de Al QuickShots.
Modo Descripcion Parametro ajustable
El dron vuela hacia atras y asciende con la Distani
. - o istancia
camara fija en el objetivo. Regresar al punto de
Retroceso N ,
origen después de
X X X terminar la grabacion?
El dron asciende verticalmente con la cdmara Altitud
apuntando hacia abajo al objetivo. relativa
El dron vuela hacia atras horizontalmente No Distancia
mientras aumenta la relacion de zoom digital. hacia atras
Dolly Zoom
Explicacion C
El dron vuela en circulo alrededor del objetivo.
Orbita
Sentido de vuelo
El dron asciende y gira en espiral alrededor del 4
obietivo ye P (horario/antihorario) Namero de
Espiral ) | vueltas (elige
- o i del1a3
El dron vuela alrededor del objetivo describiendo E Horario ela3d)

una trayectoria ovalada; asciende mientras se
aleja del punto de origen y desciende mientras @ Antihorario
vuela de regreso. El punto de partida de la

aeronave se sitUa en un extremo del eje largo del
6valo, mientras que el otro extremo esté en el
lado opuesto del objetivo con respecto al punto
de partida.

Boomerang
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* Requisitos de activacion de Al QuickShots:
1) El dron debe despagar y en modo GNSS.
2) Se debe insertar una tarjeta SD con espacio de almacenamiento disponible.
3) La bateria debe estar suficientemente cargada.
4) El dron no debe estar en un modo de vuelo automético (por ejemplo, regreso (RTH), aterrizaje, etc.).
& « Utilice Al QuickShots en areas abiertas y sin obstrucciones, y siempre preste atencién en personas, animales,
edificios u otros obstaculos en la trayectoria de vuelo.

* Si no estas familiarizado con la trayectoria de vuelo de Al QuickShots, comience con distancias de vuelo mas
cortas.

* Preparese para mover cualquier palanca de control en caso de emergencia para detener Al QuickShots,
momento en el cual el dron se mantendra en vuelo estacionario.

* Preste atencion a los objetos alrededor del dron y utilice el control manual para evitar colisiones o
interferencias de seial.

« Evite usar Al QuickShots cerca de edificios o en areas con obstrucciones de sefial GNSS, ya que esto puede
causar inestabilidad en la trayectoria de vuelo del dron.

« Siempre cumpla con las leyes y regulaciones de privacidad locales al usar Al QuickShots.

* Al QuickShots no esta disponible en las siguientes situaciones:
1) El dron no esta despegado
2) La sefial GNSS es débil.
3) No se ha insertado una tarjeta SD o la tarjeta SD esta llena.
4) El nivel de bateria es bajo.
5) La altitud de vuelo es insuficiente.
6) El dron ha alcanzado la valla virtual.

* NO use Al QuickShots en ninguna de las siguientes situaciones donde el sistema de visién inferior puede no
funcionar correctamente:
1) Cuando el objetivo esté bloqueado de la vista durante periodos prolongados o esta fuera de la visién del
dron.
2) Cuando el objetivo esta a mas de 50 m de distancia del dron.
3) Cuando el objetivo se mezcla con el entorno circundante en color o patrén.
4) Cuando el objetivo esta en el aire.
5) Cuando el objetivo se mueve a altas velocidades.
6) En entornos extremadamente oscuros o excesivamente brillantes.
* Al QuickShots no admite grabacién en formato 1080p@60/50 fps.
« El angulo de inclinacién del gimbal no se puede ajustar mientras el objetivo esta bloqueado en Al QuickShots.



8.9.2 Al Seguimiento

Introduccién

Al Seguimiento incluye Paralelo, Spotlight y Seguimiento. El dron volara automéaticamente segin
el modo seleccionado y el objetivo. Los usuarios pueden elegir si desean iniciar la grabacion
automaticamente al activar Al Seguimiento. Después de activarlo, se generara un video
automaticamente al finalizar Al Seguimiento. El video se puede previsualizar en baja resolucion
en la galeria o ver la version de alta resolucién después de descargarlo.

Como activar

1. Despegue el dron.

2. En modo de grabacion de video, arrastre y seleccione el objetivo en la interfaz de vuelo de
la aplicacion Potensic Eve, y aparecerd una ventana emergente en la parte inferior; el modo
predeterminado es Al Seguimiento-Spotlight.

3. Seleccione un modo de grabacion y ajusta los parametros. Toque @ y el dron inicia a
seguir al objetivo.

1. Toque @ en el lado izquierdo de la interfaz de vuelo para salir de Al Seguimiento.

Cémo salir K ) .
2. Presione una vez el boton de regreso (RTH) en el control remoto para salir de Al Seguimiento.
Modo Descripcién Objetivo admitido | Parametro ajustable
El dron no vuela de forma automatica, pero la
cémara se mantiene fija en el objetivo mientras
el usuario controla manualmente el vuelo.
Usar las palancas de control para mover el dron: o
| + Mueva la palanca de rotacion para volar en * Objetivos inméviles
circulos alrededor del objetivo + Objetivos moviles
Spotlight | * Muey§ la pala.nca d.e inclinacion para o (Sot’ VehfFU\OS,
modificar la distancia con respecto al objetivo | €mparcacionesy
* Mueva la palanca de aceleracion para cambiar personas)
la altitud Elija si desea
« Mueva la palanca de giro para ajustar el habilitar a grabar
encuadre autométicamente
L, al activar.
Explicacién El dron sigue al objetivo manteniendo la misma

Habilitar

. Deshabilitar

orientacion geografica respecto al objetivo.

« Objetivos moviles
(solo vehiculos,
embarcaciones y
personas)

Paralelo

E El dron sigue automéaticamente detras del

.. objetivo.
Seguimiento
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« Al Seguimiento no esta disponible cuando el dron no esta despegado.

* Durante los modos Paralelo y Seguimiento, el dial del gimbal y el dial de control de la cdAmara no responderan
a ninguna entrada.

« Si se pierde el objetivo, el dron se mantenga en vuelo estacionario en su lugar.

« Si el objetivo se acerca al dron, este se mantenga en vuelo estacionario en lugar de volar hacia atras.

« El angulo de inclinacién del gimbal debe estar entre -75° y -25° para que Al Seguimiento bloquee el objetivo.

« La altitud de vuelo para Al Seguimiento debe superar los 4 m.

« La velocidad méaxima soportada para Al Seguimiento es de 8 m/s.

« Al usar Al Seguimiento, se recomienda que el objetivo acelere o desacelere gradualmente, con una velocidad
de movimiento promedio que no supere los 4 m/s para asegurar la estabilidad del seguimiento.

« Utiliza Al Seguimiento en entornos abiertos y despejados, y mantente siempre atento a obstaculos como
personas, animales o edificios en la trayectoria de vuelo.

* No uses Al Seguimiento cerca de edificios o en areas donde las sefiales GNSS puedan bloquearse, ya que esto
podria provocar trayectorias de vuelo inestables o situaciones inesperadas.

* En los modos Paralelo o Seguimiento,

de las palancas de control hara que el dron salga

del modo Al Seguimiento y se mantenga vuelo estacionario en su lugar.
« Siempre cumple con las leyes y regulaciones locales de privacidad al usar la funcién Al Seguimiento.
« Use Al Seguimiento con precaucién en los siguientes escenarios:

1. Cuando el objetivo se mueve en superficies no niveladas (por ej I Ji ).

F P

2. Cuando el objetivo experimenta cambios significativos de forma durante el movimiento.

3. Cuando el objetivo esta bloqueado de vista o fuera de vista durante periodos prolongados.
4. Cuando el objetivo se mueve a altas velocidades.

5. Cuando el objetivo se asemeja mucho al entorno circundante en color o patrén.

6. En entornos muy oscuros o excesivamente brillantes.

« Distancias recomendadas para Al Segui

iento: Para un objetivo humano, la distancia horizontal

recomendada es de 5-10 m, con una altitud de 4-10 m. Para vehiculos o barcos, la distancia horizontal
recomendada es de 20-50 m, con una altitud de 10-50 m. Exceder estos rangos puede reducir la tasa de
éxito en el reconocimiento del objetivo.

8.9.3 Control de crucero

La funcién de control de crucero permite al dron bloquear el accionamiento actual de las palancas de control
del control remoto cuando se cumplen las condiciones adecuadas y volar automaticamente a la velocidad que
corresponda a dicho accionamiento. Al suprimirse la necesidad de mover constantemente las palancas de
control, se facilita la ejecucion de vuelos de larga distancia y se pueden evitar los temblores de imagen que
suelen ocurrir durante los ajustes manuales. Es posible conseguir mas movimientos de cdmara incrementando
el accionamiento de las palancas de control.

Uso del control de crucero

Uso del control
de crucero

Configurar el botén de control de crucero: De forma predeterminada, presione dos veces el
boton C2 en el control remoto para activar, desactivar o actualizar el control de crucero. Los
usuarios pueden personalizar el botén de control de crucero en la aplicacion Potensic Eve,
Configuracién > Control > Configuracion del control remoto > Personalizacién de botones.

Activacion de
control de
crucero

Presione 2 veces el botén C2 (o el botdn de control de crucero personalizado si lo has
establecido) mientras mueve la palanca de inclinacién; a continuacién, el dron activaré el
control de crucero y volaré a una velocidad acorde con el accionamiento de dichas palancas.

Actualizaciéon
del control de
crucero

Si mueve las palancas de control durante el control de crucero, el dron actualizaré la velocidad
de vuelo tomando la velocidad anterior como referencia. En ese caso, si vuelve a presionar el
botdn de control de crucero, el dron actualizard automéaticamente la velocidad de vuelo.

Salir del control
de crucero

1. Presione el boton de control de crucero sin ninguna entrada de la palanca de control;
2. Presione el botén regreso (RTH) en el control remoto;

3. Toque @ en la izquierda de la interfaz de vuelo;

4. Después de salir del control de crucero, el dron se mantendra en vuelo estacionario.
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« Durante el control de crucero, se pueden controlar en tiempo real la palanca de aceleracién y la palanca de
giro, pero las entradas de la palanca de aceleracién y de giro no se pueden incorporar al control de crucero,
lo que significa que el control de crucero no admite la altitud ni la orientacion.

« El control de crucero se puede activar mientras se vuela el dron en modo Normal, Video o Deporte.

& « El control de crucero no se puede activar sin una entrada de la palanca de control.

« El dron no puede entrar o salir del control de crucero en las siguientes situaciones:
1. Sin sefial GNSS;

2. El nivel de bateria del dron es <10%;

3. Se activa el regreso por bateria baja;

4. Se pierde la conexién entre el dron y el control remoto;

5. El dron esta cerca de la valla virtual o de los limites de la zona GEO.



9. Apéndice

» 9.1 Especificaciones

Dron

Modelo

DSDR23A

Peso de despegue "

245 g

Dimensiones

Plegada: 88x143x58 mm
Desplegada (con hélices): 300x252x58 mm
Desplegada (sin hélices): 210x152x58 mm

Dimensién diagonal

219 mm

Velocidad maxima (modo Deporte)

Ascenso: 5 m/s Descenso: 4 m/s Horizontal: 16 m/s

Resistencia maxima al viento

10.7 m/s (nivel 5)

Altitud maxima de vuelo 120 m
Altitud maxima de despegue 4000 m
Tiempo maximo de vuelo .

: @ 29 minutos
estacionario
Tiempo méximo de vuelo ! 32 minutos
Temperatura de funcionamiento De 0°C a 40°C

GNSS

GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Rango de precisién en vuelo
estacionario (sin viento o con brisa)

Vertical: £0.1 m (con posicionamiento visual)
+0.5 m (con posicionamiento de GNSS)
Horizontal: +0.3 m (con posicionamiento visual)
+1.5 m (con posicionamiento de GNSS)

Carga util

No soporta

Transmision de video / Wi-Fi / Bluetooth

Frecuencia de funcionamiento

2.400 ~ 2.4835 GHz

Potencia de transmisor (PIRE) FCC:<24dBm  CE/SRRC: <20 dBm
Calidad de vista en directo 1080p@30 fps

Latencia minima 120 ms

Tasa de bits de tr isionf® | 6 Mbps

Distancia maxima de la transmisién ! 10 km

Antenas

Antenas duales

Protocolo de Wi-Fi

802.11 a/b/g/n/ac

Potencia de transmisor (PIRE)

2.4 GHz: < 17 dBm (FCC/CE/SRRC)

de Wi-Fi 5 GHz: < 13 dBm (FCC/CE/SRRC)
Veloc.ida.d maxima de descarga Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s
de Wi-Fi

Protocolo de Bluetooth

Bluetooth 4.0/4.2

Frecuencia de funcionamiento
de Bluetooth

2.400 ~ 2.4835 GHz

Potencia de transmisor (PIRE)
de Bluetooth

<8dBm

Antena de Bluetooth/Wi-Fi

Antena Unica

— %




Camara

Sensor de imagen

CMOS 1/2 pulgada, pixeles efectivos: 48 MP

Campo de vision (FOV): 79.4°

Objetivo Formato equivalente: ® 26 mm
Apertura: f/1.8
Enfoque: 4 ma o
Rango de ISO Modo de disparo normal: 100 ~ 6400 Al Noche: 100 ~ 25600

Velocidad de obturacién

1/6400 ~ 8's

Tamafio maximo de imagen

8000x6000 (4:3)

Tamaiio maximo de imagen
vertical

1520%2704 (9:16)

Modos de fotografia

Disparo tnico: 12MP (JPG/JPG+RAW) y 48MP (JPG)

BRK: 12MP (JPG), 3/5 fotogramas

Disparo en rafaga: 12MP (JPG), hasta 7 fotogramas

Disparo con temporizador: 12MP (JPG), 2/3/4/5/6/7/8/9/10/15/20/25/30 s
Panoramica: Gran angular, 180°y Vertical

Formato de imagen

JPG/JPG+RAW(DNG)

Resolucion de video

4K: 3840%x2160 (16:9) @24/25/30 fps

2.7K: 2704x2028 (4:3)/2704%1520 (16:9)/1520%2704 (9:16) @24/25/30 fps

FHD: 1920x1440 (4:3)/1920%1080 (16:9)/1080%1920 (9:16) @24/25/30/50/60 fps
Camara lenta: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5 x

Formato de video

MP4 (H.264/H.265)

Tasa maxima de bits de video

80 Mbps

Almacenamiento

Tarjeta microSD (clasificacion U3 o V30 o superior)

Sistema de archivos

FAT32 (<32GB)  exFAT (> 32 GB)

compatible
Modo de color HDR
Modo desempaiiamiento Si

Zoom digital

4K: 1-2 %, 2.7K: 1-3 x, FHD: 1-4 x

Al QuickShots

Retroceso, Cohete, Orbita, Espiral, Boomerang y Dolly Zoom

Al Seguimiento

Si

Sistema de visién inferior

Rango de vuelo estacionario
de precisién

03m~5m

Situaciones no disponibles

Superficies monocrométicas, como negro sélido o blanco sélido.
Superficies con fuertes reflejos, como metales pulidos.
. Objetos superficiales transparentes, como agua o vidrio.

RSN

Objetos superficiales en movimiento, como mascotas corriendo, hierba
agitada por el viento o sobre multitudes.

Escenas y cambios drasticos de iluminacion, como salir repentinamente
un interior brillante a la luz exterior.

o

o

Entornos muy oscuros o muy brillantes.

~

. Superficies con texturas y patrones altamente repetitivos, como azulejos
pequefios del mismo disefio.

[

. Superficies con rayas muy uniformes.




Gimbal

Rango mecénico

Inclinacion: de -125° a +45° Rotacion: de -45° a +45° Paneo: de -30° a +30°

Intervalo controlable

Inclinacién: de -90° a +20°  Rotacion: de -35° a +35°

Velocidad méxima de control
(inclinacién)

100°/s

Intervalo de vibracién de angular !

+0.01

Control remoto

Modelo

DSRC23A

Tipo de bateria

Bateria de iones de litio

Capacidad de la bateria

18.72 Wh (5200 mAh)

Puerto de carga

USB-C, compatible con carga rapida PD de hasta 18 W

Temperatura de funcionamiento

De 0°C a 40°C

Tipo de puerto de dispositivos
méviles compatibles

Lightning, USB-C, Micro-USB
* Usar un dispositivo mévil con puerto Micro-USB requiere el conector
estandar Micro-USB, que se vende por separado.

Tiempo de funcionamiento
maximo 1%

4 horas

Sistema de transmisién de video

PixSync 4.0

Tamaiio maximo admitido de
dispositivo mévil

170x100x12.5 mm
* Para dispositivos méviles con camaras traseras sobresalientes, el grosor
méaximo admitido es de 18 mm.

Tiempo de carga

2 horas (usando un cargador répido PD de 18W)

Bateria inteligente de vuelo

Modelo DSBT02B
Capacidad 2230 mAh
Energia 17.18 Wh
Peso 849

Voltaje nominal 77V

Tipo Li-Po2S
Temperatura de funcionamiento De 0°C a 40°C

Método de carga

1. USB-C (méx 5 V/3 A)
2. Centro de carga (soporta carga simultanea de 3 baterias a 18W cada una)

Temperatura de carga

De 0°C a 40°C

Tiempo de carga

1.3 horas (usando el centro de carga)

[1] Peso estandar del dron (incluye la bateria de vuelo, las hélices y una tarjeta microSD). El peso real del producto puede variar
ligeramente debido a diferencias en los materiales o factores externos. Los requisitos de registro varian segtn el pais y la
region, por lo que siempre confirme y cumpla con las leyes y regulaciones locales.

[2] Tiempo méximo de vuelo estacionario se mide a una temperatura ambiente de aproximadamente 25°C en un entorno de
laboratorio, a una altura de 1.5 m, en modo de Video 1080p/24 fps (sin grabacién real), desde una carga del 100% de la
bateria hasta el 0%. Los resultados reales pueden variar debido al entorno, métodos de operacién y versién del firmware.
Consulte las condiciones reales para obtener resultados precisos.

[3] El tiempo maximo de vuelo se mide a una temperatura ambiente de aproximadamente 25°C en un entorno sin viento, volando
hacia adelante a una velocidad constante de 5 m/s, en modo de grabacién de video de 1080p/24 fps (sin operacion de
grabacién durante el vuelo) desde el 100% de nivel de bateria hasta el 0%. Los resultados especificos pueden variar debido al
entorno externo, los métodos de operacion y la version del firmware. Consulte la experiencia real para obtener resultados

precisos.
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[4] El aumento del peso del dron puede afectar la propulsién durante el vuelo. No monte cargas adicionales o accesorios de
terceros para evitar una propulsion insuficiente.

[5] Estos datos provienen de mediciones de laboratorio, y los resultados especificos pueden variar segun el escenario de uso real
y el dispositivo movil.

[6] La tasa de bits promedio para la transmisién de video es de 5 Mbps, con picos que alcanzan hasta 6 Mbps. Los resultados
especificos pueden variar segun las condiciones ambientales reales, como interferencias y distancia.

[7] Medido en un entorno exterior despejado y libre de interferencias a una altitud de 120 m, con la antena del control remoto
orientando hacia el dron. Los datos anteriores muestran el rango de comunicacién mas lejano para vuelos de un solo sentido,
sin retorno, en Modo Normal. Siempre preste atencién a los avisos de regreso (RTH) en la aplicacién Potensic Eve durante el
vuelo.

[8] Las condiciones ideales para alcanzar este rango de altitud incluyen suficiente luz, una superficie terrestre hecha de material
difusamente reflectante con una rica textura y una reflectividad superior al 20% (como el pavimento de cemento, etc.).

[91 Medido a la temperatura ambiente estandar (de 0 °C a 40 °C) en un entorno sin viento, con el modo Normal.

[10] Medido en un entorno interior sin interferencias evidentes cuando el dron se encuentra a menos de 10 m del control remoto
y desde el 100 % de nivel de bateria hasta 0 %.

& * Si el ATOM 2 permanece en modo de espera demasiado tiempo, su temperatura podria seguir subiendo.
Al superar los 55 °C, el dron entra en modo de bajo consumo, limitandolo a grabar a 1080p a 24 fps y
desactivando otras funciones. Si la temperatura sigue subiendo, se apagara para enfriarse. Para evitarlo,

pegue el dron rapid. 1te para que se enfrie. Una vez en vuelo, saldra del modo de bajo consumo, lo
que permitira ajustar la configuraciéon de grabacién con normalidad.

9.2 Lista de comprobacion posterior al vuelo

« Realice una inspeccion visual para comprobar que el dron, el control remoto, la cdmara con gimbal, la
bateria de vuelo inteligentes y las hélices estén en buen estado. Péngase en contacto con servicio al cliente
de Potensic si observa cualquier desperfecto.

« Asegurese de que el objetivo de la camara y los sensores del sistema de vision estén limpios.

+ Asegurese de guardar el dron correctamente antes de transportarlo.

9.3 Instrucciones de mantenimiento

Para evitar lesiones graves a nifios y animales, respete la siguiente regla:

. Las piezas pequefias, como cables y correas, son peligrosas si se ingieren. Mantenga todas las piezas fuera

del alcance de nifios y animales.

Almacene la bateria de vuelo inteligente y el control remoto en un lugar fresco, seco y alejado de la luz

solar directa con el fin de garantizar que la bateria LiPo integrada NO se recaliente. La temperatura de

almacenamiento recomendada es de entre 22y 28 °C (entre 71 y 82°F) para periodos de almacenamiento
superiores a tres meses. En ninguin caso almacene dichos productos en entornos que se encuentren fuera
del rango de temperatura de -10 a 45 °C (de 14 a 113°F).

NO deje que la cdmara entre en contacto con agua u otros liquidos, ni que sumergida en ellos. Si se moja,

séquela con un pafio suave y absorbente. Encender un dron que ha caido en el agua puede causar dafios

permanentes a sus componentes. NO utilice sustancias que contengan alcohol, benceno, diluyente ni otras

sustancias inflamables para limpiar o mantener la cdmara. NO almacene la cdmara en areas humedas o

polvorientas.

4. Compruebe todas las piezas del dron después de cualquier colision o impacto violento. Si tiene problemas
o dudas, pdngase en contacto con servicio al cliente de Potensic.

5. Compruebe regularmente los indicadores del nivel de bateria para ver el nivel de bateria actual y la vida de
la bateria en general. La bateria tiene una vida util de 250 ciclos. Una vez sobrepasada esa cifra, no se
recomienda usarla.

6. Si va a transportar el dron, asegurese de apagarlo y de plegar sus brazos.

7. Siva a transportar el control remoto, asegurese de apagarlo y de plegar sus antenas.

-

N
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8. La bateria entrara en suspension después de un almacenamiento prolongado. Cargue la bateria para salir
de la suspension.

9. Guarde el dron, el control remoto, la bateria y el cargador en un entorno seco.

10. Extraiga la bateria antes de realizar cualquier tarea de reparacién del dron (p. €]., limpiar, colocar o extraer
las hélices). Asegurese de que el dron y las hélices estén limpias quitando el polvo o la suciedad que
encuentre con un pafio suave. No limpie el dron con un pafio himedo ni con productos de limpieza que
contengan alcohol. Los liquidos pueden penetrar en la carcasa del dron, lo que puede provocar un
cortocircuito y destruir los componentes electronicos.

11. Cuando vaya a sustituir o comprobar las hélices, asegurese de apagar la bateria.

9.4 Procedimientos de resolucién de problemas

-

. ;Por qué no se puede usar la bateria antes del primer vuelo?
Para activarla y poder usarla por primera vez, la bateria debe cargarse.
. El producto no funciona

Compruebe si la bateria de vuelo inteligente y el control remoto se activan al cargarlos. Si el problema
persiste, pongase en contacto con servicio al cliente de Potensic.
. Problemas de encendido y arranque
Compruebe si la bateria tiene energia. En caso afirmativo, péngase en contacto con servicio al cliente de
Potensic si el dron no se puede arrancar con normalidad.
Problemas de actualizacién del software
Siga las instrucciones recogidas en el manual de usuario para actualizar el firmware. Si la actualizacién del
firmware falla, reinicie todos los dispositivos e inténtelo de nuevo. Si el problema persiste, péngase en
contacto con servicio al cliente de Potensic.

. Problemas de apagado

Pdngase en contacto con servicio al cliente de Potensic.

Detectar un uso negligente del producto o un almacenamiento de este en condiciones no seguras.
Pdngase en contacto con servicio al cliente de Potensic.

N

w

»
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9.5 Riesgos y advertencias

Si el dron detecta algun riesgo tras su encendido, se mostrara un aviso de advertencia en la aplicacion
Potensic Eve.

A continuacion, se enumeran algunas situaciones que dan pie a la aparicién de avisos:
1. Si el estado del dron no es apta para el despegue.

2. Si la brujula sufre interferencias y deben ser calibradas

3. Siga las instrucciones que vayan apareciendo en la pantalla.

9.6 Eliminacion

X

—

Cumpla las normativas locales relativas a dispositivos electrénicos cuando vaya a desechar el drony el
control remoto.

Eliminacion de la bateria

Deseche las baterias en contenedores de reciclaje especifico, pero hagalo solo después de que se hayan
descargado por completo. NO deseche las baterias en contenedores de basura normales. Siga estrictamente
las normativas locales relativas al proceso de eliminacion y reciclaje de baterias.

Deseche de inmediato una bateria si no puede encenderse tras descargarse excesivamente.

Si la bateria no se puede descargar completamente, péngase en contacto con un servicio profesional de
eliminacidn o reciclaje de baterias para obtener mas ayuda.



» 9.7 Certificacion CO
ATOM 2 (DSDR23A) cumple los requisitos de la certificacion CO.

Modelo DSDR23A
Clase de VANT co

Peso maximo de despegue (MTOM) 2459
Velocidad maxima de las hélices 16800 rpm

Informacién sobre el peso maximo de despegue (MTOM)

El peso méximo de despegue (incluida la bateria de vuelo inteligente, las hélices y una tarjeta microSD) de

ATOM 2 (Modelo DSDR23A) es 245 g, lo que cumple los requisitos de la certificacion CO.

Los usuarios deberan seguir las instrucciones indicadas a continuacién para cumplir con los requisitos de la

certificacion CO respecto al MOTM.

1. NO agregue instrumentos al dron, excepto los elementos enumerados en el apartado Lista de elementos,
incluidos accesorios autorizados.

2. No utilice piezas de repuesto no autorizadas, como baterias de vuelo inteligentes, hélices, etc.

3. NO reacondicione el dron.

Lista de articulos, incluidos los accesorios autorizados

Para CO
Articulo Numero de modelo Dimensions Peso
119.4%x63.8 mm "
Propellers DSDR23A-PPS (DidmetroxPaso de rosca) 0.65 g (por hélice)
Bateria de vuelo inteligente DSBT02B 83.6x42.5x34.6 mm Aprox. 84 g
Tarjeta microSD* N/A 15%x11x1.0 mm Aprox. 0.3 g

* No incluido en el paquete original.

Lista de piezas de repuesto y sustitucion
Para CO

1. Hélices ATOM 2

2. Bateria de vuelo inteligente ATOM 2

Advertencias del control remoto
Modelo: DSDR23A

El Potensic Eve mostrara un aviso en la pantalla después de que el control remoto se desconecte del dron 'y
el dron realizara el comportamiento preestablecido cuando se pierda la sefial del control remoto.
El control remoto se apagara automaticamente después de 20 minutos de inactividad

Evite las interferencias entre el control remoto y otros equipos inaldmbricos. Asegurese de apagar la
conexion Wi-Fi de su dispositivo movil. Aterrice tan pronto como sea posible en caso de interferencias
graves.

NO pilote el dron si la iluminacién es demasiado brillante o demasiado oscura para controlar el vuelo con
un teléfono mévil. Durante las operaciones de vuelo, el usuario debera ajustar correctamente el brillo de la
pantalla y cambiar de posicion seguin sea necesario para evitar que la luz directa del sol incida en la
pantalla.

Suelte las palancas de control o presione el botén de regreso (RTH) si sucede algun imprevisto.

- B4 —
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Lista de precauciones

A continuacién se muestra la lista de precauciones mecénicas y operativas para ATOM 2:

1. En situaciones de emergencia, las hélices pueden pararse ejecutando un comando combinado del stick.
Para obtener informacion detallada, consulte la Seccién 6.3.4 Parada de emergencia de las hélices en pleno
vuelo.

2. Funcién de Vuelta a Casa (RTH). Para informacion detallada, por favor refiérase a la Seccién 8.8 Retorno a
Casa (RTH).

3. Sistema de Vision Descendente. Para obtener informacion detallada, consulte la Seccién 5.2 Sistema de
Vision Descendente.

4. La funcion de Zona GEO restringira o prohibira las operaciones de vuelo en areas especificas como Zonas
Restringidas, Zonas de Altitud, etc., garantizando que los usuarios puedan operar el dron de forma segura
y legal. Para obtener informacién detallada, consulte la Seccién 8.3 Zona GEO.

Nota informativa de la AESA

Asegurese de leer la nota informativa sobre drones incluida en el paquete, antes de usar el dron.

Visite el enlace siguiente para obtener mas informacion de las notas informativas sobre trazabilidad de la
Agencia Europea de Seguridad Aérea (AESA).

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices

Instrucciones originales
Este manual ha sido elaborado por Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd y su contenido esta sujeto a cambios.
Direccién: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN.

9.8 Categorias de riesgo y evaluacion

1. Elija un entorno abierto y sin obstaculos para el despegue, lejos de multitudes, obstaculos y superficies de
agua. Durante el vuelo, mantenga la linea visual y evite volar sobre multitudes.

2. La altitud maxima de vuelo del dron es de 120 m. Por favor, siga estrictamente las leyes y regulaciones
locales.

3. El dron no admite la instalacion de accesorios de terceros o cargas adicionales para evitar afectar al
rendimiento del dron.

4. Antes de volar, asegurese de que la bateria esta correctamente insertada en el dron y de que la hebilla de
la bateria esté bien colocada.

o

Antes de volar, introduce la informacion pertinente en Potensic Eve App > Ajustes > Seguridad > ID
remoto, de acuerdo con la normativa local, y asegurate de que la funcién ID remoto esta activada.

o

Antes de despegar, asegurate de que los Datos de Seguridad de Vuelo estan actualizados a la ultima
version.

~

El software del sistema del dron ha superado una estricta certificacion de seguridad y utiliza mecanismos
avanzados de encriptacion y antimanipulacion. Existe una alta seguridad durante la descarga de videos,
fotos y actualizaciones de firmware.

©

No utilice este producto en campos magnéticos fuertes o cerca de grandes objetos metalicos, como minas
de metal, aparcamientos, grandes edificios de hormigdn reforzado con acero, cables de alta tension, etc.

he

No desmonte ni modifique este producto. 10. Utilice siempre los accesorios originales recomendados
oficialmente. El uso de accesorios no originales puede suponer riesgos para el funcionamiento seguro del
dron.



Categorias de riesgo y evaluacién
(puntuacién 1-5, nivel = probabilidad x gravedad, 1-4 riesgo bajo, 5-10 riesgo medio, 12-25 riesgo alto)

q Probable- B N 2
Riesgo Gravedad Nivel Mitigacion de la reduccién Robustez
mente
Excede el peso maximo de despegue 1 2 2 Declaracién mtom Médico
Mantener una distancia segura de Agregue advertencias en el manual;
las multitudes relacionadas con la 2 2 4 Minimice el tiempo de vuelo sobre Médico
mision multitudes
Agregue advertencias en el
Volar sobre multitudes de . e
1 4 4 manual; La lista de verificacion Médico
ersonas )
P antes del vuelo debe confirmarse
Agregue advertencias en el manual;
BVLOS durante el vuelo 2 2 4 Antes de volar, asegirese de que no Médico
haya obstaculos en el drea de vuelo
P Agregue instrucciones en el manual;
EExcede el limite de altura de 1 3 3 Habilite el limite de altitud antes de volar]| Alto
120 metros durante el vuelo o el limite de altitud incorporado
Afiadir una descripcion de la
Tra'nsportar articulos 1 4 4 prthblclon ‘f'e cargas Utiles con Médico
peligrosos durante el vuelo articulos peligrosos; Agregue
advertencias en el manual
Agregue descripcién de la verificacion
de todas las piezas para fijar antes del
Articulos que caen del dron a despegue Agregue advertencias en el .
mediados de vuelo 1 3 3 manual para prohibir el transporte de Médico
articulos propensos a caer durante el
vuelo
. ~ Agregue advertencia de etiqueta en el -
El piloto es menor de 16 afios 1 2 2 paquete del producto Médico
El piloto no esta familiarizado 2 2 4 Agregue advertencia de etiqueta en el Bai
con el manual paquete del producto ajo
Agregue instrucciones para habilitar
ID remoto no esté habilitado 2 2 4 la transmision de red antes de Médico
despegar o habilitarla por defecto
No se han actualizado los datos de Agregue instrucciones para actualizar
seguridad de vuelo, lo que resulta 1 3 3 los datos de seguridad de vuelo antes Médico
en el vuelo a Z restringido del despegue
Riesgos durante el intercambio de Agregue una descripcion del
datos (descarga de videos, fotos, 1 2 2 protocolo de transferencia de datos Alt
N " . J
actualizacién de software) entre uas con un alto nivel de seguridad en el
y dispositivos externos manual
Agregue en el manual una
. N descripcion de los protocolos para
Riesgos durante la actualizacién .
1 1 1 actualizar software con acceso Alto
de software de uas - R
limitado o actualizaciones remotas
con un alto nivel de seguridad
El riesgo de usar drones en un Agregue advertencias contra el
i u; u
9 L. 2 2 4 uso de productos en un fuerte Alto
fuerte campo magnético "
campo magnético
Agregue advertencias para no
La modificacion ilegal del dron 2 2 4 desmontar o modificar el producto, Alt
: . . ]
conduce al riesgo de fallas excepto los accesorios oficialmente
recomendados en el manual
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Probabilidad
2 3 4 5
Gravedad
1 5
2 4 6 8 10
3 6 9
4 8
5 5 10

» 9.9 Aviso de conformidad con la UE

Declaracién de cumplimiento de la UE: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. declara que el dispositivo
ATOM 2 cumple con los requisitos esenciales y otras disposiciones pertinentes de la Directiva 2014/53/UE y el
Reglamento (UE) 2019/945.

La Declaracion de Conformidad (DoC) de la UE est4 disponible para su descarga en nuestro sitio web oficial:
https://www.potensic.com/downloads.html (Vaya al Centro de descargas, seleccione « ATOM 2 » y
descargue la Declaracion de conformidad de la UE de la lista de archivos DoC de ATOM 2).

Direccién del representante de la UE: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Alemania

Correo electronico: ear@oceantrading.de

Tel/Movil: 0049-30/25758899



Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the user’s authority to
operate the equipment.

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and (2) This device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to Part 15
of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy, and if not installed and used in
accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no guarantee
that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or
television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try to correct
the interference by one or more of the following measures:

- Reorient or relocate the receiving antenna.

- Increase the separation between the equipment and receiver.

- Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.

— Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment. This equipment
should be installed and operated with a minimum distance of 20 cm between the radiator & your body. This transmitter
must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or transmitter.

IC Statement:

This device contains licence-exempt transmitter(s)/receiver(s) that comply with Innovation, Science and Economic
Development Canada’s licence-exempt RSS(s). Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause interference.

(2) This device must accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.
L’émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L’exploitation est autorisée aux
deux conditions suivantes:

(1) L' appareil ne doit pas produire de brouillage;

(2) L' appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d' en compromettre le
fonctionnement.

ISED Radio Frequency Exposure Statement:

The device has been evaluated to meet general RF exposure requirements. The device can be used in mobile exposure
conditions. The min separation distance is 20 cm.

ISED Déclaration d'exposition aux radiofréquences:

L'appareil a été évalué pour répondre aux exigences générales en matiére d'exposition aux RF. L'appareil peut étre utilisé
dans des conditions d'exposition mobiles. La distance de séparation minimale est de 20 cm.

Operation of this device is restricted to indoor use only. (5150-5250MHz)

Le fonctionnement de cet appareil est limité & une utilisation en intérieur uniquement. (5150-5250MHz)

For Canada: The frequency stability of all transmission frequencies of U-NII-1, U-NII-3 meets the requirements of RSS-Gen
Issue 5, Section 6.11, and the manufacturer states that their transmissions remain within the U-NII-1, U-NII-3 bands.

Pour le Canada: La stabilité de fréquence de toutes les fréquences de transmission U-NII-1, U-NII-3 répond aux exigences
de la norme CNR-Gen, édition 5, section 6.11, et le fabricant déclare que leurs transmissions restent dans les bandes
U-NII-1, U-NII-3.

EU Conformity Statement:
This product and - if applicable - the supplied accessories too are marked with "CE" and comply therefore with
c € the applicable harmonized European standards listed under the RED Directive 2014/53/EU, the RoHS Directive
2011/65/EU and Amendment (EU)2015/863.

2012/19/EU (WEEE directive): Products marked with this symbol cannot be disposed of as unsorted municipal
E waste in the European Union. For proper recycling, return this product to your local supplier upon the purchase
— of equivalent new equipment, or dispose of it at designated collection points. For more information see:
www.recyclethis.info

2023/1542/EU (battery directive): This product contains a battery that cannot be disposed of as unsorted

E municipal waste in the European Union. See the product documentation for specific battery information. The
battery is marked with this symbol, which may include lettering to indicate cadmium (Cd), lead (Pb), or mercury
(Hg). For proper recycling, return the battery to your supplier or to a designated collection point. For more
information see: www.recyclethis.info



Potensic ATOM 2 Drone/ §178%
Model/ES: DSDR23A

FCC ID: 2BK8B-DSDR23A

IC ID: 32661-DSDR23A

CMIIT ID: 25Z449G85170

Nominal Voltage/trfREBE: 7.7 V

Max Charge Voltage/FEBRFIEBE: 8.8V
Rated Capacity/SiE&&: 2230 mAh
Rated Energy/3iEREE: 17.18 Wh
Input/FA: 5V=3A

6;5 [R]210-240287

[E R-R-SPlc-DSDR23A

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions: (1) This device may not cause harmful

Potensic PT 1 Remote Controller/iB12 8§
Model/E!S: DSRC23A

FCC ID: 2BK8B-DSRC23A

IC ID: 32661-DSRC23A

CMIIT ID: 25Z449G8U867

Nominal Voltage/#r¥REEFE: 3.6 V

Max Charge Voltage/FSEBfRFIBE: 4.2V
Rated Capacity/8lESE: 5200 mAh
Rated Energy/8iERER: 18.72 Wh
Input/HA: 9V=2A

6;5 [R]210-240290

[E R-C-SPIc-DSRC23A

interference, and (2) This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

Ocean Trading GmbH Anhalter Str.10, 10963,
Berlin, Germany

E-mail: ear@oceantrading.de
Tel/Mobile: 0049-30/25758899

OCEAN SUPPORT LTD Amber, Office 119,
Luminous House 300 South Row, Milton keynes,
MK9 2FR
E-mail: info@topouxun.com

Importer: Potensic SAS

A DEPOSER A DEPOSER
EN MAGASIN  EN DECHETERIE

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil |

Cet appareil,
ses accessoires,

et batterie
se recyclent

EU contact address: 7 Place de I'Hétel de Ville, 93600, Aulnay-sous-Bois Email: eu@potensic.com

Manufacturer/#i&/: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd./iRYI T I EEBRAE)
Address/ititit: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN/ARYIT R K@ LR A5 15 7 B

Web: https://www.potensic.com

DANGER! Only suitable for ages 16+
GEFAHR! Nur fiir Personen ab 16 Jahren geeignet

PERICOLO! Adatto solo a persone di eta superiore ai 16 anni

DANGER! Convient uniquement aux personnes agées de plus de 16 ans
PELIGRO! Solo apto para mayores de 16 afios

GEVAAR! Alleen geschikt voor personen van 16 jaar en ouder

FARA! Endast [ampligt for personer pa 16 3r eller aldre

{PELIGRO! Adequado apenas para maiores de 16 anos

BE! AR 16 SRUEATER

BE! AEREMR 16 BRULATER

EE! CORRONRFRS 16 HULTT

EE 2HE216M 012 A8 3
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Email: support@potensic.com

MADE IN CHINA

AN

Warning! High-speed spinning propellers can cause serious injury!
Warnung! Schnell drehende Propeller kénnen schwere Verletzungen verursachen!
ATTENZIONE! Le eliche che girano ad alta velocita possono causare gravi lesioni!

ATTENTION! Les hélices tournant & grande vitesse peuvent provoguer des blessures graves!

FADVERTENCIA! iLas hélices girando a alta velocidad pueden causar lesiones graves!
WAARSCHUWING! Snel ronddraaiende propellers kunnen ernstig letsel veroorzaken!
VARNING! Hagfrekventa snurrande propeller kan orsaka allvarliga skador!
ATENGAO! Hélices girando em alta velocidade podem causar ferimentos graves!

wE B EVIRIER T BE R E A E |
'E B IR NELE T S AR TS |
BE BETEEL TVWBTORSEMBEEXLBELSITRITIRINSGDET!

Z0 DL WSt TR YT BY S XalY 4 AgLch

CAUTION! Please read the User Manual and relevant flight safety guidelines carefully before using the drone.

ACHTUNG! Bitte lesen Sie vor der Verwendung der Drohne sorgfaltig das

ich sowie die entsp Flugsicherheitsrichtlinien.

ATTENZIONE! Prima di utilizzare il drone, leggere attentamente il Manuale d'uso e le linee guida sulla sicurezza del volo.

ATTENTION! Veuillez lire attentivement le manuel de I'utilisateur et les consignes de sécurité relatives au vol avant d'utiliser le drone.

{PRECAUCION! Lea atentamente el Manual de Usuario y las pautas de seguridad de vuelo antes de usar el dron.

LET OP! Lees de Gebruikershandleiding en de relevante veiligheidsrichtlijnen voor viuchten grondig door voordat u de drone gebruikt

VARNING! Lss anvandarhandboken och relevanta flygsakerhetsriktlinjer noggrant innan du anvander drénaren

CUIDADO! Leia atentamente o Manual do Usuério e as diretrizes de seguranga de voo relevantes antes de usar o drone.

R ERTGTRZE, BREAPFRRAX TRSIEE.
R EARTEZE, fEREFMRIEMRTREER.

HER! RO—YEERT 3. BRRBES LUBET ZRITRES 1 R e L <BTH LTV,

Foll SRS B8] Hol ALK ANt BRA B| O RIHE S5 EHAI7] UL



Si tiene alguna pregunta o sugerencia sobre este documento, péngase en contacto con Potensic enviando un
mensaje a support@potensic.com.

Potensic es una marca comercial de Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Copyright © 2025 Potensic.
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