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More About EVO Max 4T
Scan the QR code or visit:

@ Tutorial Videos
https://www.autelrobotics.com/article/135.html

@ Manuals: Disclaimer and Safety Operation Guidelines, Battery
Safety Operation Guidelines, User Manual
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

EVO Max 4T Aircraft

Propellers

Gimbal Aircraft Arms

Smart Controller

Antenna

Command

Sticks = Power
Button

o0 ©
o ®
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Kl Charge the Battery

For first-time use, please charge and activate the aircraft
battery and the integrated battery of remote controller.

j

100-240V AC

(

== W

100-240V AC

H Set Up the Aircraft
Press and hold the slot to remove the gimbal Cover
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Insert the battery into the aircraft
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E] Set Up the Remote Controller
Install the Control Sticks

Unfold the Antenna

N/

Or
o o)

1 Prepare for the Flight

Power on
remote controller

Power on aircraft

Press and hold
for 2 seconds




A Fly

One-click take off (Auto)

Press and hold
for 2 seconds
\

/\ Note: Please take off in an outdoor open area

Or
Activate the rotor (Manual)
[ )
o e
] ]
-
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Control Sticks Operation (Mode 2)

Left Control Stick

Ve
A
Ascend : f
Rotate
Left
&

Right Control Stick

4 M N
ove
f <= forward
@ Move
* == packward
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Move
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En savoir plus sur EVO Max 4T
Scannez le code QR ou visitez :

@ Tutoriels vidéo
https://www.autelrobotics.com/article/135.html

@ Manuels : Avertissement et directives de sécurité, directives de
sécurité des piles, Manuel utilisateur
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

EVO Max 4T Aircraft

Hélices

Cardan

Bras d'aéronef

Contrdleur intelligent

Antenne

Batons de

Bouton
commande &, N
Alimentation

31



Kl Chargement de la pile

Lors de la premiére utilisation, veuillez charger et
activer la pilede I aéronef et la pile intégrée de la
télécommande.

j

100-240 V CA

== W

100-240 V CA

Kl Configuration de I'aéronef

Appuyez et maintenez la fente pour retirer le capot du
cardan.
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Insérez la pile dans I'aéronef

Insérez la carte micro SD dans la partie arriere de
I'aéronef




E] Configuration de la télécommande
Installez les batons de commande

v
Dépliez I'antenne
NI
o ° Ou

A Préparation pour le vol

Mise sous tension de Mise sous tension de la
I'aéronef télécommande
Appuyez et
maintenez pendant
2 secondes




BH Le vol
Décollage en un clic (Auto)

Appuyez et maintenez
pendant 2 secondes
\

A\ Remarque: Veuillez décoller dans une zone extérieure ouverte

Ou
Activez le rotor (manuel)
of ®
] o
Ou
L R L R
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Fonctionnement des batons de commande (Mode 2)

Joystick de gauche
Ve
Prendre + f
de l'altitude |
Réduire | ® )
laltitude 'y 4 * o |:| °
Rotation II N\ \\ Rotation
agauche \ 1 adroite = -
»
-

Joystick de droite

Ve
_ _ Allez vers
l'avant

1
®
Allez en
- —» marche
'

E arriere
e @ s
> __ Alleza
© ° } - gauche
- @ -~
Allez vers
\_ = =P ladroite Y,
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Weitere Informationen zur EVO Max 4T
Scannen Sie den QR-Code oder gehen Sie zu:

@ Tutorial-Videos
https://www.autelrobotics.com/article/135.html

@ Bedienungsanleitungen: Haftungsausschluss und Leitfaden fur den
sicheren Betrieb, Leitfaden flir den sicheren Betrieb des Akkus,
Benutzerhandbuch
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

EVO Max 4T Drohne

Propeller

Kardan
Drohnenarme

Smart-Fernsteuerung

Steuerhebel
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El Den Akku aufladen
Bitte laden und aktivieren Sie vor der ersteninbetriebnahme

den Akku der Drohne und den integrierten Akku der
Fernbedienung.

j

100-240 V AC

(

== W

100-240 V AC

K Die Drohne einrichten

Driicken und halten Sie den Schlitz, um die Kardanabdeckung
zu entfernen
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Setzen Sie den Akku in die Drohne ein

Stecken Sie die Micro-SD-Karte in den hinteren Teil der
Drohne




El Einrichten der Fernsteuerung
Installieren Sie die Steuerhebel

Wl

[¢]
(€]

A Vorbereitung auf den Flug

Drohne einschalten

2 Sekunden lang
driicken und
halten

Fernsteuerung
einschalten




B Fliegen
Abheben mit einem Klick (Auto)

2 Sekunden lang
dricken und halten
\

A\ Hinweis: Bitte in einem offenen Bereich im Freien starten

Oder
Den Rotor aktivieren (Manuell)

o-
]

R L R

L
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Bedienung der Steuerhebel (Modus 2)

Linker Steuerhebel

Aufsteigen

VR N
o °
@ -
-
Rechter Steuerhebel
4 Vorwarts
waé
f <-- fliegen
@ Rlckwarts
= * - fliegen
o o .
> _ _ Nachlinks
© ° } - fliegen
-6~
Nach rechts
\_ - fliegen Y,

42



Maggiori informazioni su EVO Max 4T
Scansionare il codice QR o visitare il sito:

i
i
M

(@ Video tutorial
https://www.autelrobotics.com/article/135.html

@ Manuali: Dichiarazione di non responsabilita e linee guida per
I'utilizzo in sicurezza, linee guida per I'utilizzo in sicurezza delle
batterie, manuale d'uso
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

Velivolo EVO Max 4T

Eliche

Gimbal A
Bracci velivolo

Controller Smart
Antenna
Bastoncini di Pulsante di
comando i
accensmne

43

o
6]




Kl Caricare la batteria

Per il primo utilizzo, caricare e attivare la batteria del velivolo
e la batteria integrata del telecomando.

j

100-240 V AC

(

== W

100-240 V AC

HF Impostazione del velivolo

Tenere premuto ['alloggiamento per rimuovere il coperchio del
gimbal.
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Inserire la batteria nel velivolo

Inserire la scheda micro SD nella parte posteriore del
velivolo




El Impostazione del controller
Installare i bastoncini per il controllo

Dispiegare l'antenna

Wl

Oppure

[¢]
(€]

I Preparazione al volo

Accendere il controller
a distanza

Accendere il velivolo

Tenere premuto
per 2 secondi




B volo
Decollo con un solo clic (Auto)

Tenere premuto
per 2 secondi
\

A\ Awiso: Si prega di decollare in un'area che si trova allesterno

Oppure

Attivare il rotore (Manuale)

o-
]

Oppure
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Funzionamento con bastoncini di comando (modalita 2)

Bastoncino di
comando sinistro

() @
° ®
Ruotare V4 "\ Ruotare
a sinistrat y 1adestra e =
VY
N
&
Bastoncino di
comando destro
/ .
Movimento

- inavanti

@ Movimento
* == allindietro

©' © } <{-- Movimento
© © verso sinistra
h = a
N/
Movimento
-—p
verso destra
\ )
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Mas acerca de EVO Max 4T
Escanee el codigo QR o visite:

@ Videos explicativos
https://www.autelrobotics.com/article/135.html

@ Manuales: Renuncia de responsabilidad y Directrices para un
funcionamiento seguro, Directrices para un funcionamiento seguro
de la bateria, Manual del usuario
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

Velivolo EVO Max 4T

Hélices

Cardan
Brazos de la aeronave

Controller Smart

Antena

Palancas de
control (= Botonde
encendido

[e]
(6]
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Kl Carga de la bateria

Al usar el producto por primera vez, cargue y active la bateria
de la aeronave y la bateria integrada del controlador remoto.

j

100-240 V de CA

(

== W

100-240 V de CA

K Configuracién de la aeronave
Mantenga pulsada la ranura para extraer la cubierta del cardén

50



Introduzca la bateria en la aeronave

Introduzca la tarjeta micro SD en la parte trasera de la
aeronave




E] Configuracién del controlador remoto
Instale las palancas de control

Despliegue la antena

Wl

[¢]
(€]

A Preparativos para el vuelo

Encienda el controlador
remoto

Encienda la aeronave

Mantenga
pulsado durante
2 segundos
,,,,,,,,, Qs




H Vuelo
Despegue de un clic (automatico)

Mantenga pulsado
durante 2\segundos

A\ Nota: Despegue en una zona despejada en el exterior

o
Active el rotor (manual)
of ®
] o

B

L
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Operacién de las palancas de control (modo 2)

Palanca de control izquierda

Ve
A
Ascender ! f
4 T ©
o °
G\'rarala/ Y Girarala
izquierda\ ) derecha <mm -
»
-

Palanca de control derecha

4 Despl.
esplazarse
- - hacia delante

7
@ Desplazarse
* = =P hacia atras

Desplazarse
} < - - haciala
\ izquierda

/ Desplazarse
hacia la
derecha J
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Wiecej o EVO Max 4T
Zeskanuj kod QR lub odwiedz:

@ Filmy instruktazowe
https://www.autelrobotics.com/article/135.html

(@ Instrukcje obstugi: Nota prawna i wskazoéwki dotyczgce
bezpieczenstwa eksploatacji, wskazéwki dotyczace
bezpieczenstwa eksploatacji baterii, instrukcja obstugi
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

Dron EVO Max 4T

Smigta

Stabilizator Ramiona drona

Inteligentny kontroler

Antena

Drazki
sterowania

(= Przycisk

zasilania
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Kl tadowanie baterii

Przy pierwszym uzyciu nalezy natadowac i aktywowac
baterie drona oraz wbudowang baterie pilota zdalnego
sterowania.

j

100-240V AC

== W

100-240V AC

K Przygotowanie drona
Naciénij i przytrzymaj szczeline, aby zdja¢ ostone gimbala

56



Wt6z baterie do drona




El Przygotuj pilot zdalnego sterowania
Zainstaluj drazki sterowania

Rozt6z antene

N

Lub

[¢]
(€]

A Przygotuj sie do lotu

Wigcz drona

Nacisnij i
przytrzymaj
przez 2 sekundy

Wigcz pilot zdalnego
sterowania




H Rozpocznij lot
Start jednym kliknieciem (automatycznie)

Nacisnij i przytrzymaj
przez 2 sekundy

A\ Uwaga: Startuj dronem na otwartej przestrzeni

Lub
Aktywuj wirnik (recznie)
o ®
[} o
Lub
L R L R
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Obstuga drazkéw sterowania (Tryb 2)

Lewy drazek sterowania

Prawy drazek sterowania

4 N
< - - Ruszprzodu

f & -
@ - =P Ruszdo tytu
\

° o } - - - Ruszwlewo

— =P Ruszw prawo
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Y3HaliTe 60onblUe 0 IeTaTe/IbHOM
annapate EVO Max 4T
OtckaHupyriTe QR-ko4 nav neperante no ccbiikam:

(@ ObyyatoLLme BUAEO
https://www.autelrobotics.com/article/135.html

@ PyKOBOACTEaZ OTKa3 0T OTBETCTBEHHOCTU N PYKOBOACTBO
no 6e3onacHoii skcnayartauuu, PykoBoACTBO Mo 6e3onacHomy
1CMoNb30BaHMIO akkymMynsaTopa, PyKkoBOACTBO NoNb3oBaTens
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

NeTtaTenbHbliA annapat EVO Max 4T
Mponennepsl

J'Iyum JieTaTenbHOro annaparta

MNynbT ANCTAaHLMOHHOIO ynpaBieHunsA
Smart Controller
AHTeHHa

Ctukn
yrnpasneHus

(= Knonka

nnTaHnsa

o
6]
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Kl 3apsaka akkymynsTtopa

I'Iepe,u, NepBbIM NCMOIb30BaHUN HEO6XO,EI|I/IMO 3apaanTb
1 aKTUBNPOBATb akKKyMyNAaATOp NeTaTe/ibHOro annaparta
n BCTpOeHHbIVI AKKYMYNATOpP NynbTa ANCTAaHUMOHHOIO

ynpasneHus.
L e
) 100-240 B
E nepemMeHHOro Toka

=W

100-240 B
nepeMeHHoro Toka

K NopgroToBka netatensHoro annaparta

MpUXMNTe Kpai 3alUTHOM KpbIWKK NojBeca B nas,
UTOBbI CHATL €ee.

62



YcraHoBuTe AKKYMYNATOP B netatenbHbIN annapar.

YcTtaHoBUTe KapTy namaTi microSD B cneumnanbHbI
pasbem Ha 3ajHel 4acTu NeTaTeNbHOoro annapara.




E] NogroToBka nynbTa AUCTaHLUNOHHOIO
ynpaeneHus

YcTaHoBUTE CTUKKN ynpasneHusa.

Paznoxurte AHTEHHY.

N

o

(€]
S
=
=

A NogroToBKa K nonety
Bxntounte nynst

BK}'IIOHVI;;I'reIrJI;eT::e}'IbeIVI ANCTaHLMOHHOTO
par. HaxmuTe n yrpaBneHus.
yAepXvBaiiTe
B TeyeHve 2
CeKyHa.




H noner
B3neT B 04HO HaxaTuve (aBToMaTUYeCcKn).

HaxmuTe 1 yaepxwBaiite B
TeyeHwe 2 CekyHA.
\\ 7

A\ MpumeyaHme: Banet HeO6XOAMMO OCYLLECTBAATL Ha
OTKPLITON TEPPUTOPUL BHE NMOMELLLEHNS.

Vnn

AKTVBUpPYTe pOTOP (BPYYHY!HO).

o-
]
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YnpasnieHve C MOMOLLbIO CTUKOB (Pexum 2)

NeBbIii CTUK yripaBneHus

Ve
Ha6op I
BbICOTbI ! 2‘
CHWKeHne ® @
4 * o °
h @ ~
ﬂoBepHy& MosepHyTb
Haneeo Hanpaso

MpaBbIii CTUK ynpaBneHys

4 M\

< - - [lBnXeHne
Bnepes

Hasag,

1
@ _» ﬂ,V\XGHV\e
'

[BuxeHne
B/I€BO

[ABnxeHve

\ BMpaBo )
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o6 aisHaTncA 6inblie npo EVO Max 4T
BiackaHyiiTe QR-koa abo BigBigaliTe:

i
i
M

D HaBuanbHi Bigeo
https://www.autelrobotics.com/article/135.html

(2 Moci6HnkM: BigmoBa BiA BiANOBIAANLHOCTI Ta BKA3iBKM LLOAO
6e3neyHoi ekcrnyaTadii, BKasiBKu LWoA0 6e3neku BUKOPUCTaHHS
aKyMynsTopa, MocCibHVK KoprcTyBaya
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

NitaneHnia anapat EVO Max 4T

MoBITPAHI rBUHTN

Crabinizatop MpomeHi nitaneHoro anapary

IHTeneKTyanbLHWi KOHTponep

AHTEHN

[IKOACTVKN

(= KHonka

XKUBNEHHSA

o
6]
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El 3apsapxaHHa akymynsaTopa

Mepes NepLnM BUKOPUCTAHHAM 3apajiTe | akTUBYyinTe
aKyMynsTop niTanbHOro anaparta Ta BbyjoBaHUM
aKyMynSaTop NynbTa ANCTaHLIHOMO KepyBaHHS.

L e
) 100-240 B 3miH.
= J cTpymy

=W

100-240 B 3miH.
cTpymy

K Nigrotoeka nitanbHoro anapaTa

LLlo6 3HATK KpULIKY cTabinizatopa, HaTUCHITbL Ha nas i
yTPUMYyIATE Noro

68



BcraBTe 6aTapeto B niTanbHWI anapat

Po3ropHiTb MpomeHi niTanbHOro anaparty Tak, Ak
306paxkeHO Ha MantoHKy




El Nigrotoeka nynbTa AucTaHLUiliHOro

KepyBaHHs

PO3ropHiTk aHTeHM

v
PasnoxunTte AHTEHHY.
N7
of
°e e Ab6o

I NiagroTtoBka A0 NONLOTY

YBIMKHITb XVBNEHHSA
niTaneHoro anapara

Hatuchitb i
yTpUMyiiTe 2

YBIMKHITb XWBNEHHSA
nynbTa AUCTaHLiHOTO
KepyBaHHS




A nonir
3NiTaHHA OAHUM HAaTUCHEHHAM KHOMKM (AaBTOMaTWUYHO)

HaTucHiTb i yTpumyiite 2

A\ MpuMiTka: BUKOHyViTe 31iTaHHS Ha BiAKPWTIi MicLeBoCTi

A6o

AKTUBaList poTopa (Bpy4YHY)

o-
]
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KepyBaHHS fX0oNcTnKamMu (pexmm 2)

JTiBUiA JKONCTIK

Ve
] '
1
Onyctutuca M
VR N
o (o]
,
'
\ - =
ﬂosepHy'a MoBepHyTH
\niBopyu npasopy4

MpaBwnii AKONCTUK

4 N
f <€ - - PyxBnepes

— —p PyxHanpaeo
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Mais sobre o EVO Max 4T
Leia o c6digo QR ou visite:

@ Videos tutoriais

https://www.autelrobotics.com/article/135.html

@ Manuais: Declaracdo de exclusdo de responsabilidade,
Orientagdes relativas a utilizacdo da bateria em seguranca, Manual
do utilizador

https://www.autelrobotics.com/download/542.html

Aeronave EVO Max 4T

Hélices

Estabilizador Bragos da aeronave

Controlador inteligente
Antena

Sticks de
comando (= Botdo ligar/
desligar

o
6]
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Kl Carregar a bateria

Na primeira utilizagdo, carregue e ative a bateria da
aeronave e a bateria integrada do controlador remoto.

j

100-240 V CA

= F W

100-240 V CA

H Preparar a aeronave

Prima, sem soltar, a ranhura para remover a tampa do
estabilizador

74



Insira a bateria na aeronave

75



E] Preparar o controlador remoto

Instale os sticks de controlo

i;;i _“:_za ==
ﬁ K

v
Desdobre a antena
] [o} ou
4 Preparar o voo
Ligue o controlador
Ligue a aeronave remoto
Prima, sem
soltar, durante 2
segundos

Jroeeeee <\




B voar
Levantamento num clique (Auto)

Prima, sem soltar, durante
2 segundos
\

/\ Nota: levante voo numa zona ao ar livre e desimpedida

Ou

Ative o rotor (Manual)

o-
]

Ou
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Utilizagdo dos sticks de controlo (Modo 2)

Stick de controlo esquerdo

Ve
VR N
o °
I‘ ’\
' \
\ ] - -
Rodar para Rodar para
aesquerda a direita
Stick de controlo direito
4 N

<4 - - Mover para
afrente

tras

f [ -
@ - —p Mover para
4

< - - Mover para a
esquerda

Mover para

- .
\_ a direita )
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I=\vT Max 4T

For more details, please refer to User Manual:
https://www.autelrobotics.com/download/542.html
BEEmAT, BFERBARFMN:
https://www.autelrobotics.cn/download/23.html
NFEZFHMEM, F2REAFM:
https://www.autelrobotics.com/download/542.html
HMEI—Y X Za 7L ESRBL T AT
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

XMl LH82 A8 HEME BRSHIAIR :
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

Pour plus de détails, veuillez vous référer au manuel
d'utilisation :
https://www.autelrobotics.com/download/542.html
Weitere Einzelheiten entnehmen Sie bitte dem
Benutzerhandbuch:
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

Per maggiori dettagli, si prega far riferimento al manuale d'uso:
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

Para méas informacion, consulte el Manual del usuario:
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapoznaj sie z Instrukcja
Obstugi:
https://www.autelrobotics.com/download/542.html
JononHnTeNbHble CBeeHNA NpuBeAeHbl B PykoBoAcTBe
nosb3oBaTens:



https://www.autelrobotics.com/download/542.html

Ans oTpUMaHHA AoAaTkoBOI iHGopMaLii 3BepHITLCS 40
NocibHVKa KOpUCTyBaya:
https://www.autelrobotics.com/download/542.html

Para mais detalhes, consulte o Manual do utilizador:
https://www.autelrobotics.com/download/542.html
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