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(J E-mail Address: hytobp@htwlkj.net

> Official Website: https://www.hytobp.net

@ YouTube Account: @HYTOBP (Includes tutorial videos)
ﬁ Facebook Account: @Hytobp Ht

& Phone Number: +1 (602) 563-6540

2. 1. Es necesario leer atentamente este manual antes de utilizar el dron.
7 2.Intente volar en un entorno sin viento, soleado y bien iluminado.
A% 3.Aseglrese de que la bateria del dron estd completamente cargada antes de volar.



Informacion importante de seguridad

(1) El producto no es un juguete, pero la mecanica, electrdnica, aerodinamica, transmisién de
alta frecuencia y otros conocimientos profesionales en uno de los equipos Densos propésitos, la
necesidad de un montaje adecuado y puesta en marcha para evitar accidentes. El titular del
producto debe utilizar un medio seguro. Comprobacién del funcionamiento: un funcionamiento
incorrecto puede provocar lesiones graves o dafios materiales. No nos hacemos responsables de
ello, ya que no podemos controlar el proceso de montaje, uso y funcionamiento.

(2) Este producto es adecuado para personas con experiencia en el manejo de modelos,
mayores de 14 afos.

(3) Ellugar de vuelo del dron debe ser un lugar de vuelo de modelos de control remoto legal
local.

(4) Una vez vendido el producto, no seremos responsables de la seguridad y proteccion
derivadas del funcionamiento y uso, control, etc. del producto.

(5) En caso de problemas de uso, funcionamiento y medicién, pongase en contacto con nuestro
email.

2. Precauciones de seguridad :

Los aeromodelos teledirigidos son mercancias de alto riesgo, deben mantenerse alejados de
las multitudes cuando vuelan. Montaje artificial o lesiones personales, control electrénico.
Equipo inadecuado y la operacidn no estan familiarizados con, es probable que cause dafios a
Elavién no tripulado o lesiones personales y otros accidentes imprevisibles. Por favor. Los
pilotos deben prestar atencién a la seguridad y deben entender debido a su propia negligencia
causada por la responsabilidad accidental.

(1) Lejos de obstaculos y multitudes

Vuelo a control remoto tiene una velocidad incierta y las condiciones de vuelo, existe un riesgo
potencial. Vuela lejos del vuelo. Personas, edificios altos, cables de alta tensidn, etc., evitando al
mismo tiempo el viento y la lluvia, tormentas eléctricas y otros malos tiempos de vuelo para garantizar
que los pilotos, la poblacién circundante y la seguridad de la propiedad.

(2) Lejos del ambiente himedo

Elinterior del avién estd formado por muchos componentes electrénicos y piezas mecanicas
sofisticadas, por lo que es necesario evitar que se moje o se introduzca en la carroceria, para evitar
fallos mecanicos y electrénicos causados por accidentes.

(3) Funcionamiento seguro

Por favor, utilice el dron teledirigido de acuerdo con su propio estado y habilidades de vuelo. La fatiga,
el mal estado de dnimo o el uso incorrecto aumentaran. Probabilidad de riesgo accidental.

(4) Manténgase alejado de las piezas giratorias de alta velocidad.

Cuando la hélice esta volando a alta velocidad, el piloto, la multitud circundante y los objetos
deben mantenerse alejados de las piezas giratorias para evitar peligros y dafios.

La fabrica esta hecha de bateria de polimero de litio (LiPo)

Las baterias de litio son diferentes de la bateria general, que consiste en una fina capa de papel
envuelta en su endoplasma quimico. Esto puede ser estupendo para reducir su peso, pero la
hace mas vulnerable a un funcionamiento brusco o inadecuado. Igualmente. Hay una bateria,
porque un funcionamiento inadecuado provocara una explosién.

@No coloque la bateria en el modelo para cargarla, ya que esto podria hacer
que la bateria se dispare y dafie su avién.

@Si no va a utilizar el producto durante una semana o mas, deje la bateria al
50% de carga para aumentar su vida util. Dejar la bateria al 50% de carga sélo
requiere la mitad del tiempo necesario para cargarla completamente.

@Utilice el cargador profesional original para cargar la bateria.

@No la cargue sobre una alfombra para evitar incendios.

@Bateria de litio en el almacenamiento durante mas de tres meses después de
la necesidad de cargar para mantener la tensién para asegurarse de que debe
tener lavida.



Instrucciones para instalar y cargar el mando a distancia y la bateria del dron

Instalacion de la bateria del . ;
mando a distancia : !nsgrte.l? bateria correctamente segun la
- - indicacion de electrodos (+/-) de laranura

= de la bateria (como se muestra en la
. ! imagen).

La bateria del dron esta cargada.
1. Conecte el cable USB al ordenador para cargar: el extremo de
carga USB conectado a la toma de la bateria del dron, el otro
extremo se puede conectar al puerto USB del ordenador para
cargar la bateria. La luz se enciende cuando se esta cargando y
la luz se apaga cuando esta completamente cargada.

2. Conexion de la fuente de alimentacién del dron :

Coloque la bateria cargada en el soporte de la bateria del dron,
encienda el interruptor de alimentacién del dron después de la
conexidn, y las luces del dron se encenderan
en ese momento.

Interruptor
de encendido

Instalacion del dron

1.Plegado de la pantalla
de funciones
Cuando pliegue el dron, pliegue
primero los brazos traseros,

después los delanteros y haga lo
contrario cuando lo despliegue.

2. Instalacion de la hélice del dron

Instale la hélice en la direccidn correcta.
La sefial A de la hélice se coloca en los
brazos de la parte superior izquierda e
inferior derecha del dron. Del mismo
modo, las marcas B de la hélice se instalan
en los brazos en las esquinas superior
derecha e inferior izquierda del dron.




Entradas de control remoto
Foto*\ /7V|'deo

Cambio de velocidad \ Inclinacién de 360
Modo sin cabeza

Pulsacién larga para
volver Video
Palanca direccional

Modo de evitacién
de obstaculos

Palanca del acelerador ——

Despegue/aterrizaje con

una pulsacién 7‘

Parada de emergencia ‘

con una pulsacién Interruptor
Pulsacién cona\%L/; N iD

para ajuste fino Camara abajo

Calibracién del giroscopio
con pulsacién larga video

Pasos para el despegue del dron

1. soporte del teléfono

Retira el soporte inferior del mando
adistancia y coloca el teléfono.

M Cdmara arriba

2. 2.4G Emparejamiento del dron
y el mando a distancia

(@ Coloca el dron en el plano, con la cabeza (el
lado con la cdmara) hacia delante, y enciende
elinterruptor de encendido del dron. En este
momento, la luz del dron parpadeara.

@

2 Enciende el interruptor de encendido del
mando a distancia, jy éste emitira dos pitidos! La luz del dron cambiara de parpadeante
afija, indicando que el emparejamiento del dron y el mando a distancia se ha completado.

3. Correccion del giroscopio

El dron debe realizar una calibracién del giroscopio antes de poder
despegar. El método de calibracién es el que se muestra en la ilustracién.
Después de emparejarlo, coloque el dron sobre una superficie plana y
mueva las dos palancas del mando a distancia hacia dentro. El dron
parpadeard y luego permanecerd encendido, indicando que la
calibracién se ha completado.

4, Despegue/aterrizaje con un solo toque

Pulsa el botén del mando a distancia (como se muestra en la
imagen): el dron despegard y aterrizara. Consejo: Este
producto utiliza un bardmetro para determinar la altura.
Debido a la influencia de diversos factores, como las
diferentes temperaturas ambientales, es normal que el dron
cambie automaticamente de altura cuando empieza a volar o
cuando la bateria esta baja.
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5.Mando de vuelo

A. Palanca del acelerador (palanca izquierda)

Empuje la palanca
izquierda hacia arriba

Eldronse eleva

Baje la palanca izquierda

Eldron desciende

B. Hacia delante y hacia atras (palanca derecha) (El lado con la cdmara es el frontal)

Empuje la palanca

derecha hacia arriba Eldron avanza

Empuje la palanca

derecha hacia abajo El dron se mueve hacia atras

C. Vuelo lateral hacia la izquierda/derecha

Eldron ha volado
lateralmente

- |
-

Empuje la palanca
derecha hacia la izquierda

LA

hacia la izquierdal

Eldron ha volado
lateralmente hacia la derecha

Empuje la palanca derecha
hacia la derecha

e
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D. Gire a la izquierda/derecha (El lado con la

camara es el frontal)

Gire la palanca izquierda
hacia la izquierda

)

&

[eReXe)

% Eldron giraa
laizquierda

Gire la palanca izquierda
hacia la derecha

_ Eldron gira hacia
g la derecha

E. Control de ajuste fino (El lado con la cdmara es el frontal)

Ajuste fino hacia delante y
hacia atras
A

o
Retroceder
un poco

Avanzar
un poco

Ajuste fino a izquierda y derecha

=
=

Un poco a la‘y Unpocoala
izquierda derecha

Después de pulsar el interruptor de ajuste fino, la
barra de direccién se convierte en un botén de
ajuste fino hacia delante, hacia atras, hacia la
izquierda y hacia la derecha, y pulse de nuevo el
interruptor de ajuste fino para desactivar la funcién.
(o no se mueva durante 3 segundos, la funcién de
ajuste fino se desactivara automaticamente)




Definicion direccional y seleccion del modo sin cabeza

Al pasar al modo sin cabeza, el dron abandonara sus azimuts de
avance y retroceso y se reposicionara hacia delante y hacia atras

con el mando

cuando la palanca derecha para empujar hacia delante, el dron se
alejara del mando a distancia; cuando la palanca derecha para
tirar hacia atras, el dron volara hacia el mando a distancia. (Con
la parte frontal de la cdmara)

a distancia como punto de referencia. Por ejemplo:

1. La direccién de El avién no tripulado antes de la salida: la Fronta!\ Cabeza
direccidn de El avién no tripulado hacia adelante delante de #\ {” V) adelante

usted, (Con el

lado de la cdmara hacia el frente) mando a

distancia hasta el final del vuelo directo a continuacién, 1’/% *
pulse One-touch Despegue, que es para completar la

definicién de

2. Pulse el botédn de modo sin cabeza durante el vuelo, el
mando a distancia emitira dos pitidos y las luces del drone
parpadearan rapidamente para cambiar al modo sin cabeza.

la direccién del modo de cabeza de vuelo.

Seleccion de velocidad

\

Las velocidades rapida, media y lenta se dividen en tres
velocidades: adelante, atrds, izquierda y derecha. Cuando se
enciende el mando a distancia, la velocidad por defecto es lenta.
Pulse el botén del mando a distancia para emitir dos pitidos para la
velocidad media, y tres pitidos para la velocidad rapida, volviendo a
la velocidad lenta con un sonido "bip". (Se recomienda a los

I principiantes utilizar la velocidad baja).

Interruptor de evitacion de obstaculos

=
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o

(MDespués de encender el dron, pulse brevemente el botén de
modo de evitacion de obstaculos para activar el modo de evitacién
de obstaculos.

(@Una vez activada la evitacion de obstaculos y cuando el cabezal
de evitacion de obstaculos del dron reconozca un obstaculo, la luz
del dron parpadeara rdpidamente y, al mismo tiempo, el mando a

N°]

— distancia emitira un pitido continuo, indicando que es necesario
controlar el dron para que se mantenga alejado del obstaculo.
(®Pulsa brevemente el botdn del modo de evitacién de obstaculos
para desactivarlo.



uia de problemas

Problemas

Motivo

Soluciones

Al conectar la bateria
del dron, la luz del
dron sigue
parpadeandoy no
hay respuesta a la
operacién

El mando a distanciay el drone
no estan conectados
correctamente

Por favor, vuelva a ejecutar el
emparejamiento entre el mando a
distanciay el UAV

Después de conectar
la bateria del drone,
el drone no responde

1. Compruebe que el mando a
distanciay el dron estén
encendidos.

2. Compruebe si las pilas del
mando a distancia y del dron
estdn en estado de bajo
consumo.

3. Si los electrodos positivo y
negativo de la bateria estan en
mal contacto

1. Enciende el mando a distancia e introduce la
bateria del dron para conectarlos.

2. Utilice una bateria completamente cargada
3.Vuelva a insertar la bateria y compruebe que
el contacto entre ésta y los electrodos positivo
y negativo de la bateria es normal.

El motor principal no
gira cuando se
presiona la palanca
del aceleradory la luz
indicadora del dron
comienza a
parpadear

La bateria de polimero de litio
del dron esta débil

Cargar la bateria para sustituirla por otra
completamente cargada

El motor principal del
dron sigue girando
pero no puede
despegar.

1. Deformacién del motor
principal
2. La bateria del drone es débil

1. Sustituya el motor principal
2. Cargue la bateria o sustitdyala por otra
completamente cargada

Eldron vibra
violentamente

Deformacién del motor principal

Sustituya el motor principal

El dron siempre se
mueve hacia delante
o hacia atras.

El centro del giréscopo estd mal

Puede poner el mando a distancia en modo de
calibracién automadtica o reiniciar la maquina
para repetir el emparejamiento.

El dron pierde el
equilibrio tras una

caida y no puede volar.

El centro del giroscopio estd mal

Puede poner el mando a distancia en modo de
calibracién automatica o reiniciar la maquina
para reproducir el emparejamiento.
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